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Frekvenéni méni¢ SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Contrd

Systém dokumentace

Navod k obsluze
a udrzbé

S novou fadou frekvenénich ménica a stfidaci SIMOVERT MASTERDRIVES

v provedeni VC (Vector Control) - obj. €. 6SE7xxx-xxx6x - nabyl platnosti novy systém
dokumentace k vySe jmenovanym frekvenénim méniéim. Tento systém plati beze
zbytku také pro frekvenéni ménice a stfidaCe fady MASTERDRIVES MC

(Motion Control).

Sougasné s méni¢em dostane zakaznik ,Navod k obsluze a udrzbé* v angli¢tiné

a v némcing, ktery méa cca 120 stran. Tato tiskovina je sou¢asti standardni dodavky -
je v cené”. V pfipadg, Ze jste si méni€ zakoupili od Eeské firmy, mél by byt soucasti
standardni dodavky také tento ¢esky ,Navod k obsluze a udrzbé* o rozsahu cca 200
stran.

Zakaznik je schopen podle tohoto ,Navodu k obsluze a udrzbé“ ménig pfipojit

k napajecimu napéti, pfipajit k nému motor, komfortni ovladaci panel OP1S a na
binarni a analogové vstupy je schopen pfivést signaly. Po pfipojeni napajeciho napéti
je zakaznik schopen sam provozovat jednoduchy pohon napf. ventilatoru nebo
¢erpadla. Podle vySe uvedeného navodu neni mozné nastavit véechny funkce
ménice. Uzivatel miZe ovSem sledovat bezchybny chod ménice, popt. vystrazna

a poruchova hlaseni. V pfipadé vyskytu takového hlaseni mize sam nékdy odstranit
pfiCinu. Viz téz pfiklad.

Pfiklad poruchového hlaseni |

Porucha |Nazev poruchy na komfortnim Odstranéni poruchy
¢islo ovladacim panelu OP1 v némg¢iné
Nazev poruchy v ¢estiné

F020 Motortemperatur O Zkontrolujte motor, zda neni

Povolena teplota motoru prekrocena pretéZovan a zda funguje spravné
ventilace. Aktudlni hodnotu teploty motoru
Povolena maximalni hodnota teploty motoru byla | Ize precist z parametru r009 (teplota
pfekroCena. motoru).

r949 = 1. Mezni hodnota teploty motoru byla O Zkontrolujte hodnotu parametru P361
prekrocena. (prahova teplota poruchového hlaseni

,prekroéena povolena teplota motoru®).

r949 = 2. 'V pfivodech od Cidla teploty je zkrat

nebo cidlo teploty je defekini. O Zkontrolujte vstup termistoru KTY84 na
svorkach X103:41, 42 na zkrat mezi
r949 = 3: Pfivody od ¢idla teploty jsou svorkami a na preruSeni pfivodniho
poskozené (pferuSené) nebo Cidlo vodice.

teploty je defekini.

Pro projektantské firmy, které se vaznéjSim zplisobem zabyvaji projektovanim
ménicl, uvadénim do chodu atd., existuje dalsi ¢len Siroké rodiny tiskovin k méni¢im
MASTERDRIVES. Jedna se o tzv. ,Kompendium®.
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Frekvenéni méni¢ SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Contra

Kompendium

V/ kompendiu je popsano podrobné nastaveni vSech funkci. Jeho soutasti je kromé
popisu ménice také kapitola vénovana podrobnému popisu parametrd, softwarovych
funkci ménice, komunikaci, nastaveni pohonu, pfipgeni a projektovani ménice

z hlediska elektromagnetické kompatibility (EMC), projektovani atd. Kompendium méa
cca 600 stran a objednava se zvlast.

Kompendium a objednaci Cisla

némecky 6SE7080-0QX60
anglicky 6SE7087-6QX60
francouzsky 6SE7087-7QX60
Spanélsky 6SE7087-8QX60
italsky 6SE7087-2QX60

Jak jiz bylo napséno, neni Kompendium nutné pro kazdého koncového uzivatele.
Kompendium by mélo byt souCasti dodavky ménice, a to v elektronické formé (na
kompaktnim disku ve formatu *.pdf). Kompendium muzete Zadat od firmy, ktera Vam
méni¢ dodala nebo se obratit na firmu Siemens s.r.o., subdivize A&D DS. Pracovnici
této subdivize jsou vybaveny takika kompletni dokumentaci k ménicim.

V Praze, dne 26. 7. 1998
Siemens s.r.o.

A&D DS
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Definice a vystrahy

Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

1 Definice a vystrahy

Kvalifikovana obsluha

Ve smyslu navodu k obsluze a Udrzbé, resp. vystraznych pokyn( uvedenych na
samotném vyrobku, jsou to osoby, které jsou znalé sestaveni, montaze, uvedeni do
provozu a provozu vyrobku a maji odpovidajici kvalifikaci pro svou €innost, napf.:

1. vzdélani nebo Skoleni resp. opravnéni zapinat a wpinat, uzemrovat
a oznaCovat elektricka zafizeni a pfistroje podle bezpeénostnich predpisu,

2. vzdélani nebo Skoleni podle norem bezpecnosti préce o pouzivani pfislusnych
ochrannych pracovnich pomdcek pfi praci a pééi o né,

3. Skoleni prvni pomoci.

Ve smyslu tohoto navodu k obsluze a Udrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na
samotném vyrobku znamena, Ze v pfipadé, kdyz nebudou respektovany
bezpecnostni pfedpisy, dojde k tézkému nebo smrtelnému urazu nebo ke znaénym
hmotnym Skodam.

Ve smyslu tohoto navodu k obsluze a Udrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na
samotném vyrobku znamena, Ze v pfipadé, kdyz nebudou respektovany
bezpeénostni pfedpisy, mize dojit k t&Zkému nebo smrtelnému Urazu nebo ke
znanym hmotnym Skodam.

Ve smyslu tohoto ndvodu k obsluze a Udrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na
samotném vyrobku znamena, Ze v pfipadé, kdyz nebudou respektovana upozornéni,
mUZe dojit k lehkému urazu nebo ke hmotné Skodé.

Ve smyslu tohoto navodu k obsluze a Gdrzbé je to dilezita informace o vyrobku nebo
0 pfislusné ¢asti navodu k obsluze a udrzbé, na kterou je nutné zvlast upozornit.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 1-1

c
D
©
(<}
>
o
| .
o
i< b)
c
S
C
b
(7]
(<)
>
(3¢
c
wljd
=
(C
Q.
S
(@)
x




Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Definice a vystrahy Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystraha [0 Na nékterych ¢astech méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES se wskytuiji
nebezpecna elektricka napéti a méni¢ napgji rotujici mechanické zafizeni. Jestlize pii
uvadeéni ménice do provozu nebude postupovano podle tohoto navodu, mize dojit
k t&Zkym nebo smrtelnym drazim nebo ke znaénym hmotnym Skodam.

O Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt
seznamené se vemi vystrahami a opatfenimi tykajicimi se dopravy, sestaveni
a obsluhy ménice, které jsou uvedeny v tomto navodu k obsluze a Udrzbé.

[ Bezporuchovy a spolehlivy provoz tohoto zafizeni zavisi na pfiméfené dopravé,
odborném skladovani, sestaveni, montazi, odborné obsluze a Udrzbé.

Upozornéni Tento navod k obsluze a Udrzbé neobsahuje z divodu prehlednosti véechny detailni
informace ke vSem ¢leniim fady ménice a z téchto divodud ani nemdze zohlednit
kazdy myslitelny pfipad umisténi méniCe, provozovani ménice a udrzby ménice.

Budete-li potfebovat dalsi informace, nebo vyskytnou-li se zvlastni problémy, které
nejsou v navodu dostateéné podrobné popsany, je mozné se obratit na zastoupeni
firmy Siemens AG.

Dale upozorfiuieme na skutecnost, ze obsah tohoto navodu neni ¢ast dfivéjsi nebo
stavajici smlouvy, slibu nebo pravniho vztahu, nebo by tento mél zménit. VSechny
povinnosti a zavazky firmy Siemens AG vychazeji z pravé platné kupni smlouvy,
ktera obsahuje uplné a samostatné platici zaruéni podminky. Tyto zaru¢ni podminky
nemohou byt provedenim tohoto névodu k obsluze a udrzbé ani rzsifeny, ani
omezeny.
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Definice a vystrahy Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystraha Soucastky poskoditelné elektrostatickym nabojem

A Méni¢ SIMOVERT MASTERDRIVES obsahuje elektronické soucastky citlivé na
elektrostaticky naboj. Tyto sougastky mohou byt snadno zni¢eny pouhou neodbornou

manipulaci. V pfipadé, ze budete manipulovat s jednotkami obsahujicimi tyto citlivé
soucastky, dodrzujte nasledujici zasady.

O Elektronickych jednotek osazenych soucastkami citlivymi na elektrostaticky naboj
se dotykejte jen tehdy, jestlize je to nevyhnutelné nutné.

(1 Bezprostfedné pifed manipulaci s takowmi jednotkami musi byt télo vybito.

O Jednotky nesmaéji pfijit do styku s izolacnimi materidly, napf. s plastickymi
hmotami, izolovanymi deskami stol0, obleceni vyrobeného z umélych viaken atp.

O Jednotky se sméji odloZit jen na vodivou podlozku.

O Hrot pajecky, se kterym se dotykame pajecich bodl na jednotce, musi byt
uzemnén.

[ Soucastky citlivé na elektrostaticky naboj a jednotky témito souastkami osazené
musi byt uschovavany nebo piepravovany ¢i zasilany jen ve vodivém obalu (napf.
pokovena vodiva plasticka hmota nebo kovova objimka).

O V pfipadé, Ze neni k dipozici vodivy obalovy material, musi byt jednotky nebo
soucastky pied zabalenim obaleny vodivym materialem, napf. vodivou pénovou
gumou nebo oby¢ejnym alobalem.

Na nasledujicich obrazcich jsou pfehledné znazornéna ochranna opateni proti
poSkozeni soucastek elektrostatickym nabojem.

vodiva podlaha

stll s uzemnénou pracovni deskou
boty s uzemnénim

uzemnény plast

kovovy uzemnény naramek
uzemnéni skfiné
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Definice a vystrahy Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Misto na poznamky
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Popis

2 Popis

Oblasti pouziti

Kompaktni provedeni

Vestavné provedeni

U1L1

V1/L2

W1L3
PE

ClL+
D/L-
PE1

Obr. 21

Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Nova fada frekvenénich ménicu s napétovwym meziobvodem SIMOVERT
MASTERDRIVES v kompaktnim provedeni zaujima vykonové spektrum od 2,2 kW do
37 kW, ve vestavném provedeni (Chassis Unit) od 37 kW do 400 kW. Frekvenéni
méni¢ popsany v tomto ,Navodu k obsluze a Udrzbé" méni tfifazové sitové napéti

s pevnou frekvenci (50/ 60 Hz) na tfifazovy todivy systém napéti s moznosti plynule
ménit hodnotu vystupniho napéti a frekvence vystupniho napéti. Tak Ize snadno Fidit
otacky pfipojeného motoru od nuly do hodnoty otacek odpovidajici frekvenci

vystupniho napéti 600 Hz.

Frekvenéni ménice s napétowym meziobvodem fady SIMOVERT MASTERDRIVES
Ize pro prvni pfiblizeni uvaZovatjako systém ménica s velmi Sirokym vykonovym
spektrem, které Ize rozdélit podle konstrukéniho uspofadani a zplsobu regulace

a fizeni.

Stfidavé napéti pfivedené na vstupni svorky frekvencéniho méni¢e SIMOVERT
MASTERDRIVES se usmérni v tfifazovém mustku (zapojeni B6C) a pies
pfednabijeci obvody se pfivadi na kondenzator umistény v napétovém meziobvodu
(kondenzatory se nabijeji pies rezistor, pfi nabijeni bez rezistor( by pfi pfipnuti napéti
na kondenzatory vznikla velka proudova Spicka).

Stfida¢ vytvofi ze stejnosmérného napéti metodou pulsné Sifkové modulace (PWM)
tfifazovy systém stiidavého napéti s ménitelnou frekvenci v rozsahu od 0 Hz do

600 Hz.

Napajeni obvodul elektroniky napétim 24 V se provadi pomoci vestavéného
napajeciho zdroje, ktery je napajen ze stejnosmérného meziobvodu.

Napajeni obvodu elektroniky napétim 24 V se provadi z vestavéného napgeciho
zdroje.

svorkovnicova lista 759 H—— pMU
: options all
: regulace a fizeni - P sériové
: | | : rozhrani
: 24V | . .
: __ | interni
i == napajeni
-
: — _ :
O—E— 11 B¢ I —-—O U2/m1
: a1 . : motoru
OE_ I 1 I I < _EO W2/T3
Oo=-=q — - — ) — i=o PE2
: i usmériiovac pfednabijeni meziobvod stfidac i :
it i
] i
o l:
S I:

Blokové schéma zapojeni frekvencniho ménic¢e v kompaktnim provedeni
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Popis Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Rizeni ménice je realizovano interni fidici a regulacni elektronikou, funkce ménice
jsou realizovany prostfednictvim software ménice.

Méni¢ SIMOVERT MASTERDRIVES je mozné ovladat pomoci standardniho
ovladaciho panelu (PMU) nebo komfortniho ovlddaciho panelu OP1S (option). Dale
pomoci svorkovnicové listy, sériového rozhrani ménice nebo po shérnici
prostfednictvim komunikaéni jednotky (option) nebo technologické jednotky (option).

Jako ¢idla otacek je mozné pouzit takika vSechny typy impulsnich gidel otacek nebo
analogovych tachodynam.

Frekvencéni méni¢ SIMOVERT MASTERDRIVES je dodavan jako kompletné zapojeny
méni¢ a po vybaleni a nastaveni nékolika zakladnich parametrdi je ihned pfipraven
k ¢innosti.

Frekvencni méniCe s napétovym meziobvodem fady SIMOVERT MASTERDRIVES
se vyrabgji pro vechny ve svété béZné napétové soustavy, od 220 V do 690 V,
méniCe v kompaktnim provedeni jen od 220 V do 575 V, méniCe ve vestavném
provedeni pak od 380 do 690 V.
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Obr. 2-2 Blokové schéma zapojeni frekvencniho ménice ve vestavném provedeni
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Preprava, skladovani, vybaleni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

3 Preprava, skladovani, vybaleni

Baleni Méni¢ SIMOVERT MASTER DRIVES je ve vyrobnim zévodé zabalen takovym
zplisobem, jaky si objednal zakaznik. Balici listek najdete na karténu. Dbejte pokynu
umisténych na obalu tykajicich se dopravy, skladovani a manipulace.

Preprava Pfi dopravé se vyvaruite silnych otfest a raz(, napf. pfi skladani a posunovani.

V pffipadé, Ze zjistite Skody vzniklé dopravou, obratte se na pfislusnou spedicni firmu.

Skladovani Ménice sméji byt skladovany jen v Cistych a suchych prostorach, ve kterych je teplota
v mezich od -25° do +70°C. Kolisani teploty vétsi nez 20 K za hodinu neni pfipustné!

Vystraha O Doba skladovani by neméla pfesahnout v zadném pfipadéjeden rok. V pfipadé
pfekroCeni této doby se musi kondenzatory v napétovém meziobvodu znovu
zformovat.

O Postup formovani kondenzator(i najdete v kapitole 13.

Vybaleni Obal ménice se klada z kartdnu z vInité lepenky. Tento kartdn by mél byt recyklovan
podle mistnich pfedpist pro nakladani s takowmi odpady. Po vybaleni, kontrole
Uplnosti dodavky a pfezkouSeni ménice a jeho dalSich souéasti na viditelnou
neporusenost se muze zacit s montazi a uvadénim do chodu.
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Misto na poznamky
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Technické udaje

4  Technické udaje

Compact Unit, Vector Control

41  Technické udaje ménicl v kompaktnim provedeni

*EN 50178
* EN 61 800-3
* EN 60 204-1

U tohoto ménice byly spinény nasledujici evropské normy smérnic LVD a EMC Evropského spoleCenstvi

Pocet pfipojeni napajeciho napéti na
vstup ménice

2 za minutu

ZpUsob chlazeni

vzduchové chlazeni pomoci vestavéného ventilatoru nebo
vzduchové chlazeni s dodateénym vodnim chlazenim

Teplota chladiciho média

0°C + +40°C (do 50° viz ,Redukce vkonu* déle)

Teplota pfi skladovani

25°C ++70°C

Teplota pfi dopravé

25°C ++70°C

Nadmofska vySka mista, ve které je ménic¢
provozovan

< 1000 m nad mofem (zatiZitelnost 100%)
> 1000 m nad mofem (viz ,Redukce vykonu* dale)

PFipustna vihkost (relativni vihkost)

<95%  pfi dopravé a skladovani
< 85%  za provozu (oroseni neni pfipustné)

Podminky ¢innosti

tfida 3K3 dle DIN [EC 721-3-3

Stupen znedisténi

2 dle normy DIN VDE 0110, &ast 1, (oroseni za provozu neni pfipustné)

Pfepétova kategorie

|1l dle DIN VDE 0110, Cast 2

Stupen kryti

IP 20 dle EN 60529

TFida ochrany

1 dle DIN VDE 0106, Cast 1

Ochrana proti dotyku

dle EN 60 204-1 a DIN VDE 0106, Cast 100

Stupen odruseni
O standardni provedeni

dle EN 61 800-3
zadné odru$eni

O option tfida B1, popf. A1, dle EN 55011
Odolnost proti ruseni odpovida primyslovému prostfedi dle EN 61 800-3
Natér odpovida narokm v uzavieném prostoru

Mechanicka pevnost

dle DIN [EC 68-2-6

* chvéni
méni¢ ve stacionarnim provozu:

konstantni amplituda  « wychylky 0,075 mm ve frekvenénim rozsahu od 10 Hz do 58 Hz
* zrychleni 9,8 m/s? ve frekvenénim rozsahu od 58 Hz do 500 Hz
* chvéni
méni¢ se dopravuije:
konstantni amplituda  * vychylky 3,5 mm ve frekvenénim rozsahu od 5 Hz do 9 Hz
« zrychleni 9,8 m/s’ ve frekven&nim rozsahu od 9 Hz do 500 Hz

* razy

dle DIN IEC 68-2-27/08.89
30 g, 16 ms, raz s pribéhem poloviéni sinusovky

* pady, pfevrzeni

dle DIN IEC 68-2-31/04.84
na plochu a na jeden roh

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control

Upozorneni Uplné spinéni pozadavkd stupné kyti IP 20 dle
EN 60 529 je zavislé na tom, kolik fidicich
a silovych vodi€u prochazi spodni ¢asti ménice.
Mél-li by byt spinén stupen kryti také za provozu, ®<1>®
je nutné popi. dodatecné zmensit otvory. ®®

N —
D
©
D
>
(@)
S
o
N —
c
p—)
-
(3°]
g‘ jmenovité napajeci napéti [%)]
o) pripustny jmenovity proud [%] dle VDE 0110/ IEC 664-1
N 100 100
<1>
75 \
50 75
25
0 50
0 3 6 9 12 15 16 0 1000 2000 3000 4000
— ot >
modulacni frekvence [kHz] nadmorska vyska [m nad m.]
<1>
pfipustny jmenovity proud [%] vyhodnéjsi charakteristika plati pro ménice
100 o velikosti B az D pfi napajecim napéti
380 az 400 V
90 .
Vyska Faktor
[m] K1
80
1000 1,0
70 2000 0,9
3000 0,845
60
0 1000 2000 3000 4000 4000 08
>
nadmorska vyska [m nad m.]
pfipustny jmenovity proud [%]
100
Teplota Faktor
75 [°cl K2
50 0,76
50 45 0,879
40 1,0
25 35 1125 *
0 30 1,25* * viz dale
0 10 20 30 40 50 25 1,375*

teplota chladiciho média [°C]

Obr. 4-1 Zavislosti

4-2 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB



Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control

Pfepocitani pfipustného jmenovitého proudu v zavislosti na nadmofské wsce
(> 1000 m nad mofem) mista, kde je méni¢ provozovan, se pfi teploté chladiciho
média pod 40°C provede takto:

vysledny koeficient = koeficient (vy$ka) x koeficient (teplota chladiciho média)

r=

K=K, xK, %

(9

>

. o
Upozornéni V zadném pfipadé nesmi byt redukéni koeficient vé&tsi nez 1. =
=

Priklad: ﬁ

o

nadmorské vyska: 3000 m nad mofem ~ K, = 0,845 S

teplota chladiciho média: 35° ~ K, =1,125 xo

K=K, xK,=0,845 x 1,125 = 0,95
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Technické udaje Compact Unit, Vector Control

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control v kompaktnim provedeni, 3 AC 200 az 230 V
Typ ménice 6SE70... | 21-1CA60 | 21-3CA60 | 21-8CB60 | 22-3CB60 23-2CB60
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 200 V, -10%, + 230 V, +15%
N— Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napajeci napéti
5 Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, £ 6%
g Jmenovita hodnota frekvence vystupniho
S napéti:" [Hz]
(@) U/f = konst 0+ 600 Hz
'5_ U = konst 8 + 300 Hz
N— Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 11,7 14,6 19,5 25,2 354
E Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [Ai| 10,6 13,3 17,7 22,9 32,2
(5~ Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [VI[270 V, -10%, = 310 V, +15%
g— Jmenovita hodnota vykonu [kVA1| 37+42 | 47+52 6,0+69 8,0+9,1 11,2+128
o) Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30)
x Proudova spotieba [A][Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni ve standardnim provedeni pfi
napéti 20V=15A
Proudova spotieba [A]|Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni v maximalnim provedeni pi
napéti 20 V=25A
Modulacni frekvence [kHz]|1,5 az 16 (viz ,Redukce modulacni frekvence” dfive)
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s]]240 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s](60 s
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1 (dodate¢né)
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu | [s]|270 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,6 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]30 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos P,y [1]{= 0,98
O ménice cos @, [11/< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) M1l 0,97
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulacni) frekvenci
2,5 kHz [kW] 0,13 0,16 0,20 0,25 0,32
Spotieba chladiciho vzduchu [m®ls] 0,009 0,009 0,022 0,022 0,022
Ubytek tlaku Ap [Pa] 10 10 32 32 32
Uroveii hluku, rozméry, hmotnost
Uroveri hluku [dB(A)] 60 60 60 60 60
Konstrukéni ¢len vykonové fady (velikost) A A B B B
Rozméry
O Sitka [mm] 90 90 135 135 135
O vyska [mm] 425 425 425 425 425
O hloubka [mm] 350 350 350 350 350
Hmotnost cca [ka] 8,5 8,5 12,5 12,5 12,5

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
2 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zplsobem pretézovat,
lg ~ pfetézovaci proud (Uberlaststrom)
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control v kompaktnim provedeni, 3 AC 200 az 230 V
Typ ménice 6SE70..| 24-4CC60 | 25-4CD60 | 27-0CD60 | 28-1CD6O
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 200 V, -10%, + 230 V, +15%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti N—
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, £ 6% 5
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho =
napéti:" [Hz] 2
U/f = konst 0 + 600 Hz (@)
U = konst 8 + 300 Hz S_
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 48,6 59,4 75,9 89,1 N
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 442 54,0 69,0 81,0 E
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [VI[270 V, -10%, = 310 V, +15% ©
Jmenovita hodnota vykonu [kVA]J 154 + 17,6 | 18,8+215 24,0+ 27,4 28,1+322 g'
Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30) o
Proudova spotieba [A]{Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni ve standardnim provedeni pfi 2
napéti20V=15A
Proudova spotieba [A]|Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni v maximéalnim provedeni pfi
napéti 20V =25A

Modulaéni frekvence [kHz]|1,5 az 16 (viz ,Redukce modulacni frekvence” dfive)
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu | [s]]240 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1 (dodate¢né)
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |, [s][270 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,6 x jmenovitd hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]130 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:

O sité cos P,y [1]]= 0,98

O ménice cos @, [11]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) (1l 0,97
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulacni) frekvenci
2,5 kHz [kW] 0,41 0,59 0,74 0,81
Spotieba chladiciho vzduchu [m®ls] 0,028 0,054 0,054 0,054
Ubytek tlaku Ap [Pa] 30 230 230 230
Uroveii hluku, rozméry, hmotnost
Uroveri hluku [dB(A)] 60 65 65 65
Konstrukéni ¢len vykonové rady (velikost) C D D D
Rozméry

O Sitka [mm] 180 270 270 270

O vyska [mm] 600 600 600 600

O hloubka [mm] 350 350 350 350
Hmotnost cca [ka] 21 32 32 32

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
21, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zplsobem pretézovat,
lg ~ pretézovaci proud (Uberlaststrom)
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control v kompaktnim provedeni, 3 AC 380 az 480 V
Typ ménice 6SE70..| 16-1EA61 | 18-0EAG1 | 21-0EA61 | 21-3EB61 | 21-8EB61 | 22-6EC61
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 380 V, -15%, + 480 V, +10%
N— Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti
5 Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, £ 6%
g Jmenovita hodnota frekvence vystupniho
S napéti:" [Hz]
(@) U/f = konst 0 + 600 Hz
'5_ U = konst 8 + 300 Hz
N— Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 6,7 8,8 11,2 14,5 19,3 28,1
E Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 6,1 8,0 10,2 13,2 17,5 25,5
(5~ Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [V][510 V, -15%, + 650 V, +10%
g— Jmenovita hodnota vykonu [kVAl| 41+50 | 53+66 | 68+84 | 87+109 | 11,6+145] 168+21,2
o) Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30)
x Proudova spotieba [A]{Maximalni spotfeba proudu z pomocného napéajeni ve standardnim provedeni pfi
napéti20V=15A
Proudova spotieba [A]|Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni v maximalnim provedeni pfi
napéti 20V=25A
Modulaéni frekvence [kHz]|1,5 az 16 (viz ,Redukce modulacni frekvence” dfive)
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s]]240 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1 (dodate¢né)
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |, [s][270 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,6 x jmenovitd hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]130 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos P,y [1]]= 0,98
O ménice cos @, [11]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) 1] > 0,97 > 0,98
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulacni) frekvenci
2,5 kHz [kw] 0,11 0,12 0,16 0,16 0,24 0,36
Spotieba chladiciho vzduchu [m¥s]] 0,009 0,009 0,009 0,022 0,022 0,028
Ubytek tlaku Ap [Pa] 10 10 10 32 32 30
Uroveri hluku, rozméry, hmotnost
Uroveri hluku [dB(A)] 60 60 60 60 60 60
Konstrukéni ¢len vykonové rady (velikost) A A A B B C
Rozméry
O Sitka [mm] 90 90 90 135 135 180
O vyska [mm] 425 425 425 425 425 600
O hloubka [mm] 350 350 350 350 350 350
Hmotnost cca [ka] 8,5 8,5 8,5 12,5 12,5 21

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
2 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zplsobem pretézovat,
lg ~ pfetézovaci proud (Uberlaststrom)
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control v kompaktnim provedeni, 3 AC 380 az 480 V
Typ ménice 6SE70..| 23-4EC61 | 23-8ED61 | 24-7ED61 | 26-0ED61 | 27-2EDG1
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 380 V, -15%, + 480 V, +10%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti N—
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, £ 6% 5
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho =
napéti:" [Hz] 2
U/f = konst 0 + 600 Hz (@)
U = konst 8 + 300 Hz S_
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 374 41,3 51,7 64,9 79,2 N
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 34,0 37,5 47,0 59,0 72,0 E
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [VI[510 V, -15%, + 650 V, +10% ©
Jmenovita hodnota vykonu [kVA]J 22,4 + 282 | 24,7+ 311 31,0+39,0 38,9+49,0 47,4 +59,8 g'
Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30) o
Proudova spotreba [A]{Maximalni spotfeba proudu z pomocného napéajeni ve standardnim provedeni pfi 2
napéti20V=15A
Proudova spotieba [A]|Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni v maximéalnim provedeni pfi
napéti 20V =25A

Modulaéni frekvence [kHz]|1,5 az 16 (viz ,Redukce modulacni frekvence” dfive)
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s]]240 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]]60 s
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1 (dodate¢né)
Zakladni hodnota proudu |, [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |, [s][270 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,6 x jmenovitd hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretéZovani [s]30 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:

O sité cos P,y [1]]= 0,98

O ménice cos @, [11]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) [1] > 0,98 > 0,97 > 0,98
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulacni) frekvenci
2,5 kHz [kW] 0,49 0,58 0,73 0,86 1,05
Spotieba chladiciho vzduchu [m®ls] 0,028 0,054 0,054 0,054 0,054
Ubytek tlaku Ap [Pa] 30 230 230 230 230
Uroveri hluku, rozméry, hmotnost
Uroveri hluku [dB(A)] 60 65 65 65 65
Konstrukéni ¢len vykonové rady (velikost) C D D D D
Rozméry

O Sitka [mm] 180 270 270 270 270

O vyska [mm] 600 600 600 600 600

O hloubka [mm] 350 350 350 350 350
Hmotnost cca [ka] 21 32 32 32 32

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
21, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zplsobem pretézovat,
lg ~ pretézovaci proud (Uberlaststrom)
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje

Compact Unit, Vector Control

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control v kompaktnim provedeni, 3 AC 500 az 600 V

Typ ménice 6SE70..| 14-5FB61 | 16-2FB61 | 17-8FB61 | 21-1FB61 | 21-5FB61
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 500 V, -15%, + 600 V, +10%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, £ 6%
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho
napéti:" [Hz]
U/f = konst 0 + 600 Hz
U = konst 8 + 300 Hz
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 50 6,8 8,6 12,1 16,6
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 45 6,2 7,8 11,0 15,1
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [VI[675 V, -15%, = 810 V, +10%
Jmenovita hodnota vykonu kA 39+46 | 54+64 6,3+ 8,1 96+114 | 131+156
Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30)
Proudova spotieba [A]{Maximalni spotfeba proudu z pomocného napéajeni ve standardnim provedeni pfi
napéti20V=15A
Proudova spotieba [A]|Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni v maximalnim provedeni pfi
napéti 20V =25A
Modulaéni frekvence [kHz]|1,5 az 16 (viz ,Redukce modulacni frekvence” dfive)
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s]]240 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1 (dodatecné)
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu | [s][270 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,6 x jmenovitd hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]130 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos P,y [1]]= 0,98
O ménice cos @, [11]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) 1] > 0,97 > 0,98
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulacni) frekvenci
2,5 kHz [kW] 0,09 0,14 0,12 0,15 0,23
Spotieba chladiciho vzduchu [m®ls] 0,022 0,022 0,022 0,022 0,022
Ubytek tlaku Ap [Pa] 32 32 32 32 32
Uroveii hluku, rozméry, hmotnost
Uroveri hluku [dB(A)] 60 60 60 60 60
Konstrukéni ¢len vykonové fady (velikost) B B B B B
Rozméry
O Sitka [mm] 135 135 135 135 135
O vyska [mm] 425 425 425 425 425
O hloubka [mm] 350 350 350 350 350
Hmotnost cca [kal 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
2 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zplsobem pretézovat,

lg ~ pfetézovaci proud (Uberlaststrom)
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control v kompaktnim provedeni, 3 AC 500 az 600 V
Typ ménice 6SE70..| 222FC61 | 23-0FD61 |  23-4FD61 |  24-7FD61
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 500 V, -15%, + 600 V, +10%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti N—
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, £ 6% 5
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho =
napéti:" [Hz] 2
U/f = konst 0 + 600 Hz (@)
U = konst 8 + 300 Hz S_
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 242 31,9 374 51,2 N
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 22,0 29,0 34,0 46,5 E
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [VI[675 V, -15%, = 810 V, +10% ©
Jmenovita hodnota vykonu [kVA|  191+228 | 252+30,1 295 +353 40,3+483 g—
Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30) o
Proudova spotieba [A]{Maximalni spotfeba proudu z pomocného napéajeni ve standardnim provedeni pfi 2
napéti20V=15A
Proudova spotieba [A]|Maximalni spotfeba proudu z pomocného napajeni v maximalnim provedeni pfi
napéti 20 V=25A

Modulaéni frekvence [kHz]|1,5 az 16 (viz ,Redukce modulacni frekvence” dfive)
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s]]240 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]]60 s
Trida zatézovani Il dle EN 60146-1-1 (dodatecné)
Zakladni hodnota proudu [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu | [s][270 s
Maximalni hodnota pretézovaciho proudu L [A] 1,6 x jmenovitd hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretéZovani [s]130 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:

O sité cos P,y [1]]= 0,98

O ménice cos @, [11]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) [1] > 0,98 > 0,97 > 0,98
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulaéni) frekvenci
2,5 kHz [kW] 0,33 0,62 0,70 0,87
Spotieba chladiciho vzduchu [m®ls] 0,028 0,054 0,054 0,054
Ubytek tlaku Ap [Pa] 30 230 230 230
Uroveri hluku, rozméry, hmotnost
Uroveri hluku [dB(A)] 60 65 65 65
Konstrukéni ¢len vykonové rady (velikost) C D D D
Rozméry

O Sitka [mm] 180 270 270 270

O vyska [mm] 600 600 600 600

O hloubka [mm] 350 350 350 350
Hmotnost cca [ka] 21 32 32 32

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
21, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zplsobem pretézovat,
lg ~ pretézovaci proud (Uberlaststrom)
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control
objednaci ¢islo ztratovy vykon |spotieba maximalni pfidavny
(pfi 2,5 kHz)  |chladici vody |odebrany tepelny vykon
pfi T, < 30°C
[kW] [L/min] [kW]

= jmenovité napajeci napéti 3 AC 380 V +480V

% 6SE7016-1EA61-1AA0 0,11 5 0,06

g 6SE7018-0EA61-1AAQ 0,12 5 0,06

o 6SE7021-0EA61-1AAD 0,16 5 0,06

E‘ 6SE7021-3EB61-1AAQ 0,21 5 0,1

E 6SE7021-8EB61-1AAQ 0,16 5 0,1

g 6SE7022-6EC61-1AAD 0,33 7 0,2

e 6SE7023-4EC61-1AA0Q 0,47 7 0,2

xo 6SE7023-8ED61-1AAD 0,58 7 0,5
6SE7024-7ED61-1AA0Q 0,71 7 0,5
6SE7026-0ED61-1AAD 0,86 7 0,5
6SE7027-2ED61-1AA0 1,07 7 0,5
jmenovité napajeci napéti 3 AC 500 V = 600 V
6SE7014-5FB61-1AA0Q 0,09 5 0,1
6SE7016-2FB61-1AA0 0,11 5 0,1
6SE7017-8FB61-1AAQ 0,12 5 0,1
6SE7021-1FB61-1AAQ 0,16 5 0,1
6SE7021-5FB61-1AAQ 0,21 5 0,1
6SE7022-2FC61-1AA0 0,32 7 0,2
6SE7023-0FD61-1AAQ 0,59 7 0,5
6SE7023-4FD61-1AA0 0,69 7 0,5
6SE7024-7FD61-1AAQ 0,87 7 0,5

Upozornéni Ménice s vodnim chlazenim jsou konstrukéné stejné jako ménice se vzduchovym

chlazenim, jen s tim rozdilem, Ze na misté chladiée je instalovan vyménik

vzduch/voda.

VSechny technické Udaje neuvedené v tabulce vySe jsou stejné jako pro ménice se
vzduchovym chlazenim. Prvnich 12 mist objednaciho Cisla je stejnych. Dopinék
,—1AA0" znamena vodni chlazeni.

4-10 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB



Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control
4.1.1 Pokyny platné pro ménice s vodnim chlazenim
Chladici systém Funkce chladiciho systému je zajisténa tak, Ze ménic je pfipojen na externi okruh
chladici vody.
Pfi vystavbé takového chladiciho systému je nutné brat ohled na nékteré aspekty, =
které vyrazné ovliviiuji bezpeénou funkci ménice, bezpecnost provozu a Zivotnost %
celého zafizeni. Témito aspekty jsou: g
(o]
+ chladici systém je otevieny nebo uzavieny S_
+ volba material( a parovani materialli a soucasti —
« sloZeni chladici vody =
+ ochlazovani chladici vody (zpétné chlazeni, pfipousténi studené vody atd.) %
* atd. o
g
Definice chladici vody Musi byt chemicky neutralné reagujici a vycisténa od pevnych pfimési a musi 2

spliovat nasledujici kritéria.

maximalni velikost zrna eventuainé pfivedené necisbty < 0,1 mm

hodnota pH 6,0az8,0

chloridy <40 ppm

sulfaty <50 ppm

rozpusténé latky < 340 ppm

celkova tvrdost <170 ppm

teplota chladici vody na vstupu +5az38°C

otepleni vody jednim méni¢em AT ~5°C

provozni tlak max. 1 bar (cca 10 atm.)
Vystraha Neni pfipustné pouzivat vy$$ich provoznich tlaku.

Pouziva-li se v technologickém celku provozni tlak o vétsi velikosti nez je pfipustné,
je nutné provést u kazdého ménice redukci tlaku na hodnotu mensi nez 1 bar.

Material neni odolny vii¢i mofské vodg, tzn. Ze chladici systém nesmi byt pfipojen na
mofskou vodu.

V okruhu chladici vody je nutné pouzit filtr s velikosti ,dér* < 100 um.

Pfi existujicim nebezpeci zamrznuti je nutné udélat opatfeni proti poskozeni mrazem,
a to pfi provozu, skladovani a dopravé. Jedna se napf. o vyprazdnéni a profouknuti
vzduchem nebo o pouZiti dodate¢ného topeni.

Vystraha Plati véechny vystrahy jako pro ménice chlazené vzduchem.

A Instalacni a udrZbarské prace na vdech ¢astech vodniho chlazeni je nutné provadét
jen pfi vypnutém napéti na celém technologickém celku.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 4-11
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Frekvenéni méniée SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje

Prostfedky proti
zamrznuti

Vystraha

Compact Unit, Vector Control

Jako prostfedek proti zamrznuti chladici kapaliny je povolen JEN pfipravek
Antifrogen N od firmy Hoechst. Misici pomér by mél byt mezi 20% az 30% pfipravku
Antifrogen N. Takovy pomér zamezi zamrznuti chladici vody v intervalu teplot -10°C
az-14°C.

Pfi pouziti jinych pfipravkll muze dojit k vyraznému snizeni technické Zivotnosti
ménice.

Pfi pouziti pfipravku Antifrogen N v poméru mensim nez 20% se zvySuje nebezpedi
koroze, které muze vést k vyraznému snizeni technické Zivotnosti ménice.

Pfi pouziti pfipravku Antifrogen N v poméru vétSim nez 30% je ovliviiovan pfestup
tepla a tim i funkce ménice. Proto je nutné pfi pfidani vétSiho mnozstvi pfipravku
Antifrogen N zvysit dimenzovani vodniho Cerpadla.

Nasledujici tabulka slouZi k dimenzovani externiho vodniho okruhu pfi teploté chladici
kapaliny 20°C.

Procentni podil pfipravku
Antifrogen N

[%]

Kinematicka viskozita

[mPa s]

Relafivni pokles tlaku

[1]

0

1,05

0,95

20

1,07

1,14

30

2,5

1,24

V kazdém pfipadé je nutné se postarat o to, aby bylo dosazeno pozadovaného
proudéni chladici kapaliny.

Po vyprézdnéni chladiciho okruhu se musi tento nejpozdéji po &trnacti dnech opét
naplnit, nebo ihned po vypusténi se musi okruh nékolikrat vymyt vodou a nasledné
profouknout vzduchem (hlavné chladice).

PFi pouZiti pfipravku (proti zamrznuti) Antifrogen N se nesmi v celém chladicim
okruhu vyskytovat potencialové diference. V opacném pfipadné je nutné soucasti
propojit pasy vyrovnavajicimi potencial.

Pfi pouziti pfipravku (proti zamrznuti) Antifrogen N neni vhodné pouzivat hadice
zPVC.

Oroseni ménice neni pfipustné (viz téz udaje pro ,standardni* ménice).

4-12
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control

41.2 Instalace ménice s vodnim chlazenim

DoporucCuje se, aby chladici okruh byl proveden samostatné, z uslechtilé oceli a aby
se teplo pfedavalo déle vyménikem voda - voda.

K zamezeni elektrochemické koroze a pfenaseni chvéni je vhodné ménice
MASTERDRIVES pfipojovat na vstupu i na vystupu chladici vody ohebnou
a elektricky nevodivou hadici. Délka takové hadice by méla byt > 1,5 m.

Je-li chladici okruh celého technologického celku vyroben z umélé hmoty, neni nutné
ménite MASTERDRIVES pfipojovat na vstupu i na vystupu chladici vody ohebnou
a elektricky nevodivou hadici.

Pfipojovaci element se zavitem (tzv. ,nypl“) umistény na chladi¢i musi byt vyroben
z uSlechtilé oceli nebo masivniho hliniku. V zadném pfipadé nesmi byt vyroben
z mosazi nebo médi.
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Pfed montazi ménice je nutné pfipevnit hadice chladici vody. Viz ,Kompendium*
a v ném kapitolu ,Rozmérové nacrtky“.

Pouzivaji-li se pfi montazi hadicové sponky (tfmeny), je nutné tyto kontrolovat kazdé
tfi mésice, jestli se nepovolily.

prichod zdi . ohebna hadice :
\;‘ 1,5 m, elektricky nevodiva  «

pet <[ y 1 7“7

an [ // ﬂ% J;r L Q

napf. trubkové vedeni

1) okruh chladici vody 2) ventil AMOT

ménic
SIMOVERT

..........................

Obr.4-2  Okruh chladici vody méni¢e SIMOVERT
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control

Pracovni tlak je z&visly na pomérech ve vodovodni chladici siti ve smérech proudéni
tam a zpét a pfi uvadéni do chodu je nutné tyto poméry a tlak zjistit.

Déle je nutné nastavit mnozstvi protékané vody za ¢asovou jednotku, a to napf.
pomoci ventilu s ukazatelem prato€ného mnozstvi (napf. ventil od firmy OSTACO
Armaturen AG, CH-8902 Urdorf, Tel.: +41-173-55 555).

Co se tyka dosazeni maximalniho pfipustného provozniho tlaku, pocita se s tim, Ze
pfisluSna opatfeni provede zakaznik, resp. uZivatel. V takovém pfipadé je nutné
pouzit zafizeni na regulaci tlaku. U uzavienych chladicich systémda je nutné pouzit
zafizeni na vyrovnavani tlaku s pojistnym ventilem (p < 1,5 bar) a zafizenim na
odvzdu$néni.

Pfi pInéni, resp. po naplnéni, je nutné systém odvzdusiovat.

Instalace vodovodniho systému by se neméla kombinovat s médénymi trubkami nebo
spojkami, popf. pouziji-li se, méla by byt pfijata pfisluSna opatfeni (napf. uzavieny
okruh, uplna filtrace, ktera zajisti, Ze ionty médi budou vyfiltrovany). Vodni pfimési se
pfipoustéji. Viz téz napk. produkty od firmy Schilling Chemie GmbH, Postfach 1136,
D-71687, Freiberg, Tel.: +49-7141-703-0.
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V tzv. ,ASI-Info* (interni material firmy Siemens AG, ktery si v tomto pfipadé Ize
vyzadat u firmy Siemens s.r.0. v Praze, subdivize A&D DS) E20125-C6038-J702-A1-
7400, jsou uvedeny nékteré navrhy na provedeni takového systému chlazeni

v riznych technologickych celcich.

Pfi realizaci vodovodniho systému je nutné pracovat s mimofadnou peclivosti. Vedeni
musi byt mechanicky fixovana a dikladné pfezkouSena na netésnosti.

Déle je nutné provést opatfeni na zamezeni oroseni. Toto je zvI&sté nutné v téch

V takovém pfipadé se pfedpoklada pouZiti zafizeni (tzv. ventil AMOT) ve zpétném
vedeni v zapojeni ,do bypassu®, které reguluje teplotu. Takové zafizeni nabizi napf.
firma Ing. Bliro Neundérfer, Fichtenstr. 5, D-91094, Langensendelbach, Tel.: +49-
9133-3497.
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Compact Unit, Vector Control

Vyznam zkratek options (volitelnych rozsireni)

Option Vyznam Option Vyznam
CBP ~ komunikacni jednotka PROFIBUS EB1 ~ jednotka rozsifeni vstupd a vystupt 1 GE,

T

611 Slot A Go1 Slot A S

G13 S0t C G63 Slot C S

G14 slot D G64 slot D =

G15 slot E G65 slot E =

G16 slot F G66 slot F 8

G17 slot G G67 slot G g
e

CBC ~ komunikacni jednotka CAN EB2 ~ jednotka roz§ifeni vstupt a vystupt 2

G21 slot A G71 slot A

G23 slot C G73 slot C

G24 slot D G74 slot D

G25 slot E G75 slot E

G26 slot F G76 slot F

G27 slot G G77 slot G

SIMOLINK ~ komunikacni jednotka LBA ~ Local Bus Adapter
SIMOLINK

G41 slot A K11 vestavén do kazety s elektronikou

G43 slot C

G44 slot D

G45 slot E adaptérové jednotka ADB

G46 slot F K01 v misté 2 (slot D, E)

G47 slot G K02 v misté 3 (slot F, G)

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 4-15
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Technické udaje Compact Unit, Vector Control

Misto na poznamky
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje

Chassis Unit, Vector Control

4.2  Technické udaje ménici ve vestavném provedeni

*EN50 178
* EN 61 800-3
* EN 60 204-1

U tohoto ménice byly spinény nasledujici evropské normy smérmic LVD a EMC Evropského spolegenstvi

Pocet pfipojeni napajeciho napéti na
vstup ménice

2 za minutu

ZpUsob chlazeni

vzduchové chlazeni pomoci vestavéného ventilatoru nebo
vzduchové chlazeni s dodateCnym vodnim chlazenim

Teplota chladiciho média

0°C + +40°C (do 50° viz ,Redukce vykonu“ dale)

Teplota pfi skladovani

-25°C ++70°C

Teplota pfi dopravé

25°C + +70°C

Nadmoiska vySka mista, ve které je méni¢
provozovan

< 1000 m nad mofem (zatiZitelnost 100%)
> 1000 m nad mofem (viz ,Redukce vykonu*“dale)

Pfipustna vihkost (relativni vihkost)

<95%  pfi dopravé a skladovani
< 85%  za provozu (oroseni neni pfipustné)

Podminky Cinnosti

tfida 3K3 dle DIN IEC 721-3-3

Stupen znecisténi

2 dle normy DIN VDE 0110, ¢ast 1, (oroseni za provozu neni pfipustné)

Pfepétova kategorie

Il dle DIN VDE 0110, ¢ast 2

Stuper kryti

IP 20 dle EN 60529

TFida ochrany

1 dle DIN VDE 0106, Cast 1

Ochrana proti dotyku

dle EN 60 204-1 a DIN VDE 0106, ¢ast 100

Stupen odru$eni
O standardni provedeni

dle EN 61 800-3
zadné odruSeni

O option tfida B1, popt. A1, dle EN 55011
Odolnost proti ruseni odpovida pramyslovému prostiedi dle EN 61 800-3
Natér odpovida narokdm v uzavfeném prostoru

Mechanicka pevnost

dle DIN IEC 68-2-6

* chvéni
méni¢ ve stacionarnim provozu:

konstantni amplituda  * vychylky 0,075 mm ve frekvenénim rozsahu od 10 Hz do 58 Hz
* zrychleni 9,8 m/s? ve frekvenénim rozsahu od 58 Hz do 500 Hz
* chvéni
meénic¢ se dopravuje:
konstantni amplituda  * vychylky 3,5 mm ve frekvenénim rozsahu od 5 Hz do 9 Hz
* zrychleni 9,8 m/s’ ve frekvenénim rozsahu od 9 Hz do 500 Hz

* razy

dle DIN IEC 68-2-27/08.89
30 g, 16 ms, raz s prabéhem polovi¢ni sinusovky

* pady, pfevrZeni

dle DIN IEC 68-2-31/04.84
na plochu a na jeden roh

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekvenéni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

pfipustny jmenovity proud [%)]

v \

75 T~
\\
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25
0
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modulaéni frekvence [kHz]
pfipustné jmenovité vystupni napéti [%)] <>
(9 Y . . sy
dle VDE 0110 / IEC 664-1 Korekvcr!lerlvky platl jen ero naslgdu1|0| menlce. o
+ meénice o velikosti E aZ G se jmenovitym napajecim
100 '\ 2> napétim od 380 V do 460 V jen pi skutecné
<1> existujici velikosti napajeciho napéti od 380 V
do 400V
+ ménice o velikosti J az Q se jmenovitym napajecim
napétim od 500 V do 600 V
75
<2>
Korekéni kfivky plati jen pro nésledujici ménice:
+ ménice o velikosti J az Q se jmenovitym napajecim
napétim od 380 V do 480 V
50 * ménice o velikosti J az Q se jmenovitym napajecim
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Obr.4-3  Zavislosti
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé
Technické udaje Chassis Unit, Vector Control
Piepocitani pfipustného jmenovitého proudu v zavislosti na nadmorské vysce

(> 1000 m nad mofem) mista, kde je méni¢ provozovan, se pfi teploté chladiciho
média pod 40°C provede takto:

vysledny koeficient = koeficient (vy$ka) x koeficient (teplota chladiciho média)

K=K, xK,
Upozornéni V/ 24dném pripadé nesmi byt redukéni koeficient vétsi ne 1.
Piklad:
nadmorska vyska: 3000 m nad mofem ~ K, = 0,845

teplota chladiciho média: 35° ~ K, = 1,125

K=K, xK,=0,845x 1,125 = 0,95
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control ve vestavném provedeni, 3 AC 380 az 480 V
Typ ménice 6SE70..| 31-0EE60 | 31-2EF60 | 31-5EF60 | 31-8EF60 | 32-1EG60 | 32-6EG60
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 380 V, -15%, + 480 V, +10%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0 V + napéjeci napéti
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, + 6%
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho
napéti:" [Hz]
Ulf = konst 0 + 600 Hz
U = konst 8 + 300 Hz
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 101 136 160 205 231 286
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 92 124 146 186 210 260
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [V]510 V = 650 V (-15% / +10%)
Jmenovita hodnota vykonu [kVA]] 61+76 | 82 +103 | 97 +121 | 123 +154 | 139+174 | 172+ 216
Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30)
Maximalni spotreba proudu z pomocného napa-
jeni ve standardnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 1,7 21 2,3
Maximalni spotieba proudu z pomocného napa-
jeni v maximalnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 2,7 3,2 3,5
Modulaéni frekvence [kHzZ)| 1,7 +16 1,7+ 16 1,7+9 1,7+9 1,7+75 1,7+75
Redukéni charakteristiky (viz obr. 4.3) 1 1 1 2 2 3 3
Ttida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1
Zéakladni hodnota proudu | [A] 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |, [s]]240 s
Maximalni hodnota pfetéZovaciho proudu | [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Trida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1 (dodatecné)
Zakladni hodnota proudu | [A] 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zékladni hodnotou proudu |; [s]]270 s
Maximalni hodnota pfetézovaciho proudu | [A] 1,6 X jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]130 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos ¢,y [1]|> 0,98
O ménice cos @, [1]]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) 1] > 0,97 > 0,98
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulacni) frekvenci
2,5 kHz [kW] 1,18 1,67 1,95 2,17 2,68 34
Spotieba chladiciho vzduchu [ms] 0,10 0,14 0,14 0,14 0,31 0,31
~E Urovei hluku, rozméry, hmotnost
g Urovei hluku [dB(A)] 69 69 69 69 80 80
g Konstrukéni €len vykonové rady (velikost) E F F F G G
(o) Rozméry
'5_ O Sirka [mm] 270 360 360 360 508 508
O vyska [mm]] 1050 1050 1050 1050 1450 1450
‘g O hloubka [mm]| 350 350 350 350 450 450
> Hmotnost cca [ka] 55 65 65 65 155 155
i
(V2]
D
>

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
? 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zpisobem pretéZovat,
lg ~ pretéZovaci proud (Uberlaststrom)
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Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control ve vestavném provedeni, 3 AC 380 az 480 V
Typ ménice 6SE70..| 33-2EG60 | 33-7EG60 | 35-1EK60 | 36-0EK60 | 37-0EK60
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 380 V, -15%, + 480 V, +10%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, + 6%
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho napéti: [Hz]
Ulf = konst 0+ 600 Hz
U = konst 8 + 300 Hz
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 346 407 561 649 759
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 315 370 510 590 690
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [V]510 V = 650 V (-15% / +10%)
Jmenovita hodnota vykonu [KVA]| 208 + 261 | 244 + 307 | 336 + 424 389 + 490 455 + 573
Pomocné napajeni [V][DC 24 V (20 + 30)
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni ve
standardnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 2,3 31
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni
v maximalnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 3,5 43
Modulaéni frekvence [kHz] 1,7+6 1,76 1,7+6 1,7+5 1,7+25
Redukéni charakteristiky (viz obr. 4.3) -| 4 4 4 5 7
Ttida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1
Zéakladni hodnota proudu | [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatéZzovani zakladni hodnotou proudu | [s][240 s
Maximalni hodnota pfetéZovaciho proudu | [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Trida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1 (dodatecné)
Zakladni hodnota proudu | [A]l 0,91 x jmenovita hodnota s o .
vystupniho proudu dodate¢né zatéZovani neni pfipustné
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s][270 s dodateéné zatézovani neni pfipustné
Maximalni hodnota pfetézovaciho proudu | [A]] 1,6 x jmenovita hodnota s .
wstupniho proudu dodate¢né zatéZovani neni pfipustné
Maximalni doba pretézovani [s]|30°s dodate¢né zatéZovani neni pfipustné
Uginik, uéinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos ¢,y [1]]> 0,98
O ménice cos ¢, [1]]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) [1]|= 0,98
Ztratovy vykon pii pulsni (modulaéni) frekvenci 2,5 kHz [kW] 43 5,05 71 8,2 10,2
Spotieba chladiciho vzduchu [m®ls] 0,41 0,41 0,46 0,46 0,6
Urovei hluku, rozméry, hmotnost ‘E
Uroveii hluku [dB(A)] 82 82 77 77 80 %
Konstrukéni ¢len vykonové rady (velikost) G G K K K d>J
Rozméry o
O Sirka [mm] 508 508 800 800 800 ’5_
O vyska [mm] 1450 1450 1750 1750 1750
O hloubka [mm] 450 450 551 551 551 ‘g
Hmotnost cca [ka] 155 155 400 400 460 >
e
(72]
(]
>
" Uff = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
? 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zpisobem pretéZovat,
ls ~ pretéZovaci proud (Uberlaststrom)
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control ve vestavném provedeni, 3 AC 500 az 600 V
Typ ménice 6SE70..| 26-1FE60 | 26-6FE60 | 28-O0FF60 | 31-1FF60 | 31-3FG60 | 31-6FG60
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 500 V, -15%, + 600 V, +10%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0 V + napéjeci napéti
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, + 6%
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho
napéti:" [Hz]
Ulf = konst 0 + 600 Hz
U = konst 8 + 300 Hz
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 67 73 87 119 141 172
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 61 66 79 108 128 156
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [V]I675V = 810V (£15%)
Jmenovita hodnota vykonu [kVA]] 53 +63 | 58 + 68 | 69 + 82 94+112 | 111+133 | 136 + 162
Pomocné napajeni [V]IDC 24 V (20 + 30)
Maximalni spotieba proudu z pomocného napa-
jeni ve standardnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 1,7 21 2,3
Maximalni spotieba proudu z pomocného napa-
jeni v maximalnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 2,7 3,2 3,5
Modulaéni frekvence [kHzZ)| 1,7 +16 1,7+ 16 1,7+9 1,7+75 1,7+75 1,7+6
Redukéni charakteristiky (viz obr. 4.3) 1 1 1 2 3 3 4
Ttida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1
Zékladni hodnota proudu | [A] 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |, [s]}240 s
Maximalni hodnota pfetéZovaciho proudu | [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Trida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1 (dodatecné)
Zakladni hodnota proudu | [A] 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s]]270 s
Maximalni hodnota pfetézovaciho proudu | [A] 1,6 X jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]130 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos ¢,y [1]|> 0,98
O ménice cos @, [1]]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) 1] > 0,97 > 0,98 > 0,97
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulacni) frekvenci
2,5 kHz [kW] 0,91 1,02 1,26 1,80 2,13 2,58
Spotieba chladiciho vzduchu [ms] 0,10 0,10 0,14 0,14 0,31 0,31
~E Urovei hluku, rozméry, hmotnost
g Urovei hluku [dB(A)] 69 69 69 69 80 80
g Konstrukeéni €len vykonové rady (velikost) E E F F G G
(o) Rozméry
'5_ O Sika [mm] 270 270 360 360 508 508
O vyska [mm]] 1050 1050 1050 1050 1450 1450
‘g O hloubka [mm]| 350 350 350 350 450 450
> Hmotnost cca [ka] 55 55 65 65 155 155
i
(V2]
D
>

" UJf = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
? 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zpisobem pretéZovat,
lg ~ pretéZovaci proud (Uberlaststrom)
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control ve vestavném provedeni, 3 AC 500 az 600 V
Typ ménice 6SE70..| 32-0FG60 | 32-3FG60 | 33-0FK60 | 33-5FK60 | 34-5FK60
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 500 V, -15%, + 600 V, +10%
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, + 6%
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho napéti: [Hz]
Ulf = konst 0+ 600 Hz
U = konst 8 + 300 Hz
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 211 248 327 400 497
Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 192 225 297 354 452
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [V]I675V = 810 V (£15%)
Jmenovita hodnota vykonu [kVA]| 167+199 | 195+233 | 258+308 | 307+367 | 392+469
Pomocné napajeni [V][DC 24 V (20 + 30)
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni ve
standardnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 2,3 31
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni
v maximalnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 3,5 43
Modulaéni frekvence [kHz] 1,7+6 1,76 1,7+3 1,7+3 1,7+25
Redukéni charakteristiky (viz obr. 4.3) -| 4 4 6 6 7
Ttida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1
Zéakladni hodnota proudu | [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatéZzovani zakladni hodnotou proudu | [s][240 s
Maximalni hodnota pfetéZovaciho proudu | [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Trida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1 (dodatecné)
Zakladni hodnota proudu | [A]l 0,91 x jmenovita hodnota s o .
vystupniho proudu dodate¢né zatéZovani neni pfipustné
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |; [s][270 s dodateéné zatézovani neni pfipustné
Maximalni hodnota pfetézovaciho proudu | [A]] 1,6 x jmenovita hodnota s .
wstupniho proudu dodate¢né zatéZovani neni pfipustné
Maximalni doba pretézovani [s]|30°s dodate¢né zatéZovani neni pfipustné
Uginik, uéinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos ¢,y [1]]> 0,98
O ménice cos ¢, [1]]< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) [1] > 0,98 > 0,97 > 0,98
Ztratovy vykon pii pulsni (modulaéni) frekvenci 2,5 kHz [kW] 34 4,05 5,80 6,80 8,30
Spotieba chladiciho vzduchu [m®ls] 0,41 0,41 0,46 0,46 0,46
Urovei hluku, rozméry, hmotnost ‘E
Urovei hluku [dB(A)] 82 82 77 77 77 %
Konstrukéni ¢len vykonové rady (velikost) G G K K K d>J
Rozméry o
O Sirka [mm] 508 508 800 800 800 S_
O vyska [mm] 1450 1450 1750 1750 1750
O hloubka [mm] 450 450 551 551 551 ‘g
Hmotnost cca [ka] 155 155 400 400 400 >
e
(72]
(]
>
" Uff = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
? 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zpisobem pretéZovat,
ls ~ pretéZovaci proud (Uberlaststrom)
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje

Chassis Unit, Vector Control

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control ve vestavném provedeni, 3 AC 660 az 690 V

Typ ménice 6SE70..| 26-0HF60 | 28-2HF60 | 31-0HG60 | 31-2HG60 | 31-5HG60
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 660 V + 690 V (+15%)
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, + 6%
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho napéti: [Hz]
U/f = konst 0+ 600 Hz
U = konst 8 + 300 Hz
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 66 90 107 130 160
188Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 60 82 97 118 145
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [V]I890 V =930 V (£15%)
Jmenovita hodnota vykonu A 69+71 | 94+97 | 111+115 | 135+141 | 166+ 173
Pomocné napajeni [V][DC 24 V (20 + 30)
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni ve
standardnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 2,1 2,3
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni
v maximalnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 3,2 3,5
Modulaéni frekvence [kHz]] 1,7+75 1,7+75 1,7+75 1,7+75 1,7+6
Redukéni charakteristiky (viz obr. 4.3) -| 3 3 3 3 4
Ttida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1
Zéakladni hodnota proudu | [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu | [s][240 s
Maximalni hodnota pfetéZovaciho proudu | [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos ¢,y [1]]= 0,98
O ménice cos P, [11{< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) [1]|= 0,98
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulaéni) frekvenci 2,5kHz [kW] 1,05 1,47 1,93 2,33 2,83
Spotieba chladiciho vzduchu [m’ls] 0,10 0,10 0,31 0,31 0,41
Urovei hluku, rozméry, hmotnost
Urove hluku [dB(A)] 69 69 80 80 82
Konstrukeéni €len vykonové rady (velikost) F F G G G
Rozméry
O Sitka [mm] 360 360 508 508 508
O vyska [mm] 1050 1050 1450 1450 1450
O hloubka [mm] 350 350 450 450 450
Hmotnost cca [ka] 65 65 155 155 155

" Uff = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru,

U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru

? 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zpisobem pretéZovat,

lg ~ pretéZovaci proud (Uberlaststrom)
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control ve vestavném provedeni, 3 AC 660 az 690 V
Typ ménice 6SE70..| 31-7HG60 | 32-1HG60 | 33-0HK60 | 33-5HK60 | 34-5HKG0
Jmenovita hodnota napajeciho napéti, frekvence, proudu a vykonu
Jmenovita hodnota napajeciho napéti [V][3 AC 660 V + 690 V (+15%)
Jmenovita hodnota vystupniho napéti [V]|3 AC 0V + napéjeci napéti
Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti [Hz]|50 + 60 Hz, + 6%
Jmenovita hodnota frekvence vystupniho napéti: [Hz]
Ulf = konst 0+ 600 Hz
U = konst 8 + 300 Hz
Jmenovita hodnota vstupniho proudu |, ? [A] 188 229 327 400 497
188Jmenovita hodnota vystupniho proudu |, [A] 171 208 297 354 452
Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu [V]I890 V =930 V (£15%)
Jmenovita hodnota vykonu [KVA]| 196 + 204 | 238 + 248 | 340 + 354 405 + 423 517 + 540
Pomocné napajeni [V][DC 24 V (20 + 30)
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni ve
standardnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 2,3 31
Maximalni spotieba proudu z pomocného napajeni
v maximalnim provedeni pfi napéti 20 V [A] 3,5 43
Modulaéni frekvence [kHz] 1,7+6 1,76 1,7+25 1,7+25 1,7+25
Redukéni charakteristiky (viz obr. 4.3) -| 4 4 7 7 7
Ttida zatéZovani Il dle EN 60146-1-1
Zékladni hodnota proudu | [Aﬂ 0,91 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Doba zatézovani zakladni hodnotou proudu |, [s][240 s
Maximalni hodnota pfetéZovaciho proudu | [A] 1,36 x jmenovita hodnota vystupniho proudu
Maximalni doba pretézovani [s]|60 s
Uginik, Géinnost, ztraty
Uginik:
O sité cos ¢,y [1]]= 0,98
O ménice cos P, [11/< 0,92 ind.
Uginnost n (jmenovity provoz) [1]|= 0,97 > 0,98
Ztratovy vykon pfi pulsni (modulaéni) frekvenci 2,5kHz [kW] 3,60 4,30 6,60 7,40 9,10
Spotieba chladiciho vzduchu [m’/s] 0,41 0,41 0,46 0,46 0,46
Urovei hluku, rozméry, hmotnost
Urove hluku [dB(A)] 82 82 77 77 77
Konstrukeéni €len vykonové rady (velikost) G G K K K
Rozméry
O Sitka [mm] 508 508 800 800 800
O vyska [mm] 1450 1450 1750 1750 1750
O hloubka [mm] 450 450 551 551 551
Hmotnost cca [ka] 155 155 400 400 400

" Uff = konst ~ rezim s konstantnim magnetickym tokem motoru, U =konst ~ rezim s konstantnim napétim motoru
? 1, ~ jmenovity proud (Bemessungsstrom), |, ~ zakladni zatéZovaci proud (Grundlaststrom), ze kterého je mozné predepsanym zpisobem pretéZovat,

ls ~ pretéZovaci proud (Uberlaststrom)
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Chassis Unit, Vector Control
objednaci ¢islo ztratovy vykon |spotieba maximalni pfidavny
(pfi 2,5 kHz) |chladici vody |odebrany tepelny vykon
pfi T,,4,cn < 30°C
[kW] [L/min] [kW]
jmenovité napajeci napéti 3 AC 380 V + 480 V
6SE7031-0EE60-1AA0D 1,18 12 0,7
6SE7031-2EF60-1AAQ 1,67 12 0,7
6SE7031-5EF60-1AAQ 1,95 12 0,7
6SE7031-8EF60-1AAD 2,17 12 0,7
6SE7032-1EG60-1AA0 2,68 26 1,5
6SE7032-6EG60-1AAQ 3,40 26 1,5
6SE7033-2EG60-1AA0 4,30 26 1,5
6SE7033-7EG60-1AA0 5,05 26 1,5
jmenovité napajeci napéti 3 AC 500 V + 600 V
6SE7026-1FE60-1AAQ 0,91 12 0,7
6SE7026-6FF60-1AAQ 1,02 12 0,7
6SE7028-0FF60-1AAQ 1,26 12 0,7
6SE7031-1FF60-1AAQ 1,80 26 1,5
6SE7031-3FG60-1AA0 2,13 26 1,5
6SE7031-6FG60-1AA0 2,58 26 1,5
6SE7032-0FG60-1AA0 3,40 26 1,5
6SE7032-3FG60-1AA0 4,05 26 1,5
jmenovité napajeci napéti 3 AC 660 V + 690 V
6SE7026-0HF60-1AAQ 1,05 12 0,7
6SE7028-2HF60-1AAQ 1,47 12 0,7
6SE7031-0HG60-1AA0D 1,93 26 1,5
6SE7031-2HG60-1AAD 2,33 26 1,5
6SE7031-5HG60-1AAQ 2,83 26 1,5
6SE7031-7HG60-1AAD 3,50 26 1,5
6SE7032-1HG60-1AA0 4,30 26 1,5
Upozornéni Ménice s vodnim chlazenim jsou konstrukéné stejné jako ménice se vzduchovym
chlazenim, jen s tim rozdilem, Ze na misté chladice je instalovan vyménik

vzduch/voda.

V8echny technické udaje neuvedené v tabulce vySe jsou stejné jako pro ménice se
vzduchovym chlazenim. Prvnich 12 mist objednaciho Cisla je stejnych. DopInék
,— 1AAQ“ znamena vodni chlazeni.
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Technické udaje tykajici se vestavnych ménicu o velikosti K s vodnim chlazenim jsou
uvedeny v tabulce na nasleduijici strané.
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Chassis Unit, Vector Control
Ménice ve vestavném Ménice ve vestavném provedeni, velikost K
provedeni, velikost K Napajeci napéti ventilatoru, V[ 230 | 230
Chlazeni, spotieba frekvence napajeciho napéti [Hz]] 50 60
proudu ventilatoru, Proudova spotieba ventilatoru [A] 2,45 3,6
hlu¢nost Pritoéné mnoZstvi vzduchu m¥s]|  046| 0,464
Hlu¢nost ménice (kryti IP 00) [dBA)l 77 77,5
Hlu¢nost ménice ve vestavném provedeni (kryti IP 20),
vestavén do skfiné [dB(A)]] 70,5 71,5
Hlu¢nost ménice ve vestavném provedeni (kryti IP 42),
vestavén do skfiné s prachovym filtrem, vétraci
nadstavba na skFini vysoka 400 mm [dB(A)] 70,5 | 71
Méni¢ 6SE7037-0EK60
Napajeci napéti ventilatoru, [Vl 230 230
frekvence napajeciho napéti [Hz][ 50 60
Proudova spotieba ventilatoru [A] 5,0 74
Pratocné mnozstvi vzduchu [m¥/s] 0,6 0,6
Hlu¢nost ménice (kryti IP 00) [dB(A)]| 80 82
Hlu¢nost ménice ve vestavném provedeni (kryti IP 20),
vestavén do skfiné [dB(A)]] 76 7

Hlu¢nost ménice ve vestavném provedeni (kryti IP 42),
vestavén do skfiné s prachovym filtrem, vétraci
nadstavba na skfini vysoka 400 mm [dB(A)]| 74 75

Okrajové podminky pro méfeni hluénosti:
* vySka mistnosti = 6 m

vy
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje

Chassis Unit, Vector Control

421 Pokyny platné pro ménice s vodnim chlazenim

Chladici systém

Definice chladici vody

Vystraha

A

Funkce chladiciho systému je zajiSténa tak, Ze ménic je pfipojen na externi okruh
chladici vody.

Pfi vystavbé takového chladiciho systému je nutné brat ohled na nékteré aspekty,
které vyrazné ovliviiuji bezpec¢nou funkci ménice, bezpe€nost provozu a Zivotnost
celého zafizeni. Témito aspekty jsou:

+ chladici systém je otevieny nebo uzavieny
« volba materiall a parovani materiall a soucasti

+ slozeni chladici vody

+ ochlazovani chladici vody (zpétné chlazeni, pfipousténi studené vody atd.)
* atd.

Musi byt chemicky neutralné reaguijici a vy¢isténa od pevnych pfimési a musi
spliiovat nasleduijici kritéria.

maximalini velikost zrna eventualné pfivedené ne€istoty < 0,1 mm

hodnota pH 6,0az8,0

chloridy <40 ppm

sulfaty <50 ppm

rozpusténé latky <340 ppm

celkova tvrdost <170 ppm

teplota chladici vody na vstupu +5az 38°C

otepleni vody jednim méni¢em AT ~5°C

provozni tlak max. 1 bar (cca 10 atm.)

Neni pfipustné pouzivat vy$Sich provoznich tlaku.

Pouziva-li se v technologickém celku provozni tlak o vétsi velikosti neZ je pfipustné,
je nutné provést u kazdého ménice redukci tlaku na hodnotu mensi nez 1 bar.

Material neni odolny vici morské vodé, tzn. Ze chladici systém nesmi byt pfipojen na
mofskou vodu.

v

V okruhu chladici vody je nutné pouzit filtr s velikosti ,dér < 100 um.

Pfi existujicim nebezpeCi zamrznuti je nutné udélat opatieni proti poSkozeni mrazem,
a to pfi provozu, skladovani a dopravé. Jedna se napf. o vyprézdnéni a profouknuti
vzduchem nebo o pouziti dodate¢ného topeni.

Vystraha Plati v8echny vystrahy jako pro ménice chlazené vzduchem.

A Instalacni a udrzbafské prace na vSech ¢astech vodniho chlazeni je nutné provadét
jen pfi vypnutém napéti na celém technologickém celku.
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

Prostfedky proti Jako prostiedek proti zamrznuti chladici kapaliny je povolen JEN pfipravek

zamrznuti Antifrogen N od firmy Hoechst. Misici pomér by mél byt mezi 20% az 30% pfipravku
Antifrogen N. Takovy pomér zamezi zamrznuti chladici vody v intervalu teplot -10°C
az-14°C.

Vystraha Pfi pouZiti jinych pripravki méize dojit k vyraznému snizeni technické Zivotnosti
ménice.

Pfi pouZiti pfipravku Antifrogen N v poméru mensim nez 20% se zvySuje nebezpeci
koroze, které mize vést k vyraznému snizeni technické Zivotnosti ménice.

Pfi pouziti pfipravku Antifrogen N v poméru vétSim nez 30% je ovliviiovan pfestup
tepla a tim i funkce ménice. Proto je nutné pfi pfidani vétSiho mnozstvi pfipravku
Antifrogen N zvysit dimenzovani vodniho Cerpadla.

Nasledujici tabulka slouzi k dimenzovani externiho vodniho okruhu pfi teploté chladici
kapaliny 20°C.

Procentni podil pfipravku | Kinematicka viskozita Relafivni pokles tlaku
Antifrogen N

[%] [mPa s] [1]

0 1,05 0,95

20 1,07 1,14

30 2,5 1,24

V kazdém pfipadé je nutné se postarat o to, aby bylo dosazeno poZadovaného
proudéni chladici kapaliny.

Po vyprazdnéni chladiciho okruhu se musi tento nejpozdéji po Etrnacti dnech opét
naplnit, nebo ihned po vypusténi se musi okruh nékalikrat vymyt vodou a nasledné
profouknout vzduchem (hlavné chladice).

Pfi pouZiti pfipravku (proti zamrznuti) Antifrogen N se nesmi v celém chladicim
okruhu vyskytovat potencialové diference. V opaéném pfipadné je nutné soucasti
propojit pasy vyrovnavajicimi potencial.

PFi pouZiti pfipravku (proti zamrznuti) Antifrogen N neni vhodné pouZivat hadice
z PVC.

Oroseni ménice neni pFipustné (viz téZ udaje pro ,standardni“ ménice).
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Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

4272 Instalace ménice s vodnim chlazenim

DoporucCuje se, aby chladici okruh byl proveden samostatné, z uslechtilé oceli a aby
se teplo pfedavalo déle vyménikem voda - voda.

K zamezeni elektrochemické koroze a pfenadeni chvéni je vhodné ménice
MASTERDRIVES pfipojovat na vstupu i na vystupu chladici vody ohebnou
a elektricky nevodivou hadici. Délka takové hadice by méla byt > 1,5 m.

Je-li chladici okruh celého technologického celku vyroben z umélé hmoty, neni nutné
ménite MASTERDRIVES pfipojovat na vstupu i na vystupu chladici vody ohebnou
a elektricky nevodivou hadici.

Pfipojovaci element se zavitem (tzv. ,nypl“) umistény na chladi¢i musi byt vyroben
z uSlechtilé oceli nebo masivniho hliniku. V zadném pfipadé nesmi byt vyroben
Z mosazi nebo médi.

Pfed montazi ménice je nutné pfipevnit hadice chladici vody. Viz ,Kompednium*
a v ném kapitolu ,Rozmérové nacrtky“.

Pouzivaji-li se pfi montazi hadicové sponky (tfmeny), je nutné tyto kontrolovat kazdé
tfi mésice, jestli se nepovolily.

prichod zdi : ohebna hadice '
1,5 m, elektricky nevodiva

met <[ y 1 =

tamv/ﬁ% Ef/g

napf. trubkové vedeni

1) okruh chladici vody 2) ventil AMOT

ménic
SIMOVERT

..........................

Obr. 4-4  Okruh chladici vody ménice SIMOVERT
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Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

Pracovni tlak je z&visly na pomérech ve vodovodni chladici siti ve smérech proudéni
tam a zpét a pfi uvadéni do chodu je nutné tyto poméry a tlak zjistit.

Déle je nutné nastavit mnozstvi protékané vody za ¢asovou jednotku, a to napf.
pomoci ventilu s ukazatelem pratoéného mnozstvi (napf. ventil od firmy OSTACO
Armaturen AG, CH-8902 Urdorf, Tel.: +41-173-55 555).

Co se tyka dosazeni maximalniho pfipustného provozniho tlaku, pocita se s tim, Ze
pfisluSna opatfeni provede zakaznik, resp. uZivatel. V takovém pfipadé je nutné
pouzit zafizeni na regulaci tlaku. U uzavienych chladicich systémd je nutné pouzit
zafizeni na vyrovnavani tlakt s pojistnym ventilem (p < 1,5 bar) a zafizenim na
odvzdu$néni.

Pfi pInéni, resp. po naplnéni, je nutné systém odvzdusiovat.

Instalace vodovodniho systému by se neméla kombinovat s médénymi trubkami nebo
spojkami, popf. pouziji-li se, méla by byt pfijata pfisluSna opatfeni (napf. uzavieny
okruh, uplna filtrace, ktera zajisti, Ze ionty médi budou vyfiltrovany). Vodni pfimési se
pfipoustéji. Viz téz napk. produkty od firmy Schilling Chemie GmbH, Postfach 1136,
D-71687, Freiberg, Tel.: +49-7141-703-0.

V tzv. ,ASI-Info* (interni material firmy Siemens AG, ktery si v tomto pfipadé Ize
vyzadat u firmy Siemens s.r.0. v Praze, subdivize A&D DS) E20125-C6038-J702-A1-
7400, jsou uvedeny nékteré navrhy na provedeni takového systému chlazeni

v ruznych technologickych celcich.

Pfi realizaci vodovodniho systému je nutné pracovat s mimofadnou peclivosti. Vedeni
musi byt mechanicky fixovana a dikladné pfezkousena na netésnosti.

Déle je nutné provést opatfeni na zamezeni oroseni. Toto je zvI&sté nutné v téch

V takovém pfipadé se pfedpoklada pouZiti zafizeni (tzv. ventil AMOT) ve zpétném
vedeni v zapojeni ,do bypassu®, které reguluje teplotu. Takové zafizeni nabizi napf.
firma Ing. Bliro Neundérfer, Fichtenstr. 5, D-91094, Langensendelbach, Tel.: +49-
9133-3497.
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje

Vyznam zkratek options (volitelnych rozsireni)

Chassis Unit, Vector Control

Option Vyznam Option Vyznam
CBP ~ komunikaéni jednotka PROFIBUS EB1 ~ jednotka rozSifeni vstupt a vystupu 1
G11 slot A G61 slot A
G13 slot C G63 slot C
G14 slot D G64 slot D
G15 slot E G65 slot E
G16 slot F G66 slot F
G17 slot G G67 slot G
CBC ~ komunikacni jednotka CAN EB2 ~ jednotka rozSifeni vstupt a vystupt 2
G21 slot A G71 slot A
G23 slot C G73 slot C
G24 slot D G74 slot D
G25 slot E G75 slot E
G26 slot F G76 slot F
G27 slot G G177 slot G
SIMOLINK ~ komunikacni jednotka LBA ~ Local Bus Adapter
SIMOLINK
G41 slot A K11 vestavén do kazety s elektronikou
G43 slot C
G44 slot D
G45 slot E adaptérové jednotka ADB
G46 slot F K01 v misté 2 (slot D, E)
G47 slot G K02 v misté 3 (slot F, G)
4-32 Siemens AG « BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Chassis Unit, Vector Control

Technické udaje vestavnych ménicl o velikosti K s vodnim chlazenim

Soucasti, které nejsou upevnény na chladici, napf. jednotky elektroniky nebo
kondenzatory v napétovém meziobvodu, se také ohfivaji vzduchem ohfivanym
chladicem.

Na vySe uvedenou skuteénost je nutné brat ohled pfi montazi ménicl ve vestavném
provedeni do skfini. Je tedy nutné zajistit, aby proud vzduchu vychazejici z ventila-
toru proudil dovnitf ménice. Rizna opatieni slouzici k utésnéni ménice (pouzivana

u ménicu se vzduchovym chlazenim) zde pusobi rusivé. Viz téz kapitolu ,Montaz

ménice ve vestavném provedeni o velikosti K*.

U aplikaci se stupném kryti IP 54 a vy$Sim je nutné zajistit mezi vestavnym méni¢em
a skfini (horni hranou) vzdalenost minimainé 90 mm.

Ménice nepotiebuji Zadny externi chladici vzduch.

Dal$i pfidavny ztratovy vykon nemiZe byt odveden.

Teplota chladiciho vzduchu cirkulujiciho uvnitf ménice je méfena teplotnim Cidlem.

Na pfipojeni vodniho chlazeni pouZijte trubky 1" s vnitfnim zavitem. Pfipojovaci
element se zavitem (tzv. ,nypl‘) umistény na chladiCi musi byt vyroben z uslechtilé
oceli nebo masivniho hliniku. Idealnim se jevi pouZiti plochého tésnéni. PouZziji-li se
soucasti dodavané spolu s méni¢em, je vhodné je utésnit pomoci pfipravku

Loctite 542 nebo pomoci teflonové pasky.

Okruh s chladici vodou pfipojte tak, aby souéasti vedouci vodu tam byly oznaceny
modfre, souéasti vedouci vratnou vodu pak ervené. Barevné oznaceni se nachazi
vedle Sroubeni o velikosti 1" pod chladi¢em.

Udaje v nasledujici tabulce informuji o jmenovité velikosti priitoku vody [l/min]
a tlakové diferenci [Pa] na chladi¢i pfi jmenovitém pritoku.

Objednaci cislo Rozsah Pratok Diference |Hluénost |Hluénost [Hluénost |Otepleni
napajecich |vody tlaku (kryti IP 20)| (kryti IP 42)| (krytiIP 54) |vody
napéti
AC [V] [I/min] [Pa] [dBA] [dBA] [dBA] K]

6SE7035-1EK60-1AAQ 27 7300 76 75 72 4,5

6SE7036-0EK60-1AAQ | 380 + 480 28 8000 76 75 72 45

6SE7037-0EK60-1AAQ 30 9000 76 75 72 4.8

6SE7033-0FK60-1AAQ 20 4000 76 75 72 4,5

6SE7033-5FK60-1AA0 | 500 + 600 23 5200 76 76 73 45

6SE7034-5FK60-1AAQ 28 7700 76 76 73 4,5

6SE7033-0HK60-1AA0 21 4700 76 76 73 4,5

6SE7033-5HK60-1AA0 | 660 + 690 24 5800 76 76 73 45

6SE7034-5HK60-1AA0 30 9000 76 76 73 45

Siemens AG ¢ BA 9807-000-348 BB 4-33
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Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje Chassis Unit, Vector Control

Okrajové podminky pro méfeni hluénosti:

* vzdalenost od méni¢e =1 m

+ vy$ka nad podlahou =1 m

* vySka mistnosti =6 m

+ méni¢ ve vestavném provedeni byl vestavén do skfini Siemens fady 8MC bez
jakéhokoliv zvlastniho tlumeni

Spotieba a hlu¢nost ventilatoru u ménicu ve vestavném provedeni, velikost K
Napajeci napéti ventilatoru, | 230 230
frekvence napajeciho napéti [Hz] 50 60
Proudova spotieba ventilatoru [A] 2,45 3,6
Hlu¢nost ménice ve vestavném provedeni  [dB(A)]|tabulkové tabulkové
(kryti IP 20), vestavén do skfiné hodnoty hodnoty + 1,0
Hlu€nost ménice ve vestavném provedeni  [dB(A)]|tabulkové tabulkové
(kryti IP 42), vestavén do skfiné hodnoty hodnoty +0,5
Hlu¢nost ménice ve vestavném provedeni  [dB(A)]|tabulkové tabulkové
(kryti IP 54), vestavén do skiiné hodnoty hodnoty

424 Odvzdu$néni chladice

Poloha pfipojovacich souéasti je zndzornéna v dodatku ,Rozmérové nadrtky*
v publikaci ,Kompendium®.

+ Chladi¢ se smi odvzdu$iovat jen tehdy, je-li celé zafizeni (technologicka linka) ve
stavu bez napéti.

+ Demontuite jistici Srouby tésnéni u jednotlivych odvzdusnovacich ventild.

* Odvzdu$néte chladic.

+ Utahnéte odvzdusSnovaci kohout.

* Zpét namontujte jistici Srouby tésnéni u jednotlivych odvzdusriovacich ventild.

+ Pfekontrolujte, zda jsou vSechny spoje tésné.
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Compact Unit, Vector Control

5 Montaz

5.1  Ménice v kompaktnim provedeni

v ey I=

5.1.1 Montaz ménice D
©

[

o

Vystraha Spolehlivy provoz ménie je podminén tim, Ze tento bude pfipeviiovan a uvadén do =
chodu pouze kvalifikovanymi osobami za dodrZeni vSech upozornéni uvedenych zde —

v tomto ,Navodu k obsluze a udrzbé" nebo na ménici. s

k2

3]

ZvI&sté je nutné dodrZovat vSeobecné a narodni normy a pfedpisy upravujici praci na o

elektrickych zafizenich, pouzivani ochrannych pomucek, specialniho nafadi atd. g

A

Jestlize pfi uvadéni ménice do provozu nebude postupovano podle tohoto ndvodu
a dalSich bezpec€nostnich pfedpisti, mize dojit k tézkym nebo smrtelnym Uraziim
nebo ke znaénym hmotnym Skodam.

Vzdalenosti Pfi umistovani ménice je tieba vzit v Uvahu, Ze sitové silové svorky se nachazeji
v horni ¢asti méniCe a motorové silové svorky pak ve spodni ¢asti ménice.

Ménice je mozné montovat tésné vedle sebe.

K zajisténi dostateCného pfivodu chladiciho vzduchu musi byt nad méni¢em
ponechan prostor 100 mm (prostor bez takovych soucasti, které by mohly znatelné
ovlivilovat proud chladiciho vzduchu) a pod méni¢em pak prostor 250 mm.

Pfi vestavéni ménice do rozvadécove skiné je nutné ventilaci skiiné také dimenzovat
v zavislosti na ztratovém vykonu ménice. Potfebné udaje k tomu naleznete v kapitole
,rechnické udaje“.

Pozadavky na misto, * Cizi télesa

kde je umistén meénié¢
Ménice musi byt chranény pied vnikanim cizich téles. V opacném pfipadé neni
zaruCena bezchybna funkce ménice

* Prach, plyny, pary

Mista, kde bude méni¢ provozovan, musi byt sucha a neprasna. Pfivadény vzduch
nesmi obsahovat Zadné vodivé plyny nebo pary, plyny, prach Ci ¢astecky jinym
zpUsobem ohrozujici provoz. Vzduch obsahuijici prach musi byt vyfiltrovan.

¢ Chladici vzduch

Ménice sméji byt provozovany jen v mistech s klimatem odpovidajicim normé

DIN IEC 721-3-3, tfida 3K3. Pfi teplotach chladiciho vzduchu nad 40°C a v mistech
provozovani s nadmorskou vyskou vétsi nez 1000 m nad mofem je nutné pfistoupit
k redukci vykonu. Viz téZ kapitolu , Technické udaje”.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Compact Unit, Vector Control

Montaz
montazni plocha
c
D
© £
@ 5
> S
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(o8
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wijd
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S
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|
chladici vzduch
1S
IS
Obr. 5-1 Minimalni vzdalenosti nad a pod méni¢em
Montaz MontaZz ménice se provadi pfimo na montazni plochu. K montazi budete potfebovat

nasledujici:
* litu typu G (dle EN 50035) se Srouby na pfipevnéni
* jeden, resp. dva Srouby M6 (velikost méni¢e A az C, resp. D)

* vykres viz obrazky déle

5-2 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB



Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Compact Unit, Vector Control

Montaz
lita typu G dle EN50035 montazni plocha
=
£
1S
o £ Ty
i 3
vyfezy pro Srouby M6 >
(o]
|
o
N\ —
o
[ it/ | 45mm /| 675mm L2
350 mm ‘ 90 mm = 135 mm g
velikost A velikost B =
. " (o)
pohled z boku pohled zepfedu (bez Celniho krytu) \
Obr.5-2  Rozmérovy nacrtek ménicl o velikosti A a B
liSta typu G dle EN50035 montazni plocha
£
e £
o 1S
3 3
©
vyfezy pro rouby M6
4 \—M 90 mm O/ 45 mm T/
‘ 180 mm 180 mm
350 mm 270 mm
velikost C velikost D
pohled z boku pohled zepfedu (bez ¢elniho krytu)

Obr.5-3  Rozmérovy nacrtek ménicl o velikosti C a D
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Compact Unit, Vector Control

5.1.2 MontazZ jednotek volitelnych rozsifeni (options)

Vystraha Jednotky volitelnych roz§ifeni (options) sméji byt vyménovany jen kvalifikovanym
2 personalem.
Jednotky volitelnych rozSifeni (options) nesméji byt vytahovany nebo zasunovany do

konektoru nebo slotu pod napétim.

Sloty V kazeté s elektronikou ménice je k dispozici Sest slotl uréenych na zasunuti
jednotek volitelnych rozSifeni (options). Sloty jsou oznaCeny velkymi pismeny A az G.
Slot B neni v kazeté s elektronikou k dispozici, ten se pouZiva v ménicich
v mechanickém provedeni Kompakt Plus (méni¢ Motion Control).

c
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©
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V pfipadé potfeby slotli D az G budete jesté navic potfebovat:

+ LBA (Local Bus Adapter), ktery slouzi k tomu, ze do sebe pojme centraini jednotku
fizeni a regulace CUVC a az dvé nosné desky

+ ADB (Adaption Board) ~ nosné deska, ktera slouzi k pfipevnéni az dvou jednotek
options

Sloty se nachazeji v nasledujicich pozicich:

*slot A jednotka CUVC poloha nahofe
*slotC jednotka CUVC poloha dole
eslotD nosna deska na misté 2 poloha nahofe
*slotE nosna deska na misté 2 poloha dole
*slot F nosna deska na misté 3 poloha nahofe
*slot G nosna deska na misté 3 poloha dole

A
oIy

misto 1

) =

CRREEREER]

misto 3

{

Slot A
Slot F

Slot A
Slot F

Slot D
R s

misto 2

Slot C
Slot G

Slot C
Slot G

SItE
7100/ 1300/ TSY

i
&

Obr. 5-4 Poloha slotti v kazeté s elektronikou
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Compact Unit, Vector Control

Upozornéni Misto 2 v kazeté s elektronikou je vyhrazené pro technologické jednotky T100, T300
a jednotku TSY.

Mista 2 a 3 v kazeté s elektronikou jsou vyuzitelna také pro komunikaéni jednotky

SCB1 a SCB2. —
c
[
©
[
; >
Vystraha Ve frekvenénich ménigich s nap&tovym meziobvodem je meziobvod tvoren O
kondenzatorem se znacnou kapacitou a na ném je i po vypnuti po dobu cca 5 min E‘
nebezpecné napéti. Proto je povoleno otevfit ménic nejdfive po uplynuti této doby. =
k2
3]
Q.
, S
Vystraha Méni¢ MASTERDRIVES obsahuije elektronické soucastky citlivé na elektrostaticky g
naboj. Tyto souc¢astky mohou byt snadno zni¢eny pouhou neodbornou manipulaci.
V pfipadé, ze budete manipulovat s jednotkami obsahujicimi tyto citlivé soucastky,
dodrzujte zadsady popsané v kapitole 1.
Odpojeni ménice od Odpojte méni¢ od zdroje napéajeni a pfesvédcte se, Ze ménicem jiz neprotéka proud.
sité Odpojte od ménice napéjeni elektroniky 24 V.

Odklopte Celni kryt.

Pfiprava na vestavbu Vyjméte centrélni jednotku CU, popf. tzv. nosnou desku, z kazety s elektronikou:

+ Uvolnéte propojovaci kabely od centraini jednotky CU, popf. od desek volitelnych
rozSifeni (options).

+ Uvolnéte oba upeviovaci Srouby na rukojetich dole a nahofe na centralni jednotce
CU, popt. na tzv. nosné desce.

+ Vytahnéte z kazety centralni jednotku CU, popt. tzv. nosnou desku, za rukojeti dole
a nahofe.

+ Centralni jednotku CU, popf. tzv. nosnou desku, poloZte na uzemnénou pracovni
podlozku.

Montaz jednotek Zasunite desku (desti¢ku) volitelného rozsifeni zprava do 64-dutinového systémového
konektoru nachazejiciho se na centralni jednotce CU, popf. na nosné desce. VSechny
popisované polohy a obrazky se vztahuiji na stav, kdy je centralni jednotka CU, popf.
nosna deska zasunuta do kazety s elektronikou.

Pevné piisroubujte desku volitelného roz$ifeni (optionu) na uréenych mistech
pfiloZzenymi Srouby.

Zpétna montaz ménice Zpétné sestavte ménic¢ a to tak, ze centralni jednotku CU zasurite do mista 1, popf.
nosnou desku do mist 2 a 3.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Compact Unit, Vector Control

Upozornéni Misto 3 smi byt pouZito aZ tehdy, kdyZ je jiZ v mist& 2 zasunuta nosna deska. Misto 2
by se mélo pouZivat pfed tim, neZ se bude pouzivat misto 3.

+ PfiSroubujte oba upeviiovaci Srouby na rukojetich dole a nahofe na centralni
jednotce CU, popf. na tzv. nosné desce.

* Pfipojte zpét pfedtim odpojené kabely.

+ Pfesvédcte se, ze vSechny propojovaci kabely a stinéni jsou pfipojeny na spravné
misto a maji dobry ,kontakt®.
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Chassis Unit, Vector Control

5.2  Ménice ve vestavném provedeni

5.2.1 Montaz ménice

Vystraha Spolehlivy provoz ménice je podminén tim, Ze tento bude pfipeviiovan a uvadén do
chodu pouze kvalifikovanymi osobami za dodrZzeni vSech upozornéni uvedenych zde
v tomto ,Navodu k obsluze a udrzbé* nebo na ménici.

Zvlasté je nutné dodrZovat vSeobecné a narodni normy a pfedpisy upravujici praci na
elektrickych zafizenich, pouzivani ochrannych pomucek, specialniho nafadi atd.

Jestlize pfi uvadéni ménice do provozu nebude postupovano podle tohoto navodu
a dalSich bezpecnostnich predpist, muize dojit k tézkym nebo smrtelnym trazim
nebo ke znacnym hmotnym Skodam.

Vzdalenosti Pfi umistovani ménice je tfeba vzit v uvahu, zZe sitové silové svorky se nachazeji
v horni ¢asti méniCe a motorové silové svorky pak ve spodni ¢asti ménice.

Ménice je mozné montovat tésné vedle sebe.

K zajisténi dostate¢ného pfivodu chladiciho vzduchu musi byt nad méni¢em a pod
méni¢em ponechan prostor patrny z obr. 5-5 (prostor bez takovych soucasti, které by
mohly znatelné ovliviiovat proud chladiciho vzduchu).

Pfi vestavéni méniCe do rozvadétové skfiné je nutné ventilaci skiiné také dimenzovat
v z4vislosti na ztratovém vykonu ménice. Potfebné udaje k tomu naleznete v kapitole
,rechnické udaje“.

Pozadavky na misto, * Cizi télesa

kde je umistén méni¢
Ménice musi byt chranény pfed vnikanim cizich téles. V opaéném pfipadé neni
zaruCena bezchybna funkce ménice

* Prach, plyny, pary

Mista, kde bude méni¢ provozovan, musi byt sucha a neprasna. Pfivadény vzduch
nesmi obsahovat Zadné vodivé plyny nebo pary, plyny, prach ¢i ¢astecky jinym
zplsobem ohrozujici provoz. Vzduch obsahujici prach musi byt vyfiltrovan.

¢ Chladici vzduch

Ménice sméji byt provozovany jen v mistech s klimatem odpovidajicim normé

DIN IEC 721-3-3, tfida 3K3. P¥i teplotach chladiciho vzduchu nad 40°C a v mistech
provozovani s nadmorskou vyskou vétsi nez 1000 m nad mofem je nutné pfistoupit
k redukci vykonu. Viz téZ kapitolu , Technické udaje”.
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Chassis Unit, Vector Control

5.21.1 Montaz ménicl ve vestavném provedeni o velikosti E, F a G

montazni plocha

/

350 mm

-

chladici vzduch velikost | EF | G
vzdalenos{ 400 | 320

[mm]

Obr.5-5  Minimalni a maximalni vzdalenost nad a pod méni¢em
(velikost E, F, G)

K montazi budete potfebovat nasledujici:
+ Srouby M8, popf. M10 (podet viz obrazky dale)

* vykres viz obrazky dale

montazni plocha

T T T T T
N —
o
O E E otvory na E
(<3 3 Q $rouby M8 Q
> = = e
o
(o}
‘D
>
s / N
L ) PU— e —|
8 L 350mm - 1omm | Fg0 mm 10mm | 570 mm
> 270 mm 360 mm
velikost E velikost F
pohled z boku pohled zepfedu

Obr.5-6  Rozmérovy nacrtek ménicu o velikosti E a F
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Chassis Unit, Vector Control

montadzni plocha

£ £ otvory na
3 o Srouby M8
R hel
— !
350 mm 25mm - [4119mm 270 mm
508 mm —
pohled z boku pohled zepfedu
Obr.5-7  Rozmérovy nacrtek ménicl o velikosti G
5.21.2 Montaz ménicu ve vestavném provedeni o velikosti K
montézni plocha otvory na $rouby M8 / M10
1 e h h
¢ ¢ ¢
S 2
‘[: 59 N —
c
D
©
(5]
>
o
S
podéIné otvory 9 x 15 o,
na $rouby M8 Nb)
c
o A T~ %
25
T T ! 0
b ® (S g
pohled z boku 800

pohled zepfedu

Obr.5-8  Rozmérovy nacrtek ménicu o velikosti K
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz

Vzduchové chlazeni

Chassis Unit, Vector Control

Otvory ve stfeSe a ve dvefich

V otvorech ve dvefich skiiné nastava zasluhou proudéni vzduchu podtlak. Jeho
velikost je zavisla na prutocném mnozstvi vzduchu a na prifezu otvord.

V poklopu na stfeSe, popf. pod plechem stfechy nastava naopak zasluhou proudéni
vzduchu pfetlak.

Zasluhou existence diference tlaku mezi pfetlakem v horni ¢asti skfiné a podtlakem
v dolni Casti skfiné se vytvofi proud vzduchu uvnitf ménice, tzv. zkrat. Jeho sila
(velikost) je dana velikosti pritoéného mnozstvi vzduchu a prafezem otvorQ ve skfini
a ve stieSe.

Zasluhou proudéni vzduchu uvnitf ménice se chladici vzduch ohfeje v blizkosti
chladiCe a dale tak nebezpecné ohfiva dalSi souCasti. Tim také vytvafi novy méné
vyhodny pracovni bod ventilatoru.

Provoz ménice pfi vzniklém zkratu chladiciho vzduchu vede bud k vypadku ménice
nebo dokonce k jeho zniceni.

Aby nedoslo k tomuto zkratu chladiciho vzduchu, je nutné méni¢ vhodnym zpusobem
utésnit.

Pfitom je nutné bréat ohled také na poméry v sousednich rozvadécovych skfinich.

Na obr. 5.10 jsou zndzornéna potfebna opatfeni slowzici k dokonalému utésnéni proti
vzniku zkratu proudéni vzduchu. Utésnéni by se mélo provést az po ram skiiné.
Utésnéni musi byt provedeno tak, Ze se vychazejici chladici vzduch nebude hromadit
v Castech skfiné, ale Ze bude vychazet ven.

Opatfeni slouzici k dokonalému utésnéni proti vzniku zkratu proudéni vzduchu je
nutné provést u vSech skfini s krytim vétSim nez IP 20.

Pozadované prifezy otvorl jsou uvedeny v tabulce. Prislusny prifez se sklada z vice
prifezu jednotlivych otvord. Aby na téchto jednotlivych otvorech nevznikal pilis velky
ubytek tlaku, je nutné dodrzZet, aby minimalni prafez otvoru byl 280 mm? (napF.

7 mm x 40 mm).

Otvory musi zajistovat svou funkci také u ménica s vy$§im stupném kryti.

Otvory u ménicu s vy38im stupném kryti se realizuji za pouziti draténych mfizek
(draténa tkanina DIN 4189-St-vzk-1x0.28) umisténych pfed otvorem nebo za pouZiti
dodate¢né umisténych prachovych filtrd. Pfi pouziti jemnéjSich nebo naopak hrubSich
filtrG je nutné pfizpUsobit plochu filtru a tim také prafez otvord.

Pri pouziti filtrG je nutné bezpodmineéné zachovat dobu vymény téchto filtra.

5-10
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Chassis Unit, Vector Control
Prachové (ochranné) Jako prachovy filtr se doporu€uje pouzit napf. filtr FIBROID ELASTOV 10 od firmy
filtry DELBAG-Luftfilter GmbH.

Technické udaje filtru FIBROID ELASTOV od firmy DELBAG-Luftfilter GmbH,

dle normy DIN 24 185

Provedeni FIBROID ELASTOV 10
Tfida filtru EU 2

Objem proudicicho vzduchu V [m*hod x m?] 2500 az 10 000
Tlakové diference Ap, na za¢atku [Pa] 9az46

Tlakové diference Apg na konci [Pa] 300

Stredni stuper filtrace [%] 72

Schopnost hromadit prach [o/m?]

Chovani pfi poZaru (dle DIN 53 438) F1/K1

Teplotni stalost [°C] 80

Stalost pfi vihkosti (relativni vihkost) [%] 100

Rozméry [mm] 1000 x 1500 x 10
Objednaci €islo 16 065 81
Vyrobce

DELBAG Luftfilter GmbH

Holzhauer StralRe 159
13509 Berlin 27

Tel.: +49-30-4381-0
Fax..  +49-30-4381-222

5100

<

o

< 80

2

8

S 60

o

g

@ 40

E //
QL 20 —

@) O .d_—

fj 0 2000 4000 6000 8000 10000

objem chladiciho vzduchu V [(m?/h) x m?]

Obr. 5-9 Charakteristika filtru
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Frekvenéni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Montaz Chassis Unit, Vector Control
Ventilator, objem Objednaci Cislo 6SE70xx-xEJ60 |6SE7037-0EK60
proudiciho vzduchu, 6SE70xx-xFJ60
prurezy otvor( BSE70xx-xGJ60

Ventilator 2 x RH28M 2 x RH28M
Minimalni objem proudiciho vzduchu  [m%/s] 0,46 0,6
Minimalni prifez otvor(i ve dvefich skFing,

kryti IP 00 nebo IP 42 [m? 0,26 0,26
Minimalni prifez otvorl ve dvefich sking,

kryti < IP 20 [m?] 0,26 0,26
Minimalni prufez otvorQ ve dvefich skfing,

kryti IP 22 aZ IP 42 [m?] 0,26 0,26

otvory v poklopu na

stfeSe skiiné (je mozné je

umistit také zepfedu
nebo ze stran)

ze vSech C&tyf stran je
umisténo utésnéni mezi
jednotkou ventilatoru
a ramem skfiné

ram skfiné

N

Gt
TGRS
O LLLY

KL
Pete

8
et
RS

utésnéni vlevo, vpravo
_____ avzadu k sousedni skfini

\

SRR
RS
W
|

3
e
%

B
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Obr. 510  Opatfeni slouzici k dokonalému utésnéni proti vzniku zkratu proudéni vzduchu
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Vodni chlazeni Ménice s vodnim chlazenim jsou konstrukéné stejné jako ménice se vzduchovym
chlazenim, jen s tim rozdilem, ze na misté chladice je instalovan vyménik
vzduch/voda.

Konstrukce objednaciho Cisla je takova, Ze prvnich 12 mist objednaciho Cisla je
stejnych. DopInék ,-1AAQ“ znamena vodni chlazeni.

Ménice s vodnim chlazenim jsou urCeny k vestavéni do uzaviené skiiné (kryti IP 54).
Soucasti, které nejsou upevnény na chladici, napf. jednotky elektroniky nebo
kondenzatory v napétovém meziobvodu, se také ohfivaji vzduchem ohfivanym
chladi¢em.

Na vySe uvedenou skutecnost je nutné brat ohled pfi montazi ménicl ve vestavném
provedeni do skFini. Je tedy nutné zajistit, aby proud vzduchu vychazejici

z ventilatoru proudil dovnitf ménice. Rizna opatfeni slouzici k utésnéni ménice
(pouzivana u ménicu se vzduchovym chlazenim) zde pusobi rusive.

U aplikaci se stupném kryti > IP 40 je nutné zajistit mezi vestavnym méni¢em a skFini
(horni hranou) vzdalenost minimainé 90 mm.

Ménice nepotiebuji Zadny externi chladici vzduch.
DalSi pfidavny ztratovy vykon nemize byt odveden.
Teplota chladiciho vzduchu cirkulujiciho uvnitf ménice je méfena teplotnim Cidlem.

Na pfipojeni vodniho chlazeni pouZijte trubky 1" s vnitfnim zavitem. Pfipojovaci
element se zavitem (tzv. ,nypl‘) umistény na chladiCi musi byt vyroben z uslechtilé
oceli nebo masivniho hliniku. Idealnim se jevi pouZiti plochého tésnéni. Pouziji-li se
soucasti dodavané spolu s ménicem, je vhodné je utésnit pomoci pfipravku

Loctite 542 nebo pomoci teflonové pasky.

Okruh s chladici vodou pfipojte tak, aby souéasti vedouci vodu tam byly oznaceny
modfe, souéasti vedouci vratnou vodu pak ¢ervené. Barevné oznaceni se nachazi
vedle Sroubeni o velikosti 1" pod chladi¢em.

Soucasti umisténé Umistuiji-li se do poklopu na stieSe skfiné nékteré soucasti (napf. stejnosmérné pasy,

v poklopu na strese napajeci zdroj 24 V), mély by byt tyto umistény nejlépe do stfedu tak, aby proud

skfiné vzduchu proudici od ventilatoru mohl nerusené proudit k otvoriim v poklopu na stfese
skfiné.

Realizace Aby byla zajisténa bezchybna funkce ménice (zejména z hlediska EMC), mél by se

stejnosmérného kaZzdy méni¢ vybavit svym vlastnim napajecim zdrojem 24 V, ktery by byl galvanicky

napajeciho napéti 24 V oddélen (transformatorem) od spole¢ného napajeciho napéti.
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5.2.2 Montaz jednotek volitelnych rozsifeni (options)

Vystraha Jednotky volitelnych roz§ifeni (options) sméji byt vyménovany jen kvalifikovanym
2 personalem.
Jednotky volitelnych rozSifeni (options) nesméji byt vytahovany nebo zasunovany do

konektoru nebo slotu pod napétim.

Sloty V kazeté s elektronikou ménice je k dispozici Sest slotl uréenych na zasunuti
jednotek volitelnych rozSifeni (options). Sloty jsou oznaCeny velkymi pismeny A az G.
Slot B neni v kazeté s elektronikou k dispozici, ten se pouZiva v ménicich
v mechanickém provedeni Kompakt Plus (méni¢ Motion Control).

V pfipadé potfeby slotl D az G budete jesté navic potfebovat:

+ LBA (Local Bus Adapter), ktery slouzi k tomu, ze do sebe pojme centraini jednotku
fizeni a regulace CUVC a az dvé nosné desky

+ ADB (Adaption Board) ~ nosné deska, ktera slouzi k pfipevnéni az dvou jednotek
options

Sloty se nachazeji v nasledujicich pozicich:

*slot A jednotka CUVC poloha nahofe
*slotC jednotka CUVC poloha dole
eslotD nosna deska na misté 2 poloha nahofe
*slotE nosna deska na misté 2 poloha dole
*slot F nosna deska na misté 3 poloha nahofe
*slot G nosna deska na misté 3 poloha dole

|\
Qﬁ(
misto 1 3
misto 3 B
& &
= B
NS RIS [
— SN 452
c =175 |3 B
(<7 5 0 & B 0
= G &
D I misto 2 N
=%
o X ol IE
| . =~ Wy ~||© >
o Al S
%] 5 UQ) %) 0 L=
i< b) g
c
> <
(3°] S &S
b
(7]
-

Obr. 5-11  Poloha slot(i v kazeté s elektronikou
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Upozornéni Misto 2 v kazeté s elektronikou je vyhrazené pro technologické jednotky T100, T300
a jednotku TSY.

Mista 2 a 3 v kazeté s elektronikou jsou vyuzitelna také pro komunikaéni jednotky
SCB1 a SCB2.

Vystraha Ve frekvenénich ménigich s nap&tovym meziobvodem je meziobvod tvofen
kondenzatorem se zna¢nou kapacitou a ha ném je i po vypnuti po dobu cca 5 min
nebezpecné napéti. Proto je povoleno otevfit méni¢ nejdfive po uplynuti této doby.

Vystraha Méni¢ MASTERDRIVES obsahuije elektronické soucastky citlivé na elektrostaticky
naboj. Tyto souc¢astky mohou byt snadno zni¢eny pouhou neodbornou manipulaci.
V pfipadé, ze budete manipulovat s jednotkami obsahujicimi tyto citlivé soucastky,
dodrZujte zadsady popsané v kapitole 1.

Odpojeni ménice od Odpojte méni¢ od zdroje napajeni a pfesvédcte se, ze ménicem jiz neprotéka proud.

sité Odpojte od ménice napajeni elektroniky 24 V.

Odklopte Celni kryt.

Priprava na vestavbu Vyjméte centralni jednotku CU, popf. tzv. nosnou desku, z kazety s elektronikou:

+ Uvolnéte propojovaci kabely od centraini jednotky CU, popf. od desek volitelnych
rozsifeni (options).

+ Uvolnéte oba upeviovaci Srouby na rukojetich dole a nahofe na centralni jednotce
CU, popt. na tzv. nosné desce.

+ Vytahnéte z kazety centralni jednotku CU, popt. tzv. nosnou desku, za rukojeti dole
a nahofe.

+ Centrélni jednotku CU, popf. tzv. nosnou desku, poloZte na uzemnénou pracovni
podlozku.

Montaz jednotek Zasunite desku (desticku) volitelného rozsifeni zprava do 64-dutinového systémového
konektoru nachazejiciho se na centralni jednotce CU, popf. na nosné desce. VSechny
popisované polohy a obrazky se vztahuiji na stav, kdy je centralni jednotka CU, popf.
nosna deska zasunuta do kazety s elektronikou.

Pevné piisroubujte desku volitelného roz$ifeni (optionu) na uréenych mistech
pfiloZzenymi Srouby.

Zpétna montaz ménice Zpétné sestavte méni¢ a to tak, ze centralni jednotku CU zasurite do mista 1, popf.
nosnou desku do mist 2 a 3.
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Upozornéni Misto 3 smi byt pouZito aZ tehdy, kdyZ je jiZ v mist& 2 zasunuta nosna deska. Misto 2
by se mélo pouZivat pfed tim, neZ se bude pouzivat misto 3.

+ Pfisroubujte oba upeviiovaci Srouby na rukojetich dole a nahofe na centralni
jednotce CU, popf. na tzv. nosné desce.

* Pfipojte zpét pfedtim odpojené kabely.

+ Pfesvédcte se, ze vSechny propojovaci kabely a stinéni jsou pfipojeny na spravné
misto a maji dobry ,kontakt®.
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6  Pripojovani a projektovani ménice z hlediska elekromagnetické
kompatibility

V nasledujicich nékolika odstavcich je uvedeno nékolik zakladnich informaci
a smérnic, které vdm pomohou dodrzet smérnice EMC a CE.

+ Dbejte na dobie vodivé spojeni mezi skfifikou ménice (frekvenéniho méni¢e nebo
stfidace) a montazni plochou. Doporucuje se pouzivat dobfe vodivé montazni
plochy (napf. pozinkovany ocelovy plech). Je-li montéZni plocha elektricky
izolovana, napf. v dusledku natéru, pouZijte véjifové nebo kontaktni podlozky.

* V8echny kovové soucasti skfiné museji byt spojeny vodivé a co nejvétsi plochou
tak, aby takto vytvofena spojeni méla co mozna nejvétsi vodivost. Pokud je to
nutné, pouzijte véjifové nebo kontaktni podloZky.

* Dvefe skfiné spojte co mozna nejkratSim zemnicim lanem s viastni skFini.

* Na pfipojeni motoru k ménici (frekvenénimu ménici nebo stfidaci) pouZijte stinény
kabel, ktery na obou koncich uzemnéte co mozna nejvétsi plochou. Je-li
svorkovnicova skfifika motoru vyrobena z plastické hmoty, je nutné pouZit jesté
navic stiniciho lanka.

« Stinéni kabelu k motoru musi byt pfipojeno na pfislusné pfipojovaci misto ménice
a co mozna nejvétsi plochou spojeno se zékladovou deskou motoru.

« Stinéni kabelu k motoru nesmi byt poruseno pouzitim vystupnich tlumivek, pojistek
nebo stykacu.

+ Vodice vedouci fidici signaly musi byt také stinéné. Stinéné vodiCe navzajem
oddélte podle signalovych skupin. VodiCe vedouci digitélni signaly nevedte vedle
vodicu vedoucich analogové signaly. Bude-li pouZit spoleény kabel, je nutné
jednotlivé signaly zvIast stinit.

+ Silové a Fidici vodice vedte oddélené od sebe s minimalni vzdalenosti 20 cm.
Pokud je to mozné, pouZijte mezi silové a fidici vodie oddélovaci plechové
pfepazky. Oddélovaci pfekazky museji byt pak uzemnény.
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* Rezervni zily uzemnéte na obou koncich. Tim docilite dodate¢ného stiniciho
ucinku.

+ Vodice vedte v blizkosti uzemnénych kovovych soucasti. Tim se omezi jejich
citlivost vici cizim ruSivym napétim.

* Vyvarujte se zbyte¢né dlouhych kabeld. Dlouhé kabely zvétSuiji vzajemné kapacity
a vzajemné indukénosti.

* Pouzivejte vodice s pletenym stinénim. Vodice s foliovym stinénim jsou ve svém
stinicim Ucinku pétkrat horsi.
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+ Do napajeciho obvodu ménice zafadte odruSovaci filtr. Tento odruSovaci filtr spojte
odruSovaciho filtru na dobfe vodivou a stejnou montazni plochu, na které se
soucasné nachazi frekvenéni ménic nebo stfidac. Mez odruSovaci filtr a ménic
zapojte sitovou komutaéni tiumivku.

+ Budici civky stykace, které jsou pfipojeny na stejné siti jako napajeni ménice, nebo
které se nachazeji v t€sné blizkosti napajeni ménice (napajeci jednotky,
usmériovac) musi byt opatfeny pfepétovym odleh&ovacim ¢lenem (napf. obvod
RC nebo varistor).

Dal8i pokyny a informace naleznete v informaéni brozufe ,Installationshinweise fiir
EMV-gerechten Aufbau von Antrieben®, obj. ¢. 6SE7087-6CX87-8CEO.
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7  Pripojeni silovych a ridicich vodicu

7.1 Ménic¢e v kompaktnim provedeni

Vystraha * Frekvencni méni¢e MASTERDRIVES jsou zafizeni vykonové elektroniky a na
c nékterych Castech ménice se vyskytuji vysoka napéti.
* V8echny prace souvisejici s pfipojovanim provadéjte v klidovém stavu ménice.

* Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt
seznamené se vSemi vystrahami a opatfenimi, tykajicimi se dopravy, sestaveni
a obsluhy ménice, které jsou uvedeny v tomto navodu k obsluze a udrzbé.
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* NedodrZovani vySe uvedenych pfedpist mize mit za nasledek smrt, tézka zranéni
nebo znacné hmotné Skody.

* Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po vypnuti ménice kratkou
dobu jesté vysoké napéti. Ménic je dovoleno otevfit 5 minut po odpojeni od napéti. Pfi
praci u otevieného ménice je tfeba davat pozor na volné pfistupné ¢asti pod napétim.
Je proto nutné zajistit, aby nedoslo k dotyku s témito ¢astmi.

* Také pfi netogicim se motoru se mohou na silovych svorkach vyskytovat
nebezpecné hodnoty napéti.

* Pii manipulaci s odkrytym méniCem je tfeba dat pozor na to, ze nékteré &asti jsou
pod napétim.

+ UZivatel je zodpovédny za to, Ze motor, méni¢ a dal$i stroje, pfistroje a elektricka
zafizeni jsou pfipevnény, zapojeny a provozovany dle pravidel a pfedpisU v pfislusné
zemi. Proto je tfeba klast zvySenou pozornost na dimenzovani a provedeni kabel,
pojistek, odpinacu, zemnéni, galvanického oddéleni a nadproudové ochrany.

* Pfipojeni ménice, uvedeni do provozu a odstrafovani poruch mohou provadét
pouze odbornici, ktefi museji byt dukladné seznameni se vSemi vystraznymi pokyny
a pravidly pro provadéni udrzby podle tohoto ndvodu k obsluze a udrZbé.

« Za urgitych podminek (jisté nastaveni parametr(i) se mize méni¢ po vypadku napéti
sité a po nasledném obnoveni dodavky napéti znovu automaticky restartovat.
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Obr. 7-1 Frekvenéni méni¢ MASTERDRIVES, velikost A,Ba C
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Obr. 7-2 Frekvenéni méni¢ MASTERDRIVES, velikost D
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Upozorneni Do ménicu o velikosti D je vestavén transformator, z jehoz sekundamiho vinuti se
napdji transformator. Vstupni svorky transformatoru (primar transformatoru) je nutné
zapojit spravné dle velikosti napajeciho napéti. K tomu je nutné pfizpisobit primarni
vinuti transformatoru na napajeci napéti transforméatoru v misté pfipojeni
prostfednictvim konektoru (svorka 2 v obrazku 7.3). Rozsah napdjecich napéti viz
svorky.

vorky transformatoru

svorka 2
svorka 1

X2

ov
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=
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transformator
ventilatoru

Il
DU\

Obr.7-3  Misto, kde je vestavén transformator (plati jen pro méni¢
o velikosti D)

744 Silové pfivody
Ochranny vodi¢ Ochranny vodi¢ se pfipojuje jak na stranu sité, tak na stranu motoru.

Je nutné ho dimenzovat dle vykonovych Udaju ménice. Kvili svodovym proudiim
tekoucimi odruSovacimi kondenzatory je nutny minimalni prafez ochranného vodice
10 mm?2. PFi pouZiti ochranného vodice o priifezu mensim nez 10 mnf musi byt
pfijata nasledujici ochranna opatfeni:

+ Je-li ménic elektricky vodivé pfipevnén k elektricky vodivé a uzemnéné podlozce
(montazni plo$e), mize byt prifez ochranného vodice stejné velky jako prifez
fazovych vodicu.

* Neni-li méni¢ dostate¢né elektricky vodivé pfipevnén k elektricky vodivé nebo
elektricky nevodivé podloZce (montazni ploSe), musi byt prufez ochranného vodice
v kazdém pFipadé alespori 10 mm?
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SIMOVERT P 6SE70.. |Strana sité Strana motoru
Prifez Doporucené pojistky Sitova Prifez
komutaéni
Obj. &. Jmenovity |dle VDE |dle AWG |gR (SITOR) 3NE.. gL NH 3NA.. tlumivka [dle VDE  |dle AWG
6SE70.. vstupni 4EP..
proud Jmenovity |Obj. &. Jmenovity | Obj. é. Obj. &. —
proud 3NE.. proud 3NA.. 4EP.. CC,
[A] [mm?] [A] [A] [mm’] =
Napajeci napéti 3AC 200 az 230 V q>,
21-1CA60 10,6 25 14 - - 16 3805 | 3400-1US 15 16 o
21-3CA60 133 4 10 - - 20 3807 | 3500-0US 1,5 16 E'
21-8CB60 17,7 6 8 25 1815-0 25 3810 | 3600-4US 25 14 S
22-3CB60 22,9 10 6 35 1803-0 35 3814 | 3600-5US 4 10 'fg
23-2CB60 32,2 16 4 40 1802-0 50 3820 | 3700-2US 10 6 o
24-4CC60 442 25 2 50 1817-0 63 3822 | 3800-2US 16 4 g
25-4CD60 54 25 2 80 1820-0 80 3824 | 3900-2US 25 2 x
27-0CD60 69 35 0 80 1820-0 80 3824 | 3900-2US 25 2
28-1CD60 81 50 00 100 1021-0 100 3830 | 3900-2US 35 0
Napajeci napéti 3AC 380 az 480 V
16-1EA61 6,1 1,5 16 - - 10 3803 | 3200-1US 15 16
18-0EAG1 8,0 1,5 16 - - 16 3805 | 3400-2US 15 16
21-0EAG1 10,2 2,5 14 - - 16 3805 | 3400-1US 15 16
21-3EB61 13,2 25 14 25 1815-0 25 3810 | 3500-0US 2,5 14
21-8EB61 175 4 10 25 1815-0 25 3810 | 3600-4US 2,5 14
22-6ECB1 255 10 6 35 1803-0 35 3814 | 3600-5US 10 6
23-4EC61 34 16 4 40 1802-0 50 3820 | 3700-2US 10 6
23-8ED61 375 16 4 63 1818-0 63 3822 | 3700-5US 16 4
24-TED61 47 25 2 63 1818-0 63 3822 | 3800-2US 16 4
26-0ED61 59 25 2 80 1820-0 100 3830 | 3800-2US 16 4
27-2ED61 72 50 00 80 1820-0 100 3830 | 3900-2US 25 2
Napajeci napéti 3AC 500 az 600 V
14-5FB61 45 1,5 16 - - 10 3803" | 3200-2US 15 16
16-2FB61 6,2 1,5 15 - - 10 3803" | 3300-0US 15 16
17-8FB61 78 1,5 15 20 1814-0 20 3807" | 3400-3US 15 16
21-1FB61 11 2,5 14 20 1814-0 20 3807" | 3600-8US 2,5 14
21-5FB61 15,1 4 10 20 1814-0 20 3807" | 3600-2US 2,5 14
22-2FC61 22 10 6 35 1803-0 35 3814" | 3600-3US 4 10
23-0FD61 29 10 6 40 1802-0 50 3820" | 3700-6US 10
23-4FD61 34 16 4 40 1802-0 50 3820" | 3700-1US 10
24-TFD61 46,5 25 2 40 1802-0 63 3822" | 3800-1US 16
Poznamky: 1. VySe jmenované pojistky je mozné pouzit jen pro méniCe s napajecim napétim

3 x 500 V. Pro ménice s vys§im napajecim napétim je nutné pouzit pojistky
dimenzované na 660 V. Objednaci Cisla takovych pojistek se dostanou tak, ze
se za objednaci €islo pojistky na napajeci napéti 500 V pfipoji za pomlicku
Cislice ,6“.

Pfiklad:  napdjeci napéti 500 V, obj.
napajeci napéti 660 V, obj.

. pojistky 3NA3803
. pojistky 3NA3803-6

O O
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a fidicich vodicu

Upozornéni

Vystraha

A

Maximalni mozné
prirezy pFipojovanych
silovych vodicu

Compact Unit, Vector Control

Hodnoty prufezu pfipojovacich vodict udané v tabulce uvedené nize plati pro
médéné vodice pfi teploté 40°C (dle DIN VDE 0298, ¢ast 4 / 02.88, skupina 5).

Pojistky s charakteristikou gR jisti jak pfivodni vodice, tak vykonové polovodice.

Pojistky s charakteristikou gL jisti jen vodice, polovodice nejsou chranény spolehlivé.

Bude-li méni provozovan bez stykace, ktery by v pfipadé poruchy odpojil sitové
napajeni, mize se v takovém pfipadé poskodit také ménic.

Velikost  |Obj. ¢. Maximalni mozné priirezy pripojovanych silovych
(vykonovy vodici
¢len kons- -
trukéni Fady) lanka lankaldraty
dle VDE |dle AWG |dle VDE |dle AWG
[mm’] [mm’]
A 6SE702_-_A_| 15+10 12+6 25+16 12+4
B 6SE702_-_B_ | 15+10 12+6 25+16 12+4
C 6SE702_-_C_| 4+16 10+4 10 + 25 6+2
D 6SE702 - D_[ 10+35 6+2 10 + 50 6+0

7-6
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Pripojeni silovych a fidicich vodicu

71141

Pomocné napdjeni,
hlavni stykaé

Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Compact Unit, Vector Control

Svorkovnice X9 (jen u ménici s napajecim napétim 3 x 380 az 460 V a 3 x 500 az 660 V)

Pomocné napajeni 24 V a hlavni, resp. vystupni (pfemostovaci), styka¢ se pfipojuji
prostfednictvim devitipdlového konektoru X9.

Pomocné napdjeni je potfeba tehdy, kdyZ je méni¢ za normalnich okolnosti napajen =
pfes hlavni stykac a je nutné zachovat fidici funkce ménice i pfi eventualné (<*)
nesepnutém stykaci (popf. vypadku napéti napajejiciho ménic). §
Svorky Fizeni stykaCe jsou galvanicky oddéleny. g_
Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s prifezem maximainé 1,5 mm?. E
=
©
Pfipojeni externiho napajeciho napéti 24 V, fizeni hlavniho stykace g‘
Svorka___ Oznaceni Popis Rozsah (o)
P 9 fizeni hlavniho stykaCe fizeni hlavniho stykace AC 230V, 1 kVA x
8 8 neobsazeno nepouziva se
7 7 fizeni hlavniho stykace fizeni hlavniho stykace AC 230 V, 1 kVA
6 6 neobsazeno nepouziva se
5 5 neobsazeno nepouziva se
4 4 neobsazeno nepouziva se
2 3 neobsazeno nepouziva se
1 2 ov vztazny potencial ov
1 +24 V (in) napajeci napéti 24 V DC24V,I<25A

71.1.2

Pomocné napdjeni,
hlavni stykaé

Svorkovnice X9 (jen u méni€a s napajecim napétim 3 x 200 az 230 V)

Pomocné napajeni 24 V a hlavni, resp. vystupni (pfemostovaci), styka¢ se pfipojuji
prostfednictvim pétipdlového konektoru X9.

Pomocné napdjeni je potfeba tehdy, kdyZ je méni¢ za normalnich okolnosti napajen
pies hlavni stykaC a je nutné zachovat fidici funkce ménice i pfi eventualné
nesepnutém stykaci (popf. vypadku napéti napajejiciho ménic).

Svorky fizeni stykace jsou galvanicky oddéleny.

Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s priifezem maximaing 1,5 mm?.

Pfipojeni externiho napajeciho napéti 24 V, rizenihlavniho stykace

Svorka Oznaceni Popis Rozsah
z 5 fizeni hlavniho stykace fizeni hlavniho stykace AC 230V, 1 kVA
} : % 4 4 fizeni hlavniho stykace fizeni hlavniho stykace AC 230V, 1 kVA
t ® |3 3 neobsazeno nepouziva se
; o |2 2 oV vztazny potencial oV
o | [ 1 +24V (in) napajeci napéti 24 V DC24V,|<25A

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekvenéni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a fidicich vodicu Compact Unit, Vector Control

712 Svorkovnicova lita s Fidicimi signaly a sériové rozhrani

Standardni Fidici Méni¢ MASTERDRIVES VC ve standardnim provedeni je vybaven nasledujicimi
svorky a svorkovnice fidicimi rozhranimi a to jak komunikaénimi, tak Fidicimi:

* sériové rozhrani RS 485/ RS 232 (Ffizeni prostfednictvim osobniho pocitace nebo
komfortniho ovladaciho panelu OP1S)

* sériové rozhrani (protokol USS, rozhrani RS 485)

« svorkovnice ur€ena na pfipojeni impulsniho Cidla (HTL, unipolarni) a ¢idla teploty
umisténého ve vinuti motoru (PTC / KTY 84)

+ dvé svorkovnicové listy s bindrnimi a analogovymi vstupy a vystupy

I @ /S’l
S2 <?[>
S3/3,4
éS?:M 2
©
Obr. 7-4

Pohled na centraini desku (CUVC)
s fidicimi a regulacnimi obvody
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X108

X101

X102

X103
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a fidicich vodicu

Compact Unit, Vector Control

X101 regulator Mi <:> SlotA
"o P24V ICro- 1 " < siic
pormocné napéjent controller |~ qp
max. 150 mA 2 & — M24
3
r—B—4 ——> [\ < Out
Out In »In
binami vstupy/ n—@—¢ R SO-= <—Out
vystupy > n
lout <= 20 mA . 5 S < (l)ut
{ » In
% L 6 e < — (l)nut
vystupy . 4 vstupy/ vystupy o
— S+— Q 2V In
8
binari vstupy p— o+—> 24V In
Ri = 3,4 kOhm 9 Q 7 201
L. S > In Q Qo
vstupy Q 2V g g =
sériové rozhrani 2 S RotEeP ART BOOT § E
USS (RS485) e RS485N u <‘,::>
vztazny potencial RS485 12 @— ‘
X102 spina¢ zakoncovaciho re2|storu sbémice \
referencni napéti P10 AUX u
P10V/N1OV 13 [ &+
il
I<=5mA N10 AUX D_
1| OT—— .
e S1
15 | & / K
S3 d In
analogovy vstup 1 — +5V
(neni galvanicky , i 12 Al spina¢ zakon¢ovaciho rezistoru sbémice
oddélen) 11 Bit + znaménko 16 —
U: Rin = 60 kOhm Ny X103
I: Rin = 250 Ohm < 17 —
(S3 sepnout) N\ 3 ! n zem S 23\
analogovy vstup 2 - topa A i
(neni galvanicky oddélen) 3 4 A2 A s S|% o(t:gggk
18 [ & = stopaB g5 | I<=190mA
AO1 S4 1 S nulovy S >
3 -10..410V <§> | impuls 2%
. 19| 0..420 mA Kontrom | &
analogovy vystup 1 2 C stopa ”
) 20| Q4+— M I\
10 Bit + ke L
| DT znameni A02  S4 napéjen cidla otacek
Ul<=5mA 4 0.+10V o |2
I: R <= 500 Ohm 21 | & ‘._4_/‘7 vztazny potencial ~
analogovy vystup 2 5 0..+20mA (teplota motoru) | © |29 dido tteploty
motoru
\22 St M teplota motoru NE (KTY84 nebo
termistor
— typu PTC)
Obr.7-5  Ridici svorkovnice
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a fidicich vodicu Compact Unit, Vector Control
Ridici svorkovnice Na Fidici svorkovnici X101 se nachazeji nésledujici svorky:
X101

* 4 parametrovatelné binarni vstupy ¢i vystupy (funkci Ize nastavit pomoci parametr()

* 3 binarni vstupy

é . §vorky pomocného napajeni 24 V (zatiZitelné proudem do max. 150 mA) ur¢ené pro
g binarni vstupy a vystupy
g_ * 1 sériové rozhrani SST2 (RS 485 / USS)
E Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s prifezem maximéing 1,5 mm?.
=
8 Svorka 1 se u nerozebraného ménic¢e nachazi nahofte.
e
(o) .
¢ Ridici svorkovnice X101
Svorka Oznaceni Vyznam, funkce Rozsah
1 P24 AUX pomocné napajeni DC 24 V /150 mA
; 2 M24 AUX vztazny potencidl oV
3 3 DIO1 binarni vstup/ vystup 1 24V, 10 mA/ 20 mA
4 4 DIO2 binarni vstup/ vystup 2 24V, 10 mA/ 20 mA
5 5 DIO3 binarni vstup/ vystup 3 24V, 10 mA/ 20 mA
6 6 DIO4 binarni vstup/ vystup 4 24V, 10 mA/ 20 mA
7 7 DI5 binarni vstup 5 24V, 10 mA
g 8 DI6 binarni vstup 6 24V, 10 mA
10 9 DI7 binarni vstup 7 24V, 10 mA
11 10 RS485 P svorka sbérnice, SST2, USS RS 485
12 1 RS485 N svorka sbérnice, SST2, USS RS 485
12 M RS485 vztazny potencial rozhrani RS 485
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Frekven¢ni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a fidicich vodicu Compact Unit, Vector Control

Ridici svorkovnice
X102

Na fidici svorkovnici X102 se nachazeji nasleduijici svorky:

* pomocné napéti 10 V, zatiZitelnost max. 5 mA, ur¢ené k napajeni externiho

potenciometru
+ 2 analogové vstupy, které jsou vyuZitelné bud jako proudové nebo jako napétove =
vstu D
Py 8
+ 2 analogové vystupy, které jsou vyuzitelné bud jako proudové nebo jako napétové c>>
vystu =
ystupy S
Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s prifezem maximéiné 1,5 mm?. £
L2
Svorka 13 se u nerozebraného ménice nachazi nahore. g
S
. o
Ridici svorkovnice X102 N
Svorka Oznaceni Vyznam, funkce Rozsah
13 P10V +10 V, napdjeni externiho +10V +£1,3%
13 potenciometru lnax = 5 MA
14 14 N10V -10 V, napajeni externiho 10V £1,3%
15 potenciometru lnax =5 MA
16 15 Al1+ analogovy vstup 1
17 16 M Al1 zem analogového vstupu 1 rozliSeni 11 bitd a znamenko
18 - napétovy vstup: 10 V, R = 60 kQ
19 17 Al2+ analogovy VStUp 2 proudovy Vstup: Rin =250Q
20 18 M AI2 zem analogového vstupu 2
19 AO1 analogovy vystup 1
21 oy - d - rozligeni 10 bitti a znaménko
22 20 M AO1 zem analogového vystupu 1 napétovy vystup: 10V, | =5mA
21 AO2 analogovy vystup 1 proudovy vystup: 0 az 20 mA,
—— R > 500 Q
22 M AO2 zem analogového vystupu 1

Ridici svorkovnice
X103 uréena na
pfipojeni impulsniho

Na fidici svorkovnici X103 se nachazeji svorky slouZici k pfipojeni impulsniho idla
otacek s vystupy typu HTL.
Do svorkovnice Ize pfipoijit vodice s priifezem maximalné 1,5 mm?

¢idla otacek Svorka 23 se u nerozebraného ménite nachazi nahofe.

Ridici svorkovnice X103

Svorka Oznaceni Vyznam, funkce Rozsah
23 23 Vs zem napéjeni
24 24 Spur A stopa A gidlo typu HTL, unipolarni
25 25 Spur B stopa B ¢idlo typu HTL, unipolarni
23 26 Nullimpuls  nulovy impuls Cidlo typu HTL, unipolarni
28 27 CTRL kontrolni stopa ¢idlo typu HTL, unipolarni
29 28 +Vgg napajeni idla otacek 15V, |, = 190 mA
30 29 -Temp zaporny vyvod Cidla teploty (PTC / KTY 84) KTY 84: 0 a2 200°C

30 +Temp  kladny vyvod &idla teploty (PTC / KTY 84) PTC: Rygeny < 1.5kQ
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a fidicich vodicu Compact Unit, Vector Control
Svorkovnice (zasuvka) Na zasuvku X300 nachazejici se na standardnim ovladacim panelu je vyvedeno
X300 sériového sériové rozhrani. Prostfednictvim tohoto konektoru Ize spojit méni¢ s komfortnim
rozhrani ovladacim panelem OP1S nebo s pocitaem fady PC.

Svorkovnice (zasuvka) X300 sériového rozhrani

r=
D Svorka Jméno Vyznam Rozsah
g 1 n.c. nevyuZito
B 2 RS232 RxD pfijem RS 232 (V.24) RS 232
S_ 5\\ 4 3 RS485 P piijem a vysilani RS 485 RS 485
— OYD 00 O{{‘]O 4 Boot Fidici signal pro ,update® binani signal, L ~ aktivni
© ©00 programového vybaveni ménice
[5+ 9 ® 5 M5V vztazny potencial napéti 5 V ov
g’ 6 P5V napéjeci napéti +5 V +5V, |, =200 mA
(@) 7 RS232 TxD vysilani RS 232 (V.24) RS 232
x 8 RS485 N pfijem a vysilani RS 485 RS 485
9 n.c. nevyuzito
Nastaveni prepinace Pfepinaé nebo spinac Vyznam
S1 SST1 (X300): zakonéovaci rezistor shérnice RS 485
* rozepnuty * rezistor odpojen
* sepnuty * rezistor pfipojen
S2 SS8T2 (X101/10, 11): zakon€ovaci rezistor shérnice RS 485
* rozepnuty « rezistor odpojen
* sepnuty « rezistor pfipojen
S3(1,2) Al1: prepinani mezi charakterem vstupu (proudovy/ napétovy)
* rozepnuty * napétovy
* sepnuty * proudovy
S3(3,4) Al2: pfepinani mezi charakterem vstupu (proudovy/ napétovy)
* rozepnuty * napétovy
* sepnuty * proudovy
S4(1,2,3) AO1: prepinani mezi charakterem vystupu (proudovy/ napétovy)
*mlstek mezi 1a 3 * napétovy
* mUstek mezi2a 3 * proudovy
S4 (4,5, 6) AO2: piepinani mezi charakterem vystupu (proudovy/ napétovy)
* mlstek mezi 4 a 6 * napétovy
* mUstek mezi5a 6 * proudovy
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control

7.2 Ménice ve vestavném provedeni

Vystraha * Frekvenéni ménice MASTERDRIVES jsou zafizeni vykonové elektroniky a na
nékterych Castech ménice se vyskytuji vysoka napéti.

* V8echny prace souvisejici s pfipojovanim provadéjte v klidovém stavu ménice.

* Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt
seznamené se vSemi vystrahami a opatfenimi, tykajicimi se dopravy, sestaveni
a obsluhy ménice, které jsou uvedeny v tomto navodu k obsluze a udrzbé.

* NedodrZovani vySe uvedenych pfedpist mize mit za nasledek smrt, tézka zranéni
nebo znaéné hmotné Skody.

* Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po vypnuti meénice kratkou
dobu jesté vysoké napéti. Méni¢ je dovoleno otevfit 5 minut po odpojeni od napéti. Pfi
praci u otevieného ménice je tfeba davat pozor na volné pfistupné ¢asti pod napétim.
Je proto nutné zajistit, aby nedoslo k dotyku s témito ¢astmi.

* Také pfi netoCicim se motoru se mohou na silovych svorkach vyskytovat
nebezpecné hodnoty napéti.

* Pfi manipulaci s odkrytym ménicem je tfeba dat pozor na to, Ze nékteré &asti jsou
pod napétim.

* UZivatel je zodpovédny za to, Ze motor, méni¢ a dalSi stroje, pfistroje a elektricka
zafizeni jsou pfipevnény, zapojeny a provozovany dle pravidel a pfedpisC v pfislusné
zemi. Proto je tfeba klast zvySenou pozornost na dimenzovani a provedeni kabell,
pojistek, odpinacu, zemnéni, galvanického oddéleni a nadproudové ochrany.

* Pfipojeni méniée, uvedeni do provozu a odstrafiovani poruch mohou provadét
pouze odbornici, ktefi museji byt dikladné seznameni se véemi vystraznymi pokyny
a pravidly pro provadéni udrzby podle tohoto navodu k obsluze a udrzbé.

* Za urgitych podminek (jisté nastaveni parametr(i) se miZe méni¢ po vypadku napéti
sité a po nasledném obnoveni dodavky napéti znovu automaticky restartovat.
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Frekvenéni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control

GRS

PE1/ GND (zem)

sitové svorky ——_| S
svorky stejnosmérného N =

—_— <

meziobvodu S N o
svorkovnice X9 aZ e ﬂ
(externi napajeni 24 V,
pomocny stykac) m

X101

misto 1 (CUVC) ——{~
X102 ——

X103
option ve slotuC ¢ A7 )

misto 3 —_ ¢
misto 2 v, .

na pfipevnéni stinéni D

u stinénych vodi¢l / )

svorky slouzici k nastaveni
napajeciho napéti —/

ventilatoru

S

svorky motoru
PE2 / GND (zem)

Obr. 7-6 Frekvenéni méni¢ MASTERDRIVES, velikost E a F

Upozornéni Kvdli ventilatoru s napajecim napétim 230 V je do méniCe vestavén transformator.

Svorky na primarni strané transformétoru je nutné propojit v zavislosti na napajecim
napéti v misté pfipojeni ménice.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control

sitové svorky svorky stejnosmérného

meziobvodu

misto 1 (CUVC) —_ | Tk
X102 —
X103 — - T4~Z
option ve slotu C v

misto 3 / f

misto 2

svorkovnice X9
(externi napajeni 24 V,
pomocny stykac)

u stinénych vodicu

svorky slouzici k nastaveni
napajeciho napéti ventilatoru

O/
(zem)

Obr. 7-7 Frekvenéni méni¢ MASTERDRIVES, velikost G

Upozornéni Kvdli ventilatoru s napajecim napétim 230 V je do méniCe vestavén transformator.

Svorky na primarni strané transformétoru je nutné propojit v zavislosti na napajecim
napéti v misté pfipojeni ménice.
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Frekvenéni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control

721 Silové pFivody

Vystraha Zaménou vstupnich a vystupnich silovych svorek muze dojit ke zni¢eni ménice.

Z&ménou nebo zkratovanim svorek stejnosmérného meziobvodu mize dojit ke
zniCeni ménice.

Méni¢ nesmi byt pfipojen k siti pfes proudovy chrani¢ Fl (dle DIN VDE 0160).

Silové svorky jsou oznaCeny nasledujicim zplsobem:

* sitové svorky u1/L1 V1/L2 W1/L3
* svorky motoru U2/T1 V2/T2 W2/T3
+ svorky ochranného vodiée PE1 PE2
SIMOVERT P 6SE70.. |Strana sité Strana motoru
Prifez Doporucené pojistky Sitova Prirez
— — komutacni
Obj.&  |Jmenovity |dle VDE |dle ANG |gR (SITOR) 3NE.. gL NH 3NA.. tlumivka 4E.. |dle VDE  [dle AWG
6SE70.. vstupni — — — — —
proud Jmenovity |Obj. €. Jmenovity |Obj. €. |Obj. ¢.
proud 3NE.. proud 3NA..  |4E.
[A] [mm’] [A] [A] [mm’]
Napajeci napéti 3AC 380 az 480 V
31-0EE60 101 170 1% 000 100 1021-0 125 3032 | P4000-2US 1x 3B 1% 0
31-2EF60 136 2x 35 2x0 160 1024-0 160 3036 | P4000-6US 2x 25 %2
31-5EF60 160 2x 50 2x 00 160 1224-0 200 3140 | U2451-2UA00 | 2x25 2% 2
31-8EF60 205 2x 50 2x 00 200 1225-0 250 3144 | U2551-4UA00 | 2x35 2x0
32-1EG60 231 2x 50 2x 00 250 1227-0 315 3252 | U2551-8UA00 | 2x50 2x 00
32-6EG60 286 2x 95 2x 4]0 315 1230-0 315 3252 | U2751-0UB00 | 2x50 2x 00
33-2EG60 346 2x 120 2x 300 350 1231-0 400 3260 | U2751-7UA0C0 | 2x 95 2x 4]0
33-7TEG60 407 2x 120 2x 300 400 1332-0 500 3365 | U2751-8UA00 2x 95 2x 4/0
35-1EK60 561 2x 300 2x 800 560 1435-0 630 3372 | U3051-5UA00 | 2x 300 2x 800
36-0EK60 649 4x 300 4x 800 630 1436-0 800 3375 | U3051-6UAQ0 | 4x 300 4x 800
37-0EK60 759 4x 300 4x 800 800 3475 | U3651-8UA00 | 4x 300 4x 800
- Napajeci napéti 3AC 500 az 600 V
g 26-1FE60 67 1% 35 1x0 63 1818-0 80 3824" | P3900-1US 1x 25 1% 2
o] 26-6FF60 73 1x 50 1% 00 80 1820-0 100 3830" | P4000-7US 1% 25 1%2
g 28-0FF60 87 1x 50 1% 00 100 1021-0 100 3830" | P4000-1US 1% 35 1% 0
2 31-1FF60 119 1x70 1x 000 125 1022-0 160 3136" | P4000-8US 2% 16 2x 4
= 31-3FG60 141 1x 95 1% 410 160 1224-0 160 3136 | U2451-1UA00 [ 1x70 1% 000
~8 31-6FG60 172 1% 120 1x 300 200 1225-0 200 3140" | U2551-2UA00 | 1x 95 1% 410
% 32-0FG60 211 2x 70 2x 000 250 1227-0 250 32447 | U2551-6UA00 | 2x35 2x0
"t;; 32-3FG60 248 2x 95 2x 410 250 1227-0 315 32520 | U2751-2UA00 [  2x53 2x 00
g 33-0FK60 327 2x 300 2x 800 350 1231-0 400 3260" | U2751-3UA00 | 2x 300 2x 800
33-5FK60 400 2x 300 2x 800 400 1332-0 500 3265" | U2751-4UA00 | 2x 300 2x 800
34-5FK60 497 2x 300 2x 800 500 1334-0 630 3272 | U3051-2UA00 | 2x 300 2x 800
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Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control
SIMOVERT P 6SE70.. |Strana sité Strana motoru
Prifez Doporucené pojistky Sitova Prifez
v - komutacni
Obj. &. Jmenovity dle VDE |dle AWG |gR (SITOR) 3NE. gL NH 3NA.. tlumivka 4E.. |dle VDE  |dle AWG
6SE70.. vstupni — - - T < T <
proud Jmenovity |Obj. €. Jmenovity [Obj.¢. [Obj. €.
proud 3NE.. proud 3NA.. [4E..
(Al [mm?’] (Al (Al [mm’]
Napéjeci napéti 3AC 660 az 690 V
26-0HF60 66 1x 35 1x0 63 1818-0 80 | 3824-6 | P4000-3US | 1x25 1x2
28-2HF60 90 1% 50 1x0 100 1021-0 100 | 3830-6 | U2451-3UA00| 2x35 2x 0
31-0HG60 107 1% 50 1% 0 125 1022-0 160 | 3136-6 | U2551-7UA00 |  1x50 1% 00
31-2HG60 130 1% 70 1x 000 160 1024-0 160 | 3136-6 | U2551-3UA00| 1x70 | 1x 000
31-5HG60 160 1% 95 1x 4/0 160 1224-0 200 | 31406 | U2551-0UB00 | 1x 95 1% 410
31-7THG60 188 1% 120 1x 300 200 1225-0 250 | 3244-6 | U2751-5UA00 [ 1x 95 1% 410
32-1HG60 229 2x 70 2x 000 250 1227-0 315 | 32526 | U2751-6UA00 | 1x 95 1x 40
33-0HK60 327 2x 300 2x 800 250 1227-0 315 | 3252-6 | U3051-3UAGO | 2x300 | 2x 800
33-5HK60 400 2% 300 2x 800 250 1227-0 315 | 3252-6 | U3051-4UA00 | 2x300 | 2x 800
34-5HK60 497 2x 300 2x 800 500 1334-0 630 | 3NE14 | U3651-5UA00 | 2x300 | 2x 800
36-0
Poznamky: 1. VySe jmenované pojistky je mozné pouzit jen pro méniCe s napajecim napétim
3 x 500 V. Pro ménice s vySSim napajecim napétim je nutné pouzit pojistky
dimenzované na 660 V. Objednaci Cisla takovych pojistek se dostanou tak, ze
se za objednaci Cislo pojistky na napajeci napéti 500 V pfipoji za pomi¢ku
Cislice ,6".
Pfiklad:  napdjeci napéti 500 V, obj. €. pojistky 3NA3830
napdjeci napéti 660 V, obj. €. pojistky INA3830-6
Upozornéni * Hodnoty prafezl pfipojovacich vodi¢i udané v tabulce uvedené nize plati pro
médéné vodice pii teploté 40°C (dle DIN VDE 0298, &ast 4 / 02.88, skupina 5).
* Pojistky s charakteristikou gR jisti jak pfivodni vodice, tak vykonové polovodice.
Vystraha * Pojistky s charakteristikou gL jisti jen vodiCe, polovodice nejsou chranény spolehlivé.
* Bude-li méni¢ provozovan bez stykace, ktery by v pfipadé poruchy odpojil sitové
napajeni, mize se v takovém pfipadé poskodit také ménic.
r=
=
Maximalni mozné Velikost Obj. &. Maximalni mozné prarezy Srouby s
prurezy prlqugvanych (vykonovy Clen pfipojovanych silovych vodicu C>>
silovych vodicu konstrukcni =
Fady) dle VDE dle AWG o
[mm?] \©
E 6SE703_-_E__ 2x70 2x00 M10 §
(1]
F 6SE703_-__F__ 2x70 2x00 M10 e
G 6SE703_-_G__ 2 x 150 2x 300 M12 g
K 6SE703 - K__ 4 x 300 4 x 800 M12 / M16
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Frekvenéni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control

Ochranny vodi¢

Svorky napétového
meziobvodu

Upozornéni (velikost
ménicl E az G)

Upozornéni (velikost
méniéu K)

Ochranny vodi€ se pfipojuje jak na stranu sité, tak na stranu motoru. Je nutné ho
dimenzovat dle vykonovych udaji ménice.

Na svorkach napétového meziobvodu C/L+ a D/L- je mozné pfipojit bud volitelné
roz§ifeni (option) ,brzdna jednotka“ nebo ,filtr du/dt.

Tyto svorky nejsou uréené k pfipojeni dalSich stfidacu.

Tyto svorky nejsou ur€ené k pfipojeni ani jednotek napajeni E nebo jednotek napajeni
a rekuperace E/R.

S pomoci volitelného rozSifeni M65 existuje moznost umisténi svorek napétového
meziobvodu C/L+ a D/L- dole.

Ventilator s napajecim napétim 230 V je napajen z vestavéného transformatoru.

Svorky na primarni strané transformatoru je nutné popf. propojit v zavislosti na
napajecim napéti v misté pfipojeni ménice.

Ventilator s napajecim napétim 230 V je napajen z vestavéného transforméatoru

Svorky na primarni strané transformatoru je nutné propoijit v zavislosti na napajecim
napéti v misté pfipojeni ménice.

Nebude-li vySe jmenovana Uprava, resp. nastaveni, provedeno, mize dojit k vypadku
pojistek F3, F4 nebo F101 a F102.

m—]
5 88 Obr. 7-8
= Transformator ventilatoru (-T10), pojistky

transformatoru ventilatoru (-F3, -F4)

7-18
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Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control

7122 Pomocné napajeni, hlavni stykac, popf. pfemostovaci stykac

Konstrukéni ¢len Pomocné napajeni 24 V a hlavni, resp. vystupni (pfemostovaci), stykac¢ se pfipojuiji
(velikost) E az G, prostiednictvim pétipolového konektoru X9.

konektor X9: externi

napajeni +24 V, fizeni Pomocné napajeni je potfeba tehdy, kdyZ je méni¢ za normélnich okolnosti napajen
hlavniho stykace pfes hlavni stykac a je nutné zachovat fidici funkce ménice i pfi eventualné

nesepnutém stykaci (popf. vypadku napéti napajejiciho ménic).
Svorky Fizeni stykaCe jsou galvanicky oddéleny.

Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s priifezem maximainé 2,5 mm?.

Pripojeni externiho napajeciho napéti 24 V, fizeni hlavniho stykace, velikost ménice E az G

Svorka Oznaceni Popis Rozsah
o =5 5 fizeni hlavniho stykace fizeni hlavniho stykace AC 230 V, 1 kVA
: ® |4 4 fizeni hlavniho stykace fizeni hlavniho stykace AC 230V, 1 kVA
, ® 3 3 neobsazeno nepouziva se
(o | |2 o~ ”
b =l 2 oV vztazny potencil ov
1 +24.V (in) napajeci napéti 24 V DC24V,l<35A
Upozornéni Budici civku hlavniho stykade je nutné opatfit omezovacem prepéti, napf. RC ¢lenem.
Konstrukéni €len Pomocné napajeni 24 V a hlavni, resp. vystupni (pfemostovaci), stykac se pfipojuji
(velikost) K, prostfednictvim pétipolového konektoru X9.
konektor X9: externi
napajeni +24 V, fizeni Konektor je lehce pfistupny a nachazi se na listé pod vestavnou ¢asti s elektronikou.

hlavniho stykace
Pomocné napéjeni je potfeba tehdy, kdyZ je méni¢ za normalnich okolnosti napajen
pfes hlavni stykac a je nutné zachovat fidici funkce ménice i pfi eventualné
nesepnutém stykaci (popf. vypadku napéti napajejiciho ménic).

Svorky Fizeni stykaCe jsou galvanicky oddéleny.

Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s prifezem maximainé 2,5 mm?.

Pfipojeni externiho napajeciho napéti 24 V, fizeni hlavniho stykace, velikost ménice K qc,
Svorka Oznaceni Popis Rozsah g
- =5 5 fizeni hlavniho stykace fizeni hlavniho stykace AC 230 V, 1 kVA C>)
) ® | 4 4 fizeni hlavniho stykace fizeni hlavniho stykace AC 230V, 1 kVA ’5_
t ® | 3 3 neobsazeno nepouziva se N1
(s | |2 c
) e | =l 2 oV vztaZny potencial (Y S
1 +24'V (in) napajeci napéti 24 V DC24V,1<43A ..g
(H
>

Upozorneéni Budici civku hlavniho stykace je nutné opatfit omezovatem prepéti, napf. RC ¢lenem.
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Pripojeni silovych a fidicich vodicu Chassis Unit, Vector Control

7.2.3 Svorkovnicova lista s Fidicimi signaly a sériové rozhrani

Standardni Fidici Méni¢ MASTERDRIVES VC ve standardnim provedeni je vybaven nasledujicimi
svorky a svorkovnice fidicimi rozhranimi a to jak komunika&nimi, tak Fidicimi:

* sériové rozhrani RS 485/ RS 232 (fizeni prostfednictvim osobniho pocitace nebo
komfortniho ovliadaciho panelu OP1S)

* sériové rozhrani (protokol USS, rozhrani RS 485)

« svorkovnice ur€ena na piipojeni impulsniho €idla (HTL, unipolarni) a &idla teploty
umisténého ve vinuti motoru (PTC / KTY 84)

* dvé svorkovnicoveé listy s bindrnimi a analogovymi vstupy a vystupy

I @ /S’l
S2 <?[>
S3/3,4
éS?:H 2
©
Obr. 7-11

Pohled na centralni desku (CUVC)
s fidicimi a regulacnimi obvody

X108

X101

X102

X103
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Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control
X101 q],egmétor Micro <" sitA
1 o P24v <——> shtC
pomocné napajent, controller <——>> ShtD
max. 150 mA 2 — M24
O-—
3
r—B—4 ——> [\ < Out
Out In »In
binami vstupy/ n—@—¢ R SO-= <—Out
vystupy >(In
lout <= 20 mA 1 . 5 S < — (l)nm
3_4 . > 6 e < - (l)nut
vistupy : 4 vstupy/ vystupy
— S+— Q 2V In
8
binami vstupy — S > 24V In
Ri = 3,4 kOhm 9 Q 7 201
— S—> 24V In 2 22
vstupy Q ~ ~
10 | gl RS#EP & &
sériové rozhrani 2 o 2
USS (RS485) e RS4BIN UART <‘,::> BOOT
vztazny potencial RS485 12 @——_L ‘
S2
+5V
X102 spina¢ zakon¢ovaciho rezistoru sbérice \
A

referenéni napéti P10 AUX
P10V/N1OV 13 | O+
|<=5mA N10 AUX ‘E_
1% | §H+—
~ [l st
15 | & [ (
S3 d In
analogovy vstup 1 - Al +V
(neni galvanicky 11 Bit + znaménko 12 spina¢ zakon¢ovaciho rezistoru sbémice
oddglen) U:Rn=60kohm ) 6| X103
I: Rin = 250 Ohm < 17 ]
(S3 sepnout) N\ 3 V n _zem | S 23\
analogovy vstup 2 - A stopa A &
X ” . I Al2 p Cidlo
(neni galvanicky oddglen) 3 v A O |24 | otacek
18 [ & stopa B 55 | 1<=190mA
AO1 S4 1 S nulovy S >
3 -10..410V <§> | impuls 2%
araloconi v 19 | S+ 0.+20 MA C Kontrot | &
govy vystup 1 2 i
2 stopa o |z
10 Bit + znaménko Sapmill S4 PP
Usl <=5 mA AO2 4 10410V napajeni Cidla otacek o |2
ER<=5000m | o | | .l 6 " vztazny potencial ~J
analogovy vystup 2 5 0..+20 mA (teplota motoru) | © |20 didoteploty
22 M motoru
2SO teplota motoru NE (KTY84 nebo
- termistor
— typu PTC)

Obr. 712 Ridici svorkovnice

c
D
©
(5]
>
(o]
S
(o
pl<b)
c
>
(1]
b
(72
()
>

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 7-21
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Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control
Ridici svorkovnice Na fidici svorkovnici X101 se nachazeji nasleduijici svorky:
X101

* 4 parametrovatelné binarni vstupy ¢&i vystupy (funkci Ize nastavit pomoci parametra)
* 3 binarni vstupy

* svorky pomocného napajeni 24 V (zatiZitelné proudem do max. 150 mA) uréené pro
binarni vstupy a vystupy

* 1 sériové rozhrani SST2 (RS 485 / USS)
Do svorkovnice Ize pipojit vodice s prifezem maximélné 1,5 mm?.

Svorka 1 se u nerozebraného méni¢e nachazi nahore.

Ridici svorkovnice X101

Svorka Oznaceni Vyznam, funkce Rozsah

1 P24 AUX pomocné napajeni DC 24 V/150 mA
; 2 M24 AUX vztazny potencidl oV
3 3 DIO1 binarni vstup/ vystup 1 24V, 10 mA/ 20 mA
4 4 DIO2 binarni vstup/ vystup 2 24V, 10 mA/ 20 mA
5 5 DIO3 binarni vstup/ vystup 3 24V, 10 mA/ 20 mA
6 6 DIO4 binarni vstup/ vystup 4 24V, 10 mA/ 20 mA
7 7 DI5 binarni vstup 5 24V, 10 mA
g 8 DI6 binarni vstup 6 24V, 10 mA
10 9 DI7 binarni vstup 7 24V, 10 mA
11 10 RS485 P svorka sbérnice, SST2, USS RS 485
12 1 RS485 N svorka sbérnice, SST2, USS RS 485

12 M RS485 vztazny potencial rozhrani RS 485
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Pripojeni silovych a ridicich vodicu

Ridici svorkovnice
X102

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

Ridici svorkovnice
X103 uréena na
pfipojeni impulsniho
cidla otacek

23
24
25
26
27
28
29
30

Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Chassis Unit, Vector Control

Na fidici svorkovnici X102 se nachazeji nasleduijici svorky:

* pomocné napéti 10 V, zatiZitelnost max. 5 mA, ur¢ené k napajeni externiho
potenciometru

+ 2 analogové vstupy, které jsou vyuZitelné bud jako proudové nebo jako napétove
vstupy

+ 2 analogové vystupy, které jsou vyuzitelné bud jako proudové nebo jako napétové
vystupy

Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s prifezem maximélné 1,5 mm?.

Svorka 13 se u nerozebraného ménice nachazi nahore.

Ridici svorkovnice X102

Svorka Oznaceni Vyznam, funkce Rozsah
13 P10V +10 V, napédjeni externiho +10V £1,3%
potenciometru lax = 5 MA
14 N10V -10 V, napéjeni externiho -10V £1,3%
potenciometru lnax = 5 MA
15 Al1+ analogovy vstup 1
16 M Al1 zem analogového vstupu 1 rozliSeni 11 bitd a znaménko
- napétovy vstup: 10 V, R = 60 kQ
17 Al2+ analogovy vstup 2 proudovy vstup: R, =250 Q
18 M AI2 zem analogového vstupu 2
19 AO1 analogovy vystup 1 Y .
rozlieni 10 bitl a znaménko
20 M AO1 zem analogového vystupu 1 napétovy vystup: 10V, | = 5mA
21 AO2 analogovy vystup 1 proudovy vystup: 0 az 20 mA,
— R>500Q
22 M AO2 zem analogového vystupu 1

Na fidici svorkovnici X103 se nachazeji svorky slouZici k pfipojeni impulsniho ¢idla
otacek s vystupy typu HTL.

Do svorkovnice Ize pfipojit vodice s prifezem maximalné 1,5 mm?

Svorka 23 se u nerozebraného méniCe nachazi nahofe.

Ridici svorkovnice X103

Svorka Oznaceni Vyznam, funkce Rozsah

23 Vs zem napéjeni

24 Spur A stopa A ¢idlo typu HTL, unipolarni
25 Spur B stopa B ¢idlo typu HTL, unipolarni
26 Nullimpuls  nulovy impuls ¢idlo typu HTL, unipolarni
27 CTRL kontrolni stopa ¢idlo typu HTL, unipolarni
28 +Vgg napajeni Cidla otacek 15V, |, = 190 mA

29 -Temp zaporny vyvod Cidla teploty (PTC / KTY 84) KTY 84: 0 a2 200°C

30 +Temp kladny vyvod ¢idla teploty (PTC / KTY 84) PTC: Rygeny < 1.5kQ
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Pripojeni silovych a ridicich vodicu Chassis Unit, Vector Control
Svorkovnice (zasuvka) Na z&suvku X300 nachézejici se na standardnim ovladacim panelu je vyvedeno
X300 sériového sériové rozhrani. Prostfednictvim tohoto konektoru Ize spojit méni¢ s komfortnim
rozhrani ovladacim panelem OP1S nebo s pocitatem fady PC.

Svorkovnice (zasuvka) X300 sériového rozhrani

Svorka Jméno Vyznam Rozsah
1 n.c. nevyuZito
2 RS232 RxD pfijem RS 232 (V.24) RS 232
5\\ ! 3 RS485 P piijem a vysilani RS 485 RS 485
OYD o)e O{{‘]O 4 Boot Fidici signal pro ,update* binani signal, L ~ aktivni
©00 programového vybaveni ménice
9 ® 5 M5V vztazny potencial napéti 5 V ov
6 P5V napéjeci napéti +5 V +5V, |, =200 mA
7 RS232 TxD vysilani RS 232 (V.24) RS 232
8 RS485 N pfijem a vysilani RS 485 RS 485
9 n.c. nevyuzito
Nastaveni prepinace Pfepinaé nebo spinac Vyznam

S1 SST1 (X300): zakoncovaci rezistor shérnice RS 485
* rozepnuty * rezistor odpojen
* sepnuty « rezistor pfipojen
S2 S$S8T2 (X101/10, 11): zakon€ovaci rezistor sbérnice RS 485
* rozepnuty « rezistor odpojen
* sepnuty « rezistor pfipojen
S3(1,2) Al1: pfepinani mezi charakterem vstupu (proudovy/ napétovy)
* rozepnuty * napétovy
* sepnuty * proudovy
S3(3,4) Al2: piepinani mezi charakterem vstupu (proudovy/ napétovy)
* rozepnuty * napétovy
* sepnuty * proudovy
S4(1,2,3) AO1: prepinani mezi charakterem vystupu (proudovy/ napétovy)
*mlstek mezi 1a 3 * napétovy
* mUstek mezi2 a 3 * proudovy
S4 (4,5, 6) AO2: prepinani mezi charakterem vystupu (proudovy/ napét'ovy)
* mlstek mezi 4 a 6 * napétovy
* mUstek mezi5a 6 * proudovy
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ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

8  ZpUsoby parametrovani

Prizpusobeni funkci ménice na konkrétni podminky aplikace se provede
prostiednictvim parametr(i. Kazdy parametr je jednoznaéné urCen a oznacen svym
Cislem a nazvem. Vedle nazv(i parametri a jejich Cisel maji mnohé parametry také
index. Pomoci indexu je tak mozné pfifadit jednomu parametru vice hodnot.

Cisla parametr(i se skladaji z pismene a tfimistného &isla. Velka pismena P, U, Ha L
oznacuji parametry, u nichZ Ize ménit jejich hodnotu, parametry oznacené malymi
pismeny r, n, d a ¢ pak oznaCuji parametry, jejichz hodnotu Ize jen Cist. Takové
parametry budou dale oznaCovany jako tzv. ,monitorovaci“ parametry.

Priklady Zwischenkreisspg r006 = 541 jméno parametru Zwischenkreisspg

(napéti v meziobvodu) Cislo parametru r006

index parametru nema

hodnota parametru 541V
Q.EIN/AUS1 P554.2 = 20 jméno parametru Q.EIN/AUS1 P554.2
(zdroj povelu zap/vyp1) Cislo parametru P554

index parametru 2

hodnota parametru 20

Zadavani hodnot parametru (tzv. parametrovani) je mozné provadét prostfednictvim:

* vestavéného jednoduchého ovladaciho panelu PMU umisténého na &elnim panelu
ménice

+ komfortniho ovladaciho panelu OP1S (option)

+ pocitaCe a programu SIMOVIS

Parametry, které obsahuje programové vybaveni ménice, je mozné ménit jen za
uréitych podminek. Na zménu parametr(i museji byt spinény nasledujici pfedpoklady.

* Musi se jednat o parametr, ktery je moZné ménit (oznageny velkym pismenem P,
U, Hnebo L).
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* Musi byt odblokovano pfepisovani hodnot parametrli (P053 = 6 (parametrovani
prostfednictvim PMU nebo OP1S)).

+ Méni¢ se musi nachazet ve stavu, ktery pfipousti nastavovani hodnot parametrd
(prvni parametrovani ménice se smi provadét jen ve vypnutém stavu).

+ Zamkovy mechanismus nesmi byt aktivovan (deaktivace se pak provede
RESETem hodnot parametrd na tzv. tovarni nastaveni).

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 8-1
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

8.1 Nastavovani hodnot parametr( prostrednictvim jednoduchého ovladaciho

panelu PMU

Jednoduchy ovladaci panel (PMU ~ Parametrisation Unit) slouzi k parametrovani,
ovladani a monitorovani chodu frekvencniho ménice. Jednoduchy ovladaci panel
PMU je umistén na ¢elnim panelu méniée a sklada se ze tyfmistného
sedmisegmentového displeje LED a nékolika tlacitek.

Ovladaci prvky Vyznam

Funkce

Tlacitko ,zap*

O Zapinani a vypinani ménice (standardni).
O Pfi poruse: Zpét k indikovani poruchy.

Tlacitko ,vyp*

O Vypnuti ménice (dle nastaveni pfislusnych parametri vypnuti typu
Vyp1é, vyp2“ nebo ,vyp3“, parametry P554 az P560).

3|

Tladitko
Jreverzace*

[ Reverzace smyslu ota&eni toCivého elektromagnetického pole (a tedy
i smyslu otacek motoru). Moznost reverzace musi byt nastavena parametry
P571 a P572.

Tlacitko ,P*

O Prepinani z Cisel parametrd na indexy a jejich hodnoty.
O Povel nabude ucinnosti uvolnénim stisknutého tlacitka.
O Pfi aktivované indikaci poruch kvitovani (potvrzeni) poruchy.

Tladitka ,vice"
a ,méné"

O Hodnoty se zvétsuji, resp. zmen3uji, po celou dobu drZeni stisknutého
tlacitka.

O Kratky stisk tlacitka zpUsobi zvétSeni, resp. zmenSeni, hodnoty o jeden
krok.

O Dlouhy stisk tlacitka zpUsobi rychlé zvétSovani, resp. zmenSovani
hodnoty.

+ Tlagitka ,P*
a,vice"

Stisknout tlacitko ,P* a drZet ho, poté stisknout druhé tlacitko.

O Pfi aktivované Urovni indikace Cisel parametrd pfepina mezi parametrem
r000 (indikace provozniho stavu méniCe) a naposledy zvolenym
parametrem.

O Pfi aktivované Urovni indikace poruch zpusobi pfepnuti do Urovné
indikace Cisel parametrd.

O PFi aktivované drovni indikace hodnot parametru zplsobi posun
indikovaného ¢isla o jedno misto doprava, neni-li hodnotu parametru mozné
zobrazit pomoci CtyF Cislic (leva Cislice blika, jsou-li jesté dalsi Cislice nalevo
od této blikajici neviditelné).

Tladitka ,P“
a ,méné*

Stisknout tlacitko ,P* a drZet ho, poté stisknout druhé tlacitko.

O Pfi aktivované Urovni indikace Cisel parametri zplsobi skok na parametr
r000 (indikace provozniho stavu ménice).

O P¥i aktivované Urovni indikaci hodnot parametril zplsobi posun
indikovaného €isla o jedno misto doleva, neni-li hodnotu parametru mozné
zobrazit pomoci CtyF Cislic (prava Cislice blika, jsou-li jesté dalsi Cislice
napravo od této blikajici neviditelné).

8-2
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control
tlacitko "vice" . ) T,
; Ctyfmistny sedmisegmentovy displej indikuje:
/
70T stavy ménice onng
N NENEN] , T
tlacitko "reverzace" —| vystrahy o o
pp f a poruchy [ N e | I
tlacitko "zap" —— | P A
flacitko "P" Sisla parametri OO0 0004000 2000
tlagitio "vyp' ——| O P I/ PE00 UBOD HBOLD LBID
indexy parametrd o
tlacitko "méné" oo
X300 hodnoty parametrd ,__—’ :'__.':'__:':'__:' TN
Obr. 8-1 Jednoduchy ovladaci panel PMU
Tlacitko P JelikoZ jednoduchy ovladaci panel PMU disponuije jen Ctyfmistnym sedmisegmen-

tovym displejem LED, nemohou byt souasné zobrazovany vSechny tfi vlastnosti
parametru, které ho jednoznacné identifikuji:

+ Cislo parametru
* index parametru (je-li parametr indexovan)
* hodnota parametru

Proto se musi mezi jednotlivymi rovnémi pfepinat. Pfepinani se provadi stiskem
tladitka P. Po volbé poZzadované urovné se mize pfistoupit ke zméné smérem dold
nebo nahoru pomoci tladitek ,vice* nebo ,méné*.

Tlagitkem P se pfepina: &islo parametru
* od Cisla parametru k indexu parametru E '\ E

* od indexu parametru k hodnoté parametru
+ od hodnoty parametru k Cislu parametru
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index hodnota
. , . - t
Neni-li parametr indexovan, skodi se rovnou ~ Parametru N perameln
k hodnoté parametru. E
Upozornéni Zménite-li hodnotu parametru, zaCne tato zména okamZité platit. Jen u parametrd,

jejichz zménu je nutné jesté potvrdit (v seznamu parametrd jsou oznageny
hvézdickou *), nabude jejich zména Ucinnosti az po pfepnuti se do urovné indikace
Cisel parametrd.

Zmény parametrl, které se provadéji prostrednictvim jednoduchého ovladaciho
panelu PMU, se po potvrzeni tlaCitkem P uloZi do paméti EEPROM. Tato pamét
uchovava uloZena data i po odepnuti ménice od napajeci sité.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 8-3
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Priklad V nésledujicim pfipadé je podrobné znazornén postup vSech kroku provadénych
prostfednictvim jednoduchého ovladaciho panelu PMU vedoucich k RESETu
parametrd na tzv. tovarni nastaveni.

Parametr P053 nastavte na hodnotu 0002 (odblokovani parametrovani prostfednictvim PMU).

Ve P N Ve A N Ve A N 7 P N
P053 0000 0001 0002 P053
Zvolte parametr P060.
7 A N
P0O53 P060

Hodnotu parametru P060 nastavte na 0002 a zvolte menu ,Festeinstellung” (pevné nastaveni).

Ve P N Ve A N Ve P N
P060 1 2 P060
Zvolte parametr P970.
7 A N 7 A N
P060 P366 P970

Hodnotu parametru P970 nastavte na 0000 a tim odstartuje RESET hodnot parametrd na tzv. tovarni nastaveni.

7 P N 7 A N 7 P N
P970 1 0 °005

8-4 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB



Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

8.2  Nastavovani hodnot parametri prostiednictvim komfortniho ovladaciho
panelu OP1S

Komfortni ovladaci panel OP1S ~ Operation Panel (option ~ volitelné rozsifeni)
slouzi k parametrovani ménice a uvadéni ménice do chodu. Parametrovani je
komfortni, nebot displej je vicefadkovy alfanumericky a parametry se na ném objevu;ji
jak se svym Cislem, tak se svou hodnotou a ndzvem.

Komfortni ovladaci panel OP1S je vybaven paméti, jejiz obsah zlistane zachovan i po
odpojeni panelu od ménice. Tato vlastnost umozfuje stale uchovavat kompletni sady
parametri ménice. Tento panel je tedy urcen také k archivaci sad parametr(i. Sady
parametrl musi byt nejprve z ménice precteny, resp. nacteny do ovladaciho panelu.
Této funkci se fika Upread. UloZené sady parametrd pak mohou byt zapsany do
jinych ménica (Download).

Komunikace mezi komfortnim ovladacim panelem OP1S a ovladanym méni¢em se
uskutecriuje prostfednictvim sériového rozhrani (RS 485) a protokolu USS. P¥i
komunikaci pfevezme komfortni oviadaci panel OP1S funkci MASTERa a ovladané
ménice pak funkci SLAVE.

Komfortni ovladaci panel OP1S mlze komunikovat rychlosti od 9,6 kBd do 19,2 kBd.
Soucasné muze komunikovat az s 32 ménici (s adresami 0 az 31). MUZe byt pouzito
jak propojeni Point To Point (napf. pfi prvnim parametrovani), tak komunikace po
sbérnici.

Je mozné zvolit zobrazovani informaci v nékterém z téchto jazyk(: némecky,
anglicky, Spanélsky, francouzsky Ci italsky. Vybér jazyka se provadi pfislusnym
parametrem ovladaného ménice (SLAVE).

Objednaci Cisla Véc Objednaci éislo
Komfortni ovladaci panel OP1S 6SE7090-00XX84-2FK0
Propojovaci kabel o délce 3 m 6SX7010-0AB03
Propojovaci kabel o délce 5 m 6SX7010-0AB05

Montazni sada na vestavbu panelu do dvefi skfiné 6SX7010-0AA00
véetné kabelu o délce 5 m
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Upozornéni Hodnoty parametr(i ménici ovladanych komfortnim oviadacim panelem OP1S se
nastavi podle pfislusné dokumentace k ménici (napf. Kompendium).

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 8-5



=
@
o
)
>
o
S
o
‘@
c
>
©
A
N
)
>
©
c
b
X
©
o
e
)
x

Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

8.2 A 25 V 00
# 100.000 min-1 d|5p|ej LCD, 4 Fadky po 16ti znacich

* 100.000 min-1
Betrieb

9-tipdlovy konektor
cervend LED O Fault SUB-D na zadni
strané panelu
zelena LED O Run
tlagitko "reverzace"
tlacitko "zap" I VAN tlacitko "vice"
tiacitko "vyp" o] PN/ tlagitko "méng"
tlacitko "P"
tlacitko JOG Jog 7 8 9
4 5 5 numericka klavesnice 0 -9
1 2 3
0 || +/- ||Reset tlacitko "RESET" (kvitovani)
tlaCitko na zménu znaménka

Obr.8-2  Komfortni ovladaci panel OP1S

Upozorneni Po obdrZeni ménice z tovarny, popt. po provedeni tzv. tovarniho nastaveni, je mozné
bez dalSich opatfeni zacit nastavovat parametry ménice (parametrovani) pfi propojeni
ménice a panelu Point To Point.

SIEMENS
ooooo
- ooooa
B ooooag
% % protokol USS, rozhrani RS 485 —
Eans - |AHH
EE S
am= X300
OP1S propojovaci kabel
ooooo
strana panelu OP1S: strana ménice: E‘g E Eg
ooooo
9-tipélova zasuvka SUB-D 9-tipélovy konektor SUB-D

Obr.8-3  Komfortni ovladaci panel OP1S pfimo pfipojen k ménici
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control
Ovladaci prvky Vyznam Funkce
Tlacitko ,zap* O Zapinani a vypinani ménice (odblokovani napajeni motoru). Tato funkce
musi byt odblokovana pomoci parametrd.
Tlacitko ,vyp* O Vypnuti ménice (dle nastaveni pfislusnych parametrii vypnuti typu
WVyp1*, ,vyp2“ nebo ,vyp3“).
J Tlacitko ,Jog" O Tipovani s tipovaci pozadovanou hodnotou 1 (,funguie jen ve stavu
9 pfipraven k zapnuti‘).
O Tato funkce musi byt odblokovana pomoci parametrd.
— Tladitko O Reverzace smyslu otaceni toCivého elektromagnetického pole (a tedy
Jeverzace* i smyslu ota¢ek motoru).
[ Tato funkce musi byt odblokovana pomoci parametrd.
Tlacitko ,P* O Pfepinani z drovné Cisel parametr( na indexy a jejich hodnoty (ve vyse
jmenovaném pofadi). Aktualni Uroveri je indikovana polohou kurzoru na
displeji LCD.
O Povel nabude ucinnosti uvolnénim stisknutého tlacitka.
Reset Tlacitko ,RESET* | Opusténi urovné menu.
ese [ PFi aktivované indikaci poruch zpisobi stisk potvrzeni poruchy —
(kvitovani). Tato funkce musi byt odblokovana pomoci parametrd. qc,
< Tlacitka ,vice* |0 Hodnoty se zvétsuiji, resp. zmensuiji, po celou dobu drzeni stisknutého 8
a a,méng* tladitka. >
[ Kratky stisk tlacitka zplsobi zvét§eni, resp. zmenSeni, hodnoty o jeden a
krok.
[ Dlouhy stisk tlacitka zpusobi rychlé zvétSovani, resp. zmenSovani a:’
hodnoty. %
1 Pfi aktivnim motorpotenciometru zplisobi zvétSeni, resp. zmenseni, T
pozadované hodnoty. Tato funkce musi byt odblokovana pomoci 5]
parametr{. :
+/ Tlacitko ,zména | Stisk tlacitka zptsobi zménu znaménka. =
- znaménka*“ -
=
3 Numericka O Numericka klavesnice. o
0 |3Z| 9 - . 3
klavesnice 0 az 9 S
(@)
2
Upozornéni V piipadé zmény hodnoty parametru zadne byt zména hodnoty G&inna teprve po

stisku tlacitka ,P".

Zmény parametrl, které se provadéji prostfednictvim komfortniho ovladaciho panelu
OP1S, se po potvrzeni tlagitkem P uloZi do paméti EEPROM. Tato pamét uchovava
uloZena data i po odepnuti méniCe od napéjeci sité.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Existuje také indikace parametrd bez jejich Cisel, napf. pfi rychlém parametrovani
nebo pfi volbé pevného nastaveni. V takovém pfipadé se pak parametrovani provadi
pomoci dalSich submenu.
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Upozornéni

0.0 A 0V 00]fvectorControl Menliauswahl Meniiauswahl
# 0.00 min-1||*Menliauswahl *Anwenderpar. *Anwenderpar.
* 0.00 min-1|| OP: Upread Parametermenii. . Parametermeni. .
Einsch.ber. OP: Download Festeinst... #Festeinst...

Fls [

ZIEN

z@u

Festeinstellung ||Festeinstellung ||Festeinstellung |[[Werkseinstellung
*Ausw.Werkseinst [|*Ausw.Werkseinst || Werkseinst. #Werkseinst.
Werkseinst. #Werkseinst. *keineWerkseinst |[|*keineWerkseinst

Volba tovarniho nastaveni

warten
N 2

N

Werkseinstellung
#Werkseinst.
*keineWerkseinst

Mentauswahl
*Anwenderpar.
Parametermend. .
Festeinst...

Start tovarniho nastaveni

Nastartovat proces RESETu parametr(i neni mozné ve stavu ,provoz".

8.3  Nastavovani hodnot parametrii prostrednictvim funkce Download

Nastavovani hodnot

parametru
prostiednictvim
funkce Download

Komfortni ovladaci panel OP1S je vybaven paméti, jejiz obsah zlistane zachovan i po
odpojeni od méni¢e. Tato vlastnost umoZriuje stale uchovavat kompletni sady
parametrii méniCe. Tento panel je tedy urCen také k archivaci sad parametrd. Sady
parametrll musi byt nejprve z ménice piecteny, resp. nacteny do ovladaciho panelu.
Této funkci se fika Upread. UloZené sady parametrd pak mohou byt nacteny do jinych
ménicd (Download). Toho Ize s vyhodou pouZit pfi parametrovani nahradniho méniet
v pfipadé servisu ménice.

Pfi aktivovani funkce Download se vychazi z toho, Ze se méni¢ nachazi ve stavu tzv.
tovarniho nastaveni parametrd. Hodnoty parametrd souvisejici s definici silové ¢asti
se proto neprenesou (viz téz odstavec ,Podrobné nastavovani parametrd, definice
silové Casti).

8-8
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Pomoci funkce ,OP: Download“ je mozné zapsat do pfipojeného ménice sadu
parametrd uloZzenou v komfortnim ovladacim panelu OP1S. Funkce ,OP: Download"
se zvoli z menu pomoci tladitek ,vice* nebo ,méné" a potvrdi (aktivuje) tiacitkem ,P*.

ZIEIN

VectorControl Download
*Meniiauswahl *1909199701
OP: Upread MASTERDRIVES VC

#0P: Download

Priklad volby a aktivace funkce
,OP: Download”

Nyni je nutné zvolit mezi sadami parametrd ulozenymi v komfortnim ovladacim
panelu OP1S a to opét pomoci tladitek ,vice* nebo ,méné* (viz vzdy druhy fadek).
Poté se volba potvrdi (aktivuje) tlacitkem ,P*. Nyni je vidét oznaceni ovladaného
ménice, hledani se opét provadi pomoci tladitek ,vice* nebo ,méné* (viz odstavec
,Oznaceni ovladaného ménice®). Stiskem tlacitka ,P* se odstartuje vlastni funkce
Download parametr(i do ménice. Béhem provadéni funkce se na displeji indikuje

pravé zapisovany (pfenaseny) parametr.

ZIE'N ZIEIN

Download Download VectorControl 00
*1909199701 *1909199701 Download
MASTERDRIVES VC MASTERDRIVES VC Pxxx

Priklad potvrzeni sady parametri pozadovaného méniée a start
funkce Download parametri do ménice

Pomoci tlacitka ,RESET" je mozné proces v kazdém okamziku pferusit. Podafi-li se
Uspésné prenést funkci Download vSechny parametry do ménice, objevi se hladeni
,Download OK* a pfeskodi se k zakladnimu menu.

Nesouhlasi-li softwarova verze sady dat parametr(, které byly vybrany pro pfenos,

s verzi software pravé ovladaného ménice, objevi se na dobu cca 2 s poruchové
hlaseni. Soucasné se objevi otazka, zda ma byt download parametrd prerusen.
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Download Download Fehler: VectorControl 00
*1909199701 *1909199701 Kennungen Download abbr.?
MASTERDRIVES VC MASTERDRIVES VC ungleich #ja
nein
Ja: Download parametri do ménice bude pferusen.

Nein:  Download parametri do méniCe bude proveden.
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ZpUsoby parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Misto na poznamky
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Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

9 Parametrovani

Podrobné Cely proces parametrovani (nastavovani parametr(l) je mozné rozdélit do
parametrovani nasledujicich zakladnich krokd.

1. definice silové ¢asti (P060 = 8)

2. definice jednotek (P060 = 4)

3. definice pohonu (P060 = 5)

4.  pfizpGsobeni funkci

Neni pravdou, Ze by se v kazdém pfipadé musely detailné prochéazet viechny vyse
jmenované kroky. Pfi dodrZeni ur€itych podminek je mozné vySe jmenované kroky

shrnout a vlastni parametrovani zkratit pouZitim rychlého postupu. V zasadé
pfichazeji v uvahu nasledujici rychlé postupy.

Rychlé parametrovani 1. parametrovani s nastavenim parametr( uzivatelem (pevné nastaveni, popf.
tzv. tovarni nastaveni, P060 = 2)

2. parametrovani s vyuzitim jiz hotové sady parametri (Download, P060 = 6)

3. parametrovani s moduly parametru (rychlé parametrovani, P060 = 3)

Podle konkrétnich podminek, které plati v konkrétnim pfipadé, se tedy parametrovani
provede podrobné&, nebo se pouzije néktery z vySe jmenovanych postupl rychlého

parametrovani.

Aktivaci pevného nastaveni (P060 = 2) je moZné parametry méniCe nastavit zpét na
vychozi hodnoty.
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podminky
pfipojeni ménice

silova ¢ast
<
=

volitelna v J7

— (opion) ' — |
- - |
<

otacek

\_’7

konfigurace options nastaveni pohonu Fizplisobeni funkef
(P60 = 4) (P0BO = 5) P

podrobné
parametrovani

| parametrovani s nastavenim parametrli uzivatelem (pevné nastaveni, P060 = 2)

\ tovarni nastaveni (RESET parametrd, P060 = 2)

definice silové Casti
(P060 = 8)

vychozi stav

parametrovani s vyuZitim jiz hotové sady parametri (Download, P060 = 6))

‘ parametrovani s moduly parametrd (rychlé parametrovani, P060 = 3)

rychlé parametrovani

Obr. 941 Podrobné a rychlé parametrovani
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9.1 RESET parametrli na tzv. tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni ménice je definovany vychozi stav hodnot vSech parametri
ménice. V tomto stavu opousti méni¢ tovarnu.

RESETem parametrli je mozné tohoto stavu kdykoliv docilit a tim zrusit v§echny
zmény hodnot parametrd, které byly provedeny od expedice ménice.

Parametry slouzici k definici silové ¢asti, k odblokovani technologickych volitelnych
rozSifeni, Cita€ provoznich hodin a pamét poruch se timto ukonem (aktivaci tovarniho
nastaveni) nezméni.

Parametry, jejichz hodnoty se nezméni provedenim tovarniho nastaveni
Cislo parametru Nazev parametru
P070 Objednaci Cislo ménice 6SE70
(Best. Nr. 6SE70..)
P072 Proud ménice
(Umr.Strom(n))
P073 Viykon ménice
(Umr.Leistung(n))
P366 Vybér poZzadovaného tovarniho nastaveni
(Ausw.Werkeinst.)

Upozornéni Tovarni nastaveni parametrdl, které zavisi na velikosti ménice, resp. motoru, je

v blokovych schématech oznagovano vinovkou ,(~)*.
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Odblokovani parametru
P053 = 6 6: Je dovoleno ménit hodnoty parametrli prostiednictvim jednoduchého
ovladaciho panelu PMU nebo prostfednictvim sériového rozhrani SST1
(komfortni ovladaci panel OP1S a osobni pocitac).

P060 = 2 | Vybér menu ,,Pevné nastaveni”

Vybér pozadovaného tovarniho nastaveni
0:  standardni
1:  standardni s komfortnim ovladacim panelem OP1S
2:  ménic¢ ve skfifiovém provedeni s komfortnim panelem OP1S nebo
P366 = 2 svorkovnicova lista (BICO2)
’ 3: ménic ve skfifiovém provedeni s jednoduchym panelem PMU nebo
svorkovnicova lista (BICO2)
4:  méni¢ ve skiinovém provedeni se svorkovnicovou listou NAMUR (SClI)
Upozornéni:  Tento parametr byl v tovarné nastaven a jeho hodnota smi byt
ménéna jen ve vyjimeénych pfipadech.

Start funkce RESET parametru
P970=0 0: RESET parametrl
1. Zadna zména hodnot parametri

|

Méni¢ provede RESET
parametru a soucasné
opusti ,pevné
nastaveni“.
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Tovarni nastaveni v zavislosti na hodnoté parametru P366
Parametry |Nazev parametru (oznaceni |Standardni tovarni| Tovarni nastaveni |Ménic ve skfiio- |Ménic ve skfifo- |Méni¢ ve skfino-

zavislé na [parametru na komfortnim |nastaveni pomoci OP1S vém provedeni  |vém provedeni  |vém provedeni se
parametru |ovladacim panelu OP1S) s panelem OP1S |s panelem PMU se |svorkovnicovou
P366 bez svorkovni- svorkovnicovou (listou NAMUR
(Q. = Quelle = zdroj) cové listy listou (SCl)
P366 =0 P366 = 1 P366 = 2 P366 = 3 P366 = 4

BICO1 ([BICO2 [BICO1 [BICO2 [BICO1 [BICO2 [BICO1 [BICO2 [BICO1 |[BICO2
(i001) |(002) [G0o1) [G002) [G0o1) [G002) [001) [002) [(i001) [(i002)

KK058 [KK040 [KK040 |KK040 |KKO040 |KK040 |KK058 |KK040 |KK058 [KK4101

P443 Zdroj hlavni pozadované
hodnoty (Q.Hauptsollwert)

P554 Zdroj povelu ,zap/vyp1*

B0005 [B0022 [B2100 |B0022 |B2100 |B0022 |BO005 |B0022 |(B2100 (B4100

(QEIN/AUST)
P555 (zg?j ;’U;;)O"e'“ Vyp2' B0001 |B0020 [Booo1 |Boo20 [Booot |[Booot [ooot |Booot |Booot  |Booot
P556 (Zgrgj fuég)m’e'“ VP2 B0001 |Booot [Booo1 |Booot [Booot |Booot [Booot |Booo1 [Booot |B4108

P565 Zdroj €. 1 povelu ,kvitovani*
(Q.1 Quittieren)

P566 Zdroj €. 2 povelu ,kvitovani*

B2107 |B2107 |B2107 |[B2107 [B2107 |B2107 |B2107 (B2107 |B2107 |B2107

B0000 (BOOOO  (BOOOO |BOOOO |BOOOO |BOOOO |BOOOO |BO0OO (B4107  (B4107

(Q.2 Quittieren)
P567 Zdroj €. 3 povelu ,kvitovani*
(03 Guittoren) B0000 |Boo18 [Boooo |B0018 [Boo00 |Boot0 |Boo00 [B0ot0 |BOOOO  [B0OOO
P568  |Zdroj povelu  fipovani, bit 0° 1g500)  |aoo00  [B2108 [B0000 [B2108 |B0000 [Boo00 |Bo0o0  [Boooo  |Boooo
(Q.Tippen Bit 0)
P571 Zdroj povelu ,smysl otaceni

elektromagnetického pole B0001 |BO001 |B2111 |BO0O1 |B2111 |B0O001 |BO001 |BO001 |BO001  |BO0OO1
doprava" (Q.positive DR)

P572 Zdroj povelu ,smysl otaceni
elektromagnetického pole B0001 [B0O0O1 |B2112 |BO001 |[B2112 [B0O0O1 |BOOO1 |B0001 [B2112  (B4109
doleva“ (Q.negative DR)

P573 Zdroj povelu
,motorpotenciometr vice" B0008 (B0O0OO |BOOO8 |BOOOO |BOOO8 |BOOOO  [BOOOS  (BOOO B2113  [B4105
(Q.Mot.poti. Hoher)

P574 Zdroj povelu
,motorpotenciometr méné*  |B0009  |BO000 |BO009 |BOOOO |BOOO9 [BOOOO  [BOOO9 (BOOOO (B2114  [B4106
(Q.Mot.poti. Tiefer)

Pore Zdroj HdicihOSignél..u exteni B0001 |B0O001 (BOOO1 |BOOO1 [BOO18 |B0018 [BOO18 (B0018 |BO018 (B0018
porucha 1 (Q.k. Storg.ext.1)
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P588 Zdroj fidiciho signalu ,externi
Vjstraha 1* (Q k. Warng.ext.1) B0001 [B0O001 [B0O00O1 |[B0O0O0O1 |B0020 |B0020 |B0020 |B0020 |B0020 |B0020

P590 Zdroj fidiciho signalu
uréeného na pfepnuti sady ~ |B0014 |B0014 [B0014 |B0014 |B0012 |B0012 (BOO12 |B0012 |B4102 |B4102
dat BICO (Q.BICO-Datensatz)

P651 Zdroj fidiciho signalu
binarniho vystupu 1 B0107 [B0107 [B0107 (B0107 |B0O0O0O |BOOOO |BOOOO  |BO0OO |BO107  (BO107
(Q.Digitalausg.1)

P652 Zdroj fidiciho signélu

binarniho vystupu 2 B0104 [B0O104 |B0104 [B0O104 |BO00O (BOOOO |BODOO  (BOOOO |BO104  (BO104
(Q.Digitalausg.2)

P653 Zdroj fidiciho signalu
binamiho vystupu 3 B0000 (B0OO0O |BO0OO (BOOOO |BO107 (BO107 |BO107  [B0107 |BOO0O  (BOOOO
(Q.Digitalausg.3)

P693.1 Skuteéna hodnota 1 na
analogovém vystupu (SCI) K000 K000 K000 K000 K000 K000 K000 K000 KK020  [KK020
(SCI-AQ Istwerte 1)
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Tovarni nastaveni v zavislosti na hodnoté parametru P366
Parametry |Nazev parametru (oznaceni |Standardni tovarni| Tovarni nastaveni |Ménic ve skfifio- |Ménic ve skfifo- |Méni¢ ve skfino-

zavislé na [parametru na komfortnim |nastaveni pomoci OP1S vém provedeni  |vém provedeni  |vém provedeni se
parametru |ovladacim panelu OP1S) s panelem OP1S |s panelem PMU se |svorkovnicovou
P366 bez svorkovni- svorkovnicovou [listou NAMUR
(Q. = Quelle = zdroj) cové listy listou (SCl)
P366 =0 P366 = 1 P366 = 2 P366 =3 P366 = 4

BICO1 ([BICO2 [BICO1 [BICO2 [BICO1 [BICO2 [BICO1 [BICO2 [BICO1 |[BICO2
(i001) |(002) [@0o1) [G002) [Goo1) [G002) [0o1) [(i002) [(i001) [(i002)

P693.2 Skuteéna hodnota 2 na
analogovém vystupu (SCI) K0000 [K0000 |KOO0OO |KOOOO |KOOOO |K00OO |KO0OO  |KOOOO  |K0022  |K0022
(SCI-AQ Istwerte 2)

P693.3 Skuteéna hodnota 3 na
analogovém vystupu (SCI) K0000 [K0000 |[KOO0OO |KOOOO |KOOOO |K00OO |KOOOO  |KOOOO  |K0024  |K0024
(SCI-AQ Istwerte 3)

P698.1 Zdroj veli¢iny na binarnim
vystupu 1 (SCI) B000O  [BOO0O |BO00O  |BOOOO  (BOOOO |BOOOO |BOOOO  |BOOOO  (BO100  |BO100
(Q.SCI DigAusgang 1)

P698.2 Zdroj veli¢iny na binarnim
vystupu 2 (SCI) B00O00  [BOO0O |B0O00O  |BOOOO  (BOOOO |BOOOO |BOOOO  |BOOOO  [BO120  |BO120
(Q.SCI DigAusgang 2)

P698.3 Zdroj veli¢iny na binarnim
vystupu 3 (SCI) B0000  [BOO0O |B0O00O  |BOOOO  (BOOOO |BOOOO |BOOOO  |BOOOO (BO108  |BO108
(Q.SCI DigAusgang 3)

P698.4 Zdroj veli¢iny na binarnim
vystupu 4 (SCI) B0O000 [BO0OO [BOOOO |BO0OO  |BOOOO |BOOOO  [BOOOO  [BOOOO  (BO107  [BO107
(Q.SCI DigAusgang 4)

P704.3 Doba vypadku telegramu
z rozhrani SST na SCB 0Oms 0ms 0ms 0ms 0ms 0Oms 0ms 0ms 100 ms |100 ms
(SST Tlg.Ausz. SCB)

P796 \/ztazna hodnota

100,0  (100,0  |100,0 |100,0  (100,0 ~ [100,0 ]100,0 ~ |100,0 (2,0 2,0

(Vergleichwert)
P797 \I_/l)z/tsa;z)na hystereze (Vergleich 30 30 30 30 30 30 30 30 10 10
P049.4 Indikace provozniho stavu na

panelu OP1S (OP- r229 r229 P405 P405 P405 P405 r229 r229 r229 r229

Betriebsanz.)

=
@
o
)
>
o
S
o
‘@
c
>
©
A
N
)
>
©
c
b
X
©
o
e
)
x

V$echny ostatni hodnoty tovarniho nastaveni parametr(i jsou nezavislé na hodnoté
parametru P366 a Ize je zjistit v seznamu parametr(i nebo v blokovych schématech.
Viz téZ Kompendium.

V/ seznamu parametru je tovarni nastaveni parametr(i nastaveno jako hodnota
indexu 1 (i001).
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Vyznam binektord a konektort v tovarnim nastaveni

Binektor, |Popis viz kompendium,

konektor blokové schéma ¢.

B0000 pevny binektor 0 (Festbinektor 0) -15.4-

B0001 pevny binektor 1 (Festbinektor 1) -15.4-

B0005 povel ,zap/vyp“ z panelu PMU (PMU EIN/AUS) -50.7-

B0008 povel ,motorpotenciometr vice* z panelu PMU -50.7-
(PMU Mot.Pot.H)

B0009 povel ,motorpotenciometr méné” z panelu PMU -50.7-
(PMU Mot.Pot.T)

B0010 binarni vstup 1 (Dig.Eing.1) -90.4-

B0012 binarni vstup 2 (Dig.Eing.2) -90.4-

B0014 binami vstup 3 (Dig.Eing.3) -90.4-

B0016 binarni vstup 4 (Dig.Eing.4) -90.4-

B0018 binami vstup 5 (Dig.Eing.5) -90.4-

B0020 binarni vstup 6 (Dig.Eing.6) -90.4-

B0022 binarni vstup 7 (Dig.Eing.7) -90.4-

B0100 pfipraven k zapnuti (Einschalzbereit) -200.5-

B0104 pfipraven (Bereit) -200.5-

B0107 Z4dna porucha (Keine Stdrung) -200.6-

B0108 zadny povel ,vyp2“ (kein AUS2) -200.5-

B0120 dosaZena srovnavaci hodnota (VerglWert err.) -200.5-

B2100 bit 0 slova 1 u rozhrani SST1 (SST1 Wort1 Bit0) -100.8-

B2115 bit 15 slova 1 u rozhrani SST1 (SST1 Wort1 Bit15) |-100.8-

B4100 binarni vstup SI1 rozhrani SCI1 (SCI1 SI1 DigEin)) |-210.7-/-Z30.4-

B4115 binarni vstup SI1 rozhrani SCI1 (SCI1 SI1 DigEin)) |-Z230.8-

R229 pozZadovana vyhlazena hodnota n/f (n/f(soll,glatt))  |-360.4-/-361.4- / -362.4- / -363.4/

-364.4-

P405 pevna poZadovana hodnota 5 (Festsollwert 5) -290.3-

KK0020 vyhlazena hodnota signalu otacek -350.8-/ -351.8-/ -352.8-
(Drehzahl (geglattet))

K0022 vyhlazena hodnota vystupniho proudu -285.8-/ -286.8-
(Ausgangstrom (geglattet))

K0024 vyhlazena hodnota momentu -285.8-
(Drehmoment (geglattet))

KK0040 aktualni pevna poZadovana hodnota -290.6-
(aktueller FSW)

KK0058 vystup z motorpotenciometru (Mot.Poti(Ausgang))  [-300.8-

Bxxxx  binektor volné pfepojovatelny binarni signal (hodnoty log. 0

at)
Kxxxx  konektor volné pfepojovatelny 16-ti bitovy signal
(4000H = 100%)
KKxxxx  dvojity konektor volné pfepojovatelny 32bitovy signal

(4000 0000H = 100%)

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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9.2  Rychlé parametrovani

Nasledujici postup je pouzitelny tehdy, kdyZ jsou exaktné znamy podminky pouZiti
frekvenéniho méniCe a nevyZaduji se Zadné rozsahlé testy a nastavovani hodnot
parametrd. Typickym prkladem je vestavéni frekvenéniho ménice do pracovniho
stroje nebo vyména ménice.

9.2.1 Parametrovani s tzv. uzivatelskym nastavenim

Pfi volbé ,parametrovani s tzv. uzivatelskym nastavenim® se hodnoty parametrd
nastavi na hodnoty jiz uloZzené v paméti dat meénice. Takovym zpusobem je mozné
vySe uvedenou volbou a naslednou zménou hodnot nékolika malo parametrd rychle
nastavit kompletni sadu parametri ménice.

Tzv. uZivatelské nastaveni neni obsazeno v zakladnim vybaveni ménice (firmware),
ale je mozné si ho po dohodé s mistni pobockou firmy Siemens objednat.

= Upozornéni Mate-li zajem o vyhotoveni a implementaci tzv. uzZivatelského nastaveni, které bude
% ,stfizeno® na vasi konkrétni aplikaci, spojte se s mistni pobockou firmy Siemens,
g subdivize A&D DS.
o
| .
o
‘0 v o o ’ "0 v v
§ Pfenos hodnot parametru z riznych zdroju do ménice
i
8 P060 = 2 Volba menu ,,pevné nastaveni
> l
S Volba pozadovaného tovarniho nastaveni
s 0 az4: tovarni nastaveni
% P366 = 2 5: uzivatelské nastaveni 1 (nyni jako P366 = 0)
g. ' 6: uZivatelské nastaveni 2 (nyni jako P366 = 0)
g 10:  vjtahy ajefaby
|
Start RESETu hodnot parametr
P970=0 0: RESET hodnot parametr
1: Zadna zména hodnoty parametrd
|
Méni¢ provede RESET

hodnot parametr

a soucasné opusti

,pevné nastaveni*
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9.2.2 Parametrovani s vyuzitim nahrani uloZzenych hodnot (download, P060 = 6)

Download

Download
prostiednictvim
komfortniho
ovladaciho panelu
OP1S

Download
prostiednictvim
programu SIMOVIS

Pfi parametrovani s vyuzitim nahrani uloZenych hodnot (download, P060 = 6) se data
(hodnoty parametr() uloZena v pfistroji (obecné) MASTER pfenesou po sériové lince
do ménice, kde potiebujeme nastavit hodnoty parametr(i. Jako pfistroj MASTER
muzZe slouZit:

+ komfortni ovladaci panel OP1S
+ osobni pocitac s programem SIMOVIS
+ automatizacni prostfedek (napf. SIMATIC)

Jako sériové rozhrani Ize u ménic¢i MASTERDRIVES (ve standardnim provedeni)
vyuzit rozhrani SST1 nebo SST2 protokol USS) nebo option CBP (jednotka
PROFIBUS).

Prostfednictvim funkce download je tedy mozné nastavit vSechny modifikovatelné
parametry na nové hodnoty.

Komfortni ovladaci panel OP1S umozriuje nacist z ménice celou sadu parametr(i a tu
uloZit (upread). Tato sada parametrd pak muze byt pfenesena do jiného ménice
(download). Tohoto Ize s vyhodou pouZzit pfi parametrovani ndhradniho ménice

v pfipadé servisu.

Pfi downloadu prostfednictvim komfortniho oviddaciho panelu OP1S se vychazi

z toho, Ze se méniCe nachazeji v ,tovarnim nastaveni“. Parametry definujici silovou
¢ast ménice se nepfenaseji (viz téZ odstavec ,Podrobné parametrovani, definice
silové Casti).

Pri DOWNLOADu se neprepi$i hodnoty nasledujicich parametri:
Cislo parametru Nazev parametru

P060 \Vlybér menu (Mentauswahl)

P070 Objednaci Cislo ménice (Best.Nr.6SE70)
P072 Jmenovity proud ménice (Umr.Strom(n))
P073 Jmenovity vykon ménic¢e (Umr.Leistung(n))

Komfortni ovladaci panel OP1S uklada a také pienasi parametry slouzici ke
konfiguraci protokolu USS (P700 az P704). V zavislosti na nastaveni parametru
(P700 az P704) ménice, ze kterého byla sada parametrii nactena pomoci funkce
Upread, je po dokonéeni pfenosu sady dat do jiného méni¢e (download) mozné
prerusit komunikaci mezi komfortnim ovladacim panelem OP1S a méni¢em. Poté

v pfipadé, Ze je potfeba obnovit znovu komunikaci mezi méni¢em a panelem OP1S,
se musi na kratkou dobu pferusit spojeni (vytdhnout a zasunout) konektor. Komfortni
ovladaci panel OP1S se noveé zinicializuje a na zakladé svého algoritmu se nastavi na
zménéné hodnoty.

Osobni pocita€ spolu s programem SIMOVIS umoZriuji nacist z ménice celou sadu
parametr( a tu uloZit (upread) na disketu nebo na pevny disk. Tato sada parametrd
pak muze byt pfenesena do jiného ménice (download). Navic je mozné sadu dat
externé (a off-line) editovat a tak si ,vyrobit* novou ,uZivatelskou sadu“ parametru.
Takovy soubor nemusi obsahovat kompletni sadu dat, ale mize se omezit jen na
parametry potfebné pro konkrétni aplikaci.
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Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Upozornéni Uspésné provedeni funkce Download a tim nastaveni parametrii ménide je zajisténo
jen tehdy, nachazi-li se méni¢ béhem prenosu dat ve stavu ,download*. Pfechod do
tohoto stavu se provede volbou menu ,download* prostfednictvim parametru P060.

Po aktivaci funkce Download prostfednictvim programu SIMOVIS nebo komfortniho
ovladaciho panelu OP1S se hodnota parametru P060 automaticky nastavi na ,6".

Po eventualni vyméné centralni fidici jednotky CUVC je pfed provedenim funkce
Download nutné nastavit hodnoty parametrd definujicich silovou ¢ast. Viz téZ vySe.

| kdyZ budou prostfednictvim funkce Download pfenaseny jen nékteré parametry,
musi se v kazdém pfipadé pfenést parametry uvedené v tabulce nize, nebot hodnoty
téchto parametrli se vypoCitavaji z jinych pfi nastavovani pohonu a pfi downloadu se
tento vypoCet neprovede.

Parametry, které je nutné nastavit pred ,,¢asteénym“ downloadem

Cislo parametru Nazev parametru

P109 PoCet polpard motoru (Polpaarzahl)

P352 Viztazna frekvence (Bezugsfrequenz) = P353 x P109 / 60
P353 Vztazné otacky (Bezugsdrehzahl) = P352 x P109 / 60

Je-li pfi downloadu nastaveno P115 = 1, provede se po downloadu automatické
parametrovani (v zavislosti na nastaveni parametru P114). Pii automatickém
parametrovani se regulator nastavi v zavislosti na nastavenych Stitkovych hodnotach
motoru (Stitkové hodnoty motoru se nastavuji jako obsah nékolika parametri ménice).

Jsou-li pfi downloadu nastaveny nékteré z nize uvedenych parametr(i, nebudou
hodnoty téchto parametr( pfi automatickém parametrovani modifikovany:

P116, P128, P215, P216, P217, P223, P235, P236, P240, P259, P278, P279, P287,
P295, P303, P313, P396, P471, P525, P602, P603
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

9.23 Parametrovani s moduly (rychlé parametrovani, P060 = 3)

V ménici jsou jiz pfeddefinovany rizné moduly (délené dle funkci) s parametry. Tyto
moduly s parametry Ize rizné spojovat a tak je mozné ménic pfizpusobit konkrétni
aplikaci jen v nékolika malo krocich. Detailni znalosti téchto modult a celé sady
parametr(i nejsou v takovém pfipadé nutné.

Moduly s parametry existuji pro nasledujici skupiny funkci.

1. parametry motoru (zadani titkovych Udaju s automatickym nastavenim
parametr( fizeni a regulace)

2. mod fizeni a regulace
3. zdroje povell a pozadovanych hodnot

Parametrovani se pak provadi tak, Ze se z kazdé skupiny zvoli jeden modul a poté se
odstartuje tzv. rychlé parametrovani. V zavislosti na volbé uZivatele se pak nastavuji
parametry pfislusné a potfebné zvolené funkci. Parametry potfebné na jemné
dostaveni regulacni smycky a fidici funkce (vSechny parametry z pfislusného
blokového schématu) se automaticky pfenesou do uZivatelského menu (P060 = 0).

Upozornéni Parametrovani s moduly se provadi vyhradné pro sadu 1 binektor(i BICO a pro sadu
dat motoru a funkci 1.

Rychlé parametrovani se provadi ve stavu ménice ,download®.

Moduly blokovych Na vyvojovych diagramech jsou zndzornény funkéni moduly, které jsou sloZeny
schémat z modulll parametrd. Na prvnich stranach se nachazeji:

* poZadované hodnoty a zdroje povell
* analogové vystupy a indikacni parametry
* zpUsoby Fizeni a regulace
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Z téchto dilCich blokovych schémat je pak mozné sestavit kompletni blokové schéma
celé regulaéni struktury, ktera odpovida zvolené kombinaci zdroji pozadovanych
hodnot, povelu, mddu Fizeni a regulace atd. Tak Ize ziskat pfedstavu o funkcich
nastavenych v ménici a o rozmisténi vstupl a vystupd.

Monitorovaci a zobrazovaci (indikacni) parametry znazornéné v blokovych
schématech se automaticky pfevezmou do uZivatelského menu, kde mohou byt teny
nebo ménény.

Cisla parametr(, které jsou obsazeny v uzivatelském menu, jsou obsahem parametru
P360.

V blokovych schématech uvedenych v tomto ,Navodu k obsluze a udrzbé“ jsou
v hranatych zavorkach uvedena Cisla podrobnych blokovych schémat z kompendia.
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P060 =3 Vybér menu ,rychlé parametrovani*

Jmenovité napajeci napéti [V]
frekvenéni méniCe: efektivni hodnota sitového napéti
stfidace: vstupni stejnosmérné napéti (napéti
v meziobvodu)
Spravné zadani hodnoty tohoto parametru je dllezité napf. pro
spravné nastaveni regulace omezeni napéti (U .., P915=1).

PO71=7?

Typ motoru:
P095 =? 10:  motor odpovidajici normé IEC
11:  motor odpovidajici americké normé& NEMA

110 11

Méd fizeni a regulace (list r0 az r5)

0:  fizeni dle charakteristiky U/f, regulace otaek s impulsnim
Cidlem otacek (P130 = 11)

fizeni dle charakteristiky U/f

fizeni dle charakteristiky U/f (aplikace v textilnim pramyslu)
vektorové fizeni bez Cidla otacek (regulace f)

vektorové fizeni s Cidlem otaéek (regulace n), regulace
otaCek s impulsnim Cidlem otacek (P130 = 11)

vektorové fizeni s Cidlem otacek (regulace M), regulace
momentu s impulsnim Cidlem otacek (P130 = 11)

o2

o

P100="? * Pfifizeni dle charakteristiky U/f (P100 = 0, 1, 2) se v parametru
P330 nastavi linearni charakteristika (jestlize P330 = 1, pak je
charakteristika kvadraticka).

* Pocet impulsu ¢idla ota¢ek na jednu otacek se nastavuje jako
obsah parametru P151 (P151 = 1024).

Nastavit nasledujici parametry (parametry motoru) je nutné, lii-li
se vykon motoru (nebo jiné &titkové hodnoty) od vykonu ménice,
nebo bylo-li zvoleno vektorové Fizeni (P100 = 3, 4, 5), popf. bylo-li
zvoleno Fizeni se zpétnou vazbou (P100 = 0). U motor( se
jmenovitym vykonem nad 200 kW by se mélo pouZivat vektorové
fizeni.
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Jmenovité napajeci napéti motoru [V]

=?
P101=7 viz typovy Stitek motoru

Jmenovity proud motoru [A]
P102=? viz typovy $titek motoru, u skupinovych pohonl pak souéet vSech
jmenovitych proudd motor

motor dle IEC: motor dle NEMA:

Coso Jmenovity vykon [koriské sily],
u skupinovych pohon(l pak soucet vSech
jmenovitych vykonu

P104="7 P105="?

| P106=2 | Uginnost [%], viz typovy &titek motoru

9-12 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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P107 =2 Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti motoru [Hz],
’ viz typovy $titek motoru

P108 = 2 Jmenovita hodnota otaéek motoru [min], viz typovy $titek
) motoru
1
P109=? Pocet polpari motoru [1], spocita se automaticky

Jen u vektorového fizeni
Technologlcke okrajové podminky
standardni pohony (pfednastaveno)
krut, vlle v pfevodovce

pohony s velkym zrychlenim

razy zatéze

hladkost chodu

optimalizace ucinnosti

tézky rozbéh

iz odstavec ,,Optimalizace pohonu*

P114=7?

Sk 2O

!

Pozaduje se v zafizeni tepelna ochrana motoru dle norem UL?
Teplota motoru se poéita z proudu motoru (musi se ale
pfednastavit ,ochrana proti pfetiZzeni motoru dle normy UL").

Pozaduje se tepelna ochrana
motoru?

Ine lano

Typ chlazeni motoru
| P382=7? 0:  vlastni chlazeni
1:  cizi chlazeni

Tepelna konstanta motoru [s]

P383 =0 P383 = 2 Hodnoty tepelné konstanty motoru [s] je mozné zjistit v tabulce na
' nasledujici strance. Hodnota maximaini zatéZe motoru (P384.2) se
nastavi na 100%.
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! !
Vybér zdroji pozadované hodnoty a povelt (listy sO az s4, s7)
0:  jednoduchy ovladaci panel PMU + motorpotenciometr
1: analogové a binarni vstupy na svorkovnicové listé
2. pevné pozadované hodnoty a binamni vstupy na
svorkovnicoveé listé
P368 = ? motorpotenciometr a binarni vstupy na svorkovnicové listé

protokol USS

SIMOLINK (SLB) - option

PROFIBUS (CBP) - option

komfortni ovlddaci panel OP1S a pevné poZadované hodnoty
prostfednictvim rozhrani SST1 (X300, PMU)

Noakw

0,1,2,3 4,7 5

6

I | P700.01 | ! l Adresa USS
!
!

Adresa modulu (SIMOLINK)

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 9-13
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P918.|  Adresa (PROFIBUS)
01

Start rychlého parametrovani

0: Z&dnéd zména

P370=1 1: probéhne zména hodnot parametrd v zavislosti na kombinaci
modult parametr(i (automatické tovarni nastaveni odpovida
P366 = 0)

P060 = 0 Zpét k uzivatelskému menu
Konec rychlého parametrovani
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Parametrovani

P383 Mot.Tmp. T1

Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Tepelna konstanta motoru (P383)

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Upozornéni Vypocet oteplovaciho integralu 1t se aktivuje nastavenim hodnoty parametru P383
vétsim nez 100 s.
Priklad
V pfipadé pouziti motoru 1LAS 063, 2 pély, se nastavi hodnota (viz tabulka niZe)
480 s.
Motory fady 1LAa 1LL Tepelné Easové konstanty motoru (P363) [min], motory fady 1LA a 1LL
Typ 2 poly 4 poly 6 polu 8 polu 10 pola |12 pdlu
motoru
1LA5063 480 780 -
1LA5070 480 600 720 -
1LA5073 480 600 720 -
1LA5080 480 600 720 -
1LA5083 600 600 720 - -
1LA5090 300 540 720 720 -
1LA5096 360 660 720 840 -
1LA5106 480 720 720 960 -
1LA5107 - 720 - 960
1LA5113 840 660 780 720 -
1LA5130 660 600 780 600 -
1LA5131 660 600 - -
1LA5133 600 840 600 -
1LA5134 - - 960 -
1LA5163 900 1140 1200 720
1LA5164 900 - - -
1LA5166 900 1140 1200 840
1LA5183 1500 1800 - - -
1LA5186 - 1800 2400 2700 -
1LA5206 1800 - 2700 - -
1LA5207 1800 2100 2700 3000
1LA6220 - 2400 - 3300 -
1LA6223 2100 2400 3000 3300
1LA6253 2400 2700 3000 3600
1LA6280 2400 3000 3300 3900
1LA6283 2400 3000 3300 3900
1LA6310 2700 3300 3600 4500
1LA6313 - 3300 3600 4500 - -
1LA831. 2100 2400 2700 2700 3000 3000
1LA835. 2400 2700 3000 3000 3300 3300
1LA840. 2700 3000 3300 3300 3600 3600
1LA845. 3300 3300 3600 3600 4200 4200
Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 9-15
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Tepelné ¢asové konstanty motoru (P363) [min], motory fady 1LA a 1LL
Typ 2 poly 4 poly 6 pola 8 poli 10 poli |12 polu
motoru
1LL831. 1500 1500 1800 1800 2100 2100
1LL835. 1800 1800 2100 2100 2400 2400
1LL840. 2100 2100 2100 2100 2400 2400
1LL845. 2400 2100 2400 2400 2700 2700
1LA135. 1800 2100 2400 - -
1LA140. 2100 2400 2700 2700 - -
1LA145. 2400 2700 3000 3000 3300 3300
1LA150. 3000 3000 3300 3300 3900 3900
1LA156. 3600 3300 3600 3600 4200 4200
1LL135. 1200 1200 1500 - -
1LL140. 1500 1500 1800 1800 - -
1LL145. 1800 1800 1800 1800 2100 2100
1LL150. 2100 1800 2100 2100 2400 2400
1LL156. 2400 2100 2100 2100 2400 2400
Motory fady 1LA7 Udaje pro motory Fady 1LA5 plati také pro motory fady 1LA7 se stejnym oznacenim.

Priklad: Tepelna Casova konstanta (P363) u motoru 1LA7 063 je stejna jako tepelna
¢asova konstanta u motoru 1LA5 063.

Motory fady 1PH6 Tepelné ¢asové konstanty motoru (P363) [s], motory fady 1PH6
Typ 1PH610 [1PH613 |1PH616 |[1PH618 |1PH620 |1PH622
T, [s] 1500 1800 2100 2400 2400 2400
Vyjimka:  1PH610sn=1150 min" ma T, = 1200 s
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Motory fady 1PA6 Tepelné ¢asové konstanty motoru (P363) [s], motory fady 1PA6
Osova vyska 100 132 160 180 225
T, [s] 1500 1800 2100 2400 2400
Motory fady 1PL6 Tepelné éasové konstanty motoru (P363)
[s], motory fady 1PL6
Osovavyska (180 225
T, [s] 1800 1800
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Parametrovani

Vztazné veli€iny

Pfiklad

Vztazna hodnota
momentu

Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Aby bylo mozné indikovat hodnoty monitorovacich parametrli a spocitat hodnoty
konektord, je potfebné vztdhnout nasledujici parametry na jmenovité hodnoty motoru:

* vztazny proud (P350)

* vztazné napéti (P351)

* vztazna frekvence (P352)
* vztazné otacky (P353)

* vztazny moment (P354)

Pfi takovém parametrovani (nastaveni hodnot parametril) je mozné indikovat hodnoty
az do dvojnasobku jmenovitych hodnot motoru. Nestaci-li takovy rozsah, je nutné
,dostat se“ do menu ,nastaveni pohonu“ a tam zménit vztazné hodnoty.

P107 = 52,00 Hz jmenovita frekvence motoru
P108 = 1500,0 min” jmenovité otacky motoru
P109=2 pocet polpart motoru
Prednastaveni

P352 =52,00 Hz vztazna frekvence

P353 = 1500 min’* vztazné otacky

Byla-li by vztazna frekvence rovna 1500 min”", musela by se nastavit jako obsah
parametru P353. Pak se automaticky provede pfizplsobeni na jmenovitou frekvenci
P352 (P352 = P353/60 x P109).

P352 = 50,00 Hz
P353 = 1500 min’*

PoZadovana hodnota otacek 1500 min™ odpovida poZadované hodnoté vystupni
frekvence ménice 50,00 Hz, popf. hodnoté z automatizacniho prostfedku = 100%.

Zobrazovaci rozsah kon¢i u hodnoty 3000 min™ (2 x 1500 min™).
Podobnym zplsobem se nastavuji vztazné otacky na pozadované maximalni otacky.

Nebude-li se s frekvencemi a s otaCkami poditat, je nutné nastavit vztaznou frekvenci.
Vztazné otacky se vypoditaji automaticky (P353 = P352 x 60 / P109):

Synchronni otacky motoru n [min] se vypoditaji ze vzorce vlevo, pficemz f, [Hz] je frekvence napajeciho
napéti a p, [1] je poCet pdlpard pfipojeného motoru.

Ukazuje se jako vyhodné (pro rychlost vypoctu - vypocitava se podil!) nastavit
parametr P352 jednim z nasledujicich zpsobu P352 = P107, P352 = 2 x P107 nebo
P352 =4 x P107.

VztaZzna hodnota momentu se nastavuje jako obsah parametru P354. Pfedtim je vak
nutné nastavit jako obsah parametru P113 jmenovity moment motoru. Hodnota
parametru P113 nema zadny vliv na pfesnost regulace momentu, ale jen na jeho
zobrazeni.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 9-17
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control
Automaticka Na pfesné nastaveni parametr( motoru je mozné pouZit tzv. automatickou identifikaci
identifikace motoru motoru a optimalizaci regulatoru otacek.

Pfitom je nutné respektovat v3e, co bylo a je napsano k ,nastaveni pohonu*. Pouziti
vektorového fizeni pohonu (P100 = 3, 4, 5) bez sinusového filtru na vystupu ménice
a asynchronniho motoru bez ¢idla otacek nebo s impulsnim Cidlem otacek (pfesny
pocet impulsU Cidla na otacku se nastavuje jako obsah parametru P151) miZze béh
funkce identifikace motoru vyrazné zkratit. K tomu je nutné zvolit ,plnohodnotnou
identifikaci motoru“ (P115 = 3) a méni¢ zapnout (objevi se vystrazna hlaseni A078

a A080).
Vystraha Pozor, stfidad je odblokovan, motorem protéka proud a hfidel motoru se miize
2 pohnout!
Z bezpeénostnich divodu by méla identifikace motoru probihat bez zatéze motoru

nebo s odepnutou spojkou.
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Klemmleiste Blatt [90]

P48 PMU Betriebsanzeige

.
L_/IL/L/L/

Sieben-Segment-Anzeige

Hoéher-Taste
Reversier-Taste

Ein-Taste

N A
Umschalt-Taste

Tiefer-Taste

PMU [Blatt [50]

Hinweis:

Die Tasten Motorpoti héher und Motorpoti
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P554.1 (5)
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Motorpoti hoher Q.Motorpoti héher
A {Bocos ) )8 F———Pp—
- P574.1(9)
Motorpoti tiefer
V EDIEDE

HL-Zeit Mot.poti RL-Zeit Mot.poti
P431 P432

I I Motorpoti (max)

anzeige (r000) angewahlt ist. Mot.poti(Ausg.)
P421 r424
Q.Hauptsollwert
Erlduterungen: Motorpoti  [BIatt'[300] Mot.poti(Ausg.) [P443.B (58)|zu Blatt [316.1]
KK058 K
Blatt [300] :  siehe Kompendium Blatt 300 D""
D Q.M-Sollwert

@ : Verweis auf N-Regler (siehe r,,-Blétter) P422 [P486.B (58)]zu Blatt [320.1]

Mot.poti (min.) K
@ © Verweis auf M-Regler (siehe r,,-Blatter)

P425 (bei M-Regelung)
@ : Verweis auf den Strompfad Blatt "a0" konf.Motorpoti
"Analogausgénge und AnzeigegroRen" 0xx0 = ... ohne Speichern nach AUS
0xx1 = ... Speichern nach AUS
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Sollwertquelle

PMU und Motorpoti (P368=0)
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Kompaktni a vestavné provedeni

Klemmleiste  Blatt [90]
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T
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*)  Bei Verwendung als digitale Eingénge
missen die Parameter P651.B, P652.B,
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von Blatt [200]
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Analogeingénge Blatt [80]

AE1 Glattung
Pe34 1 AE1 Offset AE1 Sollwert
Analog-Eingang 1 P631.1 r637.1
Q.Hauptsollwert

' A AE1 Soliwert | [P443.8 (1) | o iapptan] Qgég""f‘g- gSUVC
X102/158—P» ——» {koo1t > | >KK — @ Schalter

]

D

X102/16

21 Q.M-Sollwert 0 10 ... 10V offen

410 .. 10V P486.B (11) |y miatif3207 1 0..10V
entspricht AE2 Glattung [320.1] @
-100 .... 100 % P634.2 AE2 Offset AE2 Sollwert 2 =20 ... 20 mA
nur M-Regelun
Analog-Eingang 2 P631.2 r637.2 ( gelung) 3 0...20mA | geschl.
I 4 4..20mA

' A AE2 Sollwert
X102/17 8—P» — K0013_ >

] t

D

X102/18

1

1 | 2 | 3 4 5 6 7 8

Sollwertquelle

Analogeingang und Klemmleiste (P368=1)

MASTERDRIVES VC

-s1 -

Joweled
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Klemmleiste Blatt [90] -X101] p
—O——— P2
é/z M24

‘
| P651.1

k.Storung

@7 ———— —

Betrieb

@14 ——— ¢—

von Blatt [200]

N N X X
i:

P580.1 Q.FSW Bit 0
B f
P581.1(16) | qFsw it 1
R E >
Bei Verwendung als digitale Eingénge L7 [P567.1 (18) Q.3 Quittieren zu Blatt [180
% missen die Parameter P651.B, P652.B, ——O—p——{B0018 ) )B > [180]
P653.B und P654.B auf 0 gesetzt werden! ! [P555.1 (20)
_ t/Sl 80020 ) ) B Q.1 AUS2 l
! [P554.1 (22)
_ :/9 l 80022 ) ) B Q. EIN/AUS1 l
|
i Fsw
‘ o Bit2
pa1gp P417-B
Festsollwerte Blatt [290]
KK0041 v
Festsollwert1 0 0 0
P401.F KK0042
Festsollwert2 >0 0 1
in % P402.F KK0043
Festsollwert3 P10 0 0 akt.Festsollwert
P403.F KK0044 r420
Festsollwert4 {0 0 1 Q.Hauptsollwert
P404 F akt.FSW P443.B (40) |zu Blatt [316.1]
: KK0045 \@ KK0040'> SKK |—>®
Festsollwert5 L ) 1 0
P405.F KK0046
in Hz Festsollwert6 P 1 1
P406.F KK0047 Q.M-Sollwert
Festsollwert7 0 1 0 P486.B (40) | zu Blatt [320.1]
Pt ¢ — ()
Festsollwert8 P 0 1 1 (bei M-Regelung)
P408.F - T~
1 2 | 3 4 5 6 7 | 8

Sollwertquelle

Festsollwerte und Klemmleiste (P368=2)

MASTERDRIVES VC

-82 -

Kompaktni a vestavné provedeni

Joweled
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Kompaktni a vestavné provedeni

Motorpoti und
Klemmleiste

—(‘)—/1 P24
2 M24

‘
| P651.1 (107) |”

k.Stérung

®o107 ———
Betrieb
Bo104 |—¢—

10=Stdérung B (
4—' /3 R l—

O B0010

>—/-N *

| P652.1 (104) |"

| 1=Betri B (
‘ | 1=Betrieb

o B0012

P573.1 (14) Q.Motorpoti héher
DK —

von Blatt [200]

N N X X

*) Bei Verwendung als digitale Eingénge
missen die Parameter P651.B, P652.B,
P653.B und P654.B auf 0 gesetzt werden!

B0016 )

P574.1(16) Q.Motorpoti tiefer
DE —

>—/->-¢

P567.1 (18)

!
——Op——[B0018 )

Q.3 Quittieren
JB f——>

P555.1 (20)

— Ol oo )

) B Q.1 AUS2 >

P554 1 (22)

d B0022 )

Q. EIN/AUST
)8 f——>

zu Blatt [180]

Motorpoti MP Blatt [300]
HL-Zeit Mot.poti RL-Zeit Mot.poti
P431 P432
I I Motorpoti (max) Mot.poti(Ausg.)
. P421 1424
Motorpoti hoher . Q.Hauptsollwert
~ I _ Mot.poti(Ausg.) P443.B (58)| zu Blatt [316.1]
{KK058 > D> KK @
Motorpoti tiefer
—’ Q.M-Sollwert
P422 P486.B (58)| zu Blatt [320.1]
I Mot.poti (min.) KK @
P425 (bei M-Regelung)
konf.Motorpoti
0xx0 = ... ohne Speichern nach AUS
Oxx1 = ... Speichern nach AUS
1 | 2 3 4 5 6 7 | 8

Sollwertquelle

Motorpoti und Klemmleiste (P368=3)

MASTERDRIVES VC

-83 -

Joweled

7

IUeAO.

K

[043U09) 10}IBA ‘YU SISsey) ‘Jun Joedwor

QUBAYSI

lUBW U

GZIpn € 9ZN[Sq0 X POAEN e SIAIJAYTLSYIN LHIAONIS @

9



gd 8¥€-000-2086 Vg e OV SuswaIg

€6

9-6 140

89¢d) SSN oyoj04d Joupoy yofuenopezod sfoipz

(¥ =

11
RS485N

Baudrate PKW-Anz. PZD-Anz.
P701.1  P702.1 P708.1
I Blatt [110]
Istwerte senden
4——[ PKW e[ PKW PZD1 (Datenwort1) ] [ PzD2 (Datenwort 2) | |———
A
P707.2 Iist) von Blatt
n/(Is
Reserviert fir Schreib- K < <KKo148 |—[[%0'77H%01'77]]
operationen von Parameterdaten P707.1(32) R
Senden Zustandswort1 I M
L K < <koos2 1552 1200]
SST1Wort1
Empfangen 1709 1
PKW: 4 Steuerwort1 K200
PZD: 2 SST1Wort2
1709.2 Hauptsollwert
Baudrate: P443.B zu Blatt [316.1]
9.6 kB Reserviert fir Lese- K2002_> 2 K (2002) @
operationen von Q.M-Sollwert

Parameterdaten Bei M-Regelung: [P486.B |zu Blatt [320.1]
S, )
Sollwerte empfangen
b—» [ Pkw ][ PKW PZD1 (Datenwort1) | [ PzD2 (Datenwort 2) | ———»
Blatt [100] b:g?us ﬁ% .
Bt TIs2100 ) EINJAUST Y B (2100) | LEINJAUST g,
) [P555.1
P700.1 = Busaddresse Bil__I2701 ) AUS2 (elekir) ) B (2101) |—21AUS2 g
. [B2102 ) AUS3 (SHalt)
P704.1 = Tig. Ausfallzeit : [B2103_ ) WR-Freigabe
. [B2104__) HLG-Freigabe
° [B2105_ ) kein HLG-Halt
z 2z @ Sollw.-Freigabe
é Z £t 2 ) P565.1 »
E% 82 25, £ _ BIt7__182107 ) Quittieren Y B 2tor) Q.1 Quittieren
§§E§§§§§§§§£ gg ; [pese 1 Q.Tippen Bit0
mf}?%i%ﬁjg’%g%i ﬁ% .. B2108 ) Tippen Bit0 ) B (2108) |=L110DEN DI gy,
%E%ggg’;gg;gggé@é . B2109 ) Tippen Bitt
CeL2E Y 325225885 . [B2110_) PzD-Fihrung  [perin |
: B2111_ ) npositive DR Y B pApositive DRy,
LTI TTTIITITTITITITITIT] [porzt
135 ZUW1 0 B2112 ) negative DR ) B(2112) Q-MM}
| PZD1 (Datenwortl) | . B2113 ) Motorpoti hoher zu Blatt [180]
it14 m Motorpoti tiefer Steuerwort 1
Bit15 @ externe Stérung r550
1 | 2 | 3 4 6 7 | 8
Sollwertquelle o
USS1 (P368=4) MASTERDRIVES VC

né provedeni

Joweled
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Kompaktni a vestavné provedeni

Baudrate PKW-Anz. PZD-Anz.
P701.1 P702.1 P708.1
I Blatt [110]
Istwerte senden
+——[_Pxw ][ Pkw ] | PZD1 (Datenwort1) ] [ PzD2 (Datenwort 2) | |&———
P707.2 Jist) von Blatt
n/f(ist
101 Reserviert fir Schreib- K < <Kkkot148 |—[%L‘[%
- operationen von Parameterdaten B707 1 R
Zustandswort1 ™K Z ooz ZUW1 von Blatt
Senden 1 1552 1200]
Empfangen l_’{ SST710V9V‘1”1
/10 r709.
| .
RS485P PKW:127 Steuerwort1 K2007 (Snodrwglr’clgl:/elrsirozeﬁdaten
PzD:2 SST1Wort2
1709.2 Hauptsollwert
Baudrate: P443.B zu Blatt [316.1]
m 9.6 kB Reserviert fir Lese- K2002_»> 2 K (2002) |—’®
RS485N operationen von Q.M-Sollwert
Parameterdaten Bei M-Regelung: zu Blatt [320.1]
O)
Sollwerte empfangen
b—» [ Pkw ][ Pkw ] | PZD1 (Datenwort1) | [ PzD2 (Datenwort 2) | ———»
[ 810 55500 )
Blatt [100] OP1S-Tasten bis Bit15
B2215 ) P554.1
II“ZP} B0 fBat00 ) EINJAUST Y B (2100) |FLEINJAUST
Bitl Tg2101 ) AUS2 (elektr.)
B2102 ) AUS3 (SHalt)
P700.1 = Busaddresse * . B2103 ) WR-Freigabe
: B2104 ) HLG-Freigabe
P704.1 = Tlg.Ausfallzeit . B2105 ) kein HLG-Halt
B2106 ) Sollw.-Freigabe
s o = ' P565 1 o
s. %5 BUT_T87107 ) Quittieren Y B (2107) |1 Quittieren g,
§% 085 fe | [
S. .22 _8%eees .= - BitS [B2108 ) Tippen Bit0 ) B (2108) |.Tibpen Bit0
= s 2 = to 8 o2 > 2
wiggggggigggg 52 : B2109 ) Tippen Bit1
S 5 @205 L ¢ 2 © .
5§§§§%g§§§§;§§§§ . PZD-Fuhrung
——: Bit!1_TBa111 ) positive DR ) B (2111) | :ositive DR g,
CITTTTII T T T ITTIT] - [Ps72.1
75 ot 0 ‘ Bit12 153112 ) negative DR ) B (2112) Jneqative DR
- B2113 ) Motorpoti hoher zu Blatt [180]
[ PzD1 (Datenwort1) | . B2114 ) Motorpoti tiefer Steuerwort 1
‘ Bit15 s 1550
P049 = OP-Betriebsanzeige ,,»J ! @ externe Stérung
1 | 2 | 3 | 4 7 | 8
Sollwertquelle 7
- S -
OP1S / SIMOVIS und Festsollwerte an USS1 (P368=7) MASTERDRIVES VC

Joweled
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Anzeigegrofien Analogausgénge Blatt [81] Schalter auf CUVC S4:
AA1 AA2
25 Drehfrequenz  Istdrehzahl -0V.. 10V
r002 015 |stdrehzahl 1-3]14-6
¥ ; AA1 Skalierung
i KK020 > P643.1 AR ot OmA .. 20mA | 2-3 |5-6
nif (ist) Q.Analogausgang - Schalter S4
218 !
@ L nif(ist) P640.1 . 1g-10v
(kK148 S SK4 P y(v)=x/100% * P643 _o\%—Q-xmzmg
von Blatt —o
350.7] 2 -l:o -X102/20
[351.7] AA2 Skalierung 0..20 mA
[352.7] P643 2 AA2 Oftst
[400.5] 2s Ausgig%istrom Q.Analogausgang T : Schalter S4
Ausgangsstrom P640.2 44-10V
i [K0022 > > K(22) X—) y(v) = x/100% * P643 _o\g—o -X102/21 AA2
o !
@ I(Ausg.Betrag) 5 IO -X102/22
3 K0242
= o> o o
[285.3]
[286.3]
2s Ausgangsspannung o T T
003 i
4 Ausgangsspannung Anzelgeparameter Blatt [30]
i K0021 > Bezugsfrequenz
P352
@ U(soll,U/f)
e K0204
= o> v
[285.3] Ausgangsleistung .02 Anzeige Frequenz
[286.3] s K < 1043.1 bis .3
Ausgangsleistung K e
K0023
von Blatt :>
[285.7] Bezugsdrehzahl
[286.7] 30ms  Drehmoment *) P353
1007 .
Drehmoment
’—> i K0024 > PO;‘)-" o1
M(ist) *) .02 ) Anzeige Drehzahl
! ] E 03 < "{ 1041.1 bis .3
von Blatt 2K ] >
[285.7] _
25 Zwischenkreisspg.
006 ) Bezugsdrehmoment *)
Zwischenkreisspg. P354
i K0025 > T
@ Eg:;‘;" Pois'x 01 Erlauterungen:
TerIB G ’ 02 0 Anzeige Drehmoment *) : :
[285.3] K —» % "{ 10391 bis 2 Blatt [300]:  siehe Kompendium Blatt 300
[286.3] @ Verweis auf den Strompfad der
ry-Blétter
*) Drehmomentanzeige nur bei n/f/M-Regelung
1 | 2 | 3 4 | 5 6 7 | 8
Analogausgéange und Anzeigegrofen a0

MASTERDRIVES VC

Kompaktni a vestavné provedeni
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Kompaktni a vestavné provedeni

Sollwertkanal Drehzahlregler Strombegrenzungsregler U/f-Kennlinie Steuersatz
" Blatt316 | Blatt317 Blatt318 Blatt 364 Blatt401 Blatt405 ] Blatt 286
Eezugs- psa Anhebeend- Feldschwach-
Drensant: 353 Toban proLirea () | frequenz
’ P326.M P107.M (50)*) P293.M
max.Ausg.Spg.
1346
P240.M
Q.Zusatzsollw.1 n/f-Reg.Tn
) Glatt. Ud(ist)
P433.8 (0) /fP;SS w 1 Mot.Spannung P287.M
= n/i-Reg.Kp NV P101M * -
n/f(max,pos.DR) I
Q. Havptsollwert P452.F (110,0%) *) n/f(soll) I n/f(soll,glatt) f(Schlupf)
. r482 r229 KK0188
v  x T FeWAmhabung >
»Q—» P325. M
I KK075 014 - P I +
<> P453.F (-110,0%) *) Solldrehzahl " S
pg.
P462.F (10s) P464.F (10s) | n/f(max.neg.DR) Imax-Regl.Kp | Imax-Regl.Tn Ausst- Pl
Hochlaufzeit Riicklaufzeit Maximal- P331.M P332.M grad _I
_ Blatt 250 Blait 352 Glatt.n/f(ist) strom N
Strichzahl P223.M P128.M P330.M I.;@
. .
P151.M (1024) nif(ist) r129 Q.Auswahl.Kennl. *)
" b r218
otorgeber
X103 P130.M (11) *) ; > I Strom-
] nifist) begrzg. f(soll,Sténder)
23 |Tacho M KK199 >
;24 Spur A > Tmp itach ] KK148
25 |Spur B > @
26 |Spur Null | o Austgangs- @ Erlaut :
27 |spur Control Ana.tach. strom rlauterungen:
28 |Tacho P15V Y Blatt [300] :  siehe Kompendium Blatt 300
KK091 ® @ : Verweis auf Sollwertquelle (siehe s ,,-Blatter)
P138.M (3000)
Ana.TachoAbgleich @ Verweis auf den Strompfad Blatt "a0"
"Analogausgange und Anzeigegréfen"
*) Parameter nur im Zustand "Antriebseinstellung" verstellbar (P60=5)
1 2 3 4 5 6 7 | 8

U/f-Kennlinie mit Drehzahlregler (P100=0)

MASTERDRIVES VC

-10 -

Jowe.led
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(1

Steuersatz
Blatt 286

Glatt. Ud(ist)

P287.M

Sollwertkanal Strombegrenzungsregler U/f-Kennlinie
T Blatt3te T Blatt 317 ] Blatt 318 Blatt 400 1+ ] Blatt 405 1
s Anhebeend- Feldschwach-
ezugs- frequenz  Mot.Freq.(n)  frequenz
F : P352Y el
Drehzanl: P53 ° P326.M  P107.M (50)*) P293.M
Q.Zusatzsollw.1 max.Ausg.Spg.
P433.8 (0) Schlupfkomp.Kp ra4é
P336.M (0)
I f(Schlupf)
KK188 Mot.Spannung
P101.M *)
n/f(max,pos.DR) ] e
P452.F (110,0%) *) n/f(soll) | n/f(soll,glatt) h— n/f(ist) I
Q.Hauptsollwert r482 r229 r218
P443.B
_ ; ; ; FSWAnhebung
PQ_ » P325 M
I KK075 014 +
@ P453.F (-110,0%) *) Solldrehzahl KK148

P462.F (10's) P464.F (10s)
Hochlaufzeit Riicklaufzeit

n/f(max,neg.DR)

Imax-Regler Kp
P331.M

T
i -_’9’ At _’_I

Maximal- P330.M |_> -——
strom Imax-Regler Tn Q.Auswahl.Kennl.
P128.M P332.M
T r129
1 f(soll,Stander)
Strom- KK199 >
begrzg.
Ausgangsstrom C
*) Parameter nur im Zustand "Antriebseinstellung" verstellbar (P60=5)
1 | 2 3 4 5 6 7 | 8

U/f-Kennlinie (P100=1)

MASTERDRIVES VC

-r1 -

Kompaktni a vestavné provedeni
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Kompaktni a vestavné provedeni

" Blatt 316

Bezugs-
Frequenz: P352 %
Drehzahl: P353 %

Q.Zusatzsollw.1
P433.8 (0)

Q.Hauptsollwert

®

Sollwertkanal

Blatt 317

Al

P462.F (10 s) P464.F (10 s)
Hochlaufzeit

*) Parameter nur im Zustand "Antriebseinstellung" verstellbar (P60=5)

Ausgangsstrom

Steuersatz

Blatt 286

Glatt. Ud(is!
P287.M

-

1)

s

—
®

Strombegrenzungsregler U/f-Kennlinie
”””””””” Blatt 318 Blatt402 | Blatt 405
Anhebeend- Feldschwéch-
frequenz  Mot.Freq.(n) frequenz
P326.M P107.M (50) *) P293.M
max.Ausg.Spg.
QZusatzsollwert2 1346
Mot.Spannung
P101 M *
n/f(max,pos. DR _ \—/
P452.F (110,0%) n/f(soll) | n/f(soll,glatt) n/f(ist)
r482 r229 r218
; ; ; FSWAnhebun
> 9
L-KK075
ro14
P453.F (-110,0%) Solldrehzahl KK148 I v
n/f(max neg.DR) Spg.
i i Ausst.- =
Riicklaufzeit Imax-Regler Kp @ -’Q’ "
P331.M I
Maximal- P330.M |_>
strom Imax-Regler Tn Q.Auswahl.Kennl.
P128.M P332 M
r129
y
Strom-
begrzg.

S

- — —
f(soll,Stander)
¢ KK199 >

1

| 2

U/f-Kennlinie (P100=2)

Textil

MASTERDRIVES VC

-r2 -

Jowe.led
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Drehmoment-/
Sollwertkanal Drehzahlregler Stromgrenze Stromregler Steuersatz
" Blatt3te 1 Blatt317 Blatt319 Blatt 362 C Blatt367 Blatt372 I ] Blatt390 1 Blatt 285
Maximalstrom
Bezugs- P128.M Pw,max(gen)
Frequenz: P352 %) Q. Mgrenzt FSW P259.M
Drehzahl: P353 %) P492.F (100%)
Moment:  P354 *) r129
Q.Mgrenz1
P354 wird auf P113 %) P493.8 (170)
b
e K D>
Q. Mgrenz2 FSW 5
P498.F (-100%) Q.Mgrenz2 Drehmoment
t-mee.s (171) Begrenzung
Anlaufzeit  Skal.M(Vorst.) K »
P116.M P471.M (0) Mgrenz1,ist
Blatt 318 [kor72>
Mgrenz2,ist
Q.Zusatzsollw.1 ) _
P433.8 (0) M(soll begr) Glatt. Ud(ist)
P235.M  P240.M 1269 P287.M
n/f(max,pos.DR) n/f-Reg.Kp1 n/f-Reg.Tn
P452.F (110,0%) *) nff(soll n/f(soll,glatt)
Q.Hauptsollwert \i/ 1482 1229 i-Anteil
x X ¥ ; © > ®
a® =
® ol | " 45
P453.F (-110,0%) *) Solldrehzahl
n/f(max,neg.DR) Blatt 381 max.Ausg.spg. r346 Spg.
P462.F (10's) P464.F (10's) neg. T Ausst.- P
Hochlaufzeit Riicklaufzeit : : grad _I
Blatt 351 Glatt.n/f(ist) Aussteuerreserve I I I
P223.M P344.M _ P ———
n/f(ist N
,2(13) Feldschwach-KennTinie ;_ t PP3I39-Mt )
ulssystem
Hinweis A Blatt 382 Freigabe
’ — . Isd (ist)
Die Stromeinpragung von n/f(ist) w(zlatlscm ;’Zzzgsm }_’ 1
P278 M(statisch) (Bild 382) (dynam.) P279. L
wird nur bei Frequenzen unter p
ca. 10% der Motorbemessungs- Cldttung I(soll) P280.M A
frequenz berechnet. Blatt 396 f(soll,Stander)
+
+
Strom- Schlupffrequenz EMK- :
modell Modell —.
*) Parameter nur im Zustand -}@ i-Anteil
"Antriebseinstellung" I I I
verstellbar (P60=5)
P127.M (80%) P315.M P316.M
R(Laufer)Ktmp EMK-Reg.Kp EMK-Reg.Tn
1 | 2 | 3 | 4 | 5 6 7 | 8
Drehzahlregelung ohne Geber (Frequenzregelung) P100=3 3
Leitantrieb (P587 = 0) MASTERDRIVES VC

Kompaktni a vestavné provedeni

Joweled
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Kompaktni a vestavné provedeni

Sollwertkanal

Bezugs-

Frequenz: P352 %)
Drehzahl: P353 %)
Moment:  P354 *)

P354 wird auf P113 %)
bezogen

M-Zusatz FSW
P505.F (0,0)

n/f(max,posDR)
P452.F (110 %) *)

Q.Msollwert
>

®

.
1

P453.F (-110,0%) *)
n/f(max,neg.DR)

*) Parameter nur im Zustand
"Antriebseinstellung"
verstellbar (P60=5)

g

Drehmoment-/
Drehzahlregler Stromgrenze Stromregler Steuersatz
Blatt320 Blatt 363 ) Blatt372 ] Blatt390 1] Blatt 285
Maximal-
strom — py max(gen)
Mgrenz1 FSW P128.M P259.M
P492F (100%)  grenzt
r496
! ’ Drehmoment-
P Begrenzung
M 2FSW 1502 Marenz1.ist
grenz Mgrenz2 grenzi,is
P498.F (-100%) [ko172 >
Mgrenz2,ist
Glatt. Ud(ist)
M(soll,begr
P235.M P240.M r2(69 o) P287.M
n/i-Reg.Kp1  n/f-Reg.Tn T
n/f(soll) nif(soll,glatt)
r482 r229 i-Anteil _’ @
% | & ~v_ n ®
i >Q’ Msoll,reg y
o) - ’ f : v
Solldrehzahl Blatt 381 ax AUSG 555 7346 g,
; Ausst.- P
grad _I
; Blatt 351 Glatt.n/f(ist) Aussteuerreserve J
Q”W‘Z“{,fel’ P223.M P344.M I g I
— If(ist)
n *
r218 Feldschwéch-Kennlinie P339.M *)
Pulssystem
~VY & > Blatt 382 Freigabe
M(statisch) P278.M Isd (ist)
n/f(ist) M(dynam.) P279.M —
Glattung I(soll) P280.M A
£lalis06 f(soll,Sténder)
.
+
Strom- Schlupffrequenz EMK-
: modell Modell —’

kil

P127.M (80%)
R(Laufer)Ktmp

Tt

P315.M P316.M
EMK-Reg.Kp EMK-Reg.Tn

1 |

2

| 3

| 4

Drehzahlregelung ohne Geber (Frequenzregelung) P100=3

-r31 -

Folgeantrieb (P587 = 1)

MASTERDRIVES VC

Jowe.led
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Drehmoment-/
Sollwertkanal Drehzahlregler Stromgrenze Stromregler Steuersatz
" Blatt3te 1 Blatt317 Blatt319 Blatt 360 C Blatt365 1 ] Blatt370 I ] Blatt390 1 Blatt 285
Maximalstrom
8 P128.M Pw,max(gen)
ezugs- P259.M
Frequenz: P352 %) Mgrenz1 FSDW
Drehzahl: P353 %) P492.F (100%) 1
Moment:  P354 %) am . r129
.Mgrenz
P354 wird auf P113 %) P493.B (170)
e K »
Mgrenz2 FSW
P438.F -100%)  Q.Mgrenz2 Drehmoment-
P499.8 (171) Begrenzung
K171 K
Anlaufzeit Skal.M(Vorst.) - > " List
P116.M P471.M grenz1,is
Blatt 318 K0172 >
Mgrenz2,ist
Q.Zusatzsollw.1 X Q.Zusatzsollwert2 K0173 . .
P433.B (0) M(soll.begr) Glatt. Ud(ist)
P235.M P240.M 1269 P287.M
n/f(max,pos.DR) n/f-Reg.Kp1 n/f-Reg.Tn
P452.F i10,0%) ) nlf(soll) 1 nif(soll,glatt) K0165
QHauptsollwert 482 | 1229 I i-Anteil
[P443B ] K0155 @
r % RN g X
i " Msoll,reg y
@ 1014 Ko153 *
P453.F (-110,0%) *) Solldrehzahl s
n/f(max,neg.DR) pg.
Hoeriauzen Rickinuzsi Flatt 360 max Ausg 559 uss.
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1346 grad
Blatt 250 Blatt 350 Glatt.n/f(ist)
Strichzahl P223.M ; I
P151.M (1024) *) X Aussteuerreserve
n/f(ist) P344.M P339.M *)
r218 .
Motorgeber Glatt.n/f(Vorst.) T P;Is;ystbem
X103 *) P216.M reigabe
— P1sOM (1) > C — Feldschwach-
/i(ist) Kennlinie Isd (ist)
23 [TachoM I I u
T KK148
T| 24 |Spur A > Tmp ftach. Blatt 395 ool Sianden
25 |SpurB g KK199
26 |Spur Null | o +
27 [Spur Control Ana tach +
28 |Tacho P15V —P@ Schlupffrequenz
n/f(ist,Geber) Slrsmli ,\IAENLKh _>
P138.M (3000) P127.M (80%) P315.M  P316.M
Ana.TachoAbgleich R(L&ufer)Ktmp EMK-Reg.Kp  EMK-Reg.Tn
*) Parameter nur im Zustand "Antriebseinstellung" verstellbar P60=5
1 | 2 3 4 5 6 7 | 8

Drehzahlregelung (P100=4)

Leitantrieb (P587 = 0)

MASTERDRIVES VC

-r4 -

Kompaktni a vestavné provedeni

Joweled
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Kompaktni a vestavné provedeni

Drehzahlbegrenzungst Drehmoment-/
Sollwertkanal regler Stromgrenze Stromregler Steuersatz
Blatt 320 Blatt 361 Blatt 371 Blatt 390 Blatt 285
Maximal-strom  Pw,max(gen)
Bezugs- Mgrenz1 FSW P128.M P259.M
Frequenz: P352 P492.F (100%)
Drehzahl; P353 ) M?"‘Zgﬂ I I
Moment:  P354 %) T
P354 wird auf P113 § _’I:i_’i:} Drehmoment-
bezogen J{ -1 Begrenzung
1502 m el
P498.F (-100%) Mgrenz2 grenzt is
Mgrenz2 FSW Kot72 >
Mgrenz2,ist
Isq(soll)
M(soll bogr) Glatt. Ud(ist)
n/f(max,posDR) P235.M P240.M 1269
M-Zusatz FSW [ P452.F (110 %) * n/f-Reg.Kp1 n/f-Reg.Tn -
P505.F (0.0) nif(soll) nif(soll glatt)
Q.Msollwert 1482 1229 I i-Anteil
C = % ~¥_ ; ®
4 o Msoll,reg 7
L —Lrw ’ f : v
Solldrehzahl !
P453F (-110,0%) Blatt 380 Spg.
Fo(- ,0% Ausst.- |-
n/f(max,neg,DRﬁ): 7777777777777777 max./:;:g.spg. grad
Blatt 250 Blatt 350 Glatt.n/f(ist)
Strichzahl P223.M
P151.M (1024) 9 ) Aussteuerreserve|
n/f(ist) P344.M P339.M ¥
21 N
Motorgeber Glatt.n/f(Vorst.) r218 Pulssystem
X103] P130.M (11) ¥ P216.M ¥ : oo Freigabe
n/f(ist) Kennlinie Isd (ist)
23 |Tacho M
; [KK148>
T| 24 |Spur A —GT KK Blatt 395 f(soll, Stander)
o o >
26 [Spur Null | o N
27 | Spur Control Ana.tach Ly @ +
28 |Tacho P15V Schlupffrequenz
n/f(ist,Geber) Strgmli ,;NLKi‘ Y

P138.M (3000)

il

P127.M (80%)

P315.M P316.M

Ana.TachoAbgleich R(Laufer)Ktmp EMK-Reg.Kp EMK-Reg.Tn
*) Parameter nur im Zustand "Antriebseinstellung" verstellbar (P60=5)
1 | 2 | 3 | 4 5 7

Drehzahlregelung / Drehmomentregelung (P100=4/5)

Folgeantrieb (P587 = 1)

MASTERDRIVES VC

-r5 -

Jowe.led
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Nastaveni parametr( v zavislosti na zdroji pozadované hodnoty (P368) a médu fizeni a regulace (P100)

Nastaveni parametri v zavislosti na zdroji poZzadované hodnoty (P368)
Cislo Nazev parametru P368 (zdroj pozadované hodnoty)
parametru P368=0 |P368=1 [P368=2 |P368=3 |P368=4 [P368=7
PMU + analogové [pevné motorpoten- | protokol OP1S
motorpoten- |a binarni pozadované |ciometr Uss apevné
ciometr vstupy na  [hodnoty a binarni pozadované
svorkovni- [a binarni vstupy na hodnoty
cové listé  [vstupyna [svorkovni-
svorkovni- |cové listé
cové listé
P554.1 Zdroj povelu ,zap/vyp1“ (Q.EIN/AUS1) B0005 B0022 B0022 B0022 B2100 B2100
P555.1 Zdroj €. 1 povelu ,vyp2“ (elektricky) 1 B0020 B0020 B0020 B2101 1
(Q.1 AUS2 (Elektr))
P561.1 Zdroj fidiciho signalu slouzici k odblokovani |1 B0016 1 1 1 1
stfidaCe (Q.WR-Freigabe)
P565.1 Zdroj €. 1 povelu  kvitovani* (Q.1 Quittieren) |B2107 B2107 B2107 B2107 B2107 B2107
P567.1 Zdroj €. 3 povelu kvitovani“ (Q.3 Quittieren) |0 B0018 B0018 B0018 0 0
P568.1 Zdroj povelu ,tipovani zapnout* 0 0 0 0 B2108 B2108
(Q.Tippen Bit0) .
P571.1 Zdroj povelu ,smysl otaCeni elektro- 1 1 1 1 B2111 B2111 c
magnetického pole doprava“ %
(Q.positive DR) berd
P572.1 Zdroj povelu ,smysl otaceni elektro- 1 1 1 1 B2112 B2112 >
magnetického pole doleva“ (Q.negative DR) 2
P573.1 Zdroj Fidiciho povelu ,motorpotenciometr B0008 0 0 B0014 0 0 o
vice* (Q.Motpot. Hoher) ‘CCJ
P574.1 Zdroj fidiciho povelu ,motorpotenciometr B0009 0 0 B0016 0 0 >
méné“ (Q.Motpot. Tiefer) "ts
P580.1 Zdroj 0. bitu uréeného na vybér pevné 0 0 B0014 0 0 0 [72]
pozadované hodnoty (FSW) (Q.FSW Bit 0) <|>"
P581.1 Zdroj 1. bitu uréeného na vybér pevné 0 0 B0016 0 0 0 o
poZadované hodnoty (FSW) (Q.FSW Bit 1) —
P590 Zdroj fidiciho signalu uréeného na piepnuti |0 0 0 0 0 0 .E
mezi zakladnim a rezervnim nastavenim ‘xu
(Q.BICO-Datensatz) o
P651.1 Binarni vystup 1 (Q. Digitalausg. 1) B0107 B0107 B0107 B0107 B0107 B0107 =
P652.1 Binarni vystup 2 (Q. Digitalausg. 2) B0104 B0104 B0104 B0104 B0104 B0104 g
P653.1 Binarni vystup 3 (Q. Digitalausg. 3) 0 B0115 0 0 0 0
P654.1 Binarni vystup 4 (Q. Digitalausg. 4) 0 0 0 0 0 0
KK0058 K0011 KK0040 KK0058 K2002 KK0040

« fizeni dle charakteristiky U/f a regulace n/f: Sw-KP (konektor, na kterém je parametr
oznacujici pozadovanou hodnotu) = P443

+ regulace M a regulace n/f: Sw-KP (konektor, na kterém je parametr oznadujici
pozadovanou hodnotu) = P486

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 9-33
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control
Cislo Nazev parametru P100 (méd fizeni a regulace)
parametru P100=0 P100 =1 P100 =2 Regulace f |Regulacen |P100=5
fizeni dle fizeni dle fizeni dle (P587=0) |(P587=0) |regulace M
charakteris- |charakteris- |charakteris-
tiky UIf, tiky U/f tiky U/f
regulace (textil)
otacek
P038.2  |Cislo konektoru obsahujiciho togivy moment |- - Sw-KP
P038.1 (Q.Anz.Drehmo.kon) - - - - - K0165
K Sw-KP Sw-KP Sw-KP Sw-KP Sw-KP KK0150
islo konektoru obsahuijiciho otacky
P040.2 (Q.AnzDrehz.kon.) KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148 KK0148
P040.3 - - - KK0091 KK0091 KK0091
P042.1 . o . Sw-KP Sw-KP Sw-KP Sw-KP Sw-KP KK0150
P042.2 %an?;‘gg%‘n%bsa"“"°'h° frekvenci fkio148  |KKOT48  |KKO148  |KKO148  |KKO148  |KKO148
P042.3 KK0199 KK0199 KK0199 KK0091 KK0091 KK0091
Bxxxx binektor volné pfepojovatelny binarni signal (hodnoty log. 0 a 1)
Kxxxx konektor volné pfepojovatelny 16-ti bitovy signal (4000H = 100%)
KKxxxx dvojity konektor volné pfepojovatelny 32-ti bitovy signal (4000 0000H = 100%)

9-34
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

9.3  Podrobné parametrovani

Podrobné parametrovani se pouziva tehdy, nejsou-li dopfedu pfesné znadmy okrajové
technologické podminky pouziti méniée a vyZaduije-li se pfesné nastaveni hodnot
parametr(i na misté. Typickym pouZitim je prvni uvadéni do provozu.

9.3.1 Definice silové ¢asti

Po zakoupeni ménice (od vyrobce) je jiZ definice silové Easti provedena. Znovu je
nutné ji provést jen po vyméné centrélni fidici jednotky CUVC. V normalnich
pfipadech to nutné neni.

Definice silové Casti ,fika“ regulaénim obvodim, s jakymi silovymi sou¢astkami
spolupracuje. Tento krok je nutné provést ve vySe uvedeném piipadé u ménicu
MASTERDRIVES ve v8ech velikostech (kompaktni, vestavné a skfifiové provedeni).

Vystraha Jestlize by se zaménovaly centraini Fidici jednotky CUVC mezi sebou bez toho, Ze by

se provedla vzdy definice silové asti, mohlo by po pfilozeni napajeciho napéti a po
zapnuti ménice dojit ke zniceni ménice!

Aby bylo mozné provést definici silové ¢asti, musi se méni¢ nachazet ve stavu
definice silové &asti. To se provede volbou uzivatelského menu ,definice silové ¢asti
(»Leistungsteildefinition®). V tomto menu se silova ¢ast definuje zadanim kédu ménice
(viz dalSi stranka).

P060 =8 | Vybér menu ,,definice silové ¢asti“

Zadani kodu ménice (objednaciho ¢isla ménice)
P070=? Kdd ménice je pfifazen objednacimu €islu (MLFB). Objednaci Cislo ménice
naleznete na typovém §titku pfistroje. Seznam kédu je na dalSi strance.

D
©
(5]
>
o
S
(o
pleb)
c
>
(O
b
(72]
(5]
>
(4]
c
=)
=
©
Q.
S
(@)
2

|P060 =1 | Zpét do menu parametrd

Upozornéni Po zadani kddu ménice a po opusténi menu ,definice silové ¢asti“ je vhodné
pfekontrolovat hodnoty parametri P071 (napajeci napéti ménice) a P072 (jmenovity
proud ménice).
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control
Objednaci ¢islo |l [A] Hodnota Objednaci ¢islo |, [A] Hodnota Hodnota
parametru parametru parametru
(vzduchové (vodni
chlazeni) chlazeni)
Kompaktni provedeni Vestavné provedeni
3AC200Vaz230V 3AC380Vaz480V
6SE7021-1CA60 10,6 14 6SE7031-0EE60 92,0 74
6SE7021-3CA60 13,3 21 6SE7031-2EF60 124,0 82
6SE7021-8CB60 17,7 27 6SE7031-5EF60 146,0 90
6SE7022-3CB60 22,9 32 6SE7031-8EF60 186,0 98
6SE7023-2CB60 32,2 39 6SE7032-1EG60 | 210,0 102
6SE7024-4CC60 44,2 48 6SE7032-6EG60 | 260,0 108
6SE7025-4CD60 54,0 54 6SE7033-2EG60 | 315,0 112
6SE7027-0CD60 69,0 64 6SE7033-7EG60 | 370,0 116 -
6SE7028-1CD60 81,0 70 6SE7035-1EK60 | 510,0 147 233
N 6SE7036-0EK60 | 590,0 151 237
8 6SE7037-0EK60 | 690,0 164 168
8 3AC380Vaz480V 3 AC 500V az 600 V
§ 6SE7016-1EA61 6,1 3 6SE7026-1FEGO 61,0 60
o 6SE7018-0EA61 8,0 9 6SE7026-6FEGO 66,0 62
g 6SE7021-0EA61 10,2 11 6SE7028-0FF60 79,0 68
¢>‘, 6SE7021-3EB61 13,2 18 6SE7031-1FF60 108,0 78
"dtn: 6SE7021-8EB61 17,5 25 6SE7031-3FG60 128,0 84
> 6SE7022-6EC61 25,5 35 6SE7031-6FG60 156,0 94
S 6SE7023-4EC61 34,0 42 6SE7032-0FG60 192,0 100
E 6SE7023-8ED61 37,5 46 6SE7032-3FG60 | 225,0 104 -
g 6SE7024-7ED61 47,0 52 6SE7033-0FK60 297,0 136 222
& 6SE7026-0EDG1 59,0 56 6SE7033-5FK60 354,0 141 227
g 6SE7027-2ED61 72,0 66 6SE7034-5FK60 452,0 143 229
3 AC 500V az 600 V 6 CA 660 V az 690 V
6SE7014-5FB61 45 1 6SE7026-0HF60 55,0 58
6SE7016-2FB61 6,2 5 6SE7028-2HF60 82,0 72
6SE7017-8FB61 7,8 7 6SE7031-0HG60 97,0 76
6SE7021-1FB61 11,0 16 6SE7031-2HF60 118,0 80
6SE7021-5FB61 15,1 23 6SE7031-5HG60 | 145,0 88
6SE7022-2FC61 22,0 30 6SE7031-7HG60 | 171,0 96
6SE7023-0FD61 29,0 37 6SE7032-1HG60 | 208,0 106 -
6SE7023-4FD61 34,0 44 6SE7033-0HK60 | 297,0 137 223
6SE7024-7FD61 46,5 50 6SE7033-5HK60 | 354,0 142 228
6SE7034-5HK60 | 452,0 146 232
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

9.3.2 Konfigurace jednotek volitelnych roz§ifeni (options)

Pfi konfiguraci jednotek volitelnych rozsifeni (options) se vlastné sdéluje Fidicim
a regulaénim obvodim, jak a zda jsou nastaveny jednotky volitelnych rozSifeni. Tento
krok se poZaduje tehdy, kdyZ se pouZivaji jednotky volitelnych roz§ifeni (options).

Aby bylo mozné provést konfiguraci jednotek volitelnych rozsifeni (options), je nutné,
aby se méni¢ nachazel ve stavu ,konfigurace jednotek volitelnych rozsifeni (options)*.
To se provede volbou menu se stejnym ndzvem. V tomto menu se nastavuji
parametry, které je nutné nastavit, aby v konkrétni aplikaci spravné fungoval pfislusny
option (volitelné rozsifeni). Jedna se napf. o rychlost pfenosu dat, adresy atd. Po
opusténi tohoto menu se pfenesou pfislusné parametry a inicializuji jednotky options.

|P060 =4 | Volba menu ,konfigurace volitelnych rozsireni (options)“
!
|Je zasunuta jednotka SCB? |

nel lano =
Volba protokolu sériové komunikace %

! P696 = ? 0: SCI et
1:  protokol USS, 4-vodi¢ové spojeni 3
. | 2. protokol USS, 2-vodicové spojeni S
3. Peer To Peer @

Je zasunuta jednotka CBx? | §
ne! 1ano 2
Zadani parametrti 1 az 11 potiebnych pro zasunuté komunikacni <|>J

| P7111.2=?az jednotky CBx ©
P721.1.10=7? Pfislusné parametry (jednotek CBx) a jejich vyznam naleznete N

v blokovych schématech pfislusnych komunikacnich jednotek. é

! ! ©
o

S

o

2
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

! !

Je zasunuta jednotka
SIMOLINK (SLB)?

ne!l lano

Zadani adresy ucastnika (jednotka SIMOLINK)
! P740="7? 0:  ménic pracuje jako dispeCer (Dispatcher)
> 0: méni¢ pracuje jako vysila¢ (Transceiver)

Zadani doby vypadku telegramu [ms]
| P741 =7 0: doba vypadku se nesleduje
> 0: doba vypadku telegramu [ms]

l !
Zadani hodnoty vysilaciho vykonu jednotky SLB (vlakno z umélé
hmoty)
1. slaby do 10 m svétlovodice

! P742 =2 2. stfedni  do 25 m svétlovodice

3. silny do 40 m svétlovodice

Upozornéni:  PFi pouZiti svétlovodice vyrobeného ze sklenéného
vlakna se maximalini dovolena délka svétlovodu
zvySuje 7,5-krat.

| P740>0! (P740=0

r=
[
©
(<
3
= | | P743 =2 Zadani po¢tu moduld (ucastniku) véetné dispecera
@ ' v komunikaénim kruhu (SIMOLINK)
g ! ! !
S ! | P745=7 Zadani po¢tu kanald na modul (SIMOLINK)
8 ! L
; | l P746 =? Zadani doby cyklu [ms] (SIMOLINK)
= l ! l
= ! |P749.1..8 =? | Zadani adresy, ze které se ¢tou data (SIMOLINK)
S ! !
g |Je zasunuta jednotka CBx? |
x ne! lano

! [P918.1.2=2 | Zadani adresy komunikaéni jednotky (CBx)

! !

|P060 =1 | Zpét do menu zadavani parametru
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control
Kédy jednotek Monitorovaci parametr r826.x slouzi k indikaci kddu jednotek volitelnych rozsifeni
volitelnych rozsireni (options). Na zakladé zjisténi vySe jmenovaného kodu je mozné zjistit, jakymi options
(options) je ménic vybaven.

Kody jednotek volitelnych rozsifeni (options)

Parametr Index Pozice

r826 1 zakladni jednotka

r826 2 slot A

r826 3 slot B

r826 4 slot C

r826 5 slot D

r826 6 slot E

r826 7 slot F

r826 8 slot G

Budou-li v pozicich 2 nebo 3 pouzivany technologické jednotky (T100, T300, TSY),

popf. jednotky SCB1 nebo SCB2, bude jejich kod obsaZen v nasledujicich indexech.

Kédy technologickych jednotek, popf. jednotek SCB1 nebo SCB2

Parametr Index Pozice

r826 5 2

r826 7 3

Kody jednotek obecné Kédy jednotek obecné

Hodnota parametru |Vyznam

90 az 109 hlavni fidici jednotka - CU (Control Board)

110 az 119 jednotka Cidel otacek - SBx (Sensor Board)

120 az 129 jednotka sériové komunikace - SCx (Serial Communication
Board)

130 az 139 technologické jenotka - TBx (Technology Board)

140 az 149 komunika¢ni jednotka - CBx (Communication Board)

150 az 169 jiné jednotky - EBx (Expansion Board), SLB (SIMOLINK
Board)

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Specialni kody Specialni kédy
Jednotka |Vyznam Hodnota parametru
CuvC Control Unit Vector Control (fidici jednotka 92
ménice v provedeni VC - Vector Control)
CUMC  [Control Unit Motion Control (Fidici jednotka 93
meénice v provedeni MC - Motion Control)
TSY Jednotka synchronizace, pfipojeni Cidla otaek 110
(TSY)
SCB1 Jednotka sériové komunikace 1 (svétlovod) 121
SCB2 Jednotka sériové komunikace 2 122
T100 Technologicka jednotka 131
T300 Technologicka jednotka 131
T400 Technologicka jednotka 134
CBX Komunikaéni jednotka 14x
EB1 Jednotka rozSifeni 1 151
EB2 Jednotka rozsifeni 2 152
SLB Jednotka SIMOLINK 161

c
D
©
(5]
>
(@]
| .
(o8
pl<b)
c
>
(1]
b
(72)
(5]
>
()
[ o=
=)
=
©
Q.
S
(@)
x

9-40 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB



Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

9.3.3 Nastaveni pohonu

Pii nastavovani pohonu se fidici a regulacni elektronice sdéluje, na jaké napéjeci
napéti je méni¢ pfipojen, jaky motor je k ménici pfipojen a jakeé Cidlo otacek se
pouZiva. Dale se ur€i mdd fizeni a regulace (fizeni dle charekteristiky U/f nebo
vektorové fizeni) a hodnota modulaéni frekvence (pulsné Sifkové modulace).

V pfipadé potfeby si méni¢ spocita dalSi parametry potfebné na vytvoreni
matematického modelu motoru. Déle se pfi nastavovani pohonu provede normovani
signall proudu, napéti, frekvence, momentu a otacek.

Pfi uvadéni do chodu ménice s asynchronnim motorem se musi jako parametry
ménice zadat parametry motoru udévané vyrobcem. Jedna se zejména o nasledujici
Udaje.

+ Skutecnost, zda motor bude provozovan v zapojeni do hvézdy &i do trojuhelnika.
* Ze Stitku motoru je nutné vZdy uvazovat udaje oznacené S1 (je-li jich tam vic).

* Musi se zadavat Udaje platné pro provoz pfi napajeni ze sité (nikoliv z frekvenéniho
ménice).

* Musi se spravné (ze Stitku motoru) zadat spravna hodnota jmenovitého proudu
motoru (P102). U nékterych specialnich motort uréenych napf. na pohanéni
ventilatord jsou na Stitku dvé rizné hodnoty jmenovitého proudu. V takovém
pfipadé se jako hodnota jmenovitého proudu motoru (P102) zada hodnota pro
M ~ konst. (nikoliv M ~ n?). Vy$8i to&ivy moment je mozné nastavit pomoci
maximalnich hodnot proudu a momentu.

+ Pfesnost zadani jmenovitého proudu motoru ma pfimy vliv na pfesnost regulace
toCivého momentu, nebot jmenovity moment je normovan na jmenovity proud.
Jmenovity proud zvySeny o cca 4% vede pfiblizné ke zvySeni to¢ivého momentu
o cca 4% (vztazeno na jmenovity moment motoru).

+ U skupinovych pohont se celkovy jmenovity proud (P102) zada jako

P102=nx|

mot, jmen ’
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kde n je pocet motor(.

+ Je-li znam jmenovity magnetizaéni proud, pak je ho mozné pfi nastavovani pohonu
zadat jako obsah parametru P103, a to v procentech jmenovitého proudu motoru.
Pak budou i vysledky ,automatického parametrovani (P115 = 1) pfesnéjsi.

+ JelikoZ ale neni obvykle jmenovity magnetizaéni proud znam (nezaménit s proudem
pfi béhu naprazdno pfi napajeni jmenovitym napétim (P101) o jmenovité frekvenci
(P107)!), muzete nejdfive zadat hodnotu 0,0%. S pomoci Uéiniku (cos @) P104 se
pak spocita pfiblizna hodnota a tu je mozné Cist jako obsah parametru r119.

* ZkuSenost ukazuje, Ze pfi takovém pfistupu se u motorti s velkym vykonem (nad
800 kW) dostanou spise velké hodnoty a u motori s malym vykonem (pod 22 kW)
naopak malé hodnoty. Magnetizani proud je definovan jako tokotvorna slozka
proudu pfi provozu ve jmenovitém bodé stroje (U = P101, f = P107, n = P108,
| =P102).
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+ Jmenovitd hodnota frekvence (P107) napajeciho napéti a jmenovita hodnota otacek
(P108) vede pfimo k vypoctu poctu polpard motoru (P109). Je-li pfipojeny motor
dimenzovan jako generator a jsou-li na Stitku stroje uvedena data generatoru
(nadsynchronni otacky), pak se musi manualné vypocitat poCet pélpara (zvetsit
pocet 0 1, je-li stroj alespon 4-pdlovy). Takovy postup pak vede ke spravnému
vypoctu jmenovitého skluzu (r110).

+ U asynchronnich motoru se jako jmenovita hodnota otacek (P108) zadava skuteéna
hodnota otacek, nikoliv vSak hodnota synchronnich otacek naprazdno (tedy napf.
1473 min™, nikoliv 1500 min™"). Jen tak je moZné vypocditat skluzovou frekvenci pfi
jmenovitém zatiZeni (z parametr( P107 az P109).

* Jmenovity skluz motoru

by mél byt pfiblizné vétsi nez 0,35% z P107. Tyto nizké hodnoty jsou dosahovany
zejména u motorQ s velkym vykonem (od cca 1000 kW). Motory stfedniho vykonu
(45 az 800 kW) maji skluz od cca 2% do 0,6%. Motory nizkych vykonu (pod 22 kW)
mohou mit skluz az 10%.

* PFesny vypoCet jmenovitého skluzu je mozné provést po méfeni ve stavu klidu
motoru (P115 = 2) a po zohlednéni teplotni zavislosti odporu rotoru (P127).
U studenych motor( (teplota cca 20°C) je tato hodnota pfiblizné na 70% £10%,
u teplych motord (provozni teplota) pak na 100% +10%. Pfi velmi silnych
odchylkach muze platit to, ze jmenovita frekvence (P107) nebo jmenovité otacky
(P108) neodpovidaji realnym hodnotam.

+ Je-li jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti motoru pod 8,0 Hz, musite i pfi
nastavovani pohonu nastavit P107 = 8,0 Hz. Jmenovitou hodnotu napajeciho napéti
motoru P101 je nutné zvysit v poméru 8 Hz/f, ; ;... Imenovité otacky P108 mohou
pak vést k vy8Sim skluzovym otackam.
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P060 =5 Vybér menu ,,nastaveni pohonu“

Vystupni filtr
0: bezfiltru
1: sinusovy filtr
2: filtr du/dt

P068 = ?

Jmenovité napajeci napéti [V]

frekvencni ménice:  efektivni hodnota sitového napéti

P071 =7 stfidace: vstupni stejnosmérné napéti (napéti v meziobvodu)
Spravné zadani hodnoty tohoto parametru je dulezité napf. pro spravné

nastaveni regulace omezeni napéti (U, ..), P515 =1).
!
Typ motoru
10: asynchronni motor dle normy |EC
P095=? 11: asynchronni motor dle normy NEMA (USA)

12: synchronni motor s cizim buzenim
13: synchronni motor s buzenim permanentnimi magnety

10112,13 11 =
Méd Fizeni a regulace (list r0 az r5) =

0: fizeni dle charakteristiky U/f, regulace otacek s impulsnim Cidlem >

otadek (P130 = 11) o

1. Fizeni dle charakteristiky U/f Q.

2. fizeni dle charakteristiky U/f (aplikace v textiinim prdmyslu) °=’

3. vektorové fizeni bez Cidla otaCek (regulace f) >

P100=? 4: vektorové Fizeni s Cidlem otaCek (regulace n), regulace otacek e
s impulsnim Cidlem otacek (P130 = 11) 8

5. vektorové fizeni s Cidlem otaCek (regulace M), regulace momentu >

s impulsnim ¢idlem otacek (P130 = 11) s

c

Upozornéni: U motorl se jmenovitym vykonem nad 200 kW by se mélo <

pouzivat vektorové fizeni. g

! ! S

P101 = 2 Jmenovité napajeci napéti motoru [V] e

viz typovy §titek motoru

Jmenovity proud motoru [A]
P102="? viz typovy Stitek motoru, u skupinovych pohonl pak soucet vSech
jmenovitych proudd motord

Magnetizaéni proud motoru v % jmenovitého proudu motoru
P103=? Neni-li znam, nastavte P103 = 0, hodnota se pak automaticky spocita pfi
opousténi funkce ,nastavovani pohonu*. Viz téZ parametr r119.

l l
motor dle IEC: motor dle NEMA:
P104="? P105="? Cos¢ Jmenovity vykon [koriské sily], u skupinovych
pohon( pak soucet vSech jmenovitych vykon(
! !
P106 = ? Uginnost [%], viz typovy Stitek motoru
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| |
P107 =2 Jmenovita hodnota frekvence napajeciho napéti motoru [Hz], viz
' typovy Stitek motoru
!
|P108 =? Jmenovita hodnota otaéek motoru [min™], viz typovy $titek motoru
!
|P109 =? Pocet polpart motoru [1], spocita se automaticky
!
Jmenovity toivy moment motoru [Nm], viz typovy Stitek motoru
P113=1 Pouziva se k normovani dat z a do technologického procesu
a monitorovacich parametrt
P100:0,1,2 P100!3,4,5
Jen u vektorového fizeni
Technologické okrajové podminky
0: standardni pohony (pfednastaveno)
1. krut, vlle v pfevodovce
| P114 =2 2 pphony §vvelkym zrychlenim
3. razy zatéze
4: hladkost chodu
5. optimalizace ucinnosti
6: tézky rozbéh
Viz odstavec ,,Optimalizace pohonu*
! !
P115 = 1 Vypocet modelu motoru prostiednictvim funkce ,,automatické
parametrovani
|
Vybér ¢idla otacek
10: bez Cidla otacek
11: impulsni Cidlo otagek
_ 12: impulsni Cidlo otagek s kontrolni stopou
P130="7? _ g
13: analogovy vstup 1
14: analogovy vstup 2
15: impulsni Cidlo otacek s nulovou znackou
16: impulsni Cidlo ota¢ek s nulovou znackou a kontrolni stopou
10113,14 11,12115,16
l P151=7? Pocet impulst na otacku
l P100.0,1,2
Momentova charakteristika pracovniho stroje
l - |P330="7? 0: M =konst. (lineérni)
1: M ~ n? (kvadraticka)
! ! !
Odblokovani tzv. dopliikové pulsné Sirkové modulace (dopliikova
PWM s modulaci hran ~ FLM ~ Flankenmodulation)
0: vSechny druny PWM
P339=7? 1: dopliikova PWM od hodnoty vyst. frekvence od 60 Hz
2: doplrikova PWM od hodnoty vyst. frekvence od 100 Hz
3. doplikova PWM zablokovana
4: bézna PWM
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Hodnota modulaéni frekvence [kHz]

Hodnota modulaéni frekvence pfi zakladnim reZzimu PWM - asynchronni

pulsné Sitkové modulaci s konstantni nosnou frekvenci.

Upozornéni:  Spravné nastaveni hodnoty modulaéni frekvence zavisi na
mnoha okolnotech, téz na typu ménice a motoru.

P340="?

Pozor: Pfi zvySeni hodnoty modulacni frekvence se muze zmenSit
hodnota maximalniho proudu ~ efektivni hodnota zakladni
harmonické proudu, ktera je poZadovanou hodnotou pro
omezeni proudu, tomuto jevu se téZ nékdy Fika derating.
Viz téZ ,Technické udaje”

Vztazna hodnota pro vSechny proudy [A]
P350 =? Normovaci vztazna hodnota pro omezeni proudu a pro vdechny skutecné
a pozadované hodnoty vSech proudu, se kterymi se v ménici pocita.

Vztazna hodnota pro véechna napéti [V]
P351=7° Normovaci vztazna hodnota pro omezeni napéti a pro vSechny skute¢né
a pozadované hodnoty vSech napéti, se kterymi se v ménici pocita.

Vztazna hodnota pro vSechny frekvence [Hz]

Normovaci vztazna hodnota pro omezeni frekvence a pro vSechny
P352 =7 skute¢né a poZadované hodnoty vSech frekvenci, se kterymi se v ménici
pocita.

Upozornéni: Hodnota parametru P353 se pfizpusobuje automaticky.

Vztazna hodnota pro viechny otacky [min]

P353 = 2 Normovaci vztazna hodnota pro omezeni otacek a pro vSechny skutecné
' a pozadované hodnoty v3ech otacek, se kterymi se v ménici pocCita.
Upozornéni: Hodnota parametru P352 se pfizpusobuje automaticky.

Vztazna hodnota pro vSechny toc¢ivé momenty [Nm]
_ Normovaci vztazna hodnota pro omezeni to¢ivého momentu a pro
P354 =7 . - ; . . o .
vSechny skuteéné a poZzadované hodnoty vSech tocivych momentd, se
kterymi se v ménici pocita.
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Vzorkovaci doba T0 [ms]

Vizorkovaci doba TO urCuje Cetnost vypoctl a vyhodnocovani. Souvisi

prakticky se vS§emi funkcemi ménice. Vzorkovaci doby T1 az T9 jsou

P357 =7 nasobky doby TO.

Upozornéni:  Velmi kratka vzorkovaci doba TO pfi sou¢asné aktivaci
vice funkénich blok( mize vést k vypoCetnimu pretizeni
mikroprocesoru(0).

l

PozZaduje se v zafizeni tepelna ochrana motoru dle norem UL?
Teplota motoru se po€ita z proudu motoru (musi se ale pfednastavit
Lochrana proti pfetizeni motoru dle normy UL).

Pozaduje se tepelna ochrana
motoru?

lne lano
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| P380 = 2 Teplota motoru, pfi které se objevi vystrazné hlaseni A023 ,, Teplota
) motoru je pfilis velka“
| |
_ Teplota motoru, pfi které se objevi poruchové hlaseni F023
l P381="7? . e
»Povolena teplota motoru piekro¢ena
| |

Typ chlazeni motoru
l P382 =7 0: vlastni chlazeni
1. cizi chlazeni

| |
l P383=7? Tepelna konstanta motoru [s]
! !
IP384.02=0 | [P384.02=? | Zatézovani motoru v rozsahu 1az 300%
|
Maximalni hodnota frekvence napajeciho napéti, smér otaceni
P452 = 2 magnetického pole doprava
' vV [%] hodnoty parametru P352 (vztazna frekvence), popf. P353 (vztazné
otacky)
!
Maximalni hodnota frekvence napajeciho napéti, smér otaceni
P453 = 2 magnetického pole doleva
' vV [%] hodnoty parametru P352 (vztazna frekvence), popf. P353 (vztazné
otacky)

Zpét k menu parametri

Konec rychlého parametrovani

Upozornéni:  Pfi opousténi menu ,nastavovani pohonu“ se uskute¢riuje
P060 =1 kontrola zadanych hodnot na korektni zadani. Neplatné
(nesmysIné) hodnoty parametr vedou k vyskytu
poruchového hlaseni. V parametru r949 (upfesnéni
poruchy) jsou uvedeny Spatné nastavené parametry.

c
@
o
)
>
(o)
S
o
N
c
>
©
e
N
)
>
©
c
A
X
©
o
e
o
x

|P128 =? Maximalni vystupni proud [A]

P462 = 2 Doba narustu frekvence vystupniho napéti z nuly na hodnotu
' vztazné frekvence (P352)

Jednotka doby narustu... (P462)

0: sekundy
=7
P463 =" 1: minuty
2. hodiny
l
P464 = 2 Doba poklesu frekvence vystupniho napéti z hodnoty vztazné

frekvence (P352) na nulu
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Jednotka doby poklesu...(P464)

P465 = 2 ‘1) sekundy
: minuty
2. hodiny

l

Pouziva se sinusovy filtr (P068 =
1) nebo synchronni motor?

ne!l lano

Vypocet modelu motoru prostiednictvim funkce ,identifikace
motoru v klidu“

Upozornéni:  Stfidac je odblokovan, motorem protéka proud a hfidel
P115=2 l motoru se muze pohnout! Objevi se hlaSeni o stavu
ménice (vystrazné hlaseni A078 ,nasleduje méfeni za
klidu motoru®) a méni¢ se musi poté do 20 sekund

zapnout.
! !
Pouziva se analogové Pouziva se analogové tachodynamo?
tachodynamo? —
nel lano o
Normovani tachodynama g
N - Tachodynamo je pfipojeno k jednotce ATI: viz ,Navod k obsluze >
ormovani o K o
l tachodynama a udrzbé“ jednotky ATI. =
Tachodynamo je pfipojeno ke svorkovnici: viz pfislusna blokova Q.
schémata. i
>
! ! &
Vektorové fizeni, regulace n, f, M? 8
(P100 = 3, 4, 5) S
ne!l lano ©
Vypoéet modelu motoru prostrednictvim funkce ,,méieni pfi béhu g
naprazdno* Lo
| P115 =4 Upozornéni:  Stfidac je odblokovan, motorem protéka proud a hfidel g
motoru se toéi. Po stisku tlagitka ,P* se objevi hlaseni =
o stavu ménice (vystrazné hlaSeni A080) a méni¢ se musi (=]
poté do 20 sekund zapnout. . <
! !

5 Cekejte, dokud se neobjevi hlaseni ,pfipraven k zapnuti* (°009)
l Cekani Objevi-li se poruchové nebo vystrazné hlaseni, viz kapitolu ,Poruchova
a vystrazna hladeni*.

| |
Dynamika regula¢niho obvodu otacek [%]

l P536 = ? Hodnota tohoto parametru je dlleZita k zdarnému provedeni optimalizace
regulatoru.

! !
Vypocet modelu motoru prostiednictvim funkce ,,optimalizace
regulatoru

| P115=5 Upozornéni:  Stfidac je odblokovan, motorem protéka proud a hfidel

motoru se toCi. Po stisku tlacitka ,P* se objevi hlaseni
o stavu ménice (vystrazné hladeni A080) a méni¢ se musi
poté do 20 sekund zapnout.
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l l

3 Cekejte, dokud se neobjevi hlaseni ,pfipraven k zapnuti* (°009)
l Cekani Objevi-li se poruchové nebo vystrazné hlaseni, viz kapitolu ,Poruchova
a vystrazna hlaseni*.

Hotovo Konec nastaveni pohonu.
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9.4  Dalezité pokyny souvisejici s parametrovanim

Seznam parametrll obsahuje parametry (nékteré je mozné prepisovat a Cist, jiné jen
Cist), s jejichz pomoci je mozné ménic nastavit na napajeni vSech typ motor
(asynchronni a synchronni) a na nejriznéjsi dynamické naroky (médy Fizeni
aregulace).

V popisu parametrd je vzdy pod heslem ,Pfedpoklady” uvedeno, pfi jakém nastaveni
pohonu mé& parametr vliv na jiné parametry, nebo je ovliviiovan jinymi, popf. je-li a kdy
indikovan.

Neni-li fe€eno jinak, jsou vSechny pomérné hodnoty vztazeny (normovany) na
vztazné veli¢iny obsazené v parametrech P350 aZz P354.

Zméni-li se vztazné veli€iny a jejich hodnoty, zméni se i hodnoty pomérnych
parametrd. Jedna se napf. o vztazny parametr P352 (vztazna hodnota pro vSechny
frekvence [Hz]).

Blokové schémata a ndvod na uvedeni do chodu pro méniCe napajejici synchronni
motory s cizim buzenim jsou obsaZeny v jiném ,Navodu k obsluze a udrzbé*.

V pfipadé ménicl napajejicich synchronni motory je nutné se vénovat zejména
parametrim:

P075 az P088, P155 az r168, P187, P258, P274, P297, P298, P301, r302 a P306 az
P312.

Pfi automatickém parametrovani (P115 = 1) se spoditaji, popf. nastavi na pevné
hodnoty, nasledujici parametry:
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P116 P236 P295 p337
P117 P240 P303 P339
P120 P258 P306 P344
P121 P259 P313 p347
P122 p273 P315 P348
P127 P274 P316 P388
P128 pP278 P319 P392
P161 P279 P322 P396
P215 P283 P325 P4T1
P216 P284 P326 P525
P217 p287 P334 P536
P223 P291 P335 P602
P235 P293 P336 P603

+ Parametry P350 az P354 se ve stavu méni¢e ,nastavovani pohonu* (P060 = 5)
nebo ,rychlé parametrovani“ (P060 = 3) nastavuji na jmenovité hodnoty motoru.

* Automatické parametrovani se také provadi z ,méfeni ve stavu klidu* (P115 = 2, 3).
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* PFi ,méfeni ve stavu klidu* (P115 = 2, 3) se méfi, resp. vypocitavaji, hodnoty
nasledujicich parametru:

« P103, P120, P121, P122, P127, P347 a P349. Z téchto se dale vypoditavaji
hodnoty parametrl souvisejici s nastavenim regulatoru: P283, P284, P315
a P316.

+ PFi toCicim se motoru(P115 = 3, 4) se méfi a nastavuji hodnoty parametrii P103
a P120.

« P¥i optimalizaci regulatoru n/f (P115 = 5) se nastavuji hodnoty parametrd P116,
P223, P235, P236, P240 a P471.

V principu by se mélo provést ,automatické parametrovani* (P115 = 1) nebo
LJdentifikace motoru* (P115 = 2, 3), jakmile se ve stavu méniée ,nastaveni pohonu*
(P060 = 5) zméni jeden z nasledujicich parametru:

P068  (vystupni filtr)

P095  typ motoru

P100  mdd Fizeni a regulace

P101 az P109 Stitkové udaje motoru

P339  odblokovani tzv. dopliikové pulsné Sifkové modulace (dopliikova PWM
s modulaci hran ~ FLM ~ Flankenmodulation)

P340  hodnota modulacni frekvence

P357  vzorkovaci doba

Ve vyjimeCnych pfipadech popsanych déle neni nutné provadét ,automatické
parametrovani“ (P115 = 1) nebo ,identifikace motoru* (P115 = 2, 3).

* Ménila-li se hodnota parametru P068 z hodnoty 0 (Zadny vystupni filtr) na hodnotu 2
(filtr du/dt).

* Ménila-li se hodnota modulaéni frekvence v celych nasobcich, napf. z 2,5 kHz na
5 kHz nebo 7,5 kHz atd.

* Nebyla-li hodnota parametru P339 (odblokovani tzv. dopliikové pulsné Sitkové
modulace) nastavena na 4 (PWM s vétSim obsahem vy$Sich harmonickych,
Uyst > 90% Uy). Je-li P339 = 4, musi se dodatecné hodnota parametru P342
(maximalni fidici rozsah generatoru fidicich impulst (GRI)) nastavit na cca 90%.
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* Pfepinalo-li se z regulace otacek (P100 = 4) na regulaci momentu (P100 = 5) nebo
naopak.

+ Pfepinalo-li se z regulace otacek (P100 = 4) na regulaci frekvence (P100 = 3) nebo
naopak, musi se provést nastaveni nasledujicich parametra:
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Cislo a nazev parametru Regulace f |Regulace n
(P100=3) |(P100=4)
P315 (zesileni regulatoru PI modelu motoru EMS 2 xKp Kp
(EMK-Reg. Kp))
P223 (Casova konstanta filtracniho Clenu n/f (skuteénd |> 0 ms >4 ms
hodnota) (Glatt n/f(ist)))
P216 (Casova konstanta filtracniho ¢lenu skutecné >4,8ms >0,0ms
hodnoty n/f (pfedfizeni) (Glatt n/f(Vorst))
P222 (parametr BICO slouZici k volbé konektoru, ze ~ |KK0000 KK0000
kterého se Ctou skuteéné hodnoty otacek (q. n/f(ist))) (KK0091)
Dynamiku regulatoru otacek muze byt vhodné pfi regulaci otacek bez Cidla otacek
(regulace f) snizit, coZ znamena snizit hodnotu parametru P235 (zesileni -
proporcionalni slozka), resp. zvysit hodnotu parametru P240 (integracni slozka).
9.4.1 Nastavovani pohonu v zavislosti na technologickych okrajovych podminkach

Jako obsah parametru P114 se zadavaji technologické vlastnosti, resp. technologické
okrajové podminky. Pfi jakémkoliv budoucim ,automatickém parametrovani*

(P115 = 1), identifikaci motoru (P115 = 2, 3), popf. ,optimalizaci regulatoru® (P115 = 3,
5), se do parametru regulacni struktury promitnou hodnoty nastavené jako obsah
parametr P114. Pfi tomto ,promitnuti® se vyuziva tzv. zkuSenostni baze dat.

ZpUsob, na jaké hodnoty se konkrétni parametry nastavi, ukazuje nésledujici tabulka.
Z tabulky je tedy vidét, které parametry maji rozhodujici vliv na regulacni obvody.
Velikosti nastavenych hodnot je mozné kvalitativné zhodnotit a dale podle
technologickych poZadavku ménit.

Neni-li pfili§ jasné, jaké okrajové podminky technologického procesu se v konkrétnim
pfipadé vyskytuji (napf. vysoka hladkost chodu u malych otacek a soucasné Casté

a velké zrychlovani pohonu), je mozné hodnoty parametrt kombinovat také
manuainé. V kazdém pfipadé je smysluplné provést pfi uvadéni do chodu tzv.
,Standardni nastaveni® a teprve poté manuainé nastavovat nize uvedené parametry.

Nastaveni P114 = 2 aZ 4 je mozné jen tehdy, nevyskytuji-li se u pohonu v pfevodovce
Zadné vale.

P114  Technologické okrajové podminky (jen u vektorového fizeni)

0: standardni pohony, napf. ventilatory, Cerpadla (pfednastaveno)

1: krut, vile v pfevodovce, vysoké momenty setrvaénosti, napf. papirenské
stroje

2 pohony s velkym zrychlenim s konstantnim momentem setrvacnosti, napf.
nuzky

3 razy zatéze (pfi regulaci f mozné az od cca 20% f.q; jmen)

hladkost chodu pfi malych otackach (pfi regulaci n, poCet impulst na otacku
musi byt vysoky)

5 optimalizace Ucinnosti pfi CasteCné zatézi (odbuzovani), provadi se
u dynamicky naroénych pohond
6: vysoké momenty na ,utrhnuti pohonu z klidu, tézky rozbéh

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 9-51
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Frekvencni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Parametrovani

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

regulacni smycky otacek
(n/f-RegDyn(soll))

Hodnoty parametru P114 maji vliv na nastaveni nasledujicich parametrt

Parametry P114=0 P114=1 P114=2 P114=3 P114=4 P114=5 P114=6

P216 |Casova konstanta 0ms (reg.n) (4,8 ms (reg. n)
filtracniho ¢lenu skute¢né |4 ms (reg. f)
hodnoty n/f (pfedfizeni)

(Glatt n/f(Vorst))

P217 |Korekce chyby krokovani [0 =vyp 2=zap
(SchleppfKorr.)

P223 |Casova konstanta filtraé- [0 ms (reg. n) [100 ms
niho élenu n/f (skuteénd |4 ms (reg. f)
hodnota) (Glatt n/f(ist))

P235 |Zesileni regulatoru otacek |3,0, popf. 5,0
(n/f-Reg. Kp1)

P236 |Zesileni regulatoru otacek |3,0, popf. 5,0 12,0 (reg. n)
nad hornim bodem pro
adaptaci - P234 (n/f-

Reg. Kp1)

P240 (Integracni slozka zesileni 400 ms 12,0 (reg. n)
regulatoru otacek (n/f-

Reg. Tn)

P279 [Maximalni pfidavny 0,0% 40 ms (reg. n)
dynamicky to€ivy moment
(M(dynamisch))

P287 |Casova konstanta 9 0 0 80% (reg. f)
filtracniho ¢lenu signalu
napéti z meziobvodu
(Glattung Ud(ist))

P291 |Pozadovana hodnota toku [100% 110%

(FSW Psi(soll)

P295 (Pozadovana hodnota toku |100% =vyp [99,9% 50%
rotoru (Wirk.grad Optim)

P303 [Casova konstanta filtraé- |10a720ms |60 ms 100 ms (reg. n)
niho €lenu pozadované 500 ms (reg. f)
hodnoty toku
(Glatt. Psi(soll))

P315 |Zesileni regulatoru Pl Kp(n) 1,5xKp(n) |1,5xKp(n)
modelu motoru EMS (reg. f) (reg. f)

(EMK-Reg. Kp)

P339 |Odblokovani dopliikové |0 = vSechny |3 = dopliikovda PWM zablokovana
PWM (PulssystemFreig.)

P344 |Rezerva fidiciho rozsahu (0,0% 3,0% 100% (reg. n) 1200% (reg. n) [200% (reg. n) [25% 200% (reg. n)
GRI (Aussteurreserve) 50% (reg. f) [100% (reg.f) |50% (reg. f) 50% (reg. f)

P536 |Pozadovana dynamika 50% 20%

Zesileni Kp regulatoru otacek (P235, P236) je zavislé na momentu
setrvagnosti pohonu a musi se popf. jesté pfizplsobit konkrétnim
podminkam. Symetrické optimum se vypocita nasledujicim zptsobem.

P235 = 2 x P116/P240

Kp=2xT

rozbéh'

/Tn

Doba rozbéhu (T, je doba narlstu otaek z nuly na jmenovité otacky
pii jmenovitém toCivém momentu. Tato doba se optimalizuje mj. také pfi
automatické optimalizaci regulatoru otacek.

9-52
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9.4.2 Zmény pfi volbé funkci (staré provedeni VC vs. nové provedeni VC)

Parametr P052 u ,starych“ méni¢l v provedeni VC umozioval zvolit celou Fadu funkci
méni¢e MASTERDRIVES (dfive MASTER DRIVES). Tyto funkce souvisely

s uvadénim do chodu atd. Z divodu zlep3eni pfehlednosti byly tyto funkce rozdéleny
na funkce souvisejici s uvadénim do chodu a na tzv. zvlastni funkce.

drive P052 (volba funkce (Funktionsanwahl))
l ! !
nyni P060 (vybér z menu) P115 (vypoCet parametrl matematického
- zvlastni funkce modelu motoru) - funkce souvisejici

s uvadénim do chodu

Navic byla zavedena speciélni funkce ,uzivatelské parametry“ a funkce ,nastaveni
pohonu* (P052 = 5) byla rozdélena do dvou funkci ,rychlé parametrovani®

a ,nastaveni pohonu®. Funkce ,rychlé parametrovani® slouZi k nastaveni
(parametrovani) pohonu ve standardnich a jednoduchych pfipadech, zatimco funkce

Specialni funkce ,Download/Upread” (P052 = 3) byla rozdélena do dvou funkci, a to
,Download” a ,Upread®.

Srovnani starych a novych funkci u ménicu MASTER DRIVES

K=
[
©
(5]
>
o
a MASTERDRIVES o
P060 (Vybér menu P052 |Vybér funkce "c’
(nové) (staré) %
0 UZivatelské parametry neni b
1 Menu parametrl ~0  [Navrat do pfedchoziho stavu d>’
ménice fav)
2 Pevné nastaveni (viz poznamka) |~ 1  |RESET hodnot parametrd =
b
3 Rychlé parametrovani ~ 5 |Nastaveni pohonu é‘é
4 Konfigurace jednotek volitelnych |~ 4 [Konfigurace hardware Q.
roz§ifeni (options) g
5 Nastaveni pohonu ~5  [Nastaveni pohonu o
6 Download ~3  |Download
7 Upread ~3  [Download
8 Definice silové ¢asti ~ 2 |Odblokovani nastaveni
objednaciho ¢isla (MLFB)

Poznamka: Vybér tovarniho nastaveni (viz téz P366, P970).
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Srovnani starych a novych funkci u ménicu MASTER DRIVES

a MASTERDRIVES

P115 |Vypocet parametru P052 |Vybér funkce

(nové) |matematické modelu motoru | (staré)

1 Automatické parametrovani ~6  [Automatické parametrovani

2 Identifikace motoru v klidu ~ 7 |ldentifikace motoru v klidu

3 Plnohodnotna identifikace motoru|~ 8  [Plnohodnotna identifikace motoru

4 Méfeni pfi chodu naprazdno ~9  |Méfeni pfi béhu naprazdno

5 Optimalizace regulatoru n/f ~10 [Optimalizace regulatoru n/f

6 SELF-TEST ~ testsamasebe |~ 11 |SELF-TEST ~ test sama sebe
(kontrola spravnosti nastaveni) (kontrola spravnosti nastaveni)

7 Test Cidla otaCek ~ 12 |Test Cidla otacek

Nova specialni funkce P060 = 0 (uZivatelské parametry) nabizi uZivateli moZnost
vytvoiit si seznam parametr( duleZitych v konkrétni aplikaci.

Po volbé P060 = 0 (uZivatelské parametry) jsou kromé parametrd P053, P060 a P358
viditelné jen ty parametry, jejichz Cisla byla uloZena pod indexy 4 az 100
parametru P360.
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10  Prvni uvedeni do chodu

Prvni uvedeni ménice do chodu se provadi v nasleduijicich krocich.

Vybalte a prohlédnéte
ménic.

l

Proved'te montaz ménice
a vestavte dosud
nevestavéné jednotky
volitelnych rozsireni
(options).

l

Je-li potieba, zformujte
kondenzator.

l

Pripojte ochranny vodic,
silové vodice, popf. pasy,
a pouziva-li se, pak
napajeni DC 24 V.

Zapnéte externi napajeni
DC 24 V (pouziva-li se),
popf. sitové napéti.

l

Je-li potieba, proved'te
RESET parametrii na tzv.
wtovarni nastaveni“
parametru.

l

Po vybaleni ménice prohlédnéte ménic, zda neni
poskozen. Do chodu sméji byt uvadény jen
neposkozené ménice. Prohlédnéte, zda je méni¢
kompletni, spravné osazen volitelnymi rozSifenimi
(options) a je-li (v pfipadé, Ze jste si to objednali)
odblokovan technologicky software.

Provedte montaz a do ménice vestavte, je-li tfeba,
dosud nevestavéné jednotky volitelnych rozsifeni
(options). PFi montazi dodrZujte pfedpisy souvisejici
s pozadavky na umisténi ménice a na ,Pfipojeni

a projektovani ménice z hlediska elektromagnetické
kompatibility (EMC)“.

Byl-li napétovy meziobvod ménice bez napéti déle nez

jeden rok, je nutné znovu zformovat kondenzator
v napétovém meziobvodu.

Pfipojovani silovych vodiéi zaénéte pfipojenim

ochranného vodice, pak pfipojte ostatni silové kabely,

popf. pasy napétového meziobvodu, dale pouZiva-li
se, pfivody napajeni DC 24 V. P¥i pfipojovani

a ukladani kabeld dbejte zasad z kapitoly ,Pfipojeni
a projektovani ménice z hlediska elektromagnetické

kompatibility (EMC)*“. V tomto kroku nepfipojujte zadné

fidici a komunikaéni kabely Ci vodice a Zadné vodice
od ¢idla otacek. Jedinou vyjimkou je pfipojeni
komfortniho ovladaciho panelu OPS (bude-li se

parametrovani provadét pravé prostfednictvim OP1S).

Po pfezkou$eni, zda jsou vSechny kabely spravné

propojeny, zapnéte externi napajeni DC 24 V (pouziva-

li se), popf. sitové napéti. Po pfipojeni napajeni

elektroniky (24 V) se méni€ zinicializuje. Tento proces
muzZe trvat nékolik sekund. SouCasné se stav ménice

indikuje na ovladacim panelu.

Neukazuje-li méni¢ pro provedeni inicializace stav
°005, nebo byl-li méni¢ jiz pfedtim nastaven

(naparametrovan), mél by se provést RESET tovarniho

nastaveni parametru.

Viz kapitola ,Pfeprava,
skladovani, vybaleni®.

Viz kapitoly ,Montaz*

a ,Pfipojeni a projektovani
ménice z hlediska elektro-
magnetické kompatibility
(EMC)*.

Viz kapitolu ,Formovani®.

Viz kapitoly ,Pfipojeni
silovych a fidicich vodicu*
a ,Pfipojeni a projektovani
ménice z hlediska elektro-

magnetické kompatibility
(EMC)*.

Viz kapitoly ,Parametrovani*
a ,ZpUsob parametrovani®.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Prvni uvedeni do chodu

Nastavte hodnoty
parametrii pomoci
,downloadu“ nebo
»parametrovanim
moduly“.

l

Pripojte fidici,
komunikaéni kabely, resp.
vodice, dale vodice k ¢idlu

otacek a silovy kabel
k motoru.

l

Funkcni test.

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Pfipojte zbyvajici Fidici, komunikacni kabely, resp.
vodice, dale vodiée k &idlu otacek a silovy kabel

k motoru. P¥i pfipojovani a ukladani kabell dbejte
zasad z kapitoly ,Pfipojeni a projektovani ménice
z hlediska elektromagnetické kompatibility (EMC)*.

Po normalnim pfezkouseni méniCe a propojeni kabely
a vodici pfipojte, jestlize jste to jiz dfive neudélali,
napajeci sitové napéti nebo stejnosmérné napéti

a provedte v zavislosti na nastaveni parametrd funkéni
test.

Vystraha

A

Je nutné zajistit, aby po pfipojeni méniCe k napajeni
nemohlo dojit k nebezpeci pro lidi nebo véci.
Doporucuje se pfipojit pracovni stroj aZ po provedeni
funkéniho testu.

Viz kapitoly ,Parametrovani’
a ,Zpusob parametrovani*.

Viz kapitoly ,Pfipojeni
silovych a Fidicich vodi¢a*
a ,Pfipojeni a projektovani
meénie z hlediska elektro-

magnetické kompatibility
(EMC)".

| Déle nastavte ménic podle konkrétnich pozadavki technologie.

10-2
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11

Poruchova hlaseni

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Ke kazdému poruchovému hladeni je mozné zjistit nékteré informace, které jsou

uloZeny v nasledujicich parametrech:

s 1947
* 1949
* 1951

Cislo poruchy (Stérnummer)
hodnota poruchy (Storwert)
seznam popisU poruch pfislusnych k €islu poruchy a indexu

(Stortextliste)

+ P952
* 1782

pocet pfipadu poruch (Anzahl Storfalle)
doba vzniku poruchy (Stérzeit)

Nepotvrdi-li se pfed vypnutim méniCe poruchové hlaseni, objevi se toto poruchové

hlaSeni po nasledném zapnuti (pfipojeni napajeciho napéti) opét. Méni¢ neni mozné

bez potvrzeni poruchového hl&seni (tzv. kvitovani“) uvést do chodu. Jedinou
vyjimkou je moznost, Ze v pfipadé potlaéeni poruchového hlaseni u meénice byla

zvolena funkce automatického znovuzapnuti po obnoveni dodavky elektrické energie

(viz téz P373).

Poruchova hlaseni

Nepodafilo se dosahnout ani minimaini hodnoty napéti
v meziobvodu, nebo byla pfekroena maximaini doba
pfednabijeni 3 s.

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy

poruchy [v némg¢iné
Nazev poruchy v ¢estiné

F001 HS-Riickm. O Zkontrolujte nastaveni parametru P591 (zdroj fidiciho signalu
Zadné zpétné hlaseni od hlavniho stykace uréeného na vyvolani zpétného hlasenti ,fizeni hlavniho stykace®).
Tato vystraha ma smysl jen tehdy, je-li projektovano zpétné O Hodnota parametru musi souhlasit s nastavenym a existujicim
hlaseni od hlavniho stykace. Po povelu k zapnuti nepfislo systémem zpétného hlaseni od hlavniho stykace.
bé&hem Easového intervalu daného obsahem parametru P600
Zadné zpétné hiaseni od hlavniho stykace. O Zkontrolujte téZ smyc¢ku zpétného hlaSeni od hlavniho stykace,

popf. smy¢ku zpétného hlaseni od zdroje buzeni.

U cize buzenych synchronnich motorti (P095 = 12) chybi
zpétné hlaSeni od zdroje buzeni.

F002 [Vorladung O Zkontrolujte velikost sitového napéjeciho napéti.
Prednabijeni

O Hodnota napéti v meziobvodu nedosahla 80% soucinu (napéjeci
napéti (P071) x 1,34).

O Prezkousejte jednotku napajeni E, popf. Jednotku napajeni
a rekuperace E/R v pfipadé napajeni stfidace. Pfed zapnutim
stfidace musi byt zapnuta jednotka napajeni a rekuperace E/R.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné
F006 ZK-Ubersp. O Zkontrolujte hodnotu sitového napéti a téZ parametr P071
Prepéti v napétovém meziobvodu (napajeci napéti ménice).
Na z&kladé vysoké hodnoty napéti v meziobvodu se provedlo | Ménic pracuje v generatorickém rezimu bez moZnost rekuperovat
odpojeni ménice od sité. V nasledujici tabulce jsou uvedeny energii zpét do sité.
hodnoty napéti sité a hodnoty napéti stejnosmérného
meziobvodu, pfi kterém dochazi k poruchovému odepnuti O Lezi-li hodnota napajeciho napéti ménice na horni hranici
ménice. tolerance, muze byt poruchové hiadeni FO06 vyvolano pfi plném
zatiZeni ménice a vypadku jedné faze.
Napajeci stfidavé  [Napéti Hodnota napéti Eventualné
napéti v meziobvodu v meziobvodu, pfi |0 Zvyste hodnotu parametru P464 (doba poklesu frekvence).
kterém dochazi O Aktivujte regulator U, .., (P515), pfedtim zkontrolujte hodnotu
k poruchovému P071 (napajeci napéti ménice)
odepnuti ménice O Snizte hodnotu parametru P526 (rychlost hledani pii letmém
200V az230V 270az 310V cca410V spmarv). L e
380V a3 480 V 510 a3 650 V cca 820V O Snizte hodnotu parametru P259 (maximalni pfipustny ¢inny vykon
500V az 600 V 675a2 810V cca 1020 V \ generétorickém ChOdU) - jen pfl P100=3,4,5 (frekvenénl' FI’ZQHI’).
660 V az 690 V 890az 930V cca 1220 V
F008  [ZK-Untersp. O Zkontrolujte:
Podpéti v napét'ovém meziobvodu
+ hodnotu parametru P071 (napajeci napéti ménice)
Hodnota napéti v napétovém meziobvodu poklesla pod + vstupni méni¢ (usmérfiovac)
minimalni dovolenou hodnotu 76% jmenovité hodnoty”. P¥i * stejnosmérny meziobvod.
odblokované funkci kinetického zalohovani smi hodnota napéti
v meziobvodu klesnout az na 61%.
Hodnota napéti v napétovém meziobvodu poklesla pod
minimalni dovolenou hodnotu za normainiho provozu, nikoliv
tedy pfi ,simulaci”.
Hodnota napéti v napétovém meziobvodu poklesla pod
minimalni dovolenou hodnotu pfi odblokované funkci
kinetického zalohovani a hodnoté otdéek mensich nez 10%
jmenovité hodnoty.
Vyskytl se kratkodoby vypadek dodavky elektrické energie,
ktery byl rozpoznan aZ po obnoveni dodavky elektrické energie.
F011 |Uberstrom O Zkontrolujte:
Nadproud
+ vystup méniCe na zkrat mezi fazemi nebo na zemni zkrat
Byla prekroCena hodnota maximalniho proudu. + zda neni motor mechanicky pretizen
+ zda vykon ménice odpovida vykonu motoru
+ zda nejsou na pohon kladeny pfili§ velké dynamické poZadavky.
F012 I zu klein O Zkontrolujte,
Prilis maly proud
+ zda je motor pfipojen k ménic, neni-li, pfistupte k simulanimu
Béhem nabuzovani motoru se nepodafilo dosahnout hodnoty provozu (P372 (simulaéni provoz ))
Vetsi neZ i(sd, Cast.zatiz.)/8 (~ 12,5%). + obvody zjiStovani skute¢nych hodnot proudu
Toto poruchové hlaseni se tyka jen regulace n/fiM (vektorové + silovou ¢ast ménice.
fizeni).

" Jmenovita hodnota napéti v meziobvodu = 1,34 x P071 (napajeci napéti frekvendniho ménice).
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Motor presel za bod zvratu

Motor je zablokovan nebo pfeSel za bod zvratu pravdépodobné
z nékterého z nasledujicich davodu:

O prilis rychly nartst ¢i pokles vystupni frekvence, prilis velka
a rychld zména zatizeni

O prili§ vysoké statické zatizeni

[ $patné nastaveny parametry P151 (pocet impulst ¢idla
otacek na jednu otacku) nebo P138 (normovani analogového
tachodynama).

Porucha se objevi nejdfive po uplynuti doby P805 (Cekaci doba
mezi hladenim o dosazZeni rozdilu mezi skute¢nou

a pozadovanou hodnotou a hlasenim ,motor zablokovan nebo
za bodem zvratu®).

Byl nastaven binektor B0156, stavové slovo 2, bit 28 (viz téz
r553).

Zda je pohon zablokovan nebo se ocitl za bodem zvratu zavisi
na parametrech P792 (rozdil mezi skute¢nou a poZadovanou
hodnotou vystupni frekvence) a P794 (minimaini doba trvani
rozdilu mezi skuteénou a pozadovanou hodnotou). U regulace
n/f je moznym dlvodem vyskytu této poruchy dosazeni meze
momentového omezeni (B0234).

U regulace otacek (P100 = 4) a u ,vle€ného pohonu* (viz P587)
muze byt pfi¢inou poruchy pferuseny kabel od cidla otacek.
Tento pfipad mlZe nastat (byt pricinou) také pfi zablokovani
pohonu.

Pfi fizeni dle charakteristik U/f musi byt aktivovan regulator |,
(P331). P¥i fizeni dle charakteristik U/f v textilnim primyslu
(P100 = 2) toto monitorovani chodu nefunguje.

Motor je zablokovan nebo pfeSel za bod zvratu pravdépodobné
z nékterého z nasledujicich davodu:

O u synchronnich motor(i( P095 = 12, 13) z dlvodu dosazeni
maximalni frekvence

O u cize buzenych synchronnich motorl (P095 = 12) z divodu
pfili§ malého (nebo dokonce nulového) nebo pfili§ velkého
budiciho proudu ~ pfili§ maly nebo velky magneticky tok.

U synchronnich motor( se po dosazeni maximalni frekvence
(v&etné regulacni rezervy) - B0254- vygeneruje poruchové
hlaseni. Pri pfili§ velkych odchylkach v rotorovém toku se
nejprve tok reguluje na nulu, redukuje budici proud a teprve pak
po uplynuti doby rovné dvojnasobku tlumici konstanty (2 x
r124.1) se vygeneruje poruchové hlaseni. Béhem této éekaci
doby se nastavi pfislusny bit stavového slova (B0156, r553.28).

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy [v ném¢iné

Nazev poruchy v ¢estiné
F015 Motor gek. O Zredukujte velikost zatéze.

O Zkontrolujte, zda neni pohon zablokovan.

O Zvyste hodnotu proudového omezeni.

O Zvyste hodnotu parametru P805 (Cekaci doba mezi hlasenim
o0 dosazeni rozdilu mezi skute¢nou a pozadovanou hodnotou

a hldSenim ,motor zablokovan nebo za bodem zvratu®.

O Zvyste hodnotu parametru P792 (rozdil mezi skute¢nou
a pozadovanou hodnotou vystupni frekvence).

P100 =3, 4, 5 (vektorové fizeni):

O Zvyste hodnoty momentového omezeni nebo poZadovanou
hodnotu momentu.

P100 =0, 4, 5 (fizeni dle charakteristik U/f s nadiazenou regulaci

otacek nebo regulace otaéek, momentu):

O VyzkousSejte pfivod od Cidla otaCek, zda neni prerueny.

O Zkontrolujte spravnost zadani poctu impulst na jednu otacku
(uimpulsniho ¢idla otacek).

O ViyzkouSejte, zda je analogové tachodynamo spravné normovano.
O Pripojte spavné stinéni kabelu od idla otaCek na strané ménice
a u motoru.

O Snizte hodnotu parametru P216 (€asova konstanta filtraniho
¢lenu skutecné hodnoty n/f (pfedfizeni)) - plati jen pro P100 = 4, 5
(regulace n/M).

P100 = 3 (frekvencni fizeni):

O Snizte strmost narlstu frekvence (srovnej téZ s P467 (ochrana
omezovace strmosti - prodlouzZeni doby narlistu)).

O Zvyste hodnotu proudu ve spodnim frekvenénim pasmu (P278
(maximalni staticky moment), P279 (maximalni pfidavny dynamicky
toCivy moment) a P280 (€asova konstanta vyhlazovaciho ¢lenu
pozadované hodnoty proudu)).

O Zapnéte predfizeni regulatoru otacek (P471 > 0).

O Zvyste dynamiku regulatoru EMK ~ EMS o hodnotu max. 2 (P315
(zesileni regulatoru PI modelu motoru EMS) a P316 (integracni
slozka regulatoru Pl modelu motoru EMS)).

O Zvyste hodnotu frekvence, pfi které se pfepina z proudového
modelu na model EMS (P313).

O Zkuste piejit na regulaci otacek s Cidlem otacek (P100 = 4).

(pokracovani na nasledujici strané)

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné

F015 (pokracovani)
(pokra- . )
¢ovani) P100 = 5 (requlace momentu) nebo .vle¢eny pohon*:

O Zajistéte, aby rozdil mezi pozadovanou a skute¢nou hodnotu
otacek nebyl piilis velky", a sice, aby rozdil mezi skutecnou

a pozadovanou hodnotou byl vZzdy men$i nez hodnota parametru
P792 (rozdil mezi skute¢nou a pozadovanou hodnotou vystupni
frekvence).

U synchronnich motord (P095 = 12):

O Prezkousejte hodnoty omezeni proudu u zdroje budiciho napéti.
O Prezkousejte hodnoty poZzadované a skute¢né hodnoty budiciho
proudu.

O PrezkouSejte hodnoty omezeni napéti a hodnoty napéti zdroje
budiciho napéti pfi dynamickych zménach proudu.

O PfezkouSejte cely pohon na chvéni a vyskyt mechanickych

rezonanci.
F017 [SICHERES AUS im Betrieb (plati jen u stfidacu) O Zkontrolujte, zda je spina¢ ,SICHERES AUS* (bezpecny STOP) -
Bezpecny STOP je v provozu X9/5,6 rozepnut. Plati jen pro ménice s objednacim ¢islem: 6SE70..-
.11, 6SE70..-...21, 6SE70..-...31 a 6SE70..-...61.
F018 F setz fang O PrezkouSejte velikost pfidavné poZzadované hodnoty.
Nalezenou hledanou frekvenci nelze realizovat O Cely pohon po volném dobéhnuti motoru znovu zapnéte.

O Povolte oba smysly ota¢eni motoru.
Nalezenou hledanou hodnotu frekvence vystupniho napéti pfi
letmém spinani nelze realizovat, nebot pfidavna pozadovand  |r949 = hodnota poruchy = hodnota frekvence, ktera se nedafi
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hodnota je pfilis velka. Jrealizovat*, 0,01 Hz ~ 1, viz téZ r949.
F019 Mot.n.gef. O Po zastaveni hfidele motoru znovu zapnéte méni¢. Eventualné
Motor nebyl nalezen zvySte hodnotu parametru P525 (Fang. Suchstrom ~ hledaci proud
pfi letmém spinani).
Nebyl nalezen motor (pfi letmém spinéni bez Cidla otacek). O Cely pohon po volném dobéhnuti motoru znovu zapnéte.
F020 Motortemp. O Zkontrolujte motor, zda neni pfetéZovan a zda funguje spravné
Povolena teplota motoru prekrocena ventilace. Aktualni hodnotu teploty motoru Ize precist z parametru
r009 (teplota motoru).
Povolena maximalni hodnota teploty motoru byla pfekroCena.
O Zkontrolujte hodnotu parametru P381 (prahova teplota
r949=1:  Mezni hodnota teploty motoru byla pfekroena. poruchového hlaseni ,pfekrocena povolena teplota motoru®).
r949 =2: V pfivodech od Cidla teploty je zkrat nebo Cidlo
teploty je defektni. O Zkontrolujte vstup termistoru KTY84 na svorkach X103:29, 30 na
r949=3:  Pfivody od ¢idla teploty jsou poskozené zkrat mezi svorkami a na preru$eni pfivodnich vodicu.
(pFeruené) nebo Cidlo teploty je defektni.
F021 Motor 12t O Zkontrolujte hodnotu parametru P383 (tepelna Casova konstanta
Prekroc¢ena hodnota oteplovaciho integralu motoru T1).

Parametry nastavena povolena maximalni hodnota
oteplovaciho integralu [i dt motoru byla piekrodena.

" Lze zajistit napf. tak, Ze zvétsime dobu narlistu pozadované hodnoty (z nuly na jmenovitou frekvenci zafizeni). Potom, stoji-li motor a zvenku
pfijde povel, skok pozadované hodnoty, bude pozadovana hodnota za omezovagem strmosti narlstat pomalu a téZ regulaéni odchylka (rozdil
mezi skuteCnou a pozadovanou hodnootu) bude mala a v zavislosti na okolnostech bude jistou dobu konstantni nebo bude pomalu klesat, popf.
narlstat. V Zadném pfipadé nebude tato odchylka skokova.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némg¢iné
Nazev poruchy v ¢estiné
F023 WR-Temp O Zkontrolujte pfivod chladiciho vzduchu, jeho teplotu a teplotu okoli.
Povolena teplota ménice prekrocena Pi teploté > 40°C je nutné redukovat vykon. Viz kapitola , Technické
Udaje”.
Povolend maximalni hodnota teploty ménice byla pfekroCena.
O Zkontrolujte,
r949=1:  Mezni hodnota teploty ménice byla pfekroCena.
+ zda je pfipojen ventilator E1 a zda se otaci ve spravném sméru
r949 =2:  Eidlo 1: Pfivody od Cidla teploty jsou poskozené + zda nejsou zmen3eny otvory sani a vyfuku chladiciho vzduchu
(pferuSené) nebo Cidlo teploty je defektni. necistotami
+ zda je Cidlo teploty pfipojené na svorkovnici X103.
r949 = 18: ¢idlo 2: Pfivody od Cidla teploty jsou poskozené
(pferusené) nebo Cidlo teploty je defektni.
r949 = 34: ¢idlo 3: Pivody od Cidla teploty jsou poSkozené
(pferuené) nebo Cidlo teploty je defektni.
r949 = 50: ¢idlo 4: Pivody od Cidla teploty jsou poSkozené
(pFerusené) nebo ¢idlo teploty je defektni.
F025 [UCEPh.L1 O Zkontroluite,
Odepnuti ,UCE“ ve fazi L1
+ zda se v obvodu faze L1 motoru nevyskytl zkrat, popf. zemni zkrat
\/ obvodu faze L1 bylo provedeno odepnuti z diivodu vyskytu (svorky X2, U2 a svorkovnici motoru)
nespravné hodnoty napéti U, (napf. velké napéti Uy na + zda méa jednotka CUVC v konektoru v kazeté s elektronikou dobry
sepnutém tranzistoru nebo malé na nesepnutém). kontakt
* zda je spina¢ ,SICHERES AUS* (bezpeny STOP) - X9/5,6
rozepnut. Plati jen pro ménice s objednacim ¢islem: 6SE70..-...11,
6SE70..-...21, 6SE70..-...31 a 6SE70..-...61.
F026 [UCEPh.L2 O Zkontroluite,
Odepnuti ,UCE* ve fazi L2
+ zda se v obvodu faze L2 motoru nevyskytl zkrat, popf. zemni zkrat
\/ obvodu faze L2 bylo provedeno odepnuti z diivodu vyskytu (svorky X2, V2 a svorkovnici motoru)
nespravné hodnoty napéti U, (napf. velké napéti Uy na + zda ma jednotka CUVC v konektoru v kazeté s elektronikou dobry
sepnutém tranzistoru nebo malé na nesepnutém). kontakt
+ zda je spina¢ ,SICHERES AUS" (bezpeény STOP) - X9/5,6
rozepnut. Plati jen pro ménice s objednacim ¢islem: 6SE70..-...11,
6SE70..-...21, 6SE70..-...31 a 6SE70..-..61.
F027 UCE Ph. L3 O Zkontrolujte,
Odepnuti ,UCE" ve fazi L3
+ zda se v obvodu faze L3 motoru nevyskytl zkrat, popf. zemni zkrat
\/ obvodu faze L3 bylo provedeno odepnuti z diivodu vyskytu (svorky X2, W2 a svorkovnici motoru)
nespravné hodnoty napéti U, (napf. velké napéti Uy na + zda ma jednotka CUVC v konektoru v kazeté s elektronikou dobry
sepnutém tranzistoru nebo malé na nesepnutém). kontakt
+ zda je spina¢ ,SICHERES AUS" (bezpecny STOP) - X9/5,6
rozepnut. Plati jen pro ménice s objednacim ¢islem: 6SE70..-...11,
6SE70..-...21, 6SE70..-...31 a 6SE70..-..61.
F028 Netzphase O Zkontrolujte hodnotu sitového napéti.
Vypadek jedné faze sité
Hodnota frekvence a amplituda zvinéni usmérméného napéti
v meziobvodu ukazuje na to, Ze do3lo k vypadku jedné faze
Sité.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné
F029 [Messwrterf. 0O Je mozné, Ze doSlo k defektu v obvodech zjiStovani skute¢né
Chyba ve zjist'ovani skutec¢né hodnoty méfenim hodnoty.
V/yskytla se porucha ve zjistovani skute¢né hodnoty méfenim: |0 Je mozZné, Ze doslo k defektu v silové Casti (ventily se nazaviraji).
+ 1949 = 1 (neni mozné vykompenzovat offset ve faziL1) O Je mozné, Ze doslo k defektu v jednotce CUVC.
+ 1949 = 2 (neni mozné vykompenzovat offset ve fazi L3)
+r949 = 3 (neni mozné vykompenzovat offset ve fazi L1 + L3)
* 1949 = 65 (automatické normovani analogovych vstup( neni
mozné provest).
F035 Ext.Fehler1 O Zkontrolujte, zda:
Externi porucha ¢. 1
* se nevyskytla néjaka externi porucha
Byla aktivovana parametrovana) externi porucha &. 1. + zda nejsou prerudeny vodice k binarnimu vstupu
* hodnotu parametru P575 (zdroj fidiciho signalu ,externi
porucha 1%).
F036 |[Ext.Fehler2 O Zkontrolujte, zda:
Externi porucha €. 2
* se nevyskytla n&jaka externi porucha
Byla aktivovana parametrovana externi porucha €. 2. * zda nejsou preruSeny vodice k binarnimu vstupu
+ hodnotu parametru P586 (zdroj fidiciho signalu ,externi
porucha 2).
F037 [Analogeing. O Zkontrolujte:
Analogovy vstup
* spojeni k analogovému vstupu 1 (X102:15, 16)
* spojeni k analogovému vstupu 2 (X102:17, 18)
+ hodnoty parametr(
+ P632 (konfigurace analogovych vstup( umisténych na CUVC)
+ P634 (¢asova konstanta filtraéniho ¢lenu analogovych vstupl
umisténych na CUVC)
+ P631 (nastaveni offsetu analogovych vstupl umisténych na
CUVC)
F038 Spannung-AUS bei Parameterabspeicherung O Znovu zadejte hodnotu parametru. Jako obsah parametru r949
Vypadek napéti pfi ukladani parametru Zjistite Cislo takto ,postizeného* parametru.
PFi ukladani nové hodnoty parametru doslo k vypadku
napajeciho napéti centralni jednotky CUVC.
F040 [ASintern O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vyménite ji.
Chybny provozni stav
F041 EEPROM-Fehl O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vymérite ji.
Chyba pfi ukladani do paméti EEPROM
PFi ukladani hodnot do paméti EEPROM se vyskytla chyba.
F042 Rechenzeit O ZmenS3ete vypocetni zatiZzeni mikroprocesoru. Zvyste hodnotu
Vypocetni as parametru P357 (doba vzorkovani) a zkontrolujte hodnotu parametru
r829 (rezerva vypocetniho vykonu). Prodluzte dobu vzprkovani
Doslo k problémuim s vypocetnim Casem. volnych funkénich bloku.
F044 BICO-Manager

" Parametrovana ~ parametrem nastavena.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némg¢iné
Nazev poruchy v ¢estiné
F045 Opt.Bgr.HW O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vymérite ji.
Hardwarova chyba pfistupu k optionu
O PrezkouSejte spojeni mezi jednotkou CUVC a options umisténych
Vyskytla se hardwarova chyba pfi pfistupu jednotky CUVC v kazeté s elektronikou.
k optionu.
F046 Par.Auftr. O Méni¢ vypnéte a znovu zapnéte.
Chyba pii povelu k zapisu parametru
O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vymérite ji.
Vyskytla se chyba pii povelu k zapisu parametru.
F047 SS Rechenz. O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vyménite ji.
Prekrocena doba vypoctu
I U synchronnich motord (P095 = 12):
Doba vypoétu prekrocila povolenou délku (v tomto pfipadé je + hodnota modulaéni frekvence je pilis velka (P340 > 2 kHz).
doba vypo&tu omezena modulaéni frekvenci).
F048 SS Pulsfr. O Zménte hodnotu parametru P340 (hodnota modulacni frekvence).
Modulaéni frekvence neodpovida charakteristice motoru
F049 SW-Version O Pouzivejte jednotné programové vybaveni (firmware).
Verze programového vybaveni nesouhlasi
\erze paméti EPROM umisténych na jednotce CUVC
a obsahuijicich programové vybaveni ménice jsou rlizné.
Porovnava se verze paméti EPROM s dialogy v pfislusném
cizim jazyku s verzi paméti EPROM s programem fizeni
a regulace ménice.
F050 [TSY-Init. O Zkontrolujte, zda
Chyba pfi incializaci jednotky TSY * je jednotka TSY dobfe zasunuta do konektoru.
Doslo k chybé pfi inicializaci jednotky TSY.
F051 Drehzahlgeb O Zkontrolujte hodnoty nasledujicich parametrd:
Cidlo otacek
+ P130 (zdroj skutecné hodnoty otacek)
Doslo k poruse impusniho ¢idla otaéek nebo obvodl na + P151 (poCet impulst ¢idla otaéek na jednu otacku)
zjistovani skute¢né hodnoty otacek. + P138 (normovani analogového tachodynama)
+ P109 (pocet polpari motoru).
Poznamka: Synchronni otacky motoru n [min™] se vypocitaji ze
vzorce O Vysledny produkt (otacky motoru), ktery je vysledkem vypoctu
z hodnot parametri musi byt mensi nez 19200.
O ViyzkouSejte nebo vyménite Cidlo otacek.
pficemz f, [Hz] je frekvence napajeciho napéti ap, [1] je poCet |0 VyzkouSejte pfivodni vodice k Cidlu otacek.
polparl pfipojeného motoru. Pfitom je nutné respektovat, ze
pocet impulst z ¢idla otacek na jednu otacku je dan hodnotou | Vytahnéte jednotku TSY z konektoru a vymérite ji.
parametru P151 (poget impulsu ¢idla ota¢ek na jednu otacku).
O Viz téZ navod k obsluze a tdrzbé jednotky ATI (obj. &. 6SE7080-
0CX84-3DF0) a navod k obsluze a udrzbé jednotky DTl (obyj. €.
6SE7080-0CX84-3DA0).
F052 n-Cntr.Eing O Zvolte impulsni ¢idlo otacek vybavené kontrolni stopou.
Poruchovy vstup na TSY byl aktivni
O Zkontrolujte hodnotu parametru P130 (zdroj skute¢né hodnoty
Poruchovy vstup na jednotce TSY byl aktivni. otacek).
O Vyzkousejte nebo vyméite jednotku TSY.
O Vyzkousejte pfivodni vodice od jednotky TSY k €idlu otacek.
O Viz téZ navod k obsluze a udrzbé jednotky TSY (obj. €. 6SE7090-
0CX84-0BA0).

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné
F053 [Tacho dn/dt O PrezkouSejte pfivodni vodice k Cidlu otacek a zkontrolujte, zda
Prekrocena pripustna hodnota dn/dt nejsou pierusene.
Byla minim&lné dvakrat pfekro¢ena maximalni pfipustna O PfezkouSejte stinéni Cidla otacek.
hodnota zmény otacek za dobu jedné taktovaci periody
regulacnich obvodu vztaZena na jmenovitou hodnotu frekvence | Stinéni pfivodniho vodice k Cidlu otaéek musi byt pfipojeno jak
napéjeciho napéti motoru. Tato hodnota je obsahem parametru |k ménigi, tak k motoru.
P215 (dn (skutecné, pfipustné)).
O Privodni vodice k Cidlu otdCek nesmi byt vedeny soubézné se
silovymi vodiéi.
O Sméji se pouZivat jen doporucené typy Cidel.
O Zvazte pouziti jednotky volitelného rozsifeni DTI (Digital Tacho
Interface).
O Popf. zménte hodnotu parametru P215 ((dn (skute¢né,
pfipustné))).
F054 Geberbaugruppen-Initialisierungsfehler Moznou pfi¢inu Ize nalézt jako obsah parametru r949.
Chyba pfi incializaci ¢idla otacek
r949 = 1: chybny kod jednotky
r949 = 1: jednotka TSY neni kompatibilni
r949 = 1. jednotka TSY je v ménici dvakrat
F056  [SIMOLINK-Telegrammausfall Zkontroluijte:
Vypadek telegramu (SIMOLINK)
+ neporu$enost komunikacniho kruhu (svétlovodice)
* nenili jedna jednotka SLB (SIMOLINK) komunikacniho kruhu bez
napéti
* neni-li jedna jednotka SLB (SIMOLINK) komunikaéniho kruhu
defektni
+ P741 (doba vypadku telegramu SLB (SLB Tlg.Ausz.)).
F058 [Parameterfehler bei Parameterauftrag Z4dna pomoc.
Chyba parametru pfi parametrovani
F059 [Parameterfehler nach Werkseinstellung/Initialisierung O Jako obsah parametru r949 naleznete Cislo nekonzistentniho
Chyba parametru po provedeni tovarniho parametru. Zmérite hodnoty parametr(i (vSechny indexy), vypnéte
nastavenilinicializace a zapnéte napajeci napéti.
O Je-li nekonzistentnich parametr vice, postup opakuite.
F060 MLFB fehlt O Po potvrzeni poruchy dopliite chybéjici objednaci ¢islo (némecka
Chybi hodnota obj. ¢. MLFB zkratka MLFB?) jako hodnotu parametru P070 (objednaci ¢islo
ménice 6SE70 (MLFB)). Tuto operaci je mozné provést jen za
Tato porucha se objevi pfi opousténi funkce ,plvodni predpokladu, Ze hodnoty obou dvou pfistupovych parametr(i vam
prednastaveni”, kdyZ program najde v paméti chybgjici nebo [k tomu propujéuji dostatecna pistupové préava.
nelipiné objednaci &islo?.
F061 Fehlparam. O Poruchu potvrdte a pfislusnou hodnotu parametru zmérite. Chybny
Chybné hodnoty parametrd parametr naleznete jako hodnotu poruchy ~ hodnotu parametru r949
(hodnota poruchy).
Jedna z hodnot parametrd zadavanych pfi nastavovani pohonu,
napf. P107 (jmenovita frekvence napajeciho napéti motoru),
P108 (jmenovité otacky motoru) ¢i P340 (hodnota modulaéni
frekvence) lezi v nedovoleném rozsahu, ktery zavisi na
zvoleném zpUsobu regulace.

" Nékdy té7 ,inicializadni prednastaveni*.

2V objednacim Gisle je kromé jiného zakddovana hodnota napajeciho napéti ménice (stejnosmérného pro pfipad stfidadi a stidavého pro pfipad
kompletnich frekvenénich méniél) a hodnotu jmenovitého vystupniho proudu ménice.

¥ MLFB ~ Maschinenlesbare Fabrikatebezeichnung
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1
poruchy (v némg¢iné
Nazev poruchy v ¢estiné

Odstranéni poruchy

F062 Multiparallelschaltung
Multiparalelni zapojeni ménicu

ménicl, popf. jednotkou ImPI.

Byla objevena porucha souvisejici s multiparalelnim zapojenim

r949=10:  Komunikacni jednotka neodpovida, pfi zapisu
kontrolniho slova nebude BUSY aktivni, neni-li aktivni
CSOUT. Pravdépodobné neni zasunuta komunikaéni
jednotka.

r949 =11,12:  Timeout pfi BUSY pii inicializaci. BUSY nebude
béhem doby 1 s aktivni.

r949 =15;  Timeout pfi BUSY pfi normalni komunikaci. BUSY
nebude béhem doby 1 s aktivni.

r949=18:  Timeout pfi Eteni poruchovych informaci z jednotky
ImPI. B&hem doby 1 s po aktivaci poruchy (FAULT)
nebude vyslana z jednotky ImPI pficina poruchy.

r949 = 20+i: Hardwarovy konflikt. Objevi se, je-li nastaven stavovy
bit HWCONF i-tého ménice SLAVE. Pravdépodobné se
jedna o Spatné vyprojektované a sestavené
multiparalelni zapojeni ménicu.

r949 =40:  Pocet ménicu SLAVE nesouhlasi s pozadovanym

poctem ménicl SLAVE.

r949 = 50+i:  Neshoduje se po¢et ménicii SLAVE. Pocet ménicu
SLAVE hlaSeny jednotkou ImPI nesouhlasi s poctem
stavovych slov nebo s pozadovanym poétem ménicu
SLAVE (generovanych z obj. &. (MLFB)).
Pomoc:
+ Vymérite jednotku ImPI nebo komunikaéni jednotku (CBx).

* PfezkouSejte, zda se ve vaSem pfipadé nejedna o Spatné
vyprojektované a sestavené multiparalelni zapojeni ménicu.

* Pfezkousejte hodnoty parametra.

Doslo k chybé pfi pfijmu nebo vysilani telegramu z/do
zakladniho rozhrani méni¢e SST (protokol USS).

* Vyméite jednotku CUVC.
F065 [SST-Telegr r949 = 1: SST1
Telegram z/na SST
r949 = 2: SST2

O Zkontrolujte nastaveni parametr(i P704.001 a P704.002.
O Prezkousejte spojeni mezi jednotkou PMU a svorkovnici X300.

O Prezkousejte spojeni mezi jednotkou CUVC a svorkovnici X100:1
azbh.

O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vymérite ji.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné
FO70 SCB Init. r949 = 1: chybny kéd jednotky
Chyba pfi inicializaci jednotky SCB
ro49 = 2: jednotka SCB neni kompatibilni
Doslo k chybé pfi inicializaci jednotky SCB (option)
r949 = 5: chyba inicializacnich dat
O Zkontrolujte hodnotu parametrd P696 (protokol jednotky SCB)
a P701.03 (rychlost pfenosu dat sériovym rozhranim SST nebo
SCB).
r949 = 6: timeout pfi inicializaci
r949=T7: jednotka SCB je v ménici dvakrat
r949=10:  chybny konfiguracni kanal
F072 EB-Initialisierungsfehler r949 = 2: Prvni jednotka EB1 neni kompatibilni.
Chyba pfi inicializaci jednotky rozsifeni I/O
ro49 = 3: Druhd jednotka EB1 neni kompatibilni.
r949 = 4: Prvni jednotka EB2 neni kompatibilni.
r949 = 5: Druhé jednotka EB2 neni kompatibilni.
r949=21:  Jednotka EB1 je v ménii tfikrat.
r949 =22:  Jednotka EB2 je v ménii tfikrat.
F073 [AnEing1 SL1 O Zkontrolujte spojeni zdroje signalu a jednotky SCI1 (option),
Hodnota proudu na analogovém vstupu 1 (slave 1) <4 mA |[slave 1: X428:4, 5.
Hodnota proudu na analogovém vstupu 1 (slave 1) <4 mA.
F074 AnEing2 SL1 O Zkontrolujte spojeni zdroje signalu a jednotky SCI1 (option),
Hodnota proudu na analogovém vstupu 2 (slave 1) <4 mA |slave 2: X428:7, 8
Hodnota proudu na analogovém vstupu 2 (slave 1) <4 mA.
F075 [AnEing3 SL3 O Zkontrolujte spojeni zdroje signalu a jednotky SCI1 (option),
Hodnota proudu na analogovém vstupu 3 (slave 1) <4 mA [slave 3: X428:10, 11.
Hodnota proudu na analogovém vstupu 3 (slave 1) <4 mA.
FO76 AnEing1 SL2 O Zkontrolujte spojeni zdroje signalu a jednotky SCI1 (option),
Hodnota proudu na analogovém vstupu 1 (slave 2) <4 mA |slave 2: X428:4, 5
Hodnota proudu na analogovém vstupu 1 (slave 2) <4 mA.
FO077 |AnEing2 SL2 O Zkontrolujte spojeni zdroje signalu a jednotky SCI1 (option),
Hodnota proudu na analogovém vstupu 2 (slave 2) <4 mA [slave 2: X428:7, 8
Hodnota proudu na analogovém vstupu 2 (slave 2) <4 mA.
F078 [AnEing3 SL2 O Zkontrolujte spojeni zdroje signalu a jednotky SCI1 (option),
Hodnota proudu na analogovém vstupu 3 (slave 2) <4 mA |slave 2: X428:10, 11.
Hodnota proudu na analogovém vstupu 3 (slave 2) <4 mA.
F079 SCB Telegr. O PfezkouSejte spojeni mezi jednotkou CUVC a jednotkou SCB1(2).
Telegram z/na SCB
O Prezkousejte hodnotu parametru P704.03 (doba vypadku
Doslo k chybé pfi pfijmu nebo vysilani telegramu z/do jednotky |telegramu mezi rozhranim SST a jednotkou SCB).
SCB (protokol USS, Peer to Peer, SCI).
O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vymérite ji.
O Vytahnéte jednotku SCB1(2) z konektoru a vyméite ji.
11-10 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB




Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némg¢iné

Nazev poruchy v ¢estiné
F080 TBICB Init. r949 = 1: jednotka TB/CB (TB - technologicka jednotka, CB -

Chyba pri inicializaci jednotek TB/CB komunikacéni jednotka) neni spravné zasunuta do konektoru
v kazeté s elektronikou

Doslo k chybé pfi inicializaci jednotek TB/CB (options)
propojenych pies rozhrani DPR (Dual Port RAM). r949 = 2: jednotka TB neni kompatibilni

r949 = 3: jednotka CB neni kompatibilni
r949 = 5: chyba inicializaCnich dat
r949 = 6: timeout pfi inicializaci
r949 = 7: jednotka PT/CB je v méni¢i dvakrat
r949=10:  chybny konfiguracni kanal
O Zkontrolujte, zda
* je jednotka CB/TB dobfe zasunuta do konektoru v kazeté
s elektronikou
+ souhlasi nastaveni inicializacnich parametrd jednotky CB:

P918 (adresa jednotky CB)
P711 az P721 (parametry 1 az 11 jednotky CB).

F081 Opt.Bgr.Heartb. r949 = 0: TB/CB Heartbeatcounter
Jednotky volitelnych rozsireni (options) nezpracovavaji
signaly z kontrolniho ¢itace r949 = 1: SCB Heartbeatcounter

Jednotky volitelnych rozsifeni (options) nezpracovavaji signaly |0 Vytahnéte jednotku TB, CB nebo SCB z konektoru a vymérite ji.
z kontrolniho ¢&itace (Heartbeatcounter).
O PrezkouSejte spojeni mezi adaptérem a pfislusnymi options.
F082 TBICB Tigr. r949 = 1: TB/CB

Vypadek telegramu z/do jednotky TB/CB

r949 = 2: druha CB
Béhem doby vypadku telegramu (parametrovatelné) se ve
sméru z a do jednotky TB/CB neobjevila Zadna data. O Vytahnéte jednotku TB nebo CB z konektoru a vyméite ji.

O Prezkousejte spojeni mezi jednotkou CUVC a optionem TB nebo
CB.
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O Prezkousejte hodnotu parametru P722 (doba vypadku telegramu
mezi jednotkou CB/TB a okolim).

F087 SIMOLINK-Initialisierungsfehler O Vytahnéte jednotku SLB z konektoru a vyménte ji.
Inicializa€ni chyba jednotky SLB (SIMOLINK)

O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru a vyméite ji.

O Prezkousejte spojeni mezi jednotkou CUVC a optionem SLB.

F090 Mid Param. O Vypnéte a znovu zapnéte ménic.
Porucha pfi pfepisu parametr

O Popf. vytahnéte jednotku CUVC z konektoru a vymérite ji.
Pfi pokusu pfepsat hodnoty nékterych parametr( (pfi méfeni za
klidu nebo za pohybu (napf. identifikace motoru)) se vyskytla
porucha. Toto se mohlo stat napf. tehdy, kdyz se u nové verze
software zméni typ nebo normovani parametru.

F091 Mid Zeit O Pokuste se odstranit pficiny a znovu spustte méfeni.
Dlouha doba méfeni

O Vypnéte a znovu zapnéte ménic.
Méfeni na tocicim se motoru (napf. identifikace motoru)
probihalo déle, neZ bylo pfedpokladano. Moznymi pficinami O Popf. vytahnéte jednotku CUVC z konektoru a vymérite ji.
mize byt napf. pfili§ velky zatéZny moment, ,neklidny" zatézny
moment, zablokovany omezovag strmosti atd.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 11-11
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné
F095 Mid n(soll) O Je nutné zadat takovy frekvenéni rozsah o Sifce 10%, aby leZel
Pozadované otacky nejsou pripustné nad 1,1 nasobkem prepinaci frekvence a pod 0,9 nasobkem
frekvence, kde se zacina odbuzovat.
Na zékladé zadani nasledujicich parametrl se nepodafilo zadat
Zadny pripustny pozadovany rozsah frekvence vystupniho O Zkuste:
napéti: + dovolte oba sméry otaceni
* pfipustny smér otaceni + zvySte hodnotu maximalni frekvence
+ maximalni frekvence + snizte hodnotu minimalni frekvence
* minimalni otacky * snizte prepinaci frekvenci (pfepnuti z napétového modelu na
« frekvence pfepinani mezi napétovym a proudovym proudovy model)
modelem + zmen3ete nebo zcela ,vyjméte* zaclonéné pasmo
« frekvence, od které se zacina odbuzovat
+ §ifka ,zaclonéného” pasma
F096 Mid Abbruch O Odstrarite pficinu, ktera zpUsobila vyvolani poruchy F096. Hodnoty
Preruseni méreni poruchy jsou uloZeny v parametru r949.
Méfeni na to€icim se stroji (napf. identifikace) bylo z divodu r949 = 4: zablokovani pozadované hodnoty
nepfipustného zasahu zvenku prerueno.
r949 = 5; pfepnuti kanalu pozadované hodnoty
r949 = 8: neoCekavana zména stavu ménice
r949 =12:  prepnuti sady dat motoru (SDS), pfi spusténé funkci
L,pInohodnotna indentifikace motoru®
r949=13:  prepnuti na vle¢eny” pohon
r949 =14:  prepnuti sady dat motoru (SDS) na sadu dat uréenou
pro méd fizeni dle charakteristik U/f
r949 = 15:  nastaveno zablokovani regulatoru
r949 = 16:  zablokovan omezovac strmosti
r949=17:  spusténi testu Cidla otacek” pfi frekvenénim Fizeni
r949 =18:  omezovac strmosti byl zastaven
F097  [Mid MeRwert Pficina:
Rozptyl hodnot rozbéhu
O Velmi proménlivy zatéZny moment.
Naméfené hodnoty pfi jmenovité dobé rozbéhu pfi optimalizaci
regulatoru se velmi silné rozptyluji. O Popf. zvyste hodnotu momentového omezeni na 100%.
F098  [Mid Tachof O Odstrante pFiCinu, ktera zplsobila vyvolani poruchy F098. Hodnoty
Chyba ¢idla otacek poruchy jsou uloZeny v parametru r949.
r949 = 4: Zadny signal od Cidla otacek
Pii méfeni na tocicim se stroji byla detekovana porucha (chyba) |r949 = 5: Spatné znaménko signalu od Cidla otacek
v signdlu od Cidla otagek. Hodnota poruchy (r949) vysvétluje r949 = 6: chybi signal jedné stopy
druh poruchy. r949 = 7. chybné nastavené zesileni
r949 = 8: $patny pocet impulst na jednu otacku
Poruchové hlaseni je ,fale3né®, napf. tehdy, byla-li hodnota
otacek ovlivéna zvenku, napf. zcela zablokovany pohon ma O Zkontrolujte hodnoty nasledujicich parametrd:
nulové otacky a takovy stav pohonu generuje hladeni ,zadny + P130 (zdroj skute¢né hodnoty otacek)
signal od ¢idla otacek". + P151 (poCet impulst ¢idla otacek na jednu otacku).
O Viyzkousejte piivodni vodice k Cidlu otacek.
O Viz téZ navod k obsluze a udrzbé jednotky DTI (obj. €. 6SE7080-
0CX84-3DA0).
11-12 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB



Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Proud faze # 0 a zaroven zadny ventil neni sepnut

Pfi testu na zemni zkrat teCe v jedné fazi proud = 0, ackoliv
neni sepnut zadny ventil, popf. zareagovala ochrana UCE v té
fazi, kde byl sepnut ventil.

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némg¢iné
Nazev poruchy v ¢estiné
F100 ERD Init O Pri¢ina poruchy se mlZe precist jako hodnota parametru r376
Zemni proud # 0 (vysledek testu na zemni zkrat).
Pfi testu na zemni zkrat byl zméfen zemni proud # 0, popf. O Zkontrolujte vystup ménice na zkrat mezi fazemi a na zemni zkrat
zareagovala ochrana UCE nebo nadproudéa ochrana, ackoliv (svorky X2:U2, V2 a W2 v&etné motoru).
nebyl sepnut Zadny ventil.
O Zkontrolujte, zda ma jednotka dobry kontakt v konektoru
umisténém v kazeté s elektronikou.
Konstrukéni €len vykonové fady 1 a 2 (A a B):
+ Zkontrolujte tranzistorové moduly umisténé na jednotce PEU - A23
na zemni zkrat.
Konstrukéni ¢len vykonové fady 3 a 4 (C a D):
+ Zkontrolujte tranzistorové moduly A100, A200 a A300 na zemni
zkrat.
F101 ERD UCE O Prezkousejte silovou Cast na zkrat mezi fazemi. U ménica, které
Ochrana UCE zareagovala maji fidici signaly vedeny po svétlovodném vodici zkontrolujte také
jejich propojeni.
Pfi testu na zemni zkrat zareagovala ochrana UCE v jedné fazi,
ackoliv nebyl sepnut Zadny ventil. O Pfezkousejte ochranu UCE.
O Nazev faze, jejiz ochrana zareagovala Ize pfecist jako hodnotu
parametru r376 (vysledek testu na zemni zkrat).
F102 ERD Phase O Hodnotu poruchy |ze prrecist jako hodnotu parametru r949

(hodnota poruchy). Ciselné oznaceni mista x (s Sedym podkladem)
udava ventil, pfi jehoz sepnuti se objevila chyba.

x=1=V+, x=2=V-,
x=3=U+

x=4=U-, x=5=W+,
x=6=W-

O Ciselné oznadeni mista x (s Sedym podkladem) udava fazi,
pficemz proud tekouci touto fazi = 0, ackoliv neni sepnut Zadny
ventil. Tato zavada ukazuje na poruseni ventilu (nesepnuty ventil

vede).
x=1=faze 1 (U)

)
_‘ F‘ r} H x=3=faze 3 (W)
X x=4=faze 1 (U) nebo 3
(W)

O Zkontrolujte silové moduly v jednotlivych fazich, zda nejsou

osazeny vadnymi souc¢astkami (nesepnuty ventil vede).

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné
F103 ERD Schluf O Hodnotu poruchy |ze precist jako hodnotu parametru r949
Zemni zkrat (hodnota poruchy). Ciselné oznageni mista x (s $edym podkladem)
udava ventil, pfi jehoz sepnuti se objevila chyba.
Pfi testu na zemni zkrat, pii kterém tekl v jedné fazi proud
sepnutym ventilem, zareagoval nadproudovy komparator nebo x=1=V+. x=2=V-
zareagovala ochrana UCE (v té fazi, kde byl sepnut ventil). x=3=U +’ ’
X
x=4=U-, x=5=W+,
x=6=W-
O PrezkouSejte motor a vedeni méni¢ ~ motor na zemni zkrat.
Nepodafi-li se vam odhalit zkrat, vyzkouSejte silovou ¢ast na defektni
ventily (nesepnuty ventil vede).
O Ciselné oznadeni mista x (s Sedym podkladem) udava fazi,
pfi¢emzZ proud tekouci touto fazi = 0, ackoliv neni sepnut Zadny
ventil. Tato zavada ukazuje na porudeni ventilu (nesepnuty ventil
vede).
x=1=proud tece fazi 1 (U)
x=2=UCE ve fazi 2 (V)"
x=3=proud tece fazi 3 (W)
x=4=vyskytl se jen
nadproud
" FazeV je ,zkratovana“ na zem nebo je v ni defektni
ventil (vede).
O Otacky hiidele motoru b&hem testu na zemni zkrat by mély byt
mensi nez 10% jmenovité hodnoty otacek.
11-14 Siemens AG e BA 9807-000-348 BB



Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Pfi méfeni odporu kabelu mezi méni¢em a motorem a odporu
statorového vinuti se ukazalo, Ze v jedné fazi neprotéka zadny
proud, ackoliv byl stfida¢ odblokovan.

Odstranéni poruchy (sloupec vpravo):

O Hodnotu poruchy Ize piecist jako hodnotu parametru r949
(hodnota poruchy). Ciselné oznadeni mista x (s $edym
podkladem) udava druh chyby (poruchy).

O Ciselné oznadeni mista x (s $edym podkladem) udava fazi,
kde se vyskytla chyba (porucha).

[ VyzkouSejte, zda vSechny tfi fazové vodie méni¢ - motor
a viechna tfi statorova vinuti jsou v pofadku, jsou neporusena.

[ PfezkouSejte spojeni pfevodniku proudu a méfici elektroniky.

O Prekontrolujte spravné zadani stitkovych tdaji motoru pro
sadu motoru, ktera je aktualni b&hem méfeni.

O PrezkouSejte spojeni pfevodniku proudu a méfici
elektroniky.

O Prekontrolujte spravné zadani Stitkovych udaji motoru pro
sadu motoru, ktera je aktuaini béhem méfeni.

I
UL

]
1

X

]

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy

poruchy (v némg¢iné
Nazev poruchy v ¢estiné

F107  (Mid1=0 xx = obé skuteéné hodnoty
Proud =0

01: proudu zustaly 0

xx = faze U vedeni ménic -
02: motor je pierusena

xx = faze V vedeni ménic -
03: motor je prerusena

xx = faze W vedeni ménic -
04: motor je pierusena

xx = skutecna hodnota

05: proudu I1 zlstala 0

xx = skutecna hodnota

06: proudu I3 zdstala 0

xx = ventil U+ nesepnul
07:

xx = ventil U- nesepnul
08:

xx = ventil V+ nesepnul
09:

xx = ventil V- nesepnul
10:

xx = ventil W+ nesepnul
11:

xx = ventil W- nesepnul
12:

xx = znaménko (smér) proudu

13: 1 je Spatné

XX = znaménko (smér) proudu

14: 13 je Spatné
XX = znaménka (sméry)

15:  proudd 11 a I3 jsou
Spatna

xx= |1 zaménéns I3

16:

xx= |1zaménénsl3a

17:  znaménka (sméry)

proudt I1 a I3 jsou
Spatna

x =0 = (single) stfida¢
x =1 = stfidac¢ 1

x = 2 = stfidac 2
x=3=stfidac1a2

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némgéiné
Nazev poruchy v ¢estiné
F108 Mid Unsym O Hodnotu poruchy |ze pfecist jako hodnotu parametru r949
Nesymetrie (hodnota poruchy). Ciselné oznaceni mista x ukazuje na fazi, ve
které je odchylka nejvétsi.
Pfi méfeni stejnosmérym proudem se ukazalo, ze naméfené |
hodnoty jednotlivych fazi se silné odliSuji. Hodnota poruchy fazové napéti je prilis
ukazuje, o jakou veli¢inu (veliCiny) se jedna a ve které fazi je velké
odchylka nejvétsi. X i
y J x=1=fazeR,x=2=
Motor, silové &ast nebo obvody zjistovani skuteéné hodnoty | | L L || fazeS,x=3=fazeT
jsou silné nesymetrické.
odchylka odporu statoru
X x=1=fazeR,x=2=
| | L] L L[| fazeS,x=3=fazeT
odchylka odporu rotoru
X x=1=fazeR,x=2=
| | L L L fazeS,x=3=fazeT
odchylka kompenzace
X mrtvych ¢asu
x=1=fazeR,x=2=
L1 L L) L fazeS,x=3=fazeT
odchylka napéti
ventill
X x=1=fazeR,
x =2 =faze S,
L L L x=3=faze T
O Motor, silova ¢ast nebo obvody zjiStovani skutecné hodnoty jsou
silné nesymetrické.
F109 [MIdR(L) O Zkontrolujte, zda jste spravné zadali jmenovitou hodnotu otacek
Odpor rotoru se lisi nebo frekvence napéjeciho napéti motoru.
Odpor rotoru zjistény pfi méfeni stejnosmérnym proudem se O Zkontrolujte, zda jste spravné zadali pocet pold, resp. pélparh
silné 1i8i od hodnoty, ktera byla vypocitana pfi ,automatickém  |motoru.
parametrovani“ ze jmenovitého skluzu.
F110 Mid di/dt O Zkontrolujte, zda nejsou zkratovany nékteré dvé vystupni svorky
Prilis rychly narust proudu ménice.
Pii méfeni testovacimi pulsy narUstal proud vyrazné rychleji, O Zkontrolujte, zda byly spravné zadany (jako obsah parametrd)
nez bylo o¢ekavano. Proto se pfi 1. testovacim pulsu uvnitf Stitkové udaje motoru.
prvni poloviny minimalni doby zapnuti objevilo hlaseni
o0 nadproudu. O Rozptylové indukénosti motoru jsou pfilis malé.
F111 Fehler e_Fkt.
Chyba vypoctu
Pfi vypoCtu vyrovnavaci funkce se vyskytla chyba.
F112 Unsymmetrie |_sigma
Nesymetrie |_sigma
Jednotlivé vysledky méfeni rozptylu vedly k silné rozdilnym
vysledkim.

11-16
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Poruchova hlaseni

Cislo Nazev poruchy na komfortnim ovladacim panelu OP1 Odstranéni poruchy
poruchy (v némg¢iné

Nazev poruchy v ¢estiné
F114 Mid AUS O Znovu spustte identifikaci motoru v Klidu* (P115 = 2). Béhem
Méfeni preruseno ¢asového intervalu 20 s, po objeveni se vystrazného hlaSeni A078
(nasleduje méFeni za klidu motoru) musi nasledovat povel ,zap“.

Méni¢ prerusil automaticky méfeni, nebot byl pfekrocen Casovy
limit do zapnuti ménice nebo pfisel povel ,vyp* béhem méfeni. |0 Zruste povel ,zap“ a obnovte znovu méfeni.
Volba funkce P115 (volba funkce) byla potvrzena.

F115 KF intern [0 Ménié a elektroniku" vypnéte a znovu zapnéte. Divodem vypnuti
Interni porucha a zapnuti je vynulovani &itacli, paméti a nékterych hodnot.

F148 Storung 1 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moznou pfi¢inu poruchy, viz téZ blokové
Porucha 1 ve funkénich blocich schéma 710.

F149 Storung 2 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moznou pfi€inu poruchy, viz téZ blokové
Porucha 2 ve funkénich blocich schéma 710.

F150 Storung 3 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moznou pfi¢inu poruchy, viz téZ blokové
Porucha 3 ve funkénich blocich schéma 710.

F151 Storung 4 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moznou pficinu poruchy, viz téZ blokové
Porucha 4 ve funkénich blocich schéma 710.

F243 [Koppl.int. O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vyménte ji.

Interni spojeni

Chyba interniho spojeni. Jeden ze dvou partner(i neodpovida.

F244 ParKoppl.int O Pravdépodobné se jedna o nestejné verze software MWH
Chyba interniho propojeni parametrd a centralni fidici jednotky.

O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru (A10) a vymérite ji.

F255 Fehler in EEPROM O Ménic vypnéte a znovu zapnéte.
Chyba v paméti EEPROM

O Objevi-li se porucha opét, vytahnéte jednotku CUVC z konektoru
(A10) a vymérite ji.
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" Zde se pfipomina ,méni¢ a elektroniku vypnéte..." proto, Ze elektronicka ¢ast mize mit své oddélené napajeni.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Za normalniho provozu jsou vystrazna hlaSeni indikovana na jednoduchém ovladacim
panelu pomoci pismene A (ALARM) a blikajiciho pfislusného tfimistného Cisla, které
vystrazné hlaseni dale specifikuje. Vystrazné hlaSeni se nepotvrzuje (ani to nelze).
Vystrazné hlaseni samo zmizi po zaniku pficiny, ktera vedla k jeho vyvolani. Je
mozné, Ze v jeden okamZik je generovano vice vystraznych hlaseni. Pak se jejich
tfimistny Ciselny blikajici kod objevuje na displeji postupné.

Pfi provozu ménice vybaveného komfortnim ovladacim panelem OP1S se za
normalniho provozu objevuje vystrazné hlaSeni ve spodni fadce displeje. Navic blika
Cervena svitiva dioda LED (vystraha), viz téZ nédvod k obsluze a udrzbé komfortniho

ovladaciho panelu OP1S.

Vystrazna hlaseni

Cislo  |Cislo parametru |Popis vystrazného hlaseni a piiciny Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani
vystrahy |Cislo bitu vystrazného hlaseni
A001 r953 Rechenzeit. O Zkontrolujte hodnotu parametru r829 (rezerva
Vyuziti CPU prili§ vysoké vypocetniho vykonu).
0
Vypodetni vyuZiti CPU" na jednotce CUVC je pFilis O Popf. zvyste hodnotu parametru P357 (doba
vysoké. vzorkovani).
O Popf. snizte hodnotu parametru P340 (hodnota
modulaéni frekvence).
A002 Warnung Anlauf SIMOLINK O Zkontrolujte
Vystraha - ,nabiha“ SIMOLINK
+ komunikaéni kruh ze svétlovodu
+  zda neni ani jedna z komunikacnich jednotek
SIMOLINK (SLB) bez napéti
+  zda neni ani jedna z komunikaénich jednotek
SIMOLINK (SLB) defekini
+ hodnotu parametru P741 (doba vypadku telegramu
SLB (SLB Tlg.Ausz.)).
A014 r953 Warnug Simulation aktiv O Nastavte hodnotu P372 = 0.
Vystraha - simulace je aktivni
13 O ZmenS$ete hodnotu napéti v meziobvodu napf. tak, ze
Hodnota napéti v meziobvodu v reZzimu simulace odpojite ménic od sité.
(P372 = 1) neni nulové.
A015 r953 Externe Warnung 1 O K jednotce CUVC pfidel signal externi vystrahy 1.
Externi vystraha 1 Zkontrolujte, zda nejsou poSkozeny &i pferuSeny vodice
14 vedouci signal k pfislusnému binarnimu vstupu.
Byl aktivovan parametrovatelny vstup externi vystrahy 1.
O Zkontrolujte hodnotu parametru P588 (zdroj fidiciho
signalu ,externi vystraha 1°).
A016 r953 Externe Warnung 2 O K jednotce CUVC pfiSel signal externi vystrahy 2.
Externi vystraha 2 Zkontrolujte, zda nejsou poSkozeny &i pferuSeny vodice
15 vedouci signal k pfislusnému binarnimu vstupu.
Byl aktivovan parametrovatelny vstup externi vystrahy 2.
O Zkontrolujte hodnotu parametru P589 (zdroj fidiciho
signalu ,externi vystraha 2°).
A017 ro54 Warnung SICHERES AUS aktiv O Sepnéte spina€ X9/5,6 a tim odblokujte impulsy
Vystraha - bezpecny stop je aktivni z generatoru fidicich impulst stfidace.
0
Spina¢ ,SICHERES AUS* (bezpeény STOP) - X9/5,6 byl
rozepnut.
Plati jen pro ménice s objednacim Cislem: 6SE70..-...11,
6SE70..-...21, 6SE70..-...31 a 6SE70..-..61.

" CPU ~ Central Processor Unit

11-18
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystrazna hlaseni

Cislo  |Cislo parametru (Popis vystrazného hlaseni a pficiny Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani
vystrahy |Cislo bitu vystrazného hlaseni
A020 r954 Uberstrom O Zkontrolujte, zda
Nadproud * neni motor pretizen.
3 * spolu ,souhlasi“ motor a méni¢
Doslo k regulacnimu zasahu v disledku vyskytu * nejsou na pohon kladeny pfili§ vysoké dynamicke
nadproudu. naroky.
A021 r954 Uberspannung O Zkontrolujte hodnotu napéti ve stejnosmérném
Prepéti meziobvodu.
4
Doslo k regulacnimu zasahu v disledku vyskytu pfepéti | Je mozné, Ze méni¢ praCUVCje v generatorickém
ve stejnosmérném meziobvodu. chodu, ackoliv nema moznost energii skute¢né
rekuperovat (vracet).
A022 r954 Wechselrichter-Temperatur O Viz hodnotu parametru r833 (teplota ménice).
Prekrocena povolena hodnota teploty ménice
5 O Zkontrolujte pfivod chladiciho vzduchu, jeho teplotu
Doslo k prekroceni parametrovatelné dovolené hodnoty  |a teplotu okoli. Pfi teploté > 40°C je nutné ponékud
teploty ménice. redukovat vykon. Viz kapitola , Technické Udaje“.
O Zkontrolujte,
+ zda je pfipojen ventilator E1 a zda se otaci ve
spravném smeéru
+ zda nejsou zmenSeny otvory sani a vyfuku chladiciho
vzduchu necistotami
+ zda je Cidlo teploty pfipojené na svorkovnici X103.
A023 r954 Motortemperatur O Zkontrolujte motor, zda neni pfetézovan a zda funguje
Teplota motoru je prilis velka spravné ventilace. Aktualni hodnotu teploty motoru Ize
6 pfecist z parametru r009 (teplota motoru).
Byla pfekroCena parametrovatelna droveni spusténi
hlaseni ,teplota motoru je pfili§ velka®. O Zkontrolujte vstup termistoru KTY84 na svorkach
X103:29, 30 na zkrat mezi svorkami a na preruseni
pfivodniho vodice.
A024 r954 Motbew. O Zabrzdéte motor.
Hridel motoru se pootocila
7
Pfi identifikaci motoru se hfidel motoru pootocila.
A025 r954 [2t-WR [ Zkontrolujte, zda jmenovita, popf. Spickova”, hodnota
Bude piekrocena hodnota oteplovaciho integralu vystupniho proudu neni (nebyla) pfekradovana.
8 ménice
O Zkontrolujte hodnoty nasledujicich parametrd:
Parametry nastavena povolena maximaini hodnota + P382 (chlazeni motoru (Motorkiihlung))
oteplovaciho integralu [i* dt ménice bude pfi soucasném +  P383 (tepelna ¢asova konstanta motoru T1
zatéZovani ménice a motoru brzy pfekroCena. (Mot.Tmp. T1))
+  P384 (meze zatézovani motoru (Mot.Lastgrenze)).
A029 ro54 12t-Motor O Je velmi pravdépodobné, Ze je pretéZovan motor.
Prekrocena hodnota oteplovaciho integralu motoru
12 O Zkontrolujte hodnoty nasledujicich parametrd:
Parametry nastavena povolena maximalni hodnota +  P382 (chlazeni motoru (Motorkiihlung))
oteplovaciho integralu [i? dt ménice byla prekrogena. +  P383 (tepelna ¢asova konstanta motoru T1
(Mot.Tmp. T1))
+  P384 (meze zatéZovani motoru (Mot.Lastgrenze)).

" U provozni tfidy |l $pickova hodnota
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystrazna hlaseni

Cislo  |Cislo parametru (Popis vystrazného hlaseni a pficiny Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani
vystrahy |Cislo bitu vystrazného hlaseni
A033 r955 Uberdrehzahl O Byla pfekroCena hodnota souétu:
Prekroceny povolené otacky P804 (hystereze hlaseni ,prekroCeny dovolené otacky”)
0 + P452 (maximalni hodnota frekvence tocivého pole
Skute¢na hodnota otaéek prekrocila hodnotu souctu (doprava)) nebo P804 (hystereze hlaSeni ,pfekroéeny
maximalnich povolenych otagek + nastavenou hysterezi. dovolené otacky") + P453 (maximaini hodnota
Viz téZ bit 3, stavové slovo 2 (r553). frekvence to¢ivého pole (doleva)).
O ZvétSete hodnotu vySe uvedenych parametr nebo
zmen3ete velikost generatorické zatéze.
A034 r955 Soll-/Istabweichung O Zkontrolujte, zda:
Odchylka skute¢né a pozadované hodnoty * nejsou na pohon kladeny pfilis velké néroky
1 z hlediska to¢ivého momentu
Viz hodnotu parametru r552 (bit 8, stavové slovo 1 kandlu |+ nebyl poddimezovan motor.
pozadované hodnoty). Absolutni hodnota rozdilu
skute¢né a pozadované hodnoty frekvence vystupniho O Zvyste hodnotu parametru P792 (rozdil mezi
napéti je vétsi nez nastavena hodnota a doba sledovani  [skute¢nou a pozadovanou hodnotou vystupni frekvence),
rozdilu mezi poZadovanou a skute¢nou regulace jiz popf. P794 (minimaini doba trvani rozdilu mezi skute¢nou
uplynula. a pozadovanou hodnotou).
A035 r955 Drahtbruch O Zkontrolujte, vodi¢, popt. vodice, vedouci k pfislusnym
Preruseni vodice binarnim vstupim.
2
Nebyl odblokovan smysl| otaéeni todivého magnetického [0 Je mozné, Ze jsou pFeruseny, popf. odblokovany,
pole doprava nebo (a/nebo) doleva, popf. byl pferusen signaly aktivujici hodnoty parametrii P571 (zdroj povelu
néktery Fidici vodic (oba Fidici bity maji hodnotu 0). ,Smysl otaCeni elektromagnetického pole doprava®) ¢i
P572 (zdroj povelu ,smysl otaceni elektromagnetického
pole doleva‘).
A036 Bremsenriickmeldung ,,Bremse noch zu“ O Zkontrolujte zpétné hlaseni od brzdy (viz blokové
Zpétné hlaseni od brzdy ,brzda je jesté zabrzdéna“  |schéma FP 470).
A037 Bremsenriickmeldung ,,Bremse noch offen“ O Zkontrolujte zpétné hlaseni od brzdy (viz blokové
Zpétné hlaseni od brzdy ,brzda je jesté odbrzdéna“ |schéma FP 470).
A041 r955 Udmax-Re.sp O Zkontrolujte hodnotu parametru P071 (napéjeci napéti
Prepéti v napétovém meziobvodu ménice).
8
Velikost sitového napéjeciho napéti je pfilis velka nebo je | Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti ménice.
$patné nastavena hodnota parametru P071 (napajeci
napéti ménice). Regulator Uy, se zablokoval, nebot
jinak by motor zacal rychle zrychlovat na hodnotu
maximalni frekvence (P515).
A042 r955 Mot.gek/blo O Zredukujte velikost zatéze.
Motor zablokovan nebo za bodem zvratu
9 O Zkontrolujte, zda:
Motor je zablokovan nebo preSel za bod zvratu. * neni pohon zablokovan
+ motor nepfesel za bod zvratu
Vyskyt této vystrahy nemusi byt ovliviiovan hodnotou + vodice od ¢idla otacek pfi regulaci otacek nejsou
parametru P805 (Cekaci doba mezi hlaSenim o dosaZeni prerusené a zda jsou spravné uzemnéné
rozdilu mezi skute¢nou a pozadovanou hodnotou * nepreSel-li motor za bod zvratu
a hlasenim ,motor zablokovan nebo za bodem zvratu®), + zda u synchronnich motor( (P095 = 12) nedochazi
ale k protlaCovani budiciho proudu.
P794 (minim&lni doba trvani rozdilu mezi skute¢nou
a poZzadovanou hodnotou).
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystrazna hlaseni

Cislo  |Cislo parametru (Popis vystrazného hlaseni a pficiny Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani
vystrahy |Cislo bitu vystrazného hlaseni
A043 r955 n-ist spring O PrezkouSejte pfivodni vodice k Cidlu otacek
Prekrocena hodnota zmény otacek v ¢ase z ¢idla a zkontrolujte, zda nejsou prerusené.
10

Pfipustnd zména hodnoty oacek z Cidla otaCek v Case O PfezkouSejte stinéni Cidla otacek.
byla pfekrocena.

Viz téZ hodnotu parametru P215 (dn (skute¢né, I Stinéni pfivodniho vodice k Cidlu otaek musi byt
pfipustné)). pfipojeno jak k ménici, tak k motoru.
Navic u synchronnich motor(i (P095 = 12): O Privodni vodice k Cidlu otaek nesmi byt vedeny
+ motor se v okamziku odblokovani stfidace toci soubé&zné se silovymi vodici.

otaCkami v&tSimi nez jsou 2% jmenovité hodnoty

otacek O Sméji se pouzivat jen doporucené typy Cidel.

+ stav ,pfipraven k provozu“ nebyl opustén.
O Zvazte pouziti jednotky volitelného rozsifeni DTI
(Digital Tacho Interface).

O Popf. zménte hodnotu parametru P215 ((dn (skute¢né,
pfipustné))).

Navic u synchronnich motord (P095 = 12):
+ stfida¢ smi byt odblokovan az tehdy, kdyz motor stoji.

A044 r955 I zu klein Jen u synchronnich motord (P095 = 12), pfezkouSejte:
Proud je pfili$ maly
1 + zda neni proudové omezeni regulace buzeni pfilis
Jen u synchronnich motorl (P095 = 12) za provozu: malé
+ vyhlazeny (P159) rozdil poZzadované a skute¢né + zda neni dynamika protladovani budiciho proudu pfilis
hodnoty budiciho proudu (r160 - r156) se lisi o vice mala
nez 25% jmenovité hodnoty magnetizatniho proudu |+ zda je zarucena funkénost protlaovani budiciho
od nuly. proudu
+ zda je spravné propojen signal od skute¢né hodnoty
budiciho proudu (P155)
+ zda je sprévné propojen signal od pozadované hodnoty
budiciho proudu (r160)

zda nejsou prerudeny vodi¢e mezi méniCem a buzenim
zda neni omezeni napéti dynamické regulace budiciho
proudu pfili§ malé

zda je pouzitelny analogovy vystup signalu z r160 bez
oddélovaciho zesilovace (i kdyz je délka kabelu < 4 m)

A045 r955 DC-Bremsen aktiviert O ZvétSete hodnotu frekvence, kdy stejnosmérné brzdéni
Stejnosmérné brzdéni aktivovano zaCina brzdit (P398).
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Funkce stejnosmérného brzdéni byla aktivovéna
a frekvence napéjeciho napéti motoru je nad hodnotou
frekvence, kdy je stejnosmérné brzdnéni aktivni (P398).

A049 r956 kein Slave O Viz hodnotu parametru P960 (konfigurace
Neni pfipojen zadny slave analogovych vstup( umisténych na jednotce SCI).

Pfi provozovani ménice s options SCB1 s SCI1/2 neni O Prezkousejte:
pfipojen Zadny slave, popt. je prerusen svétlovodny vodi€ | < pfivodni vodice (zda nejsou pferusené)

nebo slave je bez napéti. * slave(s)
A050 r956 Slavefalsch O Viz hodnotu parametru P960 (konfigurace
Chybny slave analogovych vstupl umisténych na jednotce SCI).

Pfi provozu ménice s jednotkou V/V nejsou k dispozici
slaves, které jsou nastaveny pomoci parametrl (Cislo
slave nebo typ).
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystrazna hlaseni

Cislo  |Cislo parametru (Popis vystrazného hlaseni a pficiny Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani
vystrahy |Cislo bitu vystrazného hlaseni
A051 r956 Peer Bdrate O Prenosovou rychlost pfizpUsobte jednotce SCB
Spatné zvolena prenosova rychlost (option), ktera se Ucastni komunikace. Viz téZ hodnotu
2 parametru P701 (rychlost pfenosu dat sériovym
Pfi komunikaci dle protokolu Peer to Peer se ukazuje, Ze  [rozhranim SST nebo SCB).
byla zvolena pFili§ velka nebo rozdilna” prenosova
rychlost.
A052 r956 Peer PZD-L O Zredukujte pocet slov. Viz téZ hodnotu parametru
Spatné zvolena délka dat z/do technologického P686 (pocet pfenasenych slov (SST1/SCB)).
3 procesu
Pfi komunikaci dle protokolu Peer to Peer se ukazuie, Ze
byla zvolena pfili§ velka délka (> 5) ¢asti telegramu
vénované datim z/do technologického procesu (PZD).
A053 r956 Peer Lng f. O Prizplsobte délku datového segmentu tak, aby
Délka datového segmentu na strané pfijmu a na vyhovovala jak odesilateli, tak pfijemci. Viz téz hodnotu
4 strané vysilajici nesouhlasi parametru P703 (pocet pfenaSenych slov (SST1/SCB)).
Pfi komunikaci dle protokolu Peer to Peer se ukazuje, ze
nesouhlasi délka segmentu dat z/do technologického
procesu (PZD) na strané pfijmu a na strané vysilajici.
A057 r956 TB-Param O Viytahnéte naprogramovanou pamét s programem
Jednotka Txxx neodpovida (projektem).
8
Technologicka jednotka Txxx (option) neodpovida (uvnitf
¢asového intervalu 6 s) povelim pfichazejicim z PMU,
SST1 nebo SST2, agkoliv je ménici ,nahlasena“ a je
skutecné zasunuta do konektoru v kazeté s elektronikou.
A061 Warnung 1 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moZnou pficinu poruchy, viz téZ
Vystraha 1 ve funkénich blocich blokové schéma 710.
A062 Warnung 2 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moZnou pficinu poruchy, viz téz
Vystraha 2 ve funkénich blocich blokové schéma 710.
A063 Warnung 3 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moznou pfi€inu poruchy, viz téZ
Vystraha 3 ve funkénich blocich blokové schéma 710.
A064 Warnung 4 Funktionsbausteine O Zjistéte a zkontrolujte moZnou pficinu poruchy, viz téz
Vystraha 4 ve funkénich blocich blokové schéma 710.
A065 r957 WEA aktiv Pozor!
Funkce WEA je aktivni O Jelikoz byla zvolena funkce
0 automatického znovuzapnuti ménice po
Prostfednictvim funkce WEA (znovuzapnuti ménice po obnoveni dodavky elektrické energie (WEA),
obnoveni dodavky sité) byl znovu zapnut méni¢ (P373 mohou byt osoby pohybujici se v klidovém
(WEA)). Neni-li zvolena funkce letmého spinani, zaCal se [stavu pohonu, ovSem t. €. v dobé vypadku sité, v jeho
odpocitavat parametrovatelny ¢as do znovuzapnuti blizkosti, po obnoveni dodavky sité zranény nebo
méniCe (P374 (Cekaci doba WEA)). Pfi pfednabijeni usmrceny!!!
kondenzatoru v napétovém meziobvodu se ¢as
neodpo€itava, tzn. ze pfi externim napajeni elektroniky se |1 ZvaZzte zda skute¢né pozadujete, aby funkce WEA
ménic¢ zapne ihned. byla zvolena! Popf. zménte hodnotu parametru P366
(WEA).
A066 ro57 fsyn > fmax O Zkontrolujte, zda jsou spravné nastaveny hodnoty
Synchronizacni frekvence je vétsi nez maximalni parametril P452 (maximalni hodnota frekvence to¢ivého
1 pole (doprava)) a P453 (maximalni hodnota frekvence
Zméfena cilova frekvence externiho ménice (nebo sité) je |tocivého pole (doleva)).
V&tSi neZ nastavena (parametrem) frekvence
synchronizovaného ménice. O Zkontrolujte, zda je spravné zvolena sada dat motoru
(SDS), parametr P578 (zdroj 0. bitu uréeného na vybér
sady dat motoru (MDS)).

" Nevyhovujici jednomu z Géastnikd komunikace.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystrazna hlaseni

Cislo  |Cislo parametru (Popis vystrazného hlaseni a pficiny Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani
vystrahy |Cislo bitu vystrazného hlaseni
A067 ro57 fsyn < fmin O Zkontrolujte hodnotu parametru r533 (cilova frekvence
Synchronizaéni frekvence je mensi nez minimalni pfi synchronizaci).
2
Zméfena cilova frekvence externiho ménice (nebo sité) je |0 Zkontrolujte synchronizaéni vedeni.
men3i nez nastavena (parametrem) frekvence
synchronizovaného ménice.
A068 r957 fsyn <> fsoll O Nastavte celkovou pozadovanou hodnotu (hlavni
Synchronizaéni frekvence se silné lisi od a pfidavné pozadované hodnoty) na cilovou frekvenci,
3 synchronizované kterou Ize pecist jako obsah parametru r533 (cilova
frekvence pfi synchronizaci.
PoZadovana frekvence synchronizovaného ménice se
silné li8i od zméfené cilové frekvence ciziho ménice
(nebo sité).
Pfipustny rozdil se nastavuje pomoci parametru P529
(frekvencni odchylka pro start synchronizace).
A069 r957 HLG aktiv O Vyckejte okamzik, az omezova¢ strmosti nardstu
Omezovac strmosti je aktivni a poklesu poZadovaného hodnoty skonéi svoji €innost.
4
Dokud bude aktivni omezova¢ strmosti naristu a poklesu | Zkontrolujte hodnoty nasledujicich parametru:
pozadovaného hodnoty v kanale poZzadované hodnoty, + P462 (doba naristu pozadované hodnoty)
nezacne proces synchronizace. Toto hlaseni se muze + P463 (jednotka doby narustu).
objevit jen v pfipadé, Ze byla zvolena synchronizace.
A070 r957 Sync.Fehler O HI&Seni zmizi po opusténi stavu ,ztrata
Chyba synchronizace synchronizace®.
5
Toto vystrazné hlaseni je vygenerovano tehdy, kdyZ po
Uspésné synchronizaci opusti fazova diference
synchronizaéni okénko, viz téZ hodnotu parametru P391.
A071 r957 TSY fehlt O Zkontrolujte, zda je jednotka spravné (i viibec)
Chybi jednotka TSY zasunuta do konektoru.
6
Ménic se pokusil nastartovat proces synchronizace
a zjistil, Ze bud neni oznamena pfitomnost jednotky TSY
nebo neni do konektoru zasunuta.
A076 r957 T-komp begr O Viykon ménice a motoru se velmi odliSuji.
Doba kompenzace byla omezena
1 O Prezkousejte hodnotu parametrt P095 az P109 (typ
Zprostfedkovana doba kompenzace byla zredukovana na |motoru, napajeci proud motoru, proud motorem
hodnotu z intervalu (0,5us; 1,5 ps). naprazdno, cos ¢ motoru, vykon motoru, U¢innost
motoru, jmenovita frekvence napéjeciho napéti motoru,
jmenovité otacky motoru a pocet pdlpard motoru).
A077 r957 r-g begr O PfezkouSejte hodnotu parametrd P095 az P109 (typ
Naméreny odpor byl omezen motoru, napajeci proud motoru, proud motorem
12 naprazdno, cos ¢ motoru, vykon motoru, u¢innost
Naméfena hodnota odporu byla omezena na maximalni | motoru, jmenovita frekvence napajeciho napéti motoru,
hodnotu 49%. imenovité otacky motoru a pocet pdlpari motoru).
A078 ro57 Sstd.Mess O M0Ze-li byt bez jakéhokoliv nebezpeti pro osoby
Méreni motoru za klidu pobyvajici v blizkosti nebo pro majetek lezici v blizkosti
13 pohonu provedeno méfeni motoru za klidu, zapnéte
Spolu se zapnutim ménice probéhlo méfeni motoru za ménic!
klidu. Motor se pfi tomto méfeni mize nékolikrat za sebou
pootodit.
A079 r957 Mid WR-Stop O Prostfednictvim parametru P561 (zdroj fidiciho signalu
Méni¢ obdrzel piikaz stop slouzici k odblokovani stfidace) odblokuijte stfidac.
14
Méfeni na toCicim se motoru (napf. identifikace) bylo I Popf. obnovte znovu méfeni vypnutim a zapnutim
preru$eno nebo vibec nebylo zahajeno, nebot stfida¢ ménice.
obdrZel pfikaz ,stop“.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Vystrazna hlaseni

Cislo  |Cislo parametru (Popis vystrazného hlaseni a pficiny Odstranéni priiny, ktera vedla k vyvolani
vystrahy |Cislo bitu vystrazného hlaseni
A080 r957 Motld:Dr.M 0 M0Ze-li byt méfeni na tocicim se motoru provedeno
Pfi méfeni na toéicim se motoru pohon zrychluje bezpec€né:
15
Po zapnuti ménice zplsobilo méfeni na tocicim se zapnéte ménic!

motoru (napf. identifikace) automatické zrychlovani
pohonu. Pohon je v tuto dobu zvenku fiditelny jen velmi

omezeng.
A081 r958 CB-Warng.
Vystraha z jednotky CB (option)
" 0..15
A096 Z jednotky CB (option) pislo vystrazné hiageni. Viz navod
k obsluze a udrzbé tohoto optionu.
A097 r959 TB-Warng 1
Vystraha 1 z jednotky TB (option)
0..15

A112

Z jednotky TB (option) pfiSlo vystrazné hlaseni. Viz navod
k obsluze a udrzbé tohoto optionu.

A113 r960 TB-Warng 2
Vystraha 2 z jednotky TB (option)

A128 Z jednotky TB (option) pfislo vystrazné hiagen. Viz navod
k obsluze a udrzbé tohoto optionu.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Fatalni chyby (FF)

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Fatéalnimi chybami se rozuméji vazné softwarové nebo hardwarové chyby & poruchy,

které znemoZriuji normalini provoz ménice. Vznik fatalni chyby se projevi objevenim
se pismen FF a Ciselného kddu chyby na jednoduchém ovladacim panelu PMU, napf.
FF08. Stisk jakéhokoliv tlaCitka povede k novému restartu programu. Viz téz

poznamka.

Objevi-li se hlaseni FFxx, kde xx je Ciselny kod poruchy, vypnéte ménic a poté znovu
zapnéte. Objevi-li se znovu hla3eni fatélni chyby ¢i poruchy (FF), kontaktujte firmu

Siemens s.r.o. Praha.

Fatalni chyby €i poruchy (FF)

Cislo chyby [Popis chyby é&i poruchy Odstranéni chyby ¢i poruchy
¢i poruchy
FF01 Zeitscheibeniiberlauf O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru v kazeté
Prekrocéeni doby vypoctu s elektronikou a vymérite ji.
Doba vypoétu prekrocila povolenou délku (v tomto pfipadé je O Zvétsete dobu vzorkovani (P357), popf. snizte hodnotu
doba vypoétu omezena modulaéni frekvenci). modulacni frekvence (P340).
FFO03 Zugriffsfehler Optionsbaugruppe O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru v kazeté
Chyba pii pristupu k optionu s elektronikou a vymérite ji.
Pfi pokusu o pfistup na option (CB, TB, SCB, TSY, ...) se [ Vytahnéte option CUVC z konektoru v kazeté s elektronikou
objevila chyba. a vyménte jej.
O Vytahnéte adaptér LBA z kazety s elektronikou a vyménte jej.
FF06 Stack-Overflow O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru v kazeté
Preteceni zasobniku s elektronikou a vymérite ji.
Doslo k preteCeni zasobniku. O Vyménte software.
O Zvét3ete dobu vzorkovani (P357), popf. snizte hodnotu
modulaéni frekvence (P340).
FFxx Jiné fatalni chyby O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru v kazeté
s elektronikou a vymérite ji.
E Fatalni chyba (porucha) hardware O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru v kazeté
s elektronikou a vymérite ji.
EEEE Fatalni chyba firmware O Vytahnéte jednotku CUVC z konektoru v kazeté
s elektronikou a vymérite ji.
O Provedte znovu download firmware.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Misto na poznamky
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Udrzba Compact Unit, Vector Control

12  Udrzba

12.1 Ménice v kompaktnim provedeni
Vystraha Frekvencni ménie SIMOVERT MASTERDRIVES jsou zafizeni vykonové elektroniky
c a na nékterych castech ménice se vyskytuji vysoka napéti.
VSechny prace na méni¢i musi byt provadény v souhlase s mistnimi bezpe¢nostnimi

pfedpisy a zakonnymi Upravami (v Némecku je to soubor pfedpist VBG 4).

Pfipojeni ménice, uvedeni do provozu a odstrariovani poruch mohou provadét pouze
odbornici, ktefi museji byt dukladné seznameni se vSemi vystraznymi pokyny
a pravidly pro provadéni udrzby podle tohoto navodu k obsluze a udrzbé.
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Pfi opravach a vyménach se sméji pouZivat jen originalni nahradni dily dodané
vyrobcem.

Je bezpodmine¢né nutné dodrZovat pfedepsané intervaly mezi kontrolami a udrzbou
a dale pokyny souvisejici s tdrzbou ménice a vyménou dild.

Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po vypnuti ménice kratkou
dobu jesté vysoké napéti. Ménic je dovoleno oteviit 5 minut po odpojeni od napéti. Pfi
praci u otevieného ménice je tfeba davat pozor na volné pristupné &asti pod
napétim. Je proto nutné zajistit, aby nedo$lo k dotyku s témito ¢astmi.

Takeé pfi netoCicim se motoru se mlzZe na nasledujicich svorkach vyskytovat
nebezpecné napéti:

- pfivodni svorky pro pfipojeni sitového napéti U1/L1, V1/L2, W1/L3
- vystupni svorky k motoru U2/T1, V2/T2, W2/T3

- svorky na motoru

- svorky stejnosmérného meziobvodu C/L+, D/L-

Jestlize je z néjakého divodu nutné provadét prace na zapnutém meénici:
* Nedotykejte se ¢asti pod napétim.

* Pouzivejte jen bezpeéné a dobfe vybrané nafadi a méfici pfistroje, télo chrarite
vhodnym ochrannym odévem.

« Stijte na neuzemnéné a izolované podloZce, ktera bude odpovidat narokdm
kladenym na pracovni prostfedi pfi praci se souCastkami poSkoditelnymi
elektrostatickym polem.

Nerespektovani této vystrahy muze mit za nasledek smrt, t€Zké drazy nebo znacné
hmotné Skody.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 12-1



Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Udrzba Compact Unit, Vector Control

1211 Vyména ventilatoru

Ventilator ma technickou Zivotnost 35 000 hodin pfi teploté okoli 40°C. Musi byt
pravidelné vyménovan, aby se zachovala funkénost ménice i po delsi dobu.

Ménice jsou vybaveny ventilatory zapojenymi tak, Ze ty se roztoci, jakmile se pfiloZi
napajeci napéti.

Konstrukéni €len Ventilator se nachazi na spodni strané ménice.

(velikost) Aaz C
+ Uvolnéte oba dva Srouby Torx M4 x 49,

¢ QOdstrante ochrannou mfizku.

* Ventilator vyjméte smérem dold, vytahnéte konektor X20.
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* Novy ventilator namontujte do ménice v opacném sledu vySe popisovanych
operaci.

* Pfed uvedenim ménice do chodu zkontrolujte, zda se ventilator mazZe volné
protacet. Zkontrolujte téZ smér proudéni vzduchu. Sipka umisténa na ventilatoru by
méla sméfovat nahoru a chladici vzduch by se mél pohybovat, jsa hnan
ventilatorem, té€z nahoru.

/\
[J X20
U]
. X\ﬂfiM4 x 49
VV N Torx T20
L7 a pérova
[E— — podiozka
4 7 [l \\\\
\ 7 1" \\\\ /
%\\ A
\ _/ v
ventilator E1
L] ochranna mfizka

M4 x 49/ Torx T20
a pérova podlozka

Obr.12-1  Ochranna mfizZka a ventilator (ménice o velikosti A az C)
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Udrzba Compact Unit, Vector Control
Konstrukéni €len Ventilator je pfiSroubovan ke konzoli a nachazi se téZ ve spodni ¢asti ménice.
(velikost D)

+ Vytahnéte konektor X20.

+ Uvolnéte oba dva Srouby Torx M5 x 16 umisténé na spodni strané ménice.

=
* Ventilator s konzoli vyjméte smérem dold. %
D
* Novy ventilétor, jiz pfipevnény na konzoli, namontujte do ménice v opacném sledu c>>
vy$e popisovanych operaci. =
(o}
+ Pfed uvedenim ménice do chodu zkontrolujte, zda se ventilator mize volné _g
protacet. Zkontrolujte téZ smér proudéni vzduchu. A‘g
o,
N e
ventilétor &rouby M4 (Torx T20) o
\ x
)
5
)
)

neztratitelné podiozky

| konzole
podlozka — &
pérovy krouZek )

) podiozka
M5x16 /& & —— pérovy krouzek
Torx T25 g@;
——__M5x16
Torx T25

Obr.12-2  Ventilator s konzoli (ménice o velikosti D)

Vyména pojistek Pojistky se nachazeji v horni ¢asti ménice v pojistkovém drzaku.
ventilatoru u ménicu
o velikosti D Pfed vyménou pojistek je nutné pojistkovy drzak oteviit, viz obrézek.

<« tavnavioZka

pojistkovy drzak pojistkovy drzak
uzavien otevien

Obr. 12-3  Pojistkovy drzak (ménice o velikosti D)
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Udrzba Compact Unit, Vector Control

12.1.2  Vyména jednoduchého ovladaciho panelu PMU
Vyména jednoduchého + Uvolnéte rychloupinaci zapadky na elnim panelu.
ovladaciho panelu
PMU * Odejméte predni panel.
+ Vytahnéte z jednotky CU konektor X108.

* Plastické zamky umisténé na zadni strané ¢elniho panelu opatrné odehnéte
pomoci Sroubovaku smérem nahoru.

* Vlyjméte jednoduchy ovladaci panel PMU.

* Novy jednoduchy ovladaci panel vestavte v opacném sledu vySe popisovanych
operaci.
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zadni strana
Celni stény

plastické zamky < :

_,._-—.---u.-—-.---—n-..- -“.‘

e,

jednoduchy ovladaci
panel PMU

Obr.12-4  DemontéZ jednoduchého ovladaciho panelu PMU
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Udrzba Chassis Unit, Vector Control
12.2 Ménice ve vestavném provedeni
Vystraha Frekvenéni ménice SIMOVERT MASTERDRIVES jsou zafizeni vykonové elektroniky
2 a na nékterych ¢astech ménice se vyskytuji vysoka napéti.
V8echny prace na méniéi musi byt provadény v souhlase s mistnimi bezpeénostnimi

predpisy a zakonnymi Upravami (v Némecku je to soubor piedpist VBG 4).

Pfipojeni méniée, uvedeni do provozu a odstrafiovani poruch mohou provadét pouze
odbornici, ktefi museji byt dikladné seznameni se vSemi vystraznymi pokyny
a pravidly pro provadéni udrzby podle tohoto navodu k obsluze a udrzbé.

Pfi opravach a vyménach se sméji pouzivat jen originalni nahradni dily dodané
vyrobcem.

Je bezpodmine¢né nutné dodrzovat pfedepsané intervaly mezi kontrolami a udrzbou
a dale pokyny souvisejici s tdrzbou ménice a vyménou dild.

Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po vypnuti ménice kratkou
dobu jesté vysoké napéti. Ménic je dovoleno oteviit 5 minut po odpojeni od napéti. Pfi
praci u otevieného ménice je tfeba davat pozor na volné pfistupné ¢asti pod
napétim. Je proto nutné zajistit, aby nedo$lo k dotyku s témito ¢astmi.

Takeé pfi netoCicim se motoru se mize na nasledujicich svorkach vyskytovat
nebezpe€né napéti:

- pfivodni svorky pro pfipojeni sitového napéti U1, V1, W1
- vystupni svorky k motoru U2, V2, W2

- svorky na motoru

- svorky stejnosmérného meziobvodu C, D

Jestlize je z néjakého divodu nutné provadét prace na zapnutém ménici:
* Nedotykejte se ¢asti pod napétim.

* Pouzivejte jen bezpe¢né a dobfe vybrané nafadi a méfici pfistroje, télo chrarite
vhodnym ochrannym odévem.

+ Stujte na neuzemnéné a izolované podloZce, ktera bude odpovidat narokim
kladenym na pracovni prostfedi pfi praci se soucastkami poSkoditelnymi
elektrostatickym polem.

Nerespektovani této vystrahy mize mit za nasledek smrt, t8zké Urazy nebo znacné
hmotné Skody.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Udrzba Chassis Unit, Vector Control

12.2.1  Vlyména ventilatoru

Ventilator ma technickou Zivotnost 35 000 hodin pfi teploté okoli 40°C. Musi byt
pravidelné vyménovan, aby se zachovala funkénost ménice i po delsi dobu.

Konstrukcni ¢len Jednotka ventilatoru se sklada z:
(velikost) E az G * pouzdra ventilatoru
+ vlastniho ventilatoru

Jednotka ventilatoru je umisténa mezi kondenzatorovou baterii a svorkami motoru.

Vyména + Vytahnéte konektor X20.
+ Odstrarite sponky upevriujici kabely k ménici.
+ Uvolnéte oba Srouby Torx M6 x 12.
* Ventilatorovou jednotku vytahnéte smérem dopfedu.

+ Novou ventilatorovou jednotku namontujte do ménice v opacném sledu vyse
popisovanych operaci.

* Pfed uvedenim do chodu zkontrolujte, zda se ventilator mize volné protacet.
Zkontrolujte téZ smér proudéni vzduchu. Chladici vzduch by se mél pohybovat, jsa
hnan ventilatorem, smérem nahoru ven z ménice.

Torx M6x12 Torx M6x12

!

\_ N i

ventilator - pouzdro ventilatoru

g

Obr. 12-5 Ventilatorova jednotka

Konstrukéni ¢len Jednotka ventilatoru se sklada z:
(velikost) K * pouzdra ventilatoru
+ vlastniho ventilatoru

Jednotka ventilatoru je umisténa v horni ¢asti ménice.

Vyména * Vytahnéte konektor X20.
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+ Uvolnéte oba Srouby M8.

* Ventilatorovou jednotku vytdhnéte smérem dopfedu, bude-li tfeba, je mozné ji lehce
vyhnout smérem dolU.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Udrzba Chassis Unit, Vector Control

Upozorneéni Ventilatorova jednotka vazi v zavislosti na velikosti ménice az 38 kg.

A

+ Odstrarite sponky upevriujici kabely k ménici a pfivody k ventilatoru.

* Vyjméte nosny plech ventilatorové jednotky a odstrarte tento nosny plech od
ventilatoru.

+ Novou ventilatorovou jednotku namontujte do ménice v opacném sledu vyse
popisovanych operaci.

« PFed uvedenim do chodu zkontrolujte, zda se ventilator mize volné protacet.
Zkontrolujte téZ smér proudéni vzduchu.

+ Chladici vzduch by se mél pohybovat, jsa hnén ventilatorem, smérem nahoru ven
z ménice.

+ Smér otaCeni ventilatoru je pfi pohledu shora proti sméru chodu hodinovych
rucicek.

Obr. 12-6
Ventilatorova jednotka -E1, pojistka primarniho vinuti ventilatorového
transformatoru, rozbéhovy kondenzator -C110

12.2.2  Vyména pojistek ventilatoru (jen u velikosti K)

Pojistky se nachazeji v pojistkovém drzaku, ktery je umistén v ménici vievo dole na
montazni listé. Pfi vyméné pojistek je nutné pojistkovy drzak otevfit.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Udrzba Chassis Unit, Vector Control

12.2.3  Vyména pojistek -F3 a -F4 ventilatorového transformatoru (jen u velikosti K)

Pojistky -F3 a -F4 ventilatorového transformatoru se nachézeji v pojistkovych
drZzacich, které jsou umistény pfed plechem vedoucim chladici vzduch, a to pod
ventilatorem. PFi vyméné pojistek je nutné pojistkovy drzak otevfit.

e
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b ol lo| ® o ° o
° °
——lolo—AlIX
0 ,—mv_on o ° °

|||

-1 °

alil

[
}i’:ﬁﬁ§° B3, <R

wh, o 1 i Dj

Obr. 12-7
Ventilatorovy transformator (-T10),
pojistky ventilatorového transformatoru (-F3, -F4)

12.24  Vyména ventilatorového transformatoru

Konstrukéni €len Ventilatorovy transformator je upevnén (pfiSroubovan) za svorkami motoru.
(velikost) E az G

Konstrukéni €len + Oznacte si pfivody ventilatorového transformatoru a odpojte pfivody.
(velikost) K

* Uvolnéte Sroubova spojeni dole na plechu nesoucim transformator a transformator
vyjméte. Dejte pozor, aby transformator nevypad!.

* Novy ventilatorovy transformator namontujte do ménice v opaéném sledu vyse
popisovanych operaci.
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Udrzba

Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Chassis Unit, Vector Control

12.2.5  Vlyména rozbéhového kondenzatoru

Rozbéhovy kondenzéator je umistén:

+ vedle svorek ventilatoru (u ménica o velikosti E az G)

* v pouzdfe ventilatoru (u ménica o velikosti K, kondenzator -C110).
* Rozpojte pfivody ke kondenzatoru.

+ OdSroubuijte rozb&hovy kondenzator.

+ Novy rozb&hovy kondenzator namontujte do ménice v opacném sledu vyse
popisovanych operaci.

12.26  Vyména kondenzatorové baterie

Konstrukéni ¢len
(velikost) E az F

Konstrukéni ¢len
(velikost) G

Konstrukcni ¢len
(velikost) K

Upozornéni

A

V kazdém ménici je umisténa jednotka skladajici se z kondenzatort napétového
meziobvodu, nosné ¢asti kondenzatorl a pasu ve stejnosmérném meziobvodu.

+ Uvolnéte elektricka spojeni k pasiim stfidace.
+ Uvolnéte mechanické spoje.

* Viyklopte kondenzatorovou baterii smérem dopfedu a celou jednotku vytahnéte
smérem nahoru.

+ QOdstrarite pfivod k symetrizatnimu rezistoru (kabelova botka M6).
+ Uvolnéte mechanické spoje.

* Viyklopte kondenzatorovou baterii smérem dopiedu a v Uhlu 45° celou jednotku
vytahnéte smérem nahoru.

Kondenzatorova baterie se sklada ze tfi jednotek. Kazda jednotka obsahuje nosnou
Cast kondenzatoru a pasy stejnosmérného meziobvodu.

+ Uvolnéte elektrické zasuvné spoje.
+ Uvolnéte mechanické spoje (Etyfi Srouby: dva vlevo a dva vpravo).

* Viyklopte kondenzatorovou baterii smérem do strany az k mechanickému dorazu
a celou jednotku vytahnéte opatrné smérem nahoru.

Kondenzatorova baterie vazi v zavislosti na velikosti ménice az 15 kg.

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 12-9
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Na

Udrzba

vod k obsluze a Udrzbé

Chassis Unit, Vector Control

12.2.7  Demontaz a montaz pasu jednotky odleh&ovacich obvodl (SML a SMU)

Demontaz + Demontuijte kondenzatorovu baterii.

+ Uvolnéte upevriovaci
M8  silové pfivody

Srouby pasu jednotky odleh&ovacich obvodi (SML a SMU):

M6  upevnéni na rozpérku
M4 odleh¢ovaci obvody.

+ Vyjméte izolaci modultl odleh¢ovacich obvod( (SML a SMU).

« Vytahnéte pasy jednotky odleh¢ovacich obvodu.

Montaz . Vzdalenost mezi kladnym a zapornym pasem musi byt minimalné 4 mm. Pfi montéZi
Upozorneéni pasU jednotky odleh¢ovacich obvodu je nutné proto pouzit pomiicku, napf. 4 mm silny
kousek plastu.
* Polozte pasy a izolaci jednotky odleh¢ovacich obvod( (SML a SMU) na rozpérné
koliky a toto uspofadani zafixujte.
« Zasunte pomdcku, napf. 4 mm silny kousek plastu (viz vySe), a to misto mezi
stejnosmérné pasy mezi pasy jednotky odleh¢ovacich obvodd (SML a SMU).
* Polozte moduly jednotky odleh&ovacich obvodu (SML a SMU) a utdhnéte Srouby
M8 (8 az 10 Nm) a M6 (2,5 az 5 Nm).
+ Utahnéte matice na rozpérnych koli¢cich (6 Nm).
* Pfipojte rezistory odleh¢ovaciho obvodu (M4, 1,8 Nm).
+ Utahnéte silové pfivody (M8, 13 Nm).
+ Vytahnéte vySe jmenovanou pomucku ven.
pomdicka,
. tloustka 4 mm
g Sroubové spojeni Sroubové spojeni
o] modulu, kladny I modulu, zaporny
@ pas pas
> H H H H
= \
o ( ZANS . )
‘0 —i4e—
S
E Obr.12-8  Montaz pasu jednotky odlehovacich
[ obvod(i SML a SMU
D
>
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Udrzba Chassis Unit, Vector Control

12.2.8  Vyména jednotky odleh¢ovacich obvodu (SML a SMU; od velikosti G)

SML:  Snubber Modul Lower (spodni ¢ast jednotky odleh¢ovacich obvodu)
SMU:  Snubber Modul Upper (horni ¢ast jednotky odlehcovacich obvodu)

+ Demontujte kondenzatorovu baterii.

+ Uvolnéte upevriovaci Srouby (4 x M8 (8 az 10 Nm) nebo 4 x M6 (2,5 az 5 Nm)
a1xM4 (1,8 Nm)).

* Vyjméte moduly.

* Nové jednotky odleh&ovacich obvodl (SML a SMU) namontujte do ménice
v opacném sledu vySe popisovanych operaci.

12.29  Vyména symetrizaCniho rezistoru

Symetrizaéni rezistor se nachazi v zadni ¢asti na chladi¢i mezi stfidacovymi moduly,
tzn. za kondenzatorovou baterii a pasy jednotky odlehCovacich obvodi (SML a SMU).

+ Demontujte kondenzatorovu baterii.

+ Demontuijte pasy jednotky odleh&ovacich obvodu (SML a SMU) a jednotku IGD
(IGBT Gate Drive - fidici jednotka tranzistort IGBT).

+ Uvolnéte upevriovaci Srouby a symetriza¢ni rezistor vyjméte ven.

+ Novy symetrizacni rezistor namontujte do ménice v opaéném sledu vyse
popisovanych operaci.

+ Symetrizaéni rezistor se utahuje momentem 1,8 Nm. Plochu, na kterou rezistor

upeviiujete, potfete tenkou vrstvou teplo vedouci vazeliny a dbejte na dobry
elektricky a tepelny kontak.

12.2.10 Vyména jednotky pfednabijeni PCU (u ménicu velikosti E az G)

PCU:  Pre-Charge Unit: jednotka pfednabijeni

Konstrukéni €len + Vytahnéte konektor X39.

(velikost) E a2 F =
+ QOdstrante Srouby na pasnicovych propojkach U1/L1, V1/L2, W1/L3, C, D a PE1. g

>

+ ,Odemknéte* rozpérku a vyjméte jednotku PCU. o

o

* Novou jednotku pfednabijeni PCU namontujte do ménice v opacném sledu vyse ‘D

popisovanych operaci. §

(3]

»

Konstrukéni élen * Vyjméte jednotku PCC (Fidici jednotka pfenabijen). D
(velikost) G >

* Vytahnéte konektor X39.
+ Qdstrante Srouby na pasnicovych propojkach U1/L1, V1/L2, W1/L3, C, D a PE1.
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+ ,Odemknéte” rozpérku a vyjméte jednotku PCU.

* Novou jednotku pfednabijeni PCU namontujte do ménice v opacném sledu vyse
popisovanych operaci.

12.2.11 Vlyména jednotky Fizeni pfenabijeni PCC (u ménici velikosti E az G)
PCC:  Precharge Control Circuit: jednotka Fizeni pfenabijeni
+ Demontuijte jednotku Fizeni pfednabijeni PCU (velikosti E a F).
* Viytahnéte konektory X11, X12, X13 a X246 z jednotky fizeni pfenabijeni PCC.
* Rozpojte kabel NUD.
+ QOdstrante upeviiovaci $rouby jednotky PCC.
+ ,Odemknéte” rozpérku a vyjméte jednotku PCC.

* Novou jednotku fizeni pfednabijeni PCC namontujte do ménice v opaéném sledu
vySe popisovanych operaci.

12.2.12 Vyména usmériovacich moduld
Demontaz + Demontuijte jednotku pfednabijeni PCU a jednotku Fizeni pfednabijeni PCC.
Konstrukéni élen + Demontuijte pasy na vstupni strané méni¢e a pasy usmériiovace.

(velikost) E az F
+ Uvolnéte Srouby defektniho modulu a modul vyjméte.

Konstrukéni €len + Demontuijte jednotku Fizeni pfednabijeni PCC spolu s nosnym plechem.
(velikost) G
+ Demontuijte jednotku pfednabijeni PCU a napajeci jednotku PSU z ménice.
+ Demontuijte pasy na vstupni strané ménic¢e a pasy usmérnovace.

+ Uvolnéte Srouby defektniho modulu a modul vyjméte.

Montaz + Chladi¢, na ktery modul upeviiujete, potfete tenkou vrstvou teplo vedouci vazeliny
a dbejte na dobry elektricky a tepelny kontakt.

* Moduly se utdhnéte momentem 4 Nm.

* Zbyvajici sou¢asti namontujte do ménice v opacném sledu vySe popisovanych
operaci.
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12.2.13 Vyména jednotky rozhrani siloveé ¢asti IVI

IVI:  Inverter Value Interface: jednotka rozhrani silové &asti
Jednotka rozhrani silové Casti IVl se nachazi v zadni ¢asti ménice a je k nému

pfiSroubovana.
Konstrukéni €len * Z jednotky rozhrani silové Casti IVI vytahnéte konektory X205, X206, X208, X31
(velikost) E az G a X33.

+ Demontuijte kondenzatorovou baterii (u ménich o velikosti E a F).

+ Uvolnéte svétlovody (u ménicu o velikosti G s napajecim napétim 3 AC 660 az
690 V, popf. DC 890 V az 930 V).

+ QOdstrante jednotku napajeni PSU spolu s jeji izolaci (ménie o velikosti G).

* Vlyjméte vSechny jednotky z kazety s elektronikou a poloZte je na vhodné misto
(staticky nenabité).

+ Uvolnéte oba upevniovaci Srouby kazety s elektronikou.

+ Vytahnéte kazetu s elektronikou ze zamku a pak i z ménice.

+ Vytahnéte pfizpusobavaci jednotku ABO (ABO: Adaption Board) z ménice.
+ Odsroubuijte jednotku rozhrani silové ¢asti IVI a vytahnéte ji ven.

+ Jednotku rozhrani silové ¢asti IVl a zbyvajici souCasti namontujte do ménice
v opacném sledu vySe popisovanych operaci.

Konstrukéni €len + Uvolnéte dva upevriovaci Srouby zasuvné Casti s elektronikou a vytahnéte ji az na
(velikost) K doraz ven.

¢ Uvolnéte zemni vodi¢ zasuvné ¢asti s elektronikou.

* Vyjméte vSechny jednotky z kazety s elektronikou a poloZte je na vhodné misto
(staticky nenabité).

* Uvolnéte oba upevnovaci Srouby kazety s elektronikou.

* Vytahnéte kazetu s elektronikou ze zdmku a pak i z ménice.

+ Vytahnéte pfizpisobavaci jednotku ABO (ABO: Adaption Board) z ménice.
* Uvolnéte svétlovody.

+ OdSroubuite jednotku rozhrani silové ¢asti VI a vytahnéte ji ven.

+ Jednotku rozhrani silové ¢asti IVl a zbyvajici souéasti namontujte do ménice
v opacném sledu vySe popisovanych operaci.
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12.2.14 Vyména déli¢e napéti VDU a rezistoru VDU

Jednotka déli¢e napéti
VDU

Rezistor VDU

VDU:  Voltage Dividing Unit:  jednotka délice napéti
Jednotka déli¢e napéti VDU a rezistor VDU se pouZiva jen u ménica uréenych

k pFipojeni na vy3$i napéti. Uhelnik nesouci jednotku d&liée napéti VDU a rezistor
VDU je nosnym dilem zasuvné ¢asti s elektronikou.

+ Uvolnéte elektrické zasuvné spoje
+ Uvolnéte upevriovaci Srouby.
* Vyjméte jednotku délice napéti VDU z ménice.

+ Jednotku déli¢e napéti VDU a zbyvajici souCasti namontujte do ménice v opatném
sledu vySe popisovanych operaci.

+ Odstrarite sponky upevriujici kabely k ménici.
+ Uvolnéte elektrické zasuvné spoje

* Uvolnéte upevnovaci Srouby.

* Vlyjméte rezistor VDU z ménice.

* Rezistor VDU a zbyvajici souéasti namontujte do ménice v opaéném sledu vyse
popisovanych operaci.

12.2.15 Vyména napdjeci jednotky PSU

Konstrukcni ¢len
(velikost) E az G

Konstrukcni ¢len

PSU:  Power Supply Unit: napajeci jednotka

+ Vytahnéte konektor X18, X258 a X70.
+ VySroubujte Srouby Torx zemniho spojeni k boéni ¢asti ménice.

+ Vytahnéte napajeci jednotku PSU ze zamkU a vytahnéte ji ven z ménice tak, Ze i
pootoCite pod pasy na vstupni strané ménice bokem ven.

+ Napajeci jednotku PSU a zbyvajici soucasti namontujte do ménice v opacném
sledu vySe popisovanych operaci.

+ Demontuijte déli¢ napéti VDU a rezistoru VDU (je-li v ménici).

(velikost) K
+ Demontuijte nosny plech déliCe napéti VDU a rezistoru VDU (je-li v ménici).
+ Vytahnéte konektory na napajeci jednotce PSU.
+ VySroubujte Srouby Torx M4 (Sest kus() na napajeci jednotce PSU.
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+ Vytahnéte napajeci jednotku PSU z ménice ven.

* Napdjeci jednotku PSU a zbyvajici sou¢asti namontujte do ménice v opacném
sledu vySe popisovanych operaci.

12.2.16 Vyména fidici jednotky IGD

IGD: IGBT-Gate Drive:  fidici jednotka tranzistorl IGBT

Konstrukéni €len + Ridici jednotka IGD je umisténa pfimo na modulech IGBT.
(velikost) E a F
+ Demontuijte kondenzétorovou baterii.

+ U ménice o velikosti E odstrarte jednotku (kazetu) s elektronikou spolu s jednotkou
rozhrani silové ¢asti IVI.

+ Oznactte si propojky na vystupni strané U2/T1, V2/T2 a W2/T3 a rozpojte je.
+ Odstrarite pasy stfidace po uvolnéni dvanacti Sroubl M6.
+ Vytahnéte konektor X295.

+ Uvolnéte upevriovaci Srouby a vyjméte fidici jednotku IGD.

Konstrukéni €len + Ridici jednotka IGD je umist&na pfimo na modulech IGBT.
(velikost) G
+ Demontujte kondenzatorovou baterii.
+ Demontuijte jednotky odleh&ovacich obvodu (SML a SMU).
+ Odstrarite pasy jednotek odleh&ovacich obvodu (SML a SMU).
* Vytahnéte svétlovod, popi. konektor X295.
+ Vytahnéte konektory X290 a X291.

+ Uvolnéte upeviovaci Srouby a vyjméte fidici jednotku IGD.

+ Demontujte kondenzatorovou baterii.

Upozornéni Vzdalenost mezi kladnym a zapornym pasem musi byt minimalné 4 mm. PFi montazi =
pasU jednotky odleh&ovacich obvodu je nutné proto pouzit pomdcku, napf. 4 mm silny %

kousek plastu. D

>

9

Konstrukéni €len « Ridici jednotka IGD je umisténa za pasy jednotek odlehéovacich obvod (SML Q.
(velikost) K a SMU). s
>

(1]

ljd

»n

o

>

+ Demontuijte jednotky odleh&ovacich obvodu (SML a SMU).

+ Odstrarite pasy jednotek odleh&ovacich obvodu (SML a SMU).
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+ Vytahnéte devét svétlovodu nachazejicich se nahofe na fidici jednotce IGD.

+ Vytahnéte pfivod kladného napajeciho napéti +15 V (P15).

+ Uvolnéte upevnovaci Srouby a vyjméte fidici jednotku IGD.

« Ridici jednotku IGD a zbyvajici sougasti namontujte do ménice v opaéném sledu

vy$e popisovanych operaci. Dbejte na to, aby svétlovodice byly zasunuty az ,na
doraz*.

12.2.17 Vyména Fidici jednotky tyristord a pfednabijeni TDB
TDB:  Thyristor Drive Board: fidici jednotka tyristort a pfednabijeni

Ridici jednotka tyristorti se nachazi pred tyristorovymi moduly. Nachazi se
v usmérnovacoveé ¢asti mezi ventilatorovu jednotkou a stfidacem.

« QOdstrante kryt (uvolnéte Srouby a vyhaknéte nejprve pravé a pak levé haky).

+ Vytahnéte konektory X246, X11, X12 a X13.

+ Uvolnéte pfivody PUD a NUD piednabijecich rezistord R1 a R2 (Srouby Torx M4).
* Uvolnéte pfivody k fazimU,Va W

* Uvolnéte pfivody NUD1, NUD2 a NUD3.

+ Vyjméte fidici jednotku tyristort a pfednabijeni TDB.

+ Ridici jednotku tyristort a pfednabijeni TDB a zbyvajici sou¢asti namontuijte do
ménice v opaéném sledu vySe popisovanych operaci.

* Viz téz obr. 12-6.
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12.2.18 Vyména modull IGBT

Vyména modultl IGBT se provadi jako vyména Fidici jednotky IGD a navic jesté
nasledujici operace.

+ Uvolnéte Sroubova spojeni defektniho modulu IGBT a vyjméte ho.

+ Zamontujte do méni¢e novy modul IGBT. Pfitom je ale nutné dbat zejména na
nasledujici:

+ Plochu, na kterou modul IGBT upeviiujete, potiete tenkou vrstvou teplo vedouci
vazeliny a dbejte na dobry elektricky a tepelny kontakt.

* Upevriovaci $rouby modulu IGBT utahnéte momentem 5 Nm a dbejte na
spravné poradi utahovani Sroub.

+ V kaZdé fazi musi byt pouZity moduly se stejnym oznacenim typu, napf.
FZxxxxRYYKF4 (velikost K).
‘TS O

170) - @[2

ollo

5[0\ @4

prisroubovani modulli IGBT:

1. utahnéte rukou (moment cca 0,5 Nm):
pofadi 1-2-3-4-5-6

2. utahnéte klicem (moment 5 Nm)
(méni¢ 6SE7031-8EFB0 mensim, cca 2,5 az 3,5 Nm);
poradi1-2-3-4-5-6

Obr.12-9  PiiSroubovani modulll IGBT

12.2.19 Vyména tyristorovych modulli (V1 az V3; u ménice velikosti K)

Vyména tyristorovych modulli se provadi stejné jako vyména fidici jednotky tyristor(
a pfednabijeni TDB a navic jeSté nasledujici operace.

+ Uvolnéte elektrické privody C+ a D- svorek optiond.
+ Uvolnéte elektrické propojeni pasy C a D mezi usmériiovacem a stfidacem.
+ Uvolnéte pfivody U, V. a W modulu.

+ Uvolnéte pfivody mezi moduly a kladnym pasem C.
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+ QOdstrante kladny pas C.
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* Uvolnéte pfivody mezi moduly a zapornym pasem D.

* Odstranite zaporny pas D.

* Uvolnéte upevnovaci Srouby Torx M6 tyristorového modulu.
+ Odstrarite modul, hmotnost jednoho je cca 0,5 kg.

* Vycistéte kontaktni plochy.

* Plochu, na kterou tyristorovy modul upeviujete, potfete tenkou vrstvou teplo
vedouci vazeliny a dbejte na dobry elektricky a tepelny kontakt.

+ Upevnovaci Srouby tyristorového modulu utdhnéte momentem 6 Nm +15%.

« Tyristorovy modul a zbyvajici sou¢asti namontujte do ménice v opacném sledu
vy$e popisovanych operaci.

« Utahovaci moment elektrickych silovych pfivod( na stejnosmérnych pasech C a D
je 12 Nm (+5%, -10%).

Obr. 1210  Ridici jednotka tyristorovych modult TDB, prednabijec rezistory a tyristorové moduly
V1,V2aV3
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12.2.20 Vyména jednoduchého ovladaciho panelu PMU
¢ Odstrante zemnici vodi¢ na bo¢ni sténé.

* Opatrné stisknéte plastické zamky (haky) na adaptérové Casti a vyjméte
jednoduchy ovladaci panel PMU s adaptérovou ¢asti z kazety s elektronikou.

* Vytahnéte konektor X108 z fidici a regulacni jednotky CU.

+ Opatrné vytahnéte (pacenim) pomoci Sroubovaku jednoduchy ovladaci panel PMU
z adaptérové Casti.

* Zbyvajici souCasti a jednoduchy ovladdaci panel PMU namontujte do ménice
v opacném sledu vySe popsanych operaci.

Stas

5

jednoduchy
ovladaci
panel

PMU —11

adaptérova Cast

vy

plastické zamky

kazeta

Obr. 12-11  Vyména ovladaciho panelu
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12.2.21 Vyména pfednabijecich rezistorll (R1 az R4; u ménice velikosti K)

Prednabijeci rezistory se nachazeji vedle Fidici jednotky tyristorl a pfednabijeni TDB
v usmérfiovaCové Casti.

* Odstrarite kryt (uvolnéte Srouby, poté vyhaknéte nejprve praveé, pak levé haky).
+ Uvolnéte pfivody PUD a NUD piednabijecich rezistori R1 az R4 (M4, Torx).
+ Uvolnéte pfednabijeci rezistory a vyjméte je ven.

+ Vymérite pfednabijeci rezistor a utahujte momentem 20 Nm £10%.

Upozornéni Dejte pozor, aby prednabijeci rezistor neupad.

A

* Zbyvajici souéasti namontujte do ménice v opacném sledu vySe popsanych
operaci.

* Viz téZ obrazek u kapitoly ,Vyména tyristorovych modult®.

12.2.22 Vyména rezistoru z odlehCovaciho obvodu
Konstrukéni élen + Demontujte kondenzatorovu baterii.
(velikost K)

+ Demontuijte jednotky odleh&ovacich obvodu (SML a SMU).
+ Demontuijte pasy jednotky odleh&ovacich obvodu (SML a SMU).

* Uvolnéte upevnovaci Srouby (2 x M5, toCivy moment max. 1,8 Nm) a vyjméte
odlehCovaci rezistory.

* Plochu, na kterou rezistor upevnujete, potfete tenkou vrstvou teplo vedouci vazeliny
a dbejte na dobry elektricky a tepelny kontakt.

* Maximalni utahovaci moment elektrickych pfivodu je 1,8 Nm.

* Zbyvajici sou¢asti namontujte do ménice v opacném sledu vySe popsanych
operaci.
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13 Formovani

Po pfekroCeni doby skladovani ménice jeden rok se musi pfikrocit k novému
zformovani kondenzatoru v napétovém meziobvodu. V pfipadé neakceptovani tohoto
pokynu muze dojit po zapnuti ménice, ktery nebyl déle nez jeden rok v provozu,

k jeho poSkozeni.

V pfipadé, Ze méni¢ bude uvadén do chodu do doby jednoho roku od data vyroby,
neni nutné kondenzatory znovu formovat (viz téz tabulku ,Konstrukce vyrobniho

Cisla ménice®).
Konstrukce vyrobniho Misto Piiklad
Cisla menice 1a2 A- misto vyroby
3 H 1996
J 1997
K 1998
4 1az9 leden az zafi
0 fijen (Oktober)
N listopad (November)
D prosinec (Dezember)
5az 14 pro ucely formovani nejsou dulezité

Priklad vyrobniho &isla méni¢e: A-J6014751234
vyrobeno v ¢ervnu 1997

K vlastnimu formovani se pouZiva externi napajeci zdroj, jehoZ schéma i pouZité
soucastky naleznete na obrézku na nasledujici strané. Kondenzator v napétovém
meziobvodu je zde nabijen z externiho zdroje pfes rezistor.

Tim se zaruci, Ze kondenzator v napétovém meziobvodu je pfipojen k definovanému
napéti a teCe jim definovany omezeny proud a tim se ,vytvofi“ poZzadované podminky
pro zformovani kondenzatoru.
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Pouzitelné soucastky Napajeci napéti Pouzitelné souéastky (piklad)

(pfiklad) ménice A B c
200V <U,<230V |SKD 50/12 220Q /100 W 22 nF /1600 V
380V <U,<480V |SKD 62/16 470Q /100 W 22 nF /1600 V
500V <U, <690V [SKD 62/18 680 Q /100 W 22 nF /1600 V
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Obr.13-1  Schéma zapojeni pfi formovani kondenzatoru
Priprava a postup * Pfed formovanim kondenzatoru v napétovém meziobvodu je nutné odpojit sitové
formovani pfivody ménice od sité.
* Zapojte soucastky podle vySe uvedeného schématu.

« Zapnéte napajeni obvodu a dobu formovani fidte podle grafu nize.
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6 A doba formovani
T [hod]

51

41

3L

21

1 doba, po kterou je méni¢
T bez napéti [roky]

1 2 3 4 5

Obr.13-2  Zavislost doby formovani na dobé, po
kterou je méni¢ bez napéti
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Ekologie Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

14  Ekologie

Ekologickeé aspekty pfi + Ve srovnani se starSimi fadami ménicu se silné zredukoval pocet pouZivanych dild,

vyvoji ménice a to zasluhou pouZiti soucastek s vysokou integraci a moduldrnim uspofadanim
celé fady méni¢t MASTERDRIVES. Tim téZ dramaticky poklesla spotfeba energie
pfi vyrobé.

« Zvlastni pozornost byla vénovana snizeni objemu, hmotnosti a riiznorodosti
pouzivanych kovu a plastd.

Pouzité plastické PC:  &elnisténa

hmoty ABS:  mfiZka ventilatoru, nosna deska jednoduchého ovladaciho panelu PMU, logo
PP: zaves, izolani deska, drzaky desek, nékteré dali soucasti
PA6: izolagni fdlie, kryt svorkovnice, podpéry

+ Ohnivzdorna ochranna bariéra, ktera se bézné vyrabi ze Skodlivych halogend, byla
vyrobena z jinych neskodlivych materiald.

* P¥i vybéru subdodavatell a jejich vyrobkd byla ekologie jednim z nejdllezitéjSich
kritérif.

Ekologické aspekty pfi * Dily od subdodavatelt byly dopravovany zejména ve vratnych obalech.
vyrobé ménice
+ Od potahovani vnéjSich ploch se, s vyjimkou pozinkovani bo¢nich plechu, zcela
upustilo.

+ Na desky s ploSnymi spoji byly pouZivany soucastky ASIC a technologie plodné
montaZe.

+ Viyroba byla prosta emisi.

Ekologické aspekty pfi * Ménic Ize snadno rozlozit na jednotlivé recyklovatelné mechanické ¢asti, nebot je
zpracovani ,vyslou- spojen jen pomoci Sroubu a plastickych zamku.
Zilych“ ménica
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+ Dily z plastickych hmot a vylisek skfifiky méniCe je oznacen dle normy DIN 54840
a symboly usnadriujici identifikaci materialu a recyklaci.

* Rozebrani a dali zpracovani ,vyslouzilych* ménici by se mélo provadét
v certifikovanych provozovnach (tento pokyn plati v sou¢asné dobé spise jen pro

ivvr
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Ekologie Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Misto na poznamky
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Prohlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

15 Prohlaseni

SI E M E N S Automatisierungs- und Antriebstechnik

Bestétigu ng Erlangen, den 01.05.1998

Hiermit wird bestatigt, dal} das

Betriebsmittel Frequenzumrichter

e Typ SIMOVERT
MASTERDRIVES

e Bestellnummer 6SE70...

unter Beachtung der Bestimmungen in DIN VDE 0558 Teil 2 sowie EN 60204
Abschnitt 6.2 (= DIN VDE 0113 Abschnitt 6.2) hergestellt ist.

Das Betriebsmittel erfilllt die Bestimmungen fiir den Beriihrungsschutz nach
DIN VDE 0106 Teil 100, wenn folgende Sicherheitsregeln beachtet werden:

e Servicearbeiten im Betrieb sind nur an der Elektronikbox zulassig
e zum Austausch von Betriebsmitteln ist der Umrichter spannungsfrei zu schalten

e wahrend des Betriebs mussen die Verkleidungen geschlossen sein.
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Damit entspricht das Betriebsmittel den in der Bundesrepublik Deutschland gultigen
Anforderungen von VBG 4 §2 (2).

Fir den Betrieb des Betriebsmittels sind die ortlichen Betriebsvorschriften
(EN 50110-1, EN 50110-2) zu beachten.

A&D DS A P1

g Autamation
Drives

Mickal
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Prohlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

SI E M E N S Automatisierungs- und Antriebstechnik

Prufbescheinigung Erlangen, den 01.05.1998

Betriebsmittel Frequenzumrichter

° Typ SIMOVERT
MASTERDRIVES

¢ Bestellnummer 6SE70... »

Die Stickprifung erfolgte nach Priifanweisung 475 100.9000.00 QP Bauformen A -D
476 100.9000.00 QP Bauformen E - G
476 200.9000.00 QP Bauformen J - L

Prifumfang: I. Isolationspriifung e nach EN 50178, Abschnitt 9.4.5.2
und UL508/CSA 22.2-14.M 91,
Abschnitt 6.8
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Il. Funktionsprufung e Urladen und Inbetriebsetzung
nach EN 50178 e Kundenklemmentest
e Kontrolle Leistungsteil
e Kontrolle Schutz- und
Uberwachungseinrichtungen
IIl. RUN-IN o Dauerlauf groRer 5 Stunden
bei Umgebungstemperatur 55 °C
IV. Funktionsprufung e siehe Il. Funktionsprifung

nach EN 50178

Die Stuckprifung wurde in allen Punkten bestanden.
Das Prufergebnis wurde in der Prifdatenbank dokumentiert.

1) Vollstandige Typenbezeichnung, Fabriknummer und technische Daten siehe Typenschild.

AGDDSAPEDP

g |
S T ¢ Ruromation

Lr i T e

Schidgel
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Prohlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

SIEMENS

Werksbescheinigung *

zur elektromagnetischen Vertraglichkeit

D-91050 Erlangen

Produktbezeichnung: SIMOVERT
Typ 6SE70 Kompaktgerate AC-AC und DC-AC

s

S

4SE.475 000 0001.00 WB EMV q>:

Hersteller: Siemens Aktiengesellschaft g_
Bereich Automatisierungs- und Antriebstechnik N

Geschaftsgebiet Drehzahlveranderbare Antriebe E

Geschaftszweig AC-Antriebssysteme g

Anschrift: Postfach 3269 s
o

<

Das bezeichnete Produkt erfiillt bei bestimmungsgemaRer Verwendung die
Anforderungen der Richtlinie 89/336/EWG iiber die elektromagnetische
Vertraglichkeit.

Wir bestétigen die Konformitét mit den folgenden Normen:

EN 61800-3 10-1996

EN 61000-4-2 (alt IEC 801-2)

EN 61000-4-4 (alt IEC 801-4)

EN 61000-4-5 (alt IEC 801-5)

IEC 1000-4-3 (alt IEC 801-3)

EN 55011 (DIN VDE 0875 Teil 11)

Hinweis:

Angaben zur EMV-gerechten Installation und fiir den bestimmungsgeméaRen Betrieb
sowie die jeweils zutreffenden AnschluBbedingungen und weitere zutreffende
Hinweise in der mitgelieferten Produktdokumentation miissen beachtet werden.

Erlangen, den 01.05.1998

# Auntomation
Drives

H. Mickal
A&D DS A P1
*) nach EN 10204 (DIN 50049)

Diese Bescheinigung ist keine Zusicherung von Eigenschaften.

A&S DS 4102x Copyright (©) SIEMENS AG 1997 Alle Rechte vorbehalten Seite 1 von 1
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Prohlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

SIEMENS

Werksbescheinigung *
zur elektromagnetischen Vertraglichkeit

4SE.476 000 0001.00 WB EMV

Hersteller: Siemens Aktiengesellschaft
Bereich Automatisierungs- und Antriebstechnik
Geschaftsgebiet Drehzahlveranderbare Antriebe
Geschaftszweig AC-Antriebssysteme

Anschrift: Postfach 3269

D-91050 Erlangen

Produktbezeichnung: SIMOVERT
Typ 6SE70 Einbaugerate AC-AC und DC-AC

Das bezeichnete Produkt erfiillt bei bestimmungsgemaRer Verwendung die
Anforderungen der Richtlinie 89/336/EWG liber die elektromagnetische
Vertraglichkeit.

Wir bestitigen die Konformitat mit den folgenden Normen:

EN 61800-3  10-1996

EN 61000-4-2 (alt IEC 801-2)

EN 61000-4-4 (alt IEC 801-4)

EN 61000-4-5 (alt IEC 801-5)

IEC 1000-4-3 (alt IEC 801-3)

EN 55011 (DIN VDE 0875 Teil 11)

Hinweis:

Angaben zur EMV-gerechten Installation und fiir den bestimmungsgemaRen Betrieb
sowie die jeweils zutreffenden AnschlufRbedingungen und weitere zutreffende
Hinweise in der mitgelieferten Produktdokumentation miissen beachtet werden.

Erlangen, den 01.05.1998

# Automation
Drives

H. Mickal

A&D DS A P1
*) nach EN 10204 (DIN 50049)
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Diese Bescheinigung ist keine Zusicherung von Eigenschaften.

A&S DS 4102x Copyright (©) SIEMENS AG 1997 Alle Rechte vorbehalten Seite 1 von 1
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Prohlaseni Chassis Unit, Vector Control

Prohlaseni o shodeé

¢. . 5975/1021/033
vydané podle zékona €. 22/1997 Sb.

1. Prohlaseni o shodé vydava:

Obchodni jméno Siemens s.r.o.

Sidlo Na strZi 40, 140 00 Praha 4

ICO 0026 85 77

jako dovozce vyrobku:

Nazev frekvenéni ménice a stfidace fady SIMOVERT P 6SE70 - MASTERDRIVES
v kompaktnim a ve vestavném provedeni

Viyrobce Siemens AG

divize Automation & Drives
subdivize Drive Systems
Adresa Frauenauracher Str. 80

91050 Erlangen
BRD

2. Popis a uréeni vyrobku

Oznaceny produkt je urCen vylucné k vestavéni do jiného stroje nebo zafizeni. Uvedeni do provozu pfedmétného vyrobku
podminiujeme vystavenim prohlaSeni o shodé finalniho stroje &i zafizeni.

Prohlasujeme a potvrzujeme, ze:

Uvedeny vyrobek je za podminek obvyklého a v ndvodu k pouzivani uréeného pouziti bezpeény, a Ze byla pfijata opatient,
kterymi je zabezpecena shoda vSech vyrobku uvadénych na trh s technickou dokumentaci, se zakladnimi poZadavky
nafizeni vlady, ktera se na néj vztahuiji, a s pozadavky technickych predpisti uvedenych v asti B tohoto prohlaSeni.

> o

B. Vlastnosti tohoto vyrobku splfiuji technické pozadavky, které se na néj vztahuji a které jsou dany v:
Nafizeni vlady €. 168/1997 Sb., kterym se stanovi technické poZadavky na elektricka zafizeni nizkého napéti.
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2. Nafizeni vlady ¢. 169/1997 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na vyrobky z hlediska jejich elektromagnetické
kompatibility.

C. Posuzovani shody bylo provedeno postupem stanovenym v:

a) §4odst. 1 nafizeni vlady €. 168/1977 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na elektricka zafizeni nizkého napéti.

b) §4 odst. 1 nafizeni viady ¢. 169/1997 Sb., kterym se stanovi technické pozadavky na vyrobky z hlediska jejich

elektromagnetické kompatibility.

D.  Uvedeny vyrobek odpovida témto harmonizovanym ¢eskym technickym normam, které byly pouZity pfi posuzovani shody:
CSN EN 60 204-1 (LVD)
CSN EN 55 011 (EMC)

V Praze dne 26. 5. 1998

Ing-Karel Tauchmann

%A&DDSKA

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 15-5

Ing. Jifi Winkler, CSc.
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Prohlaseni Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

Misto na poznamky
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Zkratky, vysvétlivky Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

16  Zkratky, vysvétlivky

Prakticky do vSech obor( lidské Cinnosti, a zejména pak do technickych, pronikaji
vyrazy, slovni spojeni a zkratky z cizich jazykd. V bézném dennim styku s technikou
pak u prakticky zaloZenych odbornik( pfejdou pojmy pfevzaté z ciziho jazyka ,do
krve” natolik, Ze je povazuji za jediné spravné a skuteCnost pfesné vystihujici. Maji
pravdu v tom, Ze jsou stru¢né a ¢asto obecné uzivané. Bohuzel tyto terminy ne vzdy
naprosto pfesné vystihuji popisovanou skutecnost, o Cistoté Ceského jazyka ani
nemluvé.

V nasich Cesky vydavanych tiskovinach se snazime vytvofit jakysi kompromis mezi
terminologii bézné uZivanou (a¢ ¢asto se hemZici germanismy nebo anglicismy)
a terminologii z hlediska Ceského jazyka snad pfijatelngjsi.

Aby bylo u¢inéno zadost narokum jak praktictéji zalozenych odborniku, tak

i odbornik( s vétSimi naroky na ¢istotu Ceského odborného textu, popf. ctenafim,
kterym neni vyznam vyrazu, slovniho spojeni Ci zkratky znamy Ci zcela jasny, rozhodli
jsme se vydat tento maly slovnicek.

I=

D

©

4 Q, 4Q-Betrieb provoz ve Ctyfech kvadrantech, provoz ve vSech ¢tyfech kvadrantech momentové °>’
charakteristiky o

A (Antrieb) jeden ze stavi ménice - nastaveni pohonu Q.
, ‘D

A (Alarm) vystraha, poplach c
A1 stupeni odruseni dle EN 55011 (mezni hodnoty pro primyslové sité) E
AA (Analogausgang) analogovy vystup 3
AC (alternate current) stfidavy proud, napéti ;
AE (Analogeingang) analogovy vstup =
AFE (activ front end) jednotka napajeni a rekuperace s vlastni komutaci osazena tranzistory IGBT ©
AG (Automatisationsgerat) automatizacni prostfedek g
AS (Ablaufsteurung) impulsni Fizeni S
ASIC (application specific  integrovany obvod vyvinuty pro konkrétni aplikaci, zdkaznicky integrovany obvod g

integrated circuit)
ATI (analog tacho interface) jednotka slouZici k pfipojeni analogového Cidla otacek (tachodynama)

AUS vyp, vypnuto

AWG (American wire gauge) americka mira slouzici k oznaCovani prafezu vodicu

B stupen odruseni dle EN 55011 (mezni hodnoty pro vefejné sité)

B (Bereit) jeden ze stavi ménice - pfipraven (vCetné poruchy)

BA (Betriebsanleitung) navod k obsluze a udrzbé

BA (Bindrausgang) binarni vystup

BE (Binareingang) binarni vstup

BF (Bauform) konstrukéni ¢len vykonové fady (,velikost’)

Binektor, B element slouZici k datové vyméné mezi funkEnimi bloky; vymériovanymi daty jsou
binarni signaly, rozsah je logicka 0 a 1

BUS sbérnice

cabinet skfifiové provedeni ménice MASTERDRIVES

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 16-1
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Zkratky, vysvétlivky

CAN (controller area
network)

CB (communication board)

CB 1 (communication
board 1)

CUA (control unit AFE)
chassis

compact

CU (central unit), CUVC
derating

DC (direct current)

DPR (dual port - RAM)
DPRAM (dual port - RAM)
DTI (digital tacho interface)
EA (Erstanlauf)

E (Einspeiseneinheit)

E/R (Ein- und
Riickspeiseneinheit)

ED (Einschaltdauer)

EEPROM (electrically
erasable programmable
read-only memory)

EIN

EGB (elektrostatisch
gefahrdete Bauelemente)

EMC (electromagnetic
compatibility)

EMV (elektromagnetische
Vertréaglichkeit)

EPROM (erasable
programmable read-only
memory)

F (fault, Fehler)
Fangschaltung

FB (Funktionsbaustein)

FDB (Fabrikaten-Datenbank)

FC (frequency control)
FCC (flux current control)
FF (fatal fault, fatal Fehler)
FI (Fehlerstrom)

FS (Fangschaltung)

FSW (Festsollwert)

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

komunikacni sbérnicovy protokol

komunikacni jednotka (obecné)
komunikacni jednotka (PROFIBUS SINEC L2 DP)

fidici jednotka AFE

vestavné provedeni ménice MASTERDRIVES

kompaktni provedeni ménice MASTERDRIVES

centralni jednotka s fidici a regulacni elektronikou, Vector Control
redukce vykonu v souvislosti se zménami pracovnich podminek
stejnosmérny proud, napéti

pamét, pfes kterou si vyménuji jednotky sva data

pamét, pfes kterou si vymeénuji jednotky sva data

jednotka slouzici k pfipojeni impulsniho Cidla otacek

prvni rozbéh, spusténi

jednotka napajeni E, sitovy méni¢ - usmérnovac

jednotka napajeni a rekuperace E/R, sitovy ménic - dvojice antiparalelné zapojenych
ménic, jeden z nich slouzi k usmérnéni stfidavého napéti, druhy z nich
k ,nastfidani“ napéti a tedy k vraceni energie do sité

zatézovatel

pamét ur€ena pro Cteni a zapis, mazani se uskutecriuje elektrickym impulsem, poCet
prepisovani je relativné velmi vysoky

zap, zapnuto
soucastky poskoditelné elektrostatickym polem

elektromagnetickd kompatibilita
elektromagneticka kompatibilita

pamét urCena pro &teni a zapis, pfed zapisem je nutné ji pfemazat ultrafialovym
svétlem, poet pfepisovani je omezen

porucha

letmé spinani, jedna se o vlastnost ménice (obvykle realizovanou softwarové), ktera
umoipl’ ,nafdzovat” méni¢ na jiz se togici motor bez nezadoucich prechodovych jevi
arazu

funkéni blok, napf. omezovac strmosti, délicka, séitacka atd.

databaze s popisy a cenami vyrobkd pramyslovych divizi

jedna z variant fidicich a regula¢nich obvodu starsi fady méni¢d MASTERDRIVES
regulace jalového proudu odebiraného z meziobvodu

fatalni porucha, chyba

poruchovy proud (I ~ oznaceni proudu)

viz Fangschaltung

pevna poZadovana hodnota

16-2
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Zkratky, vysvétlivky Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control
GI/R (Grund/Reserv.) zakladni/ rezervni nastaveni
GG (Grundgerat) zakladni pfistroj
GSST 1/2 (Grundgerate zakladni sériové rozhrani pfistroje, zde nejéastéji ménice
serielle Schnittstelle 1/2)
GR (Gleichrichter) usmérfiovac
H (high) logicka uroveri (1~ H)
H (Hardware) jeden ze stav(i ménice - hardwarova konfigurace
hlavicka telegramu informace protokolu, které jsou pfenaseny spolu s uziteCnymi daty telegramu, slouzi
ke spravné interpretaci uZite¢nych dat telegramu
HLG (Hochlaufgeber) omezovac strmosti narlstu a poklesu poZadované hodnoty
Hochlauf, Riicklauf narlst, pokles pozadované hodnoty nebo vystupni veliciny
Hochlaufzeit, Riicklaufzeit ~ doba narUstu, poklesu poZadované hodnoty nebo vystupni veli€iny
HS (Hauptschiitz) hlavni styka¢ (na vstupu ménice)
HTL (Hochvolt-Transistor-  skupina logickych obvodu
Logik)
HW (Hardware) hardware
I xR, kompenzace | xR kompenzace Ubytkd napéti na vedeni nebo vinuti motoru =
1, magnetizacni slozka proudu |, %
It kontrola (vypocet) oteplovaciho integralu [12- dt, pouziva se pfi zjistovani hodnoty q>’
otepleni o
IBS (Inbetriebsetzung) uvadéni do chodu g'
IGBT (insulated gate bipolar Insulated gate bipolar transistor, moderni vykonova polovodiCové souCastka c
transistor) umozriujici dosahovat vysokych spinacich frekvenci (o jeden azZ dva fady lepSich nez %
vykonové tyristory) b
IGD (IGBT gate drive) fidici jednotka tranzistor(i IGBT q>’
IPM (Intelligent Power Intelligent Power Modul, modul obsahujici fidici obvody vykonové soucastky, nékdy f
Modul) téz obsahuje obvody monitorujici spravnou funkci a hodnoty obvodovych veli¢in £
1/0 (input/output) vstup/vystup —é
ist skutecna =
IVI (inverter interface) jednotka rozhrani mezi fidici a silovou Casti §

KIP (Kinetische Pufferung)  kinetické zélohovani (kratkodobé vypadky dodavky elektrické energie jsou pfeklenuty
kinetickou energii pohybujici se hmoty pohonu)

kompenzace skluzu kompenzace skluzu motoru pfi zatézovani motoru, kompenzuje se zvySenim
frekvence napajeciho napéti motoru o hodnotu skluzové frekvence

kompenzace teploty motoru kompenzace teploty motoru se provadi za ucelem dosaZeni vysoce pfesné regulace
toCivého momentu, teplota motoru se zjidtuje pomoci termistoru (nejcastéji typ

KTY84)

Konnektor, K, KK element slouzici k datové vyméné mezi funkEnimi bloky, vymériovanymi daty jsou
digitalizované analogové signaly o Sifce slova 16 bitl (K) nebo 32 bitl (KK), rozsah je
-200% az +199,99%

kvitovani (Quittierung) potvrzeni (zde nejcastéji potvrzeni poruchy)

LBA (local bus adapter) sbérnicovy adaptér (option), na zadni sténé kazety s elektronikou je umisténa
sbérnice opatfena konektory (slouzi k pfipojeni options)

LDF (Linksdrehfeld) smér otaCeni magnetického pole doleva

LED (light emitting diode)  svitiva dioda

Siemens AG e BA 9807-000-348 BB 16-3



c
D
©
(3
>
(@)
=
(o8
pl<b)
|
S
(3°]
el
(721
D
>
(1°]
c
b
=
(3~
Q.
S
(@)
x

Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Zkratky, vysvétlivky

letmé spinani, letmé
zachyceni

LSB (least significant bit)
LWL (Lichtwellenleiter)
M (Masse)

Master-Slave

MDS (Motordatensatz)

MLFB (Maschinenlesbare
Fabrikatebezeichnung)

motorpotenciometr
(Motorpotentiometer)

MSB (most significant bit)
NEMA 1

normy (€asto pouzivané)

Nutzdaten

OP (operation panel)
open emitter

open collector

option

P, P24
Par (Parameter)

parametrovani (die Para-
metrierung)

PC (personal computer)
PELV

PEU (power electronic unit)
PG (Programmiergerét)

PKW (Parameter-Kennung-
Wert)

PMU (parametrisation unit)
PNU (Parameternummer)

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

viz ,Fangschaltung”

bit s nejmensi vahou
svétlovodny vodi¢
zem

metoda pfistupu na sbérnici, kdy jeden master fidi pfistupy vSech slaves na sbérnici,
slave odpovida jen tehdy, je-li masterem tazan

sada dat motoru
zde objednaci Cislo

timto pojmen je ¢asto oznaovano takova funkce, kdy jednim tlagitkem (/)
zvySujeme pfislusnou hodnotu a druhym (V) ji snizujeme

bit s nejvyssi vahou
oznaceni stupné kryti v USA (zkratka z anglického National Electrical Manufacturers
Association)

+ CSN Ceskoslovenska statni norma

* DIN Deutsche Industrie Norm

«|[EC International Electronical Commission
+VVDE Verband Deutscher Elektrotechniker
« UL Underwriters Laboratories

+CSA Canadian Standard

*CE EG-Konformitatszeichen

*EN Europa-Normen

uzite¢na data, ¢ast telegramu, ktera obsahuje data, ktera obsahuiji pfenasenou
informaci

komfortni ovladaci panel
otevieny emitor, resp. zapojeni s otevienym emitorem, Casto slouZi k fizeni relé, relé

jiz pfipojen na kladny pol napajeciho napéti (tranzistor NPN)

otevieny kolektor, resp. zapojeni s otevienym kolektorem, Casto slouZi k fizeni relé,
relé se zapoji mezi kladny pdl napéjeciho napéti, emitor tranzistoru je jiz pfipojen na
zem (tranzistor NPN)

volitelné rozSifeni - jedna se o hardware nebo software, které dopliiuje nebo zlepSuje
funkci pfistroje v zakladnim provedeni

positiv, zde nej¢astéji kladné napéti, P24 ~ +24 V
parametr
nastavovani hodnot parametr( ménice

osobni pocitaé

nepreloZitelny vyraz s nasledujicim vyznamem: bezpecné oddéleni od nizkého
napéti dle norem VDE 0100, ¢ast 410 a VDE 0106, ¢ast 101

jednotka se silovou &asti
programovaci pfistroj
normovani signalu (napf. 1H ~ 0,01 Hz)

jednoduchy ovladaci panel
Cislo parametru

16-4
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Zkratky, vysvétlivky

PROFIBUS (process field
bus)

protokol

PSU (power supply unit)
PWE (Parameterwert)

PWM (pulse width
modulation)

PZD (ProzeRdaten)

Q (Quelle)
RDS (Reserve-Datensatz)
R (run)

RAM

rampa - rozbéhovar.,
dobéhovar. (die Rampe)
Raumzeigermodulation
RDF (Rechtsdrehfeld)

remote control
resolver

Rohsignalgeber

rozhrani

SC (servo control)

Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

prumyslovy standard sbérnicové komunikace, vyvinuty za spolutcasti péti
vyznamnych firem (ABB, AEG, Bauer, Danfoss, Siemens), vyhovuje normé
DIN 19 245

standardizované ujednani, které zajistuje, Ze pfenasena data budou viude a za
vSech okolnosti interpretovana stejné, Ze jim bude stejné porozuméno a stejné s nimi
nakladano

jednotka napajeni
hodnota parametru
pulsné Sifkova modulace

data z a do technologického procesu, vSechny fidici povely, stavova hlaseni,
pozadované a skutecné hodnoty

zdroj
rezervni sada dat

jeden ze stavii ménice - béh (v€etné letmého spinani, kinetického zalohovani
a provozu méni¢e s minimalni hodnotou napéti 50% jmenovité hodnoty (Flex-Nach))

pamét ur€ena pro Cteni a zapis s libovolnym pfistupem, po odpojeni napajeciho
napéti se obsah paméti ztrati

omezovac strmosti narlstu a poklesu poZzadované hodnoty

v vy

tzv. dopliikova pulsné Sifkova modulace s doplfikovou modulaci hran
smér otaéeni magnetického pole doprava
dalkové ovladani

magnetoelektrické Cidlo otacek a polohy uréené pro servopohony, vystupem je signal
sinusového, resp. cosinusového, priibéhu

Cidlo otaCek a polohy uréené pro servopohony pracujici na optoelektrickém principu
(opticky enkodér), vystupem je signal sinusového, resp. cosinusového, pribéhu

*RS 232  standardni rozhrani, béZné dnes u vSech osobnich pocitact
a mikrofadicu
+ RS 485  standardni sbérnicové rozhrani

jedna z variant fidicich a regulacnich obvodu starsi fady méni¢i MASTERDRIVES

SCB 2 (serial communication komunikacni jednotka (galvanicky oddélené spojeni pomoci protokou USS a Peer to

board 2)

Peer (RS 485))

SCB 1 (serial communication komunikacni jednotka (spojeni Peer to Peer pomoci svétlovodného viakna

board 1)
Schnittstelle

a sériovych V/V (I/0))
viz rozhrani

SDS (Solwertkanaldatensatz) sada dat kanalu pozadovanych hodnot

sensorless vector control

SFC (Sachnummer mit
Firmencode)

SL (slave)
soll

SMD (surface mounted
device)

SML (snubber module low)

SMU (snubber module up)

vektorové fizeni bez smycky zjiStovani skutené hodnoty otaéek
Sachnummer mit Firmencode

podfizeny ¢len z dvojice master-slave (,pan-otrok*)
poZadovana
plodna montaz, souCastka uréena na ploSnou montaz

modul odleh&ovaciho obvodu - spodni ¢ast
modul odlehéovaciho obvodu - horni East
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Frekven¢ni méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES e Navod k obsluze a udrzbé

Zkratky, vysvétlivky Compact Unit, Chassis Unit, Vector Control

SSN (Siemens-Sachnummer) Siemens-Sachnummer
SST (Standardschnittstelle) zakladni (standardni) rozhrani

SV (Stromversorgung) napajeni
SW (software) software
T100, T300 technologické jednotky firmy Siemens AG, jednotka T100 je vybavena pevnymi

funkcemi, Ize pfepinat pomoci konektort, T300 Ize projektovat pomoci programu
STRUC L nebo STRUC G, soucast ,stavebnice® MASTERDRIVES

TB (technology board) technologicka jednotka (obecné)

TLG (Telegramm) telegram ~ informacni jednotka, ktera je pfenadena po sbémici, sklada se z hlavi¢ky
telegramu a z uziteCnych dat

tipovani (Tippen) pouZiva se k sefizeni ménice nebo celého pohonu

Transvektor chranény firemni nazev (Siemens AG) pro vektorové fizeni

TRC (trace) tracer (TRC) slouzi ke snimani veli¢in méni¢e od vzniku nebo do vzniku jisté udalosti

TSY (Tacho- und jednotka slouzici k pfipojeni impulsniho €idla otacek a k synchronizaci dvou méni¢i

Synchronisier-Baugruppe)
TTL (Transistor-Transistor-  skupina logickych obvodu

Logik)

U (Urladen) jeden ze stav(i ménice - ptvodni pfednastaveni ménice (potfebuje k tomu objednaci
Cislo MLFB)

uf charakteristika U/f

UCE ~ U napéti kolektor - emitor

UMR (Umrichter) frekvenéni ménic

US (Uberbriickungsschiitz) premostovaci styka¢ (pfemostovacim stykadem se po ukonéeni procesu
pfednabijeni kondenzétoru v napétovém meziobvodu zkratuji pfednabijeci rezistory)

USS (Universelles serielles univerzalni protokol uréeny ke komunikaci prostiednictvim sériového rozhrani,
Schnittstellen-Protokoll) vyvinuty firmou Siemens AG, uréeny zejména pro aplikace v oblasti pohon(

uzite¢na data viz Nutzdaten
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VC (vector control) jedna z variant fidicich a regulaénich obvodu starsi fady méni¢d MASTERDRIVES
VDU (voltage-deviding-unit) jednotka délice napéti

VS (Vorladeschiitz) styka¢ v obvodu pfednabijeni kondenzatoru (v napétovém meziobvodu)
VSa (Netzspannungs- soucasti patfici k sitové ¢asti v ose a

komponente in der a-Achse)

VSb (Netzspannungs- soucasti patfici k sitové ¢asti v ose b

komponente in der

b-Achse)

WEA (Wiedereinschalt- automatické znovuzapnuti ménice pro obnoveni dodavky energie
automatik)

WR (Wechselrichter) stfida¢

ZK (Zwischenkreis) stejnosmérny meziobvod
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