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Pravni informace
Bezpec&nostni pokyny

Tato pfiru¢ka obsahuje pokyny, které musite dodrzovat pro zachovani Vasi osobni bezpe¢nosti a za i¢elem zamezeni vzniku vécnych
Skod. Pokyny pro zachovani Vasi osobni bezpe€nosti jsou zvyraznény vystraznym trojuhelnikem, pokyny tykajici se pouze vécnych skod

jsou uvedeny bez trojuhelniku. Podle stupné ohroZeni jsou vystrazna upozornéni zobrazena v sestupném poradi nasledovné.

ZESNEBEZPECI

znamena, ze nastane smrt nebo tézky Uraz, pokud nebudou pfijata pfisluSna bezpecnostni opatfeni.

& VYSTRAHA

znamena, ze mlze dojit k usmrceni nebo k tézkému Urazu, pokud nebudou pfijata pfislusna bezpecnostni opatreni.

A POZOR

s vystraznym trojuhelnikem znamena, Ze mudze dojit k lehkému Urazu, pokud nebudou pfijata pfislusna bezpe€nostni opatfeni.

POZOR

bez vystrazného trojuhelniku znamena, Ze mize vzniknout vécna Skoda, pokud nebudou pfijata pfislusna bezpecnostni opatieni.

UPOZORNENI

znamena, ze muze vzniknout nezadouci vysledek nebo stav, pokud nebude pfislusny pokyn dodrzen.

V pripadé vzniku nékolika stupriti ohrozeni se pouziva vzdy vystraha s nejvyssim stupném. Pokud je v ramci nékterého vystrazného pokynu
s vystraznym trojuhelnikem varovano pred zranénim osob, muze byt ve stejném vystrazném pokynu navic uvedena vystraha pred

poskozenim véci.
Kvalifikovany personal

PFislusné zafizeni/systém popsany v této dokumentaci smi obsluhovat kvalifikovany personal s opravnénim pro danou funkci a dle
relevantni dokumentace. Zvlasté je nutno dodrzovat upozornéni a bezpeénostni instrukce.
Kvalifikovany personal jsou osoby, které na zakladé provedeného Skoleni a osobnich zkuSenosti jsou schopny definovat rizikové faktory a

vyhnout se pfipadnym nebezpec&im pfi praci s témito zafizenimi / systémy.
Pouziti produkt(i Siemens v souladu s uréenim

Dodrzujte nasledujici:

& Vystraha

Produkty Siemens se smi pouzivat pouze v takovych pfipadech, které jsou uvedeny v katalogu a v technickém popisu a pouze ve

spojeni se zafizenimi a komponentami tfetich stran, které doporucila, popf. schvdlila firma Siemens. Bezvadny a bezpeény provoz

tohoto vyrobku pfedpoklada vhodny transport, skladovani, instalaci a montaz i peclivou obsluhu a udrzbu.

Znacky

VSechna oznaceni s pouzitim ochranné znamky ® jsou registrované znacky spole¢nosti Siemens AG. Dal$i oznaceni v tomto dokumentu

mohou byt znacky, jejichz pouziti tfeti stranou pro jeji viastni Ucely muze porusit prava drzitel(r znacky.

Zreknuti se zodpovédnosti
Pro zajisténi shody této publikace s aktualnim hardwarem a softwarem produkt( jsme provedli revizi jejiho obsahu. Zmény v publikaci jsou
vyhrazeny, nelze garantovat Uplnou shodu s aktualnim stavem. Informace v této publikaci jsou pravidelné korigovany a pfipadné korekce

jsou vlozeny v nasledujicich edicich.
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Ucel téchto instrukci

Navod ,Uvedeni do provozu“ popisuje, jak uvést do provozu a obsluhovat frekvenéni méni¢ SINAMICS
G120 pomoci panelu IOP, BOP-2 nebo programu STARTER.

Pro specialni funkce ménice, napf. automaticky restart nebo funkce letmého restartu, prosim pouzijte
Navod k obsluze a Pfiru¢ku seznamu parametrd odpovidajici fidici jednotky.
http://support.automation.siemens.com/\WW/view/en/30563628/133300

Funkce a vlastnosti IOP jsou detailné popsany v navodu k obsluze "SINAMICS IOP"
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/57199302

Zde jsou vysvétleny pouze v rozsahu nezbytné& nutném pro pochopeni popisovanych funkci.

VSechny manualy pro frekvenéni méni¢e SINAMICS G120 Ize stahnout z Internetu
http://support.automation.siemens.com/\WW/view/en/22339653/133300

a dodate¢né jsou dostupné na DVD:

SD Sbirka manuald (SD Manual Collection) — vS§echny manudly pro nizkonapétové motory, prevodové

motory a nizkonapétové frekvenéni ménice v 5 jazycich

Objednaci Cislo: 6SL3298-0CA10-0MGO
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1. Design frekvenéniho ménice
1.1. Komponenty frekvenéniho ménice

Frekvenéni méni¢e SINAMICS G120 obsahuiji:

e Vykonovou jednotku (Power Module, PM)
e Ridici jednotku (Control Unit, CU).
e Ménice IP20 také EMC filtr tfidy B (EMC filter Class B)

Poznamka
Mé&niée s krytim IP55
Pro ménice s krytim IP55 plati, ze kryti je dosazeno, po vlozeni ovladaciho panelu (IOP nebo BOP-2) nebo

zaslepky. Ovladaci panel neni soucasti baleni a objednava se samostatné.

(1) Vykonové jednotka PM (IP20)
(@) Ridici jednotka CU
(@) Inteligentni oviadaci panel IOP
@ Externi filtr tfidy B (neni sou&asti baleni)
@ Vykonova jednotka PM (IP54/UL Type 12) s vioZzenym IOP

Obrazek 1-1 Design ménice
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1.2. Nastroje ke zprovoznéni frekvencniho ménice

-

|OP Handheld

¢ Inteligentni ovladaci panel IOP
e Zakladni ovladaci panel BOP-2

e STARTER —program pro nastaveni méni¢e z PC

10

Pripojeni k PC

Obrazek 1-3 Komponenty ke zprovoznéni
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1.2.1.

Popis nastroji ke zprovoznéni frekvenéniho ménice

Komponent nebo nastroj

Objednaci &islo

Ovladaci panely
pro zprovoznéni,
diagnostiku a
ovladani
frekvencnich

ménicu

BOP-2 — k nasazeni na frekvenéni méni¢

Kopiruje parametry pohonu

Dvojradkovy display

Privodce zprovoznénim

6SL3255-0AA00-4CA1

IOP - k nasazeni na frekven¢ni méni¢ nebo se pouziva
s handheldem

Kopiruje parametry pohonu

Textovy display

Obsluha pomoci menu a pravodce aplikaci

6SL3255-0AA00-4JA0

IOP Handheld:
6SL3255-0AA00-4HAO

Sada pro montaz IOP/BOP-2 na dvefe rozvadéce, IP54/UL
Typ 12

6SL3256-0AP00-0JA0

Nastroje pro PC

STARTER, nastroj pro zprovoznéni (PC software),

PC spojeny s frekvenénim méniCem pres USB kabel

STARTER na DVD:
6SL3072-0AA00-0AGO

STARTER na webu

Sada pro pripojeni k PC
Sada obsahuje STARTER DVD a
USB kabel

6SL3255-0AA00-2CAQ

Drive ES Basic

Pro uvedeni frekvenéniho méni¢e do provozu napf.
pres rozhrani PROFIBUS. Implementuje STARTER do
STEP7

6SW1700-5JA00-4AA0

T

Pamétova karta pro ulozeni Karta MMC

6SL3254-0AMO00-0AAQ

a pfenos nastaveni frekvencniho Karta SD

ménice

6ES7954-8LB00-0AA0

Tabulka1-1

Komponenty a nastroje pro uvedeni do provozu a zalohu dat
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1.3. Montaz komponentt
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VloZeni CU Vyjmuti CU VioZeni IOP

Obrazek 1-2 Montaz komponenti

Viz také
e Podrobné manualy http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/22339653/133300
= STARTER http://support.automation.siemens.com/WWW/view/en/10804985/130000

1.4. Ridici jednotky

Rizné verze tidicich jednotek se lisi v téchto zakladnich faktorech:

e Typem komunikac¢ni sbérnice, napf. Profibus, Profinet, Modbus, apod.
e Typem arozsahem funkci (CU230P-2, specifické funkce pro ¢erpadla, ventilatory a kompresory.
CU240E-2, integrovanymi bezpeénostnimi funkcemi, apod.)

e Typem a mnozstvim moznych vstupl a vystupu

9 Ménic¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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Funkce CU230P-2 HVAC CU230P-2 CAN | CU230P-2 DP CuU230-2
PN
Sbérnice USS, Modbus RTU, BACnet MS/TP CANopen PROFIBUS DP | PROFINET
Technologické Usporny méd, kaskadova Fizeni, mod pozar (extended emergency operation), multi-
funkce zbénovy regulator, obchvat (bypass)
Digitalni vstupy 6
Analogové vstupy AlO a Al1: Napéti nebo proud; Al2: Cidlo proudu nebo teploty (Ni1000/PT1000);
Al3: Cidlo teploty (Ni1000/PT1000);
Digitalni vystupy
Analogové vystupy 2
Funkce CU240B-2 Cu240B-2 DP
Sbérnice USS nebo Modbus RTU PROFIBUS DP
Digitalni vstupy 4
Analogové vstupy 1
Digitalni vystupy 1
Analogoveé vystupy 1
Funkce CU240E-2 | CU240E-2 F | CU240E-2 DP | CU240E-2 DP-F | CU240E-2 PN | CU240E-2 PN-F
Sbérnice USS nebo |USS nebo |PROFIBUS |PROFIBUSDP |PROFINET |PROFINET s
Modbus Modbus DP s PROFIsafe PROFIsafe
RTU RTU
Integrované STO STO, SS1, |STO STO, SS1, SLS, |STO STO, SSH1,
bezpec€nostni SLS, SDI, , SDI, SSM SLS, , SDI,
funkce SSM SSM
Digitalni vstupy 6
Bezpec€nostni 1 3 1 3 1 3
digitalni vstupy*
Analogové vstupy 2
Digitalni vystupy 3
Analogoveé vystupy 2
*) Bezpecnostni digitalni vstup je tvofen kombinaci dvou standardnich digitalnich vstupu
Tabulka1-2 Vlastnosti fidicich jednotek
1 0 Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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1.5. Vykonové jednotky

Vykonové jednotky se vyrabéji s riznymi Urovnémi ochrany a topologii v rozsahu vykonu od
0,37kW az do 250kW. Podle konstrukénich velikosti (FS) jsou dale ¢lenény na FSA az FSGX.

1.5.1. Prehled vykonovych jednotek

Konstrukéni velikost FSA ‘ FSB ‘ FSC FSD

FSE FSF FSGX
PM230, 3AC 400V. IP20 - Vvkonova iednotka pro Eerpadla a ventilatory
Rozsah vvkonu (LO) v kW 037...3 4..75 11...18,5 22...37 45 ... 55 75...90 -—-
Odrusovaci filtr, tfida A o/e o/e o/e o/e o/e o/e -—

PM230, 3AC 400V, Push Through - Vvkonova iednotka pro ¢erpadla a ventilatory

Rozsah vvkonu (LO) v kW 3 7.5 18.5 -—-

OdruSovaci filtr, tfida A o/e o/e ofe —

PM230. 3AC 400V. IP55 / UL Tvpe 12 - Vykonova iednotka pro ¢erpadla a ventilatorv (bouze pro fidici iednotkv CU230P-2)

Rozsah vvkonu (LO) v kW 0,37...3 4..75 11...18,5 22 ...30 37...45 55...90 -
Odrusovaci filtr, tfida A . ° ° ° ° ° —
Odrusovaci filtr, tfida B ° . . ° ° ° —

PM240, 3AC 400V, IP20 - Vykonova jednotka pro standardni operace s inteqrovanvm brzdnym modulem 1)

Rozsah vykonu (LO) v kW 037...15 22..4 75...15 18,5...30

37 ...45

55...132 160 ... 250

OdruSovaci filtr, tfida A o ° ° °

PM240-2, 3AC 400V, IP20 - Vvkonova iednotka pro standardni operace s integrovanym brzdnym modulem

Rozsah vvkonu (LO) v kW 0.55...3 --- --- ---

OdruSovaci filtr, tfida A o/e - - —

PM240-2, 3AC 400V. Push Throuah - Vvkonova iednotka pro standardni operace s intearovanvm brzdnvm modulem

Rozsah vvkonu (LO) v kW 2,2 3 - - -

OdruSovaci filtr, tfida A ° o — — —

PM250. 3AC 400V. IP20 - Vykonova jednotka s mozZnosti rekuperace

Rozsah vykonu (LO) v kW --- - 75...15 18.5... 30 37 ...45 55...90 -
Odrusovaci filtr, tfida A - - . ° ° ° —
PM260. 3AC 690V. IP20 - Vvkonova iednotka s moZnostf rekuperace a sinusovvmii filtry

Rozsah vykonu (LO) v kW 11...185 30...55
Odrusovaci filtr, tfida A -— - — o/e — o/e —
Sinusovy filtr - - - ° - ° —

o = bez; ® = integrovano; @ = od 110 kW jako volitelné pfislusenstvi

1) Vykonova jednotka PM240 FSGX je bez brzdné jednotky, ale je pfipravena pro jeji dodatenou montaz
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1.6. IOP Inteligentni oviadaci panel

IOP je ovladavi panel s jehoz pomoci mlzete
lokalné nastavit frekvencéni ménic, viozit

parametry a sledovat provoz. 3 U_oukpsmooth

Vybér menu a stavovych ukazatell je zobrazen Fortp smomth

na textovém a grafickém displeji. Displej je ([ | K&

rozdélen na nékolik oblasti

Zobrazeni stavu a diagnostika
Zprava o stavu

Vybérové menu

1) Zobrazeni stavu a diagnostika

2) Zprava o stavu, zde: Vystup napéti

Obrazek 1-4 Panel IOP

3) Zprava o stavu, zde: Vystup frekvence
4) Vybérové menu: Privodce (Wizard) /
Ovladani (Control) / Vybér (Menu)

1.6.1. Zachazeni s IOP

° »  Oto¢enim navigac¢niho kolecka mlzete vybrat menu, napf. WIZARD (prtvodce)
*  Vybér potvrdite stlatenim navigaéniho kolecka (OK).
Stisknutim mudzete pfepinat mezi externimi zdroji oviadani a IOP jakoZto zdrojem ovladani.

*  MANUAL znamena: Manualni ovladani pomoci tlagitek IOP

*  AUTO znamena: ménic reaguje na prikazy z externich zdrojl fizeni (napf. sbérnice nebo svorkovnice)

* V moédu MANUAL: stiskem zapnete frekvenéni ménic

. « V médu AUTO: bez funkce

« V modu AUTO: bez funkce
¢V modu MANUAL:

— Kratky stisk: OFF1 — motor se zastavi podle nastaveného zplsobu dobéhu (P1121)

— Stisk delSi nez 3 sekundy: OFF2 — motor volné dobéhne

ﬂ « Stiskem ziskate informace o aktualnim zobrazeni

» K zobrazeni se vratite opétovnym stisknutim

E »  Kratky stisk: navrat k predchozimu zobrazeni

» Stisk delSi nez 3 sekundy: IOP se vrati do stavové obrazovky

Tabulka1-5  Funkce tlacitek panelu IOP

1 2 Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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1.6.2. Struktura menu panelu IOP
Zobrazené menu plati pro IOP.

Doporucujeme ménic¢ nastavit dle aplikace WIZARD-Zakladni uvedeni do provozu (Basic commissioning) a

nasledné doladit individualnim nastavenim parametr( v sekci MENU-Parametr.

WIZARD (priivodce) CONTROL (oviadani) I MENU |
!—munrwmm Poiadovand hodnota = tka
' Dl 0 ——— Reverzace L
provozu - zdvis na CU JOG méd - Dragnostickd funkce -
zévisi na CU
— Parametr
L‘H’i‘ﬂ'lm
'+ sdrudovanl paramaetnd
! Privodei

Obrazek 1-5 Struktura menu panelu IOP

1 3 Ménic¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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1.7. Ovladaci panel BOP-2

1.7.1. Struktura menu BOP-2

Vybér hodnot na displeji  Ovladani motoru pomoci  Dignoza a Zména Zakladni Reseta
BOP potvrzeni chyby hodnot uvedeni do  zebezpedeni
parametrl provozu nastaveni

RESET | | orRvRESET |

¥
b
i
i
i
i
i
i
g

| CTRLMOD | | RAM-ROM
[ |
5 STANDARTR FILTER e
i | é BOP-2 ukazuje ™ = ;
Méni& nejduleditéisl parametry FROM GRD |
v :
WM SERIN.  Wpalais  LormiTen 0 .
vargvani BOP.2 G Ulageni nastaveni
-2 ukazuje viechny na BOP.2 nebo
E’Mﬂﬁrm @ — pamétovou kartu
; Menit hlasi
: ehybu
| Jog je aktivni
1 4 Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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2. Instalace

2.1. Zapojeni silové ¢asti
L1
L2
L3 =
PE T
i f| | | i
1U1 V1 1W1 BE?
Sitowa tlumivka —
1U2 12 1W2 PE2
Brzdny L1 L2 L3 PE 11 L2 L3 PE
odpor Lol Odrugovac filtr 4 [ OdruSovaci filtr ., Lo
X {extarni) {extarni)
- L1 L2 L3 PE L1 L2' L3 PE
[ CI; S s W e s = My i e s N
Ut v1 W1 PE1 i e — I - S S " R R D -
Vykonové jednotke R1 R2 Ut v1 W1 PE1 U1 v1 W1 PE1
PM 230
Uz vz Wz PE2 Vikonova jednotka PM 240 -— Wykonovd jednotka PM 250 —
: ' U2 V2 W2 PE2 U2 V2 W2 PE2
. by e v 5 o s It e
o o [ W :}_. -~ e _'.__'__' 1‘:—0
CTRL U1 1V1 1W1 PE1 cTrL | [ 1U1 V1 1W1 PET
Sinovy filtr ' nebo Sinovy fillr ' nebo
Ralé - i v 5 Relé . s
Sridy wystupni tlumivka bredy ) wystupnl tlumivka
1U2 1V2 1W2 PE2 102 1v2 1W2 PE2
o i e 11 o S e et
w ww w 53—t % o i g
IR\ W/
= P
| |
M 1 M | l—;,] \M
Mapajeni brzdy Mapéjenl brzdy Z

Obrazek 2-1

Schémata zapojeni pro PM230, PM240, PM25—0

Poznamka: PM260 ma vestavény odruSovaci a sinusovy filtr. Jinak zapojeni PM260 odpovida zapojeni PM250.
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2.2. Rozhrani fidicich jednotek — popis svorkovnice a zapojeni
2.2.1. Rozhrani CU230P-2

@meﬂmmmmmﬂm}
(2) Rozhrani pro oviadaci panel (IOP nebo BOP-2)
@usammmsTmTER

(3) Stavove LED I

LMK1, pouza PROFINET
LMKZ, pouze PROFINET

®

NI1000DIP plepinas Al2

{svorky S50/51)
=
@ Hﬂt DIP pepinaé pro A0 a Al1
AlD {sworky 3/4 a 10/11)
Prowd Napéti
@Duﬁﬂwﬂw
.Svmywu
@Pnphwm

@ Prepinaé pro ukonéovaci odpor

sbérnice

{]ﬁi—-—

¥ontakd
1 0V, referendni potencid 1 Mewyudie 1 FXs, plfem dat +
2 RS485P piijem a odesldani (+) 2 CAN_L, CAN signl i) 2 R, pijem dat
3 RS485N, pijem a odeslani () 3 CAN_GND, CAN zem 3 TXe, plenos dal »
4 Stinéni 4 Newyuio 4 Nevyuilno
5 Mevyuiio B (CAN_SHLDY), voliteind stindni 5 Newyudiio
6 (GMD), volitetnd CAM Fem 8 TX- plencs dad
7 CAN_H, CAN signdl (wysoky) T Newyuliio L]
8 Mevyulio 8 Newyuiiio T Nevyuifio
9 Newyufio & RxDTaD-M, pijem a odesldnl (A7
4 Menvyulitd

Obrazek2-2 Rozhrani CU230P-2

1 6 Ménic¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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2.2.2. Svorkovnice fidici jednotky CU230P-2

+0V

E:

31 [+24V IN 18V ... 30V volitelné napaieni

32/GND IN Referenéni potencial ke svorce 31

35(+10V out 10V vystup relativni k GND, max 10mA
36/GND Referenéni potencial

50 NI1000/AI2+ | Tepelné Eidlo N1000 nebo analogovy vstup

51 |GND | | Referenéni potencial
52 N11000/AI3+ | Tepelné éidle N1000 nebo analogovy vstup
53|GND |

=) =

10Al 1+ Analogovy vstup (-10V ... 10V, 0/4/-20mA ... 20mA)
11 |Al 1- Referenéni potencial ke svorce 10

26/A0 1+ Analogovy vystup (OV ... 10V, OmA ... 20mA)

27 |GND | | Referenéni potencial

.
-
v
f=

1 [+10V out 10V vystup relativni k GND, max 10mA
2 |GND | Referenéni potencial
3 |AlD+ | Analogovy vstup (-10V ... 10V, 0/4/-20mA ... 20mA)
4 ALO- || Referenéni potencial ke svorce 3
12 AD D+ Analogovy vystup (OV ... 10V, OmA ... 20mA)
13 GND || Referenéni potencial
210 1NO |
—22.00 1 COM :/
114 T1 MOTOR |
. :15"T2 MOTOR |

Digitalni vystup, 0.5A 30 VDC max.

:lTeplomi gidlo (PTC, KTY84, bimetalové)

t+——9 +2&Voul | | 24V vystup relativni k GND, 100mA max.

o - Ty ooy e
28 GND | | Referenéni potencial

[

+——20/D00 COM |

:GQ_EDI COM ! Referencni potencial pro digitalni vstupy
—"—5 DI | |

—"—6 01 '
—"—7 DI2 '
—"—8 DI3 '
}—"—16 DI 4
}—"—17 DI 5

Digitalni vstupy, elektricky izolovany

H-®-18[000NC |

|5A 30 VDC / 2A 230 VAC max.
-®-23002NC | pigitaini vystup

m; | Digitalni vystup

24002N0 B
251002 COM iSA 30 VDC / 2A 230 VAC max.

®

Obrazek 2-3 Zapojeni svorkovnice CU230P-2

Pi

klad doporu¢eného zapojeni svorek.

31 31 31]
32 32 32
35 35 35,
36 36 36|
50, 50 50
51

@
s

=
Hes
i
—

=]

-

#O V1 10V [ #IDV
10 %To
1
6
-

SEISCIEE

MM
-1 o
e

v
.
-~
>
L=

v
-
~
=
=

g @"
X

7|2 [0 6%

21 21
2 22
4 "E:Ji
15| | [—=r15
9 19
28 28
69 69
—"—5 —"—5
b —"—6
p——7 —"—7
—"—8 | | t+—"—58 |
—"—16| |+——18
b——17] | =17,
@8] | @8
19 19
20 20
Q23] | H®-23
24 124
25 25
+24V av
w @ ® v @

Pro analogové vstupy mGzete pouzit interni 10V napajeni nebo externi zdroj napéti.

Analogové vstupy mohou byt pfepnuty na dodate¢né digitalni vstupy.

@

®
®
®

Zapojeni s vyuzitim vnitfnich zdroja.
Zapojeni s vyuzitim vnéjSich zdroju.
Zapojeni s vyuzitim vnitfnich zdroju.

Zapojeni s vyuzitim vnéjSich zdroju.
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DI = H, pokud je vypina¢ sepnuty.
DI = H, pokud je vypina¢ sepnuty.
DI = L, pokud je vypinac sepnuty.

DI = L, pokud je vypinac sepnuty.

Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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2.2.3. Rozhrani CU240B-2 a CU240E-2

@ Slot pro pamét'ovou kartu (MMC nebo SD karta)
@ Rozhrani pro ovladaci panel

(3) USB rozhrani pro STARTER

(4) Stavové LED RDY
BF

SAFE

LNK1, pouze PROFINET
LNK2, pouze PROFINET

@ DIP pfepinace pro adresu shérnice
(pro PROFINET bez funkce)
(Bit6 (64) | Priklad:
Bil5(32) [
[Bita (16) W
Bit3(8 N 8
(Bit2(4) W
Bit1(2 [l 2

[Bito (1) .]
On Off]  Adresa=10[On
@DIP pfepinac pro analogové vstupy[ E

| 0/4mA .20 mA AlD
U -10Vv..10V 1 U

(7) Svorkovnice

Popis svorek
@Vzéw’slasti na sbérnici: 0N|;|

USS, Modbus: ukonceni sbémice
PROFIBUS, PROFINET: bez funkce OFF

gy
H B EEN

2

'RS485 konektor pro USS a | |RJ45 piipojovaci konektor pro
Modbus RTU

‘8UB-D zéastréka pro

PROFIBUS DP
5 |11

Kontakt Kontakt Kontakt
1 0V, referenéni potencidl 1 RX+, pfflem dat + 1 Stinéni, spojeni se zem|
2 RS485P, piilem a odesflani (+) 2 RX-, pifiem dat - 2 Nevyuzito
3 RS485N, pifiem a odesflani () 3 TX+, pfenos dat + 3 RxD/TxD-P, pfijlem a odesilani (8/B)
4 Stnéni 4 Nevyugito 4 CNTR-P, kontrolni signdl
5 NevyuZito 5 Nevyuzito 5 DGND, referenénl potencidl pro data
6 TX-, pfenos dat - (C/CY
7 NevyuZito 6 VP, piivod napéti
& Newvyuzito 7 Nevyuzito
& RxD/TxD-N, pfiiem a odesilani (WA
9 NevyuZité
Obrazek 2-4 Rozhrani CU240B-2 a CU240E-2
1 8 Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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2.2.4. Svorkovnice fidici jednotky CU240B-2

Eu twoToR | | Teplotnd Sdio motoru(PTC, KTYB4-130 nebo bimetalovy NC kontakl)
15 (RwotoR | | Teplotnd ddo motoru(PTC, KTY84-130 nebo bimatalovy NC kontak?)
— |t 24V vystup, Refarenéni potancidl GND, max 200mA

I [y 18V, 30V vobseing extemi napdjen fidi jednotky (3]
32 |o0n | | Referenini powencidl ke svorce 31 52|
34 M
Wl 5
T :
ed 4 -
=4 Tu0 =r »afu0 e
V Iee T 10V vistup relativii k GND, max 10mA i
: i iy I
3 [ Analogovy vstup 0 (-10V._. 10V, 0/4mA._20mA, -20mA. . 20mA) A
A Raterandni potencidl pro analogovy vstup 0 .
@u [aa - Analogovy wystup 1 (OV.... 10V, OmA... 20mA) @1
13 o0 Refersnén potencil Ll
o
ed
£
wd
.

Referenini potencial
con referandni potencidl pro digitdini vetupy
— [ Digitainl vstup 0 o
-, ' Digandini vstug 1 L,
p——r o0z Drgitéini vstug 2 *j r

—"—8 |oi} [Digitéini vstup 3

18 Jpoona —) | Digitdini vistup 0. NO keontakt, 5A, 30V DC
[nwwuj Dwgdini vystup 0, spaleday kontakt
G018 [poswe | Digitdini vystup 0, NC kontakt

B

Obrazek 2-5 Zapojeni svorkovnice CU240B-2

Pfiklad doporu¢eného zapojeni svorek.

Pro analogové vstupy mlzete pouzit interni 10V napajeni nebo externi zdroj napéti.

Analogové vstupy mohou byt pfepnuty na dodate¢né digitalni vstupy.

@ Zapojeni s vyuzitim vnitfnich zdroju. DI = H, pokud je vypinac sepnuty.
® Zapojeni s vyuzitim vnéjSich zdroj(. DI = H, pokud je vypinac sepnuty.
® Zapojeni s vyuzitim vnitfnich zdroju. DI = L, pokud je vypinac sepnuty.
@ Zapojeni s vyuzitim vnéjSich zdrojl. DI = L, pokud je vypinac sepnuty.
1 9 Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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2.2.5. Svorkovnice fidici jednotky CU240E-2

3

+24V IN

32

GND IN

+1o:%r
34
[

DI COM2

B~

x

10

Al 1+

\/ — 11

Al 1-

AO 1+

GND

+10V out

GND

1
2
3

Al 0+

Al 0-

12

AO 0+

13

GND

£
1@- 22
H

21

DO 1+

DO 1- :’I

14

T1 MOTOR

15

T2 MOTOR

9

+24V out

28

GND

69

DI COM

DIO

DI1

DI 2

DI3

Dl 4

DI 5

24 V volitelné napaieni

Referencni potencial ke svorce 31

Referencni potencial ke svorce 6, 8, 17

Analogovy vstup (-10V ... 10V, 0/4/-20mA ... 20mA)
Referenéni potencial ke svorce 10

Analogovy vystup (0OV ... 10V, OmA ... 20mA)

Referencni potencial

10V vystup relativni k GND, max 10mA
Referenéni potencial

Analogovy vstup (-10V ... 10V, 0/4/-20mA ... 20mA)

Referencni potencial ke svorce 3
Analogovy vystup (OV ... 10V, OmA ... 20mA)

Referencni potencial
:| Digitalni vystup, 0.5A 30 Vmax.

:|Teplotn|' cidlo (PTC, KTY84, bimetalové)

24V vystup relevantni k GND, max. 200mA
Referencni potencial
Referencni potencial ke svorce 7, 5, 16

Digitalni vstupy

18

19

20

DOONC |
DOONO ;
DO 0 COM:

Digitalni vystup
max. 0.5A 30V

23

24

25

DO2NC
DO2NO ;
DO2COM

Digitalni vystup
max. 0.5 A 30V

®

Obrazek 2-6 Zapojeni svorkovnice CU240E-2

Legenda:

Priklad doporu¢eného zapojeni svorek.

+10V94[31] +10Vq,[31] #10Vq,[31
/ﬁ‘ 32 ﬁ 32 /ﬁ' 32
OB ried
10| 10| 10|
ove—11| [ov4—11]| |ov4—11]
(O | o (O
127] 127] 127]
>47k0  |>47kQ [>47k0

1 1 1

3 3 3
4| I-L I-L
12 |—®— 12 |—®—12
Iﬁﬁ 13| 13]
21] 21] 21]
H-®-22| | @22 | R22
—=n15| | |=r15| | [-=n15]
9 | 9 | 9 |
28| 28] 128
69 69 69
5 | |4———5 | HiE="=E
——6 | |[+——6| |[+——5 |
——7 | [+—"—7] |[+"—7]
-8 | |+——8 | |t——8 |
—"— 16| —"—16| | +—"—16|
—"—17] —"—17| —"—17]
H-®-18] | @8] | {-RHi8]
19/ 19 19|
20 20 20
H-®-23| | L®23] |$Rm23]
24| 124] 124]
25| 25] 25|

+24V ov

v @ B v (@

Pro analogové vstupy mGzete pouzit interni 10V napajeni nebo externi zdroj napéti.

Analogové vstupy mohou byt pfepnuty na dodate¢né digitalni vstupy.

O)

®
®
®

Zapojeni s vyuzitim vnitfnich zdroju.

Zapojeni s vyuzitim vnéjsich zdroju.

Zapojeni s vyuzitim vnitfnich zdroju.

Zapojeni s vyuzitim vnéjsich zdroja.

20

DI = H, pokud je vypinaC sepnuty.
DI = H, pokud je vypina¢€ sepnuty.
DI = L, pokud je vypina¢ sepnuty.

DI =L, pokud je vypinaC sepnuty.
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2.3. Nastaveni funkce svorek - makra

Méni¢ nabizi rizna pfeddefinovana nastaveni ovladacich svorek (tzv. Makro).

Vyberte vhodné nastaveni (Makro) a zapojte svorkovnice.

Pokud zadné z preddefinovanych nastaveni (Makro) plné nevyhovuje vasi aplikaci, postupujte

nasledovné:

e Zapojte svorkovnice dle Vasich pozadavku.

e Vyberte nejlépe vyhovujici pfeddefinované nastaveni (Makro).

e Nastavte vybrané Makro béhem zakladniho uvedeni do provozu.

e U svorky jejichz funkce Vam nevyhovuje, ji zménte naslednym nastavenim parametru (viz
tabulka 3.7).

Makra 1 - 5 s pevnymi otackami — CU240E-2

Makro 1 Dvouvodic¢ové ovladani s 2 pevnymi 5{DI0 | ON/OFF1 Vpravo Chyba | 18|DO 0
o= . 6|DI 1 | ON/OFF1 Vievo 19
otackami 7|DI 2 | Potvrzeni chyby [20]
p1003 = Pevné otacky 3 8[DI3 |--- Varovani|21|DO 1
p1004 = Pevné otacky 4 16|DI 4 | Pevné otacky 3 22
17]D1 5 | Pevné otacky 4
DI 4 a DI 5 =HIGH:
Frekvencni méni¢ s¢ita | 3|AIO |--- Rychlost| 12[AO 0
pevné otacky 3 + pevné otacky 4 4 oV ..10Vv][13
[T0[AI T |--- Proud [26]A0 1
11 ov..10v]|27
Makro 2 2 pevné otacky s bezpecnostni funkei S[DI0 | ON/OFF1 +Pevné otatky 1 Chyba [18|DO 0
6]DI 1 | Pevné otacky 2 1
7|DI 2 | Potvrzeni chyby [20]
p1001 = Pevné otacky 1 8|DI3 |--- varovani [21|DO 1
p1002 = Pevné otatky 2 16|DI 4 ]Rezewovém pro 22
17|1DI1 5 bezpe&nostni funkci
DI0aDI1=HIGH:
Frekvenéni ménié séita 3[AIO | --- Rychlost[ 12]AO 0
pevné otacky 1 + pevné otacky 2 4| ov .. 10v/[13
[To[AT T |--- Proud [26]A0 1
11 ov..10vja7

Musite povolit bezpeénostni funkce, viz kapitola Aktivace bezpeénostni funkce ,Safe Torque

Off* (STO)

Makro 3 4 pevné otacky 5[DI 0 [ ON/OFF1 Pevné otacky Chyba [18]DO 0

6|DI 1 | Pevné otacky 2 19

p1001 = Pevné otacky 4 7|DI 2 | Potvrzeni chyby E
p1002 = Pevné otacky 2 8|DI3 |--- varovani| 21]D0O 1

p1003 = Pevné otédky 3 16{D1 4 | Pevné otécky 3 22

p1004 = Pevné otacky 4 17]DI 5 | Pevné otaéky 4

Nékolik DI = HIGH: 3[AT0 |- Rychlost [12]A0 0

Frekvencni ménic scita korespondujici pevné 4 ov..10Vv[13|
otaéky [10]A1 T | --- Proud [26]|A0 1

11 0V..10V |27
21 Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2
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Makro 4 PROFIBUS DB nebo shérnice PROFINET g g: 2 onybﬂ:_g DOO
7101 2 | Potvrzeni chyby 'EE
8[DI 3 | --- Varovani[21]DO 1
16|01 4 | --- 22
17|01 5 |---
ELE Rychiost| 12]AD 0
4 oV..10V]13
(10]AI 1 | --- Proud| 26| AO 1
11 oV..10Vv[27
PROFIBUS DP
PROFINET
Telegram 352
Makro 5  PROFIBUS/PROFINET a bezpe¢nostni é g} ? Chyba :_g Do
funkce STO T|D1 2 | Potrgeni chyby 0]
JEEN B Varsudni] 21|00 1
16|00 4 Ervoviling pro [72]
i EE zpadnoatn funkel
EIIE Rychicat[12][A0 0
4 av .. 1wv[i3
O[AT |- Proud| ZB[AD 1
11 Qv.. 10|27
PROFIBUS DP
PROFINET
Telegram 352

Musite povolit bezpe€nostni funkce, viz kapitola Aktivace bezpecnostni funkce ,Safe Torque Off*

(STO)

GSD soubor naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/23450835

Dvé bezpecnostni funkce — Makro 6 — CU240E-2 F a CU240E-2 DP F

Makro 6  PROFIBUS DP nebo sbémice PROFINET se dvémi. 5IDI0 } |Rezervovano pro Chyba|18]DO 0
Sasoalvsiie x 6|DI 1 | |pezpecnostni funkei 1 | 19]
bezpeénostnimi funkcemi 7[DI2 |- 20

B[DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani [21]DO 1
16|01 4 VRezervovane pro F2—f
17[DI 5 | _|bezpeénostni funkei 2
[3[ATO |--- Rychiost[ 12JAD 0

4 ov..10v[13
[10]AI T | Proud| 26[A0 1
11 ov.. 10v([27

PROFIBUS DP
PROFINET
Telegram 1

Musite povolit bezpe¢nostni funkce, viz kapitola Aktivace bezpecnostni funkce ,,Safe Torque

Off* (STO),

pfipadné v kapitole 4 Commissioning navodu pro Safety funkce:

http://support.automation.siemens.com/\WWW/view/en/50736819

GSD soubor naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/23450835
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Automaticky / lokalné — pfepnuti ze sbérnice na jog méd - Makro 7 — CU240B-2

Makro 7 DI 3 =LOW Shérnice PROFIBUS DP DI 3 = HIGH Jog pres DI 0 a DI 1
5|DI0 |--- Chyba|18|DO 0 5|DI0 |Jog1 Chyba [18|DO 0
6[DI1 | [19] 6|DI1 |Jog 2 [19]
7|DI 2 |Potvrzeni chyby 20 7|DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI 3 |LOW 8|DI3 |HIGH
| 3|AIO0+] - Rychlost| 12[AO 0+ | 3|Al 0+]--- Rychlost[12|AO 0+
4 0V..10V|1 4 0V ..10V]1
PROFIBUS DP p1058 = Jog 1
Telegram 1 p1059 = Jog 2

GSD soubor naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/23450835

Automaticky / lokalné — prepnuti ze sbérnice na jog mod - Makro 7 — CU230P-2 a CU240E-2

Makro 7 DI 3= LOW Sbérnice PROFIBUS DP DI 3 =HIGH Jog pfes DI 0 a DI 1
nebo PROFINET
5(DI 0 }--- Chyba |18|DO 0 S5|DI 0 JJog 1 Chyba | 18|DO 0
6|01 1 |--- [ 19] 6|01 1 JJog 2 19
7|0l 2 |Poturzeni chyby 20 7101 2 |Paotvrzeni chyby 20
8/D1 3 |LOW Varovani [21|DO 1 8|DI 3 |HIGH Varovani [21]DO 1
16/D1 4 |--- 22 16(D1 4 |--- 2
17{DI 5 |--- 17|DI 5 |---
| 3JAID |- Rychlost [12|AO 0 | 3]AIO |--- Rychiost | 12]AOQ 0
4 ovV..10V|[13 4 OV..10V[13
[10]AI1 | --- Proud | 26]A0 1 [10]Al 1 |- Proud | 26]AO 1
11 OV..10V|27 11 0V..10V|27
PEggIEHE_PP p1058 = Jog 1
I =
Telegramm 1 piae:=Jog3
GSD soubor naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/23450835
Motorpotenciometr s bezpeénostni funkci — Makro 8 — CU240E-2
Makro 8 Motorpotenciometr (MOP) 5|DI0 _[ON/OFF1. Chyba[18|DO 0
s bezpecnostni funkei 6[DI 1 | MOP Zvisi 19|
7ID1 2 | MOP Snizit 20
8|DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani [21]DO 1
16|DI 4 Rezervaovano pro 22
17|DI 5 bezpeénostnf funkci
[3[AT0 |- Rychlost [T2]AD 0
4 oV ..10V|13
[0[AT T |- Proud [26]AO 1
11 ov..10V]|27

Musite povolit bezpe&nostni funkce, viz kapitola Aktivace bezpecnostni funkce ,,Safe Torque

Off* (STO).
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Motorpotenciometr — Makro 9 — CU240B-2

Makro 9 Motorpotenciometr (MOP) 5[DI0 | ON/OFF1 Chyba [18|DO 0
6[DI 1 | MOP Zvysit [19]
7|DI2 | MOP sniit 0
8|DI 3 | Potvrzeni chyby
3[AI 0+ --- Rychlost [12]AQ 0+
4] 0V ..10V [13]
Motorpotenciometr — Makro 9 — CU230P-2 a CU240E-2
Makro 9 Motorpotenciometr (MOP) 5|DI O [ ON/OFF1 Chyba| 18]DO 0
B[DI 1 | MOP zvysit [19]
7[DI 2| MOP snizit 20
8|DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani [21[DO 1
16|DI 4 | --- 22
17|[DI5 | ---
3[AID |--- Rychlost[12]AQ 0
4] 0V .10V [13]
[T0]ATT |- Proud [26]AQ 1
11 0V .. 10V (27
Procesni primys| — makra 14 a 15 — CU230P-2 a CU240E-2
Makio 14 'PROFIBUS DP nebo Motorpotenciometr
S sbémice PROFINET {MOP)
| 5[0 D |- Cryoa 18] D0 0 5]01 D |ONIGFFY Chyta | 18]D0 0
[6[Di 1 |estern cryta B B0 1 | Extaeni chyba 75
7|01 2 |Potvrzan chyby 20 T]DI 2 | Potvrzeni chyty 20
BJD: 3 Varovdni[21]00 1 BjDI 3 varovinl [21]00 1
6|01 4 |- 20 6|01 4| MOP zvisi 27]
7|06 |--- 17|01 & | MOP sniga
3[AID |- Rychicst [1ZIAQ 0 | | 3JAID |- Rt L)
T ov..1wv|[ia 4 pwv.. 10v [13
L proua [26[A0 1| [IOJATT |- Provs [ZB[AD 1
T oV .. 10v [z 11 oV . 10V [2T
PROFIBUS DP
PROFINET = =
pRomer | STWA1.15=L STW1.15=H

GSD soubor naleznete na: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/23450835

Makro 15 ‘DI3=LOW PoZadovana anslogové DI 3 = HIGH

5010 | Chyva|18]000 | [E[CID JONGFFT

BDI 1| Externi chyba 9] BIBI T Externi chyba iE
7|01 2 | Potvrzeni chyby 20 T|DUZ | Paterzeni chiyty 20
B0 3 |LOW Wargwani [ 21040 1 BIDI 3 |HIGH Varovdnl [21]D0 1
6[01 4 |--- 22 16[01 4 | MOP Zvyst 22
17|DI5 |--- 17ICI5 | MOP Snin

[S]ATD |Podadovand hodnots Rychiost[12[AD 0 | [3JATO |- Rychiost [12][AD 0
4 ICWU 10V .10V oV .. 10V[i3 4 ov..10v 13
W0JATT |- Proud [ Z6[AD 1 0[ATT |- Proud [Z6]A0 1
[11] oy . 10T TTI DY .. 10 [77]
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Dvou- nebo tfivodiové ovladani — makra 12, 17, 18, 19, 20 — CU240B-2

Makro 12 | Makro 17 Makro 18
Dvoudratové : .

Maod 1 Maod 2 Maod 3
fizeni
Prikaz 1 ON/OFF1 ON/OFF1 vpravo | ON/OFF1 vpravo
Prikaz 2 Opaény smér | ON/OFF1 vievo* | ON/OFF1 vievo™

* signoraci pfikazu opacného sméru otaceni
** bez ignorace pfikazu opaéného sméru otaceni

Makro 19 Makro 20
Tridratoveé fizeni Maéd 1 Méd 2
Pfikaz 1 Uvolnit/ OFF1 Uvolnit/ OFF1
Piikaz 2 ON vpravo ON
Piikaz 3 ON vlevo Opacny smér

Dvou- nebo trivodi¢ové ovladani — makra 12, 17, 18, 19, 20 — CU230P-2 a CU240E-2

Viz také

Makro 12 | Makro 17 Makro 18
Dvoudratové

Mod 1 Maod 2 Maod 3
fizeni
Pfikaz 1 ON/OFF1 ON/OFF1 vpravo | ON/OFF1 vpravo
Piikaz 2 Opaény smér | ON/OFF1 vievo® | ON/OFF1 vievo™

* signoraci pfikazu opatného sméru otadeni
** bez ignorace pfikazu opaéného sméru otaceni

Makro 19 Makro 20
Tridratové fizeni Maod 1 Maéd 2
Piikaz 1 Uvolnit/ OFF1 Uvolnit/ OFF1
Piikaz 2 ON vpravo ON
Pfikaz 3 ON vievo Opaény smér

5|DI 0 | Pfikaz 1 Chyba [18|DO 0
6]DI 1 | Pfikaz 2 119]
7|Dl1 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |-~ Varovani (21]DO 1

16]D14 |--- 22

17]DI5 | ---

[ 3[AI0 | Z&dana hodnota Rychlost | 12|AO 0
4 ICWU -10V.. 10V 0V..10V]13
5|DI1 0 [ Pfikaz 1 Chyba |18|DC 0
6|D1 1 | Prikaz 2 119]
7|DI 2 | Pfikaz 3 20
8|DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani [21]DO 1

16|D1 4 |--- 22

17]DI5 |---

[ 3[AI 0 | Z&dana hodnota Rychlest [12|AC 0
4 ICHU -10V.. 10V oOV..10V]|13
5|D1 0 | Prikaz 1 Chyba [18|DO 0
6|D1 1 | Prikaz 2 | 19]
7|D1 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |- Varovani |21]DO 1

16]D1 4 [--- 22

17]D15 |---

[ 3[AI0 | Zadana hodnota Rychlost | 12|AO 0
4 ICEU -10V..10V 0V .10V [13]
5|DI1 0 | Pfikaz 1 Chyba |18|DO 0
6|DI 1 | Pfikaz 2 19
7|Dl 2 | Pfikaz 3 20
B|DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani |21{DO 1

16]|D1 4 |--- 22

17]DI 5 [---

[ 3[AI 0 | Zadana hodnota Rychlost | 12|AO 0
4 WU -10V..10V oV..10V]1

Detailni popis dvoj- nebo tfivodi¢ového ovladani naleznete v kapitole 7.2 Inverter control , ndvodu k pouziti

meénice:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50815575
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Komunikace pomoci USS — Makro 21 — CU240B-2

Makro 21 Shémice USS 5[DIO |--- Chyba [18[DO 0

6|DI 1 | --- 119]
p2020 = Baud rate 7|DI 2 | Potvrzeni chyby 20
p2022 = Podet PZD glD13]---
p2023 = Pocet PKW

3|Al O+ --- Rychlost[12] AD 0+

[ 4] o0V .10V [13|
USS
38400 Baud
2 PZD, PIV Proménné

Komunikace pomoci USS — Makro 21 — CU230P-2 HVAC a CU240E-2

Makro 21 Sbérnice USS g g: ? Chyba % DOO
p2020 = Bayd rate 7|DI 2 | Potvrzeni chyby 120
p2022 = Pocet PZD 8[DI3 |- Varovéni [21]D0 1
p2023 = Podet PKW 16/D1 4 |--- E

17|DI5 |---
_3A| 0 |--- RychlostEAo 0

4 oOV..10V|[13
[10[ATT |--- Proud [26]A0 1
11 oV ..10V |27

Uss
38400 Baud
2 PZD. PIV _Proménné

Dalsi informace o USS sbérnice naleznete v navodu k obsluze v kapitole Communication via USS:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50815575 pro CU240E-2
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/44386550 pro CU230P-2

Komunikace pomoci CAN — Makro 22 — CU230P-2 CAN

Makro 22 Shérnice CANopen g g: ? - Chyba % D00
p8622 = Baud rate 7|DI 2 | Potvrzeni chyby [20]
g8IDI 3 | --- Vamvéniﬂ DO 1
16|DI1 4 | --- 22
17|D1 5 | ---
_3AI 0-- Rychlost1_,.t\0 0
4 oOV..10V([13
10[ATT | --- Proud [26]AO 1
EEl oV .. 10V [27]
CANopen
20 kBaud

Dalsi informace o sbérnici CANopen naleznete v navodu k obsluze v kapitole 6.3 Communication over
CANopen: http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/44386550
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3. Uvedeni do provozu

Méni¢ maze byt uveden do provozu pomoci panelu IOP nebo BOP-2.
Je-li IOP vybaven nevhodnym firmware pro dany frekvenéni ménic¢, zobrazi se zprava ,Update is
required” (je potfeba aktualizace). Pozadovana data jsou k dispozici na této internetové strance:

http://support.automation.siemens.com/\WW/view/en/43896115.

Pfed zakladnim uvedenim do provozu (WIZARD - Basic Commissioning) si vyberte fidici méd
(Tabulka 3-5) pro dany motor, opiste Stitkové data motoru a rozmyslete funkce jednotlivych vstupl

a vystupl ménice, viz schémata zapojeni v kapitole 2.2

SIEMENS € 1. Napéti motoru= P0304
2. Frekvence motoru = P0310
3. Proud motoru = P0305
4. Vykon motoru = P0307
5. Cos ¢ motoru = P0308

6. Jmenovité otacky motoru = P0311

#

(0-{2r3) (a) (s (&)

3.1. Popis uvedeni do provozu s IOP

1. Pfipouziti pravodce je prvnim krokem RESET ménice do tovarniho nastaveni.

Nasledné Vas privodce provede nastavenim specifické aplikace, napf. pocatecni nastaveni (Basic
Commissioning).

3. Predtim, nez frekvenéni ménic pfijme vami zadand data, musite tato data zkontrolovat a potvrdit jejich
spravnost. V. menu - OVERVIEW OF THE SETTINGS (prehled nastaveni)naleznete prehled nastaveni.
Pokracujte na konec stranky a nastaveni potvrdte stisknutim OK.

4. V poslednim kroku vyberte, zdali chcete nastaveni uloZit (SAVE) nebo zrusit (INTERRUPT WIZARD).
Vyberte SAVE (ulozZit).

5. Nastaveni frekvenéniho ménice Ize pozdéji zménit.

Po dokonéeni doporuéujeme zalohovat nastaveni frekvenéniho ménice na IOP nebo pamétovou kartu,
abyste o né nepfisli v pripadé, poruchy ménice.
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3.1.1. ZA&kladni uvedeni do provozu
Otevrete menu WIZARD / BASIC COMMISSIONING a postupujte podle popisu nize.

Zakladni uvedeni do provozu

Krok | Vstupni obrazovka IOP IOP navrhne toto nastaveni Parameftr

01/21 | Obnovit tovarni nastaveni [1] ano P0970 = ...

02/21 | Ridici mod [0] VI/f s linearni charakteristikou P1300 = ...

03/21 | Typ snimace [0] Neaktivovan P0400 = ...

04/21 | Impulsy snimace Typ snimace neaktivovan Potvrdte OK
P0400 nastaven jako vychozi

05/21 | Data motoru [0] Evropa 50Hz, kW P0100 = ...

06/21 | Charakteristika 50 Hz /87 Hz Vyberte

charakteristiku

07/21 | Zapojeni motoru Prohlédnéte si zapojeni motoru (hvézda / trojuhelnik)! Potvrdte OK

08/21 | Data motoru Zadejte data motoru pro 50/87 Hz (podle 06/21) Potvrdte OK

09/21 | Jmenovity vykon Zadejte [kW] (nebo [hp]) podle typového Stitku motoru P0307 = ...

10/21 | Rychlost motoru Zadejte [rpm] podle typového Stitku motoru P0311 = ...

11/21 | Proud motoru Zadejte [A] podle typového stitku motoru P0305 = ...

12/21 | Napéti motoru Zadejte [V] podle typového Stitku motoru P0304 = ...

13/21 | ID data motoru [1] Stacionarni a rotani méreni 1) P1900 = ...
Pokud se motor nemuze tocit, napf. pohyb je mechanicky
omezen, zvolte nastaveni [2] ,MotID only stationary*

14/21 | Konfigurace 1/O Vyberte pfeddefinované nastaveni, viz kapitola Nastaveni funkce P0015 = ...
svorek - makra

15/21 | Minimalni rychlost Zadejte minimalni rychlost [rpm], nad kterou by mé&l motor P1080 = ...
fungovat

16/21 | Rozbéh Cas [s], za ktery by mél motor zrychlit z klidového stavu na P1120 = ...
maximalni rychlost (P1082)

17/21 | Dobéh Cas [s], za ktery by mé&l motor zpomalit z maximalni rychlosti P1121 = ...
(P1082) do klidového stavu

18/21 | Prehled nastaveni Zkontrolujte seznam + vyberte <Continue> + OK P3900 = ...

19/21 | UlozZit nastaveni Ulozit Potvrdte OK

20/21 | Ukladani, prosim pockeijte Potvrdte OK

21/21 | ID data motoru ID data motoru se nastartuji pfikazem ON. Cekejte az probéhne Potvrdte OK

identifikace motoru, min. 2 minuty (motor lehce piska)

Pokud IOP asistent nenabidne toto nastaveni, nastavte po zakladnim uvedeni do provozu parametr

p1900 na hodnotu 1 pomoci menu parametr
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3.1.2. ldentifikace dat motoru

Alarm A07991 je signalizovan tak dlouho, dokud frekvenéni méni¢ neukonc¢i identifikaci dat motoru.
Identifikaci motoru spustite povelem start (zelené tlacitko v médu HAND) z panelu IOP nebo ze

svorkovnice ménice. Po uspésné identifikaci dat motoru frekvenéni méni¢ motor vypne.

A POZOR
Identifikace dat motoru pro nebezpeéné zatéze

ZavésSena bfemena musi byt spusténa na zem a zabezpecena pred vlastni identifikaci dat motoru.

3.2. Instalace panelu BOP-2 a zakladniho uvedeni do provozu

Instalace zdkladniho ovladaciho panelu BOP-2 a zvoleni zdkladniho uvedeni do provozu
Odstrante zaslepovaci kryt na ménici.

A: Umistéte spodni okraj panelu BOP-2 do spodniho vyklenku pro panel na
menici.

B: Ptitlaéte BOP-2 smérem k ménici az dosedne do konektoru a vymezeného
prostoru na ménici.

Pockejte, dokud ovladaci panel nezobrazi setpoint [1/min] a rychlost [1/min].

Stisknéte klavesu ESC

. Drzte jednu ze smérovych klaves, dokud ovladaci panel nezobrazi
SETUP menu.
SETUR o . < i s ]
— — V SETUP menu stisknéte tlacitko OK k zapoceti zakladniho
uvedeni do provozu.

Dalsi postup pfi zékladnim uvedeni do provozu je popsan v nasledujici kapitole.

3.2.1. ZAakladni uvedeni do provozu

Menu Poznamka

SETUP  |[ox] Nastavte vSechny parametry pro menu ,SETUP®.
- V BOP-2 vyberte menu ,SETUP*.

ﬂ RESET @ Vyberte ,Reset”, pokud chcete v§echny parametry pfed zakladnim uvedenim do provozu

resetovat na tovarni nastaveni: NO - YES - OK

CTRL MOD Vyberte rezim Fizeni motoru: NejdileZit&jsi rezimy fizeni jsou:
pl1300 Eﬂ ]

VF LIN U/f-Fizeni s linearni charakteristikou

VF QUAD U/f-Fizeni s kvadratickou charakteristikou

SPD N EN Regulace otécek (vektorové Fizeni)
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Menu Poznamka
3] . -
EUR USA |lA) ®@Norma: IEC popi. NEMA 'SIEMEN ce
pl100 "F 1056 Era
— i~Mot. 1LE10011ACA34AAC E0B07/0496382_02 003
MOT VOLT i o ®Napéti 25kg |Th.Cl. 155 mb 40°C
. [DE nter 4000hr -
— (O ne |6208-22C3| 11g O
MOT CURR|I& )5 | @Proud G0z S 115 CONT NEMA MG1-12 TEFC DesignA 20 HP
p305 ] Vo Hz A | KW PF NOMEFF rpm A
*‘“ 400 A S0 35 15 073 84 970 380 -420 |3.55-3.55
690 Y |50 | 205 |15 |073 B45% @ 970 660-725 205205
NOT POW i ®Vykon norma IEC (kW) 40 A\60|315 15 068 865% | 1175 '
] ]
p307 Y]~ | ® Vykon norma NEMA (HP) | ' ® @ @® ®
= S i Motordaten auf dem Typenschild
MOT RPM 1Al ®Jmenovité otacky
p3 i
A Doporuc¢ujeme nastaveni STIL ROT (zjiSténi dat motoru v klidovém stavu a pfi bézicim
MOT 1D e
?T L
p1900 A motoru).
Pokud neni mozné volné ota€eni motoru, napf. pokud je pohyb mechanicky omezen, vyberte
nastaveni STILL (zjiSténi dat motoru v klidovém stavu).
WMAC PAR i Vyberte konfiguraci pro vstupy a vystupy a spravnou polni sbérnici pro vasi aplikaci.
=1
p1 LY Preddefinované konfigurace naleznete v kapitole 2.2
VIN REV 1A Minimalni otacky motoru
p1080 7;
72
Al Doba rozbéhu motoru
p1120 v
RAVE DWNIA] Doba dobé&hu motoru
pli21 7;
FINISH Potvrdte, Ze zakladni uvedeni do provozu je ukon&eno (parametr p3900):
= |NO - YES - OKNO - YES - OK

3.2.2. Zjisténi dat motoru

Pokud béhem zakladniho uvedeni do provozu zvolite MOT ID (p1900), bude po ukonceni
z&kladniho uvedeni do provozu spustén alarm A07991. Pokud ma frekven&ni ménic zjistit
data pfipojeného motoru, musi se motor zapnout (napf. pfes BOP-2). Po ukon&eni zjistovani

dat motoru se motor prostfednictvim frekvenéniho ménice vypne.
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& Pozor
Zjistovani dat motoru pro nebezpecné zatéze

Nebezpecéné Casti zafizeni musi byt pfed zahajenim zjiStovani dat motoru zajistény, napf.

zablokovanim nebezpecného mista popf. spusténim zavéSeného bfemene na zem.

o

Ménic¢ spousti alarm (alarm A07991).

1. m > ‘Stisknéte tlacitko HAND/AUTO. BOP-2 zobrazi ikonu HAND.

2. .Zapnéte motor.

3.

[,
o

Pockejte, dokud méni¢ nevypne motor po skonceni identifikace dat

motoru. Tento proces miize trvat nékolik desitek sekund.

&

Pokud jste navic k identifikaci dat motoru zvolili i rotaéni méfeni, ménic¢ znova

spusti alarm A07991.

4, .Opét zapnéte motor.

5.

&
o

Poté, co byl regulator otacek optimalizovan, pockejte, dokud méni¢ motor

nevypne. Tento proces muze trvat do jedné minuty.

6. mPfepnéte z HAND na AUTO.

Uspé&sné jste dokongili zakladni uvedeni do provozu a identifikaci dat motoru.

3.2.3. Volny vybér a zména parametr(

Pomoci BOP-2 zménite nastaveni vaSeho ménice tak, ze zvolite pfislusné Cislo parametru a

zménite hodnotu parametru. Hodnoty parametr(i Ize ménit v menu "PARAMS" a v menu
"SETUP".
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Volba ¢&isla parametru

Zmeéna hodnoty parametru

Pokud €islo parametru na displeji blika, mate dvé

moznosti, jak Eislo zménit:

Pokud hodnota parametru na displeji blika, mate

dvé moznosti, jak Cislo zménit::

1. moznost:

2. moznost:

1. moznost:

2. moznost:

Zvysujte nebo
zmen$ujte Cislo
parametru kurzorovymi
Sipkami, dokud se
nezobrazi pozadované

¢Gislo.

Stisknéte tlacitko OK
déle nez dvé vtefiny a

zménte Cislo parametru

po jednotlivych Eislicich.

ZvySujte nebo
zmenS$ujte hodnotu
parametru kurzorovymi
Sipkami, dokud se
nezobrazi pozadovana

hodnota.

Stisknéte tlacitko OK
déle nez dvé vtefiny a
zadejte pozadovanou
hodnotu po jednotlivych

Cislicich.

Potvrdte Cislo parametru tlacitkem OK.

Potvrdte hodnotu parametru tlacitkem OK.

VSechny zmény, které provedete pomoci BOP-2, méni¢ okamzité ulozi, takze zlUstanou zachovany i pfi vypadku

napajeni.
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3.3. Aktivace bezpecnostni funkce ,Safe Torque Off* (STO)

Detailni popis vSech bezpec&nostnich funkci a jejich ovladani pomoci PROFIsafe najdete v Manualu

bezpecnostnich funkci (Safety Integrated Function Manual)

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50736819

Jak zprovoznit bezpecnostni funkci STO, kdyz je pfipojena pfes bezpec€nostni digitalni vstup

popiSeme nize.

Aktivace STO
Svorky Pro povoleni funkce STO nastavte nasledujici parametry
Bezpecnostni P9761 = ... Zadejte heslo pro nastaveni bezpe¢nostnich funkci (tovarni
digitalni vstup P gy nastaveni = 0)
i EE o P9762 = ... Zadejte nové heslo, pokud je to nutné (0 ... FFFF FFFF)
P9763 = ... Potvrdte nové heslo, znovu ho zadejte
P0010 =95 Prejdéte do rezimu ,Uvedeni bezpeénostnich funkci do provozu*®
P9601 =1 STO se voli pres svorkovnici
P9659 = ... Nastavte ¢asovac pro nuceny test (8 hod. ... 1 rok).
Aby byly spInény podminky norem EN 954-1, ISO 13849a IEC
61508 vzhledem k v€asnému rozpoznani chyby, musi méni¢
pravidelné kontrolovat své obvody, které maji vztah k bezpecnosti,
aby bylo zajisténo, ze funguji spravné.
P9700 = 208 | Zkopirujte bezpe€nostni parametry
P9701 =220 | Potvrdte nastaveni bezpec¢nostnich parametrt
P0010=0 Dokoncete uvedeni bezpecnostnich funkci do provozu
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3.4. Prehled nejdllezitéjSich parametrd

Tabulka 3-1  Urceni rozhrani frekvenéniho ménice
Mozné nastaveni
Parametr
P0015 Makra
Urcete funkce pro vstupy a vystupy pomoci jednoho z maker 1 — 22, viz kapitola 2.2.
Tabulka 3-2  Vybér protokolu sbérnic
MoZné nastaveni (moZnosti vybéru, zavisi na typu CU)
Parametr
P2030 0: zadny protokol (tz. Ovladani pres digitalni vstupy / pfipojovaci svorky)
1: USS
2: Modbus
3: PROFIBUS DP
4: CAN
5: BACnet
7: PROFINET
8: P1
Tabulka 3-3  Nastaveni rampového generatoru
Parametr Vyznam
P1080 Minimalni rychlost [rpm]
P1082 Maximalni rychlost [rpm]
P1120 Doba rozbé&hu motoru po zapnuti [s]
P1121 Doba dobé&hu motoru po vypnuti [s]
Tabulka 3-4  Nastaveni fidiciho médu
Parametr Mozné nastaveni
P1300 Nastaveni oteviené a zaviené smycky Fidiciho médu pohonu

0: V/f fizeni s linearni charakteristikou

1: V/f fizeni s linearni charakteristikou a Flux Current Control (FCC) — vhodné pro malé motory

2: V/f fizeni s kvadratickou charakteristikou — vhodné pro odstfediva erpadla a ventilatory

3: Nastavitelna V/f charakteristika

4: Linearni V/f charakteristika s ECO modem (spofi energii, vhodny pro pomalé zmény otacek)

5: Linearni V/f charakteristika pro aplikace vyzadujici presnou frekvenci v textilnich systémech

6: Linearni V/f charakteristik s FCC pro aplikace vyzadujici pfesnou frekvenci v textilnich systémech
7: Kvadraticka V/f charakteristika s ECO modem (spofi energii, vhodny pro pomalé zmény otacek)
19: V/f fizeni s moznosti nezavisle ovladat V a f

20: Vektorové fizeni bez snimace otacek

22: Momentové fizeni bez snimace otacek
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Tabulka 3-5

Data motoru podle typového Stitku

Parametr Mozné nastaveni
P0100 Norma motoru IEC / NEMA
0: Evropa 50 [Hz]
P0300 Vybér typu motoru:
0: Zadny motor
1: Indukéni motor, napf. asynchronni motor s kotvou na kratko
2: Synchronni motor
P0304 Napéti motoru ve [V]
P0305 Proud motoru v [A]
P0307 Vykon motoru v [kW] nebo [hp]
P0310 Frekvence motoru v [Hz]
P0311 Rychlost motoru [rpm]
P0625 Okolni teplota motoru v [°C]
P0640 Limit proudu motoru v [A]

Zména funkce svorky

Tabulka 3-6 Digitalni vstupy

Parametr | Svorky Svorky Svorky Signal | Prikazové zdroje dalezitych funkci
CU240B-2 | CU240E-2 | CU230P-2
r0722.0 5/69 5/69 5/69 DIO p0840 - funkce ON/OFF (OFF1)
r0722.1 6/69 6/69 6/69 DI 1 p2103 - funkce kvitace poruch
r0722.2 7/69 7/69 7169 DI 2 p1113 - funkce smér otaceni
r0722.3 8/69 8/69 8/69 DI 3 p1055/p1056 - jog mod
r0722.4 - 9/69 9/69 DI 4 p1035/p1036 — motorpotenciometr pfidej/uber
r0722.5 - 10/69 10/69 DI 5 p1020 ... p1023 - pevné otacky
p1230 - aktivace stejnosmérného brzdéni
p2200 - povolit technologicky regulator
Tabulka 3-7  Zména funkce digitalniho vstupu

Zména funkce

Piklady

1. Vyberte pozadovanou funkci (viz tabulka 3-

Funkce: Zapnout motor vstupem DI 2.

6 vpravo) Nastaveni: p0840 = 722.2

2. Nastavte tento parametr na hodnotu pLa&d

stavového parametru r0722.x pozadovaného I i 9 i e T 1 T o | LT HEE I
—edll e P -

digitalniho vstupu

Funkce: Kvitace poruchy vstupem DI 1.
Nastaveni: p2103 = 722.1
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ps103 %
o U g [ I e /1

e e

Priklad: Jak nastavit funkci smér otaceni na vstup DI3. Nastavte p1113=722.3

Tabulka3-8 Digitalni vystupy (vystupy s relé)

Parametr Svorky Svorky Svorky Signal | Dalezité stavové signaly
CU240B-2 |CU240E-2 |CU230P-2

p0730 18/19/20 |18/19/20 |18/19/20 |DOO |r52.2 - motor se toci

r52.3 — méni¢ hlasi poruchu
pO731 ) 21/22 21/22 DOT 155 7 _ menis hiasi vystrahu
p0732 - 23/24125 [23/24/25 |DO2

Tabulka3-9 Zména funkce digitalniho vystupu

Priklad
Zména funkce

1. Nastavte Parametr p073x pozadovaného digitalniho vystupu Funkce: Signal "Chyba" na DO 1.

na hodnotu uvedenou v tabulce 3-8, sloupci Dulezité stavové | Vastaveni. p0731 =152.3

signaly /\_‘ pd731
| — 21 1
2. .DalSi mozné hodnoty naleznete v parametru r52.0-15 I\-r00523 ) 523 2_ DO
' 22

Tabulka3-10 Analogové vstupy a teplotni Cidla
Parametr Svorky Svorky Svorky Signal | Mozné nastaveni

CU240B-2 CU240E-2 CU230P-2
p0756 [0] 3/4 3/4 3/4 Al O 0: Unipolarni napétovy vstup (O V ...+10 V)

1: Unipolarni napét'ovy vstup kontrolovany

p0756 [1] |- 10/ 11 10/ 11 At |2y +10V)

2: Unipolami Y A ...+20 mA
00756 [2] i i 50/ 51 Al 2 Unipolarni proudovy vstup (0 m 0 mA)

3: Unipolarni proudovy vstup kontrolovany (+4 mA

p0756 [3] - - 52753 Al 3 ...+20 mA)

4: Bipolarni napétovy vstup (-10 V ...+10 V)
6: Ni1000 teplotni ¢idlo (-50 °C ... +150 °C)
7: PT1000 teplotni ¢idlo (-50 ...+250°C)

8: Neni pfipojeno zadné cidlo

r0755 [0...3] | Kontrola hodnoty analogového vstupu, hodnota v procentech
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Tabulka3-11 Zména funkce analogového vstupu

Zména funkce

Piklady

1. Kontrolni signal analogového vstupu je vyveden na parametr
r0755.x.

o Priklad pfesmérovani analogového vstupu je uveden vlevo.

Funkce: Al 0 zajisti pozadovanou hodnotu pro PID
regulator.
Nastaveni: p2253 = 755[0]

p2253

3|Al 0+—r0755 > 755.0 ~i'_“

Pouzivejte Parametr p0756[x] a I/U pfepinac na predni strané frekvenéniho ménice ke konfiguraci analogového

vstupu jako napétového a proudového vstupu.

Tabulka3-12 Analogové vystupy

Parametr Svorky Svorky Svorky Signal
CU240B-2 CU240E-2 CU230P-2

Nastaveni

p0771[0] 12/13 12/13 12/13 AOO

p0771[1] 26/27 26/27 AO 1

Dulezité stavové signaly:

0: Analogovy vystup uzaméen

21: Aktualni hodnota rychlosti

24: Frekvence vystupu vyhlazena

25: Napéti vystupu vyhlazené

26: Napéti meziobvodu vyhlazené

27: Aktualni hodnota proudu (vyhlazena absolutni
hodnota)

p0776[0, 1] | Analogovy vystupy, typ

0: Proudovy vystup (0 mA ... +20 mA)

1: Napétovy vystup (O V ... +10 V)
2: Proudovy vystup (+4 mA ... +20 mA)

Tabulka3-13 Zmeéna funkce analogového vystupu

Zména funkce

Priklady

1. Vyberte pozadovanou funkci z tabulky 3-12, sloupec Nastaveni.

2. Nastavte Parametr p0771 analogového vystupu na

pozadovanou hodnotu.

Funkce: Signal "Proud" na AO 0.
Nastaveni. p0771 = 27

[ p0771

li| o027 > 27 H12|AO0 0+

Pouzijte parametr p0776[0] ke konfiguraci analogového vstupu jako napét'ového nebo proudového vystupu.
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Tabulka3-14 Rozhrani teplotniho €idla motoru

Parametr Svorka Zkratka Mozné nastaveni
p0601 14 T1 motor (+) 0: Zadné gidlo (tovarni nastaveni)
1: PTC termistor
15 T2 motor (-) 2. KTY84
4: Cidlo ThermoClick
p0604 Prah vystrahy teploty motoru

Vypis parametri naleznete v kapitole 4

3.5. Zaloha dat na pamét'ovou kartu

Postupuijte nasledovné:

Vypnéte napajeni frekvenéniho ménice

Vyckejte, dokud se frekvenéni méni¢ nedostane do kompletné beznapét'ového stavu a
dokud nepfestanou svitit vSechny LED na fidici jednotce.

Vlozte prazdnou pamétovou kartu SD/MMC do kartového slotu fidici jednotky.

Poté opét zapnéte napajeni frekvencniho ménice.

Méni¢ zkopiruje své nastaveni na pamét'ovou kartu jako soubor PS000xxx.acx
Vypnéte napajeni frekvenéniho ménice a vyckejte beznapétového stavu

Vyjméte a uschovejte SD/MMC kartu

Pro nahrani nastaveni do ménice postupujte nasledovné:

Vypnéte napajeni frekvenéniho ménice a vycCkejte beznapétového stavu
Zasunte kartu pouze se zaloznim souborem PS000xxx.acx.

Zapnéte napajeni ménice.

Ménic zkopiruje nastaveni z pamét'ové karty do své paméti.

Vypnéte napajeni frekvenéniho ménice a vyckejte beznapétového stavu
Vyjméte a uschovejte SD/MMC kartu

Poznamka:

Pokud pamétova karta jiz obsahuje nastaveni jiného frekvenéniho ménice, pak frekvenéni ménic

nezapiSe své nastaveni na pamétovou kartu, ale pfijme nastaveni z pamétové karty.
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3.6. Soubory popisujici konfigurace sbérnic

Soubor s Poznamka Ke staZeni Alternativa

popisem

GSD pro Soubor Obecny popis Internet: GSD je ulozen v ménici. Ménic€ zapise

PROFIBUS stanice (GSD) popisuje (http://support.automation | své GSD na vlozenou pamét'ovou
obecné charakteristiky .siemens.com/WW/view/ | kartu, pokud nastavite p0804 = 12.
ménice v siti PROFIBUS | en/22339653/13310) Pomoci pamétove karty mizete GSD

prenést do vaseho PG nebo PC.
GSDML pro Soubor Obecny popis Internet: GSDML je ulozen v ménici. Méni¢
PROFINET stanice (GSDML) (http://support.automation | zapiSe své GSDML na vloZzenou

popisuje obecné

.siemens.com/WW/view/

pamét'ovou kartu, pokud nastavite

charakteristiky ménice en/26641490) p0804 = 12. Pomoci pamét'ové karty
v siti PROFINET muzete GSDML prenést do vaseho PG
nebo PC.
EDS pro CANopen | Soubor EDS pro CAN je Internet:

vyzadovan pro provoz
ménice jako uzlu na
sbérnici CAN a pro
oznameni zafizeni

konfiguraénimu nastroji

(http://support.automation

.siemens.com/WW/view/
en/48351511)
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4. Seznam parametru

Tento seznam obsahuje zakladni vy€et parametrii ménice

Uplny seznam parametri naleznete v pfiruéce se seznamy, viz dal$i informace.

P-No. |Poznamka

Obsluha a ukazatele

r0002 | Provozni displej pohonu

p0003 | Urovet piistupu

p0010 | Pohon, filtr parametru uvedeni do provozu

p0015 | Makro , pfeddefinovana konfigurace 1/0O

r0018 | Verze firmwaru fidici jednotky

r0020 |Pozadovana hodnota otacek vyhlazena [100 % £ p2000]

r0021 | CO: skute€na hodnota otacek vyhlazena [100 % £ p2000]

r0022 | Skute¢na hodnota otacek 1/min vyhlazena [1/min]

r0024 | Vystupni frekvence vyhlazena [100 % £ p2000]

r0025 | CO: vystupni napéti vyhlazené [100 % 2 p2001]

r0026 | CO: napéti meziobvodu vyhlazené [100 % £ p2001]

r0027 | CO: skute€na hodnota proudu vyhlazena [100 % £ p2002]

r0031 | Skute¢na hodnota krouticiho momentu vyhlazena [100 % £ p2003]

r0032 | CO: Skute¢na hodnota ¢inného vykonu vyhlazena [100 % £ r2004]

r0034 | Vytizeni motoru [1 2 100 %]

r0035 | CO: teplota motoru [100 °C 2 100 %]

r0036 | CO: pretizeni vykonoveé ¢asti It [1 2 100 %]
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r0039 | Spotfeba energie

p0040 | Vynulovani ukazatel(i spotfeby energie

r0041 | USetfena energie

p0045 |Casovéa konstanta vyhlazovani, hodnoty displeje [ms]
r0046 | CO/BO: chybéjici uvolnéni

r0047 | Zjisténi dat motoru a optimalizace regulatoru otacek
r0050 |CO/BO: datova sada pfikaz( CDS ucinna

r0051 | CO/BO: datova sada pohonu DDS uc¢inna

r0052 | CO/BO: stavovy word 1

.00 | Pfipraven k zapnuti

.01 Pfipraven k provozu

.02 | Provoz povolen

.03 | Porucha ucinna

.04 | Dobéhnuti aktivni (OFF2)

.05 | Rychlé zastaveni aktivni (OFF3)
.06 |Blokace zapnuti aktivni

.07 | Vystraha ucinna

.08 | Odchylka poZzadované/skute¢né hodnoty otacek
.09 | Pozadovano fizeni

.10 | Bylo dosazeno maximalnich otacek
A1 Bylo dosazeno hranice [,M,P

.12 | Z&drznéa brzda motoru odbrzdéna
.13 | Vystraha prehrati motoru

.14 | Motor se to€i vpred
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Vystraha pretizeni ménice

r0053 | CO/BO: stavovy word 2
r0054 | CO/BO: Fidici word 1
.00 | ON/OFF1
.01 |OFF2
.02 |OFF3
.03 | Funkce uvolnéna
.04 | Rampovy generator uvolnén
.05 | Rampovy generator spustén
.06 | Uvolnit pozadovanou hodnotu otacek
.07 | Kvitace poruchy
.08 | Krokovani Bit 0
.09 | Krokovani Bit 1
.10 | Rizeni prostfednictvim PLC
A1 Zmeéna sméru (pozadovana hodnota)
.13 | Motorpotenciometr vyse
.14 | Motorpotenciometr méné
.15 |CDSBIit0
r0055 | CO/BO: dodatec¢ny Fidici word

.00 | Pevna pozadovana hodnota Bit 0
.01 Pevna pozadovana hodnota Bit 1
.02 | Pevna pozadovana hodnota Bit 2
.03 | Pevna pozadovana hodnota Bit 3
.04 | Volba DDS Bit 0
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.05 | Volba DDS Bit 1

.08 | Technologicky regulator, uvolnéni

.09 | Stejnosmérné brzdéni, uvolnéni

A1 Droop, uvolnéni

.12 | Regulace krouticiho momentu aktivni

.13 | Externi chyba 1 (FO07860)

.15 | CDS Bit 1
r0056 | CO/BO: Stavovy word regulace
r0060 | CO: pozadovana hodnota otacek pred filtrem poz. hodnoty [100 % 2 p2000]
r0062 | CO: pozadovana hodnota otacek po filtru [100 % £ p2000]
r0063 | CO: skute€¢na hodnota otacek, nevyhlazena [100 % 2 p2000]
r0064 | CO: regulator otacek, systémova odchylka [100 % 2 p2000]
r0065 | Frekvence skluzu [100 % 2 p2000]
r0066 | CO: vystupni frekvence [100 % £ p2000]
r0067 | CO: vystupni proud maximalni [100 % £ p2002]
r0068 | CO: absolutni skute¢na hodnota proudu, nevyhlazena [100 % 2 p2002]
r0070 | CO: meziobvodové napéti, skutecna hodnota [100 % £ p2001]
r0071 | Vystupni napéti maximalni [100 % £ p2001]
r0072 | CO: Vystupni napéti [100 % £ p2001]
r0075 | CO: Pozadovana hodnota proudu tvofici pole [100 % 2 p2002]
r0076 | CO: Skute¢na hodnota proudu tvofici pole [100 % 2 p2002]
r0077 | CO: Pozadovana hodnota proudu tvofici moment [100 % 2 p2002]
r0078 | CO: Skute¢na hodnota proudu tvofici moment [100 % 2 p2002]
r0079 | CO: Pozadovana hodnota krouticiho momentu celkem [100 % £ p2003]
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Uvedeni do provozu

p0100 | Norma pro motory IEC/NEMA

0 |IEC-Motor (50 Hz, jednotky Sl)

1 | NEMA-Motor (60 Hz, US jednotky)

2 | NEMA-Motor (60 Hz, jednotky SI)
p0170 | Datové sady povell (CDS) pocet
p0180 |Datové sady pohona (DDS) pocet
Vykonova jednotka
p0201 | Kdéd vykonové Casti
r0204 |Hardware vykonové ¢asti - vlastnosti
p0205 |Vykonova &ast aplikace

0 |Zatézovaci cyklus s vysokym pretizenim

1 | Zatézovaci cyklus s lehkym pretizenim
r0206 |Vykonova €ast — jmenovity vykon [kw/hp]
r0207 | Vykonova ¢ast — jmenovity proud
r0208 | Vykonova ¢ast — jmenovité sitové napéti [V]
r0209 | Vykonova ¢ast — maximalni proud
p0210 | Pfipojovaci napéti zafizeni [V]
p0230 | Typ filtru pohonu, strana motoru

0 |Zadny filtr

1 | Tlumivka motoru

2 | Filtr du/dt

3 | Sinusovy filtr Siemens

4 | Sinusovy filtr cizi vyrobce
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p0233 | Vykonova ¢ast tlumivka motoru [mH]

p0234 | Vykonova &ast kapacita sinusového filtru [uF]

r0238 | Vykonova ¢ast odpor vnitfni

p0278 | Meziobvodové napéti, podpétovy prah, redukce [V]

p0287 | Monitoring uzemnéni — prahy [100 % 2 r0209]

r0289 | CO: vykonova ¢ast — maximalni vystupni proud [100 % £ p2002]

p0290 | Vykonova Cast — reakce na pretizeni

0 | Snizeni vystupniho proudu nebo vystupni frekvence

1 | Zadné snizeni, vypnuti pfi dosaZeni prahu pietizeni

2 | snizit |_vystup nebo f_vystup a f_puls (ne prostf. I12t)

3 | Snizit frekvenci pulst (ne prostr. 12t)

p0292 | Vykonova Cast - hranice vystrahy pro nadmérnou teplotu [°C]

p0295 | Doba dobé&hu ventilatoru [s]

Motor

p0300 | Vybér typu motoru

0 |Zadny motor

1 | Asynchronni motor

2 | Synchronni motor

17 | 1LA7 Standardni asynchronni motor

p0301 | Kdédové gislo motoru — vybér

p0304 | Jmenovité napéti motoru [V]

p0305 | Jmenovity proud motoru [A]

p0306 |Pocet motorl zapojenych paralelné

p0307 | Jmenovity vykon motoru [kW]
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p0308

Jmenovity ucinik motoru

p0309 | Jmenovity stuperi u€innosti motoru [%]

p0310 | Jmenovité frekvence motoru [Hz]

p0311 | Jmenovité otacky motoru [1/min]

p0320 | Jmenovity magnetizac¢ni proud / zkratovy proud motoru [A]
p0322 | Maximalni otaCky motoru [1/min]

p0323 | Maximalni proud motoru [A]

r0330 | Jmenovity prokluz motoru

r0331 | Skute¢ny magnetizacni / zkratovy proud motoru

p0335 | Druh chlazeni motoru

p0340 | Automaticky vypocet parametr(i pro fizeni/motor

p0341 | Moment setrvacnosti motoru [kgm?]

p0342 | Pomér celkového momentu setrvacnosti a momentu setrvacnosti motoru [kgm?]
r0345 | Jmenovitd doba rozb&hu motoru

p0346 | Doba vybuzeni motoru [s]

p0347 | Doba odbuzeni motoru [s]

p0350 | Odpor statoru motoru, zastudena [Q]

p0352 | Odpor vodice [Q]

r0395 | Aktualni odpor statoru

r0396 | Aktualni odpor rotoru
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Technologie a jednotky

p0500

Technologicka aplikace

p0505

Vybér systému jednotek

Systém jednotek SI

Systém jednotek vztahovy/SlI

Systém jednotek US

Systém jednotek vztahovy/US

p0573

Zablokovat automaticky vypocet referencni hodnoty

p0595

Vybér technologické jednotky

1 % 2 | 1 referen¢ni, bezrozmérové
3 |bar 4 |°C 5 |Pa
6 |ltr/s 7 |m¥s 8 |ltr/min
9 | m¥min 10 |Itr/h 11 |m¥h
12 |kgls 13 | kg/min 14 | kg/h
15 |t/min 16 |t/h 17 [N
18 | kN 19 |Nm 20 |psi
21 |°F 22 |gallon/s |23 |palct®/s
24 |gallon/min |25 |inch¥min |26 |gallon/h
27 |inch%h 28 |Ib/s 29 |Ib/min
30 |Ib/h 31 | Ibf 32 | Ibf ft
33 |K 34 | 1/min 35 | Castic/min
36 |m/s 37 |ft¥/s 38 | ft¥/min
39 |BTU/min 40 |BTU/h 41 |bar
42 |palec wg 43 |ftwg 44 |mwg
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45 | % r.h. 46 | g/kg

p0596

Referencni veli€ina, technologicka jednotka

Sledovani teplot motoru a model motoru, maximalni proud

p0601 | Cidlo teploty motoru — typ &idla
0 |Zadné ¢&idlo
1 |PTC vystraha & ¢asovac
2 |KTY84
4 |Bimetalovy rozpinaci kontakt vystraha & ¢asovac
p0604 | Prah vystrahy teploty motoru [°C]
p0605 | Prah poruchy teploty motoru [°C]
p0610 | Reakce na teplotu motoru
0 |Zadna reakce, pouze vystraha, zadné snizeni |
1 | Vystraha se snizenim I... a porucha
2 | Vystraha a porucha, zadné snizeni |,
p0611 | Tepelna ¢asova konstanta modelu motoru 12t [s]
p0615 | Prah poruchy modelu motoru 12t [°C]
p0625 | Teplota prostfedi motoru [°C]
p0637 | Q-tok, gradient toku nasyceny [mH]
p0640 |Proudova hranice [A]
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Zdroje povell a svorky fidici jednotky

p0700 |Vybér zdroje povell
r0720 |Pocet CU vstupu a vystupl
r0722 | CO/BO: Stav CU digitalnich vstupu
.00 |DIO (svorka 5)
.01 | DI 1 (svorka 6)
.02 | DI 2 (svorka 7)
.03 | DI 3 (svorka 8)
.04 |DI 4 (svorka 16)
.05 |DI 5 (svorka 17)
A1 DI 11 (svorky 3, 4) Al 0
r0723 | CO/BO: Invertovany status CU digitalnich vstupt
p0730 |BI: CU zdroj signalu pro svorku DO 0
NO: svorka 19 / NC: svorka 18
p0731 | Bl: CU zdroj signalu pro svorku DO 1, neni u CU240B-2
NO: svorka 21, neni u CU240B-2
p0732 |BI: cu zdroj signalu pro svorku DO 2, neni u CU240B-2
NO: svorka 24 / NC: svorka 23, neni u CU240B-2
r0747 | CU status digitalnich vystupt
p0748 |invertovat CU digitalni vystupy
r0751 |BO: CU analogové vstupy - stavovy word
r0752 | CO: CU analogoveé vstupy — aktualni vstupni napéti/proud, AlO (Kl 3/4)
r0755 | CO: CU analogoveé vstupy — aktualni hodnota v procentech, AlO (KI 3/4) [%]
p0756 | CU typ analogového vstupu (svorky 3, 4)
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0 |Jednopodlovy napétovy vstup (O V ... +10 V)

1 | Jednopdlovy napétovy vstup kontrolovany (+2 V ... +10 V)

2 | Jednopolovy proudovy vstup (0 mA ... +20 mA)

3 | Jednopodlovy proudovy vstup kontrolovany (+4 mA ... +20 mA)

4 | Dvoupolovy napétovy vstup (-10 V ... +10 V)

8 | Neni pfipojeno zadné cidlo

%

y2 = po760 4 .
I
|
x1 = p0757 | vimA
: xl2 = pﬁ?gg
|
l
- — - — y1 = p0758
p0757 | Charakteristika CU analogového vstupu hodnota x1
p0758 | Charakteristika CU analogového vstupu hodnota y1 [%]
p0759 | Charakteristika CU analogového vstupu hodnota x2
p0760 | Charakteristika CU analogového vstupu hodnota y2 [%]
p0761 | CU analogovy vstup — kontrola pferuseni vodi¢e — prah reakce
p0771 | Cl: CU Analogovy vystup — zdroj signalu, AO 0 (svorky 12, 13) [1 2 100%]
r0772 | CU analogovy vystup aktualni hodnota vystupu — vztazeno
r0774 | CU analogovy vystup — aktualni vystupni napéti / proud [100% 2 p2001]
p0775 | Aktivovat generovani absolutni hodnoty - CU analogovy vystup
p0776 | CU analogovy vystup - typ

0 |Proudovy vystup (0 mA ... +20 mA)

1 | Napétovy vystup (OV ... +10 V)

2 | Proudovy vystup (+4 mA ... +20 mA)
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VI mA
y2 = p0780

y1=p0778 9

-
-

x1 = p0777 2 =p0779

p0777 | Charakteristika CU analogového vystupu hodnota x1 [%]
p0778 | Charakteristika CU analogového vystupu hodnota y1 [V]
p0779 | Charakteristika CU analogového vystupu hodnota x2 [%]
p0780 | Charakteristika CU analogového vystupu hodnota y2 [V]
p0782 | BIl: CU analogovy vystup — zdroj signalu pro invertovani, AO 0 (svorky 12,13)
r0785 |BO: CU analogové vystupy — stavovy word

.00 |1 =AO0 0 zaporny
p0795 | CU digitalni vstupy — rezim simulace
p0796 | CU digitalni vstupy — rezim simulace — pozadovana hodnota
p0797 | CU analogové vstupy — rezim simulace
p0798 | CU analogové vstupy — rezim simulace- pozadovana hodnota

Prepinani a kopirovani datovych sad

p0802 | Datovy pfenos — pamétova karta jako zdroj/cil
p0803 | Datovy pfenos — pamét’ zafizeni jako zdroj/cil
p0804 | Start datového prenosu
12 | Spustit pfenos GSD pro PROFIBUS-master na pamétovou kartu
p0806 | BI: zablokovat prioritu Fizeni
r0807 | BO: priorita fizeni aktivni
p0809 | Zkopirovat datovou sadu poveltl CDS
p0810 |BI: Vybér datové sady poveld CDS Bit 0
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r0835

CO/BO: prepnuti datové sady — stavovy word

r0836

CO/BO: datova sada CDS aktivovana

Sekvencni fizeni napi. ON/OFF1

p0840

Bl

: ZAP/VYP (OFF1)

p0844

BI:

Z24dné dobéhnuti/dobé&hnuti (OFF2) zdroj signalu 1

p0845

BI:

z&dné dobéhnuti/dobéhnuti (OFF2) zdroj signalu 2

p0848

BI:

zadné rychlé zastaveni/rychlé zastaveni (OFF3) zdroj signalu 1

p0849

BI:

zadné rychlé zastaveni/rychlé zastaveni (OFF3) zdroj signalu 1

p0852

BI:

uvolnéni provozu

p0854

BI:

fizeni z PLC

p0855

BI:

zadrznou brzdu bezpodmine¢né odbrzdit

p0856

BI:

uvolnit regulator otacek

p0858

Bl

: zadrznou brzdu bezpodminec¢né zabrzdit

r0898

CO/BQO: ridici word sekvencni Fizeni

r0899

CO/BO: stavovy word sekvenéni Fizeni

PROFIBUS PROFIDRIVE

p0918

Adresa PROFIBUS

p0922

PROFIdrive vybér telegramu

Standardni telegram 1, PZD-2/2

20 Standardni telegram 20, PZD-2/6

352 | SIEMENS telegram 352, PZD-6/6

353 | SIEMENS telegram 353, PZD-2/2, PKW-4/4

354 | SIEMENS telegram 354, PZD-6/6, PKW-4/4

999 | Volné projektovani telegramu pomoci BICO
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Poruchy (Gast 1)

r0944 | CO: ¢gita€ pro zmény bufferu poruch
r0945 | Kéd poruchy

r0946 |Seznam kédl poruch

r0947 | Cislo poruchy

r0948 | Cas poruchy pfijat v milisekundach [ms]
r0949 | Hodnota poruchy

p0952 | Citag poruch

r0963 | PROFIBUS baudrate

p0965 | PROFIdrive profilové Cislo

p0969 | Relativni doba chodu systému [ms]

Reset na tovarni nastaveni / Ulozit parametry

p0970 | Reset parametr( pohonu
0 Neaktivni
1 Spusténi resetu parametrd
5 Spusténi resetu bezpeénostnich parametr(i
10 Spusténi nacitani nastaveni 10
11 Spusténi nacitani nastaveni 11
12 | Spusténi nacitani nastaveni 12
100 | Spusténi resetu propojeni BICO
p0971 | UloZeni parametr(

0 Neaktivni
1 Ulozit objekt pohonu
10 Ulozit nezavisle na energii jako nastaveni 10
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11

Ulozit nezavisle na energii jako nastaveni 11

12

Ulozit nezavisle na energii jako nastaveni 12

p0972

Reset ménice

Kanal pozadované hodnoty

p1000 |Vybér pozadované hodnoty otaek
p1001 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 1 [1/min]
p1002 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 2 [1/min]
p1003 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 3 [1/min]
p1004 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 4 [1/min]
p1005 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 5 [1/min]
p1006 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 6 [1/min]
p1007 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 7 [1/min]
p1008 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 8 [1/min]
p1009 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 9 [1/min]
p1010 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 10 [1/min]
p1011 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 11 [1/min]
p1012 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 12 [1/min]
p1013 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 13 [1/min]
p1014 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 14 [1/min]
p1015 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 15 [1/min]
p1016 | Rezim pevna pozadovana hodnota otacek

1 |Pfima volba

2 | Volba s binarnim kédovanim
p1020 |BI: pevna pozadovana hodnota otacek -vybér Bit 0
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p1021 | BI: pevna pozadovana hodnota otacek —vybér Bit 1

p1022 | BI: pevna pozadovana hodnota otacek —vybér Bit 2

p1023 | Bl: pevna pozadovana hodnota otaCek —vybér Bit 3

r1024 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek — uc¢inna [100 % £ p2000]

r1025 |BO: pevna pozadovana hodnota otacek - stav

p1030 | Konfigurace motorpotenciometru

00 UlozZeni aktiv

01 Automaticky provoz, rampovy generator aktivni

02 | Pocatecni vyhlazeni aktivni

03 UloZeni do NVRAM aktivni

p1035 | BI: ZvySeni pozadované hodnoty motorpotenciometru

p1036 | BI: Snizeni pozadované hodnoty motorpotenciometru

p1037 | Motorpotenciometr — maximalni otacky [1/min]

p1038 | Motorpotenciometr — minimaini otacky [1/min]

p1040 | Motorpotenciometr — pocatecni hodnota [1/min]

p1043 | Bl: Motorpotenciometr - pfevzit hodnotu nastaveni

p1044 | Cl: Motorpotenciometr — hodnota nastaveni [100 % £ p2000]

p1047 | Motorpotenciometr - doba rozbéhu [s]

p1048 | Motorpotenciometr — doba dobéhu [s]

r1050 | CO: Motorpotenciometr — pozadovana hodnota za rampovym generatorem [100 % 2 p2000]

p1055 | BI: krokovani Bit 0

p1056 | BI: krokovani Bit 1

p1058 | Krokovani 1 pozadovana hodnota otacek [1/min]

p1059 | Krokovani 2 pozadovana hodnota otacek [1/min]
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p1070 | Cl: hlavni pozadovana hodnota [100 % 2 p2000]

p1071 | Cl: hlavni pozadovana hodnota — zména méfitka [1 2 100 %]
r1073 | CO: hlavni pozadovana hodnota uc¢inna [100 % £ p2000]
p1075 | Cl: dodatkova pozadovana hodnota [100 % 2 p2000]

p1076 | Cl: dodatkova pozadovana hodnota — zména méfitka [1 2 100 %]
r1077 | CO: dodatkova pozadovana hodnota u€inna [100 % £ p2000]
r1078 | CO: celkova pozadovana hodnota ucinna [100 % £ p2000]
p1080 | Minimalni otacky [1/min]

p1082 | Maximalni otaCky [1/min]

p1083 | CO:hranice otacek kladny smér otaceni [1/min]

r1084 | CO: hranice otacek kladna uc€inna [100 % 2 p2000]

p1086 | CO: hranice otacek zaporny smér otaceni [1/min]

r1087 | CO: hranice otacek zaporna uc¢inna [100 % 2 p2000]

p1091 | Potlacované otacky 1 [1/min]

p1092 | Potlacované otacky 2 [1/min]

p1101 | Potlatované otacky Sitka pasma [1/min]

p1110 |BI: zablokovat zaporny smér

p1111 | Bl: zablokovat kladny smér

p1113 | BIl: invertovat pozadovanou hodnotu

r1114 | CO: pozadovana hodnota po omezeni sméru [100 % 2 p2000]
r1119 | CO: snimac rozb&hu - pozadovana hodnota na vstupu [100 % £ p2000]
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Na
anI ax

(P1082) — — — — — — n— — — -
Sollwert — — — N - -

P1120 P1121 |

p1120 | Rampovy generator- doba rozbéhu [s]
p1121 | Rampovy generator- doba dobéhu [s]
p1130 | Rampovy generator- pocate¢ni doba zaobleni [s]
p1131 | Rampovy generator- koncova doba zaobleni [s]
p1134 | Typ vyhlazovani rampového generatoru
0 | Spajité vyhlazovani
1 | Nespoijité vyhlazovani
p1135 | OFF3 doba dobéhu [s]
p1136 | OFF3 pocatec¢ni doba vyhlazovani [s]
p1137 | OFF3 koncova doba vyhlazovani [s]
p1140 |BI: uvolnéni rampového generatoru
p1141 | BI: spusténi rampového generatoru
p1142 | BIl: uvolnéni pozadované hodnoty otacek
r1149 | CO: zrychleni snimace rozbéhu [100 % £ p2007]
r1170 | CO: regulator otacek — pozadovana hodnota — soucet [100 % £ p2000]
r1198 | CO/BO: fidici word kanal pozadované hodnoty
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Funkce (napf. zadrzna brzda motoru)

p1200 |Rezim s letmym restartem

0 |Letmy restart neaktivni

1 | Letmy restart vzdy aktivni (start ve sméru pozadované hodnoty)

4 | Letmy start vzdy aktivni (start jen ve sméru pozadované hodnoty)

p1201 | BIl: Letmy start - uvolnéni — zdroj signalu

p1202 |Letmy restart — hledaci proud [100 % 2 r0331]

p1203 | Letmy restart — koeficient rychlosti hledani [%]

Vys$Si hodnota ma za nasledek del$i dobu hledani.

p1206 | Nastavit Cislo poruchy bez automatického opétovného zapnuti

p1210 |Rezim s automatikou opétovného zapnuti

0 |Zablokovat automatiku opétovného zapnuti

1 | Kvitovat vSechny poruchy bez opétovného zapnuti

4 | Opétovné zapnuti po vypadku napajeni bez dal$ich pokusu o rozbéh

6 | Opétovné zapnuti po poruse s dalSimi pokusy o rozbéh

14 | Opétovné zapnuti po vypadku napajeni po ruéni kvitaci

16 | Opétovné zapnuti po poruse po rucni kvitaci

26 |Kvitace vSech poruch a opétovné zapnuti pfi povelu ZAP

p1211 | Automatika opétovného zapnuti — pokusy o rozbéh

p1212 | Automatika opétovného zapnuti - ekaci doba pokusu o rozbéh [s]

p1213 | Automatika opétovného zapnuti — doba monitorovani [s]

p1215 | Konfigurace zadrzné brzdy motoru

0 |Zadrzna brzda motoru neni k dispozici

3 | Zadrzna brzda motoru jako sekvencni fizeni, pfipojeni pres BICO
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p1216

Zadrzna brzda motoru — doba odbrzdéni [ms]

p1217 | Zadrzna brzda motoru — doba zabrzdéni [ms]
p1230 |BI: aktivace stejnosmérného brzdéni
p1231 | Konfigurace stejnosmérného brzdéni
0 |Zadna funkce
4 | Stejnosmérné brzdéni
14 | Stejnosmérné brzdéni pod pocatecnimi otackami
p1232 | Stejnosmérné brzdéni — brzdny proud [A]
p1233 | Stejnosmérné brzdéni — doba trvani [s]
p1234 | Stejnosmérné brzdéni — pocatecni otacky [1/min]
r1239 | CO/BO: stejnosmérné brzdéni — stavovy word
p1240 | Regulator Viocnebo Vi~ konfigurace monitorovani (vektorové fizeni)
0 | Zablokovat regulator Vo
1 | Uvolnit regulator Vic max
2 | Uvolnit regulator Vo - (kinetické zalohovani)
3 | Uvolnit regulator Vic mn@ regulator Voc ma
r1242 | Regulator Voc me - Uroven zapnuti [100 % £ p2001]
p1243 | Regulator Voc n- dynamicky koeficient [%]
p1245 | Regulator Vi .- Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) [%]
r1246 | Regulator Vi .-Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) [100 % 2 p2001]
p1247 | Regulator Vi .- dynamicky koeficient (kinetické zalohovani) [%]
p1249 | Regulator Voc m- prah otacek [1/min]
p1254 | Regulator Voc ms- automatické zjistovani urovné ZAP

1 | Automatické zjiStovani uvolnéno
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p1255 | Regulator Vi .- €asovy prah [s]
p1256 | Regulator Vi .- reakce (kinetické zalohovani)
0 | Vo zalohovani az do podpéti, n<p1257 — F07405
1 | Ve zalohovani az do podpéti, n<p1257 - F07405, t>p1255- F07406
p1257 | Regulator Voc m- prah otacek [1/min]
p1280 |Regulator Voc nebo V- konfigurace monitoringu (U/f)
0 | Zablokovat regulator Vo
1 | Uvolnit regulator Voc mx
2 | Uvolnit regulator Voc = (kinetické zalohovani)
3 | Uvolnit regulator Voc mr- @ regulator Ve ma
r1282 | Regulator Voc me- Uroven zapnuti (U/f) [100 % 2 p2001]
p1283 | Regulator Voc m- dynamicky koeficient (U/f) [%]
p1285 | Regulator Vi .. Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) (U/f) [%]
r1286 | Regulator Vi .- Uroven zapnuti (kinetické zalohovani) (U/f) [100 % £ p2001]
p1287 | Regulator Vi .- dynamicky koeficient (kinetické zalohovani) (U/f) [%]
p1294 | Regulator Voc mw- automatické zjistovani — uroven ZAP (U/f)
1 | Automatické zjiStovani uvolnéno
U/f Fizeni
p1300 |Rezim regulace s otevienym/zavienym obvodem

0 | U/f-fizeni s linearni charakteristikou

1 | U/f -fizeni s linearni charakteristikou a FCC

2 | U/f-fizeni s parabolickou charakteristikou

3 | U/f-fizeni s parametrizovatelnou charakteristikou

4 | U/f-fizeni s linearni charakteristikou a ECO
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5 | U/f-fizeni pro pohon s pfesnou frekvenci (textiini obor)

6 | U/f-fizeni pro pohon s pfesnou frekvenci a FCC

7 | U/f-Fizeni pro parabolickou charakteristiku a ECO

19 | U/f-fizeni s nezavislou pozadovanou hodnotou napéti

20 | Regulace otacek (bez snimace)

U a
utr-——- -
P1312
P1311
P1310
>
ff
p1310 | ZvySeni napéti permanentni [100 % £ p0305]
p1311 | ZvySeni napéti pfi zrychleni [%]
p1312 | ZvySeni napéti pfi rozbéhu [%]
r1315 | ZvySeni napéti celkem [100 % £ p2001]
U
(ro071)
plazv(u4y, . I
p1325(U3) | _ :
p1323 (U2) | |
p1321 (U1) | |
r1315 I | |
O0Hz | p1322 | p1326 |
(f2) - (f4) .
p1320 p1324 p1082
(f1) (f3)
p1320 | U/f-fizeni programovatelna charakteristika frekvence 1 [Hz]
p1321 | U/f-fizeni programovatelna charakteristika napéti 1 [V]
p1322 |Bod frekvence 2 [Hz]
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p1323

Bod napéti 2 [V]

p1324 | Bod frekvence 3 [Hz]

p1325 |Bod napéti 3 [V]

p1326 |Bod frekvence 4 [Hz]

p1327 |Bod napéti 4 [V]

p1330 | Cl: U/f-fizeni — pozadovana hodnota napéti nezavisla [100 % 2 p2001]
p1334 | U/f-fizeni kompenzace prokluzu — poc¢atecni frekvence [Hz]
p1335 | Kompenzace skluzu — zména méritka [100 % 2 r0330]

p1336 | Kompenzace prokluzu — mezni hodnota [100 % £ r0330]
r1337 | CO: kompenzace prokluzu - skute¢na hodnota [1 2 100 %]
p1338 | U/f-provoz tlumeni rezonance — zesileni

p1340 | l..-frekvencni regulator - proporcionalni zesileni

p1341 | l..-frekvenéni regulator — integracni Casova konstanta [s]
r1343 | CO: I_max- regulator — frekvencni vystup [100 % 2 p2000]
p1351 | CO: zadrzna brzda motoru — pocatec¢ni frekvence [1 2 100 %]
p1352 | Cl: zadrzna brzda motoru — poc€atec¢ni frekvence [1 2 100 %]

Vektorova regulace

r1438 | CO: regulator otacek — pozadovana hodnota otacek [100 % 2 p2000]

p1452 | Regulator otaCek - skutec¢na hodnota otacek, doba vyhlazovani (SLVC) [ms]

p1470 | Regulator otacek — provoz bez snimace, P-zesileni

p1472 | Regulator otaCek — provoz bez snimace, integracni Casova konstanta [ms]

p1475 | Cl: regulator otacek — nastavena hodnota krouticiho momentu pro zadrznou brzdu motoru [100 % £ p2003]
r1482 | CO: regulator otacek — | vystup krouticiho momentu [100 % £ p2003]

r1493 | CO: celkovy moment setrvacnosti
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p1496 | Pfednastaveni zrychleni — zména méfitka [%]
p1511 | Cl: dodatecny kroutici moment 1 [100 % 2 p2003]
r1516 | CO: dodate€ny kroutici moment a moment zrychleni [100 % 2 p2003]
p1520 | CO: horni hranice krouticiho momentu [Nm]
p1521 | CO: spodni hranice krouticiho momentu [Nm]
p1522 | Cl: horni hranice krouticiho momentu [100 % 2 p2003]
p1523 | Cl: spodni hranice krouticiho momentu [100 % 2 p2003]
p1524 | CO: horni hranice krouticiho momentu /motoricky — zména méfitka [1 2 100 %]
p1525 | CO: spodni hranice krouticiho momentu — zména méfitka [1 2 100 %]
r1526 | CO: horni hranice krouticiho momentu bez offsetu [100 % £ p2003]
r1527 | CO: spodni hranice krouticiho momentu bez offsetu [100 % 2 p2003]
p1530 | Hranice vykonu motoricky [kW]
p1531 | Hranice vykonu generatoricky [kW]
r1538 | CO: horni hranice krouticiho momentu G¢inna [100 % 2 p2003]
r1539 | CO: spodni hranice krouticiho momentu u¢inna [100 % £ p2003]
r1547 | CO: hranice krouticiho momentu pro vystup regulatoru otacek
[0] |Horni hranice [100 % £ p2003]
[1] | Spodni hranice [100 % £ p2003]
p1552 | Cl: horni hranice krouticiho momentu zména méfitka bez offsetu [1 2 100 %]
p1554 | Cl: spodni hranice krouticiho momentu zména méfitka bez offsetu [1 2 100 %]
p1570 | CO: pozadovana hodnota magnetického toku [1 2 100 %]
p1571 | Cl: dodatkova pozadovana hodnota magnetického toku [100 % 2 p2003]
p1580 | Optimalizace stupné ucinnosti [%]
r1598 | CO: pozadovana hodnota magnetického toku celkem [1 2 100 %]
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p1610

Pozadovana hodnota krouticiho momentu staticky (SLVC) [100 % 2 r0333]

p1611 | Dodatkovy moment zrychleni (SLVC) [100 % 2 r0333]

r1732 | CO: pozadovana hodnota podélného napéti [100 % 2 p2001]
r1733 | CO: pozadovana hodnota pficného napéti [100 % £ p2001]
p1745 | Model motoru — prah chyby — rozpoznavani zvratu [%]

p1784 | Model motoru — zpétna vazba — zména méfitka [%]

Ridici sada

p1800 |Pozadovana hodnota frekvence pulst [kHz]
r1801 | CO: frekvence pulst [100 % £ p2000]
p1820 |Reverzace

1 |zap

Identifikace motoru

p1900 | Identifikace dat motoru a méreni pfi otaceni
0 |Blokovano
1 | Identifikovat data motoru v klidu a pfi to€icim se motoru
2 |ldentifikovat data motoru v klidu
3 | ldentifikovat data motoru pfi tocicim se motoru
p1909 | Identifikace dat motoru - fidici word
p1910 |Identifikace dat motoru - vybér
p1959 | Méreni pfi otaceni — konfigurace
p1960 | Mérfeni pfi otaceni - vybér

0 |Blokovano

1 | MéFeni pfi otaCeni v provozu bez snimace

3 | Optimalizace regulatoru otacek v provozu bez snimace
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p1961

Charakteristika otacek v rezimu nasyceni pro uréeni [%]

p1965

Nastaveni otacek pro optimalizaci [100 % 2 p0310]

p1967

Koeficient rychlostniho regulatoru [%]

Referenéni hodnoty

p2000

Referencni otacky, referencni frekvence [1/min]

p2001

Referenéni napéti [V]

p2002

Referencni proud [A]

p2003

Referencni kroutici moment [Nm]

r2004

Referencni vykon

p2006

Referencni teploty [°C]

p2010

IBN-SS prenosova rychlost

p2011

IBN-SS adresa

p2016

Cl: IBN-SS USS PZD odeslat word

USS nebo Modbus RTU

p2020 | Pfenosova rychlost polni sbérnice SS
4 | 2400 Baud 5 [4800 Baud
6 |9600 Baud 7 (19200 Baud
8 [38400 Baud 9 |[57600 Baud
10 | 76800 Baud 11 | 93750 Baud
12 | 115200 Baud 13 | 187500 Baud
p2021 |Adresa polni sbérnice SS
p2022 | Polni sbérnice SS USS PZD pocet
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p2023

Polni sbérnice SS USS PKW pocet

PKW 0 wordu 3 PKW 3 wordy

PKW 4 wordy 127 | PKW proménlivé

p2024

Polni sbérnice-SS €asy [ms]

[0]

Doba zpracovani maximalni

(1]

Cas zpozdéni znaku

(2]

Cas pauzy telegramu

r2029

Statistika chyb polni sbérnice SS

(0]

Pocet bezchybnych telegram(

(1]

Pocet odmitnutych telegram(

(2]

Pocet chyb framing

(3]

Pocet chyb overrun

(4]

Pocet chyb parity

(3]

Pocet chyb pocatecniho znaku

(6]

Pocet chyb v kontrolnim souctu

(7]

Pocet chyb délky

p2030

Polni sbérnice SS vybér protokolu

0 | Zadny protokol
1 |USS

2 |MODBUS

3 |PROFIBUS

4 |CAN
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r2032

Priorita fizeni Fidici word ucinny

.00 |ZAP/VYP1
.01 |Zzadny OFF2
.02 |zadny OFF3
.03 | Uvolnit provoz
.04 | Uvolnit snima¢ rozbéhu
.05 | Spustit snimac rozbéhu
.06 | Uvolnit pozadovanou hodnotu otaéek
.07 | Kvitovat poruchu
.08 |Krokovani Bit 0
.09 |Krokovani Bit 1
10 |Rizeniz PLC
p2037 |PROFIdrive STW1.10 = 0 rezim
0 |Zmrazit pozadované hodnoty a dale zpracovavat znak zivota
1 | Zmrazit pozadované hodnoty a znak zivota
2 | Nezmrazovat pozadované hodnoty
p2038 | Rezim rozhrani PROFIdrive STW/ZSW
0 |[SINAMICS
2 | VIK-NAMUR
p2040 | Polni sbérnice SS ¢as monitoringu [ms]

Profibus PROFIdrive

p2042

Ident. €. PROFIBUS

SINAMICS

VIK-NAMUR
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r2043

BO: PROFIdrive stav PZD

.00 | Vypadek pozadované hodnoty

.02 | Polni sbérnice bézi
p2044 | PROFIdrive zpozdéni poruchy [s]
p2047 | PROFIBUS dodate¢na doba monitoringu [ms]
r2050 | CO: PROFIdrive PZD pfijmout word

[0] |PZD 1 [7] |PzD 8
p2051 | Cl: PROFIdrive PZD odeslat word

[0] |PZD 1 [7] |PzD 8
r2053 | PROFIdrive diagnostika PZD odeslat word

[0] |PZD 1 [7]1 |PZD 8
r2054 | Stav PROFIBUS

0 |Vyp

1 | Zadné pfipojeni (hledat pfenosovou rychlost)

2 | Pfipojeni OK (pfenosova rychlost nalezena)

3 | Cyklické spojeni s Master (vyména dat)

4 | Cyklicka data OK
r2055 |PROFIBUS Diagnose Standard

[0] | Master adresa sbérnice

[1] | Master Input celkova délka Byte

[2] | Master Output celkova délka Byte
r2074 | PROFIdrive diagnostika pfijmout adresu sbérnice PZD

[0]

PZD 1

[7]

PZD 8
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r2075 | PROFIdrive diagnostika — pfijmout offset telegramu PZD
[0] |PZD 1 [7]1 |PZD 8
r2076 | PROFIdrive diagnostika — odeslat offset telegramu PZD
[0] |PZD 1 [7]1 |PZD 8
r2077 | PROFIBUS diagnostika — pfi¢ny provoz — adresy
p2079 | PROFIdrive PZD rozSifeny vybér telegramu
viz p0922
p2080 |BI: Pfevodnik binektor-konektor — stavovy word 1
Jednotlivé bity se kombinuji do stavového wordu 1.
p2088 | Pfevodnik binektor-konektor, invertovat stavovy word
r2089 | CO: Prevodnik binektor-konektor, odeslat stavovy word
[0] | Stavovy word 1
[1] | Stavovy word 2
[2] | Volny stavovy word 3
[3] | Volny stavovy word 4
[4] | Volny stavovy word 5
r2090 |BO: PROFIdrive PZD1 pfijmout po bitech
r2091 | BO: PROFIdrive PZD2 pfijmout po bitech
r2092 | BO: PROFIdrive PZD3 pfijmout po bitech
r2093 | BO: PROFIdrive PZD4 pfijmout po bitech
r2094 | BO: Prevodnik binektor-konektor vystup typu binektor
r2095 | BO: Pfevodnik binektor-konektor vystup typu binektor
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Poruchy (€ast 2) a vystrahy

p2100 | Nastavit €islo poruchy pro reakci na poruchu
p2101 | Nastaveni reakce na poruchu
0 |Zadna 1 | OFF1
2 |OFF2 3 |OFF3
5 |STOP2 6 | Stejnosmérné brzdéni
p2103 |BI: 1. Kvitace poruch
p2104 |BI: 2. Kvitace poruch
p2106 |BI: vnéjsi porucha 1
r2110 | Cislo vystrahy
p2111 | Cita¢ vystrah
p2112 | Bl: Vnéjsi vystraha 1
r2122 | Vystrazny kéd
r2123 | Cas vystrahy - pfijaty [ms]
r2124 | Hodnota vystrahy
r2125 | Cas vystrahy odstranén [ms]
p2126 | Nastavit Cislo prouchy pro rezim kvitace
p2127 | Nastaveni rezimu kvitace
p2128 | Vybér kod poruchy/vystrahy pro trigger
r2129 | CO/BO: triggerword pro poruchy a vystrahy
r2130 | Cas vystrahy pfijaty ve dnech
r2133 | Hodnota poruchy pro float-hodnoty
r2134 | Hodnota vystrahy pro float-hodnoty

70

Méni¢ s fidicimi jednotkami CU230P-2, CU240B-2, CU240E-2

Uvedeni do provozu, 4/2012 FW V4.5



r2135

CO/BO: stavovy word poruchy/vystrahy 2

r2136 | Cas poruchy odstranén ve dnech

r2138 | CO/BO: Ridici word poruchy/vystrahy

r2139 | CO/BO: Stavovy word poruchy/vystrahy 1

r2169 | CO: Skute¢na hodnota otacek vyhlazena — hlaseni
r2197 | CO/BO: Stavovy word - monitoring 1

r2198 | CO/BO: Stavovy word — monitoring 2

r2199 | CO/BO: Stavovy word - monitoring 3

Technologicky regulator PID

p2200 |BI: Technologicky regulator - uvolnéni

p2201 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 1 [1 £ 100 %]
p2202 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 2 [1 £ 100 %]
p2203 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 3 [1 2 100 %]
p2204 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 4 [1 2 100 %]
p2205 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 5 [1 2 100 %]
p2206 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 6 [1 2 100 %]
p2207 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 7 [1 2 100 %]
p2208 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 8 [1 £ 100 %]
p2209 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 9 [1 2 100 %]
p2210 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 10 [1 2 100 %]
p2211 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 11 [1 2 100 %]
p2212 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 12 [1 2 100 %]
p2213 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 13 [1 2 100 %]
p2214 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 14 [1 2 100 %]
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p2215 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 15 [1 2 100 %]
p2216 | Techn. regulator - pevna hodnota — metoda vybéru
0 | Vybér pevné hodnoty pfimy
1 | Vybér pevné hodnoty binarni
p2220 |BI: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 0
p2221 | BI: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 1
p2222 | Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 2
p2223 | Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 3
r2224 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota - ucinna [1 2 100 %]
r2225 | CO/BO: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér — stavovy word
r2229 | Techn. regulator - aktualni Cislo
p2230 | Techn.-regulator — konfigurace motorpotenciometru
.00 | Ukladani aktivni
.02 | Pocatetni zaobleni aktivni
.03 | Energeticky nezavislé ukladani do paméti aktivni pfi p2230.0 = 1
.04 | Rampovy generator vzdy aktivni
r2231 | Techn. regulator — motorpotenciometr — pamét’ pozadované hodnoty
p2235 | BI: Techn. regulator — motorpotenciometr — zvySeni pozadované hodnoty
p2236 | BI: Techn. regulator — motorpotenciometr — snizeni pozadované hodnoty
p2237 | BI: Techn. regulator — motorpotenciometr — maximalni hodnota [%]
p2238 | BI: Techn. regulator — motorpotenciometr — minimalni hodnota [%]
p2240 |BI: Techn. regulator — motorpotenciometr — pocate¢ni hodnota [%]
r2245 | CO: Techn. regulator — motorpotenciometr — pozadovana hodnota pfed HLG [1 2 100 %]
p2247 | Techn. regulator — motorpotenciometr — doba rozbéhu [s]
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p2248 | Techn. regulator — motorpotenciometr — doba dobéhu [s]

r2250 | CO: Techn. regulator — motorpotenciometr — doba rozbéhu — pozadovana hodnota po HLG [1 2 100 %]

p2251 | Rezim techn. regulatoru

0 | Techn. regulator jako hlavni poz. hodnota otacek

1 | Techn. regulator jako dodatkova poz. hodnota otaek

p2253 | Cl: Techn. regulator — pozadovana hodnota 1 [1 2 100 %]

p2254 | Cl: Techn. regulator — pozadovana hodnota 2 [1 2 100 %]

p2255 | Techn. regulator — pozadovana hodnota 1 — zména méfitka [%]

p2256 | Techn. regulator — pozadovana hodnota 2 — zména méfitka [%]

p2257 | Techn. regulator — doba rozbéhu [s]

p2258 | Techn. regulator — doba dobéhu [s]

r2260 | CO: Techn. regulator — pozadovana hodnota za rampovym generatorem [1 2 100 %]

p2261 | Techn. regulator — filtr pozadované hodnoty — €asova konstanta [s]

p2263 | Typ techn. regulatoru

0 | D-podil v signalu skute¢né hodnoty

1 | D-podil v chybovém signalu

p2264 | Cl: Techn. regulator — skute¢na hodnota [1 2 100 %]

p2265 | Techn. regulator — filtr skute¢né hodnoty — €asova konstanta [s]

r2266 | CO: Techn. regulator — skute¢na hodnota za filtrem [1 2 100 %]

p2267 | Techn. regulator horni hranice skute¢né hodnoty [1 2 100 %]

p2268 | Techn. regulator spodni hranice skute¢né hodnoty [1 2 100 %]

p2269 | Techn. regulator — zesileni — skutec¢na hodnota [%]

p2270 | Techn. regulator — funkce skute¢né hodnoty — vybér

0 |Zadna funkce 1 |Vx
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2 |x2 3 [x®

p2271 | Techn. regulator — inverze skute¢né hodnoty (typ Cidla)

1 | Inverze signalu skute¢né hodnoty techn. regulatoru
r2272 | CO: Techn. regulator — skutecna hodnota po zméné méfitka [1 2 100 %]
r2273 | CO: Techn. regulator - chyba [1 2 100 %]
p2274 | Techn. regulator — diferenciace Casové konstanty [s]
p2280 | Techn. regulator — proporcionalni zesileni
p2285 | Techn. regulator - integracni ¢asova konstanta [s]
p2286 |BIl: Techn. regulator — zastavit integrator
p2289 | Cl: Techn. regulator — signal pro prednastaveni [1 2 100 %]
p2291 | CO: Techn. regulator - maximalni omezeni [1 2 100 %]
p2292 | CO: Techn. regulator — minimalni omezeni [1 2 100 %]
p2293 | Techn. regulator — doba rozbéhu/dobéhu [s]
r2294 | CO: Techn. regulator — vystupni signal [1 2 100 %]
p2295 | CO: Techn. regulator — vystup — zména méfitka [1 2 100 %]
p2296 | Cl: Techn. regulator - zména méfitka [1 2 100 %]
p2297 | Cl: Techn. regulator — maximalni omezeni zdroje signalu [1 2 100 %]
p2298 | Cl: Techn. regulator minimalni omezeni zdroje signalu [1 2 100 %]
p2299 | Cl: Techn. regulator omezeni offsetu [1 2 100 %]
p2302 | Techn. regulator — vystupni signal — poCatecni hodnota [%]
p2306 | Techn. regulator inverze signalu chyby

1 | Inverze signalu chyby techn. regulatoru
r2344 | CO: Techn. regulator — posledni pozadovana hodnota otacek (vyhlazena) [1 2 100 %]
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p2345

Techn. regulator — reakce na chybu

0 | Funkce blokovana

1 | Pfi chybé: pfepnout na r2344 (nebo p2302)

2 | Pfi chybé: pfepnout na p2215

r2349 | CO/BO: Techn. regulator — stavovy word
p2900 |CO: pevna hodnota 1 [%]

p2901 | CO: pevna hodnota 2 [%]

r2902 | CO: pevné hodnoty [%]

p2930 | CO: pevna hodnota M [Nm]

Hlaseni

r3113 | CO/BO: NAMUR lista bit( hlaseni

Charakteristika motoru

p3320 | Proudovy stroj P =f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 1 %, bod 1
p3321 | Proudovy stroj P = f(n), X-soufadnice: n-proudéni 1 %, bod 1
p3322 | P =f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 2 %, bod 2
p3323 | P =f(n), X-soufadnice: n-proudéni 2 %, bod 2
p3324 | P =f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 3 %, bod 3
p3325 | P =f(n), X-soufadnice: n-proudéni 3 %, bod 3
p3326 | P =f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 4 %, bod 4
p3327 | P =f(n), X-soufadnice: n-proudéni 4 %, bod 4
p3328 | P =f(n), Y-soufadnice: P-proudéni 5 %, bod 5
p3329 | P =f(n), X-soufadnice: n-proudéni 5 %, bod 5
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Dvoul/tridratové rizeni

p3330 |BI: 2-3-dratové fizeni 1
p3331 |BI: 2-3-dratové fizeni 2
p3332 |BI: 2-3-dratové fizeni 3
r3333 | CO/BO: 2-3-dratovy Output
.00 |2-3-drat ON
.01 | 2-3-drat reverzovat
.02 |2-3-drat ON / invertovat
.03 |2-3-drat reverzovat / invertovat
p3334 | Vybér 2-3-drat

0 |Zadné 2-3-dratové fizeni

1 |2-drat vpravo / vlevo 1

2 | 2-drat vpravo / vlevo 2

3 | 3-drat uvolnéni / vpravo / vlevo

4 | 3-drat uvolnéni / ON / reverzovat

Kompoundni brzdéni

p3856

Kompoundni brzdny proud [%]

r3859

CO/BO: kompoundni brzdéni — stavovy word
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Parametry pro spravu

p3900

Ukonc¢eni rychlého uvedeni do provozu

r3925

Identifikace koncového zobrazeni (displeje)

p3950

Servisni parametry

p3981

Kvitace poruch — objekt pohonu

p3985

Rezim priority fizeni - vybér

r3996

Blokace zapisu parametru - stav

p7760

Parametr nastaveni — ochrana proti zapisu

1 | Aktivni

r8570

Makro objekt pohonu

CANopen

r8600

CAN Device Type

r8601

CAN Error Register

p8602

CAN SYNC-Object

p8603

CAN COB-ID Emergency Message [hex]

p8604

CAN Node Guarding

p8606

CAN Producer Heartbeat Time [ms]

r8607

CAN Identity Object

p8608

CAN Clear Bus Off Error

p8609

CAN Error Behaviour

r8610

CAN First Server SDO

p8611

CAN Pre-defined Error Field [hex]

p8620

CAN Node-ID
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r8621

CAN Node-ID uginny

p8622

CAN Bitrate [kBit/s]

0

1000

1

800

500

250

125

50

20

10

p8623

CAN Bit Timing selection [hex]

p8630

CAN virtualni objekty

p8641

CAN Abort Connection Option Code

0

Z4&dna reakce

1

OFF1

OFF2

OFF3

r8680

CAN Diagnosis Hardware

p8684

CAN NMT stav po rozbéhu

p8685

CAN NMT stav

p8699

CAN RPDO ¢as monitorovani [ms]

p8700

CAN Receive PDO 1 [hex]

p8701

CAN Receive PDO 2 [hex]

p8702

CAN Receive PDO 3 [hex]

p8703

CAN Receive PDO 4 [hex]

p8704

CAN Receive PDO 5 [hex]

p8705

CAN Receive PDO 6 [hex]

p8706

CAN Receive PDO 7 [hex]

p8707

CAN Receive PDO 8 [hex]

p8710

CAN Receive Mapping pro RPDO 1 [hex]

p8711

CAN Receive Mapping pro RPDO 2 [hex]
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p8712

CAN Receive Mapping pro RPDO 3 [hex]

p8713

CAN Receive Mapping pro RPDO 4 [hex]

p8714

CAN Receive Mapping pro RPDO 5 [hex]

p8715

CAN Receive Mapping pro RPDO 6 [hex]

p8716

CAN Receive Mapping pro RPDO 7 [hex]

p8717

CAN Receive Mapping pro RPDO 8 [hex]

p8720

CAN Transmit PDO 1 [hex]

p8721

CAN Transmit PDO 2 [hex]

p8722

CAN Transmit PDO 3 [hex]

p8723

CAN Transmit PDO 4 [hex]

p8724

CAN Transmit PDO 5 [hex]

p8725

CAN Transmit PDO 6 [hex]

p8726

CAN Transmit PDO 7 [hex]

p8727

CAN Transmit PDO 8 [hex]

p8730

CAN Transmit Mapping pro TPDO 1 [hex]

p8731

CAN Transmit Mapping pro TPDO 2 [hex]

p8732

CAN Transmit Mapping pro TPDO 3 [hex]

p8733

CAN Transmit Mapping pro TPDO 4 [hex]

p8734

CAN Transmit Mapping pro TPDO 5 [hex]

p8735

CAN Transmit Mapping pro TPDO 6 [hex]

p8736

CAN Transmit Mapping pro TPDO 7 [hex]

p8737

CAN Transmit Mapping fir TPDO 8 [hex]

p8741

CAN PDO potvrzeni konfigurace
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p8744 | CAN PDO Mapping - konfigurace
1: | Predefined Connection Set
2: | Freies PDO Mapping
r8750 | CAN mapované objekty receive 16 Bit
r8751 | CAN mapované objekty receive 16 Bit
r8784 | CO: CAN stavovy word
p8785 | BI: CAN stavovy word Bit 8
p8786 |BIl: CAN stavovy word Bit 14
p8787 |BI: CAN stavovy word Bit 15
p8790 | CAN automatické propojeni fidiciho wordu
r8795 | CAN fidici word
r8797 | CAN Target Torque
PROFIdrive
r8820 | Identifikace a udrzba 0
p8991 | Pristup k USB paméti

Konzistence a ukladani parametrt

p9400 |Bezpectné odstranit pamétovou kartu

0 Neni zasunuta zadna pamétova karta

1 Pamét'ova karta je zasunuta

2 Vyzadat "bezpecné odstranéni" pamétové karty

3 "Bezpecné odstranéni" je mozné

100 |"Bezpecné odstranéni, neni mozné, protoze pamétova karta se pouziva
r9401 | Bezpectné odstranéni pamétové karty — status
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ro463

Nastavené platné makro

p9484 | BICO-propojeni — hledat zdroj signalu
r9485 | BICO-propojeni — hledat zdroj signalu - pocet
r9486 | BICO-propojeni — hledat zdroj signalu — prvni index

SAFETY INTEGRATED

p9601 | Sl uvolnéni funkci integrovanych v pohonu (procesor 1)
p9610 | SI PROFIsafe - adresa (procesor 1)

p9650 | Sl toleran¢ni doba prepnuti F-DI (procesor 1) [ms]
p9651 | SI STO casovy filtr odskoku kontaktl (procesor 1) [ms]
p9659 | Sl vynucena dynamizace — Casovac [h]

r9660 | Sl vynucena dynamizace — zbytkovy ¢as

p9700 |SI funkce kopirovani

p9701 | Sl potvrdit zménu dat

p9761 | Sl zadani hesla [hex]

p9762 | Sl nové heslo [hex]

p9763 | Sl potvrzeni hesla [hex]

r9770 | Sl verze bezpecnostnich funkci integrovanych do pohonu (procesor 1)
r9771 | Sl spole¢né funkce (procesor 1)

r9772 | CO/BO: Sl status (procesor 1)

r9773 | CO/BO: Sl Status (procesor 1 + procesor 2)

r9780 | SI monitorovaci takt (procesor 1)

r9781 | Sl kontrolni soucet pro kontrolu zmény (procesor 1)
r9782 | Sl ¢asova znacka pro kontrolu zmény (procesor 1)
r9794 | Sl seznam pro kiizové porovnani (procesor 1)
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r9795

Sl diagnostika STOP F (procesor 1)

r9798 | Sl skute¢ny kontrolni soucet parametrd Sl (procesor 1)
p9799 | Sl pozadovany kontrolni soucet parametr(i Sl (procesor 1)
p9801 | Sl uvolnéni funkci integrovanych v pohonu (procesor 2)
p9810 | Sl adresa PROFIsafe (procesor 2)

p9850 | Sl toleran¢ni doba prepnuti F-DI (procesor 2)

p9851 | SI STO casovy filtr odskoku kontaktl (procesor 2)

r9871 | Sl spole¢né funkce (procesor 2)

r9872 | CO/BO: Sl Status (Power Module)

r9898 | Sl skutecny kontrolni soucet — parametry Sl (procesor 2)
p9899 | Sl pozadovany kontrolni soucet — parametry Sl (procesor 2)

Vnitini diagnostika

ro9976

Vytizeni systému

[1] | Vytizeni vypocCetni doby

[5] | NejvysSi vytizeni brutto
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5. Odstrafnovani chyb

5.1. Seznam vystrah a poruch
Axxxxx: vystraha, po odeznéni sama zanikne. Ménic dal funguje.

Fyyyyy: porucha, je nutno ji odstranit a ru¢né nebo automaticky kvitovat.

Ménic€ se zastavi a Ceka na odstranéni poruchy a kvitovani.

Cislo Pfi¢ina Odstran&ni
F01600 |STOP A zareagoval Zvolte STO a opét zruste volbu
F01650 |Vyzadovan prejimaci test Provedte prejimaci test a vyhotovte pfejimaci protokol.

Nasledné zapnéte a opét vypnéte fidici jednotku.

F01659 | Zamitnut pozadavek na zapis Pricina: byl zvolen reset parametr. Parametry odolné proti chybé v§ak

parametru nebyly resetovany, jelikoz bezpeénostni funkce jsou pravé povoleny

Odstranéni: zablokujte bezpec€nostni funkce nebo resetujte parametry
odolné proti chybé (p0970 = 5), pak znovu provedte reset parametr(i

pohonu

A01666 | Staticky 1-signal naF-DI pro Nastavte F-DI na signal logicka 0

bezpecnou kvitaci

A01698 | Rezim uvedeni do provozu pro | Toto hlaseni bude po ukonceni bezpeéného uvedeni do provozu vzato zpét

bezpecnostni funkce je aktivni

A01699 | Je nutny test cest pro vypnuti Po pristim zruSeni funkce "STO" bude hladeni vzato zpét a doba

monitorovani se vynuluje

F30600 |STOP A zareagoval Zvolte STO a opét zruste volbu

Tabulka 6-2 Nejdllezitéjsi vystrahy a poruchy

Cislo PFi&ina Odstran&nf

F01018 |Rozbéh byl nékolikrat prerus
0zoen byl nekolikrat prerusen 1. Modul vypnéte a opét ho zapnéte.

2 Po oznameni této poruchy dojde k nab&hu modulu s tovarnim

nastavenim.

3. Uvedte méni€ znovu do provozu.

A01028 | Chyba konfigurace Vysvétleni: Parametrizace na pamétové karté byla vytvofena s modulem

jiného typu (objednaci Cislo, MLFB).
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Cislo

Pricina

Odstranéni

Zkontrolujte parametry modulu a popf. provedte nové uvedeni do provozu.

F01033 | Prepnuti jednotek: Hodnota Nastavte hodnotu referenéniho parametru riznou od 0.0 (p0304, p0305,
referen¢niho parametru je p0310, p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
neplatna
F01034 | Prepinani jednotek: vypocet Zvolte hodnotu referen¢niho parametru tak, aby pfislu§né parametry mohly
hodnot parametru po zméné byt vypocteny v referenénim znazornéni (p0304, p0305, p0310, p0596,
referencni hodnoty selhal p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
FO01122 | Frekvence na vstupu méfici Snizte frekvenci pulst na vstupu méfici sondy.
sondy je pfilis vysoka
A01590 | Vyprsel interval udrzby motoru Provedte udrzbu.
A01900 |PROFIBUS: chybny konfiguracni | Vysvétleni: PROFIBUS-Master se pokousi navazat spojeni s chybnym
telegram konfiguracnim telegramem.
Zkontrolujte konfiguraci sbérnice na strané Master a Slave.
F01910 Prekrogen €asovy limit Zkontrolujte propojeni sbérnice a komunikacnich partner(, napf. pfepnéte
pozadované hodnoty polni PROFIBUS-Master do stavu RUN.
sbérnice SS
A01920 | PROFIBUS: pferuseni Vysvétleni: cyklické pfipojeni k PROFIBUS-Master je pferuseno.
cyklického propojeni Vytvorte pfipojeni PROFIBUS a aktivujte PROFIBUS-Master s cyklickym
provozem.
F03505 | Analogovy vstup — pferuseni Zkontrolujte, zda neni pferuseno pfipojeni ke zdroji signalu.
vodice Zkontrolujte intenzitu dodavaného signalu.
Vstupni proud méfeny analogovym vstupem muze byt odecten v r0752.
A03520 | Chyba cidla teploty Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.
A05000 |Nadmérna teplota vykonove Zkontrolujte nasledujici:
A05001 |jednotky - Je teplota prostfedi v ramci definovanych meznich hodnot?
A05002 - Jsou podminky zatizeni a zatéZzovaci cyklus pfislusné dimenzovany?
A05004 - Nevypadlo chlazeni?
A05006
F06310 |Pripojovaci napéti (p0210) je Zkontrolujte parametrizované pfipojovaci napéti a pfipadné ho zménte
chybné parametrizovano (p0210).
Zkontrolujte sitové napéti.
F07011 Nadmérna teplota motoru Snizte zatizeni motoru.

Zkontrolujte teplotu prostredi.
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Cislo

Pricina

Odstranéni

Zkontrolujte zapojeni a pfipojeni senzoru.

A07012 | Nadmérna teplota motoru model | Zkontrolujte a pfipadné snizte zatizeni motoru.
12t Zkontrolujte teplotu prostfedi motoru.
Zkontrolujte tepelnou ¢asovou konstantu p0611.
Zkontrolujte prah poruchy pro nadmérnou teplotu p0605.
AQ07015 | Vystraha Cidla teploty motoru Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.
Zkontrolujte parametrizaci (p0601).
FO07016 | Porucha Cidla teploty motoru Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.
Zkontrolujte parametrizaci (p0601).
FO07086 |Prepinani jednotek: Poruseni Zkontrolujte upravené hodnoty parametrt a popt. je upravte.
FO07088 |hranice parametrd
F07320 |PreruSen automaticky opétovny | Zvyste pocet pokusu o opétovny rozbéh (p1211). Aktualni pocet pokusl o
rozbéh rozbéh se zobrazuje v r1214.
Zvyste Cekaci dobu v p1212 a/nebo dobu monitoringu v p1213.
Vytvorte pfikaz ON (p0840).
Zvyste dobu monitoringu vykonové €asti nebo vypnéte (p0857).
Snizte ¢ekaci dobu na vynulovani &itace chyb p1213[1], takze bude
v asovém intervalu registrovano méné chyb.
A07321 | Automaticky opé&tovny rozbéh je | Vysvétleni: automatika pro opé&tovné zapnuti (WEA) je aktivni. Pfi obnoveni
aktivni napajeni a/nebo odstranéni pficin vzniklych poruch se pohon automaticky
opét zapne.
FO07330 | Naméfeny vyhledavaci proud je |ZvySte vyhledavaci proud (P1202), zkontrolujte pfipojeni motoru.
prilis maly
A07400 |Regulator Voc m j€ aktivni Pokud neni z&sah regulatoru zadouci:
e Zvyste Casy dobéhu.
o Vypnéte regulator Vo m (p1240 = 0 u vektorového fizeni, p1280=0u
U/f- fizeni).
A07409 | U/f-fizeni omezovac proudu je Vystraha zmizi automaticky po jednom z nasledujicich opatfeni:

aktivni

e Zvyste hranici proudu (p0640).

o Snizte zatizeni.
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Pricina

Odstranéni

e Zpomalte rampy rozbéhu pro pozadované otacky.

FO07426 | Technologicky regulator —
gicky regu e Prizpusobte hranici skute¢né Urovni (p2267, p2268).
omezena skute¢na hodnota

e Zkontrolujte zménu méfitka skute¢né hodnoty (p2264).

F07801 Nadproud motoru Zkontrolujte hranice proudu (p0640).
U/f-fizeni: Zkontrolujte omezovac proudu (p1340 ... p1346).
Zvyste rampu rozbéhu (p1120) nebo snizte zatizeni.
Zkontrolujte, zda motor nebo vodi¢e motoru nejsou zkratovany nebo
uzemnény.
Zkontrolujte zapojeni motoru hvézda-trojuhelnik a parametrizaci na typovém
Stitku.
Zkontrolujte kombinaci vykonova ¢ast a motor.
Zvolte funkci letmy start (p1200), pokud se pfepina na otacejici se motor.

A07805 | Pohon: pretizeni vyk e Casti

ohon: pretizent vykonove cast e Snizte trvalé zatizeni.
12t

e Prizplsobte zatéZzovaci cyklus.
e Zkontrolujte pfifazeni jmenovitych proudd motoru a vykonové &asti.

A07850 |Vnéjsi vystraha 1 Byl spustén signal pro "Vné&jsi vystrahu 1".
Parametr p2112 stanovi zdroj signalu externi vystrahy.
Odstranéni: Odstrarite pfiCiny této vystrahy.

F07901 Nadmérné otacky motoru Aktivujte pfimou regulaci omezovace otacek (p1401 Bit 7 = 1).

F07902 | Zvrat motoru Zkontrolujte, zda jsou data motoru spravné parametrizovana a provedte
identifikaci motoru.
Zkontrolujte hranice proudu (p0640, r0067, r0289). Pokud jsou hranice pfili§
malé, neni mozné pohon zmagnetizovat.
Zkontrolujte, zda se vodi¢e motoru pfi provozu odpoju;ji.

A07910 |Nadmérna teplota motoru Zkontrolujte zatizeni motoru.
Zkontrolujte teplotu prostfedi motoru.
Zkontrolujte Cidlo KTY84.

A07920 | Kroutici moment/otacky pfilis Kroutici moment se odchyluje od obalové kfivky kroutici moment/otacky.

nizké
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Pricina

Odstranéni

A07921 Kroutici moment/otacky pfilis e Zkontrolujte spojeni mezi motorem a zatézi.
vysoké
e PrizpUsobte parametrizaci vzhledem k zatézi.
A07922 | Kroutici moment/otacky mimo
toleranci
F07923 |Kroutici t/otacky pfilis
rofiict momentotacky prits e Zkontrolujte spojeni mezi motorem a zatézi.
nizké
e Prizplsobte parametrizaci vzhledem k zatézi.
F07924 | Kroutici moment/otacky pfilis
vysoké
A07927 | Stejnosmérné brzdéni je aktivni | neni nutné
A07980 | Méfeni pfi toCeni je aktivovano | neni nutné
A07981 Chybi uvolnéni pro méfeni pfi Kvitujte trvajici poruchy.
toceni Provedte chybéjici uvolnéni (viz r00002, r0046).
A07991 | Je aktivovana identifikace dat Zapnéte motor a identifikujte data motoru.
motoru
F30001 Nadproud Zkontrolujte nasledujici:

e Data motoru, popf. provedte uvedeni do provozu

e ZpUsob zapojeni motoru (Y / A)

e U/f-provoz: pfifazeni jmenovitych proudd motoru a vykonové ¢asti

o Kvalita sité

e Spravné pripojeni sitové komutaéni tlumivky

e Pripojeni vykonovych vodicl

e zda nejsou vykonové vodice zkratovany nebo zda neni chyba uzemnéni
o Délku vykonovych vodicl

o Sitové faze

Pokud to nepomize:

e U/f-provoz: Zvyste rampu rozbéhu
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Cislo

Pricina

Odstranéni

o Snizte zatizeni

o Vymeénte vykonovou Cast

F30005 |Pretizeni ménice |2t Zkontrolujte jmenovité proudy motoru a vykonového modulu.
Snizte hranici proudu p0640.
PFi provozu s U/f-charakteristikou: snizte p1341.
F30011 |Vypadek faze sité Zkontrolujte pojistky vstupu ménice.
Zkontrolujte vodi¢e motoru.
F30015 |Vypadek faze pfivodu motoru Zkontrolujte vodi¢e motoru.
Zvyste dobu rozbéhu nebo dobéhu (p1120).
F30021 Uzemnéni
e Zkontrolujte pfipojeni vykonovych vodica.
e Zkontrolujte motor.
e Zkontrolujte proudovy transformator.
e Zkontrolujte vodice a kontakty pfipojeni brzdy (eventuelné preruseni
vodice).
F30027 | Prednabijeni meziobvodu — Zkontrolujte sitové napéti na vstupnich svorkach.
monitoring Casu Zkontrolujte nastaveni sitového napéti (p0210).
F N érna teplota pfivadénéh
30035 admerna teplota privadéneho e Zkontrolujte, zda bézi ventilator.
vzduchu
e Zkontrolujte vétraci mrizky.
F30036 | Nadmérna teplota vnitfniho
prostoru e Zkontrolujte, zda je teplota prostredi v pfipustném rozsahu.
F30037 Nadmérna teplota usmériiovace |Viz F30035 a kromé toho:
e Zkontrolujte zatizeni motoru.
e Zkontrolujte faze sité.
A30049 | Vnitini ventilator je vadny Zkontrolujte vnitfni ventilator a pfip. ho vymérite.
F30059 | Vnitini ventilator je vadny Zkontrolujte vnitfni ventilator a pfip. ho vymeérite.
A30502 | Prepéti meziobvodu

e Zkontrolujte pfipojovaci napéti zafizeni (p0210).
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