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Pravni upozornéni
Koncept vystraznych upozornéni

Tato pfiru¢ka obsahuje pokyny, které musite dodrzovat z divodu své osobni bezpe¢nosti a zamezeni
materialnim Skodam. Upozornéni ohledné Vasi osobni bezpecnosti jsou zvyraznény vystraznym trojuhelnikem,
upozornéni tykajici se pouze materialnich skod jsou uvedeny bez vystrazného trojuhelniku. Podle stupné
ohrozZeni jsou vystrazna upozornéni zobrazena v sestupném poradi nasledujicim zptsobem.

/\NEBEZPEGi

znamena, ze nastane smrt nebo tézké ublizeni na zdravi, kdyz se neucini pfislusna bezpeénostni opatfeni.

/\VYSTRAHA

znamena, ze miize nastat smrt nebo tézké ublizeni na zdravi, kdyz se neucini pfislusna bezpecnostni opatreni.

/\POZOR

s vystraznym trojuhelnikem znamenad, Zze mlze nastat lehké ubliZzeni na zdravi, kdyZ se neucini pfislusna
bezpecnostni opatfeni.

POZOR

bez vystrazného trojuhelniku znamena, Ze mohou nastat materialni $kody, kdyz se neucini pfislusna
bezpecnostni opatieni.

UPOZORNENI

znamena, ze mize dojit k neo¢ekavané udalosti nebo stavu, kdyz se pfisluSné upozornéni nerespektuje.

PFi vyskytu vice stupnd ohrozeni bude vzdy pouzito vystrazné upozornéni s nejvy$sSim stupném. Je-li ve
vystrazném upozornéni s vystraznym trojuhelnikem vystraha pred Skodami na zdravi, pak mize byt v tomtéz
vystrazném upozornéni jesté pfipojena vystraha pred materialnhimi Skodami.

Kvalifikovany personal
Prislusny pfistroj/systém muze byt sefizovan a provozovan pouze ve spojeni s touto dokumentaci. Uvedeni do
provozu a provoz pristroje/systému muize provadét pouze kvalifikovany personal. Kvalifikovany personal ve

smyslu bezpecnostnich pokynu v této dokumentaci jsou osoby majici opravnéni uvadét do provozu, uzemrovat a
oznacovat pfistroje, systémy a proudové okruhy podle standard zabezpecovaci techniky.

Pouzivani vyrobk( Siemens v souladu s uréenim
Méjte na zfeteli nasleduijici:

/\\VYSTRAHA

Vyrobky Siemens se smi pouzivat pouze pro uc¢ely uvedené v katalogu a v pfislusné technické dokumentaci.
Pokud se pouzivaji cizi vyrobky a komponenty, musi byt doporu¢eny nebo schvéleny firmou Siemens.
Bezporuchovy a bezpeény provoz predpoklada odbornou prepravu, skladovani, ustaveni, montaz, instalaci,

uvedeni do provozu, obsluhu a udrzbu. Musi se dodrzovat pfipustné podminky prostfedi. Dodrzovat se musi
také pokyny v pfislusné dokumentaci.

Znamky

VSechny nazvy oznacené ochrannou znamkou ® jsou zapsané znamky firmy Siemens AG. Ostatni nazvy v této

tiskoviné mohou byt znackami, jejichz pouzivani tretimi subjekty pro své Gcely mlze porusovat prava majitel(.
Vylou&eni odpovédnosti

Zkontrolovali jsme obsah tiskoviny, zda je v souladu s popsanym hardwarem a softwarem. Pfesto nelze vylougit

odchylky, takZe nem(Zeme prevzit odpovédnost za kompletni shodu. Udaje v této tiskoviné jsou pravidelné
kontrolovany, potfebné opravy jsou uvedeny v nasledujicich vydanich.

Siemens AG Copyright © Siemens AG .
Industry Sector ® 08/2008 Zmény vyhrazeny
Postfach 48 48
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Uvod 1

1.1 Uvod

Kdo potfebuje Compact Manual a pro¢?

Compact Manual je uréen predevsim montériim, pro uvedeni do provozu a obsluze stroje.
Compact Manual popisuje zafizeni a komponenty zafizeni a umoznuje oslovenym cilovym
skupinam odbornou a bezpe&nou montaz, pfipojeni, parametrizaci frekvencénich ménicu
SINAMICS G120 a jejich uvedeni do provozu.

Co je popsano v Compact Manual?

Compact Manual je zhusténa sestava vSech nezbytnych informaci pro normalni a bezpe¢ny
provoz frekvenénich ménica SINAMICS G120.

Informace v Compact Manual byly sestaveny tak, aby pIné postacovaly pro standardni
aplikace a umozniovaly efektivni uvedeni pohonu do provozu. Kde se nam to zdalo uzite¢né,
doplnili jsme dodatkové informace pro zacateéniky.

Compact Manual obsahuje kromé toho informace pro specialni aplikace. Jelikoz je mozné,
ze k projektovani a parametrizaci téchto aplikaci budou predpokladany fundované

technologické znalosti, jsou informace pfislusnym zplsobem zhus$tény. Toto se tyka napf.
provozu v systému s polnimi sbérnicemi a provozu aplikaci orientovanych na bezpecnost.
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Uvod

1.2 Parametlrizace pro zacatecniky

1.2 Parametrizace pro zaate€niky

v rv

Diky parametrizovatelnym méni¢im dostavaji standardni motory rozsifeny rozsah otacek

Frekvenéni ménice je mozné pomoci parametrizace pfizpUsobit pravé pohanénému motoru,
aby byl chranén a provozovan optimalnim zplsobem. Toto se déje prostfednictvim
obsluznych jednotek, které umozniuji navigaci ve struktufe menu. Zde se jedna volitelné o

e BOP (Basic Operator Panel), klavesnici / zobrazovaci jednotku, ktera se pfichyti na ménic
nebo

e software, nastroj pro uvedeni do provozu STARTER, ktery umozfiuje parametrizaci a
fizeni ménice z PC.

Frekvenéni méni¢e umoznuji dosahnout plynulych otaek od nuly az do jmenovitych otacek,

aniz by klesl kroutici moment (zakladni regulaéni rozsah). Az kdyz je motor provozovan nad

jmenovitym kmito¢tem (provoz s odbuzenim), klesne vystupni moment, jelikoz provozni
napéti nemlze byt dale pfizplsobeno zvySenému kmitoctu.

Parametrizaci rampy frekvence pro nabéh (rampa doby nabé&hu) je mozné zvladnout i
obtizné podminky nabéhu bez silnych nadproudovych Spicek. S klesajici rampou frekvence
(rampa doby dobéhu) je mozné také brzdéni.

Proto se frekvenéni ménice pouzivaji obzvlast u tfijfazovych motord pro zlepSeni a rozsifeni
jejich chovani pfi nabéhu a rychlosti.

Mnoho standardnich aplikaci funguje jiz s parametry pfednastavenymi z vyroby

Ackoliv je mozné frekvencni ménice diky parametrizaci konfigurovat na vysoce specifické
aplikace, existuje mnoho standardnich aplikaci, které je mozné konfigurovat s nékolika malo
parametry.

Pokud mozno pouzijte vyrobni nastaveni

V nejjednodussim pripadé funguje uvedeni do provozu jiz s vyrobnim nastavenim (viz
odstavec "Vyrobni nastaveni")

Pouzijte rychlé uvedeni do provozu ... u jednoduchych standardnich aplikaci

U vétSiny standardnich aplikaci funguje uvedeni do provozu tak, Ze se zada popf. zméni
nékolik malo parametrd v pridbéhu rychlého uvedeni do provozu (viz odstavec "Rychlé
uvedeni do provozu")
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1.3 Priprava uvedeni do provozu

1.3 Priprava uvedeni do provozu

Predpoklady - nez zaCnete

NeZ zaCnete s parametrizaci, méli byste si ujasnit nasledujici otazky tykajici se uvedeni vasi
aplikace do provozu.

Postacuje pro vasi aplikaci jiz pfevzeti vyrobniho nastaveni?

Nejprve zkontrolujte, jaka vyrobni nastaveni mizete prevzit a jaka nastaveni byste chtéli
zmeénit (viz odstavec "Vyrobni nastaveni"). Pfi této kontrole pravdépodobné zjistite, ze
musite zménit popf. zadat jen prehledny pocet parametrd.

Udaje o motoru / Gdaje na typovém &titku motoru

Méni¢ SINAMICS G120 je z vyroby pfednastaven pro aplikace s ¢tyfpélovym tfifazovym
asynchronnim motorem, ktery odpovida vykonovym datiim ménice.

Pokud pouzivate software STARTER a motor SIEMENS, postaci udaj objednaciho cisla -
jinak musite data odecist z typového Stitku motoru.

[ posto | —f Posos | [ Posos T Ny
3~Mot EN 60034
1LA7130-4AA10
No UD0013509-0090-0031|  TICIF 1325 IP 55 IMB3

~EA [ 230400V Ay | [6onz | [ ae0v |

—{rerma] | [esw]  [Troea ]

(o)

—| Cos 0.1 | 1455min | | [ Cosg0.82 | | 1755/min |

A/Y 2202401380420 V] Y 440-480 95.75%
19.7-206/11.4-119 A [111-113 A| [ a5k |

P0308 P0311 P0309

® Upozornéni: Zadani dat z typového Stitku musi odpovidat zapojeni motoru (hvézda /
trojuhelnik). Tj. pfi zapojeni motoru do trojuhelniku je nutné zadat data z typového Stitku
pro trojuhelnik.
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1.3 Priprava uvedeni do provozu

Ve kterém regionu svéta se motor pouziva? - Norma pro motory [P0100]
® Evropa ICE: 50 Hz [kW] - vyrobni nastaveni
e Severni Amerika NEMA: 60 Hz [hp] nebo 60 Hz [kW]

O jaky typ motoru se jedna u vaseho motoru? [P0300]
e Synchronni nebo asynchronni motor? - vyrobni nastaveni: asynchronni motor

Pouzivate externi impulsni snimac otacek a pokud ano, jaky pocet dilcd ma? [P0400]
® Typ snimace otacek

® Pocet impuls snimace (pocet dilcll) na otacku.

Jaka teplota je v prostiedi, kde je motor provozovan? [P0625]
® Teplota okoli motoru [P0625] pokud se lisi od vyrobniho nastaveni = 20° C.

Jaky druh Fizeni byste chtéli u va$i aplikace pouzivat? [P1300]
V zasadé se rozliSuji druhy Fizeni U/f a vektorové Fizeni.

o Rizeni Uffje nejjednodussi zplsob provozu frekvenéniho ménice. Ménié Fidi napéti
motoru a frekvenci v konstantnim poméru. Toto vede ke kroutiicmu momentu, ktery
zUstava ve velkém rozsahu konstantni, a otacky motoru se méni v zavislosti na jeho
zatizeni. - pro aplikace jako Cerpadla, ventilatory nebo motory s femenovymi pohony.

® \ektorové fizenima tu vyhodu, ze nemusi existovat zvlastni méfeni otaCek pro regulaci
otacek a momentu. Model motoru uloZeny elektronicky v ménici umoznuje velké
regulacni rozsahy otacek a momentu.

Vybér druhu fizeni zavisi na vlastnostech vasi aplikace jako je napf. dynamika, pfesnost
poctu otacek nebo tézky rozbéh. Tyto vlastnosti se graficky znazornuji v charakteristikach
zatizeni rliznych hnacich stroj.

V nasledujici tabulce jsou znazornény dvé typické charakteristiky zatizeni U/f, které
predstavuji fadu "zakladnich" aplikaci.

Tabulka 1- 1 Charakteristiky U/f

Vyznam Charakteristika | Pouziti Hodnota

zatizeni parametru
Linearni A Standardni pfipad: Konstantni P1300=0
charakteristika Va charakteristika zatizeni

napr.: Pasovy dopravnik

P1300=0

Compact Manual SINAMICS G120
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Uvod

1.3 Priprava uvedeni do provozu

Vyznam Charakteristika | Pouziti Hodnota

zatizeni parametru
Kvadraticka 3 Typicka charakteristika pfi dopravé P1300=2
charakteristika | e — | kapalin a plynd

r]apF.: Ventilator / Cerpadlo
{ | Uspora energie, jelikoz niz8i napéti vede

| také k niz8im proudtm a ztratam.
P1300=2 i

Jaké zdroje pfikazu a pozadovanych hodnot pouzivate a jak je chcete Fidit?

Dostupné zdroje pfikazd a pozadovanych hodnot zavisi na pouzivané fidici jednotce (CU). V
zavislosti na tom, zda pouzivate sbérnicové, nesbérnicové nebo CU odolné proti chybam, se
liSi zdroje pfikazli a pozadovanych hodnot nastavené z vyroby.

® Mozné zdroje prikaz( [P0700]
- BOP
— Polni sbérnice (vyrobni nastaveni u sbérnicovych CU a CU odolnych proti chybam)
— Svorky / vypinace na misté (vyrobni nastaveni u nesbérnicovych CU)

® Mozné zdroje pozadovanych hodnot frekvence [P1000]

Potenciometr motoru

Analogova pozadovana hodnota

Pevna frekvence

Polni sbérnice

2-dratové / 3-dratové fizeni vstupul pro fizeni motoru pres svorkové listy [P0727]

2/3 dratové fizeni umoznuje rizné zpUlsoby nastartovani, zastaveni a reverzace (zména
sméru otaceni) motoru. RUzné zplsoby se nastavuji parametrem P0727.

Vyrobni nastaveni 2/3 dratového Fizeni

S vyrobnim nastavenim (P0727=0) jsou dostupné nasledujici varianty dvoudratového fizeni:
® ON/OFF1aREV

® ON/OFF1 a ON_REV/OFF

Minimalni a maximalni frekvence motoru

poZadované hodnofé frekvence .
® Min. frekvence [P01080] - vyrobni nastaveni 0 Hz

o Max. frekvence [P01082] - vyrobni nastaveni 50 Hz

Compact Manual SINAMICS G120
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Uvod

1.3 Priprava uvedeni do provozu

Rampa doby nabéhu a rampa doby dobéhu

Rampa doby nabéhu a dobéhu se vztahuje na dobu od klidu motoru az do nastavené
maximalni frekvence popf. od maximalni frekvence (bez pouziti zaobleni) az do klidu
motoru.

e Rampa doby nabéhu [P1120] - vyrobni nastaveni 10 s
® Rampa doby dobéhu [P1121] - vyrobni nastaveni 10 s

Compact Manual SINAMICS G120
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Popis 2

21 Prehled fady méni¢i SINAMICS G120

Rada méniét SINAMICS G120

Frekvenéni ménice fady SINAMICS G120 poskytuji diky své modularni koncepci Siroké
spektrum pouziti jak z hlediska funkcionality, tak vykonu.

Kazdy frekvencéni ménic€ fady SINAMICS G120 se sklada z Fidici jednotky a vykonoveé
jednotky. Vykonovy rozsah je od 0,37 kW do 132 kW.

Pro uvedeni do provozu je k dispozici Basic Operator Panel BOP nebo software STARTER.

Kromé toho existuji pfidavné komponenty jako filtry, tlumivky a brzdné odpory, které se daji
pouzit v zavislosti na aplikaci.

Safety Integrated

Frekvenéni ménice SINAMICS G210 poskytuji varianty pro aplikace orientované na
bezpecnost. Pokud se vykonova jednotka zkombinuje s Fidici jednotkou odolnou proti
chybam, stane se z pohonu frekvenéni ménic s integrovanymi bezpe¢nostnimi funkcemi.

Frekvencéni méni¢ odolny proti chybam SINAMICS G120 poskytuje Styfi bezpecnostni
funkce, certifikace podle EN954-1, kat. 3 a IEC61508SIL2:

® Bezpecné zastaveni 1 (SS1)
® Bezpecné omezena rychlost (SLS)
® Bezpecné odpojeny moment (STO)

® Bezpecné fizeni brzdy (SBC)

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni), 13



Popis

2.2 Modularita systému ménice

2.2

Modularita systému meénice

Hlavni komponenty systému méniée

Kazdy frekven&ni ménic fady SINAMICS G120 se vzdy
sklada z fidici jednotky a vykonové jednotky. V fadé
SINAMICS G120 se muze kazda Fidici jednotka
zkombinovat s kazdou vykonovou jednotkou.

« Ridici jednotka fidi a sleduje vykonovou jednotku a

pfipojeny motor nékolika volitelnymi zplsoby fizeni.
Podporuje komunikaci s lokalnim nebo centralnim
fizenim i s monitorovacimi zafizenimi.

Vykonové jednotky jsou k dispozici pro motory ve
vykonovém rozsahu od 0,37 kW do 132 kW. Pro co
nejspolehlivéjsi a flexibilni provoz motoru se
pouziva nejmoderng;jsi technologie IGBT s modulaci
Sifky impuls(. Rozsahlé ochranné funkce poskytuji
vysokou bezpecnost pro vykonovou jednotku a

motor.

Pfidavné komponenty systému ménice

14

Pro uvedeni do provozu a parametrizaci:

— Basic Operator Panel BOP pro
parametrizaci, diagnostiku, fizeni a
kopirovani parametr(i pohonu

— Pamétova MMC karta k sériovému
uvedeni do provozu nékolika
frekvenénich ménicu a pro externi
zalohovani dat

— Sada pro propojeni PC-méni¢ a software
STARTER a pro fizené uvedeni do
provozu prostfednictvim PC

Vykonova Ridici
jednotka jednotk
a

Kromé hlavnich komponent je mozné dodat nasledujici pfidavné komponenty:

Basic Operator Panel Pamétova

karta MMC

Compact Manual SINAMICS G120
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Popis

o Filtry a tlumivky

Sitové filtry tfidy Aa B
Sitové tlumivky
Brzdové odpory
Vystupni tlumivky

e DalSi prisluSenstvi
— Brake Relay
— Safe Brake Relay
— Adaptér pro montaz na montazni listy
DIN
— Sada pro pfipojeni stinéni

Compact Manual SINAMICS G120
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STARTER CD/DV

15



Popis

2.3 Prehled - ridici jednotky

23

a7

Dostupna provedeni fidicich jednotek

16

Prehled - fidici jednotky

CU odolné proti chybam

Sbérnicové CU

RS485 pres
svorky, jinak
stejné jako
CuU240S

pres svorky
nebo
PROFIsafe

Samostatné CU DP PN DP-F PN-F
CU240E | cu240s | CU240S | CU240S | CU240S | CU240S
DP PN DP-F PN-F
Usporna Ridici Ridici Ridici Ridici Ridici
varianta jednotka pro |jednotka pro |jednotka pro |jednotka pro |jednotka pro
(zadna provoz pres provoz pres provoz pfes | provoz pres provoz pres
pfipojeni svorky a USS |svorky a svorky a svorky a svorky a
snimace, pfes RS485 | PROFIBUS PROFInet PROFIBUS PROFInet s
méné DP DP s bezpecénostni
vystupnich/vst bezpecnostni | mi funkcemi
upnich svorek, mi funkcemi | pfes svorky

nebo
PROFIsafe

Obrazek 2-1

Prehled: Rizna provedeni fidicich jednotek

Compact Manual SINAMICS G120
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Popis

2.4 Prehled - vykonové jednotky

24 Prehled - vykonové jednotky

Provedeni vykonovych jednotek

U vykonovych jednotek existuji provedeni pro ruzna sitova pripojovaci napéti ve vykonovém
rozsahu od 0,37 kW do 132 kW. V zavislosti na pouzivané vykonové jednotce se v
generatorickém provozu (elektronické brzdéni) uvolnéna energie bud

e privadi zpét do sité (Efficient Infeed Technology)

® yklada ve stejnosmérném meziobvodu nebo / a odvadi dale na externi brzdny odpor.

PM240

3 AC 400 V se stejnosmérnym meziobvodem a integrovanym brzdnym chopperem.
vykonovy rozssah 0,37 kW ... 132 kW

PM250

3 AC 400 V s Efficient Infeed Technology
vykonovy rozsah 7,5 kW ... 90 kW

PM260

3 AC 690 V s Efficient Infeed Technology
vykonovy rozsah 11 kW ... 55 kW

Prehled dostupnych vykonovych jednotek

Vykonové jednotky se dodavaji podle vykonu v riznych konstrukénich velikostech. Spektrum
konstrukénich velikosti (frame sizes) je od FSA do FSF. Vykonové jednotky jsou k dispozici
jako moduly s nebo bezintegrovaného sitového filtru.

sit'ového filtru,
filtr do podkladu

sitového filtru

sitového filtru

sit'ového filtru

FSA FSB FSC | FSD FSE FSF

Vykonové jednotky PM240, sitové pfipojovaci napéti 3 AC 400 V se stejnosmérnym meziobvodem a brzdnym chopperem
0,37 ... 1,5kW |2,2...4kW 7,5 ... 15 kW 18,5 ... 30 kW 37 ...45kW 55 ... 132 kW

Bez Bez Bez Bez Bez Bez

integrovaného integrovaného | integrovaného integrovaného integrovaného integrovaného

sit'ového filtru

sitového filtru

tfidy A mozny

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni),
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Popis

2.4 Prehled - vykonové jednotky

FSA FSB FSC FSD FSE FSF
22 ... 4kW 7,5... 15 kW 18,5 ... 30 kW 37 ... 45 kW 55 ... 90 kW
S S S S S
integrovanym | integrovanym integrovanym integrovanym integrovanym
sitovym sitovym filtrem, sitovym filtrem, sitovym filtrem, sitovym filtrem,
filtrem, tfida A tfl’d A tfida A tfida A tfida A
FSA FSB FSC FSD FSE | FSF
Vykonové jednotky PM250, sit'ové pfipojovaci napéti 3 AC 400 V s Efficient Infeed Technology (s vracenim energie do
sité)

Compact Manual SINAMICS G120
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Popis

2.4 Prehled - vykonové jednotky

FSA FSB FSC FSD FSE FSF

--- 7,5... 15 kW 18,5 ... 30 kW 37 ...45 kW 55 ... 90 kW
S integrovanym | S integrovanym S integrovanym S integrovanym
sitovym filtrem, sitovym filtrem, sitovym filtrem, sitovym filtrem, tfida A
tfida A tfida A tfida A

FSA FSB FSC FSD FSE | FSF

Vykonoveé jednotky PM260, sitové pfipojovaci napéti 3 AC 690 V s Efficient Infeed Technology (s vracenim energie do
sité)

--- --- --- 11... 18,5 kW --- 30 ... 55 kW
S integrovanym S integrovanym
sinusovym sinusovym vystupnim
vystupnim filtrem, s filtrem, s nebo bez
nebo bez integrovaného
integrovaného sitového filtru, tfida A

sitového filtru, tfida K .

-

&

Compact Manual SINAMICS G120
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Popis

2.5 Tlumivky a filtry

2.5 Tlumivky a filtry

Prehled

V zavislosti na vykonové jednotce jsou pfipustné nasledujici kombinace s filtry a tlumivkami:

Sitova tlumivka

Sitovy filtr
tfida B

Brzdny odpor

Aot o oo o

Vykonova
jednotka

Vystupni filtr

Tlumivka motoru

PM240
oy

PM260

20
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Popis

2.6 Monltaz vykonové jednotky

2.6 Montaz vykonové jednotky

RUzné moznosti montaze vykonové jednotky

V zavislosti na konstrukénim provedeni existuji rizné moznosti montaze frekvencnich
ménica. V této prirucce je popsana montaz pfimo na sténu rozvadéce.

MozZnosti montaze Konstrukéni provedeni

A B C D E F
Montaz na montazni listu X X X | = | = | -
Montaz na sténu skfiné s modulem pro pfipojeni stinéni X X X X X X
Montaz pfimo na sténé skfiné X X X X X X

Montaz vykonové jednotky

Vyberte moznost montaze vhodnou pro vasi aplikaci a namontujte vykonovou ¢ast a dbejte
Udaji uvedenych v této kapitole.

UPOZORNENI

Pokyny pro montaz

Vykonova jednotka se nesmi montovat horizontalné.

Spravné Nespravné

Zarizeni, ktera by mohla mit omezujici vliv na proudéni chladiciho vzduchu, se v této
oblasti nesméji montovat. Dbejte na to, aby vétraci otvory pro proud chladicicho vzduchu
ménice nebyly blokovany a aby nebyl proud chladiciho vzduchu omezovan.

Montaz pfidavnych komponent

Dbejte na montaz pfidavnych komponent. Podle aplikace je mozné dodateéné pouzit sitové
tlumivky, filtry, brzdné odpory, relé pro fizeni brzd atd.

Compact Manual SINAMICS G120
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2.6 Montaz vykonové jednotky

2.6.1

Prehled rozméra a rozmisténi vrtanych otvort u vykonové jednotky

Rozméry, Sablony pro vrtani, minimalni vzdalenosti a utahovaci momenty

FSA FSB FSC
R — 189 mm —
(7.41")
153 mm f——— 167 mm —
(6.02" (6.57")
f—— 133 mm ©
(5.24") 9%
e—73 mm —= 5
2.87" 2>
(2.87") 7
T Q{S
g n g o
3 o E IS g
23 03 EQ £ EN
<3 == Qo g ad
L AN — N [P
———o
O o]
o]

Zplsob upevnéni
e 2 x Srouby M4,
e 2 x matice M4,
e 2 x podlozky M4

Zplsob upevnéni

e 4 x Srouby M4,

e 4 x matice M4,

e 4 x podlozky M4

Zplsob upevnéni

e 4 x Srouby M5,

e 4 x matice M5,

e 4 x podlozky M5

Utahovaci momenty
e 25Nm (22,1 Ibf.in)

Utahovaci momenty
e 25Nm (22,1 Ibf.in)

Utahovaci momenty
e 25Nm (22,1 Ibf.in)

Vzdalenosti od jinych zafizeni
e Po stranach: 30 mm (1.18 inch)
e Nahore/dole: 100 mm (9,98 cm)

Vzdalenosti od jinych zafizeni
e Po stranach: 40 mm (3,99 cm)
e Nahote/dole: 100 mm (9,98 cm)

Vzdalenosti od jinych zafizeni
e Po stranach: 50 mm (4,98 cm)
e Nahore/dole: 125 mm (12,50 cm)

FSD bez filtru

FSD s filtrem |

22
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2.6 Monltaz vykonové jednotky

(10.8") (10.8")
235mm — e 235 mm
" 9.3"
11 mm ©.3") 11 mm T 039
(0.3") O>gg5mm (0.3%) @ 8,5 mm
(0.3"

(0.3")

325 mm
(12.8")
419 mm

(16.3")

419 mm
(16.3.")
512 mm
(20.1")

L
Ch-

ZpUsob upevnéni

e 4 x Srouby M6,

e 4 x matice M6,

e 4 x podlozky M6

Utahovaci momenty

e 6 Nm (53 Ibf.in)

Vzdalenosti od jinych zafizeni

e Po stranach: 0 mm (0,00 mm)

¢ Nahote/dole: 300 mm (30,00 cm)

FSE bez filtru FSE s filtrem

Compact Manual SINAMICS G120
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Popis
2.6 Montaz vykonové jednotky

275 mm
(10.8")
235 mm
275 mm 1 mm (9.3")
2(32212” 03y [9>285mm
9.3" (0.3"
11 mm
03y [O>285mm

(0.3")

405 mm
(15.9")
499 mm

(19.6")
541 mm
(21.2")
635 mm
(25.0")

.
(Ch-

o
(CH-

Zpusob upevnéni

e 4 x Srouby M6,

e 4 x matice M6,

e 4 x podlozky M6

Utahovaci momenty
e 6 Nm (53 Ibf.in)

Vzdalenosti od jinych zafizeni
e Po stranach: 0 mm (0,00 mm)
o Nahore/dole: 300 mm (30,00 cm)

FSE bez filtru FSF s filtrem

Compact Manual SINAMICS G120
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2.6 Monltaz vykonové jednotky

350 mm
(13.8")
300 mm
11 mm (11.8)
(0.3" O\Q 8,5 mm
(0.3")
€~ €
€ o =
0 ™ o lTe|
N o
Te) ©
b &l

11 mm
(0.3"

350 mm

(13.8")

300 mm

(11.8")

O\Q 8,5 mm
(0.3"
€~ €
IS £ ©
23 - &
[ee] o
b ol I

Zpusob upevnéni
e 4 x Srouby M8,
e 4 x matice M8,
e 4 x podlozky M8

Utahovaci momenty
e 13 Nm (115 Ibf.in)

Vzdalenosti od jinych zafizeni
e Po stranach: 0 mm (0,00 mm)
¢ Nahote/dole: 350 mm (34,98 cm)
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Provozni navod (kompaktni),

25






Pripojeni

3.1 Postup pfi instalaci frekvenéniho ménice

Predpoklady pro instalaci frekvenéniho méni¢e G120

Pred montazi frekvenéniho ménice zkontrolujte, zda jsou splnény nasledujici pfedpoklady:

Dodrzuji se pfipustné podminky prostredi?
Jsou k dispozici komponenty nezbytné pro montaz?
Jsou k dispozici vSechny drobné dily a naradi?

Jsou poloZeny kabely a vedeni podle platnych predpis(? (jsou kabely vykonovych a
fidicich pfipojek prostorové oddéleny?)

Jsou dodrzeny minimalni vzdalenosti k jinym pfistrojim? (je dostate¢né mnozZstvi
chladiciho vzduchu?)

Pribéh instalace (Cervena nit)

Montaz vykonové jednotky (podrobnosti najdete v montazni pfiruc¢ce vykonové jednotky)
— Sejméte kryty svorek - pokud jsou k dispozici

— Pfipojte kabel motoru a sitovy kabel

— Umistéte stinéni po velké ploSe, pfipadné pomoci pfipojovaci sady pro stinéni
— Opét nasadte kryty svorek

Nasadte fidici jednotku

— Otevrete kryty svorek fidici jednotky

— Pfipojte na svorky fidici vedeni

— Umistéte stinéni po velké ploSe, pfipadné pomoci pfipojovaci sady pro stinéni
— Opét uzavrete kryty svorek

Ridici jednotku za provozu fyzicky spojte pfes PLC s fizenim

— U PROFIBUS DP a CANopen pomoci 9-polového konektoru Sub-D

— U RS485 pomoci dvojdilného konektoru sbérnice

Pro uvedeni do provozu bud nasadte IOP nebo pfipojte fidici jednotku pfes rozhrani USB
k PC.

Tim je instalace dokon€ena a mizete zacit s uvedenim do provozu.
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Pripojeni

3.2 Pripojeni vykonové jednotky
3.2 Pripojeni vykonové jednotky

Predpoklady

Pokud je vykonova jednotka namontovana podle predlohy, mlzete pfipojit sit’ a motor. Pfi
tom je nutné dbat nasledujicich upozornéni.

AWSTRAHA
PFipojeni k siti a motoru

Mé&ni¢ musi byt na strané napajeni a na strané motoru uzemnén. Pokud neni fadné
provedeno uzmenéni, mohou nastat mimoradné nebezpecné stavy, které mohou mit za
nasledek usmrceni.

Pfed vytvofenim nebo zménou pfipojeni u zafizeni je nutné odpojit pfivod proudu.
Svorky méni¢e mohou vést nebezpecna napéti, i kdyz je méni¢ mimo provoz. Po odpojeni

napajeni ze sité pockejte minimalné 5 minut, dokud se pfistroj nevybije. AZ poté provedte
montazni prace.

PFi pfipojovani napajeni ménice je nutné zajistit, aby svorkovnice motoru byla uzaviena.

| kdyz se LED nebo podobné ukazatele pfi pfepnuti funkce ze ZAP na VYP nerozsviti,
nebo nejsou aktivni, nemusi to nutné znamenat, ze jednotka je vypnuta nebo bez proudu.
Zkratovy pomér napajeni musi byt minimalné 100.

Zajistéte, aby byl méni¢ nakonfigurovan na spravné napajeci napéti - méni¢ nesmi byt
pfipojen na vy$Si napajeci napéti.

Pokud se na strané napajeni téchto elektronickych zafizeni pouziva ochranné zafizeni proti
chybovému proudu na ochranu pfed pfimym nebo nepfimym dotykem, je pfipustny pouze
typ B! V opacném pfipadé se musi pfijmout jina ochranna opatfeni, jako oddéleni
elektronickych zafizeni od okoli dvojitou nebo zesilenou izolaci nebo od napajeni pomoci
transformatoru!

POZOR

Napajeci kabel a fidici vedeni

Ridici vedeni musi byt polozeno oddélen& od napajecich kabelt, aby nebyla ohroZena
bezvadna funkce zafizeni v dusledku indukénich a kapacitnich interferenci.

Poznamka
Elektricka ochranna zafizeni

Zajistéte, aby mezi siti a méniCem byly zabudovany vhodné jisti€e / tavné pojistky s
predepsanymi jmenovitymi proudy (viz technické udaje).
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Pripojeni

Priklad pfipojeni vykonové jednotky PM240

3.2 Pripojeni vykonové jednotky

Control Unit

L1 ®

L2
L3 ¢

PE
Pojistka |:

—‘OOO'—

ut vi w1
L1 L2 L3
Power
Module
Brake
relay Braking
connector resistor

—o oo o ofHo o of

Al B u2]ve

w2| DC-| R2|

DC 24V
AC 440V

[DC-N

Obrazek 3-1 Schéma pfipojeni vykonové jednotky MP240 s brake relay

Pripojeni vykonové jednotky PM240
Vykonové jednotky splfuji druh kryti IP 20.

Pripojeni k siti

Pfipojeni motoru

Pfipojeni meziobvodu

Sit' se pfipojuje na svorky U1/L1, V1/L2
a W1/L3.

Vykonové jednotky bez integrovaného
sitového filtru jsou vhodné pro pfipojeni
k uzemnénym (TN, TT) a
neuzemnénym (IT) sitim. Vykonové
jednotky s integrovanym sitovym
filtrem tfidy A jsou vhodné pouze pro
pfipojeni k TN sitim.

Motor se pfipojuje na svorky U2, V2 a
W2.
Jsou pfipustné nasledujici délky
vedeni:
e Nestinéné

100 m s filtrem nebo bez
e stinéné

50 m - bez filtru

25 m - s filtrem
Pokud jsou nutné vétsi délky vedeni, je
nutna vystupni tlumivka (viz katalog
D11.1)

Pfes svorky DCP/R1 a R2 je mozné
navzajem elektricky propojit nékolik
vykonovych jednotek PM240, aby se
vyrovnala motoricka a generatoricka
zatizeni. Alternativné je mozné pfipojit
brzdny odpor.
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Pripojeni

3.2 Pripojeni vykonové jednotky

FSA Prlrezy pfipojeni 1 mm2 ... 2,5 mm?2,
Kroutici moment 1,1 Nm.

FSA Prlrezy pfipojeni 1,5 mm2 ... 6 mm?2, kroutici moment 1,5 Nm.

FSC Prlrezy pfipojeni 4 mm2 ... 10 mm?2, k

routici moment 2,25 Nm.

Q@)
il2le

D)DOD®

m [|U2]|V2 W2

i

FSD/FSE Prlrezy pfipojeni 10 mm2 ... 35 mm2, kroutici moment 6 Nm.

FSF Prarezy pfipojeni 35 mm2 ... 120 mm?

, kroutici moment 13 Nm.

FSD/FSE/FSF

FSD/FSE/FSF

FSD/FSE/FSF

Pripojeni vykonové jednotky PM250

Vykonové jednotky konstrukéniho provedeni A splfiuji druh kryti IP 20.

PFipojeni k siti

PFipojeni motoru

30
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Pripojeni

3.2 Pripojeni vykonové jednotky

Sit’ se pfipojuje na svorky U1/L1, V1/L2 a W1/L3. Motor se pfipojuje na svorky U2, V2 a W2.
Vykonové jednotky bez integrovaného sitového filtru jsou Jsou pfipustné nasledujici délky vedeni:
vhodné pro pfipojeni k uzemnénym (TN, TT) a e Nestinéné

neuzemnénym (IT) sitim. Vykonové jednotky s 100 m s filtrem nebo bez
integrovanym sitovym filtrem tfidy A jsou vhodné pouze pro |, stinéné

pfipojeni k TN sitim. 50 m - bez filtru

25 m - s filtrem

Pokud jsou nutné vétsi délky vedeni, je nutna vystupni
tlumivka (viz katalog D11.1)

FSC Prlrezy pfipojeni 4 mm2 ... 10 mm?2, kroutici moment 2,25 Nm.

FSD/FSE Prlfezy pfipojeni 10 mm2 ... 35 mm2, kroutici moment 6 Nm.

FSF Prarezy pfipojeni 35 mm2 ... 120 mm?, kroutici moment 13 Nm.

Pripojeni vykonové jednotky PM250
Vykonové jednotky konstrukéniho provedeni A splnuji druh kryti IP 20.

PFipojeni k siti Pfipojeni motoru
Sit’ se pfipojuje na svorky U1/L1, V1/L2 a W1/L3. Motor se pfipojuje na svorky U2, V2 a W2.
Vykonové jednotky bez integrovaného sitového filtru jsou Jsou pfipustné nasledujici délky vedeni:
vhodné pro pfipojeni k uzemnénym (TN, TT) a e nestinéné
neuzemnénym (IT) sitim. Vykonové jednotky s 100 m
integrovanym sitovym filtrem tfidy A jsou vhodné pouze pro |,  giinané
pfipojeni k TN sitim. 50 m - pro méniée bez filtru
25 m - pro ménice s filtrem
Pokud jsou nutné vétsi délky vedeni, je nutna vystupni
tlumivka (viz katalog D11.1)

FSD Prafezy pfipojeni 10 mm2 ... 35 mm?, kroutici moment 6 Nm.

FSF Prarezy pfipojeni 35 mm2 ... 120 mm2, kroutici moment 13 Nm.
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Pripojeni

3.2 Pripojeni vykonové jednotky

Odstinéni podle EMV na sténé rozvadéce

32

Obrazek znazorfiuje stinéni pomoci sady pro pfipojeni
stinéni pro konstrukéni velikost FSA.

PrisluSné sady pro pfipojeni stinéni existuji pro vSechny
konstrukéni velikosti vykonovych jednotek (dalSi informace
naleznete v katalogu D11.1).

Stinéni kabel( musi byt na velké ploSe spojeny pomoci
objimek stinéni se sadou pro pfipojeni stinéni.

Stinéni podle EMV je mozné i bez této volitelné sady pro
pfipojeni stinéni. V tomto pfipadé musite zajistit, aby
stinéni kabell byla velkoploSné spojena s potencialem
zeme.

@$@/ Wﬁ:
=l

I —
=
4 K=
gy =
=8
3
A

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni),



Pripojeni

3.3 MontaZz ridici jednotky

3.3 Montaz fidici jednotky

Nasadte CU na vykonovou ¢ast

Ridici jednotka se nasazuje na vykonovou jednotku tak, jak je znazorn&no na nasledujicim
obrazku. Tim se také vytvofi vSechna nezbytna elektricka pfipojeni mezi obéma
komponentami.

Stisknutim tlacitka pro odblokovani @ je mozné CU odstranit.

To plati pro vSechny vykonové jednotky a fidici jednotky SINAMICS G210.

N
§

3
0§ 0o

R
Emte H
|

SINAMICS
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Pripojeni

3.3 Montaz ridici jednotky

3.3.1 Pristup k Fidicim svorkam

Sejmuti krytu svorek

L

Aby byly Fidici svorky pfistupné, musi se
sejmout kryt svorek, jak je znazornéno na
vedlejSim obrazku.

Utahovaci moment pro Fidici svorky je 0,25 Nm, maximalni mozny prirez kabelu je 2,5 mm 2.

3.3.2 Rozhrani, konektory, vypinace, Fidici svorky a LED CU

Prehled zakaznickych rozhrani
Na fidici jednotce se nachazeji rozhrani
® pro vstupni a vystupni signaly,
® pro upload a download nastaveni ménice
® ke komunikaci s nadfazenymi fizenimi

i pro diagnostiku a DIP-pfepinace pro konfiguraci typu snimace, analogovych vstupl a pfip.
pro nastaveni adresy PROFIBUS.

Podrobnosti znazoriiuje nasledujici obrazek.

Uspofadani na modulu znazorfiuje nasledujici obrazek.
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Pripojeni
3.3 MontaZz ridici jednotky

Slot na kartu MMC

Prepinace DIP pro nastaveni adresy PROFIBUS (z //{ J
boku na CU) - jen u variant DP /
//
Pfepinace DIP pro konfiguraci / |

=j] — analogovych vstupt a snimace / 2282

Rozhrani pro BOP popf. sadu pro propojeni s P/ Vﬁ]

/]

LED pro ukazatel stavu ménice

T
OO0
5 6 7 8161792

L s

oo o o o o
Svorky pro digitalni popf. analogové 1 18 192021222924262 14 1

signaly vstupl a vystupud

L s

DIP pfepina¢ ukonCovaci odpor sbérnice |1 3 4 IZ 13 10 ﬂil(ljj
(E:l,h\ Komunikaéni rozhrani k nadfazenému fizeni jako J(
SUB D popf. konektor RJAi/*’\\\ C

N

Plech stinéni

CuU240S CU240E

Razeni a funkce svorek na fidicich jednotkach CU240S

VSechny fidici jednotky maji stejné Fidici svorky. V zavislosti na provedeni CU je vSak razné
vyrobni pfednastaveni odpojeni pro urcité svorky a rozhrani. (viz blokové schéma CU240S/E
blokové schéma CU240S-DP/CU240S-DPF/CU240S-PN/CU240S-PN-F)

Ridici jednotky odolné proti chyb& CU240S DP-F a CU240S PN-F maji na rozdil od
standardnich fidicich jednotek jen Sest digitalnich vstupl misto deviti. Misto toho disponuiji
dvéma digitalnimi vstupy odolnymi proti chybam. Digitalni vstupy odolné proti chybam jsou
provedeny redundantné a maji po dvou svorkach.
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Pripojeni

3.3 Montaz ridici jednotky

Digitalni

Digitalni
vystup 0

vystup 1

DOO0 DOO DOO
NC NO COM|NC COM

DO1 DO1

Digitalni PFipojeni

vystup 2 s/iimaée
DO2 DO2 ENC ENC ENC ENC ENC ENC
NO COM AP AN BP BN ZP 2N

23

N8/ N9/ N20/IN21/ N22/
O

\24/ \25/
I

7

N1/ N22/ Nz3/| Nz4/| Nz5/
]

Digitalni vstupy
0-5

gl_gsltalm vstupy Napajeni

Vystup 24
snimace \

u standardnich CU
CU240S, CU240S DP,
CU240S PN

DI0O DI1 DI2 DI3 DI4 DI5

U24Vv Uov

DI6 DI7 DI8 OuT ouT

\5 /N6 A N7/ N8/ N6/ Mz]
)

\40/ \a1/ N2/ \ 9 /] \28/
m m(jm

\60/ \61/ \62/ \e3/
]

vstup 1

FDI FDI FDI FDI
0OA 0B 1A 1B
u CU odolnych proti chybam
CU240S DP-F, CU240S
PN-F,
dva digitalni vstupy
odolné proti chybam
+24V 0V |+10V 0OV ||PTC PTC
AlO+ AIO- JAOO+ AQO- || Al1+ Al1-|AO1+ AO1- IN IN [OUT OUT|| + -
0 0 i
Analogovy Analogovy Analogovy Analogovy '
vstup 0 vystup 0 Vystup 10V

vystup 1

Externi napajeni | eplotni Cidla

Obrazek 3-2 Prehled svorek CU240S-DP /-DP-F/ -PN /-PN-F
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Uvadeni do provozu 4

4.1 Samostatné a sériové uvedeni do provozu

Samostatné a sériové uvedeni do provozu - dva postupy uvedeni do provozu
Samostatné uvedeni do provozu

uvedeni do provozu jednou sadou parametru.
K samostatnému uvedeni do provozu se obvykle pouziva STARTER nebo BOP.
Sériové uvedeni do provozu

Nékolik méniéu se k uvedeni do provozu parametrizuje downloadem kompletni sady
parametrd. Typické aplikace pro sériové uvedeni do provozu jsou:

1. Je nutné uvést do provozu nékolik pohont se stejnou konfiguraci a stejnymi funkcemi.
Pro prvni pohon se provadi uvedeni do provozu, jehoz hodnoty parametr(i se pak
prenaseji na dalSi pohony.

2. Vyména SINAMICS G 120

K sériovému uvedeni do provozu se obvykle pouziva pamétova karta MMC nebo BOP.

Rozhrani pro alternativni moznosti uvedeni do provozu

Méni¢ G210 je vybaven rdznymi komunikac¢nimi rozhranimi. Nasledujici obrazek uvadi
pfehled:
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Uvadéni do provozu

4.1 Samostatné a sériové uvedeni do provozu

STARTER STARTER STARTER BOP MMC
pres pres kabel pres sadu pro pfimé
Sbérnice Sub-D pfipojeni k PC umisténi

=

| 150.00

Sada pro
Igrg-prg]éer:}l"; Volitelny port

(USS na RS232)

L—— RS232 --> méni¢ RS485 }—‘

—| USS / Profibus / Profinet I
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Uvdadeni do provozu

4.2 Zdlohovani a prenos dat pomoci BOP

4.2 Zalohovani a prenos dat pomoci BOP

BOP jako médium pro zalohovani a pfenos dat

[ [ SRS
OO0 00 OO0 0 ‘Im’
> RAM EEPROM
g OO oo OO g '.gggg
" ——
AN -

~/

Obrazek 4-1 Zalohovani dat pomoci BOP

Zalohovani dat

BOP muzete pouzit také jako pamét pro data. Takto se da sada parametrt ulozit na BOP a
pfenést na jiné ménice.

Postup
Pro zalohovani EEPROM na BOP zadejte nasledujici parametry:
® P0003 = 3: Pristupovy stupen 3
® P0010 = 30: Parametry pro uvedeni do provozu
e P0802 = 1: Pfenos dat z EEPROM
Vyznam:
— 0: blokovano
— 1: spusténi pfenosu BOP
— 2: spusténi pfenosu MMC
Po uspésném ukoncéeni procesu uploadu se P0O010 a P0802 nastavi na 0 a LED "RDY" sviti.
Pokud doslo k chybé pfi uploadu, zobrazi se FO055 nebo FO057 a sviti LED "SF" (Cervena).

Postup
Pro zpétné nacteni z BOP na EEPROM zadejte nasledujici parametry:
® P0003 = 3: Pristupovy stupen 3
® P0010 = 30: Parametry pro uvedeni do provozu
® P0803 = 1: Pfenos dat do EEPROM

Po uspésném ukonc&eni procesu zpétného nacditani se P0010 a P0803 nastavi na 0 a LED
"RDY" sviti.
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Uvadéni do provozu

4.2 Zdlohovani a prenos dat pomoci BOP

Prenos sad parametru na jiné méni¢e pomoci BOP

Pro pfenos datovych sad z BOP na jiny méniC musi byt spinény nasledujici pfedpoklady:
Ridici jednotka, na kterou se sada parametr( pfenasi, musi byt stejného typu jako zdrojova
CU a musi mit stejnou verzi firmwaru.

Pfenos tedy funguje napf. v nasledujicich pfipadech:

e 7 CU240E (FW 2.0) -> CU240E (FW 2.0)

e 7 CU240S-DP (FW 3.1) -> CU240S-DP (FW 3.1)

® 7 CU240S-PN-F (FW 3.2) -> CU240S-PN-F (FW 3.2)
Pfenos nefunguje napf. v nasledujicich pfipadech:

e 7 CU240E (FW 2.0) -> CU240S-DP (FW 2,0)

e 7 CU240S (FW 2.0) -> CU240 S (FW 3.1)
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Uvdadeni do provozu

4.3 Prvni propojeni CU a PM - hlaseni FO0395

4.3 Prvni propojeni CU a PM - hlaSeni FO0395

Popis

Pfi prvnim zapnuti a po vyméné fidici jednotky nebo vykonové jednotky se musi oba moduly
navzajem rozpoznat. Hlaseni 'FO0395' oznamuje, Zze vykonova jednotka a fidici jednotka se
dosud navzajem neidentifikovaly ('se je$té neznaly').

Pomoci tohoto hlaseni FO0395 se obé komponenty ménice (CU a PM) hlidaji proti
neautorizované vyméné; tim se brani tomu, Ze sada parametr(l, ktera je jizZ mozna k dispozici
na CU, se nehodi k vykonové jednotce / aplikaci. Proto svédomité zkontrolujte sadu
parametrd, nez budete hlaseni 'FO00395' kvitovat, jak je popsano nize.

V pfipadé standardnich CU akceptujete kvitovanim F00395 zodpovédnost za sadu
parametrd. U CU odolnych proti chybam se musi provést pfejimaci kontrola.

Kvitovani hlaseni FO0395 u standardnich CU:
U standardnich CU mate nasledujici moznosti volby pro kvitaci hlaseni:

Reset na vyrobni nastaveni

pokud je zdroj pfikaz( 'BOP', pak stisknéte funkéni tlacitko 'FN'

pokud je zdroj pfikaz( 'Terminal' (P0700=2), pak digitalni vstup 2 (DIN2),

pokud je zdroj pfikazl 'polni sbérnice' (P0700=6), pak fidici word 1 (STW1 / Bit 7)
pomoci BOP a parametru P7844

Tabulka 4- 1 Kvitace FO0395

Parametr Popis Nastaveni

Tlactitka na | Stisknéte tlacitko 'P'

BOP Tlacitko stisknéte 'hloubéji’

P7844 =0 | Kvitace prejimaciho testu Pristupovy
0: Kvitace prejimaci kontroly stupen 3
1: Pfejimaci test kvitovan / chybi potvrzeni
2: Odmitnuti klonovanych parametrt

Kvitace F00395 u CU odolnych proti chybé

U CU s funkcemi odolnymi proti chybé se musi za pro potvrzeni FO0395 provést prejimaci
kontrola. Jelikoz tento postup nepatfi ke standardnim aplikacim, vénujeme se mu v odstavci
"Aplikace orientované na bezpec¢nost".
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Uvadéni do provozu

4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

4.4

441

Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

Predpoklady k pouziti vyrobnich nastaveni

Predpoklady k pouziti vyrobnich nastaveni

U jednoduchych aplikaci funguje uvedeni do provozu jiz s vyrobnim nastavenim. Dale se
dozvite, jaké predpoklady musi byt spinény a jak tyto pfedpoklady vytvorite.

44.2

1.

Méni¢ a motor se musi k sobé hodit; jinak se musi parametrizovat. To se stane tak, ze
provedete uplné rychié uvedeni do provozu (viz kap. 'rychlé uvedeni do provozu').

Ridici svorky musi byt pfipojeny podle pfikladu propojeni. (viz odstavec 'Pfiklad
propojeni')

Pokud se prislusna fidici jednotka a pfislusna vykonova jednotka uvadeéji poprvé
spole¢né do provozu, objevi se hlaSeni FO0359, které musite kvitovat (jak se to déla? -
viz nize)

Pak musite ménici jesté sdélit:

- odkud dostava své pfikazy: Musite mu 'sdélit', zda mu jeho pfikazy budete pfedavat
pres Basic Operator Panel, pfes svorkovou listu nebo polni sbérnici. Tento zadrof prikazu
mu sdélite pomoci parametru P0700 popf. pouzijte pfednastavené vyrobni nastaveni (viz
nize)

- odkud dostava svou pozadovanou hodnotu otacek: Musite mu 'sdélit', zda mu
pozadovanou hodnotu otacek sdélite pres potenciometr (analogova pozadovana
hodnota), jako pevnou frekvenci pfes digitalni vstup, pfes polni sbérnici, atd. Tento zdroj

poZadované hodnoly frekvence mu sdélite pomoci parametru P1000 popf. pouzijte
prednastavené nastaveni z vyroby. (viz nize)

Priklady propojeni k pouziti vyrobnich nastaveni

Mnoho aplikaci funguje jiz s nastavenim z vyroby

Predpokladem k pouzivani vyrobniho nastaveni je to, Ze propojite fidici svorky vaseho
ménice tak, jak je znazornéno na nasledujicich pfikladech propojeni.
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Uvdadeni do provozu

4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

Pouziti vyrobniho nastaveni u CU240E

i
5—

+10V Napajeni 10V
ov ov

AlO
AlO-
DIO PoZzadovana hodnota frekvence
DI
DiI2 ON/OFF

DI3 Zména sméru otaceni
u24v Kvitace chyb

Al1+
Al1- Napajeci napéti 24 V
AOO0+
AOO-
PTC+
PTC- Skutec¢na frekvence
Di4
DI5

NC
NO } DOO0
coMm
NO
COM} DO1

NCC Porucha pohonu aktivni
DO2

0N O ON -

©

= A A A A A A A
o N o~ WON-=O

.

NN
- O

00 OO?ﬁTiT?jTOOOOééOO 000000600

N
i

NO

COM
AO1+
AO1-

uov
RS485 - A
RS485 - B

N
[$)]

Vystraha pohonu aktivni

NN
~N O

N
[o3]

w N
o ©

ov

Obrazek 4-2 Prehled svorek CU240E - pfiklad propojeni k pouziti vyrobnich nastaveni

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni), 43



Uvadéni do provozu

4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

Pouziti vyrobniho nastaveni u nesbérnicovych CU240S

44
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0000 00O

000000

© 0o NO O~ WN -

-
-~ O

NDNDNNMNDNNDNNDN=2 2 2 2 2 a
O N UA WN-_20©0OoNOOOOP»WN

31
32
33

40
M
42

70
71
72
73
74
75

+10V
ov
AlO
AlO-
DIO
DI
DI2
DI3
u24v
Al1+
Al1-
AOO+
AOO0-
PTC+
PTC-
Dl4
DI5

NC
NO DOO0
COM

NO
COM

NCC }
}

(9 FDIOA)*

DO1

NO DO2
COM
AO1+
AO1-

uov

+24V
ov
ENC+
Supply

Dl6
DI7
DI8

60 FDIOA)*
61 FDIOB)*
62 FDIMA)*
63 FDI1B)*

—_~ o~ o~ o~

ENC AP
ANC AN
ENC BP
ENC BN
ENC zP
ENC ZN

Napajeni 10V
ov

Pozadovana hodnota frekvence

ON/OFF
Zména sméru otaceni
Kvitace chyb

Napajeci napéti 24 V

Skutecna frekvence

Porucha pohonu aktivni

Vystraha pohonu aktivni

ov

* svorky odolné proti chybé v zavorkach

Obrazek 4-3 Prehled svorek CU240S - priklad propojeni k pouziti vyrobnich nastaveni
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443

Prednastaveny zdroj prikazu

4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

MéniCe se dodavaji s do znacné miry identickymi vyrobnimi nastavenimi

® Stand alonefidici jednotky jsou nastaveny tak, ze jako zdroj pfikazl je pfednastaveno
fizeni pfes fidici svorky: PO700 = 2

® Sbhérnicovétidici jednotky jsou nastaveny tak, Ze jako zdroj pfikazu je pfednastaveno
fizeni pres fidici svorky: PO700 = 6. Kdyz napfiklad nechcete sbérnicovou fidici jednotku
(pfechodné) fidit pfes polni sbérnici, avSak 'mistné' pres prepinace a tlacitka, ktera jsou
propojena pres svorky, musite pro tento ucel zménit P0700 a P1000. Jak to provedete?

Vit odstavec "Zména zdroje pfikaz( a pozadovanych otacek".

Parametr

Popis

Nastaveni

P0700 = 2/6

Vybér zdroje prikazu
Takto se voli digitalni zdroj pfikaz(

0: Standardni nastaveni z vyroby
1: BOP (Basic Operator Panel)
2: Svorky (P0701 ... P0709), vyrobni nastaveni pro CU240S
4: USS na RS232
5: USS na RS485 (neni k dispozici u CU240S DP / PN a CU240S DP-F / PN-F)

6: Polni sbérnice (P2050 ... P02091), vyrobni nastaveni pro CU240S DP / PN a CU240S
DP-F DP-F; u CU240S neni k dispozici)

4.4.4

Prebézné obsazeni svorek

DalSi dilezita vyrobni nastaveni

Svorka Zdroj | Parametr Vyrobni Vyznam vyrobniho Funkce
nastaveni nastaveni
Digitalni vstupy

5 DIO P0701 1 Start / Stop ON/OFF1

6 DI1 P0702 12 Pravy chod / levy chod Zména sméru otaceni

7 DI2 P0703 9 Kvitace chyb Kvitace chyb

8 DI3 P0O704 15 0 Hz - pevna poz. hodnota Voli¢ pevné frekvence Bit 0
(pfimo) [P1001]

16 Dl4 P0705 16 5 Hz - pevna poz. hodnota Voli¢ pevné frekvence Bit 1
(pfimo) [P1002]

17 DI5 P0706 17 10 Hz - pevna poz. hodnota Voli¢ pevné frekvence Bit 2
(pfimo) [P1003]

40 DI6 P0O707 18 15 Hz - pevna poz. hodnota Voli¢ pevné frekvence Bit 3
(pfimo) [P1004]

41 DI7 P0O708 0 blokovano Digitalni vstup blokovan

42 DI8 P0709 0 blokovano Digitalni vstup blokovan
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4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

Digitalni vstupy failsafe

60 FDIOA | P9603= Digitalni vstupy failsafe, 2-kanalové | Mozné jsou funkce:
[00...05] redundantni - SLS
61 FDIOB - S81
-STO
62 FDI1A
63 FDI1B

Digitalni vystupy (reléovy vystup)

18 NC DOO0 P0731 52.3 Porucha pohonu aktivni T¥i reléové vystupy se mohou
19 NO pouzit pro udaje o stavu
meénice napfr.

20 COM - chyby

21 NO DO1 P0732 52.7 Vystraha pohonu aktivni - vystrahy

22 COM - pfekroCeni mezni hodnoty
. . proudu

23 NC DO2 PO733 0.0 Reléovy vystup - deaktivovan - atd.

24 NO

25 COM

Analogové vstupy (A/D prevodnik)

3 AlO+ AlO PO756[0] |O Unipolarni napétovy vstup Oba analogové vstupy jsou

4 AlO- OV..+10VvDC pouzitelné jako napétovy
nastavit navic k parametrizaci DIP | vstup (10 V) nebo jako
prepinacu na skfini CU proudovy vstup (20 mA).

Jako bipolarni napétovy
vstup je pouzitelny pouze
analogovy vstup 0 (AlO)

10 Al1+ Al PO756 1] |0 Unipolarni napétovy vstup
nastavit navic k parametrizaci DIP
pfepinacu na skfini CU

Analogové vystupy (D/A pfevodnik)

12 AOO0+ P0O771[0] 21 CO: skute¢na frekvence; proudovy | Frekvence na vystupu z
13 AO0- vystup ménice;
Analogovy vystup 0

pfepinatelny z proudového
na napétovy vystup pomoci

PO776
26 AO1+ PO771[1] 21 CO: skute¢na frekvence; proudovy | Frekvence na vystupu z
27 AO1- vystup ménice;
Analogovy vystup 1 je jen
proudovy vystup
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4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

Rozhrani snimace (enkodér)

70 ENC P0400 0 deaktivovano Kanal A - neinvertuje
AP (neni zabudovan zadny snimac

71 ENC otacek) Kanal A - invertuje
AN

72 ENC Kanal B - neinvertuje
BP

73 ENC Kanal B - invertuje
BN

74 ENC Kanal Z - nulovy impuls
P neinvertuje

75 ENC Kanal Z - nulovy impuls
ZN invertuje

PTC-/KTY84 - rozhrani

14 PTC+ P0601 0 deaktivovano Kladny vstup PTC/KTY
15 PTC- (neni zabudovano ¢idlo teploty Zaporny vstup PTC/KTY
motoru)

Sériové rozhrani RS485 (jen u CU240E)

29 P+ - - - RS485 A, USS protokol
30 N- RS485 B, USS protokol
Napajeni
33 ENC+s Izolované napajeni ¢idla
it

9 u24v Izolované uzivatelské napajeni

28 uov Izolované napajeni Cidla

1 +V10 Neizolované regulované napajeni

10 V pro /O max. 10 mA

2 oV Reference napajeni

31 +24 V 24-V vstup napajeni

32 ov 24-V reference napajeni
445 Prednastaveni dulezitych parametru

vvvvvv

Urcita nastaveni na CU zaviseji na typu pouzivané vykonové jednotky a provadéji se proto
az tehdy, kdyz se CU spojuje s vykonovou jednotkou.
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4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

Parametry | Vyrobni Vyznam vyrobniho nastaveni Funkce Pristup
nastaveni ovy
stupen
P0003 1 Pristup k nejCastéji potfebnym Uzivatelské pfistupové stupné 1
parametrim
P0004 0 VSechny parametry se zobrazuji Filtr parametru: filtruje parametry podle 1
funkcionality
P0010 0 Pfipraven k zadavani Parametry pro uvedeni do provozu 1
P0100 0 Evropa [50 Hz] Frekvence sité regionu 1
e |EC, Evropa
¢ NEMA, Severni Amerika
P0300 1 asynchronni motor Vybér typu motoru (asynchronni / 2
synchronni motory)
P0304 400 V] Jmenovité napéti motoru (podle 1
typového stitku ve V)
P0305 v zavislosti | [A] Jmenovity proud motoru (podle typového | 1
na Stitku v A)
typu vyk.
jed.
P0307 v zavislosti | [kW/hp] Jmenovity vykon motoru (podle typového | 1
na Stitku v kW/hp) [jmenovity vykon]
typu vyk.
jed.
P0308 0 [cos fi] Jmenovity vykonovy koeficient motoru 1

(podle typového stitku v cos 'fi') pokud
P0100=1,2 pak neméa P0308 vyznam

P0309 0 [%] Jmenovity stupen u€innosti motoru 1
(podle typového Stitku v %) pokud
P0100=0 pak nema P0309 vyznam

P0310 50 [Hz] Jmenovita frekvence motoru (podle 1
typového stitku v Hz)

P0311 1395 [ot/min] Jmenovité otacky motoru (podle 1
typového Stitku v ot/min)
P0335 0 S vlastni ventilaci: Ventilator na hfideli Chlazeni motoru (zadani systému 2
motoru chlazeni motoru)
P0625 20 °C Teplota okoli motoru 3
P0640 200 [%] Koeficient pretizeni motoru (zadani v % 2
vztazeno na P0305)
P0700 2/6 6 u sbérnicovych CU Vybér zdroje pfikazu 1
2 u stand-alone CU
P0O727 0 Zap/Vyp/ Revers (vybér 2/3 dratové 3
metody) 2-/3-vodiCové fizeni
P0970 0 blokovano Reset na vyrobni nastaveni 1
P1000 2/6 6 u sbérnicovych CU Vybér zdroje pozadované hodnoty 1
2 u stand alone CU frekvence (vstup pozadované hodnoty)
P1080 0 [Hz] Minimalni frekvence 1
P1082 50 [Hz] Maximalni frekvence 1
P1120 10 [s] Rampa doby nabéhu 1
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4.4 Uvedeni do provozu s vyrobnim nastavenim

P1121 10 [s] Rampa doby dobéhu
P1300 0 Rizeni U/f s linearni charakteristikou Druh Fizeni 2
P3900 0 Zadné rychlé uvedeni do provozu Ukonéeni rychlého uvedeni do provozu:

provede vypocty, které jsou nutné pro
optimalni provoz motoru.
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4.5 Rychlé uvedeni do provozu pomoci BOP

4.5 Rychlé uvedeni do provozu pomoci BOP

451 Funkce BOP - Basic Operator Panel

Basic Operator Panel (BOP) pro 'mistni' obsluhu a jak se umistuje na fidici jednotku

Basic Operator Panel BOP je nastroj pro zadavani a zobrazovani k obsluze
ménice 'na misté'. Jeden BOP se mUze pouzit pro nékolik méni¢l a nasazuje
se pfimo na Fidici jednotku.

Pomoci Basic Operator Panel BOP je mozné uvadét do provozu pohony,
sledovat bézici provoz a provadét individualni nastaveni parametr(.

BOP ma 8 tlaCitek a dvouradkovy displej, na kterém se zobrazuji hodnoty a
jednotky.

o Radek 1 zobrazuje &islo parametru nebo hodnotu

o Radek 2 zobrazuje pFislusnou fyzikalni jednotku

pozadovanou hodnotu otacek.
Zvlastnost:

BOP poskytuje funkci pro kopirovani parametrd, ktera Setfi ¢as. Sada
parametr( ménice se da ulozit a pak nacist do jiného ménice.

Umisténi BOP na fidici jednotce se provadi podle nasledujiciho obrazku.
Tento postup je vzdy stejny nezavisle na typu fidici jednotky
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4.5.2

Jak se spravné obsluhuje BOP?

Ovladaci prvky BOP

4.5 Rychlé uvedeni do provozu pomoci BOP

Tlagitko

Funkce

Funkce / tiginek

0000

Ukazatel stavu

Ukazatel

Pristup k parametrim

Pristup stisknutim seznamu parametru:
r_ _ _ _ parametry je mozné Cist
P_ _ _ _ parametry je mozné ménit

zvySeni zobrazenych
hodnot

Stisknutim v seznamu parametrd listovani vpred;

shizeni zobrazenych
hodnot

Stisknutim v seznamu parametrd listovani zpét;

BERO B

Funkéni tladitko

1 x kratce stisknout u zobrazeného €isla parametru
Ukazatel preskoci z kazdého libovolného parametru k
parametru r0000 zpét a obracené. (Funkce skoku)

1 x kratce stisknout u zobrazené hodnoty parametru:
Kurzor pfeskoc€i ve vicemistné hodnoté o jedno misto
dale; tak se da hodnota ménit misto po misté.

1 x krétce stisknout u zobrazenych popladnych a
chybovych hlaSeni: Kvituje pfislusné hlaseni.

Spusténi motoru

Spusténi motoru pfi obsluze na misté (tj. pomoci BOP)

Tlacitko je ve vyrobnim nastaveni deaktivovano. Pro
aktivaci: BOP (P0700=1)

Zastaveni motoru

Zastaveni motoru pfi obsluze na misté (P0700=1)
OFF1 je ve vyrobnim nastaveni deaktivovano.

OFF2 je vzdy aktivovano: 2 x stisknéte nebo stisknéte 1 x
déle: Motor volné dobéhne az do klidu.

Zmeéna sméru otaceni

Zména sméru otaceni motoru doprava / doleva
Tlacitko je ve vyrobnim nastaveni deaktivovano

HH © ©

Krokovaci provoz

Provoz motoru v krokovacim rezimu. Motor se otaci
urcitou prednastavenou rychlosti, dokud se drzi tlacitko
stisknuté.

4.5.3

Zmeéna parametru pomoci BOP

Parametrizace pomoci BOP (dva pfiklady)

Nasledujici popis slouzi jako pfiklad pro zménu libovolného parametru prostfednictvim BOP.

Tabulka 4- 2 Zména P0003 (nastaveni uzivatelského pfistupového stupné '3')

krok Vysledek na ukazateli
Stisknéte n , abyste ziskali pfistup k parametrdm ~0ooo
2 | Stisknéte u dokud se nezobrazi P0003 FooOO3
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4.5 Rychlé uvedeni do provozu pomoci BOP

krok Vysledek na ukazateli
3 | Stisknéte n , abyste zobrazili hodnotu parametru !
4 | Stisknéte unebo n , abyste nastavili pozadovanou hodnotu (nastaveni na 3) 3
5 | Stisknéte ﬂ , abyste hodnotu potvrdili a uloZili FOOO3
6 | Nyni jsou vSechny parametry stupnd 1 az 3 pro uzivatele viditelné.

Zmeéna parametrt pomoci BOP pro parametr s nékolika indexy

Tabulka 4- 3 Zména indexového parametru P0700 (pod indexem 1 nastavte zdroj pfikaz( 'BOP")

krok Vysledek na ukazateli
1 | Stisknéte n , abyste ziskali pfistup k parametrim 0000
2 | Stisknéte u tak Casto / tak dlouho dokud se nezobrazi P0700 PO0D
3 | Stisknéte n: Zobrazi se index 'in000' 001
4 | Stisknéte unebo n , pro vybér indexu 1 001
5 | Stisknéte n , abyste zobrazili aktualné nastavenou hodnotu parametru o
6 | Stisknéte unebo ndokud se neobjevi poZzadovana hodnota !
7 | Stisknéte n , abyste hodnotu potvrdili a ulozili (2]
Stisknéte n dokud se nezobrazi r0003 r0ooo
Stisknéte n abyste vratili ukazatel na standardni ukazatel pohonu (podle definice zakaznikem)

Poznamka

BOP nékdy pfi zméné hodnot parametrd zobrazi "bUSY". To znamena, Zze ménic
momentalné zpracovava ulohu vyssi priority.
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454 Uvedeni do provozu ve &tyfech krocich

4541 Krok za krokem k uvedeni do provozu

Krok za krokem k uvedeni do provozu

Pomoci nasledujicich kroku je mozné rychlé uvedeni do provozu, které postacuje pro vétsinu
aplikaci.

Principielné se pro uvedeni do provozu hnaci vétve nejprve vzajemné sladi méni¢ a motor a
potom se kombinace méni¢-motor pfizplsobi pozadavkim hnaciho stroje.

Toto prizpusobeni ménic¢e pozadavkim aplikace se provadi formou parametrizace a da se
rozdélit na nasledujici kroky.
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Rychlé uvedeni do
provozu

Rizeni U/f Vektorové Fizeni

y A

Identifkace Identifkace
dat motoru dat motoru

A

Optimalizace
regulatoru otacek

) 4 A

Uvedeni aplikace do provozu

Obrazek 4-4 Prubéh uvedeni do provozu
Na nasledujicich stranach najdete pro kazdy z téchto krok{ pfislusny seznam parametr( s
vysvétlivkami:
e Rychlé uvedeni do provozu (P0010)

Pomoci funkce "Rychlé uvedeni do provozu" se pfizpUsobuji nastaveni ménic¢e motoru.
Navic se nastavuji dulezité fidici parametry. Rychlé uvedeni do provozu se v této
pFirucce popisuje pro oba nejbéznéjsi zplsoby fizeni:

— a) fizeni U/f

— b) vektorové Fizeni (také: Fizeni orientované na pole)

¢ |dentifikace dat motoru (P1900)
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4542

4.5 Rychlé uvedeni do provozu pomoci BOP

Pomoci funkce "ldentifikace dat motoru" se motor 'vyméruje' podle zadanych dat z
typového Stitku, tj. timto méfenim na motoru se urcuji data nahradniho elektrického
obvodu a magnetizace.

Optimalizace vnitfnho regulatoru otacek" (P1960) (nen/ relevanini pri fizeni U/f)

Pomoci této funkce se pfi vektorovém fizeni P1300 = 20/21 pfizplsobuji zadané
charakteristiky motoru elektronicky ulozenému modelu regulatoru otacek ménice. To ma
tu vyhodu, Ze vektorové fizeni - na rozdil od fizeni U/f - vystaci u mnoha aplikaci bez
separatnho méreni otacek / Cidla,

Uvedeni aplikace do provozu
Po uvedeni kombinace motor-ménic¢ do provozu je nutné podle aplikace pfizpUsobit dalsi
parametry.

Krok 1a: Rychlé uvedeni do provozu s fizenim U/f

Rychlé uvedeni do provozu aplikaci s fizenim U/f s linearni charakteristikou

Rizeni U/f je nejjednodussi zplisob provozu frekvenéniho méni¢e. Diky tomu, Ze je mozné
nastavit zatéZovaci charakteristiku (napf. linearni nebo kvadraticka), je fizeni U/f plné

postacujici pro mnoho hnacich vétvi.

Hnaci vétev, ktera ma pracovat s rizenim U/f s linedrni charakteristikou , se da nastavit

zadanim nasledujicich parametrd.

Tabulka 4- 4 Nastaveni pristupového stupné a filtr parametrd

Parametr Popis Nastaveni
P0003 =1 | Uzivatelsky pristupovy stuperi
1: Standard: PFistup k nej¢astéji pouzivanym parametriim (vyrobni nastaveni)
2: Rozsifeni: Umozhuje rozsifeny pfistup, napf. k funkcim I/O ménice
3: Uroven pro experty: Jen pro pouZiti odbornikem
P0010 =1 | Filtr parametrG uvedeni do provozu
0: Pripraven (vyrobni nastaveni)
1: Rychlé uvedeni do provozu
30: Nastaveni z vyroby
Pro parametrizace dat z typového Stitku motoru je nutné nastavit P0010 na 1.
Tabulka 4- 5 Udaje k prostredi
Parametr Popis Nastaveni
P0100 =0 | Evropa / Severni Amerika (frekvence sité regionu)
0: Evropa [kW], frekvence standardné 50 Hz (vyrobni nastaveni)
1: Severni Amerika [hp], frekvence, standardné: 60 Hz
2: Severni Amerika [kW], frekvence, standardné: 60 Hz
P0230 =0 | Zobrazuje zvoleny vystupni filtr
0: zadny filtr (vyrobni nastaveni)
P0233 = ... | Filtr induké&nost pouzitého vystupniho filtru
0.000 (vyrobni nastaveni)
P0234 = ... | Kapacita filtru pouzitého vystupniho filtru
0.000 (vyrobni nastaveni)
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Tabulka 4- 6

Data motoru podle tidajl na typovém $titku motoru

Parametr

Popis

Nastaveni

P0100 =0

Evropa / Severni Amerika (frekvence sité regionu)

0: Evropa [kW], frekvence standardné 50 Hz (vyrobni nastaveni)
1: Severni Amerika [hp], frekvence, standardné: 60 Hz

2: Severni Amerika [kW], frekvence, standardné: 60 Hz

P0230=0

Zobrazuje zvoleny vystupni filtr
0: zadny filtr (vyrobni nastaveni)

P0233 = ...

Filtr indukénost nastaveného vystupniho filtru
0.000 (vyrobni nastaveni)

P0234 = ...

Kapacita filtru pouzitého vystupniho filtru
0.000 (vyrobni nastaveni)

P0304 = ...

Jmenovité napéti motoru(zadejte hodnotu podle typového stitku motoru ve voltech)
400 [v] (vyrobni nastaveni)

Zadani dat z typového Stitku musi souhlasti se zapojenim motoru (hvézda / trojuhelnik). To
znamena, ze pfi zapojeni motoru do trojuhelniku je nutné zadat data z typového stitku pro

zapojeni do trojuhelniku.

P0305 = ...

Jmenovity proud motoru(zadejte hodnotu podle typového Stitku motoru v ampérech)
1 [A] (vyrobni nastaveni)

P0307 = ...

Jmenovity vykon motoru(zadejte hodnotu podle typového Stitku motoru v kW nebo hp)

0.37 [KW / hp] (vyrobni nastaveni)

pokud je P0100 = 0 nebo 2, pak se jedna o data v kW
pokud P0100 = 1, pak se jedna od data v hp.

PO308 = ...

Jmenovity vykonovy koeficient motoru [cos fi]
0,820 (vyrobni nastaveni)
Tento parametr nema vyznam, pokud P0100 = 1 nebo 2.

P0310 = ...

Jmenovita frekvence motoru(zadejte hodnotu podle typového Stitku motoru v Hz)
50,00 [Hz] (vyrobni nastaveni)
PFi zméné parametru se automaticky znovu vypocita pocet pélovych dvojic motoru.

P0311 = ...

Jmenovité otaéky motoru(zadejte hodnotu podle typového Stitku motoru v ot/min)
[ot/min]

Tabulka 4- 7 Zadejte zdroj piikaz( a pozadované hodnoty frekvence

Parametr

Popis

Nastaveni

P0700 = 2/6

Vybér zdroje prikazl

0: Vyrobni nastaveni (resetuje CU zpét na vyrobni nastaveni)

1: BOP (klavesnice Basic Operator Panel)

2: Terminal (vyrobni nastaveni u nesbérnicovych, 'stand alone' CU)
4: USS na RS232

5: USS na RS485

6: Polni sbérnice (vyrobni nastaveni u sbérnicovych CU)
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Parametr Popis Nastaveni

P1000 = 2/ | Vybér zdroje pozadované hodnoty frekvence

6 0: Z&dna hlavni pozadovana hodnota

: Pozadovana hodnota MOP

: Analogova pozadovana hodnota (vyrobni nastaveni u nesbérnicovych, 'stand alone' CU)
: Pevna frekvence

: USS na RS232

: USS na RS485

: Polni sbérnice (vyrobni nastaveni u CU s moznosti polni sbérnice)

: Analogova pozadovana hodnota 2

NOoO O WN -~

Tabulka 4- 8 Parametry, které je nutné parametrizovat v kazdé aplikaci

Parametr Popis Nastaveni
P1080 = ... | Minimalni frekvence
0,00 [HZz] vyrobni nastaveni

hodnoté frekvence. Hodnota, ktera je zde nastavena plati pro otaceni ve sméru hodinovych
rucicek a proti sméru hodinovych rucicek.

P1082 = ... | Maximalni frekvence
50,00 [Hz] vyrobni nastaveni

Zadejte nejvyssi frekvenci motoru (v Hz), na kterou je motor omezen nezavisle na pozadované
hodnoté frekvence. Hodnota, ktera je zde nastavena plati pro otaceni ve sméru hodinovych
ruci¢ek a proti sméru hodinovych rucicek.

P1120 = ... | Doba nabéhu

10.00 [s]

Zadejte dobu (v sekundach), ve které se motor ma zrychlit z klidu az na maximalni frekvenci
(P1082).

Kdyz je zadana pfilis kratkd doba nabéhu, miize to zpusobit alarm A0501 (mezni hodnota
proudu), nebo bude méni¢ vypnut s chybou FO001 (nadproud).

P1121 = ... | Doba dobéhu
10.00 [s]

Zadejte dobu (v sekundach), ve které se motor ma (brzdénim) zbrzdit z maximalni frekvence
(P1082) az do klidu. Kdyz je zadana pfili§ kratka doba dobéhu, mize to zpUsobit alarm A0501
(mezni hodnota proudu), nebo A0502 (mezni hodnota pfepéti) nebo bude ménic vypnut s
chybou F0001 (nadproud) nebo FO002 (pfepéti).
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Uvadéni do provozu

4.5 Rychlé uvedeni do provozu pomoci BOP

Tabulka 4- 9 Ukonéeni rychlého uvedeni do provozu (= spusténi interniho vypoctu dat motoru)
Parametr Popis Nastaveni
P3900 =1 | Ukon&eni rychlého uvedeni do provozu

0: Z&dné rychlé uvedeni do provozu (vyrobni nastaveni)

1: Rychlé uvedeni do provozu v¢&. resetu na vyrobni nastaveni

- vypocet dat motoru se zménénymi parametry rychlého uvedeni do provozu
- reset nastaveni I/O na vyrobni nastaveni

- reset vSech ostatnich parametr(i na vyrobni nastaveni

2: Rychlé uvedeni do provozu vE€. resetu I/O nastaveni na vyrobni nastaveni
- vypocet dat motoru s parametry rychlého uvedeni do provozu

- reset nastaveni I/O na vyrobni nastaveni

- vSechny ostatni parametry zUstanou nezménény

3: rychlé uvedeni do provozu vyhradné s daty motoru

- vypocet dat motoru s parametry rychlého uvedeni do provozu

- I/O-nastaveni zlistavaji nezménéna

- vSechny ostatni parametry zUstavaji nezménény

PFi P3900 = 1, 2 nebo 3 se hodnota P1082 zapiSe do P2000.

Bé&hem ukoncovani rychlého uvedeni do provozu se na BOP zobrazi "bUSY". To znamena,
Ze se vypocitavaji data fizeni a pfislusné hodnoty parametrd se ukladaji do EEPROM.

Po provedeném rychlém uvedeni do provozu se P3900 a P0010 nastavi na 0.
Po stisknuti 'FN' a 'P' na BOP se na displeji zobrazi skute¢na frekvence.

PFi rychlém uvedeni do provozu s uzivatelskym pfistupovym stupném 1 se automaticky
nastavi druh fizeni 'U/f s linerani charakteristikou' (vyrobni nastaveni); proto se pfislusny
parametr P1300 = 0 pfi pribéhu seznamu parametrd nezobrazuje. Pokud si chcete nechat

zobrazit parametr 1300 nebo pokud chcete zvolit jiny druh fizeni,

musite pro rychlé uvedeni

do provozu zvolit uzivatelsky stupen pristupu P0003 = 2. (Viz kapitola: Rychlé uvedeni do

provozu pro vektorové fizeni)

Po "Rychlém uvedeni do provozu" dale ke kroku 2

4543

Po rychlém uvedeni do provozu doporucujeme k optimalizaci vykonu krok 2: "ldentifikace dat

motoru".

Krok 1b: Rychlé uvedeni do provozu pomoci ‘vektorového fizeni'

Rychlé uvedeni do provozu pro aplikace se specialnimi zatézovacimi charakteristikami

58

Parametrizace rychlého uvedeni do provozu s 'vektorovym Fizenim' nebo s 'U/f fizenim s
kvadratickou zatézovaci charakteristikou' se liSi od rychlého uvedeni do provozu s 'fizenim
U/f s linedrni charakteristikou' pouze tim, ze musite navic nastavit parametr P1300.

Vektorové fizeni ma tu vyhodu, ze diky modelu motoru elektronicky ulozenému v ménici, je
do znacné miry zbyte€né zvlastni méreni otacek. K optimalizaci tohoto vnitfniho snimace
otacek se v navaznosti na krok 2 idedntifikace dat motoru dodate¢né doporucuje krok 3:

'Optimalizace snimace otacek'

Aby bylo mozné béhem rychlého uvedeni do provozu nastavit parametr P1300, musite
nastavit uzivatelsky pfistupovy stupen P0O003 = 2. Jinak pfi parametrizaci postupuijte presné

tak, jako v kroku 1a: 'Rychlé uvedeni do provozu pro fizeni U/f'.
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Uvdadeni do provozu

4.5 Rychlé uvedeni do provozu pomoci BOP

Tabulka 4- 10 Nastaveni pfistupového stupné a filtr parametr

Parametr Popis Nastaveni
P0003 =2 | Uzivatelsky pristupovy stuperi
1: Standard: Pristup k nej¢astéji pouzivanym parametriim (vyrobni nastaveni)
2: Rozsifeni: Umoznuje rozsifeny pfistup, napf. k funcim I/O ménice:
P0010 =1 Filtr parametr(i uvedeni do provozu
0: Pripraven (vyrobni nastaveni)
1: Rychlé uvedeni do provozu
30: Nastaveni z vyroby
Pro parametrizace dat z typového Stitku motoru je nutné nastavit P0010 na 1.
... dale jako pfi rychlém uvedeni do provozu s fizenim U/f
Tabulka 4- 11 Nastaveni druhu fizeni
Parametr Popis Nastaveni
P1300 = Druh fizeni
0: U/f s linearni charakteristikou (vyrobni nastaveni)
1: U/f s FCC

2: U/f s parabolickou charakteristikou
3: U/f s programovatelnou charakteristikou

20: Vektorové fizeni bez snimace
21: Vektoroveé fizeni se snimacem
22: Vektorové fizeni krouticiho momentu bez snimace

... dale jako pfi rychlém uvedeni do provozu s fizenim U/f

Po "Rychlém uvedeni do provozu" dale ke kroku 2

Po rychlém uvedeni do provozu doporucujeme k optimalizaci vykonu krok 2: "ldentifikace dat

4544

motoru"

Krok 2: Identifikace dat motoru

Parametrizace identifikace dat motoru

AWSTRAHA

motoru).

Identifikace dat motoru SE NESMI pouzivat u pfipadnych nebezpeénych bfemen (napt.
zavéSena bfemena u jefabu). Pfed spusténim identifikace dat motoru se musi nebezpecné
bfemeno peclivé zaijistit (napf. spusténim na zem nebo upevnénim pomoci zadrzné brzdy
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4.5 Rychlé u

vedeni do provozu pomoci BOP

Parametr Popis
P0003 =2 Uzivatelsky pfistupovy stupen
1: Standard: Pristup k nej¢astéji pouzivanym parametriim (vyrobni nastaveni)
2: Rozsifeni: Umozhuje rozsifeny pfistup, napf. k funcim 1/O ménice
3: Uroven pro experty: Jen pro pouziti odbornikem
P0010=0 Parametry pro uvedeni do provozu - filtr
zkontrolujte, zda P0O010 = O (pfipraven)
P1900 =3 Vybér identifikace dat motoru
0: blokovano (vyrobni nastaveni)
2: Zaznamenavani vSech parametr( v klidu.
3: Zaznamenavani v§ech parametr(i véetné krivky nasyceni v klidu.
Ukazatel na | BOP zobrazuje A0541: ‘ldentifikace dat motoru je aktivni’
displeji
Spusténi identifikace dat motoru
Zadani Pokud je zadan pfikaz ON, te€e proud motorem a rotor se vyrovna.
pfikazu ON Jakmile bude identifikace dat motoru ukoncena, A0541 se vymaze a P1900 se nastavi na 0.
Ukonceni identifikace dat motoru
Zadani Pfikazem OFF1 se identifikace dat motoru ukongi.

pfikazu OFF1

Po "identifikaci dat motoru" dale ke kroku 3

4545

Po 'identifikaci dat motoru' doporu€ujeme - v pfipadé vektorového fizeni - k optimalizaci
snimace otacek krok 3: 'Optimalizace regulatoru otacek’

Krok 3: Optimalizace vnitiniho regulatoru otacek (jen pro vektorové fizeni)

Parametrizace optimalizace regulatoru otacek

PFi provozu s vektorovym fizenim (P1300 = 20 nebo 21) se doporuduje optimalizace
regulace otacek.

Parametr

Popis

P0010=0

Parametry uvedeni do provozu - filtr
zkontrolujte, zda P0010 = O (pfipraven)

P1960 = 1

Optimalizace regulace otaéek
0: blokovano (vyrobni nastaveni)
1: Aktivovat

Jakmile P1960 = 1, zobrazi se alarm A0542; ten udava, ze pfistim pfikazem ON bude spusténa
optimalizace.

Prikaz ON

Spusténi: Optimalizace regulace otaéek
Pokud se v souvislosti s optimalizaci regulace otacek vyskytne problém s nestabilitou, mize se pohon
vypnout s chybovym hlasenim F0042.

Jakmile bude optimalizace regulace otacek ukoncena, A0542 se vymaze a P1960 se nastavi na 0.
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Uvdadeni do provozu

4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

4.6.1 Predpoklady

Popis
K uvedeni ménice do provozu se softwarem STARTER je potfeba nasledujici:

® Piipojeni méniCe k PC se provede pomoci propojovaciho kabelu PC - &. obj: 6SL3255-
0AA00-2AA0

u q"’m

COM J/

Obrazek 4-5 Sada pro pfipojeni k PC

® STARTER, ktery nainstalujete na vasem PC.

K uvedeni ménice do provozu se pouziva STARTER, ktery se dodava spolec¢né se sadou
pro pfipojeni k PC, nebo je ho mozné stahnout z internetu nejnovéjsi verzi pres
nasledujici odkaz:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/10804985/133100.

STARTER poskytuje projektového asistenta, ktery provede uzivatele procesem uvedeni
ménice do provozu.

® Sada pro propojeni PC s méni¢em je k dispozici a nainstalovana
o STARTER je nainstalovan na PC

® Motor je spojen s ménicem.

46.2 Vytvoreni projektu

Popis

Projektovy asistent umoznuje pohodinou parametrizaci ménice, vlozeni pohonu nebo
otevreni jiz existujiciho projektu. Uvedeni do provozu, které je zde popsano nasleduje
projektového asistenta.

® Pfipojte méni¢ k napajeni
® Spustte software STARTER pro uvedeni do provozu

® Pokud pouzijete projetkového asistenta, objevi se nasledujici dil¢i body, které je nutné
zvolit popf. vyplnit

- Uvod
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4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

Sestaveni hnacich zafizeni offline ...
Vyhledavani hnacich zafizeni online ...
— 1. Vytvorfeni nového projektu
Nazev projektu, autor, misto ulozeni a komentar
— 2. Nastaveni rozhrani PG/PC
Nastavené rozhrani napf. PC COM-Port (USS)
Zménit a otestovat ...
— 3. Vkladani hnacich zafizeni
Online: probih& automaticky
Offline: Zafizeni, typ, verze, adresa sbérnice, nazev
— 4. Shrnuti

Nazev projektu, misto ulozeni, rozhrani, hnaci zafizeni, Sinamics Tutorial a vlozit

xl

Obrazek 4-6 Uvodni obrazovka

® V dalSim okné (zde neni zobrazeno) zadejte srozumitelny nazev projektu, napf. "zakladni
uvedeni do provozu" a pokud si pfejete - néjaky komentar. Kliknéte na "dale". Objevi se
nasledujici dialogové pole.

e Kliknéte na "Zménit a otestovat...", abyste zfidili rozhrani PG/PC.
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4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

Nastaveni/zfizeni rozhrani PG/PC

xl

Obrazek 4-7 Nastaveni rozhrani PC

® Pokud je k dispozici "PC COM-Port (USS)", jak je znazornéno v dialogu "Nastaveni
rozhrani PG/PC", vyvolejte "Vlastnosti ...".

xl

Obrazek 4-8 Rozhrani COM

® Pokud ne, kliknéte na "Vybér ...", abyste nainstalovali "rozhrani PC COM-Port (USS)"
tak, jak je znazornéno v dialogu "Instalovat/odinstalovat rozhrani". Az bude
nainstalovano, zaviete dialog a vyvolejte "Vlastnosti PC COM-Port (USS)".
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4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

64

xl

Obréazek 4-9 Nastaveni PC COM-Port

® Pomoci tohoto dialogu stanovite rozhrani COM (COM1, COM2, COM3) a pfenosovou
rychlost (standardné 38400). Abyste zjistili spravné hodnoty, zvolte napfiklad COM1 a
kliknéte na "Cist". Pokud se v poli test rychlosti zobrazi "???", zvolte jiné rozhrani COM.
Pokud je rozhrani COM spravné, zobrazi se hodnota, ktera se zvoli pomoci vybérového
pole "pfenosova rychlost". Zvolte navic "Automaticky rezim" na karté "RS485".

e Kiliknutim na "OK" se vratite zpét k dialogu "Nastaveni rozhrani PG/PC".

e Dalsi kliknuti na "OK" vas dovede ke kroku 3 "Vkladani hnacich zafizeni" projektového
asistenta.

xl

Obrazek 4-10 Vlastnosti PC COM

e \/ tomto dialogu mizete pro vas méni¢ zadat nazev, jako zde
"SINAMICS_G120_CU240S" (zadné mezery nebo zvlastni znaky).

e Kliknéte pak na "dale".
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4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

® Zaviete nasledujici dialog "Shrnuti" pomoci "Dokoncit".

Vkladani hnacich zarizeni

xl

Obrazek 4-11 Vkladani hnacich zafizeni

46.3 Vytvoreni online spojeni mezi PC a méni¢em (pfechod "online")

Popis

e \/ySe uvedenym postupem se vytvafi projekt a objevi se nasledujici dialog STARTERu,
ale dosud neni vytvoreno jesté Zadné online spojeni.
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4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

xl

Obrazek 4-12 Uvodni obrazovka

® Abyste s méniCem piesli online, kliknéte na El

® Nasledujici dialog v levém sloupci zobrazuje ulozena online data, v pravém ulozena
offline data. Abyste nacetli online data do PC, kliknéte na "Nadist konfiguraci HW do PG".

xl

Obrazek 4-13 DP ménicu nalezené online

e Zadani ukoncete stisknutim tlacitka "zavrit".
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4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

46.4 Spustit uvedeni do provozu

Popis

e Zavienim posledniho dialogu v ¢asti "Pfejit online" se ukazatel "Rezim Offline" v
dialogovém okné vpravo dole zméni na "Rezim online".

xl

Obrazek 4-14 Hlaseni F00395

® P¥i prvnim zapnuti a po vyméné fidici jednotky CU nebo vykonové jednotky PM se objevi
hlaseni FO0395. Toto hlaseni neni zadna chybna funkce ménice, ale je umysiné.
Dlvodem pro toto chybové hlaseni je hlidani jednotlivych komponent ménice (CU a PM)
proti neopravnéné vymeéneé.

® U CU bez bezpecnostnich funkci staci vybrat aktualni hlaSeni FO0395 a kvitovat ho
pomoci "Kvitovat".

® Uvedeni do provozu s funkcemi odolnymi proti chybé podiéha jiné procedure a neni v
této pfirucce popsano.
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4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

Poznamka

Pokyny k symbolim pouzivanym STARTERem najdete v online napovédé. Stisknéte
<shift><F 1> a vyberte nejasny symbol, napf.:

xl

e Pokud jste potvrdili hladeni F0395, oteviete hnaci zafizeni (fls) dvojklikem na hnaci
objekt (&) a v nasledujicim dialogovém okné STARTERu spustte asistenta pro (prvni)
uvedeni do provozu.

Provedeni uvedeni do provozu

® Nyni mUzete pomoci roletového menu provést zakladni nastaveni pro vasi aplikaci.
Pomoci "Dale" pfejdete k dalSimu bodu.

xl

Obrazek 4-15 Uvodni obrazovka Uvedeni do provozu

Compact Manual SINAMICS G120
68 Provozni navod (kompaktni),



Uvdadeni do provozu

4.6 Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTER

® U polozky menu "Funkce pohonu" doporucujeme, jak je znazornéno na dolnim obrazku,
vybrat "ldentifik. vSech parametr( v klidu...".

xl

Obrazek 4-16 Vybér identifikace dat motoru

e K vypoctu dat motoru doporucujeme zvolit "Obnovit vyrobni nastaveni a vypocitat data

motoru", jak je znazornéno v dialogu.

xl

Obrazek 4-17 Vypocet motorovych dat a reset na vyrobni nastaveni

® Asistent se pfi (prvnim) uvedeni do provozu ukonéi s nasledujicim shrnutim:
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xl

Obrazek 4-18 Dokonéeni uvedeni do provozu

® Na zavér potvrdte "Dokondcit"

46.5 Provedeni identifikace dat motoru

Popis
Pro dokonc€eni (prvniho) uvedeni do provozu se musi provést identifikace dat motoru tim, ze
se zapne ménic. To se muze provést pomoci STARTERuU, jak je znazornéno v nasledujicim
dialogu. Identifikace dat motoru slouzi ke vzajemnému sladéni motoru a ménice.

¢ Nejprve klidnéte na "Ridici tabulku", abyste otevfeli dialogové okno, potom kliknéte na

"Ziskat prioritu fizeni" (v pfipadé pfipojeni pfes sadu pro pfipojeni k PC zvolte BOP-Link
(RS232) (ze "Ziskat prioritu Fizeni" se stane "Zadani") a vyberte "Uvolnéni". Nyni jsou

aktivovany ikony ﬂ (ZAP) a . (VYP).
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Obrazek 4-19 Ziskani priority fizeni

e Kliknéte na , ahyste spustili identifikaci dat motoru. Pokud je identifikace dat motoru

aktivni, je ikona ¥ deaktivovana. Jako vystraha se zobrazi 541 "Identifikace dat motoru
je aktivni" Jakmile bude identifikace dat motoru dokoncena, zmizi vystraha a ménic se

vypne ("" bude opét barevna).

xl

Obrazek 4-20 Spusténi ziskavani dat motoru

® Pro reset zdroje pfikazu kliknéte v nasledujicim dialogu na "Odevzdat prioritu Fizeni"
Dbejte zobrazenych vystraznych pokynu.

e Uvedeni do provozu je nyni ukon€eno. Pro ulozeni nastaveni do EEPROM vaseho
ménice vyberte vas projekt SINAMICS a kliknéte na ikonu "Zkopirovat RAM do ROM"
(data se ulozi v pohonu)'_i. Tim jsou v8echna nastaveni v ménici trvale ulozena i po
vypadku napéti.
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4.6.6 Uvedeni aplikace do provozu

Popis

® Nyni mizete vasi aplikaci uvést do provozu pomoci dialogovych obrazovek "Drive
Navigatoru" nebo pomoci funkci v navigaci.

® Po uvedeni aplikace do provozu odpojte online spojeni mezi PC a méni¢em tak, ze
kliknete na [ .

xl

Obrazek 4-21 Komunikace aplikace

® \/ nasledujicim dialogu zvolte:
— Zmény v hnacim zafizeni (EEPROM)
— v aktualnim offline projektu a
— ulozit na pevny disk "PG/PC"
Tento vybér kromé odpojeni PC od méniCe provede nasledujici kroky:

® Ulozi projekt na vas pcld
e Ulozi nastaveni pohonu na vas PC (pro upload)ﬁ
® Ulozi data z RAM do EEPROM méniée'_;
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Nastaveni parametru

5.1 Uvedeni aplikace do provozu

Prizpusobeni kombinace méni¢-motor aplikaci

Uvedeni aplikace do provozu slouzi k pfizplsobeni kombinace motor- ménic¢ aplikaci. Ménic
poskytuje Fadu funkci pro toto pfizpUsobeni, ale ne vSechny funkce jsou nutné pro kazdou

funkce, které nepotrebujete. (Uplny popis vSech funkci naleznete v seznamu parametr(i)

Nastaveni uzivatelskych pristupovych stupril a filtru parametrd [PO003 a P0004]

Podle toho, jak specificky je parametr a jak hluboko se chce uzivatel 'ponofit' do
parametrizace, je mozné nastavit rizné stupné pfistupu k parametrim. UzZivatelské stupné
pFistupu musite zménit, kdyz je vaSe parametrizace komplikovanéjsi nez 'jednoduché'
uvedeni do provozu.

Tabulka 5- 1 Nastaveni uzivatelského pfistupového stupné a filtru parametrd

Parametr Popis Nastaveni

P0003 =3 | Uzivatelské pristupové stupné

1: Vyrobni nastaveni: Umoznuje pfistup k nejéastéji pouzivanym parametrim
2: Rozsifeni: Umozhuje rozsifeny pfistup, napf. k funkcim I/O ménice

3: Uroven pro experty: Pro komplikované aplikace. Pro pouZiti odbornikem.

P0004 =0 | Filtr parametri

0: VSechny parametry (vyrobni nastaveni)
2: Ménic

3: Motor

4: Cidlo otagek

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni), 73



Nastaveni parametrd

5.2 Parametry, které jsou vZdy potreba

5.2

Parametry, které jsou vzdy potfeba

Parametr pro kazdy pfipad - vSeumél a pomocnik v nouzi

Tabulka 5- 2 Kvitujte 00395 (pfejimaci kontrola) pfi kazdém prvnim uvedeni do provozu a po vyméné CU / PM

Parametr

Popis

Nastaveni

Tlagitko na
BOP

Stisknéte tlacitko 'P'
Tlacitko stisknéte 'hloubéji’

P7844 =0

Kvitace pfejimaciho testu

0: Kvitace pfejimaci kontroly

1: Pfejimaci test kvitovan / chybi potvrzeni
2: Zrusit klon

Pristupovy
stupen 3

Tabulka 5- 3 Reset na vyrobni nastaveni [P0010 a P0970]

Parametr

Popis

Nastaveni

P0010 =30

Filtr parametrt uvedeni do provozu
0: Pripraven (vyrobni nastaveni)

1: Rychlé uvedeni do provozu

30: Nastaveni z vyroby

P0970 =1

Reset na vyrobni nastaveni
0: blokovano

1: Reset parametru

10: Bezpec€nostni reset

Tabulka 5- 4 Vybér pristupového stupné a filtru parametri uvedeni do provozu, zobrazeni verze firmwaru

Parametr

Popis

Nastaveni

P0003 =1

Uzivatelsky pristupovy stupen

1: Standard: Umoznuje pfistup k nej¢astéji pouzivanym parametrim (vyrobni nastaveni)
2: Rozsifeni: Umoznuje rozSifeny pfistup, napf. k funcim 1/O ménice

3: Uroveri pro experty: Jen pro pouziti odbornikem

P0004 =0

Filtr parametra

0: VSechny parametry (vyrobni nastaveni)
2: Ménic

3: Motor

4: Cidlo otagek

P0010 =1

Filtr parametr uvedeni do provozu

0: Pfipraven (vyrobni nastaveni)

1: Rychlé uvedeni do provozu

30: Nastaveni z vyroby

Poznamka: Pro parametrizace dat z typového Stitku motoru je nutné nastavit PO010 na 1.

r0018

Zobrazi se verze firmwaru
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5.2 Parametry, které jsou vZdy polreba

Tabulka 5- 5 Zmeéna zdroje prikazd [P0700]

Parametr Popis Nastaveni

Vybér zdroje prikazt
Takto se voli digitalni / binarni zdroj pfikazd

P0O700 = 0: Standardni nastaveni z vyroby

1: BOP (Basic Operator Panel)

2: Svorky (standard) (P0701 ... P0709), vyrobni nastaveni pro CU240S

4: USS na RS232

5: USS na RS485 (neni k dispozici u CU240S DP a CU240S DP-F

6: Polni sbérnice (P2050 ... P02091), vyrobni nastaveni pro CU240S DP a CU240S DP-F,
u CU240S neni k dispozici)

Tabulka 5- 6 Zména zdroje poz. hodnoty frekvence [P1000]

Parametr Popis Nastaveni

Vybér pozadované hodnoty frekvence
Tim se voli zdroj pro pozadovanou hodnotu otacek.

: Z4dna hlavni pozadovana hodnota

: Pozadovana hodnota MOP

: Analogova pozadovana hodnota (vyrobni nastaveni u nesbérnicovych CU)
: Pevna frekvence

: USS na RS232

: USS na RS485

: Polni sbérnice (vyrobni nastaveni u CU s moznosti polni sbérnice)

: Analogova pozadovana hodnota 2

P1000 =

NO AR~ WN =20
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5.3 Standardni funkce

5.3

5.3.1

Standardni funkce

2-/3-vodi&ovéffizeni [PO727]

Rizeni motoru pres svorkové listy

Existuji rizné zplsoby nastartovani, zastaveni a reverzace (= zména sméru otaceni)
motoru. RUzné zpUsoby se nastavuji parametrem P0727.

Principialné reaguje 2 vodiCové fizeni na stav urovné vstupu a 3 vodiCové Fizeni na impuls
(popf. hranu) urovné vstupu.

U 2 vodi¢ového fizeni se zapnuti a vypnuti motoru Fidi pfes otevieny nebo zavieny stav
vstupu.

U 3 vodi¢oveého fizeni staci pro fizeni nabéhu motoru impuls 'pravy chod' nebo 'levy chod';
impuls 'stop’ staci pro fizeni zastaveni motoru

Vyrobni nastaveni 2/3 dratového fizeni

S vyrobnim nastavenim (P0727=0) jsou dostupné nasledujici varianty dvoudratového fizeni:
e ON/OFF1 aREV
® ON/OFF1 a ON_REV/OFF1

Pro fizeni motoru pfres svorkové liSty je mozny vybér z péti metod

76

2/3 vodiCove fizeni umoznuje spusténi, zastaveni a zménu sméru ota€eni ménice jednim z
nasledujicich zplsob:
1. 2 vodicCové fizeni se standardnim fizenim Siemens

s pouzitim ON/OFF1 a REV jako permanentnich signall

2. 2 vodiCové fizeni se standardnim fizenim Siemens
s pouzitim ON/OFF1 a ON_REV/OFF1 jako permanentnich signall

3. 2 vodicové fizeni
s ON_FWD a ON_REYV jako permanentnimi signaly

4. 3 vodicové fizeni
se STOP jako permanentnim signalem a FWD a REVP jako impulsy

5. 3 vodiové fizeni
s OFF1/HOLD a REV jako permanentnimi signaly a ON jako impulsnim signalem

Rzné druhy 2/3 vodi¢ového Fizeni se musi nastavit pfes P0727. Podrobny popis je obsazen
v nasledujicim odstavci. Zdroj signalu je mozné nastavit pfes parametry P0840, P0842 a
P1113.
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5.3 Standardni funkce

Poznamka
Funkce automatika pro opétovné zapnuti

Pokud je zvolen zplisob 2/3 vodi¢ového Fizeni pres P0727, je funkce automatika pro
opétovné zapnuti (P1210) blokovana. Pokud si tuto funkci pfejete, musi ji uzivatel vyslovné
povolit. DalSi podrobnosti najdete v pfiruéce se seznamy.

Pokud je zvolena jedna z fidicich funkci pomoci PO727, budou nové definovany hodnoty 1, 2
a 12 pro digitalni vstupy (P0701 ... a P0712, P0713 pouzito pro Al jako DI) podle nasledujici
tabulky.

Tabulka 5- 7 Nové definované hodnoty digitalnich vstup(

P0727 =0 P0727 =1 P0727 =2 P0O727 =3
Standardni 2 vodicové 3 vodicové 3 vodiéové
fizeni Siemens | fizeni fizeni Fizeni
Hodnota 1 digitalniho ON/OFF1 ON_FWD STOP ON_PULSE
vstupu,
vyznam P0840
Hodnota 2 digitalniho ON_REV/OFF1 | ON_REV FWDP OFF1/HOLD
vstupu,vyznam P0842
Hodnota 3 digitalniho REV REV REVP REV
vstupu,vyznam P1113
"P" znamena impuls; "FWD" znamena vpied (pravy chod); "REV" znamena reverzace (levy chod)

Zdroje prikazl pro 2/3 vodicové fizeni

Pro pouziti 2/3 vodi€ového fizeni musite nové definovat zdroje pro ON/OFF1 (P0840),
ON_REV/OFF1 (P0842) a REV (P1113) popf. nové definované hodnoty pfislusnym
zpUsobem nastavit.

Hodnoty vstupl

Tabulka 5- 8 Parametry hlavnich funkci

Parametr Popis Nastaveni
P0727 = ... | Vybér 2/3 vodicové techniky

0: Siemens (start/smér) - (zplsob 1 a zpUsob 2)
1: 2 vodice (vpfed/vzad) - (zplsob 3)

2: 3 vodice (vpred/vzad) - (zpusob 4)

3: 3 vodice (start/smér) - (zplsob 5)

P0840 = ... | Zdroj prikazi ON/OFF1

mozné zdroje: 722.0 (DIO) standard nebo libovolny binarni parametr vystupu (BO).
P0842 = ... |zdroj pfikazll ON reverse/OFF1

mozné zdroje: 722.x (DIx) nebo libovolny binarni parametr vystupu (BO).
P1113 = ... | Zdroj pfikazu REV

mozné zdroje: 722.1 (DI1) standard nebo libovolny binarni parametr vystupu (BO).
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5.3 Standardni funkce

5.3.2

5.3.2.1

Zdroje prikazl

Vybér zdrojh pfikazl

Vybér zdroje prikaz [P0700]

Aby mohl méni¢ pracovat autonomné, jsou nezbytné externi fidici signaly. Principialné
pfipadaji pro zadani téchto digitalnich signalt v vahu nasledujici zdroje pfikazl:

e BOP Basic Operator Panel

e Svorky (digitalni vstupy)

® Polni sbérnice (sériové rozhrani)

Jaké a kolik zdrojl pfikazUl je k dispozici, zavisi na pouzité fidici jednotce.

e U sbérnicovych fidicich jednotek je jako zdroj standardné pfednastavena 'polni sbérnice'
(P0700 = 6),

® u nesbérnicovych fidicich jednotek jsou jako zdroj standardné prednastaveny 'svorky'
(PO700 = 2)

Parametr

Popis Nastaveni

PO700 = ...

Vybér zdroje pfikazl(Takto se voli digitaini zdroj pfikazud)

0: Vyrobni nastaveni

1: BOP (Basic Operator Panel)

2: Svorky (P0701 ... P0709), vyrobni nastaveni pro nesbérnicové fidici jednotky

4: USS na RS232

5: USS na RS485 (neni k dispozici u CU240S DP, -DP-F a CU240S PN, -PN-F)

6: Polni sbérnice (P2050 ... P02091), vyrobni nastaveni pro sbérnicové Fidici jednotky

5.3.2.2

Prifazeni ur€itych funkci digitalnim vstupim

Prifazeni urcitych fidicich funci digitalnim vstupim jako zdrojim pfikaz( [P0701...P071x]

Digitalni vstupy jsou z vyroby pfedobsazeny urcitymi funkcemi; tyto digitalni vstupy je vSak
mozné pfi jejich pfifazovani néjaké funkci volné programovat. V zavislosti na provedeni fidici
jednotky ma SINAMICS G120 az 9 digitalnich vstupu.

Parametr Popis Nastaveni
P0003 =3
P0701 =1 Svorka 5: Vyrobni nastaveni pro | Kazdy digitalni vstup je mozné volné
Digitalni vstup 0 (DI0) | CU240S naprogramovat podle udaju v nasledujici
P0702=12 |Svorka 6: tabulce. ) _
Digitalni vstup 1 (DI1) Mozné hodnoty pro P0701 az P0709:
P0703=9 Svorka 7: 0 Digitalni vstup blokovan
Digitalni vstup 2 (DI2) 1: ON/ OFF1
~ - 2: ON reverse / OFF1
PO704=15 | Svorka 8 3: OFF2 - nechat dob&hnout do klidu
Digitalni vstup 3 (DI3)
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5.3 Standardni funkce
Parametr Popis Nastaveni
P0O705 = 16 Svorka 16: 4 OEF3 - rychlé zastaveni s rampou
Digitalni vstup 4 (DI4) 9: Kvitace chyby
— - 10: Krokovaci provoz doprava
P0706 = 17 Svorka 17: 11: Krokovaci provoz doleva
Digitalni vstup 5 (DI5) 12: Zména sméru otaceni
P0O707 =18 Svorka 40: Vyrobni nastaveni pro | 13: MOP vys$Si (zvySeni frekvence)
Digitalni vstup 6 (DI6) | CU240S 14: MOP niZsi (sniZeni frekvence)
P0708 = 0 Svorka 41: neni k dispozici u 15: Bit volby pevné frekvence 0
Digitalni vstup 7 (DI7) | CU240S DP-F 16: Bit volby pevné frekvence 1
~ : 17: Bit volby pevné frekvence 2
P0709 =0 Svorka 42: 18: Bit volby pevné frekvence 3
Digitalni vstup 8 (DI8) 25: Uvolnéni stejnosmérné brzdy
27: Uvolnéni PID
29: Externi vypnuti
33: Blokovani dodate¢né poz. hod.
frekvence
99: Uvolnit parametrizaci BICO
PO727 2-dratové / 3-dratové fizeni
uréuje rezim Fizeni pres svorkové listy
0: Siemens standard (Start / smér otaceni
1: 2-dratové (FWD / REV)
2: 3-dratové (FWD P/ REV P)
3: 3-dratové (Start P / smér otaceni)
"P" znamena impuls; FWD znamena 'smér otaceni vpred (pravy chod)', REV znamena 'smér
otaceni vzad' (levy chod)
P0724 =3 Casovy filtr odskoku kontaktt pro digitalni vstupy
Stavnovi Casovy filtr odskoku kontaktu, ktera se pouziva pro digitalni vstupy.
0: Zadny Casovy filtr odskoku
1: Casovy filtr odskoku 2,5 ms
2: Casovy filtr odskoku 8,2 ms
3: Casovy filtr odskoku 12,3 ms (standard)
P9603 = 00 Svorky 62, 63: SLS pres FD1A a FD1B K dispozici jen u
P9603 = 01 | Svorky 60, 61: SLS pres FDOA a FDOB fidicich jednotek odolnych proti chybam
P9603 = 02 Svorky 62, 63: SS1 pfes FD1A a FD1B
P9603 = 03 Svorky 60, 61: SS1 prfes FDOA a FDOB
P9603 = 04 Svorky 62, 63: STO pfes FD1A a FD1B
P9603 = 05 Svorky 60, 61: STO pres FDOA a FDOB
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5.3 Standardni funkce

5.3.3

5.3.3.1

Zdroje pozadovanych hodnot

Vybeér zdroje pozadované hodnoty frekvence

Vybér zdroji pozadovanych hodnot frekvence [P1000]

Kanal poz. hodnoty (P1000) tvofi spojovaci ¢len mezi zdrojem poz. hodnoty a fizenim
motoru. Pfitom ma G120 zvlastni vlastnost, Ze zadani pozadované hodnoty je mozné ze
dvou zdroji poz. hodnoty.

Generovani a nasledna modifikace celkové pozadované hodnoty probiha v kanalu poz.

hodnoty.
Parametr Popis Nastaveni
P1000 = 2/6 | Vybér zdroje poZzadované hodnoty frekvence
0: Zadna hlavni pozadovana hodnota
1: Pozadovana hodnota MOP / potenciometr motoru (P1031 ... P1040)
2: Analogova poz. hodnota (P0756 ... PO762), vyrobni nastaveni u nesbérnicovych fidicich
jenotek
3: Pevna frekvence (P1001 ... P1023)
4: USS na RS232
6: Polni sbérnice (P2050 ... P2091), vyrobni nastaveni pro sbérnicové fidici jednotky
7: Analogova pozadovana hodnota 2
10: Dodateéna poz. hodnota (1 = MOP) + hlavni poz. hodnota (0 = zadna hlavni poz.
hodnota)
11: Dodate¢na poz. hodnota (1 = MOP) + hlavni poz. hodnota (1 = MOP)
12: Dodate¢na poz. hodnota (1 = MOP) + hlavni poz. hodnota (2 = analogova poz.
hodnota)
62: Dodate¢na poz. hodnota (6 = polni sbérnice) + hlavni poz. hodnota (2 = analogova poz.
hodnota)
63: Dodate¢na poz. hodnota (6 = polni sbérnice) + hlavni poz. hodnota (3 = pevna
frekvence)
5.3.3.2 Pouziti analogového vstupu jako zdroje poz. hodnoty

Pozadovana hodnota frekvence prfes analogovy vstup [pfi P1000 = 2 -> P0756...P0761]
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Analogové pozadované hodnoty se do ménie nactou pres pfislusné analogové vstupy a
pomoci prevodniku analog-digital se preméni na digitalni signaly nebo digitalni hodnoty.

Nastaveni, zda analogovy vstup je napétovy vstup (10 V) nebo proudovy vstup (20 mA), se
musi provést pifes P0756 a pres DIP prepinace na skfini fidici jednotky. Pro bezchybny
provoz musi byt nastaveny DIP pfepinaCe a P0756.
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Poznamka

Jako bijpoldrni napétovy vstup se da pouzit pouze analogovy vstup 0 (AlO).

V zavislosti na typu Al zdroje se musi vytvofit vhodné pfipojeni.

Parametr

Popis

Nastaveni

P0756 =0

Typ Al

Stanovi typ analogového vstupu a umoznuje také sledovani analogového vstupu.
0: Unipolarni napétovy vstup (0 ... +10 V) (standard)

1: Unipolarni napét'ovy vstup se sledovanim (0 ... +10 V)

2: Unipolarni proudovy vstup (0 mA ... 20 mA)

3: Unipolarni proudovy vstup se sledovanim (0 ... 20 mA)

4: Bipolarni napétovy vstup (-10 ... +10 V)

Upozornéni: Nasleduijici plati pro P0756 ... PO760:

Index 0: Analogovy vstup 0 (AlO), svorky 3 a 4

index 1: Analogovy vstup 1 (Al1), svorky 10 a 11

P0757 =0

Hodnota x1 zmény méritka Al [V/mA]

P0758 = 0,0

Hodnota y1 zmény méfitka Al
Tento parametr predstavuje hodnotu x1 v procentech z P2000 (referenéni frekvence)

P0759 =10

Hodnota x2 zmény méritka Al [V/mA]

P0760 = 100

Hodnota y2 zmény méfitka Al

Tento parametr predstavuje hodnotu x2 v procentech z P2000 (referencni frekvence)

5.3.3.3 Pouziti potenciometru motoru jako zdroje poz. hodnoty

Pozadovana hodnota frekvence pres potenciometr motoru (MOP) (pfi P1000 = 1 -> P1031)

Funkce 'potenciometr motoru' imituje elektromechanicky potenciometr pro zadavani
pozadovanych hodnot. Hodnota potenciometru motoru (MOP) se nastavuje pomoci fidicich
signald "vys" (r2090: bit 13) a "niz" (r2090: bit 14).

Parametr Nastaveni

P1031=0

Popis

Pamét' poZzadovanych hodnot MOP

Posledni pozadovana hodnota potenciometru motoru, ktera byla aktivni pred pfikazem
VYP nebo vypnutim, mdze byt uloZzena.

0: PoZzadovana hodnota MOP se neuklada (vyrobni nastaveni)

1: Pozadovana hodnota MOP se uklada do P1040

Blokovani opacného sméru otaéeni MOP

P1032 =1

0: Opacny smér otaceni je povolen
1: Opacny smér otaceni je blokovan (vyrobni nastaveni)

P1040 =5 Pozadovana hodnota MOP

Urcuje pozadovanou hodnotu [Hz] potenciometru motoru (MOP).
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5.3.34

Pouziti pevné frekvence jako zdroje poz. hodnoty

PoZadovana hodnota frekvence pfes pevnou frekvenci (P1000 = 3)

U funkce 'pevna frekvence' se jedna o alternativni moznost zadavani pozadované hodnoty
pro pohon. Pevné frekvence se definuji pomoci parametrd P1001 az P1015 a voli a
kombinuji pomoci vstupl typu binektor P1020 az P1023.

Parametr Popis Nastaveni
P1016 =1 Rezim pevné frekvence Pevna frekvence se mize vybrat pres Ctyfi digitalni
stanovuje proces vybéru pro vstupy (vyrobni nastaveni: DI3 ... DI6).
pevné frekvence. Pevné frekvence pres pfimy vybér
1: Pfimy vybér (vyrobni (P1016 = 1):
nastaveni) o S vyrobnim nastavenim jsou mozné nasledujici
2: Binarné kodovany vybér dodate&né kombinace:
P1001=0 Pevna frekvence 1, (PF1) Pevna frekvence FF-Par. -
Hodnota v Hz. volena pres [HZ]
P1002 =5 Pevna frekvence 2
- DI3 (P1020 =722.3) | P1001 (Standard = 0 Hz) 0
P1003 =10 Pevna frekvence 3 DI4 (P1021 =722.4) | P1002 (Standard = 5 Hz) 5
P1004 = 15 Pevna frekvence 4 DI5 (P1022 =722.5) | P1003 (Standard =10 Hz) 10
- DI6 (P1023 =722.6) | P1004 (Standard = 15 Hz) 15
P1005 = 20 Pevna frekvence 5 DI3, D4 P1001+P1002 5
- . DI3, DI5 P1001+P1003 10
P1006 = 25 Pevna frekvence 6 D13 Dl P1001+P1004 hps
P1007 = 30 Pevna frekvence 7 DI4, DI5 P1002+P1003 15
= A DI5, DI6 P1003+P1004 25
P1008 = 35 Pevna frekvence 8 D13 D4, DI5 P1001+P1002+P1003 e
P1009 = 40 Pevna frekvence 9 DI3, D4, DI6 P1001+P1002+P1004 20
= 5 DI3, DI5, DI6 P1001+P1003+P1004 o5
P1010 =45 Pevna frekvence 10 DI3. Di4. DIs, DI6 | P1001+P1002+P1003+P1004 | 30
P1011 =50 Pevna frekvence 11 .
P1012=55 Pevna frekvence 12 PF-primy vyber
P1013 =60 Pevna frekvence 13
P1014 = 65 Pevna frekvence 14 Pevné frekvence pres binarné kombinovany vybér
P1015=65 | Pevna frekvence 15 (P1016=2):
P1020 = 722.3 | Bit volby pevné frekvence 0 | © Dindrme kodovaneho vyberu je mozné primo vybirat
Voli DI3 oro wbér PF kazdou frekvenci, ktera je nastavena na jeden z
pro vy parametrti P1002 ... P1015.
P1021 =722.4 | Bit volby pevné frekvence 1
Voli DI4 pro vybér PF
P1022 =722.5 | Bit volby pevné frekvence
2Voli DI5 pro vybér PF
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Parametr Popis Nastaveni
P1023 =722.6 | Bit volby pevné frekvence Pevna frekvence EE. star':clizar ani
3Voli DI6 pro vybér PF volena pres Par. nastaveni

[HZ]
DI3 (P1020 =722.3) P1001 0
Dl4 (P1021 =722.4) P1002 5
DI5 (P1022 =722.5) P1003 10
DI6 (P1023 =722.6) P1004 15
DI3, Dl4 P1005 20
Dl4, DI5 P1006 25
DI5, DI6 P1007 30
DI3, DI5 P1008 35
Dl4, DI6 P1009 40
DI3, DI6 P1010 45
DI3, DI4, DI5 P1011 50
Dl4, DI5, DI6 P1012 55
DI3, DI5, DI6 P1013 60
DI3, DI4, DI6 P1014 65
DI3, Dl4, DI5, DI6 P1015 65

Binarni vybér pevné frekvence (PF)

534 Prifazeni urcitych funkci digitalnim vystuptim

Prifazeni specifickych funkci digitalnim vystupim [P0731...P0733]

Jsou k dispozici tfi vystupni relé, které se daji naprogramovat na zobrazovani rGznych stav(
ménice jako jsou chyby, vystrahy pfekroéeni meznich hodnot proudu atd.

Néktera Castéji pouzivana nastaveni jsou prednastavena z vyroby

Parametr Popis

Nastaveni

P0731 =52:3 BI: Funkce digitalniho vystupu 0, DOO
52:3 chyba ménice aktivni (vyrobni nastaveni)

P0732 = 52:7 BI: Funkce digitalniho vystupu 1, DO1
52:7 vystraha ménicCe aktivni (vyrobni nastaveni)

P0733 = 0:0 BI: Funkce digitalniho vystupu 2, DO2
0:0 digitalni vystup je deaktivovan (vyrobni nastaveni)

P0748 Invertovani digitalnich vystuptd
umoziuje invertovani signall na vystupu: bity 0, 1 a 2 se mohou
pouzit k invertovani signall digitalnich vystupl 0, 1 a 2.

Tabulka 5- 9 Dalsi funkce a stavy, které si mizete nechat zobrazit pres parametry P0731 az P0733:

Hodnota parametru | Vyznam

52.0 Pohon pfipraven

52.1 Pohon pfipraven k provozu
52.2 Pohon bézi

52.3 Porucha pohonu aktivni
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5.3 Standardni funkce
Hodnota parametru | Vyznam
52.4 AUS2 aktivni
52.5 AUS3 aktivni
52.6 Blokovani zapnuti aktivni
52.7 Vystraha pohonu aktivni
52.8 Odchylka pozadovana/skute¢na hodnota
52.9 Rizeni PZD
52.10 f_ist >= P1082 (f_max)
52.11 Vystraha: Omezeni proudu / krouticiho momentu motoru
52.12 Brzda aktivni
52.13 Pretizeni motoru
52.14 Pravy chod motoru
52.15 Pretizeni ménice
53.0 Stejnosmérnd brzda aktivni
53.1 f_ist < P2167 (f_aus)
53.2 f_ist > P1080 (f_min)
53.3 Skute€na hodnota proudu r0027 = P2170
53.6 f_ist > poz. hodnota (f_soll)
5.3.5 Pfifazeni urcitych funkci analogovym vystupim

Analogové vystupy

Jsou k dispozici dva analogové vystupy, které je mozné parametrizovat pro zobrazeni fady
proménnych. Néktera ¢astéji pouzivana nastaveni jsou pfednastavena z vyroby, dalSi je
mozné prifadit.

Parametr Popis Nastaveni

PO771 =21 CI: Analogovy vystup

stanovuje funkci analogového vystupu 0 mA ... 20 mA

21: CO: Skutecna frekvence (vyrobni nastaveni; méfitko podle P2000)

24: CO: Frekvence vystupu (méfitko podle P2000)

25: CO: Frekvence vystupu (méfitko podle P2001)

26: CO: Skute¢na hodnota stejnosmérného napéti meziobvodu (méfitko podle P2001)
27: CO: Vystupni proud (méfitko podle P2002)

Poznamka: Nasledujici plati pro PO771 az P0785:
Index 0: Analogovy vystup 0 (AOQ), svorky 12 a 13
index 1: Analogovy vystup 1 (AO1), svorky 26 a 27

P0O775=0 Povolit absolutni hodnotu

rozhoduje, zda se pouziva absolutni hodnota analogového vystupu.
Pokud je povoleno, bude parametr pouzivat absolutni hodnotu hodnoty na vystupu. Pokud
byla hodnota ptvodné zapornd, nastavi se pfislusny bit v r0785.
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5.3 Standardni funkce

Parametr Popis Nastaveni

P0776 =0 Typ analogového vystupu

Zména méfitka r0774.

0: Proudovy vystup (vyrobni nastaveni)

1: Napét'ovy vystup

Poznamka: P0776 méni méfitko r0774 (0 az 20 mA & 0 az 10 V).

Parametry méfitka P0778, PO780 a mrtva zéna se zadavaji stale s 0 az 20 mA.
Analogovy vystup 0 je mozné prepnout jako napét'ovy vystup o rozsahu 0 ... 10 V.
Analogovy vystup 1 je jen proudovy vystup. Pokud by se mél pouzivat jako napétovy
vystup, musi byt uzavien odporem 500-Q.

PO777 = 0.0 Hodnota x1 zmény méfitka analogového vystupu

Stanovuje charakteristiku vystupu x1 v procentech. Tento parametr pfedstavuje nejmensi

analogovou hodnotu v procentech z P200x (v zavislosti na nastaveni P0771).
mA
A

P0O778=0 Hodnota y1 zmény méfitka analogového vystupu
Tento parametr pfedstavuje hodnotu x1 v mA.
P0779 =100 | Hodnota x2 zmény méfitka analogového vystupu P0780

Tim se stanovi x2 charakteristiky vystupu v
procentech. Tento parametr predstavuje nejvyssi PO778
analogovou hodnotu v procentech z P200x (v
zavislosti na nastaveni P0771).

-
0 PO777  PO779  100%
x' X2

P0780 = 20 Hodnota y2 zmény méfitka analogového vystupu

Tento parametr predstavuje hodnotu x2 v mA. Prevodnik digital-analog odstavec
3

P0781=0 Sitka mrtvé zény analogového vystupu

Timto se nastavuje Sitka oblasti necitlivosti pro
analogovy vystup v mA.

5.3.6 Parametrizace snimace nabéhu / ramp ¢asl

Parametrizace snimace nabéhu / ramp ¢ast

Snimac nabéhu slouzi k omezeni zrychleni u skokovych zmén pozadované hodnoty a
pomaha timto Setfit mechaniku pfipojenych stroji. Snimaé nabéhu se sklada z dil¢ich funkci

® Potladena frekvence
e Casyramp

® Zaobleni

Potlacena frekvence

Funkce "potlacena frekvence" brani mechanickym rezonan¢nim jeviim a potlacuje frekvence
v blizkosti potlacené frekvence + P1101 (Sitka pasma potlacené frekvence) popf. je blokuje.

Parametr Popis Nastaveni

faus

P1091=7,5 Potlacena frekvence 1 (zadavano v Hz)
P1092 =0,0 Potlacena frekvence 2
P1093=0,0 Potladena frekvence 3 T 7
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5.3 Standardni funkce

Parametr Popis Nastaveni
P1094 = 0,0 Potlagena frekvence 4
P1101=1,0 Sitka pasma potladené frekvence (zadavano v Hz)

Casy ramp
Pomoci funkce "Casy ramp" se da nezavisle nastavit doba nabéhu P1120 pop¥. doba dobéhu
P1121.

Parametr Popis Nastaveni

P1120 =10 Doba nabéhu
Zadejte dobu zrychleni v sekundach.

P1121 =10 Doba dobéhu
Zadejte dobu zpozdéni v sekundach.

1
<4—P1120 —

Zaobleni
Aby se zabranilo momentovym naraziim na pfechodech mezi fazi zrychleni a fazi
konstantniho chodu a fazi konstantniho chodu a fazi brzdéni, je mozné naprogramovat
dodatecné doby zaobleni P1130 popf. P1133. Toto ma vyznam obzvlast' pfi aplikacnich
ulohach, které vyzaduji obzvlasté "mékky", plynuly proces zrychleni popf. brzdéni.
Parametr Popis Nastaveni
P1130=5.0 Pocatecni doba zaobleni pro nabéh (v Doby zaobleni se doporucuiji pro
sekundach) zabranéni nahlym reakcim a tim i
P1131=5.0 |Pod&atedni doba zaobleni pro nabéh (v snizeni namahani mechaniky na
sekundach) minimum. 3 .
~ .. - . Doby nabéhu a dobéhu se prodluzuji
P1132=5.0 Pocatecfnl doba zaobleni pro dobéh (v komponentou priib&ht zaobleni.
sekundach)
P1133=5.0 Koncova doba zaobleni pro dobéh (v
sekundach)
P1134=0 Typ zaobleni

0: spojité vyhlazovani (bez narazu)

1: Nespoijité vyhlazovani

Poznamka: U nespojitého vyhlazovani (P1134 =
1) se po snizeni pozadované hodnoty nebo po
pfikazu OFF1 neprovede koncové zaobleni pfi
nabéhu (P1131) a po¢atecni zaobleni pfi
dobéhu (P1132).
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5.3 Standardni funkce

Provoz motoru v krokovacim rezimu (funkce JOG)

Provoz motoru v krokovacim rezimu [funkce JOG]

V krokovacim rezimu je pfisludny pfikaz ucinny, jen pokud je stisknut ovladaci kontakt

(tlacitko JOG).

Funkce JOG umoziuje nasledujici:

e Kontrola funk&nosti motoru a ménice po ukonéeném uvedeni do provozu (prvni

pojezdovy pohyb, kontrola sméru otaceni atd.)
® Polohovani motoru nebo zatizeni motoru v uréité poloze

® Provoz motoru napf. po preruseni programu

Funkce umoznuje nabéh a otaceni motoru s ur€itou krokovaci frekvenci. Tato funkce se
obvykle obsluhuje pomoci tladitka JOG na Basic Operator Panelu. Pomoci propojeni BICO

je mozné ji prelozit také na jiné tlagitko.

Pokud je tato funkce uvolnéna, pak motor pfi stisknuti tlaCitka JOG nabéhne ve stavu
'pfipraven k provozu' a otaci se s nastavenou JOG frekvenci. Pfi uvolnéni tlaitka se motor

zastavi. Pokud motor bézi, je toto tlacitko neucinné.

Parametr

Popis

Nastaveni

P1055 = ...

Uvolnit JOG doprava
Mozné zdroje: 722.x (digitalni vstupy) / 2032.8 (volitelny port) / r2090.8 (sériové rozhrani)

P1056 = ...

Uvolnit JOG doleva
Mozné zdroje: 722.x (digitalni vstupy) / 2032.9 (volitelny port) / r2090.9 (sériové rozhrani)

P1057 =1

Uvolnéni JOG

0: Funkce JOG je blokovana
1: Funkce JOG je uvolnéna (vyrobni nastaveni)

P1058 =5

JOG frekvence doprava

0 Hz ... 650 Hz v rezimu JOG motoru ve sméru hodinovych rucicek;
5 Hz (vyrobni nastaveni)

P1059 =5

JOG frekvence doleva

0 Hz ... 650 Hz v rezimu JOG motoru proti sméru hodinovych rucicek;
5 Hz (vyrobni nastaveni)

P1060 = 10

Doba nabéhu JOG
0s..650s./10 s (vyrobni nastaveni) s

Doba nabéhu v sekundach od 0 do nejvyssi P1058
frekvence (P1082). Nabéh v rezimu JOG je
omezen P1058 nebo P1059.

P1061 =10

Dobéh JOG
0s...650s./10 s (vyrobni nastaveni)

Doba dobéhu v sekundach z nejvyssi frekvencei
(P1082) na 0.
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5.3 Standardni funkce

5.3.8

Ochrana pfed nadmérnou teplotou

Ochrana méni¢e a motoru pfed nadmérnou teplotou / nadmérnym zatizenim

SINAMICS G120 disponuje novou integrovanou koncepci pro ochranau proti pretizeni
hnaciho systému. Ochrana motoru a ménice je na sobé pfitom zcela nezavisla a musi se

parametrizovat zvlast.

Sledovani teploty ménic¢e (vykonova jednotka)

Parametr

Popis

Nastaveni

P0O003 =3

Uzivatelské pristupové stupné

1: Standard: Umoznuje pfistup k nejcastéji pouzivanym parametrdm (vyrobni nastaveni)
2: Rozsiteni: Umoznuje rozsifeny pfistup, napf. k funcim 1/0 ménice

3: Uroven pro experty: Jen pro pouziti odbornikem

P0290 = 2

Chovani ménice pri pretizeni / sledovani teploty vykonové jednotky
Tim se stanovuje reakce ménice na interni nadmérnou teplotu.

0: Snizeni frekvence vystupu

1: Vypnuti (FO004)

2: Snizeni frekvence pulsu a frekvence vystupu (vyrobni nastaveni)
3: Snizeni frekvence pulst, pak vypnuti (FO004)

P0292

Parametrizace prahu vystrahy pro: Definuje teplotni rozdil ve st.C mezi hlaSenim A504
(vystraha - prehfati ménie= ménic dale pracuje) a poruchou FO004 (pfehfati ménice = ménic
se zastavi). Teplota pro FO004 je pevné nastavena vyrobcem. Vyrobni nastaveni je 5st. C

P0294

Parametrizace prahu vystrahy pro: Sledovani i2t (vykonova jednotka)

Sledovani teploty motoru

Pro tepelnou ochranu motoru jsou dvé moznosti:

® Snimani teploty Cidly v motoru (snimace PTC-/KTY 84) nebo/ a

® Vypocet teploty bez Cidel, pouze vyhodnocenim dat z typového Stitku a teploty okoli

motoru.

Snimani teploty pomoci teplotniho snimace (Sidlo PTC-/KTY)

Parametr

Popis

Nastaveni

P0335=0

Chlazeni motoru (Zadejte zplisob chlazeni motoru)

0: Vlastni chlazeni ventilatorem namontovanym na hfideli a upevnéném na motoru (vyrobni
nastaveni)

1: Cizi chlazeni se zvlast napajenym chladicim ventilatorem

2: Vlastni chlazeni a vnitfni ventilatory

3: Cizi chlazeni a vnitini ventilatory

P0601 =0

Cidlo teploty motoru(vybiré cidlo teploty motoru)
0: Zadny snimaé (vyrobni nastaveni; - P0610)
1: PTC-Thermistor (- P0604)

2: KTY84 (- P0604)
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5.3 Standardni funkce

Parametr Popis Nastaveni

P0604 = ... | Prah vystrahy nadmérné teploty motoru(0°C ... 220°C, standard 130°C)
Zadejte prah vystrahy pro ochranu motoru proti nadmérné teploté. Prah teploty pro vypnuti
(prah vystrahy + 10 %) je hodnota, pfi které se bud méni¢ vypne nebo se snizi Imax (P0610).

P0610 =2 | Reakce pfi nadmérné teploté motoru 12t

Urcuje chovani, kdyz teplota motoru dosahne prahu vystrahy.)
0: Zadna reakce, jen vystraha

1: Vystraha a snizeni Imax (vede ke snizené frekvenci vystupu)
2: Hlaseni a vypnuti (FO011) (vyrobni nastaveni)

P0640 Koeficient pfetizeni motoru (zadani v [%] vztazeno na P0305 -> rychlé uvedeni do provozu

Zjisténi teploty bez snimace teploty (vypoétem tepelného modelu motoru)

Tento vypocet teploty je mozny jen v rezimu vektorového fizeni (P1300 = 20/21/22/23). Musi
se nastavit nasledujici parametry.

Parametr Popis Nastaveni

P0621=1 Zjisténi teploty motoru po opé&tovném nabéhu

(spusti identifikaci teploty motoru po zapnuti nebo pri ndjezadu))

0: Zadné rozpoznavani (vyrobni nastaveni)

1: Zjistovani teploty pfi prvnim "motor zap" po procesu vypnuti/zapnuti?
2: Zjisténi teploty po kazdém "motor zap".

P0622 = ... | Doba zmagnetovani motoru pro zjisténi teploty po zjisténi odporu statoru
(Nastavuje se jako vysledek identifikace dat motoru aufomaticky)

Tento parametr se obsazuje po¢atecni hodnotou na dobu trvani cyklu vypoctu pro teplotu
motoru. Ta zavisi na zji§téné Easové konstanté rotoru. Z diivodu pfesnosti je mozné tento
vypocet provést vicekrat.

P0625 = 20 | Teplota okoli motoru (zadsvana ve °C).
Teplota okoli motoru se zadava v okamziku zjiStovani dat motoru (vyrobni nastaveni: 20 °C).

Rozdil mezi teplotou motoru a teplotou okoli motoru P0625 musi byt v toleranénim rozsahu
asi 5 °C.

5.3.9 Reset na vyrobni nastaveni

Pokud jiz nepomaha nic jiného - reset na vyrobni nastaveni!
Pomoci parametru P0970 je mozné obnovit vyrobni nastaveni ("Factory Setting").

Parametr nebo proces | Popis

P0003 =1 Uzivatelsky pristupovy stupen
1: Standard - umoznuje pfistup k nej¢astéji pouzivanym parametrim.

P0010 = 30 Parametr uvedeni do provozu
30: vyrobni nastaveni, pfenos parametru

P0970 =1 Reset na vyrobni nastaveni
1: Reset parametrli na vyrobni nastaveni
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Parametr nebo proces | Popis

Displej na BOP Az bude reset na vyrobni nastaveni dokoncen, nastavi se P0970 a P0O010
zobrazuje 'BUSY" na 0 a BOP se vrati ke standardnimu zobrazeni.
STARTER zobrazuje

ukazatel pokroku

Poznamka

PFi resetu parametrd na vyrobni nastaveni se na dobu trvani resetu prerusi pfenos dat.
Nasledujici parametry zlstanou i po resetu na vyrobni nastaveni nezménény:

e Rezim paméti P0014

e PO0100 Evropa / Severni Amerika

e Kobdoveé Cislo Power Stack P0201

e Parametry komunikace

¢ Data zavisla na vykonové jednotce

5.3.10 Konfigurace referencnich frekvenci aplikace

DalSi parametry, které musi byt nastaveny na konci uvedeni aplikace do provozu.

Parametr Popis Nastaveni
P1080 = ... Minimalni frekvence
P1082 = ... Maximalni frekvence

P2000 = 50 Referencni frekvence (Hz); odpovida hodnoté 100 %.

Toto nastaveni by se mélo zménit, pokud je nutna maximalni frekvence vétsi nez 50 Hz.
Poznamka: Tato zména méfitka bude mit vliv na maximalni frekvenci pozadovanych
analogovych hodnot, pevné frekvence a potenciometry motoru. VSechny tyto hodnoty jsou
vztazeny ke 100 %.

Ukoné&eni uvedeni aplikace do provozu / zalohovani dat

Parametr Popis Nastaveni

P0971 =1 Prenos dat z RAM do EEPROM

0: blokovano (vyrobni nastaveni)

1: Spusténi pfenosu dat, RAM - EEPROM

VSechny zmény parametrd se pfenesou z RAM (do¢asna pamét) do EEPROM (trvala
pamét), tj. nastaveni se ani pfi vypnuti neztrati).

Dokud pfenos bézi, zobrazuje BOP "bUSY". Po dokon&eni prenosu se P0970 interné
nastavi na "0" a zobrazi se parametr "P0970".

Poznamka: Pfenos dat RAM - EEPROM neni nutny, kdyz se uvedeni do provozu provadi
pres BOP, jelikoz v§echny zmény parametrli provedené pres BOP se okamzité ukladaji
jak do RAM, tak do EEPROM.
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6.1 Brzdéni

6.1.1 Brzdici funkce ménice

Ruzné techniky brzdéni pro riizné pripady pouziti

V zavislosti na pfipadu pouziti je pro hnaci vétev zapotiebi riznych technik brzdéni.
SINAMICS G120 nabizi riizné techniky pro brzdéni pohonu. Jednotlivé techniky se uréitym
zpUsobem daji i kombinovat.

Techniky brzdéni zavsilé na pouzité vykonové jednotce

Tabulka 6- 1 Funkce v souvislosti s vykonovymi jednotkami

SINAMICS G120

PM240 PM250 PM260
Stejnosmérné brzdéni a kompoundni brzdéni X -—- -
Odporové brzdéni X
Generatorické brzdéni - X X

Vyhody a nevyhody technik brzdéni
® Stejnosmérné brzdéni
— Vyhoda: Motor je brzdén, aniz by méni¢ musel zpracovavat brzdnou energii.

— Nevyhody: neni definovano Zadné brdzné chovani, Zadny konstantni brzdny moment,
silné zahfivani motoru, brzdna energie se ztraci jako teplo.

e Kompoundni brzdéni

— Vyhoda: Motor je brzdén, aniz by méni¢ musel zpracovavat vyznamnou brzdnou
energii; definované brzdné chovani

— Nevyhody: neni Zzadny konstantni brzdny moment, silné zahfivani motoru, brzdna
energie se ztraci jako teplo.

e (Odporové brzdéni (brzdna energie se pfeméniuje pres externi brzdny odpor na teplo.)

— Vyhody: definované brzdné chovani, zadné dodate¢né zahtivani motoru, konstantni
brzdny moment

— Nevyhody: brzdny odpor je nutny, brzdna energie se ztraci jako teplo, neni mozné
trvalé brzdéni s vysokym krouticim momentem

® Generatorické brzdéni (brzdna energie se vraci zpét do sité jako elektricka energie.)
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— Vyhody: definované brzdné chovani, zadné dodate¢né ohfivani motoru, konstantni
brzdny moment, neni nutny Zadny brzdny odpor, brzdna energie se pfivadi zpét do
sité, je mozné trvalé brzdéni s vysokym krouticim momentem

— Nevyhody: Dosud nejsou zadné znamy.

6.1.2 Stejnosmérné a kompoundni brzdéni (PM 240)

Prametrizace stejnosmérného brzdéni a kompoundni brzdéni (PM 240)

Parametr Popis

P1230 Uvolnéni stejnosmérné brzdy

Umoziuje stejnosmérné brzdéni pfes signal, ktery byl pouzit z externiho zdroje (BICO). Funkce
zUstava aktivni, dokud je aktivni signal.

P1232= Proud stejnosmérné brzdy (zadani v %)
Definuje velikost stejnosmérného proudu v [%] relativné ke jmenovitému proudu motoru (P0305)
P1233= Doba trvani stejnosmérného brzdéni (zadani v s)

xl

Definuje dobu trvani stejnosmérného brzdéni v sekundach po pfikazu OFF1 nebo OFF3
P1234= Pocatecni frekvence stejnosmérné brzdy (zadani v Hz)

Nastavuje pocatecni frekvenci pro stejnosmérné brzdéni.
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Parametr

Popis

P1236=

Kompoundni brzdéni (zadani v %)
P1236 =0
Bez kompoundniho brzdéni

P1236 >0
S kompoundnim brzdénim

(RN

[fla
% f_set % f_set

.~ fact _ f act

A Runununuf\vﬂv

Uzk-verbindung Uzk-verbindung
A A

Uzk-Komp: {22222

»
>t >

P1254 =0: UZK-Komp.= 1,13 * V2« P0210
P1254 + 0: UZK-Komp = 0,98 » r1242

Parametr P1236 definuje stejnosmérny proud, ktery je po pfekroCeni napét'ového prahu
meziobvodu nadfazen proudu motoru.
P1236 = 0 kompoundni brzda blokovéana

P1236 = 1 - 250 uroven proudu brzdného stejnosmérného produ v % jmenovitého proudu motoru
(P0305)

Oblasti pouziti stejnosmérné brzdy

Stejnosmérné brzdéni se pouziva pfedevsim pro centrifugy, pily, brusky a pasoveé
dopravniky.

/\POzOR

U kompoundniho brzdéni se podily kinetické energie motoru a zatéze motoru mé

tepelnou energii. Pokud proces brzdéni trva pfili§ dlouho, maze dojit k pfehfati motoru!

ni na

Poznamka

Aktivni jen ve spojeni s fizenim U/f
Kompoundni brzdéni se deaktivuje, kdyz:
e je aktivni funkce "zachytavani",

¢ je aktivni stejnosmérné brzdéni a

e je zvoleno vektorové fizeni.

Mezni hodnota pro zapnuti pro kompoundni brzdéni Vbc-comp zavisi na P1254:
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6.1 Brzdéni

6.1.3

Odporové brzdéni (PM240)

Brzdy s externim brzdnym odporem

94

U nékterych hnacich aplikaci mize v urcitych provoznich stavech dojit ke generatorickému
provozu motoru. Pfiklady takovych oblasti pouziti:

e Jefaby
® TrakEni motory
e Pasové dopravniky pfi pohybu bfemen dol.

Pokud se motor nachazi v generatorickém provozu, pfivadi se energie z motoru stfidacem
do stejnosmérného meziobvodu ménie. To znamena, Ze napéti meziobvodu stoupa. Pokud
je dosazeno maximalni mezni hodnoty, méni¢ se s chybovym hlaSenim FO002 vypne.
Tomuto vypnuti se da zabranit pouzitim dynamického brzdéni. Oproti stejnosmérnému

brzdéni a kompoundnimu brzdéni vyzaduje tato technika, aby byl zabudovan externi brzdny
odpor.

K vyhodam dynamického odporového brzdéni patfi:

e Generatoricka energie se v motoru neméni na teplo.

(nejen pfi vydani pfikazu OFF).
Brzdny odpor

G120 DC-P/R1 DC-P/R2
€

. I - _L Chopper- | - I .
EA T regulace Q_ﬁ}
= ~ 1

Obrazek 6-1 P1237 Brzdny chopper 1

PFi aktivaci dynamického brzdéni se brzdna energie ze stejnosmérného meziobvodu méni
na teplo (uvolnéni pres P1237).

AWSTRAHA

Brzdné odpory, které se maji namontovat na méni¢, musi byt dimenzovany tak, aby byly
zatizitelné odvadénym vykonem.

Pfi pouziti nevhodného brzdného odporu existuje nebezpedi pozaru a zavazného
poskozeni pfislusného ménice.

Teplota brzdnych odporu pfi provozu stoupa. Brzdnych odpor(i se proto nedotykejte! Dbejte
na to, aby byly v okoli pfistroje dostatecné vzdalenosti a aby bylo k dispozici dostateéné
vétrani.

Pro ochranu brzdnych odporu pfed pfehfatim se musi pouzivat tepelny jistic.
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6.1 Brzdéni

6.1.4 Generatorické brzdéni (PM250 a PM260)

Generatoricky brzdit a pfitom diky rekuperaci Setfit energii

U uri€itych aplikaci miize motor za zvlastnich provoznich podminek pracovat generatoricky.
Typické priklady jsou:

e Jefaby
® Pohony pojezdu
® Pasové dopravniky pfi pohybu bfemen dolt

U generatorického provozu se energie z motoru pfivadi zpét do sité pres stfidac a siti fizeny
usmérnova¢ ménice. VySka generatorického vykonu zavisi na otd€kach motoru a
parametrech omezeni proudu nebo napéti.

Maximalni generatoricky vykon je omezen na 100 % jmenovitého vykonu (HO High Overload
- vysoké pretizeni) ménie. Kromé toho zavisi - obzvlast' pfi nizkych frekvencich - na
hodnoté omezeni proudu (viz obrazek "generatoricky vykon").

K vyhodam generatorického brzdéni pati:
® Generatoricka energie se v motoru neméni na teplo.
® Generatoricka energie se nemusi v odporu ménit na teplo

e Tato metoda je vyrazné dynamictéjSi a muze se pouzit ve vSech provoznich stavech
(nejen pfi vydani pfikazu OFF)

® Takto se da precizné zabrzdit podél rampy

e Staly generatoricky provoz je mozny - napf. pro jefaby

Rekuperace u fizeni U/f (P1300 < 20)

Generatoricky vykon je mozné omezit pfes P0640. Pokud generatoricky vykon prekroc¢i svou
mezni hodnotu déle nez 5 s, méni¢ se vypne s chybovym hlasenim F0028.

Rekuperace u vektorového fizeni (P1300 >= 20)

Generatoricky vykon je mozné omezit pfes P1531. Pokud generatoricky vykon prekroci
mezni hodnotu, nemUze pohon zachovat svou pozadovanou hodnotu.

Nasledujici obrazek znazorfiuje omezovaci parametry.
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normalized power and
voltage limitations
current limitation
/ motor regenerative voltage
proportional speed
max regen 3
power Phd /
- =< regenerative power,
o depending on current
g limitation Output frequency
Base speed
(50 or 60 Hz)
Obrazek 6-2 Generatoricky vykon
Poznamka
Kdyz je nutna generatoricka rekuperace pfi jmenovité frekvenci, musi byt maximalni
frekvence (P1082) vysSi nez jmenovita frekvence motoru (P0310).
POZOR
Pokud energie pfivadéna zpét do sité prekroci jmenovity vykon ménice, ménic se vypne s
chybovym hlasenim F0028.
6.1.5 Elektromechanicka pridrzna brzda motoru

Elektromechanické brzdéni: Pfidrzna brzda motoru

AWSTRAHA

Dimenzovani pridrzné brzdy motoru

Elektromechanicka brzda musi byt dimenzovana tak, aby co nejvice zabranila ohrozeni osob
nebo stroju jak za béznych podminek, tak i v pfipadé poruchy.
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6.1 Brzdéni

Funkce pfidrzné brzdy motoru

PFidrzna brzda motoru brani ota€eni motoru, kdyz je ménic vypnuty. (napf. zdvihani nebo
spousténi bfemene u zdvihacich zafizeni). Funkce brzdy pro zastaveni motoru se spousti
pfikazem OFF1 nebo OFF3.

Aby byla elektromechanicka brzda oteviena, musi se napajet proudem. Pfi vypadku napéti
nebo odpojeni brzdy od napéti se bzrda uvede v €innost a hfidel motoru se zastavi ve své
poloze.

Poznamka

Pokud je nainstalovana elektromechanicka brzda, musi byt uvolnén parametr P1215,
protoze jinak neni mozné motor provozovat

Dulezité poznamky k uvedeni pfidrzné brzdy motoru do provozu
® Pfed sériovym uvedenim do provozu napred zajistéte nebezpeéna bfemena (napf.
zavéSena bfemena pfi pouziti u jefabl):
— Bfemeno spustte na zem nebo ho zajistéte
— Zamezte fizeni pfidrzné brzdy motoru ménicem
® Provedte parametrizace vyrovnani hmotnosti pfi pouziti u zdvihacich zafizeni:
— Doba magnetizace P0364 je vétsi nez nula

— Min. frekvence P1080 by méla pfiblizné odpovidat skluzu motoru r0330 (P1080 ca
r0330)

— PFizpUsobeni zvyseni napéti bfemenu
a) U/f (P1300=0 az 3): P1310, P1311
b) SLVC (P1300=20): P1610, P1611

® Mechanicka brzda se Fidi pfes bit 12 "brzda aktivni" stavového signalu r0052 fizeni brzdy.
Tento signal je k dispozici na svorkach A a B vykonové jednotky Nestaci vybrat stavovy
signal r0052 bit 12 v P0731 az P0733 (reléové vystupy). K aktivaci pfidrzné brzdy motoru
se musi dodate¢né nastavit parametr P1215=1.

® P¥i uvedeni motoru se zabudovanou pfirznou brzdou do provozu upozorni "kliknuti" v
motoru na to, Ze brzda byla fadné uvolnéna.

® Spravné Casové fizeni (doba odbrzdéni, doba zabrzdéni, doba odvétrani)
elektromagnetickych brzd je mimoradné dllezité, aby se brzdy chranily proti trvalym
poskozenim. Typické hodnoty:

— Doby odbrzdéni jsou mezi 35 ms a 500 ms
— Doby zabrzdéni jsou mezi 15 ms a 300 ms
— Doby odvétrani jsou mezi 25 ms a 230 ms

Presné hodnoty naleznete v katalogu motoru
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6.1 Brzdéni
6.1.6 Rizeni pridrzné brzdy motoru

Popis

U motord, které musi byt ve vypnutém stavu zajistény proti nezadoucimu pohybu, se da k
fizeni pfidrzné brzdy motoru pouzit fizeni priibéhu brzdéni ménice. (uvolnéni pfes P1215).

Faze: Pred odbrzdénim

Pted odbrzdenim brzdyse musi zrusit blokace impulsem a motoru dodat proud, ktery ho
udrzi v momentalni poloze. Zde je dodavany proud uréen minimalni frekvenci P1080.
Typicka hodnota je skluz motoru r0330.

Uréeni skluzové frekvence (pfiklad)

Jmenovity skluz motoru r0330 znazoriuje procentualni hodnotu pro skluz oproti
synchronnimu chodu. Skluzovou frekvenci v Hz stanovite proto jako v nasledujicim pfikladu:

P0310 x (r0330/100) = skluzova frekvence
e P0310=50Hz

e 0330 = 5%

50 x (5/100) =50 x 0,05 =2,5 Hz
Skluzova frekvence 5 % = 2,5 Hz

Aby byla pfidrzna brzda motoru chranéna proti trvalému poSkozeni, smi se motor pohybovat
dale az po odbrzdéni (doby odbrzdéni jsou mezi 35 ms a 500 ms). Toto zpozdéni se musi
zohlednit v parametru P1216 "Zpozdéni pro odbrzdéni brzdy" (viz nasledujici obrazek).

xl

Obrazek 6-3 P1215 pfidrzna brzda motoru 1P1215 pfidrzna brzda motoru 1
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Faze: Pridrzna brzda motoru zabrzdéna

PFidrzna brzda motoru se zabrzdi bud pomoci OFF1 nebo OFF3. Jakmile bude dosazeno
minimalni frekvence P1080, pracuje motor s touto frekvenci az do zabrzdéni brzdy (doba
zabrzdéni brzd je 15 ms az 300 ms). Skute¢na doba se uvadi v min. hodnotach (P1217,
P1227) ("doba zastaveni po dobéhu", "doba sledovani k rozpoznani nulové hodnoty").

Faze. Pied zabrzdénim

Pfed zabrzdénim pFidrzné brzdy motoru se musi vytvofit kroutici moment, ktery bude motor
drzet v pozadované poloze. Impulsy ménic¢e musi byt uvolnény, aby bylo umoznéno
vytvofeni pozadovaného krouticiho momentu. Kroutici moment je definovan minimalni
frekvenci v parametru P1080. Typicka hodnota je v tomto pfipadé skluz motoru r0330.

Navic m{ize byt tento kroutici moment zménén pomoci nasledujicich parametru:
e Rizeni U/f - parametr pro zvyseni P1310
® SLVC - parametr pro zvyseni P1610 a P1611

® VC - dodate¢na pozadovana hodnota krouticiho momentu P1511

Odbrzdéni pfidrzné brzdy motoru pres P1218

Hodnoty vstupl

Dopravni systémy se nékdy musi polohovat ru¢né.

Pro tento u¢el muzete zrusit signal "brzda aktivni" (r0052.12) pomoci P1218, i kdyZ byl motor
vypnut nebo neodsahl minimalni frekvence (P1080).

Kdyz je pfidrzna brzda motoru na zakladé bezpe&ného zastaveni aktivni, je P1218
ignorovan.

AWSTRAHA

Jelikoz je timto postupem signal "brzda aktivni" zruSen a brzda je nucené odbrzdéna, musi
uzivatel sam u vypnutého motoru zajistit, aby byly pfed zruSenim zajistény vdechny zatéze
drzené motorem.

Tabulka 6- 2 Parametry hlavnich funkci

Parametr Popis

Nastaveni

P1215= ... Uvolnéni pfidrzné brzdy motoru
0 pfidrzna brzda motoru je blokovana (vyrobni nastaveni)
1 pfidrzn& brzda motoru je uvolnéna

P0731=52.C | BI: Funkce digitalniho vystupu 1
Upozornéni:

Pro Fizeni brzdového relé pres digitalni vystup musi napf. pro digitalni vystup 1 platit: P0O731
=52.C=52.12
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Tabulka 6- 3 Dodatecné parametry pro uvedeni do provozu

Parametr Popis Nastaveni
P0346 = ... Doba magnetizace
0...20 s, standard 1 s
P1080 = ... Minimalni frekvence
0 ... 650 Hz, (0 Hz standard): Minimalni frekvence motoru nezavisle na pozadované hodnoté
frekvence
P1216 = ... Doba zpozdéni pro odbrzdéni brzdy
0...20 s, standard 0,1 s
Upozornéni: P1216> Doba odvétrani brzdy+ doba rozpojeni relé
P1217 = ... Doba zadrzeni po dob&hu
0...20 s, standard 0,1 s
Upozornéni: P1216> Doba zabrzdéni brzdy + doba spojeni relé
P1218 = ... Zruseni PBM
0...1,standard O
P1227 = ... Doba sledovani k rozpoznani nulové hodnoty
0...300 s, standard 4 s
Hodnota vystupu
Parametr Popis Nastaveni
r0052.12 Stav "brzda aktivni"
6.1.7 Rizeni okamzité brzdy

V pripadé chyby okamzité zabrzdéni z provoznich otacek na nulu

100

Okamzita brzda je elektromechanicka brzda, ktera motor mlze zabrzdit z libovolnych otacek

do klidu. Spousti se
® prikazem OFF2 nebo
e u aplikaci odolnych proti chybam navic
— po "bezpecné odpojeném momentu" (STO) nebo

— po chybovém stavu "pasivovany STO".

Chovani okamzité brzdy je popsano dale.
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Obrazek 6-4 Okamzita brzda
Hodnoty vstupl
Tabulka 6- 4 Parametry hlavnich funkci
Parametr Popis Nastaveni
P1215 = ... | Uvolnéni pridrzné brzdy motoru
0 blokovano (standard), 1 uvolnéno
Tabulka 6- 5 Dodate¢né parametry pro uvedeni do provozu
Parametr Popis Nastaveni
P0346 = ... | Doba magnetizace
0...20s,standard 1s
P1080 = ... | Minimalni frekvence
0 ... 650 Hz, (0 Hz standard): Minimalni frekvence motoru nezavisle na pozadované hodnoté
frekvence
P1216 = ... | Doba zpozdéni pro odbrzdéni brzdy
0...20 s, standard 0,1 s
P1217 = ... | Doba zastaveni po dobéhu
0...20 s, standard 0,1 s
Hodnota vystupu
Parametr Popis Nastaveni
r0052.12 Stav "brzda aktivni"
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6.2 Opétovné zapnuti & zachyceni
6.2.1 Zachyceni - zapnuti ménice pfi bézicim motoru
Popis

Funkce "zachyceni", ktera se aktivuje pfes P1200, umozriuje napojeni ménice na tocici se

motor. Tato funkce se musi pouzit v pfipadech, ve kterych motor mozna jesté bézi. To mlze
napfiklad byt:

® po kratkém vypadku sité.
e kdyz je méni€ vypnuty a proudéni vzduchu otaceji kolem ventilatoru v libovolném sméru
® nebo kdyz je motor pohanén zatézi.

Tato funkce je proto ucelna u motord, jejichZz zatéz vykazuje vysoky moment setrvaénosti.
Tim je mozné zamezit trhavym zatizenim celého mechanismu.

Kdyz se v takovych pfipadech tato funkce nepouziva, dojde s vysokou pravdépodobnosti k
vypnutim z ddvodu nadproudu (chyba nadproudu FO001).

Pomoci funkce "zachyceni" se frekvence méni¢e synchronizuje s frekvenci motoru

AWSTRAHA

Pohon se spusti automaticky

Po uvolnéni této funkce (P1200 > 0) se musi informovat vSechny pfislusné osoby:
e Pohon se spusti automaticky

o Ackoliv se pohon nachazi v klidu, mize byt urychlen vyhledavacim proudem

Hodnoty vstupl

Tabulka 6- 6 Parametry hlavnich funkci

Parametr Popis

P1200 = ... | Zachyceni
0: blokovano (vyrobni nastaveni),
1- 6 uvolnéno

Nastaveni

Tabulka 6- 7 Prehled o funkci "Zachyceni"

P1200 Zachyceni aktivni Smér vyhledavani
0 Zachyceni je blokovano (vyrobni -
nastaveni)
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P1200 Zachyceni aktivni Smér vyhledavani
1 Zachyceni vzdy aktivni Hledani v obou smérech, nabéh ve sméru
pozadované hodnoty
2 Zachyceni je aktivni po: Hledani v obou smérech, nabéh ve sméru
e Sitzap pozadované hodnoty
e Chyba
e VYP2
3 Zachyceni je aktivni po Hledani v obou smérech, nabéh ve sméru
e Chyba pozadované hodnoty
e VYP2
4 Zachyceni vzdy aktivni Hledani jen ve sméru pozadované hodnoty
5 Zachyceni je aktivni po Hledani jen ve sméru poZadované hodnoty
o Sit ZAP
e Chyba
e VYP2
6 Zachyceni je aktivni po Hledani jen ve sméru pozadované hodnoty
e Chyba
e VYP2

Tabulka 6- 8 Dodate¢né parametry pro uvedeni do provozu

Parametr Popis Nastaveni

P1202 = ... | Proud motoru: zachyceni
(zadani v %): 10 % ... 200 %, vyrobni nastaveni 100 %

Definuje vyhledavaci proud vztazeny k jmenovitému proudu motoru (P0305), ktery se pouziva
pfi zachycovani

P1203 = ... | Mira vyhledavani / Rychlost vyheldavani: zachyceni
(zadani v %): 10 % ... 200 %, vyrobni nastaveni 100 %

Nastavuje koeficient, se kterym se méni frekvence vystupu béhem zachycovani, aby byla
mozna synchronizace s bézicim motorem

Poznamka
Vys$§i mira vyhledavani (p1203) prodluzuje dobu vyhledavani. Nizsi mira vyhledavani
zkracuje dobu vyhledavani

Diky procesu zachycovani se motor lehce zabrzdi. Cim mensi je kroutici moment pohonu,
tim silngji je pohon brzdén.

U motord skupinovych pohonu by se "zachycovani" nemélo kvdli riznym charakteristikam
dobéhu jednotlivych motord aktivovat.
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6.2.2 Automaticky opétovny nabéh po vypadku sité

Automatika pro opétovné zapnuti umoznuje automatické spusténi po vypadku sité a / nebo
poruchach béhem nékolika sekund

Automatika pro opétovné zapnuti ma smysl hlavné u samostatného provozu frekvencniho
meénice.
Automatika pro opétovné zapnuti slouzi k automatickému opé&tovnému nabé&hu pohonu pfi

obnové napajeni po vypadku sité. VSechny trvajici poruchy se automaticky kvituji a pohon
se opét zapne.

Podpéti sité nebo vypadek sité

"Podpéti sité" popisuje situace, kdy sitové napéti na extrémné kratkou dobu vypadne a opét
se obnovi. Vypadek sité je tak kratky, ze napajeni 400 V vykonové jednotky je kratce
preruseno, ale napajeni fidici jednotky zUstava (ukazatel pfipadné instalovaného BOP
nezhasne).

"Vypadek sité" popisuje delSi vypadek proudu, pfi kterém se stejnosmérny meziobvod zcela
zhrouti a Fidici jednotka ménice je bez proudu. LED SF sviti.

Pro funkci "automatika pro opétovné zapnuti" je nezbytny pfikaz RUN jak pfed vypadkem
proudu, tak i pfi zapnuti.

Automatika pro opétovné zapnuti se musi parametrizovat prfes P1210 (chovani u automatiky
pro opétovné zapnuti) a P1211 (pocet pokusl o opé&tovné zapnuti). Po¢et pokusl o
opétovné zapnuti mize byt nastaven od 0 do 10 (vyrobni nastaveni = 3). PoCet pokusu o
opétovné zapnuti se zadava parametrem P1211.

Jelikoz funkce neni omezena jen na poruchy sité, mize se také pouzit k automatické kvitaci
poruch a novému spusténi motoru po libovolnych vypnutich na zakladé poruch. Aby bylo
mozné napojeni pohonu na hfidel motoru, ktera se jesté toci, je nutné aktivovat funkci
"zachyceni" pfes P2100.

AWSTRAHA

PFi aktivované funkci "automatika pro opétovné zapnuti" (P1210 > 1) mdze po obnoveni
napajeni motor opét automaticky nabé&hnout. Toto je kritické obzvlast’ tehdy, kdyz se
motory po delSich vypadcich sité omylem povazuji za vypnuté.

PFi vstupu do pracovni oblasti motor(i v tomto stavu m{ize proto dojit k usmrceni, téZkému
Urazu nebo poskozeni véci.

Rezim u automatiky pro opétovné zapnuti

Tabulka 6- 9 Rezim u automatiky pro opétovné zapnuti

P1210 = 0: blokovat automatiku pro opétovné zapnuti
Automatika pro opétovné zapnuti neni aktivni
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P1210 = 1: Kvitace vS§ech poruch bez opétovného zapnuti

PFi P1210 = 1 se vzniklé poruchy automaticky kvituji, kdyZz je jejich pFi¢ina odstranéna. Pokud se po
uspésné kvitaci poruchy opét objevi, budou i tyto znovu automaticky kvitovany. Mezi tspésnou
kvitaci a novym vyskytem poruchy musi uplynout nejméné dobaP1212 + 1s kdyz signal ZAP/VYP1
(Fidici word 1, bit 0) je na trovnif HIGH. Pokud je signal ZAP/VYP1 na NiZKE drovni, musi byt doba
mezi UspéSnou kvitaci poruchy a novou poruchou minimainé 1 s.

PFi P1210 = 1 nebude generovana zadna porucha F07320, pokud pokus o kvitaci selze, napf. z
ddvodu prili§ ¢astych poruch.

P1210 = 4: Opétovné zapnuti po vypadku sité, zadné dalsSi pokusy o nabéh

PFi P1210 = 4 se automaticky opétovny nabéh provede jen tehdy, kdyZ na vykonové jednotce vznikla
navic porucha F30003 nebo na vstupu typu binektor trva vysoky signal P1208[1], nebo kdyz v
pripadé hnaciho obéktu doslo k poruse napajeni (x_Infeed) F06200. Pokud trvaji jesté dalSi poruchy,
budou tyto poruchy rovnéz kvitovany a v pfipadé uspéchu se pokracuje v pokusech o nidbéh.
Vypadek napajeni fidici jednotky 24 V se intrepretuje jako vypadek sité.

P1210 = 6: Opétovné zapnuti po libovolné poruse s dalSimi pokusy o nabéh

Pfi P1210 = 6 se provede automatické opétovné nabéhnuti po libovolné poruse nebo pfi P1208[0] =
1. Pokud poruchy vzniknou ¢asové po sobé, stanovi se pocet pokusli o nabéh pomoci P1211.
Casové sledovani je mozné nastavit pomoci P1213.

Pokusy o nabéh (P1211) a ¢ekaci doba (P1212)

Pres P1211 se udava pocet pokusl o nabéh. Pocet se vnitfiné snizuje po kazdé Uspésné
kvitaci poruchy (sitové napéti musi byt znovu k dispozici popf. se napajeni hlasi jako
pfipravené). Po parametrizovaném poctu neuspésnych pokust o nabéh se ohlasi porucha
F07320.

Sledovani ¢asu obnoveni napajeni (P2113)

Sledovani ¢asu zacina pfi rozpoznani poruch. Pokud nejsou automatické kvitace uspésné,
bézi ¢as sledovani dal. Pokud po uplynuti ¢asu sledovani pohon opét uspésné nenabéhne
(zachycovani a zmagnetizovani motoru musi byt ukonéeny: r0056.4 = 1), je hlaSena porucha
F07320. S P1213 = 0 je sledovani deaktivovano.

Uvedeni do provozu

1. Aktivace automatiky pro opétovné zapnuti pfes P1210 a v pfipadé nutnosti zachycovani
pres P1200

2. Nastaveni poc¢tu pokus( o nabéh pres P1211
3. Nastaveni ¢ekacich dob pfes P1212, P1213

4. Kontrola funkce

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni), 105



Funkce

6.2 Opétovné zapnulti & zachyceni

Parametrizace automatiky pro opétovné zapnuti
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Parametr Vyznam
P1210 = 0: Automatika pro opétovné zapnuti blokovana (vyrobni
nastaveni)
1: Kvitace vSech poruch bez opétovného zapnuti
2:
3
4: Opétovné zapnuti po vypadku sité, zadné dalSi pokusy
0 nabéh
5:
6: Opétovné zapnuti po libovolné poruse s dalSimi pokusy
0 nabéh
P1211 Pocet pokusll o nabéh
P1212 Cekaci doba pokusti o
nabéh
P1213 Doba sledovani obnoveni

napajeni
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6.3 Pouziti snimace otacek

6.3.1 Uvedeni snimace otacek do provozu

Snimace otacek zlepSuiji presnost vektorového fizeni

Snimac otacek na motoru umozriuje konstantni otacky pfi riznych zatizenich a zlepSuje
dynamiku Fizeni obzvlasté pfi malych otackach.

V jednotlivych pfipadech poskytuje pouziti snimace otaCek nasledujici vyhody
® Pocet otaCek se da v regulovaném provozu snizit az na 0 Hz (tj. klid)
e Stabilni regulacni chovani po celém rozsahu otacek
e Konstantni kroutici moment ve jmenovitém rozsahu otacek

® /e srovnani s regulaci otacek bez snimace je dynamické chovani u motor(i se snimac¢em
otacek podstatné lepsi, jelikoz pocet otacek se méfi pfimo a pouziva se pro vytvareni
modelu proudovych komponent iq a iq.

Postup pfi uvedeni snimace otaek (enkodéru) do provozu

Uvedeni HTL snimace do provozu se lehce liSi od uvedeni TTL snimace do provozu.
Nasledujici tabulka poskytuje pfehled o jednotlivych krocich podle typu snimace.

Tabulka 6- 10 Uvedeni snimace do provozu

=

Krok | Popis HTL

Zkontrolujte, zda je méni¢ vypnuty.

Pfipojeni: Kanal snimace A - svorka CU 70 (ENC AP).

PFipojeni: Kanal snimace A negovany - svorka CU 71 (ENC AN).
PFipojeni: Kanal snimace B - svorka CU 72 (ENC BP).

Pfipojeni: Kanal snimac¢e B negovany - svorka CU 72 (ENC BP).
PFipojeni: Kanal snimace Z - svorka CU 74 (ENC ZP).

PFipojeni: Kanal snimace Z negovany - svorka CU 75 (ENC ZN).
Pfipojeni: Kladny pfivodni kabel snimace - svorka CU 33 (ENC + SUPPLY).
PFipojeni: Zaporny privodni kabel snimace - svorka CU 28 (UOV).
CU: Piepnéte DIP pfepinac 4 (5 V) do polohy ON (TTL)

CU: Prepnéte DIP prepinac 3 (24 V) do polohy ON (HTL)

Zkontrolujte vSechna propojeni mezi snimacem a CU a pozici DIP pfepinact
3a4.

Zapnéte ménic (ON). X

Nyni se musi parametrizovat rozhrani snimace. Nésledujici odstavec X X
obsahuje popis jednotlivych krokd s nezbytnymi parametry.

®IN|O |0 kW N =

XXX XX [ X[ X|X[X

©

XAX XXX [ X[ X|X[X|X
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Tabulka 6- 11 Svorky pro pfipojeni snimace otacek

Svorka Oznadeni Funkce

28 uov ouT Referenéni potencial napajeciho napéti (svorka 9)

33 ENC+ SUPPLY Napéajeci napéti pro snimac (5 V nebo 24 V nastaveno pfes DIP
prepina¢, max. 300 mA, CU240S PN-F max. 200 mA)

70 ENC AP Kanal A, neinvertujici vstup

71 ENC AN Kanal A, invertujici vstup

72 ENC BP Kanal B, neinvertujici vstup

73 ENC BN Kanal B, invertujici vstup

74 ENC ZP Kanal 0 (nula), neinvertujici vstup

75 ENC zZN Kanal 0 (nula), invertujici vstup

Ridici svorky maji maximalni utahovaci moment 0,25 Nm (2,2 Ibf.in) a jmenovity priifez
vodic¢e 1,5 mm 2 (AWG 14).

/\POzOR

Pro splnéni pozadavk( EMC na oznaceni CE a produkty odolné proti chybam (CU240S
DP-F) doporucujeme pouziti stinénych kabelU.

Poznamka

Vedeni od snimace k ménici se musi skladat z jednoho kusu a nemélo by obsahovat Zadna
svorkovana spojeni.

Napéti snimace se vede pres obecné I/O DIP prepinace 3 a 4. Mozna nastaveni jsou
znazornéna v nasledujici tabulce:

Tabulka 6- 12 Nastaveni napéti snimace

ON

OFF

.
@
el
o]
o
c
w
>
<
N

>
=%
Q
=]

7]

5V Encoder
supply
24 V Encoder
supply
5V Encoder
supply
24 V Encoder
supply
5V Encoder
24 V Encoder
supply
5V Encoder
supply

Napajeci napéti oV 5V 24V 24V
snimace
Typ snimace Zadny snimaé TTL snimac HTL snimac¢
AWSTRAHA

Kdyz se DIP pfepinace 3 nebo 4 nachazeji v pozici ON (24 V), nesmi se na ménic pfipojit
zadny TTL snimac (drover napéti 5 V).
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TTL snimaé

HTL snimac

6.3 PouZziti snimace otacek

Uroven napéti 5 V

Vyhoda: vyssi frekvence impulst
DIP pfepinal

- ON4,5,6,7

- OFF3

Kdyz TTL snimac¢ dodava impuls nula (bipolarni vystup snimace) a kdyz je zapotrebi
velké délky vedeni > 50m, musi byt DIP pfepinace 5, 6 a 7 nastaveny na ON.

Uroven napéti 24 V (12 V az 30 V)

Vyhoda: Signaly jsou odolné&;jSi vici porucham

DIP prepinac:

- On3

- OFF4,5,6,7

Kdyz se pouziva HTL snimac, nesmi se pouzit ukonCovaci odpor vybirany pfes
prepinace DIP (DIP pfepinace 5, 6 a 7 na OFF).

xl

Obrazek 6-5 Obecny I/O DIP prepinac

6.3.2 Parametrizace snimace otacek

Parametrizace snimace otacek

Aby byla zaru¢ena bezvadna funkce snimace otacek spolecné s ménicem, musi byt snimac
otacek fadné pfipojen a aktivovan podle typu snimace pomoci parametr(i P0400 ... P0494.

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni), 109



Funkce

6.3 PouZziti snimace otacek

Tabulka 6- 13 Parametry snimace

Parametr

Popis

P0400 [3]

Vybér typu snimace
¢ 0: Rozhrani snimace blokovano
e 2: Kvadraturni snima¢ bez nulového impulsu

e 12: Kvadraturni snima¢ s nulovym impulsem
Definice: "Kvadratura" oznacuje dvé uhlové funkce, které jsou posunuty o jednu &tvrt periody nebo o
90 stupnd.

P0405 =

Umoziiuje vybér rdznych druhd impulst

Pouzivaji se jen bity 04 a 05.

e Bit 04: Invertovani Z-impulsu

e Bit 05: Z-impuls = Z-impuls & A-impuls & B-impuls

P0408 [3]

Impulsy snimaée na otacku
Udava pocet impulst snimace na otacku. Tato hodnota je stanovena vyrobcem snimace otacek.
VSeobecné se pouzivaji hodnoty 360, 500 nebo 1024.

e 1024 vyrobni nastaveni

P0410

Obraci vnitini smér otadeni

Nastavenim P0410 = 1 je mozné obratit signaly snimace, misto aby se ménilo propojeni ENC_A a
ENC_B.

¢ 0: Snimac¢ normalniho sméru otacek

e 1: Snimac protisméru otacek

P0491[3]

Reakce pfi ztraté singnalu otacek

Stanovi reakci pfi ztraté signalu otacek.

e 0: Vypnuti méni€e / spusténi pfi OFF2

e 1: Alarm a pfechod k SLVC, pokud v SVC

P0492 [3]

Pripustny rozdil otaGek
Tento parametr definuje prahovou hodnotu frekvence pro ztratu signalu snimace (chyba F0090).
Prahova hodnota se pouziva pro nizké a vysoké frekvence.

e 10 [Hz] vyrobni nastaveni
e 0 :zadna funkce sledovani

P0494[3]

Zpozdéna doba reakce pri ztraté signalu otacek

Pouziva se pro rozpoznavani ztraty signalu snimace pfi nizkém poctu otacek.

Pokud jsou otacky motoru niz§i nez hodnota v P0492, pouziva sledovani snimace algoritmus pro nizké
otacky. Tento parametr udava pfi nizkych otackach dobu zpozdéni mezi vypadkem snimace a reakci
na vypadek snimace.

e 0az64.000 [ms]
e 10 [ms]

P1300

Druh Fizeni

e 0: Rizeni U/f s linearni charakteristikou

e 1:U/fsFCC

e 2: Rizeni U/f s kvadratickou charakteristikou

e 3: Rizeni U/f s programovatelnou charakteristikou

e 20: Vektorové fizeni bez snimace

e 21: Vektorové fizeni se snimacem otacek

o 22: Vektorové fizeni krouticiho momentu bez snimace

o 23: Vektorové fizeni krouticiho momentu se snimacem otacek

110
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Tabulka 6- 14 Parametry sledovani

Parametr Popis
r0061 CO: Otacky rotoru
Udava otacky rotoru. Pouziva se pro kontrolu fadné funkce systému.
r0090 CO: Akt. ahel rotoru
Udava aktualni uhel rotoru. Tato funkce neni k dispozici u snimacl s jen jednim vstupnim kanalem.
r0403 CO/BO: Stavovy word snimace
Zobrazuje stavovy word snimace v bitovém formatu:
Bit 00 - snimac aktivni 0=ne 1=ano
Bit 01 - chyba snimace 0=ne 1=ano
Bit 02 - signal OK 0=ne 1=ano
Bit 03 - vypadek snimace, nizké otacky 0=ne 1=ano
Bit 04 - méfeni s jednou hranou 0=ne 1=ano

/\POzOR

PFi uvedeni vektorového fizeni do provozu se snimacem otacek by se mél frekvenéni
ménic nejprve provozovat s U/f fizenim (P1300 = 0). Pokud se motor otaci, je pfipojen
snimac otacek a aktivovan pres P0400, musi se shodovat parametry r0061 a r0021
vzhledem k nasledujicim veli¢inam:

e Znaménko

e Absolutni hodnota (odchylka nékolika malo procent je pfipustna).

Vektorové fizeni se snimacem otacek (P1300 = 21 nebo 23) se mlize aktivovat, jen pokud
jsou spinény obé podminky.

PFilis kratké doby ramp (P1120 a P1121) mohou zpusobit chybové hlaseni F90 (chybi
signal skute¢né hodnoty snimace).

Poznamka

Pokud je snimac chybné pfipojen, zobrazuji se v r0061, r0063, r0021 a r0022 chybné
hodnoty.

6.3.3 Chybové hlaseni pri pouziti snimace otacek

Popis

Rozhrani snimace ma jen jedno chybové hlaseni: FO090. Tento stav nastava, kdyz je
prekrocen pfipustny rozdil ota¢ek nastaveny v P0492 [3] nebo kdyz je rozpoznan vypadek
snimace pro nizky pocet otacek (P0494 [3]).
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Poznamka

Dlvod pro vypadek snimace se zobrazuje v parametru r0949 (uzivatelsky pFistupovy stupen

3):

e 10949 = 1 znamena vypadek snimace z kanalu A nebo kanalu B; nebo vypadek snimace
na zakladé vysokého poctu otacek (> P0492).

e r0949 = 2 znamena vypadek snimace z kanalu A nebo kanalu A A kanalu B pfi nizkém
poctu otacek (pocet otacek < P0492).

e 10949 = 7 znamena nadmérné kolisani magnetického toku, které mlze vést k nestabilité
motoru - je mozné v dusledku vypadku snimace.

Napravna opatieni v pfipadé poruchy

Pokud snimac vysle poruchové hlaseni FO090, je nutno podniknout nasledujici napravna
opatreni:

1. Zkontrolujte, zda je zabudovan néjaky snimac. Pokud neni zabudovan zadny snimac,
nastavte P0400 = 0 a zvolte druh fizeni P1300 = 20 nebo 22.

2. Zkontrolujte spojeni mezi snimacem a ménicem.
3. Zkontrolujte, zda méni¢ nevykazuje zadnou chybu:
— Zvolte P1300=0
— nechte motor béZet s konstantnimi otackami,
— potom zkontrolujte pomoci r0061 signal zpétného hlaseni snimace.
— Zkontrolujte, zda je spravna hodnota otaCek a spravny smér otaceni.
4. Zvyste mezni hodnotu pro vypadek snimace v P0492

5. Zvyste zpozdéni zjisténi vypadku snimace pro nizky pocCet otacek v P0494.
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6.4 Technika BICO a technologicky regulator PID

6.4.1 Technika BICO, prehled

Technika BICO: Parametrizace misto programovani

Ridici software je srdcem SINAMICS G120. Prebira vechny Ulohy souvisejici s fizenim
motoru.

Struktura fizeni SINAMICS G120 je pfednastavena z vyroba a je ji mozné volit pfes
parametry.

Navic je mozné na zadanych bodech snimat popf. dodavat signaly. Tak je mozné
softwarové rozpojovat nastavena spojeni a vytvaret nova spojeni. Umozriuje to technika
BICO. Jeji pomoci se volné propojuji regulacni a fidici moduly - jako u fizeni s
programovatelnou paméti. Tim poskytuje technika BICO moznost volné propojovat procesni
data pfes 'normalni' parametrizaci pohonu a provadét zpracovavani signalu v ménici. To
znamena: zadné programovani - avsak jiz jen parametrizace. Zafizeni SINAMICS G120 maji
timto funkci jednoduchého zafizeni SIMATIC.

Tim se bloky jednoduse do sebe vzajemné zasunou pomoci binektor( a konektort - "propoji
se".

Binektory spojuji binarni signaly, konektory spojuji 16 bitova nebo 32 bitova data.
Casto potfebné funkce jsou jiz obsazeny ve standardu - napfiklad:

® V/ypocetni a fidici bloky

® Technologicky regulator

e QOstatni ... ((Jaké funkce by zde mély byt pro uéelnost je3té uvedeny?))

Technika BICO: Parametrizace pro pokrodcilé

Technika BICO: (anglicky: Binector Connector Technology) se pouziva v komplikovanéjSich
pohonech a umozniuje parametrizaci komplikovanych funkci.

PFikladem jsou logické a matematické vazby, které se daji stanovit mezi vstupy (digitalni,
analogové a sériové atd.) a vystupy (proud ménice, frekvence, analogovy vystup, relé atd.).

Technika BICO poskytuje takto moznost provadét zpracovani signalu v ménici, které
normalné musi probihat v nadfazeném PLC. Kromé toho se signaly zpracovavaji v blizkosti
pohonu, ¢imZ se zamezi zpozdénim zpUsobenym pfipojenim polni sbérnice a PLC
programu.

Technika BICO je velmi vykonny nastroj. Nenechte se ale velkym poétem moznosti
znervoznit. V mnoha pfipadech se musi zménit jen jeden nebo dva signaly.

S internimi propojenimi zachazejte peclivé. Poznamenejte si, jaké zmény provadite, nebot’
nasledna analyza je mozna jen s vynaloZzenim urcitych nakladu.

Pro jednoducha propojeni staci seznam parametrd. Pro rozsahla propojeni poskytuiji
nezbytny pfehled plany funkci.

Software pro uvedeni do provozu STARTER poskytuje masky, které manipulaci s technikou
BICO podstatné usnadiuiji. V podstaté pak jiz nejsou nutné zadné znalosti techniky BICO.
Signaly se nabizeji v textové podobé a pak se propojuji.
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6.4.2

Technika BICO, priklad

Priklad: Vytvoreni jednoduchého logického propojeni

6.4.3

Predpokladejme, Zze svazek pasovych dopravniki se sklada ze dvou dopravnich pasa. Zadni
dopravni pas se ma spustit jen tehdy, kdyz motor zadniho dopravniho pasu dostane signal
start A predni dopravnik bézi.

Parametr Popis
P0703 (napt.) = 99

P2800 =1

P2801 [In000] = 1

P2810 [IN000] = 722.2 (napf.)
P2810 [In001] = 19.0

P0840 = 2811

Technika BICO

Technika BICO (Binector Connector Technology)

Binektory

Pfiklad

114

Technika BICO: (anglicky: Binector Connector Technology) je mozné data procesu volné
propoijit pfes 'normailni' parametrizaci ménice.

Zde se definuji vSechny hodnoty, které jsou volné propojitelné, jako "konektory",
napf. pozadovana hodnota frekvence, skuteéna hodnota frekvence, aktualni frekvence atd.

VSechny digitalni signaly, které jsou volné propojitelné, se definuji jako "binektory",
napf. stav digitalniho vstupu, ON/OFF, funkce hlaseni pfi prekroceni/podkroCeni mezni
hodnoty atd.

Ve frekvencnim ménici je mnoho vstupnich a vystupnich velicin i veliCin v ramci fizeni, které
se daji propoijit. V seznamu parametrd naleznete kompletni tabulku v§ech parametrd pro
konektory/binektory.

Binektor je digitalni (binarni) signal bez jednotky, ktery mize nabyvat hodnotu 0 nebo 1.
Binektory se vzdy vztahuji k funkcim. Jsou rozdéleny na binektorové vstupy a binektorové
vystupy.

® Binektorovy vstup je reprezentovan parametrem "P" (napf. P0840 Bl: ON/OFF1), a

® Binektorovy vystup je reprezentovan parametrem "r" (napf. r1025 BO: FF Status).

Kombinace pfikazu ON/OFF1 s volbou pevné frekvence.
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Bl: ON/OFF1

Funkce BO: Status FF P0840 Funkce
025 ) »  (1025.0)

P0840 = 1025.0
Obrazek 6-6 Binektorovy vystup (BO) ==> binektorovy vstup (Bl)

Pfi vybéru pevné frekvence se stavovy bit pevné frekvence (r1025) vnitfné nastavuje z 0 na
1.

Zdroj pro ptikaz ON/OFF1 je parametr P0840 (standard DIO). Kdyz se stavovy bit pevné
frekvence pfipoji jako zdroj pro P0840 (P0840 = 1025), spusti se ménic tim, Zze aktivuje
pevnou frekvenci a zastavi se s OFF1 s deaktivaci.

Jak je patrno z vySe uvedenych pfikladd, vykazuji binektorové parametry pfed oznacenim
parametru nasledujici zkratky.

Bl: Binektorovy vstup, pfijemce signalu (parametr "P")

Parametr Bl je mozné propojit s binektorovym vystupem jako zdroj tak, ze Cislo parametru
binektorového vystupu (parametr BO) se zapiSe jako hodnota do parametru BI.

(napf.: propojeni parametru 'BO' r0751 s parametrem 'Bl' P0731->P0731=751)
BO: Binektorovy vystup, zdroj signalu (parametr "r")

Parametr BO se mUze pouzit jako zdroj pro parametry Bl. Pro urcité propojeni se musi zadat
Cislo parametru BO do parametru BI.

Symboly binektoru

Konektory

Tabulka 6- 15 Symboly binektor(

Zkratka a symbol Oznageni Funkce
Binektorovy vstup Datovy tok
Bly— (pfijemce signalu) Pxxoxx
Funkce
BI: ...
Binektorovy vystup Datovy tok
BO— (zdroj signalu) o
Funkce
BO: ...

Konektor ma néjakou hodnotu (16 bitova nebo 32 bitova data), ktery miize obdrzet
normovanou veli€inu (bezrozmérnou) nebo veli€inu s pfifazenymi mérnymi jednotkami.
Konektory se vzdy vztahuji k funkcim. Jsou rozdéleny na konektorové vstupy a konektorové
vystupy. Znazornéni je analogické jako u binektoru:

e Konektorovy vstup je reprezentovan parametrem "P" (napf. PO771 Cl: AO analogovy
vystup),

® konektorovy vstup je reprezentovan parametrem "r" (napf. r0021 CO: skute¢na
frekvence).
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Parametry konektoru vykazuji pfed oznaCenim parametru nasledujici zkratky:
e ClI: Konektorovy vstup, pfijemce signalu (parametr "P")

Parametr Cl je mozné propojit s konektorovym vystupem jako zdroj tak, Ze Cislo
parametru konektorového vystupu (parametr CO) se zapiSe jako hodnota do parametru
Cl.

e CO: Konektorovy vystup (zdroj signalu)

Parametr CO se muze pouzit jako zdroj pro parametry Cl. Pro urcité propojeni se musi
zadat €islo parametru CO do parametru CI.

Priklad

Propojeni parametru r0755 (ukazatel analogového vstupu, zména méfitka s ASPmin a
ASPmax) s vnitfni hodnotou (hlavni pozadovana hodnota frekvence) pro vypocet hodnoty s
vnitfni zménou méfitka. K tomu propojeni parametru CO r0755 (analogovy vstup se zménou
méfitka) s parametrem CI P1070 (hlavni pozadovana hodnota).

ClI: Hlavni poz. hodnota

Funkce CO: Sktuecna Al po zméné méfitka [4000 h] P1070 | Funkce
—r0755 (755[0])

P1070 = 755[0]
Obrazek 6-7 Konektorovy vystup (CO) ==> konektorovy vstup (Cl)

Symboly konektoru

Tabulka 6- 16 Symboly konektor(

Zkratka a symbol Oznad&eni Funkce
Konektorovy vstup Datovy tok
Cls— (pfijemce signalu) Poox
Funkce
Cl: ...
Konektorovy vystup Datovy tok
CO— (zdroj signalu) >
Funkce
CO: ...

Konektorové a binektorové vystupy

Kromé toho existuji parametry "r", které sdruzuji nékolik binektorovych vystupl v jednom
wordu (napf. r0052 CO/BO: stavovy word 1). Tato vlastnost sniZuje pocet parametrl a
zjednodusSuje parametrizaci pomoci sériovych rozhrani (pfenos dat). Tyto parametry
nevykazuji zadné mérové jednotky a kazdy bit pfedstavuje digitalni (binarni) signal.

Tyto sdruzené parametry konektoru/binektoru vykazuiji pred oznacenim parametru nasledujici
zkratky:

CO/BO: Konektorovy vystup/binektorovy vystup, zdroj signalu (parametr "r")
Parametr CO/BO se miize pouzit jako zdroj pro parametry Cl a B:
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® Aby bylo mozné propojit veSkeré parametry CO/BO, musi se €islo parametru zadat do
pfislusného parametru Cl (napf. P2016[0] = 52).

® P¥i propojeni jednotlivého digitalniho signalu se musi navic k €islu parametru CO/BO do
parametru Cl zadat také €islo bitu (napf. P0731 = 52.3).

Cl: PZD na CB

P2051 = 52 P2051 | |Funkee
—» (52)

CO/BO: Akt. stavovy word 1
Funkce roos2

NI e—

Bl: Funkce na digitalnim vstupu 1

P0731 Funkce
IS (52.3

P0731=52.3

Obrazek 6-8 Priklad CO_BO

Priklad
Konektorovy vystup /binektorovy vystup (CO/BO)

Symboly konektorovych a binektorovych vystupt

Tabulka 6- 17 Symboly konektorovych a binektorovych vystupli

Zkratka a symbol Oznaceni Funkce
CoO Binektorovy / konektorovy Datﬂ’z tr‘;';xx
BO vystup Funkce

>
B (zdroj signalu) CO/BO: ...

K propojeni dvou signalll se musi poZzadovanému parametru sledovani BICO (zdroj signalu)
pfifadit parametr nastaveni BICO (pfijemce signalu).

Poznamka
Parametry BICO typu CO, BO nebo CO/BO se daji pouzit nékolikrat.

6.4.4 Technologicky regulator PID, pfiklad

Priklad: Parametrizace jednoduchého regulatoru PID
Permanentni regulator PID ma splfiovat nasledujici vedlejSi podminky:
e Uvolnéni regulatoru PID a
® zadani pozadované hodnoty PID pfes pevné frekvence PID a

e skutecné hodnoty PID pfes analogovy vstup
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118

Parametr Popis

P2200 =1 Uvolnéni permanentniho regulatoru PID

P2253 = 2224 (napf. B.) Zadani pozadované hodnoty pfes PID-FF

P2264 = 755.0 (napr.) Zadani skute€né hodnoty pfes analogovy vstup Al 0
P2251 =0 Zadani pozadované hodnoty pres PID

Dodatecna pozadovana hodnota se pficita k hlavni pozadované hodnoté (PID-SUM) a
soucet se pfivadi pfes snimac nabéhu PID (PID-RFG) k souétu pozadované a skutecné
hodnoty. Zdroj dodate¢né pozadované hodnoty (parametr BICO P2254), doba rampy
nabéhu / doba rampy dobéhu snimace nabéhu PID (P2257, P2258) a doba filtrovani
(P2261) se mohou pfizplsobit vhodnym nastavenim pfislusnych parametr( stavajici
aplikaci.

Podobné jako vétev pozadované hodnoty PID ma také vétev skuteCné hodnoty
technologického regulatoru filtr (PID-PT1), ktery se da nastavit pomoci parametru P2265.
Navic k vyhlazeni je mozné skute&nou hodnotu zménit pomoci jednotky zmény méfitka
(PID-SCL).

Technologicky regulator je mozné parametrizovat pomoci nasledujicich parametrd jako
regulator P-, |-, PI- nebo PID:

e P2280 (proporcionalni podil-podil)
e P2285 (integral-podil)
o P2274 (diferencial-podil)

Motor-
regulace

r2294

Obrazek 6-9 P2481 pouziti pfevodovky

Pro mnoho pfipadl pouziti je mozné omezit velikost vystupu PID na definované hodnoty.
Toto se mlze provést pomoci pevnych hranic (P2291 a P2292). Aby se zabranilo tomu, Ze
vystup regulatoru PID bude pfi zapnuti provadét velké skoky, zvySi se rampové tato omezeni
vystupu PID dobou rampy P2293 z 0 na pfisluSnou hodnotu P2291 (horni hranice pro vystup
PID) a P2292 (spodni hranice pro vystup PID). Jakmile bude téchto hranic dosazeno,
nebude uz dynamické chovani regulatoru PID omezeno timto nabéhovou rampou /
dobé&hovou rampou (P2293).
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Technologicky regulator PID

Technologicky regulator PID pro zpracovavani naroénych regulaénich funkci

Integrovany regulator PID (technologicky regulator) vypocitava pozadovanou hodnotu

frekvence, ktera se da pouzit k regulaci procesnich veli¢in jako hodnoty tlaku nebo hladiny.

Pozadovana hodnota se da pouzit jako hlavni pozadovana hodnota nebo dodate¢na

pozadovana hodnota.

Jako hlavni pozadovana hodnota se da pouzit pro nasledujici aplikace:

® Regulace tlaku pro extrudéry
® Regulace hladiny vody pro motory ¢erpadel

® Regulace teploty pro motory ventilator(

Jako dodate€na pozadovana hodnota je mozné pouziti u nasledujicich aplikaci:

® Regulace polohy kompenzaéniho valce pro pouziti u navijecl a jinych regulaénich uloh

Oblast pouziti Struktura regulace

PID
Pozadovana
hodnota

PID
Skutetna
hodnota

Motor-
ey

regulator PID

SUM-_

hodnota

PID

Pozadovana
hodnota

PID

Skuteéna
hodnota

vo*

= R
2 X2
X2

X2

PID
Mezni hodnota

Motor-
regulace

Rizeni kompenzaéniho valce

Pozadovana hodnota pres

SUM- Regulator PID HLG PID-HLG
1| P2200=1:0 " ator PID | ON: - ON: aktivni
P2251=0 - regulator OFF1/3: aktivni | OFF1/3:
P2200 =1:0? Rizeni k &niho VAl ON: aktivni | ON: aktivni
P2251=1 lzenl kompenzacnino ValCe | orrq/3: aktivai | OFF1/3: aktivni

1) Zména se provadi jen pfi zastaveném pohonu
2) Provéadi zménu u béZiciho pohonu

Obrazek 6-10 Priklady pouziti PID

Pozadované hodnoty a skute¢né hodnoty regulatoru technologie je mozné nastavit pres:

® potenciometr motoru PID (PID MOP),
® pevnou pozadovanou hodnotu PID (PID-FF)
® analogoveé vstupy (Al) nebo pres

® sériové rozhrani.

Prislusnou parametrizaci parametri BICO se stanovi, jaké pozadované nebo skute¢né
hodnoty je nutné pouzit. (srovnej nasledujici obrazek).
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BOP/STARTER [

r0019 P2254
s —‘Q°\\°_ Motor-
igitalni vstupy| PID PID PID ~——— g regulace

r0722.x P2253 suMHLG[ ™| PT1 PID —711°

USS na RS232
r2032 B

USS na RS485
r2036 i

PROFIBUS
r2090

PROFInet
r8890

P2280 PID

A Vystup PID

PID
PID| ~— _[PID &
PT1| ~—~ [SCL

P2264

A 4

A

il

P2200

P2251

Hodnoty vstupl

Tabulka 6- 18 Parametry hlavnich funkci

Parametr Popis Nastaveni

P2200 = ... | Uvolnéni regulatoru PID
0: blokovano (standard)
1: uvolnéno

P2235 = ... | Uvolnéni PID-MOP (ptikaz UP)

mozné zdroje: 19.13 (BOP), 722.x (digitalni vstup), 2032.13 (USS na RS232), 2036.13 (USS
na RS485), 2090.13 (PROFIBUS), r8890.13 (PROFInet)

P2236 = ... | Uvolnéni PID-MOP (prikaz DOWN)

mozné zdroje: 19:14 (BOP), 722.x (digitalni vstup), 2032.14 (USS na RS232), 2036.14 (USS
na RS485), 2090.14 (PROFIBUS), 8890.14 (PROFInet)

Tabulka 6- 19 Dodate¢né parametry pro uvedeni do provozu

Parametr Popis Nastaveni

P2251 = ... | Rezim PID
0: PID jako pozadovana hodnota (standard)
1: PID jako zdroj porovnani

P2253 = ... | Pozadovana hodnota PID

mozné zdroje: 755.0 (analogovy vstup 0), 2224 (skute¢na pevna pozadovana hodnota PID),
2250 (vystup pozadované hodnoty PID-MOP)

P2254 = ... | Zdroj pro porovnani PID

mozné zdroje: 755.0 (analogovy vstup 0), 2224 (skutecné pevna pozadovana hodnota PID),
2250 (vystup pozadované hodnoty PID-MOP)

P2255 = ... | Pozadovana hodnota PID zesileni
0 ... 100, standard 100

P2256 = ... | dodate¢na poZzadovana hodnota PID zesileni
0 ... 100, standard 100

P2257 = ... | Doba nabéhu pro pozadovanou hodnotu PID
0...650s,standard 1s

P2258 = ... | Doba dobéhu pro pozadovanou hodnotu PID

0...650s,standard 1 s
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Parametr Popis Nastaveni
P2263 = ... | Typ regulatoru PID
0: D komponenta v signélu zpétné vazby (standard)
1: D komponenta v chybovém signalu
P2264 = ... | Pozadovana hodnota PID
mozné zdroje: 755,1 (analogovy vstup 1), 2224 (skute¢na pevna pozadovana hodnota PID),
2250 (vystup pozadované hodnoty PID-MOP)
P2265 = ... | Casova konstanta filtru pozadované hodnoty PID
0...60s, standard O s
P2267 = ... | Max. hodnota pro zpétnou vazbu PID
-200 ... 200 %, standard 100 %
P2268 = ... | Min. hodnota pro zpétnou vazbu PID
-200 ... 200 %, standard 100 %
P2269 = ... | Zesileni zpétné vazby PID
0 ... 500 %, standard 100 %
P2270 = ... | Vybér funkce zpétné vazby PID
0: blokovano (standard)
1: druha odmocnina
=2: Ctverec
=3: tfeti mocnina
P2271 = ... | Typ pfevodniku PID
0: blokovano (standard)
1: Invertovani zpétné vazby PID
P2274 = ... | diferenéni doba PID
0...60s,standard O s
P2280 = ... | Proporcionalni zesileni PID
0 ... 65, standard 3
P2285 = ... | Doba integrace PID
0...60s,standard O s
P2291 = ... | Maximalni hodnota vystupu PID
-200 ... 200 %, standard 100 %
P2292 = ... | Minimalni hodnota vystupu PID
-200 ... 200 %, standard 0 %
P2293 = ... | Doba nabéhu/dobéhu hranice PID
0...100s, standard 1 s
P2295 = ... | Zesileni vystupu PID
-100 ... 100 %, standard 100 %
P2350 = ... | Uvolnéni samocinné optimalizace PID
0: Samocinna optimalizace PID blokovana (standard)
1: Samocinna optimalizace PID s Ziegler Nichols (ZN) standard
2: Samocinna optimalizace PID jako 1, plus lehké pfekmity (O/S)
3: Samodinna optimalizace PID jako 2, malo nebo zadné prekmity (O/S)
4: Samocinna optimalizace PID jen PI
P2354 = ... | Doba sledovani autotuning PID
60 ... 65000 s, standard 240 s
P2355 = ... | PID Autotuning Offset
0...20s,standard 5 s
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Hodnota vystupu

r2224 Aktualni pevna pozadovana hodnota PID

r2225 Stav PID - pevna frekvence

r2250 Vystup poz. hodnoty PID-MOP

r2260 Poz. hodnota podle PID-HLG

P2261 Casova konstanta filtru pozadované hodnoty PID

r2262 Filtrovana poz. hodnota PID podle HLG

r2266 Filtrovana zpétna vazba PID

r2272 Zesileni zpétné vazby PID po zméné méritka

r2273 Chyba PID

r2294 Vystup PID skute¢na
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6.5 Provoz v systémech s polni sbérnici

6.5.1 Komunikace pres USS

6.5.1.1 Univerzalni sériové rozhrani (USS)
Univerzalni sériové rozhrani (USS)

Prehled

PFi pouziti protokolu USS (protokol univerzalniho sériového rozhrani) mize uzivatel zfidit
sériové propojeni bod - bod (rozhrani RS232) a sériové datové spojeni mezi nadfazenym
master systémem a nékolika systémy slave (rozhrani RS485). Master systémy mohou byt
napf. fizeni s programovatelnou paméti (napf. SIMATIC S7-200) nebo PC. Ménice jsou vzdy
slave na sbérnicovém systému.

S USS protokolem m(ize uzivatel implementovat jak automatizacni tlohy s cyklickou
vyménou telegramu (nezbytna pevna délka telegramu), tak vizualizaéni ulohy. V tomto
pFipadé je proménliva délka telegramu vyhodna, jelikoz je mozné v jednom telegramu
prenaset texty a popisy parametrd bez rozdéleni informaci.

Topologie sbérnice

Topologie pro CU240E

S rozhranim RS485 je mozné vytvaret komunikacni sité.
Topologie musi odpovidat trase, jejiz prvni a posledni zafizeni
je ukonéeno ukonéovacimi odpory.

Obrazek zobrazuje svorky RS485 (29/30) a DIP pfepinac
zakonc&ovaciho odporu na CU240E. Standardni pozice je OFF
(zadny ukoncovaci odpor).

Pro pfipojeni zafizeni jsou mozné kratké odbocky. Do sité s PLC jako masterem je mozné
integrovat az 31 ménicu jako slave.
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Obrazek 6-11 Sit' USS pifes RS485

Topologie pro CU240S

Obrazek znazornuje prepinac DIP k
ukonceni vedeni u CU240S. Standardni
pozice je OFF (zadny ukoncovaci odpor).

OFF / ON
==

Pro pfipojeni zafizeni jsou mozné kratké odbocky. Do sité s PLC jako masterem je mozné

integrovat az 31 ménicu jako slave.
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Obrazek 6-12 Sit' USS pfes RS485

/\POzOR

stejny potencial kostry.

Rozdil v zemnicim potencialu mezi masterem a slavy v jedné siti RS485 mize vést k
poskozeni fidici jednotky ménice. Musi se pedlivé dbat na to, aby master a slavy mély
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Pripojeni Sub D CU 240S (obsazeni pinQ)

Ridici jednotky CU240S disponuji 9 pélovou zditkou Sub D pro pfipojeni stfidade pres
rozhrani RS485. Pro pfipojeni USS pfes RS485 je mozné pouzit standardni 9 pélovy
konektor Sub-D s kabelovym vyvodem 180°.

Tabulka 6- 20 Obsazeni kontakt 9 polové zdifky Sub-D

Kon | Oznaéeni Popis
takt
1 - nepouzito
( O 0 |2 - nepouzito
W A 15 3 RS485P PFijimaci a vysilaci signal (+)
\2 g 4 - nepouzito
/g ° 5 oV Potencial vzhledem k zemi
61 1 6 - nepouzito
O 7 - nepouzito
8 RS485N PFijimaci a vysilaci signal (-)
9 - nepouzito
X Stinéni (skfin) | Pospojovani

Délky vedeni a poéet zarizeni

Tabulka 6- 21 Maximalni pocet zafizeni a max. délka vedeni

Pfenosova rychlost v bit/s Max. pocet zafizeni Max. délka kabeld
9600 32 1200 m
19200 32 1200 m
38400 32 1200 m
57600 32 1200 m
115200 (maximalni pfenosova rychlost) 30 1000 m

6.5.1.2 Oblast uzitkovych dat telegramu USS

Struktura uzitkovych dat

Oblast uzitkovych dat protokolu USS se pouziva pro pfenos dat aplikaci. Pfes kanal
procesnich dat (PZD) se cyklicky vyméniuji procesni data mezi méni¢em a fizenim, zatimco
kanal parametrl ma na starosti necyklicky pfenos hodnot parametr(.

Nasledujici obrazek znazornuje strukturu a pofadi dat kanalu parametrd a procesnich dat
(PZD).
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Data protokolu | Kanal parametrt (PKW) Procesni data (PZD)
PKW1 [PKW2 | PKW3 | PKW4 PKWm| PZD1 | PZD2 | PZD3 | PZD4 PZDy
Wordy protokolu
Struktura PKW/PZD PKE | IND |PWE1|PWE2 PWEmM %'IS'\\;VVJ HH?\yVV ETS'W%
P{P[P|[P|P|P|P]|P
Y 1121314151678 ::: Pl+|+|+|+|+]+]+]|+]| :::
Datovy byte T123(4]|5(6|7]8 \l
P2013=3 - P2012=2
P2013=4 P2012=4 -
P2013 =127 (variable length) _|P2012=8 |

Obrazek 6-13 Struktura uzitkovych dat USS

Délka kanalu parametru je stanovena parametrem P2013, délka pro procesni data
parametrem P2012. Pokud kanal parametr( jesté vyZzaduje PZD, mohou se pfislusné
parametry nastavit na nulu ("jen PKW" popf. "jen PZD").

Pokud jsou potfeba oba kanaly, musi se pfenaset spole¢né.

6.5.1.3 Struktura dat kanalu parametrd USS

Popis

Kanal parametr se pouziva ke sledovani a/nebo ke zméné libovolnych parametrd v ménici.
PFi kazdém pfenosu se odesila identifikace parametru i pfisluSna hodnota parametru. Kanal
parametrl se da parametrizovat na pevnou délku 3 nebo 4 datovych wordUd nebo na
proménlivou délku.

® Prvni datovy word obsahuje vzdy identifikaci parametru (PKE),
e Druhy datovy word obsahuje index parametru (IND).
e Treti a Gtvrty datovy word obsahuji hodnoty parametrd, texty a popisy (PWE).

Identifikace parametru (PKE) a index parametru (IND)

Identifikace parametru (PKE je vzdy 16 bitova hodnota. Spole¢né s indexem (IND) stanovuje
prfenaseny parametr.

Kanal parametru

Kanal parametru

PKE| IND [ PWE PKE| IND | PWE
o1 2. 3.a4. ! vl 2. 3.a4. !
..~ word :_word : word ' » word . word :.___ word :

|1'5'|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|0|

LOAK 2
w

Struktura PKE

126

PNU !

|1—5—|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|O|

Index stranek H Subindex IND '

Struktura IND
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® \/ dolnich 11 bitech (PNU) PKE je kddovano Cislo parametru. Jelikoz je v ramci PNU
mozné vyjadfit jen hodnoty do 2000, musi se pro Cisla parametrd nad 2000 nakodovat
offset. Offset se nastavuje v 1. wordu indexu IND podle nasledujici tabulky.

e Bit 11 (SPM) je rezervovan a vzdy = 0.
e Bity 12 ... 15 (AK) obsahuji identifikaci pozadavku nebo odpovédi.

Vyznam identifikace poZadavku pro telegramy pozadavk(l (master - ménic) je popsan v
nasledujici tabulce.

ofs|7]6]5[4]3]2]1]0]

15[1a[13[12[11[1
ald|c|b|f|e

o

Index stranek IND

Tabulka 6- 22 Pfedpis pro nastaveni PNU

Oblast parametrt Index stranek Bit Hexadecim + PNU
alni
a d ¢ b f e 9 8 hodnota:
0000 ... 1999 0 0 0 0 0 0 0 0 0x00 0-7CF
2000 ... 3999 1 0 0 0 0 0 0 0 0x80 0-7CF
4000 ... 5999 0 0 0 1 0 0 0 0 0x10 0-7CF
6000 ... 7999 1 0 0 1 0 0 0 0 0x90 0-7CF
8000 ... 9999 0 0 1 0 0 0 0 0 0x20 0-7CF
32.000 ... 33.999 0 0 0 0 1 0 0 0 0x8 0-7CF
64.000 ... 65.999 1 1 1 1 0 1 0 0 OxF4 0-7CF

Tabulka 6- 23 Pfiklad kédovani Cisla parametru v PKE a IND pro P8820, index 16

PKE IND
decimalni XX 820 32 16
hex XX 334 20 10

((ustanoveni pro oblast parametru))
/I- bit pro vybér stranky parametru funguje nasledovné:

Kdyz je nastaven na 1, v usmérfiovaci se na Cislo parametru pfenasené v pozadavku kanalu
parametrd (PNU) pouziva offset 2000, nez dojde k predani. -//

Ve 2. wordu indexu IND se kéduje index parametru.

Pfiklad: Kodovani Cisla parametru v PKE a IND pro "P2016", index 3".

PKE IND PWE1 PWE2
|xx|10 80|03| | | [ ‘
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Master a Slave si vyménu;ji o identifikaci pozadavku popf. odpovédi (AK), co se ma stat s
parametrem specifikovanym v PKE. S identifikaci odpovédi se sdéluje stav pfenosu.

Tabulka 6- 24 Identifikace pozadavku (master » ménic)

Identifika Popis Identifikace
ce odpovédi
poika dav kladna zaporna
u
0 zadny pozadavek 0 7/8
1 Pozadavek hodnoty parametru 1/2 7/8
2 Zména hodnoty parametru (word) 1 7/8
3 Zména hodnoty parametru (double word) 2 71/8
4 PoZzadavek na popisujici prvek" 3 7/8
6 Pozadavek hodnoty parametru (pole) " 4/5 7/8
7 Zména hodnoty parametru (pole, word) 4 7/8
8 Zména hodnoty parametru (pole, double word) " 5 7/8
9 Pozadavek poctu prvkil pole 6 7/8
11 Zmeéna hodnoty parametru (pole, double word) a ulozeni v EEPROM | 5 7/8
2)
12 Zména hodnoty parametru (pole, word) a ulozeni v EEPROM 2) 4 718
13 Zména hodnoty parametru (double word) a ulozeni v EEPROM 2 7/8
14 Zména hodnoty parametru (double word) a ulozeni v EEPROM 1 7/8
1) Pozadovany prvek popisu parametru je specifikovan v IND (2 word).
2) Pozadovany prvek indexovaného parametru je specifikovan v IND (2. word).

Vyznam identifikace pozadavku pro telegramy odpovédi (master -~ ménic) je popsan v
nasledujici tabulce. Identifikace pozadavku uréuje, jaké identifikace odpovédi jsou mozné.

Tabulka 6- 25 Identifikace odpovédi (méni¢ -~ master)

Identifikace Popis
odpovédi

zadna odpovéd

Pfenes hodnotu parametru (word)

Pfenes hodnotu parametru (double word)

Prenes popisujici prvek "

Prenes hodnotu parametru (pole, word) 2)

Pfenes hodnotu parametru (pole, double word) 2

Prenes pocet prvkil pole

Pozadavek se neda zpracovat, Uloha se neda provést (s Cislem chyby)

o N[O~ [WINDN|~|O

Neni status hlavniho Figeni / neni opravnéni ke zméné parametru rozhrani
KANALU PARAMETRU

1) Pozadovany prvek popisu parametru je specifikovan v IND (2 word).

2) Pozadovany prvek indexovaného parametru je specifikovan v IND (2. word).

Pokud je identifikace odpovédi 7 (pozadavek se neda zpracovat), ulozi se do hodnoty
parametru 2 (PWEZ2) jedno z Cisel chyby uvedenych v nasledujici tabuice.
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Tabulka 6- 26 Cisla chyb pro odpovéd "Pozadavek se neda zpracovat"

C. Popis Poznamky
0 Nepfipustné Cislo parametru (PNU) Parametr neexistuje
1 Hodnota parametru se neda zménit Parametr je jen ke &teni
2 Minimum/maximum nebylo dosazeno nebo -
pfekroceno
3 Chybny subindex -
4 Zadné pole Samostatny parametr byl osloven s
pozadavkem na pole a subindexem >
0
5 Chybny typ parametru / chybny typ dat Zaména wordu a double wordu
6 Nastaveni neni pfipustné (jen reset) -
7 Popisujici prvek se neda zménit Popis se neda nikdy zménit
11 Neni ve stavu "Master-fizeni" Pozadavek na zménu bez stavu
"Master-fizeni" (viz P0927)
12 Chybi klicové slovo -
17 Pozadavek se na zakladé provozniho stavu neda | Momentalni provozni stav ménice
zpracovat neni kompatibilni s pfijatym
pozadavkem.
101 Cislo parametru je momentalné deaktivovano V zavislosti na provoznim stavu
meénice
102 Sitka kanalu neni dostadujici Komunikaéni kanal je pro odpovéd
prilis maly
104 Nepfipustna hodnota parametru Parametr pfipousti jen urcité hodnoty.
106 Pozadavek neni obsazen / hodnota neni Podle identifikace 5, 10, 15
podporovana.
200/201 | Zménéné minimum/maximum nebylo dosazeno | Maximum nebo minimum muze byt v
nebo prekro¢eno provozu dale omezeno.
204 Dostupné pfistupové opravnéni neobsahuje -
zmény parametry.

Hodnota parametru (PWE)

PFi komunikaci pfes USS se muze pocet PWE ménit. Pro 16 bitové hodnoty je nutna PWE.
Pokud se vyménuiji 32 bitové hodnoty, jsou nutné dvé PWE.

Poznamka

Datové typy U8 se prenaseji jako U16, pficemz horni byte je nula. Pole U8 vyzaduiji timto
jednu PWE na index.

Jeden kanal parametr( pro 3 wordy predstavuje typicky datovy telegram pro vyménu 16
bitovych dat nebo popladnych hladeni. Rezim s pevnou délkou wordu 3 se pouziva s P2013

=3.

Jeden kanal parametr( pro 4 wordy predstavuije typicky datovy telegram pro vyménu 32-
bitovych datovych proménnych a vyzaduje P2013 = 4.

Jeden kanal parametr( pro flexibilni délku wordu se pouziva pfi P2013 = 127. Délka
telegramu mezi masterem a slave maze vykazovat rizny pocet PWE.
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Kdyz je délka kanalu parametr(i pevna (p2013 = 3 nebo 4), musi master posilat vzdy bud' 3
nebo 4 wordy v kanalu parametrd. V opacném pfipadé slave na telegram neodpovi.
Odpovéd slave bude obsahovat rovnéz 3 nebo 4 wordy. Pro pevnou délku by se méla pouzit
4, jelikoz 3 pro mnoho parametr( (tj. double word() nepostacuje. Pfi promeénlivé délce
kanalu parametr(i (P2013 = 127) posila master v kanalu parametrd jen pocet wordu
nezbytnych pro ulohu. Délka telegramu odpovédi je rovnéz jen tak velka, jak je nutné.

Pravidla pro zpracovavani pozadavkt/odpovédi

6.5.1.4

® Pozadavek nebo odpovéd se mlze vztahovat jen na jeden parametr.
e Master musi pozadavek neustale opakovat, dokud nedostane vhodnou odpovéd.
® Master rozpozna odpovéd na odeslany pozadavek

— vyhodnocenim identifikace odpovédi,

— vyhodnocenim gisla parametru PNU,

— vyhodnocenim indexu parametru IND, pokud je to nutné, nebo

— vyhodnocenim hodnoty parametru PWE, pokud je to nutné.

e Kompletni pozadavek musi byt odeslan v jednom telegramu. Telegramy s pozadavkem
se nemohou rozdélovat. To stejné plati pro odpovédi.

® Pokud telegramy odpovédi obsahuji hodnoty parametrd, vrati pohon vzdy momentalni
hodnotu parametru, kdyz opakuje telegramy odpovédi.

Prekroceni ¢asu a jiné chyby

Piekrogeni ¢asu procesu

Jiné chyby

130

Parametr P2014 urluje piekroCeni ¢asu v ms. Kontrola, zda nebyl pfekroc€en Cas, je
podvazana hodnotou nula. Parametr P2014 kontroluje cyklickou aktualizaci bitu 10 v fidicim
wordu 1.

Kdyz je USS konfigurovan jako zdroj pfikazd a P2014 je rlizny od nuly, kontroluje se bit10
prijimaného Ffidiciho wordu 1. Pokud tento bit neni nastaven, zvysi se interni ¢ita prekroCeni
Casu. Kdyz je dosazeno prahu P2014, nastavi pohon chybu pfekro€eni ¢asu procesu.

P2025 = USS odmitnut

P2026 = USS chyba znakového ramu
P2027 = USS chyba preteCeni

P2028 = USS chyba parity

P2029 = start USS nebyl rozpoznan
P2030 = USS chyba BCC

P2031 = USS chyba délky
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6.5.1.5 Kanal procesnich dat USS (PZD)

Popis

V této oblasti telegramu se neustale vyménuji procesni data (PZD) mezi masterem a slave.
V zavislosti na sméru pfenosu obsahuje kanal procesnich dat data poZzadavk( pro USS
slave nebo data odpovédi pro USS master. Pozadavek obsahuje fidici wordy a pozadované
hodnoty pro slaves, odpovéd obsahuje stavové wordy a skute¢né hodnoty pro master.

STWA1 HSW STW2
T T T T T
Pozadavek PZD1 PzD2 PzD3 PzD4 i PZD8
na USS slave
| | 1 1 L
< P2012 -
ZSW1 HIW ZSW2
T T T T T
Odpovéd PZD1 PZD2 PzD3 PZD4 e PZD8
pro USS master |
1 L ! '
P2012 =2
“ P2012 =8 i

Obrazek 6-14 Kanal procesnich dat USS

Pocet word PZD v jednom telegramu USS je uréen parametrem P2012. Prvni dva wordy
jsou:

e Ridici word 1 (STW1) a hlavni pozadovana hodnota (HSW)

e Stavovy word 1 (ZSW1) a hlavni skute¢na hodnota (HIW)

Pokud je P2012 vétsi nebo roven 4, pfenasi se dodatkovy Fidici word (STW2) jako Ctvrty
PZD word (z&kladni nastaveni).

Zdroje v8ech ostatnich PZD jsou definovany parametrem P2019 pro rozhrani RS485 a
P2016 pro rozhrani RS232.

6.5.2 Komunikace pres PROFIBUS

6.5.2.1 Pripojeni vedeni PROFIBUS

Pripojeni vedeni PROFIBUS k frekvenénimu ménici

Pripojeni frekvenéniho méni€e na sit PROFIBUS-DP

Ridici jednotky CU240S DP a CU240S DP-F frekvenéniho méniée maji pfipojku Sub-D pro
pfipojeni k vedeni PROFIBUS..
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Tabulka 6- 27 Obsazeni kontakt( 9 pélové pFipojky Sub D

Konta | Oznaceni Popis Oblast
kt
1 Stinéni Uzemnéni
( O ) 2 uov Bezpotencialovy a referenéni bod
ol A 1s uzivatelského napajeni
‘z ° 3 RxD/TxD-P Pfijem/odesilani dat P (B/B’) RS485
02 4 CNTR-P Ridici signal TTL
| o
61 211 |5 DGND Referencni potencial pro data PROFIBUS
o (C/IC)
~——— |6 VP Kladny pol napéajeciho napéti 5V+10%
7 uz24v Bezpotencialové uzivatelské napajeni
+24 V pfi 100 mA
8 RxD/TxD-N Pfijem/odesilani dat N (A/A’) RS485
9 - Neobsazeno
SkFin | Stinéni vedeni | Stinéni vedeni

PFipojka Sub-D je vhodna pro pfipojovaci konektor SIMATIC RS 485.

Doporuéené konektory PROFIBUS
Pro pfipojeni vedeni PROFIBUS doporuéujeme jeden z nasledujicich konektor(:
1. 6GK1500-0FC00
2. 6GK1500-0EA02

Oba konektory se vzhledem k uhlu odchoziho kabelu hodi ke vSem fidicim jednotkam
SINAMICS G120.

Poznamka
Komunikace PROFIBUS pfi vypnuti 400 V napéjeni frekvenéniho ménice

Kdyz je frekvenéni méni¢ napajen pouze prostiednictvim 400 V sitové pripojky vykonové
jednotky, prerusi se pfipojeni fidici jednotky na PROFIBUS, jakmile sitové napajeni neni k
dispozici. Aby se tomu zabranilo, musi byt fidici jednotka pfipojena pfes svorky 31 (+24 V In)
a 32 (0 V In) na zvlastni napajeci napéti 24 V.

Pripustna délka kabeld, polozeni a stinéni vedeni PROFIBUS

Informace najdete pod odkazem
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/1971286

6.5.2.2 Pfiklad pro projektovani frekvenéniho ménic¢e na PROFIBUS

Zadani ulohy

Pohon s frekvencnim méni¢em SINAMICS G120 ma byt fizen z centralniho fizeni SIMATIC
pres PROFIBUS. Pfitom se maji Fidici signaly a pozadovana hodnota otacek prenaset z
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S7-300 CPU k pohonu. V opaéném sméru ma pohon predavat sva stavova hlaseni a svou
skute¢nou hodnotu otacek pres PROFIBUS do centralniho Fizeni.

Dale je jako pfiklad popsano, jak se krok za krokem spoji frekvenéni méni¢ pfes PROFIBUS
s nadfazenym fizenim SIMATIC. Opakovanim pfislusnych krokl se rozsifuje sit PROFIBUS

o dalSi frekvenéni ménice.

Jaké znalosti jsou pfedpokladany?

Zakladni manipulace s fizenim S7 a nastrojem pro inzenyring Step 7 neni soucasti tohoto

popisu.

Hardwarové komponenty (priklad)

Komponenta | Typ Objednaci €islo Pocet
Centralni Fizeni

Napajeni PS307 2 A 6ES7307-1BA00-0AAQ 1

S7 CPU CPU 315-2DP 6ES7315-2AG10-0AB0 1
Pamétova karta MMC 2Mb 6ES7953-8LL11-0AA0 1
Profilova lista Profilova lista 6ES7390-1AE80-0AAQ 1
Konektor PROFIBUS Konektor PROFIBUS 6ES7972-0BB50-0XA0 1
Vedeni PROFIBUS Vedeni PROFIBUS 6XV1830-3BH10 1

Pohon

Ridici jednotka SINAMICS | CU240S DP 6SL3244-0BA21-1PAO 1
G120

Vykonova jednotka PM240 6SL3224-0BE21-5UA0Q 1
SINAMICS G120

Basic Operator Panel BOP 6SL3255-0AA00-4BA1 1

Motor

Trojfazovy asynchronni
elektromotor

1LA7060-4AB10

Konektor PROFIBUS

Konektor PROFIBUS

6GK1500-0FC00

Poznamka

Popis v této pfiru€ce je zalozen na hardwaru podle vySe uvedeného seznamu. Je mozné
pouzit také podobné produkty, které se liSi od vySe uvedeného seznamu.

Softwarové komponenty

Komponenta Typ Objednaci Cislo Pocet
SIMATIC STEP 7 V5.3 + SP3 6ES7810-4CC07-0YAS5 1
Drive ES Basic V5.4 6SW1700-5JA00-4AA0 1

Drive ES Basic je zakladni software inzenyringového systému, prostiednictvim kterého se
spojuje hnaci technika a fizeni Siemens. Na zakladé ovladaciho prostfedi manageru STEP 7
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se pomoci Drive ES Basic integruji pohony do svéta automatizace vzhledem ke komunikaci,
projektovani a udrzovani dat.

Nastaveni adresy PROFIBUS frekvenéniho ménice

V horni ¢asti fidici jednotky se nachazeji dva bloky pfepinacli DIP. Nad spodnim blokem
prepinacu DIP se nastavuje adresa PROFIBUS frekvenéniho ménice.

Obrazek 6-15 DIP prepina¢ PROFIBUS

BOP nasazeny na Fidici jednotku (ovladaci panel a panel operatora) pfepinace DIP zakryva.
K nastaveni adresy PROFIBUS se musi BOP odstranit.

Alternativné je mozné adresu PROFIBUS nastavit také pfes parametr P0918. Nastaveni
pres prepinace DIP ma prednost pfed parametrem P0918.

POZOR

Pfi zméné adresy PROFIBUS je nezbytné vypnuti a opétovné zapnuiti fidici jednotky, aby
bylo nové nastaveni adresy uc€inné. Restart se musi provést vypnutim a opétovnym
zapnutim napajeni nezavisle na tom, zda je rozhrani napajeno z napajeni méni¢e nebo ma
své vlastni napdjeci napéti 24 V.
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Adresa PROFIBUS

DIP pfepinac
( I:I © bez funkce
W |~ |sis @9
W o |85 32
- a1 E o | Bit4 (16)
@ ll E <+ |Bit3 (9
— i W |- |si2 @
OOBG00G < 5 W |~ |81 @
1l E = | Bito (1

/ B

N PROFIBUS-DP

Stavova LED

| ___——PROFIBUS-DP
Rozhrani

Obrazek 6-16 Rozhrani PROFIBUS, diagnostika a nastaveni adresy na fidici jednotce

Nastavte prepinace DIP, jak je znazornéno v nasleduijici tabulce, napf. na adresu 10.

Tabulka 6- 28 Priklady pro nastaveni adresy PROFIBUS

DIP prepinac¢ 1 2 3 4 5 6 7
Ciselna hodnota v tomto Fadku se pFigita k adrese | 1 16 32 64
Priklad 1: Adresa=10=2+8 . .

Priklad 2: Adresa =88 =8 + 16 + 64 .

Platny rozsah adres je uveden v tabulce nize:

Tabulka 6- 29 Platné adresy PROFIBUS

Nastaveni piepinacu DIP Vyznam

0 Adresa PROFIBUS se stanovi prostfednictvim P0918
1...125 Platna adresa PROFIBUS

126, 127 Neplatna adresa PROFIBUS

Zarazeni frekvenéniho méni¢e do nadrazeného fizeni SIMATIC

Po nastaveni adresy PROFIBUS frekven&niho ménice se provedou vSechna dalSi nastaveni
pro integraci do SIMATIC ve STEP 7 pomoci HW-Konfig.
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Vytvoreni projetku STEP 7
Vytvorte novy projekt STEP 7 a zadejte nazev projektu, napf. 'G120_in_S7".

xl

Obrazek 6-17 Vytvoreni nového projektu ve Step7

Projektovani SIMATIC 300 a vytvoreni sité Profibus
Vlozte CPU S7 300.

xl

Obrazek 6-18 Vlozeni stanice SIMATIC 300

Otevrete konfiguraci hardwaru (HW-Konfig) ve Step 7
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Obrazek 6-19 Otevreni konfigurace HW
Z katalogu hardwaru 'SIMATIC 300" metodou 'tahni a pust” vlozte rack modull S7 300 do
vaseho projektu. Slot 1 tohoto racku modull osadte napajenim a slot 2 CPU 315-2 DP.

Pfi viozeni SIMATIC 300 se automaticky otevie okno pro stanoveni sité. Vytvorte sit’
PROFIBUS DP.

xl

Obrazek 6-20 Vlozeni stanice SIMATIC 300 se siti PROFIBUS DP

Projektovani frekvenéniho ménice a pfipojeni na sit’ Profibus
Ve Step7 existuji dva zplisoby pfipojeni frekvenéniho ménice k fizeni S7:

1. Pres GSD frekvenéniho ménice
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GSD je standardizovany soubor popisu pro slave PROFIBUS. GSD pouzivaji vSechna
fizeni, ktera jsou PROFIBUS master.

2. Prostfednictvim manageru objektu Step7
Tento o néco pohodInéjsi zplisob je k dispozici pouze u fizeni S7.
Dale je popsano jen projektovani prostfednictvim GSD.

Instalace GSD ve Step 7

GSD frekvenénich méni¢a SINAMICS je k dispozici na internetu. GSD se do STEP 7
integruje prostrednictvim HW-Konfig.

xl

Obrazek 6-21 Instalace GSD ve STEP 7 pomoci HW-Konfig

Po instalaci GSD se frekvenéni ménic¢ objevi jako objekt pod 'PROFIBUS DP' v katalogu
produktt HW-Konfig.
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Obrazek 6-22 G120 v katalogu produktli HW-Konfig

Vlozte frekvenéni méni¢ metodou 'tahni a pust” do sité PROFIBUS. V HW-Konfig zadejte
adresu PROFIBUS nastavenou na frekvenénim ménici.

xl

Obrazek 6-23 Spojeni G120 se siti PROFIBUS

Objekt frekvenniho ménice v katalogu produktt HW-Konfig obsahuje nékolik typl
telegram(. Typ telegramu stanovi, jaka cyklicka data (=procesni data, PZD) si fizeni a
frekvenéni méni¢ spolu vymeénuiji. Frekvenéni ménic pfijima napfiklad u standardniho
telegramu 1 procesni data pozadovana hodnota otacek a fidici word z fizeni a v procesnich
datech vraci svou skuteénou hodnotu otaéek a svij stavovy word.

VloZte pozadovany typ telegramu z katalogu HW metodou 'tahni a pust" do slotu 1
frekvenéniho ménice.
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xl

Obrazek 6-24 Stanoveni typu telegramu frekvenéniho méni¢e SINAMICS G120

STEP 7 automaticky zadava rozsah adres, ve kterém se nachazeji procesni data
frekvencniho ménice. Standardni telegram 1 obsazuje vzdy 4 byty vstupnich a vystupnich
dat.

Poznamka
Stanoveni typu telegramu ve frekvenénim ménici

Nastaveni typu telegramu v HW-Konfig plati jen pro stranu fizeni. Ve frekvecnim ménici se
musi stejny typ telegramu nastavit pomoci STARTERu nebo BOP pres parametr P0922.

Zavérecné kroky
e Ulozte a prelozte projekt ve Step?7.
e \/ytvorte online pfipojeni mezi vasim PC a CPU S7 a nactéte data projektu do CPU S7.

Frekvenéni ménic je nyni pfipojen k CPU S7. Komunikacni rozhrani mezi CPU a
frekvencnim méniCem se zadava pres profil PROFIdrive. Pfiklad, jak budete toto rozhrani
zasobovat daty, naleznete v této pfirucce.

6.5.3 Komunikace pres PROFINET

6.5.3.1 Pripojeni vedeni PROFINET

Pripojeni frekvenéniho méni€e na PROFINET

Ridici jednotky CU240S PN a CU240S PN-F jsou vybaveny ethernetovym rozbo&ovagem
pro dvé pfipojeni ve formé objimek konektor(i RJ45. Pfipojeni k optickym sitim se provadi
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pres rozboCovace, které maji jak elektricky, tak opticky port. Pohon se pak pfipoji na
elektricky port. Proto neni k dispozici Zzadné napéjeci napéti pfes externi elektricky/opticky
ménic.

Tabulka 6- 30 Obsazeni kontakt( objimky konektoru RJ45

:(ontak Oznadeni Vyznam Barva zily
1 TX+ Pfenos dat + Zluta
= 1 2 TX Pfenos dat - oranzova
i 3 RX+ Pfijem dat + bila
g 4 _
5 -
6 RX- PFijem dat - modra

Pokyny k motnazi SIMATIC NET Industrial Ethernet FastConnect RF45 Plug 180 jsou
obsazeny v informaci k produktu "Navod k montazi SIMATIC NET Industrial Ethernet
FastConnect RJ45 Plug". Tento dokument je ke stazeni na nasledujicich strankach:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/23175326/130000

Doporuéené konektory PROFINET
Pro pFipojeni vedeni PROFINET doporucujeme jeden z nasledujicich konektoru:
6GK1901-1BB10-2Ax0

Pripustna délka kabell, poloZeni a stinéni vedeni PROFINET
Informace najdete na http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/25571355

Poznamka
SINAMICS nepodporuje routing od PROFIBUS k PROFINET a obracené.

6.5.3.2 Priklad pro projektovani frekvenéniho ménic¢e na PROFINET

Rozdily mezi Profibus a Profinet

Postup pfi provozovani frekvenéniho méni¢e na Profinet se lidi jen nepodstatné od
pfedchoziho popisu pro profibus. Dale se probiraji jen podstatné rozdily mezi Profibus a
Profinet.

Hardwarové komponenty (priklad)

Ve srovnani s Profibus je nutné CPU S7, fidici jednotku frekvenéniho méni¢e a komunikacni
kabely dimenzovat pro Profinet.
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Komponenta Typ Objednaci ¢islo Pocet
Centralni fizeni

Napéajeni PS307 2 A 6ES7307-1BA00-0AAQ 1
S7 CPU CPU 315-2 PN/DP 6ES7315-2EG10-0AB0 1
Pamétova karta MMC 2MB 6ES7953-8LL11-0AA0 1
Profilova lista Profilova lista 6ES7390-1AE80-0AAQ 1
Konektor PROFINET Konektor PROFINET 6GK1901-1BB10-2Ax0 1
Vedeni PROFINET Vedeni PROFINET 6XV1840-2AH10 1
Pohon

Ridici jednotka SINAMICS | CU240S PN 6SL3244-0BA21-1PAO 1
G120

Vykonova jednotka PM240 6SL3224-0BE21-5UA0 1
SINAMICS G120

Basic Operator Panel BOP 6SL3255-0AA00-4BA1 1
Motor TFifazovy asynchronni 1LA7060-4AB10 1

elektromotor

Konektor PROFINET Konektor PROFINET 6GK1901-1BB10-2Ax0 1
Poznamka

Popis v této pfiruCce je zalozen na hardwaru podle vySe uvedeného seznamu. Je mozné
pouzit také podobné produkty, které se liSi od vySe uvedeného seznamu.

Softwarové komponenty

Komponenta Typ Objednaci Cislo Pocet
SIMATIC STEP 7 V5.4 SP2 6ES7810-4CC07-0YA5 1
Drive ES Basic V5.4 6SW1700-5JA00-4AA0 1

Zarazeni frekvenéniho ménic¢e do nadrazeného fizeni SIMATIC

VSechna nastaveni pro integraci do SIMATIC se provadéji v ramci STEP 7 pomoci HW-
Konfig.

Vytvoreni projektu Step 7 a projektovani SIMATIC 300
Postup se velmi podoba postupu popsanému pod 'Profibus'. Podstatné rozdily jsou:
1. Z katalogu modulll vyberte Fizeni S7 umoznujici PROFINET, napf. CPU 315-2 PN/DP.
2. Po vlozeni SIMATIC 300 vytvorte sit PROFINET.
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Obrazek 6-25 Vlozeni stanice SIMATIC 300 se siti Profinet

Projektovani frekvenéniho ménice a pfipojeni na sit’ Profinet
Frekvenéni méni¢ se zacleni se svym GSDML pies PROFINET do nadfazeného fizeni.
GSDML frekvenénich ménic¢t SINAMICS je k dispozici na internetu. Po instalaci GSDML (viz
'Komunikace pfes PROFIBUS') se frekven¢ni ménic€ objevi jako objekt pod 'PROFINET I10O' v
katalogu produktt HW-Konfig.
Vlozte frekvencni méni¢ metodou 'tahni a pust” do sit€ PROFINET a zvolte nasledné jako
typ telegramu standardni telegram 1.

xl

Obrazek 6-26 G120 se standardnim telegramem 1 ve STEP 7 na PROFINET
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Zavérecné kroky
e Ulozte a prelozte projekt ve Step?7.
e \/ytvorte online pfipojeni mezi vasim PC a CPU S7 a nactéte data projektu do CPU S7.

Frekvencni ménic je nyni pfipojen k CPU S7. Komunikacni rozhrani mezi CPU a
frekvencnim méniCem se zadava pres profil PROFIdrive. Pfiklad, jak budete toto rozhrani
zasobovat daty, naleznete v této pfirucce.

6.5.4 Profil PROFIdrive

6.5.4.1 Struktura uzitnych dat v profilu PROFIdrive

PROFIdrive jako rozhrani frekvenéniho méniée na PROFIBUS nebo PROFINET

Frekvencni ménice SINAMICS G120 se fidi pfes profil PROFIdirve, verze 4.1. Profil
PROFIdrive stanovi strukturu uzitnych dat, se kterou komunikuje centralni fizeni
prostfednictvim cyklického nebo necyklického pfenosu dat s frekvenénim ménicem.

Profil PROFIdrive je standard uzivany nékolika vyrobci. Uplny popis tohoto standardu
naleznete pod /P5/ PROFIdrive Profile Drive Technology.

Cyklicka a necyklicka komunikace
Profil PROFIdrive definuje dva druhy komunikace mezi fizenim a frekvenénim ménicem.
1. Cyklicka komunikace

V kazdém vypocetnim cyklu aktualizuje centralni fizeni data pro frekvenéni ménic a
vyhodnocuje zpétna hlaseni frekvenéniho ménice.

— Vyhoda: P¥i pouziti vykonného Fizeni obdrzi frekvenéni ménic v nékolika
milisekundach aktualizovana data.
— Nevyhoda: timto zplisobem se da v paketu prenést jen malo dat.
2. Necyklicka komunikace

Centralni fizeni odesle vétsi paket dat do frekvenéniho ménice a vyhodnoti data z
frekvencniho ménice.

— Vyhoda: necyklicka komunikace umoznuje prenos podstatné vétSich mnozstvi dat nez
cyklicka komunikace.

— Nevyhoda: pfenos necyklickych dat je podstatné pomalejSi nez cyklicka komunikace
Profil PROFIdrive definuje struktury dat jak pro cyklickou, tak i pro necyklickou komunikaci.
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6.5.4.2 Cyklicka komunikace

Cyklicka komunikace

Profil PROFIdrive definuje rtizné typy telegram0. Telegramy obsahuji datové pakety cyklické
komunikace ve stanoveném vyznamu a poradi. Frekvenéni méni¢ SINAMICS G120
disponuje typy telegrami podle nasledujici tabulky.

Tabulka 6- 31 Typy telegramd SINAMICS G120

Typ telegramu Data Procesni data (PZD)
parametr(
PZDO01 PzD02 PzZD03 |PzZD04 |PzZD05 PZD06 PzZzD |PzD
STW1 HSW 07 08
ZSW1 HIW
Telegram 1 ne STWA1 NSOLL_A | ¢ frekvenéni ménic pfijima tato data od fizeni
Regulace otacek, ZSW1  |NIST_A = Frekven&ni méni¢ odesila tato data do Fizeni
2 wordy
Telegram 20 ne STWA1 NSOLL_A
Regulace otacek, ZSW1  [NIST.A_  |IAIST |MIST |PIST
VIK/INAMUR GLATT
2 popt. 5 wordu
Telegram 350 ne STWA1 NSOLL_A |M_LIM |STW2
Regulace otacek, ZSW1 |NIST_A_  |IAIST_ |ZSW2
Telegram 352 ne STWA1 NSOLL A |[<1> <1> <1> <1>
Regulace otacek, ZSW1  |[NIST.A_  |IAIST |MIST |FAULT_ |WARN_
PCS7 GLATT CODE  |CODE
Telegram ano STWA1 NSOLL_A
353Regulace otacek, ZSWH1 NIST A_
PZD 2/2
Telegram ano STWA1 NSOLL A |[<1> <1> <1> <1>
354Regulace otacek, ZSW1  |[NIST.A_  [IAIST |MIST |FAULT_ |WARN_
PKW 4/4 a GLATT CODE |CODE
PZD 6/6
Telegram 999 ne STW1 Délka telegramu pfi pfijmu je max. 8 wordd. Vybér je volny pfes centralni
Volné propojeni pres konfiguraci napf. HW Config (universalni modul v GSD)
BICO ZSWA1 Délka telegramu pfi odesilani je max. 8 word(. Vybér je volny pres
centralni konfiguraci napf. HW Config (universalni modul v GSD)

<1> vyplh mista pro procesni data PCS7

STW1/2
ZSW1/2
NSOLL_A
NIST_A_GLATT
IA_IST

MIST

PIST

M_LIM
FAULT_CODE
WARN_CODE

Ridici word 1/2

Stavovy word 1/2

Pozadovana hodnota otacek nebo frekvence

vyhlazena hodnota otaCek nebo skutec¢na hodnota frekvence
aktudlni vystupni proud

aktualni kroutici moment

aktualni efektivni vykon

mezni hodnota krouticiho momentu

Cislo poruchy

Cislo vystrahy
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V dalSich kapitolach bude obsah tabulky blize vysvétlen.

Struktura dat kanalu parametr(

Popis

Profil PROFIdrive V4.1 definuje pro ménice strukturu uzitnych dat, se kterou mdze master
pristupovat k méniéum (slave). Rozsah pro kanal parametri telegramu se da pouzit ke
sledovani a/nebo ke zméné libovolnych parametrd v ménici.

Kanal parametrt

PFi pouziti kanalu parametrd je mozné zpracovavat procesni data a sledovat je
(zapisovat/Cist), jak je popsano nize. Kanal parametrl obsahuje vzdy 4 wordy.

Kanal parametrd Zkratky: PKE: Identifikace parametru
PKE [ IND |  PWE LNV'\?E'n:e;( t t
. \ : n rametr
1. v 2. ' 3.a4. odnota parametru
* word ! word word

Obrazek 6-27 Struktura kanalu parametrd ve struktufe telegramu

Identifikace parametru (PKE), prvni word
Identifikace parametru (PKE je vzdy 16 bitova hodnota.

Kanal parametrt

PKE [ IND [ PWE
1.+ 2. 1 3.a4
.- word :_word ! word

|1'é|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|0|
POAK S PNU ‘

T
92}

Obréazek 6-28 Struktura PKE

e Bity 0 az 10 (PNU) obsahuiji zbytek Cisla parametru (rozsah hodnot 1 az 61999).

Pro ¢isla parametrd = 2000 se musi pficist offset, ktery je definovan hornimi bity (necyklicky)
nebo dolnimi bity (cyklicky) byt(i IND.

e Bit 11 (SPM) je rezervovan a vzdy = 0.
e Bity 12 ... 15 (AK) obsahuji identifikaci poZzadavku nebo odpovédi.

Vyznam identifikace poZadavku pro telegramy poZadavkd (master - ménic) je popsan v
nasledujici tabulce.
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Tabulka 6- 32 Identifikace pozadavku (master -~ ménic)

Identifika Popis Identifikace
ce odpovédi

pozadav kladna | zaporna
ku

0 zadny pozadavek 0 7/8

1 Pozadavek hodnoty parametru 1/2 0

2 Zména hodnoty parametru (word) 1 |

3 Zména hodnoty parametru (double word) 2 |

4 Pozadavek na popisujici prvek? 3 |

6 Pozadavek hodnoty parametru (pole) " 4/5 [

7 Zména hodnoty parametru (pole, word) " 4 [

8 Zména hodnoty parametru (pole, double word) 1 5 |

9 Pozadavek poétu prvkd pole 6 |

11 Zména hodnoty parametru (pole, double word) a ulozeni v EEPROM | 5 [

2)

12 Zména hodnoty parametru (pole, word) a ulozeni v EEPROM 2 4 [

13 Zména hodnoty parametru (double word) a ulozeni v EEPROM 2 \

14 Zména hodnoty parametru (double word) a ulozeni v EEPROM 1 718

1) Pozadovany prvek popisu parametru je specifikovan v IND (2 word).

2) Pozadovany prvek indexovaného parametru je specifikovan v IND (2. word).

Vyznam identifikace odpovédi pro telegramy odpovédi (méni¢ -~ master) je popsan v
nasledujici tabulce. Identifikace pozadavku urCuje, jaké identifikace odpovédi jsou mozné.

Tabulka 6- 33 Identifikace odpovédi (méni¢ -~ master)

Identifikace Popis
odpovédi

zadna odpoved

Pfenes hodnotu parametru (word)

Pfenes hodnotu parametru (double word)

Prenes popisujici prvek "

Pfenes hodnotu parametru (pole, word) 2)

Pfenes hodnotu parametru (pole, double word) 2

Pfenes pocet prvki pole

Pozadavek se neda zpracovat, uloha se neda provést (s Cislem chyby)

O |IN|/oO[O|d|WIN|=~|O

Neni status hlavniho Figeni / neni opravnéni ke zméné parametru rozhrani
KANALU PARAMETRU

1) Pozadovany prvek popisu parametru je specifikovan v IND (2 word).

2) Pozadovany prvek indexovaného parametru je specifikovan v IND (2. word).

Pokud je identifikace odpovédi 7 (pozadavek se neda zpracovat), ulozi se do hodnoty
parametru 2 (PWE2) jedno z Cisel chyby uvedenych v nasledujici tabulce.
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Tabulka 6- 34 Cisla chyb pro odpovéd "Pozadavek se neda zpracovat"

C. Popis Poznamky
0 Nepfipustné Cislo parametru (PNU) Parametr neexistuje
1 Parametr se neda zménit Parametr je jen ke &teni
2 Minimum/maximum nebylo dosazeno nebo |-
pfekro¢eno
3 Chybny subindex -
4 Zadné pole Samostatny parametr byl osloven s
pozadavkem na pole a subindexem > 0
Chybny typ parametru / chybny typ dat Zaména wordu a double wordu
Nastaveni neni pfipustné (jen reset) -
Popisujici prvek se neda zménit Popis se neda nikdy zménit
11 Neni ve stavu "Master-fizeni" Pozadavek na zménu bez stavu "Master-
fizeni" (viz P0927)
12 Chybi klicové slovo -
17 Pozadavek se na zakladé provozniho stavu | Momentalni provozni stav ménice neni
neda zpracovat kompatibilni s pfijatym pozadavkem.
101 Cislo parametru je momentalné V zavislosti na provoznim stavu ménice
deaktivovano
102 Sitka kanalu neni dostadujici Komunikac¢ni kanal je pro odpovéd prilis
maly
104 Nepfipustna hodnota parametru Parametr pfipousti jen urcité hodnoty.
106 Pozadavek neni obsazen / Uloha neni Podle identifikace 5, 10, 15
podporovana.
200/201 | Zménéné minimum/maximum nebylo Maximum nebo minimum muze byt v
dosazeno nebo pfekroceno provozu dale omezeno.
204 Dostupné pfistupové opravnéni neobsahuje | -
zmény parametr(.

Index parametrti (IND) druhy word
Subindex pole se v profilu PROFIdrive oznacuje jednoduse jako "Subindex".

Struktura pro necyklicky pfenos dat

Kanal parametrt

PKE| IND | PWE
1. 1 2.+ 3.a4

: word ! word '____ word

Index stranek H Subindex IND

Obrazek 6-29 Struktura IND - necyklicka

® Subindex pole je 8 bitova hodnota, ktera se prenasi v necyklickém rezimu pfenosu dat v
bytu nizsiho fadu (bity 0 az 7) indexu parametra (IND).
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Ulohu k vybéru stranky parametrd pro dodateéné parametry provadi v tomto pfipadé byte
vyssiho fadu (bity 8 az 15) indexu parametru. Tato struktura splfiuje pozadavky
specifikace USS.

Pfiklad: Kodovani Cisla parametru v PKE a IND pro "P2016, index 3".

Struktura pro cyklicky pfenos dat

Kanal parametru

PKE| IND | PWE
1. ¢+ 2. 1 3.a4

|1'é|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o|

Subindex IND H Index stranek

Obrazek 6-30 Struktura IND - cyklicka

Subindex pole je 8 bitova hodnota, ktera se prenasi v cyklickém rezimu pfenosu dat v
bytu vyS$Siho Fadu (bity 8 az 15) indexu parametra (IND).

Ulohu k vybéru stranky parametrti pro dodate&né parametry provadi v tomto pFipadé byte

Ustanoveni pro oblast parametr

Bit pro vybér stranky parametru funguje nasledovné:

Kdyz je nastaven na 1, v ménici se na Cislo parametru pfenasené v pozadavku kanalu
parametrd (PNU) pouziva offset 2000, nez dojde k predani.

15

14113 12|11 1

o

a

ofs|7]6]5[4]3]2]1]0]

djic|b|f|e

Obrazek 6-31 Index stranek IND - necyklicka

IND

0

a

112[3]4]5]6]7]8]o[io[t1[12[13[14[15]
dic|b|f|e : !

Obrazek 6-32 Index stranek IND - cyklicka

Tabulka 6- 35 Pfedpis pro nastaveni PNU

Oblast parametri Index stranek Bit Hexadecim + PNU
alni
a d c b f e 9 8 hodnota:
0000 ... 1999 0 0 0 0 0 0 0 0 0x00 0-7CF
2000 ... 3999 1 0 0 0 0 0 0 0 0x80 0-7CF
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Index stranek Bit
4000 ... 5999 0 0 0 1 0 0 0 0 0x10 0-7CF
6000 ... 7999 1 0 0 1 0 0 0 0 0x90 0-7CF
8000 ... 9999 0 0 1 0 0 0 0 0 0x20 0-7CF
32.000 ... 33.999 0 0 0 0 0 1 0 0 0x04 0-7CF
64.000 ... 65.999 0 0 0 0 1 0 0 0 0x08 0-7CF

Tabulka 6- 36 Pfiklad kdédovani Cisla parametru v PKE a IND pro P8820, index 16

PKE IND

decimalni XX 820 32 16

hex XX 334 20 10

Hodnota parametru (PWE) 3. a 4. word

V pfipadé vymény dat pfes PROFIBUS nebo PROFINET se hodnota parametru (PWE)
prenasi jako double word (32 bit). V jednom telegramu se da prenaset vzdy jenom jedna
hodnota parametru.

32 bitova hodnota parametru obsahuje PWE1 (H-word, 3. word) a PWE 2 (L-word, 4. word).

16 bitova hodnota parametru se pfenasi v PWE2 (L-word, 4. word). PWE1 (H-word, 3. word)
se musi v tomto pfipadé nastavit v PROFIBUS-DP-master / PROFInet regulator 1/0 na 0.

Poznamka

V pfipadé komunikace pfes USS je délka wordu konfigurovatelna v P2013. Podrobnosti
najdete v odstavci "Komunikace pfes USS".

Pravidla pro zpracovavani pozadavki/odpovédi

150

Pozadavek nebo odpovéd se mize vztahovat jen na jeden parametr.

Master musi pozadavek neustale opakovat, dokud nedostane vhodnou odpoveéd.
Master rozpozna odpovéd na odeslany pozadavek

— vyhodnocenim identifikace odpovédi,

— vyhodnocenim isla parametru PNU,

— vyhodnocenim indexu parametru IND, pokud je to nutné, nebo

— vyhodnocenim hodnoty parametru PWE, pokud je to nutné.

Kompletni pozadavek musi byt odeslan v jednom telegramu. Telegramy s pozadavkem
se nemohou rozdélovat. To stejné plati pro odpovédi.

Pokud telegramy odpovédi obsahuji hodnoty parametrd, vrati pohon vzdy momentalni
hodnotu parametru, kdyz opakuje telegramy odpovédi.
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Ridici a stavové wordy

Popis
Ridici a stavové wordy splfiuji specifikace pro profil PROFIdrive, verze 4.1 pro rezim
"regulace otacek".

Ridici word 1 (STW1)

Ridici word 1 (Bits 0 ... 10 podle profilu PROFIdrive a VIK/NAMUR, bity 11 ... 15 specificky

pro SINAMICS G120).

Tabulka 6- 37 Prirazeni fidiciho wordu 1

Bit | Hodnota | Vyznam Poznamky
0 0 OFFA1 Vypnuti, pokles rychlosti na rampé HLG, blokace impulsu,
kdyi f<fmin.

1 ON Uvede ménic¢ do stavu "pfipraven k provozu" (Ready to
run), smér otaceni se stanovi pres bit 11.

1 0 Dobéhnuti do klidu (OFF2) Okamzita blokace impulsu, pohon dobé&hne do klidu.

1 Zadné dobéhnuti do klidu VSechny pfikazy "dobéhnuti do klidu" (OFF2) budou vzaty
Zpét.

2 0 Rychlé zastaveni (OFF3) Rychlé zastaveni: Vypnuti s co nejmensim zpozdénim.

1 Zadné rychlé vypnuti V8echny pfikazy "rychlé zastaveni" (OFF3) budou vzaty
zpét.

3 0 Blokovani provozu Regulace a impulsy ménice jsou blokovany.

1 Uvolnéni provozu Regulace a impulsy ménice jsou uvolnény.

4 0 Reset snimace nabéhu Vystup HLG je nastaven na 0 (co nejrychlejSi brzdéni),
ménic zlstava ve stavu ON.

1 Uvolnéni snimace nabéhu

5 0 Zablokovani snimace nabéhu Pozadovana hodnota momentalné dodavana snimacem
nabéhu se "zmrazi".

1 Uvolnéni snimace nabéhu

6 0 Deaktivace pozadované hodnoty Hodnota zvolena na vstupu HLG se nastavi na 0 (nula).

1 Uvolnéni poZzadované hodnoty Hodnota zvolena na vstupu HLG se uvolni.

7 1 Kvitace chyb Chyba se kvituje kladnou hranou, ménic¢ se pak prepne do
stavu "blokace nabéhu".
8 JOG 1 OFF Pohon zabrzdi co nejrychleiji.

JOG 1 ON Pohon bézi co nejrychleji na pozadovanou hodnotu pro
krokovaci provoz (smér otaceni: CW = ve sméru
hodinovych rugicek).

9 0 JOG 2 OFF Pohon zabrzdi co nejrychleji.

1 JOG 2 ON Pohon nabéhne co nejrychleji na pozadovanou hodnotu pro
krokovaci provoz (smér otaceni: CCW = proti sméru
hodinovych rucicek).

10 0 Zadné fizeni PLC Procesni data jsou neplatna, oCekava se "znamka zivota".

1 PLC fizeni Rizeni pies rozhrani, procesni data jsou platna
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Bit |Hodnota | Vyznam Poznamky

11 0 Zadna inverze pozadované hodnoty Motor bézi ve sméru hodinovych rucicek jako reakce na
kladnou pozadovanou hodnotu.

1 Inverze pozadovanych hodnot Motor bézi proti sméru hodinovych rucicek jako reakce na

kladnou pozadovanou hodnotu.

12 Nepouziva se

13 1 Potenciometr motoru vys

14 1 Potenciometr motoru niz

15 1 PFepnuti datového zaznamu Zavisi na protokolu:

U ménice SINAMICS G120 je pfi pouziti funkce ovladani z
mista/dalkové mozné prepinat mezi datovymi zaznamy
pfikaza (CDS) 0 a 1 v fidicim wordu 1, bit 15. To zpUsobuje
prepnuti datového zaznamu. Datovy zaznam pfikazu 0O je
pfi obsluze z mista aktivni, datovy zaznam pfikazu 1 oproti
tomu pfi dalkovém ovladani. V obou datovych zaznamech
prikazu je mozné nastavovat jenom parametry specifické
pro aplikaci pro zdroje pfikazu a cilovych hodnot.

Standardni obsazeni fidiciho wordu 2 (STW2)
Ridici word 2 je standardné predobsazen nasledujicim zptisobem. Toto se da zménit

pouzitim BICO.

Tabulka 6- 38 Pfedobsazeni fidiciho wordu 2 (pro VIK/NAMUR neni definovano)

Bit Hodnota Vyznam

0 1 Bit volby pevné frekvence 0

1 1 Bit volby pevné frekvence 1

2 1 Bit volby pevné frekvence 2

3 1 Bit volby pevné frekvence 3

4 - Nepouziva se

5 - Nepouziva se

6 - Nepouziva se

7 - Nepouziva se

8 1 Uvolnéni technologického regulatoru

9 1 Uvolnéni DC brzdy

10 - Nepouziva se

11 1 Uvolnéni statického regulatoru otacek

12 1 Regulace krouticiho momentu

0 Regulace otacek

13 0 Externi chyba 1

14 - Nepouziva se

15 - Nepouziva se
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Stavovy word 1 (ZTW1)

Stavovy word 1 (Bity O ... 10 podle profilu PROFIdrive a VIK/INAMUR, bity 11 ... 15
specificky pro SINAMICS G120).

6.5 Provoz v systémech s poini sbérnici

Tabulka 6- 39 Pfifazeni bitl stavovy word 1 (pro vSechny telegrami PROFIdrive a VIK/NAMUR)

Bit | Hodno | Vyznam Poznamky
ta
0 1 Pfipraven k zapnuti Napajeni je zapnuté, elektronika je inicializovana, impulsy jsou
blokovany.
0 Neni pfipraven k zapnuti -
1 1 Pfipraven k provozu Ménic je zapnuty (pfikaz ON je aktivni), neni aktivni zadna porucha,
méni¢ muze nabéhnout, jakmile bude dan pfikaz "provoz uvolnén".
Viz fidici word 1, bit 0
0 Neni pFipraven k provozu. -
2 1 Uvolnéni provozu Pohon nasleduje poz. hodnotu. Viz fidici word 1, bit 3
0 Provoz blokovan -
3 1 Porucha trva Pohon ma poruchu. V pohonu je porucha, proto neni v provozu a po
Uuspésném odstranéni a kvitovani poruchy se pfepne do stavu
"blokovani nabéhu".
0 Z4dna porucha -
4 1 "Dobéhnuti do klidu" neni aktivovano. | --
0 "Dobéhnuti do klidu" aktivovano. Pfikaz "dobé&hnuti do klidu" (OFF 2) je aktivni.
5 1 "Rychlé zastaveni" neni aktivni --
0 Rychlé zastaveni aktivni Pfikaz rychlé zastaveni OFF 3 je aktivni.
6 1 Zapnuti blokovano Pohon se potom jen opét uvede do stavu "zapnuty", kdyz budou
dany pfikazy "zadné dobéhnuti do klidu" A "zadné rychlé zastaveni"
- nasledované "ON".
0 Zapnuti neni blokovano --
7 1 Je déna vystraha Pohon je stale v provozu; varovani v parametru servis/udrzba;
zadna kvitace; viz parametr alarmu r2110.
0 Zadna vystraha Neni dana zadna vystraha nebo vystraha opét zmizela.
8 1 Odchylka od poctu otacek v ramci Odchylka pozadovana - skute¢na hodnota v ramci toleranéniho
toleran¢niho rozsahu rozsahu.
0 Odchylka od poctu otacek mimo --
ramec toleran¢niho rozsahu
9 1 Pozadovano master Fizeni Automatizacni systém je vyzyvan, aby prevzal fizeni.
0 Neni poZzadovano zadné fizeni Master neni momentalné master fizeni.
10 |1 Byla dosazena nebo pfekroCena max. | Frekvence vystupu ménice je vétsSi nebo rovna maximailni frekvenci
frekvence
0 NejvysSi frekvence nebylo dosazeno | --
11 |1 - -
0 Vystraha: Bylo dosazeno hranice --
proudu/krouticiho momentu motoru
12 {1 PFidrzna brzda motoru je aktivni Signal mize byt vyuzit k fizeni pfidrzné brzdy.
0 - -
13 |1 -- Data motoru indikuji stav pretizeni.
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Bit | Hodno | Vyznam Poznamky
ta
0 Pretizeni motoru --
14 (1 Otaceni ve sméru hodinovych rucicek | --
0 Otaceni proti sméru hodinovych --
rucicek
15 |1 -- --
0 Pretizeni ménice napf. proud nebo teplota.
Stavovy word 2 (ZSW2)

Stavovy word 2 ma nasledujici standardni obsazeni: Toto se da zménit pouzitim BICO.

Tabulka 6- 40 Pfedobsazeni stavového wordu 2 (pro VIK/INAMUR neni definovano)

Bit | Hodnot | Vyznam Popis
a
0 1 DC brzda aktivni DC brzda aktivni
1 1 n_ist < P2167 Frekvence méni¢e < mezni hodnota pro vypnuti
2 1 n_ist = P1080 Skutecéna frekvence > minimalni frekvence
3 1 i_ist = P2170 Proud = mezni hodnota
4 1 n_ist > P2155 Skutec¢na frekvence > referencni frekvence
5 1 n_ist = P2155 Skutecéna frekvence < referenéni frekvence
6 1 Bylo dosazeno poz. hodnoty otacek Skutec€na frekvence = pozadovana hodnota
7 1 Napéti meziobvodu < P2172 Napéti < prahova hodnota
8 1 Napéti meziobvodu = P2172 Napéti > prahova hodnota
9 1 Rampa rychlosti ukon¢ena -
10 |1 Vystup technologického regulatoru = Pl frekvence < prahova hodnota
P2292
11 |1 Vystup technologického regulatoru > Nasyceni Pl
P2291
12 |1 Vdc_max-Regler --
13 |1 Kinetické vyrovnavani a flexibilni chovani | --
14 |1 Nepouziva se -
15 |1 Nepouziva se -
6.5.4.3 Necyklicka komunikace

Prehled o necyklické komunikaci

Obsah prenaseného datového bloku odpovida struktufe necyklického kanalu parametrd
podle profilu PROFIdrive, verze 4.1 (http://www.profibus.com/organization.html).

Necyklicky rezim pfenosu dat umozfiuje vSeobecné:
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® \ymeéna vétSich mnozstvi uzitnych dat (az do 240 byte). Pozadavek/odpovéd na
parametr se musi vejit do jednoho datového bloku (max. 240 bytt). Pozadavky/odpovédi
se nedéli do nékolika datovych bloku.

® Pfenos celych poli nebo ¢asti poli nebo celého popisu parametru.

® Prenos rlznych parametrd v jednom pfistupu (nékolikanasobny pozadavek).
o Cteni parametrd specifickych pro profil pfes necyklicky kanal

e Necyklicky pfenos dat paralelné k cyklickému pfenosu dat.

Zpracovava se vzdy pouze jeden pozadavek na parametr (Zadny pipelining). Nepfenaseji se
zadné spontanni zpravy.

Necyklicka komunikace pfes PROFIBUS DP (DPV1)
Rozsifeni PROFIBUS DP DPV1 obsahuji definici necyklické vymény dat.

Ta umoznuje soucasny pristup od jinych masterll PROFIBUS (master tfidy 2, napf. nastroj
pro uvedeni do provozu).

Implementace roz8ifenych funkci PROFIBUS DP

Pro rizné mastery popf. rizné druhy pfenosu dat jsou v ménicich série SINAMICS G120 k

dispozici vhodné kanaly:

® Necyklicka vyména dat se stejnym masterem tfidy 1 pfi pouziti funkci DPV1 READ (¢teni)
a WRITE (zapisovani) s datovym blokem 47 (DS47)).

® Necyklicka vyména dat pomoci nastroje SIEMENS Start-up Tool (Master tfidy 2, napf.
STARTER). Start-up-Tool miize necyklicky pfistupovat k parametrim a procesnim datim
v meénice.

® Necyklicka vyména dat se SIMATIC HMI (rozhrani ¢lovék-stroj) (druhy master tfidy 2).
SIMATIC HMI maze necyklicky pristupovat k parametrdm v ménici.

e Misto nastroje SIEMENS-Start-up-Tool nebo SIMATIC HMI mdze k ménici pfistupovat i
externi master (master tfidy 2), jak je stanoveno v necyklickém kanalu parametrd podle
profilu PROFIdrive, Version 4.1 (s DS47).

Necyklicka komunikace pifes PROFInet (zakladni provoz-pristup k parametrim)

PFi zakladnim provozu-pfistupu k parametrim se pozadavky a odpovédi pfenaseji necyklicky
pfes mechanismus "necyklicka vyména dat" komunika¢niho systému.

To umoznuje soucasny pristup prostfednictvim jinych supervizord PROFInet-IO (napf. Sart-
up-Tool).
Necyklické funkce PROFInet

Pro rizna komunikacni zafizeni popf. rdzné druhy pfenosu dat jsou v ménicich série
SINAMICS G120 k dispozici vhodné kanaly:

® Necyklicka vyména dat s 10 regulatorem vyuziva funkce READ (teni) a WRITE (psani)
(s OxBO2E)).

® Necyklickd vyména dat pomoci nastroje SIEMENS Start-up Tool (I0-supervizor, napf.
STARTER). Start-up-Tool m{ize necyklicky pfistupovat k parametrim a procesnim datiim
v ménici.
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® Necyklicka vyména dat se SIMATIC HMI (rozhrani ¢lovék-stroj) (druhy 10 supervizor).
SIMATIC HMI mGze necyklicky pfistupovat k parametram v ménici.

® Misto nastroje SIEMENS-Start-up-Tool nebo SIMATIC HMI muize k ménici pfistupovat i
externi 10 supervizor, jak je stanoveno v necyklickém kanalu parametrd podle profilu
PROFIdrive, Version 4.1 (mit OxBO2E) .

6.5.5 Priklady program0 STEP 7

6.5.5.1 Priklad programu Step7 pro cyklickou komunikaci

Jednoduchy program S7 k fizeni frekvenéniho ménice
Program S7, ktery zasobuje daty cyklickou komunikaci mezi frekvenénim méni¢em a
centralnim Fizenim, je platny jak pro PROFIBUS, tak i pro PROFINET.

V nasledujicim pfipadé se komunikace mezi fizenim a frekvenCnim meénicem vzorove
provadi pfes standardni telegram. Rizeni zada fidici word 1 (STW1) a pozadovanou hodnotu
otacek; frekvencni méni¢ odpovi stavovym wordem 1 (SSW1) a svou skute¢nou hodnotou

otacek.

xl

Obréazek 6-33 Rizeni G120 pres PROFIBUS nebo PROFINET
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Obrazek 6-34 Vyhodnocovani stavu G120 pfes PROFIBUS nebo PROFINET

Vysvétlivky k programu S7

Do fidiciho wordu 1 se zapiSe hexadecimalni ¢iselnd hodnota 047E. Bity fidiciho wordu 1
jsou patrné z nasledujici tabulky.

Tabulka 6- 41 Pfifazeni fidicich bitd ve frekvenénim méniéi pfiznakdm a vstupim v SIMATIC

HEX BIN |Bitv STW1 Vyznam Bit v MWA1 Bit v MB1 Bit v MB2 Vstupy
E 0 0 ON/OFF1 8 0 EO.0
1 1 ON/OFF2 9 1
1 2 ON/OFF3 10 2
1 3 Uvolnéni provozu 11 3
7 1 4 Uvolnéni snimace nabéhu |12 4
1 5 Spusténi snimace nabéhu |13 5
1 6 Uvolnéni pozadované 14 6
hodnoty
0 7 Kvitace chyby 15 7 EQ.6
4 0 8 Krokovani 1 0 0
0 9 Krokovani 2 1 1
1 10 Rizeni z PLC 2 2
0 11 Inverze poz. hodnoty 3 3
0 0 12 bez vyznamu 4 4
0 13 Potenciometr motoru * 5 5
0 14 Potenciometr motoru | 6 6
0 15 PFfepnuti datového 7 7
zaznamu

Vstupy E0.0 a EQ.6 se v tomto pfikladu propojuji s bitem ON/OFF1 popf. s bitem kvitace
chyby STW 1.
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Hexadecimalni ¢iselna hodnota 2500 zadava pozadovanou frekvenci frekvenéniho ménice.
Maximalni frekvence odpovida hexadecimalni hodnoté 4000.

Procesni data se v cyklickém €asovém intervalu S7 (napf. OB1) zapisuji na logickou adresu
256 frekven&niho ménice a Ctou z logické adresy 256 frekvenéniho ménice. Logické adresy
pro komunikaci s polni sbérnici byly stanoveny v HW-Konfig.

6.5.5.2 Vzorovy program Step 7 pro necyklickou komunikaci

Jednoduchy program S7 k parametrizaci frekvenéniho ménice

Program S7, ktery zasobuje daty necyklickou komunikaci mezi frekvenénim méni¢em a
centralnim fizenim, je platny jak pro PROFIBUS, tak i pro PROFINET.

xl

Obrazek 6-35 Pfiklad programu STEP 7 pro necyklickou komunikaci - OB1

Pfiznaky 9.az 9.3 fidi, zda se parametry ¢tou nebo zapisuji:
e M9.0: Prikaz ke ¢teni parametr(

e M9.1: Piikaz k zapisu parametru

e M9.2: zobrazuje proces Cteni

® MO9.3: zobrazuje proces zapisu

Cteni parametr z frekvenéniho ménice
Parametry frekvenéniho ménice se ¢tou prostfednictvim SFC 58 a SFC 59.
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Obrazek 6-36 Funkéni blok pro éteni parametra

Nejprve se stanovi, kolik parametrt (MB62), ktera Cisla parametra (MW50, MW52, ...) a kolik
indexd parametrd (MW58, MB59, ...) na ¢&islo parametru se bude ¢ist. Udaje se ukladaji v
DB1.

SFC 58 prebira udaje pro nacitané parametry z DB1 a posila je jako pozadavek na Cteni
frekvenénimu ménici. Dokud tato uloha ¢teni bézi, nejsou pfipustné Zadné dalsi ulohy ¢teni.

Po tomto pozadavku ¢&teni a ¢ekaci dobé jedné sekundy se hodnoty parametru
prostfednictvim SFC 59 pfevezmou z frekvenéniho ménice a ulozi v DB2.

Zapis parametr do frekvencniho ménice

xl

Obrazek 6-37 Funkéni blok pro zapis parametr(
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Nejprve se stanovi, ktera hodnota (MW35) se bude zapisovat do kterého indexu parametru
(MW23) kterého parametru (MW21). Udaje se ukladaji v DB3.

SFC 58 prebira udaje pro zapisované parametry z DB3 a posila je frekvenénimu ménici.
Dokud tato uloha zapisu bézi, nejsou pfipustné zadné dalSi ulohy zapisu.

Dalsi informace k SFC 58 a SFC 59 naleznete v online napovédé Step 7.
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6.6 Aplikace orientované na bezpeénost

6.6.1 Piehled

Funkéni bezpeénost

Soucasti stroju, kterymi pohybuiji elektrické pohony, maji vSeobecné velky potencial
nebezpeti. Kdyz se pohon nevhodné pouzije nebo v pfipadé chyby neoCekavané zareaguije,
muze dojit k poskozeni stroje a ke zranéni osob nebo dokonce k jejich usmrceni.

Funk&ni bezpecnostni technika snizuje riziko nehody stroju na pfijatelnou droven. Toto
pfijatelné zbytkové riziko se musi prokazatelné vyhodnotit pfi konstrukci stroje. Pfi analyze
rizika se pouzivaji pfislusné normy, napf. EN ISO 12100 'Bezpecnost strojnich zafizeni -
zakladni pojmy, vSeobecné zasady pro konstrukci' a EN 1050 'Bezpecnost strojnich zafizeni,
zasady pro stanoveni rizikovosti'.

Riziko nehody stroje se kombinaci nasledujicich tfi opatfeni sniZuje na pfijatelnou uroveri:

1. Konstrukéni opatfeni, napf. uzaviraci zabrany nebo ochranné dvere brani v pfistupu k
nebezpenym Castem stroje.

2. Elektronické standardni komponenty (napt. idla, fizeni nebo frekvenéni ménice) se
zapojuji nebo zabudovavaiji redundantné podle zvlastnich pravidel, aby bylo dosazeno
nizké pravdépodobnosti chyby a vétsi moznosti odkryti chyb.

3. Pouzivaji se elektronické komponenty s integrovanymi bezpecnostnimi funkcemi.
SINAMICS G120 poskytuje takové bezpecnostni funkce, které jsou certifikovany podle
aktualné platnych norem.

Integrované bezpecnostni funkce v SINAMICS G120

Ridici jednotky CU240S DP-F a CU240S PN-F poskytuji integrované bezpeénostni funkce,
které jsou certifkovany v souladu s kat. 3 podle EN 954-1 a SIL 2 podle IEC 61508

zertifiziert:
Zkratka Popis cz/en Funkce
STO Bezpeéné odpojeny Motor je bezpe€né odpojen od krouticiho momentu
moment
Safe Torque Off
SS1 Bezpecéné zastaveni 1 | Motor je bezpecéné kontrolované uveden do klidu
Safe Stop 1
SLS Bezpecné omezend Otacky motoru jsou bezpecné kontrolované omezeny
rychlost
Safely Limited Speed
SBC Bezpecné fizeni brzd Pfidrzna brzda motoru je bezpec¢né fizena
Safe Brake Control
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Zakladni prfedpoklady pro pouzivani funkci odolnych proti chybam

1. Posouzeni rizikovosti stroje (napf. v souladu s EN ISO 1050, "Bezpecnost strojnich
zafizeni - zasady k posuzovani rizikovosti") dovoluje pouZiti bezpe€nostnich funkci
frekvencniho ménice podle SIL 2 nebo kategorie 3.

2. Regulace otacek frekvenéniho méni¢e musi bezvadné fungovat. Kazdy pohon odolny
proti chybam (pohon = ménic¢ + motor + brzda + pohanény stroj) musi byt konstruovan
tak, aby bylo mozné vSechny provozni procesy pohanéného stroje kompletné sledovat a
aby ménic zlstaval pod svymi meznimi hodnotami (pro silu proudu, teplotu, napéti atd.).
Vykon a parametrizace ménice se musi stejnomérné hodit k pfipojenému motoru a k
planované aplikaci.

3. Po uspésSném uvedeni stroje do provozu je nezbytné zkontrolovat jak typické provozni
podminky, tak dosahnout povolenych meznich podminek. Pohon odolny proti chybam se
nesmi za zadnych okolnosti porouchat.

Povolené druhy regulace pro pouzivani funkci odolnych proti chybam

Pokud jsou splnény vySe uvedené predpoklady, pak jsou vSechny funkce odolné proti
chybam pfipustné jak pro Ffizeni U/f, tak pro vektorové fizeni.

Omezeni pro pouziti SLS a SS1

Bezpecnostni funkce 'bezpecné zastaveni 1' (SS1) a 'bezpecné omezena rychlost' (SLS)
jsou pripustné pro bezesnimacové normované asynchronni motory. Na zakladé
bezesnimacového provedeni se nesméji tyto dvé bezpecnostni funkce pouzivat vSude:

/\POZOR

Bezpecnostni funkce SS1 a SLS se nesméji pouzivat, kdyz se motor muze zrychlit po
vypnuti frekvenéniho ménice na zakladé mechaniky pfipojené &asti stroje.

Mechanické brzda pfi tomto uvazovani nehraje roli.

Priklady:

1. Ve zdvihacim zafizeni urychli zavéSené bfemeno motor, jakmile bude frekvencni ménic
vypnut. V tomto pfipadé nejsou bezpecnostni funkce SS1 a SLS pripustné.

2. Horizontélni dopravnik je stavajicim tfenim brzdén v kazdém pfipadé az do klidu, jakmile

je frekvencéni ménic¢ vypnuty. V tomto pfipadé jsou bezpecnostni funkce SS1 a SLS
pouzitelné bez omezeni.

Priklady pro pouziti bezpe€nostnich funkci

Popis problému Vhodna Moznost reSeni

bezpecénostni

funkce
Pri stisknuti tlacitka pro nouzové STO Rizeni frekvenéniho méniée pres svorky
zastaveni se motor v klidu nesmi pomoci tlacitka pro nouzové zastaveni.
nechténé zrychlit.

Compact Manual SINAMICS G120
Provozni navod (kompaktni),

162




Funkce

6.6 Aplikace orienfované na bezpecnost

Popis problému Vhodna Moznost feSeni

bezpecnostni

funkce
Pomoci centralniho tlaCitka pro nouzové |STO Vyhodnoceni tlaCitka pro nouzové
zastaveni se ma nékolika pohontm branit zastaveni v centralnim fizeni, fizeni
v nechténém zrychleni. frekvencniho ménice pfes PROFIsafe.
Zkrat a pferuSeni kabelu v fizeni pfidrzné | SBC PFipojeni pFidrzné brzdy motoru k
brzdy by se mély hlasit. volitelnému 'Safe Brake Module'

frekvencniho ménice.

Obsluha stroje musi po otevieni SLS Rizeni frekvenéniho ménide pies svorky
ochrannych dvefi vstoupit do nebezpecné pomoci tlacitka pro pojezd dopravniku.
oblasti stroje a tam pomalu pojizdét s
dopravnikovym pasem.
PFi otevieni ochrannych dvefi musi byt SS1 Rizeni funkce SS1 ve frekvenénim

zajisténo, ze motor bude stat.

ménici, uvolnéni ochrannych dvefi,
jakmile frekvenéni méni¢ zpétné nahlasi
'STO'.

Rizeni bezpeénostnich funkci

Bezpecnostni funkce ve frekvenénim ménici je mozné Fidit jak pomoci digitalnich vstupl
odolnych proti chybam z bezpecného ¢idla, tak pfes bezpecnou komunikaci pres sbérnici
PROFIsafe pfes PROFIBUS nebo PROFINET ve spojeni s CPU odolnym proti chybam.

Bezpe€na zpétna hlaseni frekvenéniho ménice

Pouziti funkci odolnych proti chybam zpravidla vyzaduje zpétné hlaseni o tom, zda pohon

dosahl bezpe¢ného stavu.

U funkce SLS je to napf. ten pfipad, kdy frekvenéni ménic¢ zabrzdi svij motor aZ pod hranici
sledovani otaCek. Tento bezpecny stav frekvencni méni¢ hlasi kanaly odolnymi proti
chybam. Na zakladé tohoto hlaSeni mize nadfazené fizeni vyvolat dal$i akce, napfr.

uvolnéni ochrannych dvefi.

Zpétna hlaseni odolna proti chybam frekvenéniho ménice bézi pfes PROFIsafe.

Vyhodnocovani vstupl odolnych proti chybam pres PROFIsafe

Signaly vstupl odolnych proti chybam je mozné vyhodnocovat pfimo pfes rozhrani
PROFISafe. To je nezavisle na tom, zda digitalni vstup vyvolava funkci odolnou proti

chybam.

Tabulka 6- 42 Priklady pro vyhodnocovani digitalnich vstup odolnych proti chybam pfes PROFIsafe

Popis problému
funkce

Vhodna bezpeénostni

Moznost feSeni

Cidlo odolné proti chybam | zadna
se ma vyhodnocovat v

centralnim fizeni.

Cidlo odolné proti chybam se pfipojuje na vstup
frekvencniho ménice odolny proti chybam.
Signal vstupu nevyvolava zadnou reakci
frekvenéniho ménice, av§ak prenasi se z
frekvenéniho ménice pfimo pres rozhrani
PROFIsafe do centralniho Fizeni.
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Popis problému Vhodné bezpecnostni | Moznost Feeni
funkce
Po stisknuti tlagitka pro STO Cidlo odolIné proti chybam se pfipoji k
nouzové zastaveni se dva frekvencnimu ménici a pfifadi se funkci STO.
motory v klidu nesmi Signal vstupu se z tohoto frekvenéniho ménice
nechténé zrychlit. pfenasi paralelné pfes rozhrani PROFIsafe do
centralniho Fizeni. Rizeni pfes PROFIsafe
spusti funkci STO ve druhém frekvenénim
ménici.
6.6.2 Obnoveni vyrobniho nastaveni funkci odolnych proti chybam

Reset parametril bezpecnostnich funkci na vyrobni nastaveni

Nez se zacne s uvedenim bezpecnostnich funkci do provozu, mélo by byt znamo, zda
prisluSné parametry jiz byly v fidici jednotce zménény. Pokud neni nastaveni bezpecnostné
technickych parametrt znamo, je reset hodnot parametrt na vyrobni nastaveni nezbytny.

Frekvenéni méni¢ SINAMICS G120 poskytuje moznost resetovat jen bezpecnostné
technické parametry fidici jednotky, aniz by se ménila nastaveni ostatnich parametrd, napf.
dat motoru nebo vyznam svorek.

Reset na vyrobni nastaveni miiZze byt proveden jak prostfednictvim BOP, tak STARTER.

Popis

Reset sad parametr(i na vyrobni nastaveni resetuje vSechny parametry odolné proti chybam
na jejich standardni hodnoty. Vyjimky:

® P9761 Sl zadani hesla
® P9762 Sl zména hesla
® P9762 Sl potvrzeni zmény hesla

Postup pfi resetu parametra pro funkce odolné proti chybam

Parametr Popis

P0003 =3 Uzivatelsky pfistupovy stupen*

1: Standard: Umoznuje pfistup k nejcastéji pouzivanym parametrdm.
2: Rozsifeni: Umoznuje rozSifeny pfistup, napr. k funcim I/O ménice
3: Uroveri pro experty: Jen pro pouziti odbornikem

P0004 =0 Filtr parametr(*

0: VSechny parametry
P0010 = 30 Parametr uvedeni do provozu*

0: Pfipraven

30: vyrobni nastaveni, pfenos parametrd
P9761 Sl-zadani hesla

Zadani bezpecénostniho hesla

Compact Manual SINAMICS G120
164 Provozni navod (kompaktni),



Funkce
6.6 Aplikace orienfované na bezpecnost

Parametr Popis

P0970 = 10 Reset na vyrobni nastaveni®
0: blokovano (standard)

1: Reset parametr(i

10: Bezpecnostni reset

BUSY (na BOP) Az bude reset na vyrobni nastaveni dokoncen, nastavi se P0970 a PO010 na 0 a BOP se
vrati ke standardnimu zobrazeni.

Predpoklady

1. Frekvencni méni¢ musi byt ve STARTERUu reprezentovan pfisluSnym objektem. Toho se
dosahne projektovanim ménice ve STARTERu. Toto projektovani je popsano v kapitole
'Rychlé uvedeni do provozu pomoci STARTERU'.

2. Bezpecnostné technické parametry je mozné ménit jen online.

3. Bezpecnostné technické parametry jsou chranény heslem. Také pro reset na vyrobni
nastaveni je nezbytné spravné zadani hesla.

Volani bezpe¢nostné technickych funkci ve STARTERu

Spojte PC a frekvencni méni¢ pomoci sady pro pripojeni k PC, jdéte online a dvojklikem
vyvolejte masku bezpeénostnich funkci.

xl

Obrazek 6-38 Nastaveni bezpecnostnich funkci ve STARTERu

Menu Safety Integrated se otevie v hlavni obrazovce.

Reset parametrd na vyrobni nastaveni
Kliknéte mysi na tlacitko 'Reset na vyrobni nastaveni' na spodnim okraji masky.

Po zadani bezpeénostniho hesla se resetuji parametry orientované na bezpec€nost v fidici
jednotce.
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6.6.3 Priklad k fizeni STO pres svorky
Propojeni komponent

V nasledujicim pfikladu se pouziva pro fizeni STO digitalni vstup 0 odolny proti chybam.

Digitalni vstupy frekven&niho méni¢e odolné proti chybam musi byt propojeny dvoukanalové.

SINAMICS G120
CU240 DP F

o

R

*I.:V Iil“\' 0V OV P'.ll.' P'_IC

@@ﬂﬂﬂﬂ

24y 0V

STO

Obrazek 6-39 Rizeni bezpe&nostni funkce STO pies svorku
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Hardwarové komponenty (pfiklad)

Komponenta | Typ Objednaci Cislo Pocet
Pohon
Ridici jednotka SINAMICS | CU240S DP F 6SL3244-0BA21-1PAO 1
G120
Vykonova jednotka PM240 6SL3224-0BE21-5UA0 1
SINAMICS G120
Sada pro pfipojeni k PC - 6SL3255-0AA00-2AA0 1
Motor Trojfazovy asynchronni 1LA7060-4AB10 1
elektromotor
Konektor PROFIBUS Konektor PROFIBUS 6GK1500-0FCO00 1
Tlagitko pro nouzové zastaveni pro fizeni STO
Prazdna skiin Prazdna skiin se dvéma 3SB3802-0AA3 1
zdroji pfikazd
Hribovité tlacitko pro - 3SB3000-1HA20 1
nouzové zastaveni (pro
aktivaci STO)
Spinaci prvek 10, $roubova pripojka 3SB3420-0C 2
Poznamka

Popis v této pfirucce je zalozen na hardwaru podle vySe uvedeného seznamu. Je mozné
pouzit také podobné produkty, které se liSi od vySe uvedeného seznamu.

Softwarové komponenty

Komponenta Typ Objednaci Cislo Pocet
STARTER V4.1.1 nebo nové;jsi 6SL3072-0AA00-0AG0O 1

STARTER je také mozné stahnout z internetu pfes nasledujici odkaz:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/10804985/133100

Prifazeni digitalniho vstupu odolného proti chybam bezpeénostni funkci STO
1. Propojte vase PC pomoci sady pro pfipojeni k PC s frekven&nim méni¢em
2. Spustte nastroj pro parametrizaci STARTER a prejdéte online

3. Ve STARTERu vyvolejte masky s funkcemi odolnymi proti chybam
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xl

Obrazek 6-40 Nastaveni bezpeénostnich funkci ve STARTERu

4. Aktivujte kartu 'uvolnéni'. Ve vyrobnim nastaveni neni zadné bezpecnostni funkci
pfifazen zadny vstup.

xl

Obrazek 6-41 Uvolnéni bezpecnostnich funkci ve STARTERu - karta uvolnéni

5. Kliknéte na tlacitko 'zména nastaveni' a potom zadejte bezpecnostni heslo. Vyrobni
nastaveni bezpecnostniho hesla zni '12345'.
Frekvenéni ménic¢ ohlasi aktualni zménu bezpecnostnich nastaveni alarmem A1698.
Kromé toho budou blikat nasledujici LED na Fidici jednotce: RDY, ES, STO, SS1 a SLS.

6. Kliknutim na prislusny pfepinac ze dvou pfifadite bezpecnostni digitalni vstup 0 (DFI10)
funkci STO.
Vybér poZzadované funkce probiha vzdy dvoukanalové, {j. k aktivaci je potfeba zavfit vzdy
oba prepinace v pozadované cesté. Zelena linka znazorfuje, Zze cesta byla aktivovana.

7. Kliknéte na tlacitko 'pfevzit nastaveni', abyste nastaveni ukondili.
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8. Pokud je bezpecnostni heslo jesté ve vyrobnim nastaveni, nasleduje vyzva k jeho
Zmeéneé.

9. Potvrdte v nasledujicim dialogu kontrolni soucty bezpeénostnich parametrd. Tim je
zmeéna bezpecnostnich nastaveni ukoncena.

6.64 Nastaveni funkce STO

Nastaveni v ramci funkce STO
Na karté 'Safe Torque Off (STO)' muzete provést nékolik nastaveni.

xl

Obrazek 6-42 Bezpecnostni funkce ve STARTERu - karta STO

Test cest vypnuti

Frekvenéni méni¢ pouziva dvé na sobé nezavislé cesty pro vypnuti ve vykonové jednotce,
aby pfipojeny motor pfi pozadavku funkce STO bezpecné zbavil krouticiho momentu.
Pravidelna kontrola cest vypnuti je zakladem pro certifikaci frekvenéniho méni¢e odolného
proti chybam.

Test cest vypnuti sam o sobé trva asi tfi sekundy. BEhem testu neni mozné frekvencni
ménic¢ zapnout. Frekvencni méni¢ hlasi tento stav jako 'blokaci zapnuti' ve stavovém wordu
(r0052, bit 6). Nadrazené fizeni musi tento bit vyhodnotit, aby bylo zajisténo, ze frekvenéni
ménic¢ akceptuje svij pfikaz ZAP.
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/\POzOR

Béhem provadéni nuceného zrychleni se také kontroluje fizeni brzdy motoru. Toto vede ke
kratkému (2 ms az 28 ms) impulsu k odbrzdéni brzdy motoru.

Mechanika elektromechanické brzdy vyzaduje vSeobecné vice nez 30 ms k odbrzdéni. To
znamena, ze tato dynamicka akce nema obycejné za nasledek zadny tocivy pohyb hfidele
motoru.

Ve vyrobnim nastaveni kontroluje frekvenéni ménic své cesty vypnuti za nasledujicich
podminek:

1. Po zapnnuti napajeciho napéti frekvenéniho ménice.

2. Po ukongeni uvedeni funkci odolnych proti chybam do provozu.
3. Po ukonceni pasivace frekvenéniho ménice.

4. Po zruSeni volby funkce STO.

Jen Ctvrtd podminka se pravidelné vyskytuje v béZzném provozu. Abyste se vyhnuli ¢ekaci
dobé po kazdém pozadavku STO, da se tato funkce vypnout v nastaveni masky STO
(P9601, bit 1 a P9801, bit 1).

xl

Obrazek 6-43 Test cest vypnuti

Pravidelny test cest vypnuti sleduje CasovaC. Doba sledovani se da prodlouzit maximalné na
rok (P9659). Uplynuti Casovace se hlasi stavovym wordem r9772, bit 15. Nadfazené Fizeni
musi tento bit sledovat, aby byl zajistén pravidelny test bezpe€nostni funkce STO.
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Obrazek 6-44 Testovaci perioda pro cesty vypnuti

Konzistence signall na vstupu odolnych proti chybam

Na vstupy frekvenéniho ménice odolné proti chybam se pfipojuji fidici signaly pfes dvé
svorky. Jakmile byl vstup odolny proti chybam pfifazen néjaké bezpecnostni funkci,
zkontroluje frekven¢ni méni¢ konzistenci signalu na vstupu. Pfi tom se kontroluje, zda
signaly maji na obou svorkach vzdy stejny stav signalu (high nebo low).

PFi€iny nekonzistentnich signalu na vstupu

U elektromechanickych ¢idel, napf. tlaCitek pro nouzové vypnuti nebo spinacd dvefi mize v
momenté sepnuti dojit ke kratkodobému odskoceni kontakt(. Kromé toho nespinaji oba
kontakty Cidla pfesné sou€asné. Jako nasledek reaguje frekvenéni ménic¢ poruchou a hlasi

nekonzistence signalu.
Aby se tomu zabranilo, musi se signaly vstupu ve frekvencnim ménici filtrovat.
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Obrazek 6-45 Odrazeni a filtrovani signalt na vstupech odolnych proti chybam

Nastaveni filtr(l signalu ve frekvenénim ménici

Nastavte ¢as odrazeni (P9650 a P9850) tak velky, aby nevznikaly Zzadné poruchy odskokem
kontakt(.

Cas reakce (P9651 a P9851) nastavte tak velky, aby se potlacovaly velmi kratké signaly
¢idla nebo kratké poruchy signald.

Tip
@ Provedte oscilografii signalt ¢idla, abyste presné urcili nezbytné doby filtrovani.

Poznamka

Funkéni bezpeénost strojli vyZzaduje kratké doby reakce. Doby filtrovani prodluzuji dobu
reakce frekvencniho ménice na signaly odolné proti chybam. Nenastavujte doby filtrovani
proto vétsi, nez je nezbytné nutné.

6.6.5 Prejimaci kontrola a protokol

Protokol pfejimaciho testu bezpecnostnich funkci

Pro ovéreni bezpecnostnich parametri se musi po prvnim uvedeni do provozu a také po
zméné bezpecénostnich parametrl provést prejimaci test. Pfejimaci test se musi
zaprotokolovat. Pfejimaci protokoly jsou sou€asti dokumentace stroje a je nutné je
prislusnym zplsobem archivovat.

Kontrolni soucty (r9798 a r9898) zarucuiji, ze dodate¢né manipulace s bezpecnostnimi
parametry mohou byt rozpoznany.
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Co musite udélat pfi pfejimce funkci odolnych proti chyb&?

1.

Dokumentace stroje
Vedte dokumentaci o stroji véetné jeho funkci odolnych proti chybam.

— Popis stroje a prehledové nebo blokové schéma zapojeni

— Funkce odolné proti chybam pro kazdy pohon

— Popis zafizeni a vybaveni odolnych proti chybam

Prazdny dokument jako pfiklad najdete v dodatku k této kapitole

Test funkce
:Zkontrolujte jednotlivé funkce odolIné proti chybam, které se pouzivaji. Prazdny
dokument jako pfiklad najdete v dodatku k této kapitole

. Vyplhovani protokolu

Dokumentujte ¢as uvedeni do provozu a podepiste protokol.

— Kontrola parametrl pro funkce odolné proti chybam.

— Dokumentace kontrolnich souctd

— Poskytnuti diikazU, Ze data byla zalohovana a archivovana

— Podpis.

Prazdny dokument jako pfiklad najdete v dodatku k této kapitole.

. Prilohy k protokolu

K protokolu pfilozte poznamky a vytisky z méfeni ve spojeni s kontrolou funkci.
— Protokoly alarmi

— Vytisky pribéht kfivek.

6.6.5.1 Dokumentace prejimaci kontroly

Prehled

Prejimaci kontrola €.

Datum

Osoba, ktera kontrolu
provedla
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Tabulka 6- 43 Popis zafizeni a pfehledové nebo blokové schéma zapojeni

Oznaceni

Typ

Sériové Cislo

Vyrobce

Koncovy zakaznik

Blokové schéma zapojeni/pfehledovy plan stroje

174

Tabulka 6- 44 Funkce odolné proti chybam pro kazdy pohon

Pohon ¢. Verze FW Verze S| Funkce odolna proti chybé
r0018 = r9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = ro9770 =
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Pohon €. Verze FW Verze SI Funkce odolna proti chybé
r0018 = ro9770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = ro9770 =
r0018 = ro770 =
r0018 = r9770 =
r0018 = ro9770 =

Tabulka 6- 45 Popis zafizeni/pfistroji odolnych proti chybam

Pohon &.

Pfiklad:

atd.

Zapojeni svorek STO (ochranné dvere, nouz. vypnuti), seskupeni svorek STO
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6.6.5.2

Popis

Pohon ¢&.

Priklad:
Zapojeni svorek STO (ochranné dvere, nouz. vypnuti), seskupeni svorek STO
atd.

Zkouska funkce prejimaci kontroly

Zkouska funkce se musi provést pro kazdy samostatny pohon
(za pfedpokladu, ze to stroj umozriuje).

Provedeni zkousky

Prvni uvedeni do provozu Prosim

Sériové uvedeni do provozu

zaskrtnéte

Kontrola funkce "Bezpec¢né odpojeny moment" (STO)
Tato kontrola zahrnuje nasledujici kroky:

176

Tabulka 6- 46 Funkce "Bezpecné odpojeny moment" (STO)

C. Popis

Stav:

1. Pocatecni stav

e Pohon je "Pfipraven k provozu" (P0010 = 0)

e Zadné poruchy bezpeénosti a alarmy

e r9772.0=r9772.1 = 0 (STO zrudena a neni aktivni)

¢ P9659 = Casové intervaly pro vynucenou kontrolni proceduru jsou spravné
nastaveny

Nechte pohon bézet

Zkontrolujte, zda uréeny pohon bézi

Vyberte STO, zatimco se zadava pfikaz k provozu

o e N

Zkontrolujte nasledujici body:

e Pohon dobiha az do klidu

e Pohon se zabrzduje mechanickou brzdou a zastavi, jakmile se pouzije
brzda

e Zadné chyby bezpednosti

e r9772.0=r9772.1 =1 (STO zvolené a aktivni), r9772.14 = 1, pokud je
aktivni bezpecné Fizeni brzdy

Zruste volbu STO

Zkontrolujte nasledujici body:
e Zadné chyby bezpeénosti
e r9772.0=r9772.1 = 0 (STO zru$ena a neni aktivni), r9772.14 =0
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Funkce

6.6 Aplikace orienfované na bezpecnost

Popis Stav:

8. Zkontrolujte, zda ur€eny pohon bézi. Pokud ano, zkontrolujte nasledujici

body:

e Ze propojeni kabely mezi fidici jednotkou a vykonovou jednotkou je v
poradku

e spravné pfifazeni €. pohonu - vykonové jednotky ménice - motoru

e Ze hardware pracuje spravné

e Ze cesty vypnuti jsou spravné zapojeny

e spravné prifazeni svorek STO na fidici jednotce

e spravna parametrizace funkce STO

e rutina pro vynucenou kontrolni proceduru cest vypnuti

Kontrola funkce "Bezpecné zastaveni 1" (SS1)

Tato kontrola zahrnuje nasleduijici kroky:

Tabulka 6- 47 Funkce "Bezpecné zastaveni 1" (SS1)

C. Popis Stav:
1. Pocatecni stav

e Pohon je "Pfipraven k provozu" (P0010 = 0)

e Zadné poruchy bezpeénosti a alarmy

e r9772.0=r9772.1 =0 (STO zrudena a neni aktivni)
e r9772.0=r9772.1 = 0 (SS1 zruSena a neni aktivni)

2. Nechte pohon bézet
3. Zkontrolujte, zda uréeny pohon bézi
4. Vyberte SS1, zatimco se zadava prikaz k provozu
5. Zkontrolujte nasledujici body:
e OtacCeky pohonu klesaji podle zvolené doby rampy (kdyz je to nutné,
pouzijte stopky)
e Po podkroceni parametrizovanych minimélnich otacek pohon dobéhne do
klidu
e Pohon se zabrzduje mechanickou brzdou a zastavi, jakmile se pouzije
brzda
e Zadné chyby bezpeénosti
e r9772.1 =1 (STO aktivni)
e r9772.1 =1 (SS1 zvoleno)
e r9772.14 = 1, kdyz je aktivovano sledovani bezpe¢ného brzdéni
ZruSeni volby SS1
7. Zkontrolujte nasledujici body:

e Zadné chyby bezpeénosti

e r9772.1 = 0 (STO neaktivni)
e r9772.2 =0 (SS1 zruseno)
e r9772.14=0
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Funkce

6.6 Aplikace orienfované na bezpecnost

C. Popis Stav:
8. Zkontrolujte, zda ur€eny pohon bézi. Pokud ano, zkontrolujte nasledujici
body:
e propojeni kabely mezi fidici jednotkou a vykonovou jednotkou je v
poradku

e spravneé piifazeni €. pohonu - vykonové jednotky ménice - motoru
e funkénost hardwaru

e spravné zapojeni cest vypnuti

e spravneé piifazeni svorek STO na Fidici jednotce

e spravna parametrizace funkce SS1

Kontrola funkce "Bezpe¢né omezena rychlost" (SLS)
Tato kontrola zahrnuje nasledujici kroky:

Tabulka 6- 48 Funkce "Bezpecné omezena rychlost" (SLS)

C. Popis Stav:

1. Pocatecni stav

e Pohon je "Pfipraven k provozu" (P0010 = 0)

e Zadné poruchy bezpeénosti a alarmy

e r9772.4 =r9772.5 = 0 (SLS zruSena a neni aktivni)

2. Provoz pohonu (pfi vy$Sich otakach nez je parametrizovana bezpecéné
omezena rychlost, pokud to stroj umozniuje)

3. Zkontrolujte, zda uréeny pohon bézi

Vyberte SS1, zatimco se zadava pfikaz k pojezdu

5. Zkontrolujte nasledujici body:
e r9772.4 =1 (SLS zvoleno)

e Otaceky pohonu klesaji podle zvolené doby rampy (kdyz je to nutné,
pouzijte osciloskop)

e Po podkroceni parametrizované bezpecné omezené rychlosti zastavaji
otacky pod touto mezni hodnotou

— Vrezimu SLS 1 spravné, nemusi byt chyba
— Vrezimu SLS 0 spravné (bezpecnostni chyba pfi konci rampy)
— Vrezimu SLS 2 LSTO (ihned)

e r9772.5 =1 (SLS aktivni)

Zruste volbu SLS

Zkontrolujte nasledujici body:

e Zadné chyby bezpeénosti

e r9772.4 =r9772.5 = 0 (SLS zruSena a neni aktivni)
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Funkce

6.6 Aplikace orienfované na bezpecnost

C Popis Stav:
8. Zkontrolujte, zda ur€eny pohon bézi. Pokud ano, zkontrolujte nasledujici
body:
e propojeni kabely mezi Fidici jednotkou a vykonovou jednotkou je v
poradku
e spravné pfifazeni €. pohonu - vykonové jednotky méniCe - motoru
o funk&nost hardwaru
e spravné zapojeni cest vypnuti
e spravna parametrizace funkce SLS
6.6.5.3 Vyplfiovani prejimaciho protokolu
Parametry funkci odolnych proti chybam
Zkontrolovali jste referenéni hodnotu?
ANO NE
Ridici jednotka
Kontrolni souéty
Pohon Kontrolni souéty
Nazev Pohon &. Ridici jednotka (r9798) | Ridici jednotka (r9898)
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Funkce

6.6 Aplikace orienfované na bezpecnost

Pohon Kontrolni souéty
Nazev Pohon &. Ridici jednotka (r9798) | Ridici jednotka (r9898)
Zalohovani / archivace dat
Pamétové médium Kde se
Typ Oznaceni Datum uchovavaji
Parametr
Program PLC
Schémata zapojeni
Podpisy
Inzenyr, ktery uvedl zafizeni do provozu
Potvrzuje, Zze vySe uvedené zkousky a test byly spravné provedeny.
Datum | Oznaceni Firma/oddéleni Podpis
Vyrobce stroje OEM
Potvrzuje spravnost vyse dokumentované parametrizace.
Datum | Oznaceni Firma/oddéleni Podpis
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Opravy a udrzba 7

71 Vyména fidici jednotky nebo vykonové jednotky

Prehled

Aby byla zaru€ena vysoka dostupnost zafizeni, je mozné v pfipadé potfeby vyménit jak
fidici, tak i vykonovou jednotku za nahradni zafizeni.

Aby byl nové vyménény ménic ve stavajici aplikaci okamzité znovu pouzitelny, potfebuje
platnou sadu parametr(i. Aby nebylo nutné tento méni¢ znovu parametrizovat, existuji
mechanismy pro ukladani, kopirovani a pfenos stavajicich parametru.

Tento pfenos dat se provadi pomoci STARTERu, IOP nebo pamétové karty MMC.

PFi tom se smi fidici jednotka vyménovat jen za zafizeni stejného typu a se stejnou verzi
firmwaru. Kdyz se Fidici jednotka vyménuje za jiny typ, objevi se chybové hlaseni.

Vykonova jednotka se smi vyménovat jen za vykonovou jednotku stejného typu (PM240,
PM250, PM260) a stejné konstrukéni velikosti. Kromé toho musi byt vykon nové vykonové
jednotky minimalné tak velky jako vykon staré vykonové jednotky. Jinak se pfisluSnym
zplUsobem snizi hodnoty proudu. V tomto pfipadé by se mélo provést nové uvedeni do
provozu.

Pro provoz frekvenéniho ménice a vyménu CU popf. vykonové jednotky je nutné rozliSovat
nasledujici scénare:

® CU bez MMC
e CUsMMC

Chovani za provozu s popi. bez MMC
® Provoz bez MMC
Pfi zapnuti ménice se nactou data z EEPROM do operaéni paméti.
® Provoz s MMC

Pfi zapnuti ménice se nactou data z pamétové karty MMC do operacni paméti
(download).

Pokud bylo prvni uvedeni do provozu provedeno pomoci STARTERu nebo IOP, je
mozné zalohovat data na pamétové karté MMC (upload).

Doporuc€ujeme mit MMC trvale zasunutou a kazdou zménu nastaveni parametrd
neprodlené zalohovat na pamét'ovou kartu MMC.

Chovani pfi vyméné bez MMC
Kdyz se CU vyménuje bez MMC, musi se provést nové uvedeni do provozu.

Pokud se vyménuje PM, plati jen vySe zminéna omezeni.
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Opravy a udrzba

7.1 Vyména ridici jednotky nebo vykonové jednotky

Chovani pfi vyméné s MMC

Vyména CU s MMC je snazSi. Pokud méni€ pfi zapnuti rozpozna pamét'ovou kartu MMC s
platnou sadou parametrd, nacte tuto sadu parametrt do své operacni paméti (download) a
pracuje s témito hodnotami. T.j. pro pfipad, ze CU se musi vyménit, je mozné ménic
neprodlené zapnout po pfesunuti pamétové karty MMC ze staré CU do nové.

Pokud se vyménuje PM, plati vy$e zminéna omezeni.
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Opravy a udrzba

7.2 Vyména CU

7.2 Vyména CU

Vymeéna fidici jednotky
Ujistéte se, Ze pro vymeénu pouzivate fidici jednotku stejného typu a se stejnou verzi
firmwaru.
Postup pfi vyméné CU s pamét'ovou kartou MMC
Vypnéte napajeni ménice.
Po odpojeni pockejte 5 minut, dokud se pfistroj nevybije.
Odpoijte fidici vedeni od CU.
Vyjméte MMC z CU.
Sejméte vadnou CU z PM.
Nasadte na PM novou CU.
Opét pripojte Fidici vedeni.
Zasurite MMC do slotu nové CU.

© N o O R~ wDdbd =

Vyména vykonové jednotky

/\POzOR

Aby byla zajisténa plna kompatibilita datovych sad, je nutné pfed vyménou PM
zkontrolovat, zda jsou vSechny parametry ulozeny v EEPROM CU (viz P0014 nebo P0971).

Postup pfi vyméné vykonové jednotky

1. Vypnéte a odpojte napajeni vykonové jednotky.

2. Po preruseni napajeni ze sité pockejte minimalné 5 minut, dokud se pfistroj nevybije.
Pfed opétovnym zapnutim napajenim je nutné dbat na nasleduijici:

1. Nova PM je fadné nainstalovana a pfipojena.

2. CU se opét nasadi na PM.
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Vystrazna, chybova a systémova hlaseni 8

8.1 Ukazatele (LED)

Ukazatele, vystrahy (alarmy) a chybova hlaseni
Méni¢ G120 poskytuje nasledujici druhy diagnostickych ukazatel(:
e |ED na fidici jednotce
Podrobny prehled stavi LED naleznete v odstavci "Stavové ukazatele LED" (viz nize).
o Cisla chyb a alarmd

— Alarmy je nutné chapat jako vystrazna upozornéni. Nevyvolavaji zadnou reakci
systému a nemusi se kvitovat.

— V pfipadé chyby se ménic vypne a aktivuje se LED "SF" na fidici jednotce. Méni¢ se
da zapnout az po odstranéni chyby. Po odstranéni chyby je nezbytn4 kvitace.

Vystrazna a chybova hladeni se zobrazuji na BOP, prostifednictvim STARTERu nebo
nadfazeného fidiciho systému. V online napovédeé softare STARTER naleznete podrobné
Udaje k odstranovani chyb.

Stavové ukazatele LED

SINAMICS G120 je vybaven LED pro zobrazovani provoznich stavd standardnich ménici
nebo méni¢u odolnych proti chybam.
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Vystrazna, chybova a systémova hiaseni

8.1 Ukazatele (LED)

VSeobecna
chyba
Y Pfipraven

SF RDY

Stavové LED na CU240S

Stavové LED na CU240S DP-F

VSeobecna chyba
PFipraven

| Porucha sbérnice
|

SF RDY BF ES STO SS1 SLS

Koncovy stav
Bezpecéné odpojeny moment
Bezpecné zastaveni 1
Bezpecné omezena rychlost

EEEOOO0

Pfipraven

Sbérnice
Chyba
|

SF RDY BF

VSeobecna chyba
PFipraven

| Porucha sbérnice
|

SF RDY BF ES STO SS1 SLS
|

Koncovy stav
Bezpecéné odpojeny moment
Bezpecéné zastaveni 1
Bezpecné omezena rychlost

EEEOOO0

Spojeni navazano

OEO

LNK ACT LNK ACT

I I
Stav Rx/Tx

VSeobecna chyba
PFipraven

Sbérnice
Chyba
|

Stavové LED na CU240S PN

Spojeni navazano

OEQ0

LNK ACT LNK ACT

I I
Stav Rx/Tx

SF RDY BF

Obrazek 8-1 Stavové LED na CU240S, CU240S DP, CU240S DP-F, CU240S PN

Diagnostika prostfednictvim LED

Poznamka

O Tento symbol ukazuje, Ze stav LED (zap, vyp nebo blikani) neni relevantni pro pfislusny

stav CU.
Stavy standardnich CU Prio SF RDY
Uvedeni do provozu 1 I | B
Aktualizace firmwaru z MMC / download parametrd 1 I | B
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VWystrazna, chybova a systémova hilaseni

8.1 Ukazatele (LED)

Stavy standardnich CU Prio SF RDY
VSeobecné poruchy 1 [ | | |
Pripraven 3 [ | [ |
Stavy CU PROFIBUS DP Prio SF RDY BF
Uvedeni do provozu 1 I | B (@)
Aktualizace firmwaru z MMC / download parametrd 1 I | B (@)
VSeobecné poruchy 3 [ | [ | (0]
Vypadek sbérnice (zadna data) 3 [l | | B
Vypadek sbérnice (hledani pfenosové rychlosti) 3 I | | [ |
Pfipraven 4 [ | [ | (0]
Poznamka
Ridici jednotka s rozhranim PROFIBUS DP - obsluha pres svorky
Kdyz se fidici jednotka s rozhranim PROFIBUS DP obsluhuje pfes svorky, zobrazuje LED
polni sbérnice chybové hlaseni. Aby se této situaci zabranilo, je nutné nastavit dobu vypnuti
polni sbérnice v parametru P2040 na "0".
Stavy CU Profinet Prio SF RDY BF LNK ACT
Uvedeni do provozu 1 I | B (@) Y | Bl |
Aktualizace firmwaru z MMC / 1 [ | B (o) "l | Nl |
download parametra
V$eobecné poruchy 3 [ | [ | (o) Ll | Nl |
Vypadek sbérnice (zadna data) 3 [l | | B [ | [ |
Vypadek sbérnice (hledani prenosové 3 [ | Y | [ | [ | [ |
rychlosti)
Vypadek PROFlsafe 3 B N (o) Ll | I/
Spojeni navazano 3 [ | Ll | [ | [ | Nl |
Nebylo navazano zadné spojeni 3 [l | | [ | [ | [ |
Pfijem/pienos dat 3 [ I | [l | [ | [ | ]
Pripraven 4 [ | [ | (o) Ll | Nl |
Stavy CU odolnych proti Prio SF RDY BF ES STO SS1 SLS
chybam
Uvedeni do provozu 1 | 0 ] B (o) Y | (o) (o) (o)
Bezpecnostni uvedeni do 1 U | B (o) - - . .
provozu
Aktualizace firmwaruzMMC /|1 U | B (o) = = .l .l
download parametra
Pasivovany STO inciovan 2 | | | | (0] [ [ | | | | |
V3eobecné poruchy 3 [ | [ | (o) | (@) (o) (o)
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Vystrazna, chybova a systémova hiaseni

8.1 Ukazatele (LED)

Stavy CU odolnych proti
chybam

Prio

SF RDY

[vy)
e

ES STO SS1 SLS

Vypadek sbérnice (zadna data)

Bl  §E [/

Vypadek sbérnice (hledani
prenosové rychlosti)

Y

PFipraven

L/

Bylo dosazeno STO

Bylo dosazeno SS1

Bylo dosazeno SLS

STO iniciovan

SS1 iniciovan

SLS iniciovan

L I |

STO parametrizované

loomoomMO| OO
Euoouooo 00

SS1 parametrizované

[ 0 | Bl | 1/

SLS parametrizované

N[N ([N[oo/ojaja|o |

OC000000000 EE
i [
ijiONOONOO o0

[/

11110t Rly
EEEEENE ]

Diagnostika prostf. vystraznych a chybovych hlaseni

Pokud se vyskytne vystrazné nebo chybové hlaseni, zobrazi BOP pfislusné &islo vystrahy
nebo chyby.

® \/ pfipadé alarmu (vystrazné upozornéni) pracuje ménic dal

® \/ pfipadé chyby se ménic vypne.

Tabulka 8- 1 Vystrazna a chybova hlaseni - pfi¢ina a naprava

Cislo |Vyznam
alarmu
AQ0700 | Pri¢ina Nastaveni parametrd nebo konfigurace prostfednictvim PROFIBUS master jsou
neplatna.
Odstrané | Opravte konfiguraci PROFIBUS
ni
AQ0702 | Pri¢ina Pfipojeni k PROFIBUS je preru$eno.
Odstrané | Zkontrolujte konektor, vedeni a PROFIBUS master.
ni
A0703 | Pficina Od PROFIBUS master nejsou pfijimany zadné pozadované hodnoty nebo jsou
pfijimany neplatné poz. hodnoty (Fidici word = 0).
Odstrané | Zkontrolujte pozadované hodnoty PROFIBUS master. Pfepnéte CPU SIMATIC
ni na "RUN".
A0704 | Pficina Minimalné jeden vysila€ mezi dvéma uzly jeSté neni aktivni nebo vypadl.
Odstrané | Aktivujte vysila¢ mezi obéma uzly.
ni
A0705 | P¥icina Od ménic¢ nejsou pfijimany zadné skute¢né hodnoty.
Odstrané | Zadné (chyba je v ménigi).
ni
A0706 | Pricina Softwarova chyba PROFIBUS DP.
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VWystrazna, chybova a systémova hilaseni

8.1 Ukazatele (LED)

Cislo  |Vyznam
alarmu
Odstrané | Zadny diagnosticky parametr r2041.
ni
A0710 | Pfi¢ina Ménic zjistil chybu na datovém spojeni PROFIBUS.
Odstrané | Datové rozhrani na fiidici jednotce muize byt pferuseno.
ni
AO0711 | Pfi¢ina Neplatna hodnota parametru PROFIBUS.
Odstrané | Zkontrolujte adresy P0918 a P2041.
ni
F0070 Pricina Zadna komunikace pfes PROFIBUS. Iniciace z A0702, A0703 a A0704.
Uplynula doba vypadku telegramu nastavena v P2040. Podrobnosti viz
odstavec "Chyby a alarmy" v pfiru¢ce se seznamy.
Odstrané | Zkontrolujte pfipojeni zafizeni pro pfenos dat a zajistéte, aby se pouzival platny
ni fidici word.

Cteni chybovych hlaseni

Pro odstranovani chyb je nutné zohlednit nasledujici parametry:

® Ulozeno v parametru r0947 pod kddovym &islem napf. FO003 = 3

® Prislusna hodnota chyby ulozena v parametru r0949 (0 = zadna hodnota chyby)

e Casova znacka chyby je uloZena v r0948 a je mozné ji ode&ist

® Pocet chybovych hlaSeni (P0952) je ulozen v r 0947 a da se odedist

Odecitani vystraznych hlaseni
Pro odstranovani alarmu je nutné zohlednit nasledujici parametr:

® Ulozeno v parametru r2110 pod kédovym Cislem se da vycCist napf. A0503 = 503.
Hodnota 0 indikuje, Ze neni generovana zadny vystraha. Index poskytuje pfistup k obéma
aktualnim alarmtim a obéma predchozim alarmdm.

VSeobecna kvitace chyb

Pro reset &isla chyby je mozné pouzit jeden z nize uvedenych postup:
e Stisknéte tlactko FN na BOP.

® P¥i vyrobnim nastaveni kvitujte pfes DI 2.

e Nastavte bit 7 v fidicim wordu 1 (r0054).

® Vypnuti a opétovné zapnuti ménice

(Vypnéte a opét zapnéte Hlavni napjeni a externi napajeni 24V pro Fidici jednotku.)

Chyby, které je mozné kvitovat jen vypnutim a opétovnym zapnutim.
® F00051 Parametr chyby EEPROM
® F00052 Chyba power stack
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Vystrazna, chybova a systémova hiaseni

8.1 Ukazatele (LED)

e F00061 Automaticky download, MMC se nepouziva

® F00062 Automaticky download, obsahy MMC jsou neplatné

e F00063 Automaticky download, obsahy MMC jsou nekompatibilni

® F00064 Pohon se pokusil provést automaticky download béhem nabéhu
® F01601 Chyba nabéhu systému

Poznamka

Pohon mize opét zahajit provoz az poté, co budou kvitovany vSechny aktivni chyby.
Vymazani F00395 je popsano v odstavci "Hlaseni FO0395" této pfirucky.

Vypadek motoru bez chybového nebo vystrazného hlaseni
Pokud motor po zadani pfikazu ON nenabé&hne, potom:
® zkontrolujte, zda P0O010 =0
e Zkontrolujte stav ménice pres r0052.
e Zkontrolujte zdroj pfikazl a pozadované hodnoty (P0700 a P1000).

e Zkontrolujte, zda se data motoru vztahuji k datm ménice "rozsah zatiZzeni" a "napéti".
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Priloha 1: Zalohovani a sprava dat

9.1 Pohled ONLINE nebo OFFLINE

Pfi pfechodu z ONLINE na OFFLINE se zméni ukazatel na obrazovce

PG/PC

MMC / BOP

inininininininlnl onnonnnnn
RAM EEPROM
[N EpEpEpEEpEE] [N EpEpEpEpEpERE]

7
e

e O

Obrazek 9-1 Pohled ONLINE nebo OFFLINE

Obrazovka

Ukazatel na obrazovce je vzdycky "nahlizeci okénko" do seznamu parametr(i. Pfechod mezi
offline a online zméni pohled na opera¢ni pamét (RAM) z PG/PC pop¥. pohonu.

ulozit

Ukladani zmén se musi vzdy provadét zvlast. V situacich, kdy si to normalné uzivatel pfeje,

se automaticky zobrazi dialogové okno: napf. pfi odpojovani online pfipojeni k pohonu.
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Priloha 1: Zalohovani a sprava dat

9.2 Nacteni a uloZeni parametrizace do ménice

9.2 Nacteni a ulozeni parametrizace do méniée

Nacteni a ulozeni stavajici parametrizace do ménice

PG/ PC /_\/

nonoononn nonOonOonnn
<> RAM EEPROM
v (EpEpEEEEEEE R OOooOooooQ
N\ ~— AN S—

Kopirovani RAM do ROM

Bl 8% o
Vybér: ulozit nezavisle na energii

Obrazek 9-2 Nacteni do cilového zaifzeni, kopirovani RAM do ROM

Pozadavek
Stavajici parametrizace se ma prenést do pohonu. Typické pfipady:
e Stavi se dalsi, identické zafizeni / stro;.
® \Vymeénilo se vadné zafizeni.
Postup
1. Otevrete projekt
2. Oznacte pozadovany pohon
3. Aktivujte nacitani do cilového zafizeni
RAM do ROM
Abyste data po vypnuti ulozili, musi se data ulozit do ROM.
Postup

Otevrete projekt
Oznacte pozadovany pohon

Aktivujte nacitani do cilového zafizeni

N

V cilovém zafizeni provedte kopirovani z RAM do ROM
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Priloha 1. Zalohovani a sprava dat

9.2 Nacteni a uloZeni parametrizace do méenice

P0971

Pomoci P0971 = 1 se hodnoty pfenesou z RAM do EEPROM. Parametry se pak resetuji na
0.

P0014

Pro jednotlivy pohon se muze trvale stanovit, pfes jaké rozhrani se parametrizace ulozi hned
do EEPROM. Toto je pak vlastnost G120, (ne STARTERU!) a je tam zvolena v parametru
P0014.
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Priloha 1: Zalohovani a sprava dat

9.3 Nacteni a uloZeni parametrizace do PG/projektu

9.3 Nacteni a ulozeni parametrizace do PG/projektu

Nacteni do PG / ulozeni projektu

xl

Obrazek 9-3 Nacteni do PG / ulozeni projektu

Pozadavek

Stavajici parametrizace pohonu se ma pfenést do projektu.
Postup

1. Otevrete projekt

2. Oznacte pozadovany pohon

3. Aktivujte nacitani do PG

4. ulozit
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Priloha 1. Zalohovani a sprava dat

9.4 Nabeh PG/PC a CU
9.4 Nabéh PG/PC a CU
Nabéh PG/PC a CU
OnOnOonno OnOonnonn
v“ A1l RAM EEPROM
v S — N EEEEEpERER) EpEpEEEEEEERER |
AN \— —7 7z
~—7/ \N——
Projekt Nabéh
otevfit

Obrazek 9-4 Rozbéh

Nabéh
® P¥i nabéhu CU se data kopiruji z ROM do RAM CU.
® P¥i otevieni projektu se kopiruji data z pevného disku do RAM PG/PC.
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Priloha 1: Zalohovani a sprava dat

9.5 UloZeni dat z CU na MMC (upload)

9.5 UloZzeni dat z CU na MMC (upload)

Zapis a ¢teni parametrd ménie na / z MMC muze probihat jen pfes CU pomoci STARTERu.

PG/PC

noooonnnn Ooooonnno
va RAM EEPROM
v OoOooOOooo OOOoO oo
AN D —

Obrazek 9-5 Ukladani dat s MMC

Zalohovani dat

Postup

196

Pamétova MMC je mala vyjimatelna flash pamét’ s nizkou spotifebou energie, ktera
umozniuje ukladani datovych zaznami méni¢e. Pamétova karta MMC umozZnuje energeticky
nezavislé zalohovani dat, aniz by bylo nutné napajeni.

Pro ukladani a pfenos datovych zaznamu se doporucuje pouzivat MMC SINAMICS
(objednaci €islo: 6SL3254-0AM00-0AAQ). Je mozné pouzivat i MMC, které jsou bézné k
dostani v obchodé, formatované na FAT - to v8ak na vlastni zodpovédnost.

Zapis a ¢teni parametrd ménice na tuto MMC, pop¥. z ni mliZe probihat jen pfes CU pomoci
STARTERu. Pfi kazdém zapisu se vytvari nebo prepisuje kompletni soubor parametrd se
stanovenym nazvem < clonexx.bin > (xx = 0 ... 99), ktery obsahuje vSecny zménéné hodnoty
parametru.

Pomoci ¢teCky karet se slotem MMC je mozné piejmenovavat, kopirovat nebo mazat jen
kompletni soubory paremetrl. Obsah souborl s parametry neni mozné timto zplsobem
editovat!

K ukladani dat z EEPROM CU na MMC je nutné nastavit nasledujici parametry:
e P0003 = 3: Pristupovy stupen 3
e P0010 = 30: Parametr uvedeni do provozu (vyrobni nastaveni)
e P0804 = ?: Vyberte soubor s klonem
(Vyznam: 0: cl one00. bi n
az 99: cl one99. bin
e P0802 = 2: Pfenos dat z EEPROM (vyznam 2: spusténi MMC pfenosu)
Po uspésném ukonceni procesu uploadu se PO010 a P0802 nastavi na 0 a LED "RDY" sviti.

Pokud upload selhal, zobrazi se F0061 (MMC-PS neni zasunuty) nebo F0062 (obsah MMC
je neplatny) popf. FO063 (obsahy MMC nekompatibilni) a LED "SF" (Eervena) sviti.
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Priloha 1. Zalohovani a sprava dat

9.6 Zpetné nacteni dat z MMC do CU (download)

9.6 Zpétné naéteni dat z MMC do CU (download)

Download: Naéteni parametrd z MMC do ménice

&

PG/PC /_\/

OOononOonann OO0 n0n
<> RAM EEPROM
v OO |EEpEpERERE RN

N\ N N\ S —

RAM nach ROM kopieren

ﬂ . oder
Anwahl: nichtfliichtig speichern

Obrazek 9-6 Zpétné nacteni dat na CU

Postup

K nagitani parametrli z MMC do EEPROM CU je nutné nastavit nasledujici parametry:

P0003 = 3: Pristupovy stupen 3

P0010 = 30: Parametry pro uvedeni do provozu
P0804 = ?: Vyberte soubor s klonem

P0803 = 2: Pfenos dat do EEPROM

Po uspésném ukonc&eni procesu uploadu se PO010 a P0803 nastavi na 0 a LED "RDY" sviti.
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Priloha 1: Zalohovani a sprava dat

9.7 Automaticky download z MMC pri nabéhu

9.7 Automaticky download z MMC pfi nabéhu

Automaticky download: jen s MMC a se souborem ' Cl one00. bi n'

PG/ PC /_\/

ooonooonn oOoOoooooo
> il RAM EEPROM
v A OOoOoOoOoooo OO O OO

N\ ~— AN S—

Kopirovani RAM do ROM

Bl 8% o
Vybér: ulozit nezavisle na energii

Obrazek 9-7 Automaticky download

Automaticky download

Automaticky download pfi nabéhu se fidi pfes P8458. Pfi automatickém downloadu se
nactou do ménice vSechny parametry véetné bezpecnostnich parametrl.

Pro automaticky download se vzdy pouziva soubor clone00.bin na MMC.

P8458
MozZna nastaveni pro P8458 jsou:
® P8458 = 0: Automaticky download parametr(i z MMC je blokovan.
e P8458 = 1: Automaticky download parametrt z MMC jen pfi prvnim nabéhu CU

e P8458 = 2: Automatické nacitani parametrd z MMC po kazdém najeti Fidici jednotky.

Uspé&sny automaticky download
Po Uspésném automatickém downloadu se zobrazi FO395.
e U standardnich CU je nutné potvrzeni

e U CU s funkcemi Safety-Integrated se musi provést pfejimaci kontrola.
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