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2-vodic¢ové Fizeni (pfikazy ON/OFF1 a REV) s analogové zadavanou Pouzité soucastky:
pozadovanou rychlosti, indikaci poruchy, chodu ménice a

mérenim teploty motoru Zkratka  Popis

BOP ||PC kit P1 Spinaci kontakt pro ovladani signalu ON/OFF1
Sy P2 Spinaci kontakt pro ovladani signalu REV
+10v " L
o ] é J| : , , v L7
3 ane { P3 Spinaci tlacitko pro potvrzovani chyb
— o
A A | D o R1 Potenciometr pro zménu Urovné analogového signdlu (2ddan3
10 A [, hodnota otacek), R1 > 4,7 kQ
1A i — R2 Snimac teploty motoru PTC nebo KTY84
L1 Indikace stavu ,porucha” (20 mA)
L2 Indikace stavu ,varovani“ (20 mA)
mMP MEéfici pfistroj, jehoz hodnota je Gmérna aktualnim otackam motoru

(20 mA/500 Q max)

Digitalni vstupy

Ridici jednotkd
CuU230
cu240

Pozn.: Na obrazku neni zobrazeno kompletni blokové schéma fidici jednotky, ale
pouze ty prvky, které maji vSechny typy CU230 (240) spolecné.
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Popis funkce:
Bé&h motoru v pfimém sméru: sepnuti kontaktu P1 (signal ON/OFF1 aktivni)

Béh motoru v opacném sméru: sepnuti kontaktu P2 a soucasné P1 (signaly
ON/OFF1 a REV aktivni)

Zastaveni motoru: rozepnuti kontaktu P1 (signal ON/OFF1 neaktivni)

Grafické znazornéni funkce:
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Jak programovat?

Parametry ménice Ize nastavovat pomoci softwaru STARTER (viz
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/10804985/133100, také
soucasti sady pro pripojeni k PC 65L3255-0AA00-2AA1) nebo pomoci ovladaciho
panelu BOP.

Nastaveni parametra:

a) Nejprve je vhodné provést tovarni nastaveni ménice

Parametr Popis
P0010=30 Vybér tovarniho nastaveni ménice
P0970=1 Spusténi tovarniho nastaveni

b) Poté provedte pocatecni uvedeni do provozu. Pfesny popis tohoto
postupu je uveden v manualu ,,Uvedeni do provozu®, ktery se nachazi na
http://www1l.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2 &ctx
p=doc_manualy

c) Nastavte parametry

Parametr Popis

P0727=0 Rizeni nastaveno jako Siemens standard (start/smér)
P0701=1 Na vstup DIO je pfivadén signal ON/OFF1

P0702=12 Na vstup DI1 je pfivadén signal Reverse

P0601=1¢i 2 Motor je vybaven senzorem PTC (1) nebo KTY84 (2)



http://www1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctxp=doc_manualy

2-vodicové Fizeni (pFikazy ON/OFF1 a ON_REV/OFF1) s analogové
zadavanou pozadovanou rychlosti, indikaci poruchy, chodu
ménice a mérenim teploty motoru

Pouzité soucastky:

3 AID+

4 AID- o
10 AT+
— A
1Al o
>
o
=
=
7]
[ —
17 DI5 £
o
=
=
[m}
9 uUzav
26 UV
14 PTC+
A
D

15 PTC-
12 ACO+

I13 AQD-

[ E—
L----h

RE232/B0F interface

Ridici jednotkg
cu230
cuz40

Wykonova jednotka |

Zkratka Popis

P1 Spinaci kontakt pro ovladani signalu ON/OFF1

P2 Spinaci kontakt pro ovladani signdlu ON_REV/OFF1

P3 Spinaci tlacitko pro potvrzovani chyb

R1 Potenciometr pro zménu urovné analogového signalu (Zadana
hodnota otacek), R1 > 4,7 kQ

R2 Snimac teploty motoru PTC nebo KTY84

L1 Indikace stavu ,,porucha“ (20 mA)

L2 Indikace stavu ,,varovani“ (20 mA)

MpP MEéfici pristroj, jehoz hodnota je GUmérna aktualnim otackam

motoru (20 mA/500 Q max)

Pozn.: Na obrazku neni zobrazeno kompletni blokové schéma fidici jednotky, ale
pouze ty prvky, které maji vSechny typy CU230 (240) spolecné.



Popis funkce:
Bé&h motoru v pfimém sméru: sepnuti kontaktu P1 (signal ON/OFF1 aktivni)

Béh motoru v opaéném sméru: sepnuti kontaktu P2 (signdl ON_REV/OFF1
aktivni)

Zastaveni motoru: kontakty P1 a P2 musi byt rozepnuty (signaly ON/OFF1 a
ON_REV/OFF1 neaktivni)

Pokud je sepnut spinac P2 v dobé, kdy je sepnut spinac P1, bude sepnuti P2
ignorovano. Toto funguje i opacné.

Grafické znazornéni funkce:
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Jak programovat?

Parametry ménice Ize nastavovat pomoci softwaru STARTER (viz
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/10804985/133100, také
soucasti sady pro pripojeni k PC 65L3255-0AA00-2AA1) nebo pomoci ovladaciho
panelu BOP.

Nastaveni parametra:

a) Nejprve je vhodné provést tovarni nastaveni ménice

Parametr Popis
P0010=30 Vybér tovarniho nastaveni ménice
P0970=1 Spusténi tovarniho nastaveni

b) Poté provedte pocatecni uvedeni do provozu. Pfesny popis tohoto
postupu je uveden v manualu ,,Uvedeni do provozu®, ktery se nachazi na
http://wwwl.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctx

p=doc_manualy

c) Nastavte parametry

Parametr Popis

P0727=0 Rizeni nastaveno jako Siemens standard (start/smér)
P0701=1 Na vstup DIO je pFivadén signal ON/OFF1

P0702=2 Na vstup DI1 je privadén signal ON_REV/OFF1

P0601=1 ¢i 2 Motor je vybaven senzorem PTC (1) nebo KTY84 (2)



http://www1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctxp=doc_manualy

2-vodicové fizeni (pfikazy ON_FWD a ON_REV) s analogové Pouzité soucastky:
zadavanou pozadovanou rychlosti, indikaci poruchy, chodu

ménice a mérenim teploty motoru
Zkratka Popis

P1 Spinaci kontakt pro ovladani signalu ON_FWD
1T L\ Vl
N i i P2 Spinaci kontakt pro ovladani signdlu ON_REV
- g B P3 Spinaci tlacitko pro potvrzovani chyb
‘l/ E
R1 Potenciometr pro zménu Urovné analogového signalu (Zadana
1Al b ] hodnota otacek), R1 > 4,7 kQ
R2 Snimac teploty motoru PTC nebo KTY84
N L1 Indikace stavu ,porucha” (20 mA)
o
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NN L2 Indikace stavu ,,varovani“ (20 mA)
17 DI5 % L~
) mMpP MEéfici pfistroj, jehoz hodnota je Gmérna aktualnim otackam motoru
= (20 mA/500 Q max)
Ridici jednotkg
cu230
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R 25 UDV
Pozn.: Na obrazku neni zobrazeno kompletni blokové schéma fidici jednotky, ale

pouze ty prvky, které maji vSechny typy CU230 (240) spolecné.
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Popis funkce:

Béh motoru v pfimém sméru: sepnuti kontaktu P1 (signal ON_FWD aktivni)
Béh motoru v opacném sméru: sepnuti kontaktu P2 (signal ON_REV aktivni)
Zastaveni motoru: kontakty P1 a P2 musi byt rozepnuty (signaly ON_FWD a

ON_REV neaktivni) nebo P1 a P2 musi byt sepnuty soucasné (signdly ON_FWD a
ON_REV aktivni)

Grafické znazornéni funkce:
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Jak programovat?

Parametry ménice Ize nastavovat pomoci softwaru STARTER (viz
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/10804985/133100, také
soucasti sady pro pripojeni k PC 65L3255-0AA00-2AA1) nebo pomoci ovladaciho
panelu BOP.

Nastaveni parametra:

a) Nejprve je vhodné provést tovarni nastaveni ménice

Parametr Popis
P0010=30 Vybér tovarniho nastaveni ménice
P0970=1 Spusténi tovarniho nastaveni

b) Poté provedte pocatecni uvedeni do provozu. Pfesny popis tohoto
postupu je uveden v manualu ,,Uvedeni do provozu®, ktery se nachazi na
http://wwwl.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctx
p=doc manualy

c) Nastavte parametry

Parametr Popis

P0727-=1 Rizeni nastaveno jako 2-vodicové (vpied, vzad)
P0701=1 Na vstup DIO je ptivadén signal ON_FWD

P0702=2 Na vstup DI1 je pfivadén signal ON_REV

P0601=1 ¢i 2 Motor je vybaven senzorem PTC (1) nebo KTY84 (2)



http://www1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctxp=doc_manualy

3-vodicové fizeni (pfikazy STOP, FWDP, REVP) s analogové
zadavanou pozadovanou rychlosti, indikaci poruchy, chodu

ménice a mérenim teploty motoru

Pouzité soucastky:
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Zkratka Popis

P1 Rozpinaci tlacitko pro ovladani signalu STOP

P2 Spinaci tlacitko pro ovladani pulzu FWDP

P3 Spinaci tlacitko pro ovladani pulzu REVP

P4 Spinaci tlacitko pro potvrzovani chyb

R1 Potenciometr pro zménu urovné analogového signalu (zadana
hodnota otacek), R1 > 4,7 kQ

R2 Snimac teploty motoru PTC nebo KTY84

L1 Indikace stavu ,porucha“ (20 mA)

L2 Indikace stavu ,,varovani“ (20 mA)

MP Méfici pristroj, jehoz hodnota je Umérna aktualnim otdckdm motoru

(20 mA/500 Q max)

Pozn.: Na obrazku neni zobrazeno kompletni blokové schéma fidici jednotky, ale
pouze ty prvky, které maji vSechny typy CU230 (240) spolecné.



Popis funkce:

Béh motoru v pfimém sméru: stisk tlacitka P2 (pulz FWDP), ale nesmi byt
stisknuto tlacitko P1 (signal STOP musi byt aktivni).

Béh motoru v opacném sméru: stisk tlacitka P3 (pulz REVP), ale nesmi byt
stisknuto tlacitko P1 (signal STOP musi byt aktivni).

Zastaveni motoru: stisk tlacitka P1 (signal STOP neaktivni) nebo soucasny stisk
tlac¢itek P2 a P3 (signaly FWDP a REVP aktivni ve stejném okamziku).

Grafické znazornéni funkce:
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Jak programovat?

Parametry ménice Ize nastavovat pomoci softwaru STARTER (viz
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/10804985/133100, také
soucasti sady pro pripojeni k PC 65L3255-0AA00-2AA1) nebo pomoci ovladaciho
panelu BOP.

Nastaveni parametra:

a) Nejprve je vhodné provést tovarni nastaveni ménice

Parametr Popis
P0010=30 Vybér tovarniho nastaveni ménice
P0970=1 Spusténi tovarniho nastaveni

b) Poté provedte pocatecni uvedeni do provozu. Pfesny popis tohoto
postupu je uveden v manualu ,,Uvedeni do provozu®, ktery se nachazi na
http://www1l.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2 &ctx
p=doc manualy

c) Nastavte parametry

Parametr Popis

P0727=2 Rizeni nastaveno jako 3-vodicové (vpted, vzad)
P0701=1 Na vstup DIO je pfivadén signal STOP

P0702=2 Na vstup DI1 je privadén signal FWDP
P0703=12 Na vstup DI2 je pfivadén signal REVP

P0601=1ci 2 Motor je vybaven senzorem PTC (1) nebo KTY84 (2)



http://www1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctxp=doc_manualy

3-vodic¢ové Fizeni (pFikazy ON_PULSE, OFF1/HOLD, REV) s
analogové zadavanou pozadovanou rychlosti, indikaci poruchy,
chodu ménice a mérenim teploty motoru

Pouzité soucastky:
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Zkratka Popis

P1 Spinaci tlacitko pro ovladani pulzu ON_PULSE

P2 Rozpinaci tladitko pro ovladani signdlu OFF1/HOLD

P3 Spinaci kontakt pro ovladani signdlu REV

P4 Tlacitko pro potvrzovani chyb

R1 Potenciometr pro zménu Grovné analogového signalu (Zadana
hodnota otacek), R1 > 4,7 kQ

R2 Snimac teploty motoru PTC nebo KTY84

L1 Indikace stavu ,porucha” (20 mA)

L2 Indikace stavu ,,varovani“ (20 mA)

MP MEéfici pristroj, jehoz hodnota je Umérna aktualnim otackam motoru

(20 mA/500 Q max)

“Akonova jednotka |

Pozn.: Na obrazku neni zobrazeno kompletni blokové schéma fidici jednotky, ale
pouze ty prvky, které maji vSechny typy CU230 (240) spolecné.



Popis funkce: Jak programovat?

Béh motoru v pfimém sméru: stisk tlacitka P1 (pulz ON_PULSE), ale nesmi byt Parametry ménice Ize nastavovat pomoci softwaru STARTER (viz

stisknuto tlacitko P2 (signal OFF1/HOLD musi byt aktivni) http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/10804985/133100, také
soucasti sady pro pripojeni k PC 65L3255-0AA00-2AA1) nebo pomoci ovladaciho

Béh motoru v opacném sméru: sepnuti kontaktu P3 (signal REV aktivni), ale panelu BOP.

motor musi jiz byt spustén tlacitkem P1 (pulz ON_PULSE)

Nastaveni parametra:
Zastaveni motoru: stisk tlacitka P2 (signal OFF1/HOLD neaktivni)

a) Nejprve je vhodné provést tovarni nastaveni ménice

Grafické znazornéni funkce:

Parametr Popis
P0010=30 Vybér tovarniho nastaveni ménice
OFF1HOLD # | | P0970=1 Spusténi tovarniho nastaveni
I Fik otlad -
prikaz potlacen
CM_PIULSE ? ﬂ . : r‘_l b) Poté provedte pocatecni uvedeni do provozu. Pfesny popis tohoto
| ! i . | - postupu je uveden v manualu ,,Uvedeni do provozu®, ktery se nachazi na
REV * ! I | * | http://www1l.siemens.cz/ad/current/index.php ?ctxnh=b241659be2 &ctx
[ ; i I p=doc_manualy
I 1 11 : |
I 1 1
pychlost I 1 : : | c) Nastavte parametry
matory I : : " Vo
' \V "“\?’ T Parametr Popis
0=0FF1 ' P0727=3 Rizeni nastaveno jako 3-vodi¢ové (start, smér)
P0701=1 Na vstup DIO je pfivadén signal ON_PULSE
P0702=2 Na vstup DI1 je pfivadén signal OFF1/HOLD
P0703=12 Na vstup DI2 je pfivadén signal REV

P0601=1 Ci 2 Motor je vybaven senzorem PTC (1) nebo KTY84 (2)
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Zapojeni vykonového dilu PM240
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Vysvétlivky

Zkratka Popis

X1 Sitova tlumivka

X2 Pridavny odrusovaci filtr tfidy A nebo pfidavny odrusovaci
filtr tfidy B

X3 Motorova tlumivka nebo LC filtr vystupni

X4 Relé pro ovladani brzdy

X5 Brzdny odpornik

Pozn.: Komponenty X1 + X5 jsou volitelné dle poZadavkd konkrétni aplikace.

Pozn.: Podrobné zapojeni X4 je rozkresleno na strané 17.



Popis prvka

Sitova tlumivka - Doporuéeno pouZiti pfi impedanci sité pod 1%. Typicky u
napajecl s velkym zkratovym proudem. SlouZi k omezeni proudovych 3picek,
komutacnich vlivll a k redukci vys$sich harmonickych na strané sité. Vysledkem
pouziti sitové tlumivky je snizeni zkresleni proudu THD na pfiblizné 40 %, také
omezuje vliv kratkych napétovych $picek na ménic.

Pridavny odrusovaci filtr typu A - Typicky pro primyslové prostfedi (druhé
prosttedi napf. kategorie C2 nebo C3, viz D11.1 3/8). Je to dodatecny filtr tfidy A
dle normy EN 61800-3 pro ménice, které nejsou vybaveny integrovanym filtrem.
Pomaha splnit pozadavky elektromagnetické kompatibility.

Pfidavny odrusovaci filtr typu B - Typicky pro obytnou zénu (prvni prostiedi napf.

kategorie C1 nebo C2, viz D11.1 3/8). Je to dodatecny filtr tfidy B dle normy EN
61800-3 pro ménice, které nejsou vybaveny integrovanym filtrem. Pomaha splnit
pozadavky elektromagnetické kompatibility.

Motorova tlumivka - Typicky pfi stinénych kabelech nad 50 m resp. nestinénych
kabelech nad 100m. SlouZi pro omezeni kapacitnich proudi a dU/dt v dlouhych
kabelech k motordm. Chrani izolaci motoru filtraci Spicek napéti, ¢imzZ prodluZuje
jeho Zivotnost. Nekombinovat s LC filtrem.

LC filtr vystupni - Poskytuje sinusové vystupni napéti ménice, vhodné pouzit pri
delSich stinénych kabelech k motoru, u starsich motoru se slabou izolaci.
ProdluZuje Zivotnost motoru, omezuji rychlost narlistu napéti a
nabijecich/vybijecich kapacitnich proudu, které obvykle provoz ménice provazeji.
Nekombinovat s motorovymi tlumivkami.

Brzdny odpornik — Zafizeni pro mareni energie pfi brzdéni a zastavovani,
doporuceno pro pohony typu zdvih, pfi prudké zméné setrvacné zatéze atd.

Relé pro ovladani brzdy — umoznuje vytvotit propojeni mezi vykonovou
jednotkou a elektromagnetickou brzdou motoru. Tim je mozné fidit brzdu
motoru pfimo pomoci fidici jednotky. Detaily viz strana 17.
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Obecné zasady:

e stupen kryti IP20, neodolné proti prachu a vodé

e nezakryvat ventilacni otvory

e U T siti se nesmi pouZzivat odrusovaci EMC filtr

¢ vhodné dimenzovat jisténi ménice, viz katalog D11.1 str. 4/81
http://www1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctx
p=doc_katalogy

e vSechna zafizeni v rozvadéci jsou spravné uzemnéna pomoci kratkych
kabell spojenych v jednom bodé

e  fidici systém (napf. PLC) pfipojeny k ménici je pfizemnén ke stejnému
bodu jako ménic
vodice

e oddélit ridici kabely od silovych tak, jak je to jen mozné

e pokud se kabely kfizi, mél by se dodrzet Ghel 90°

o kde je to mozné, pouzivat stinéna vedeni pro pripojeni k fidicimu
systému

e  pouziti stinénych kabel( pro pfipojeni motoru s uzemnénym stinénim na
obou koncich



Zapojeni vykonového dilu PM250 Vysvétlivky

Zkratka Popis
X1 Pridavny odrusovaci filtr typu B
il X2 Motorova tlumivka nebo LC filtr vystupni
L X3 Relé pro ovladani mechanické brzdy
Pozn.: Komponenty X1 + X3 jsou volitelné dle poZzadavk( konkrétni aplikace.
ﬂ‘”ﬁ%m X1 p y J p p
Pozn.: Podrobné zapojeni X4 je rozkresleno na strané 17.
Vykonova
=
3x400V | Odrusovaci |
‘ ?r'il(;yl\ ‘
3~
N
L .

X3
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Popis prvka

Pridavny odrusovaci filtr typu B - Typicky pro obytnou zénu (prvni prostredi napft.

kategorie C1 nebo C2, viz D11.1 3/8). Je to dodatecny filtr tfidy B dle normy EN
61800-3 pro ménice, které nejsou vybaveny integrovanym filtrem. Pomaha splnit
pozadavky elektromagnetické kompatibility.

Motorova tlumivka - Typicky pfi stinénych kabelech nad 50 m resp. nestinénych
kabelech nad 100m. SlouZi pro omezeni kapacitnich proudd a du/dt v dlouhych
kabelech k motortim. Chrani izolaci motoru filtraci Spicek napéti, ¢imz prodluzuje
jeho Zivotnost. Nekombinovat s LC filtrem.

LC filtr vystupni - Poskytuje sinusové vystupni napéti ménice, vhodné pouzit pfi
delsich stinénych kabelech k motoru, u starSich motor( se slabou izolaci.
ProdluZuje Zivotnost motoru, omezuji rychlost naristu napéti a
nabijecich/vybijecich kapacitnich proudd, které obvykle provoz ménice provazeji.
Nekombinovat s motorovymi tlumivkami.

Relé pro ovladani brzdy — umoznuje vytvotit propojeni mezi vykonovou
jednotkou a elektromagnetickou brzdou motoru. Tim je mozné fidit brzdu
motoru pfimo pomoci fidici jednotky. Detaily viz strana 17.
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Obecné zasady:

e stupen kryti IP20, neodolné proti prachu a vodé

e nezakryvat ventilacni otvory

e U T siti se nesmi pouZzivat odrusovaci EMC filtr

e vhodné dimenzovat jisténi ménice, viz katalog D11.1 str. 4/82
http://www1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctx
p=doc_katalogy

e vSechna zafizeni v rozvadéci jsou spravné uzemnéna pomoci kratkych
kabell spojenych v jednom bodé

e  fidici systém (napf. PLC) pfipojeny k ménici je pfizemnén ke stejnému
bodu jako ménic
vodice

e oddélit ridici kabely od silovych tak, jak je to jen mozné

e pokud se kabely kfizi, mél by se dodrzet Ghel 90°

e kde je to mozné, pouzivat stinéna vedeni pro pripojeni k fidicimu
systému

e  pouziti stinénych kabel( pro pfipojeni motoru s uzemnénym stinénim na
obou koncich



Zapojeni vykonového dilu PM260 Vysvétlivky

] Zkratka Popis
D H H X1 Relé pro ovladani mechanické brzdy
Pozn.: Komponenta X1 je volitelna dle poZadavkd konkrétni aplikace.

Pozn.: Podrobné zapojeni X1 je rozkresleno na strané 17.

Uyp o vy Wiy
PE L1 L2 L3

Vykonova
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3x400V | gy |
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! tridy A !
i i

Riici jecnotka_ /

Sinusovy
filtr

PE uz W2 W2

X1 | ——
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Relé pro ovladani brzdy — umoznuje vytvorit propojeni mezi vykonovou
jednotkou a elektromagnetickou brzdou motoru. Tim je mozné fidit brzdu
motoru pfimo pomoci fidici jednotky. Detaily viz strana 17.

Obecné zasady:

e stupen kryti IP20, neodolné proti prachu a vodé

e nezakryvat ventilacni otvory

e U T siti se nesmi pouzivat odrusovaci EMC filtr

e vhodné dimenzovat jisténi ménice, viz katalog D11.1 str. 4/82
http://www1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=b241659be2&ctx
p=doc_katalogy

e vSechna zafizeni v rozvadéci jsou spravné uzemnéna pomoci kratkych
kabell spojenych v jednom bodé

e fidici systém (napf. PLC) pfipojeny k ménici je pfizemnén ke stejnému
bodu jako méni¢
vodice

e oddélit fidici kabely od silovych tak, jak je to jen mozné

o pokud se kabely kFizi, mél by se dodrzet uhel 90°

o kde je to moziné, pouzivat stinéna vedeni pro pfipojeni k Fidicimu
systému

e  pouZiti stinénych kabel( pro pfipojeni motoru s uzemnénym stinénim na
obou koncich



Detailni zapojeni relé pro ovladani elektromagnetické brzdy

Vykonova
jednotka

Napajenl brzdy
motoru
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Detailni zapojeni bezpecnostniho relé pro ovladani
elektromagnetické brzdy

ext
24

Vykonova
jednotka

CTRL

' Relé pro oviladani brzdy h
| odolné proti chybam
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