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WICHTIGE INFORMATION

Diese Betriebsanleitung enthalt Angaben iiber die Funktionsweise des Stromrichter-
gerates unter Verwendung der Softwareversion 4.00. Die Betriebsanleitung ist zwar ge-
nerell auf alle fruheren Softwareversionen anwendbar, bestimmte Parameter- und Feh-
lerdefinitionen in dieser Anleitung gehen jedoch unter Umstinden ber die Angaben in
friheren Softwareversionen hinaus oder stehen im Widerspruch dazu.

Diese Betriebsanleitung erhebt nicht den Anspruch, alle Geratedetails oder -varianten zu
erfassen oder jeden denkbaren Fall der Aufstellung, des Betriebes oder der Instandhal-
tung zu berucksichtigen. Sollten Sie weitere Informationen benétigen oder sollten spe-
zielle Probleme auftreten, die fiir die Zwecke des Kéufers nicht ausfahrlich genug behan-
delt werden, wenden Sie sich bitte an die értliche Siemens-Niederlassung.

Nahere Einzelheiten Gber Softwareversionen teilt lhnen gerne thre nichste Siemens-
Niederlassung mit.

HINWEIS

Der Inhalt dieser Betriebsanleitung wird nicht Bestandteil einer frilheren oder bestehen-
den Vereinbarung, Zusage oder eines Rechtsverhaltnisses und dndert diese auch nicht
ab. Der jeweilige Kaufvertrag stellt die gesamte Verpflichtung des Geschaftsbereiches
ASI 1 Antriebstechnik der Siemens AG dar. Die in dem Vertrag zwischen den Parteien
festgelegte Gewahrleistung ist die einzige vom Geschaftsbereich ASI 1 Antriebstechnik
ubernommene Gewahrleistung. Die vertraglichen Gewahrleistungsbestimmungen wer-
den durch die Ausfihrungen dieser Betriebsanleitung weder erweitert noch abgeindert.

Die Erstellung erfolgte mit dem Siemens-Blrosystem 5822 Office.

Technische Anderungen vorbehalten.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlage, verweriung
und Mitteilung lhres Inhalts nicht gestatiet, sowell nicht
ausdricklich  zugestanden. Zuwiderhandlung verpflichiet sy
Schadenersatz. Alle Rechte vorbehalten, insbesondere for den tall
der Patenterteilung oder GM-Eintragung.

© Siemens AG 1994
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1. Warnhinweise

A WARNUNG

Dieses Gerat steht unter gefahrlicher Spannung und enthait gefahrliche rotie-
rende Maschinenteile (Lufter). Die Nichteinhaltung der in dieser Betriebsanlei-
tung aufgefihrten Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzungen
und Sachschaden fihren.

Nur qualifiziertes Personal, da8 sich zuvor mit allen in dieser Betriebsanleitung
enthaltenen Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungsan-
weisungen vertraut gemacht hat, solite an diesem Gerat arbeiten. Der einwand-
freie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemaBen Transport, fachge-
rechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfiltige Bedienung und In-
standhaltung voraus.

Definitionen:

QUALIFIZIERTES PERSONAL

im Sinne dieser Betriebsanleitung bzw. der Warnhinweise auf dem Produkt selbst sind Perso-
nen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind
und dber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfigen, wie 2.B.

a) Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Gerate / Systeme ge-
mé&hB den Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden und zu kenn-
zeichnen.

b) Ausbildung oder Unterweisung gemaB den Standards der Sicherheitstechnik in Pflege und
Gebrauch angemessener Sicherheitsausriistung.

¢) Schulungin Erster Hilfe.

GEFAHR

im Sinne dieser Betriebsanleitung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet,
daB Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten werden, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

WARNUNG

im Sinne dieser Betriebsanleitung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet,
dal} Tod, schwere Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten kdnnen, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getraffen werden.

VORSICHT

im Sinne dieser Betriebsanleitung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet,
daf eine leichte Korperverletzung oder ein Sachschaden eintreten kann, wenn die entspre-
chenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

HINWEIS

im Sinne dieser Betriebsanleitung ist eine wichtige iInformation Gber das Produkt oder den je-
weiligen Teil der Beschreibung, auf die besonders aufmerksam gemacht werden soll.
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A GEFAHR

Beim Betrieb dieses Gerates stehen zwangslaufig bestimmte Geréteteile unter
gefahrlicher Spannung, die zu schweren Kbrperverletzungen oder zum Tod fih-
ren kann. Die folgenden VorsichtsmaBnahmen sollten befolgt werden, um die
Gefahr fir das Leben bzw. Verletzungsgefahr zu veringern.

1. Nur qualifiziertem Personal, daBl mit diesem Gerat und den mitgelieferten
Informationen vertraut ist, sollte die Montage, der Betrieb, die Stdrungssu-
che und Storungsbeseitigung oder Reparatur dieses Gerites gestattet sein.

Die Montage des Gerates mufB in Ubereinstimmung mit den Sicherheitsvor-
schriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatlichen oder
ortlichen Vorschriften erfolgen. Es muB fir ordnungsgemiBe Erdung, Leiter-
dimensionierung und entsprechenden KurzschluBschutz gesorgt sein, um
die Betriebssicherheit zu gewihrleisten.

Waihrend des normalen Betriebes alle Abdeckungen und Turen geschlossen
halten.

Vor der Durchfihrung von Sichtpriifungen und Wartungsarbeiten sicherstel-
len, daB die Wechselstromversorgung abgeschaltet und verriegelt ist. So-
wohl das Stromrichtergerat als auch der Motor stehen vor dem Abschalten
der Wechselstromversorgung unter gefahrlicher Spannung. Auch wenn das
Schitz des Stromrichtergerates gedffnet ist, ist gefahrliche Spannung vor-
handen.

Wenn Messungen bei eingeschalteter Stromversorgung durchgefihrt wer-
den mussen, keinesfalls die elektrischen AnschluBstellen berihren. Allen
Schmuck von Handgelenken und Fingern abnehmen. Sicherstellen, daB die
Prafmittel in gutem betriebssicheren Zustand sind.

Bei Arbeiten am eingeschalteten Gerat auf isoliertem Untergrund stehen, al-
so sicherstellen, daB keine Erdung vorliegt.

Die in dieser Betriebsanleitung gegebenen Anweisungen genau befolgen
und alle Gefahren-, Warn- und Vorsichtshinweise beachten.

Diese Liste stellt keine volistandige Aufzdhlung aller fir den sicheren Betrieb
des Gerates erforderlichen MaBnahmen dar. Soliten Sie weitere Informatio-
nen benodtigen oder soliten spezielle Probleme auftreten, die fir die Zwecke
des Kaufers nicht ausfiihrlich genug behandelt werden, wenden Sie sich bit-
te an die ortliche Siemens-Niederlassung.
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2. Typenspektrum

Gerate - Bestell-Nr. Typbezeichnung
6RA2318-6DS21-0 D485/ 30 Mre - GeE6S21
6RA2325-6D521-0 D485/ 60 Mre - GeE6S21
6RA2328-6DS21-0 D485/ 90 Mre - GeE6521
6RA2331-6D521-0 D485/ 125 Mre- GeE6521
6RA2318-6GS21-0 D600/ 30 Mre - GeE6521
6RA2325-6G521-0 D600/ 60Mre - GeEBS21
6RA2328- 6GS21-0 De00/ 90 Mre - GeE6521
6RA2331-6GS21-0 D600/ 125 Mre - GeE6S21
6RA2313-6DV61-0 D420/ 15Mreq- GeG6V61
6RA2318-6DV61 -0 DA20/ 30 Mreq-GeG6V61
6RA2325-6DVe1-0 D420/ 60 Mreq- GeG6VéE1
6RA2330-6DV6E1-0 D420/ 100 Mreq - GeG6V61
6RA2332-6DV61-0 D420/ 140 Mreq- GeGEV6H1
6RA2318- 6GV61-0 D520/ 30 Mreq- GeG6V61
6RA2325-6GVE1-0 D520/ 60 Mreq- GeGoV61
6RA2330-6GV61-0 D520/ 100 Mreq - GeG6V61
6RA2332-6GV61-0 D520/ 140 Mreq - GeG6V61
Bemessungs- 8emessungs-
gleichspannung gleichstrom

15A Gerat Geréate 30 bis 140A
ohne Fremdliifter
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Gerite - Best. - Nr.

Typbezeichnung

6RA2375-6DS21-0
6RA2377 -6D521-0
6RA2381-6DS21-0
6RA2385-6DS21-0

6RA2375 - 6G521-0
6RA2377 - 6GS21-0
6RA2381-6GS21-0
6RA2385 - 6GS21-0

6RA2375 - 6DV61-0
6RA2377 - 6DVE1-0

D485/
D485/
DA85/
D485/

D600/
D600 /
D600/
D600/

D420/
D420/

200 Mre - GeEF6521
250 Mre - GeEF6521
400 Mre - GeEF6S21
600 Mre - GeEF6521

200 Mre - GeEFb521
250 Mre - GeEF6521
400 Mre - GeEF6521
600 Mre - GeEF6521

200 Mreq - GeGFoV61
250 Mreq - GeGF6Vb61

6RA2381 - 6DV61-0 D420/ 400 Mreq - GeGF6V61
6RA2385-6DV61-0 D420/ 600 Mreq - GeGF6V61
6RA2375-6GV61-0 D520/ 200 Mreq- GeGF6V61
6RA2377 - 6GV61-0 D520/ 250 Mreq - GeGFoV61
6RA2381-6GV61-0 D520/ 400 Mreq- GeGF6V61
H6RA2385 - 6GVH1 -0 D520/ 600 Mreq - GeGF6V61

Bemessungs- Bemessungs-

gleichspannung gleichstrom

2/2
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2.1 Schiissel der Gerédte-Bestell-Nr.

6RA23 x x-XXxXXXx-0
gt ~ 2

Erregergleichrichter:
SIMOREG K —_— 1:  Gerdt mit ungesteuertem

Erregergleichrichter B2

Bemessungs-

gleichstrom: _— Regelung:

13: 15A $2: 1Q-Gerit mit digitaler Regelung
18: 30A V6. 4Q-Gerat mit digitaler Regelung
25; 60A

28: S0A ————— Bemessungsanschlu3spannung:

30:  100A D: 400V

31:  125A G: 500V

32:  140A

75:  200A ————— Thyristoren/Sicherungen:

77: 250A 6: Thyristormodule;

81: 400A externe Halbleiterschutzsicherun-
85: 600A gen notwendig
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Beschreibung

Anwendungsbereich

SIMOREG K-Stromrichtergerite der Typenreihe 6RA23 sind volldigitalisierte Kompaktgerate
fur DreiphasenanschluB und dienen zur Anker- und Feldspeisung von drehzahlversnderbaren
Gleichstromantrieben mit Nennstrémen von 15A bis 600A.

Je nach Anwendung gibt es Gerate fur Einquadrant- oder Vierquadrantenbetrieb.

Aufbau

SIMOREG K-Stromrichtergerite zeichnen sich durch einen kompakten Aufbau aus. Die 15A-
Gerate kénnen sowohl| flach auf die Montageflache im Schaltschrank, sowie -platzsparend-
hochkant, oder in einem Einschubrahmen montiert werden.

Die modulare Konstruktionstechnik bei Geraten von 30A bis 600A bietet hohe Service-
freundlichkeit auf Grund der guten Zuganglichkeit der Einzelkomponenten. Die Elektronikbox
beinhaltet die Grundelektronik, sowie mégliche Zusatzbaugruppen und kann leicht ausge-
klappt bzw. ausgehingt werden. :

Der Anschluf3 von externen Signalen (bindre Aus-/Eingé&nge, analoge Aus-/Eingénge, Pulsge-
ber, usw.) erfolgt auf der Gru ndelektronikbaugruppe.

Zwei analoge Eingénge, drei analoge Ausgange, vier binare Eingdnge und ein bindrer Ausgang
stehen zur Verfligung. '

Die SIMOREG-Geriate kdnnen Gber das auf der Elektronikbaugruppe befindliche Einfach-
bedienfeld mittels drei Tasten und drei Siebensegmentanzeigen parametriert werden. Uber die
R$232-Schnittstelle, die sich auf der Elektronikbaugruppe befindet, kann mittels eines handels-
ablichen PC und geeigneter Software das Gerat ebenfalls parametriert werden. Diese PC-
Schnitistelle dient zur Inbetriebnahme, zu Wartungszwecken bei Stilistand oder zur Diagnose
wahrend des Betriebs und ist somit eine Serviceschnittstelle.

Die Speisung des Ankers erfolgt bei Einquadrantgeraten durch eine voilgesteuerte Drehstrom-
brucke, bei Vierquadrantengeraten durch zwei vollgesteuerte Drehstrombriicken in kreis-
stromfreier Gegenparallelschaltung.

Bet Geraten mit 15A Bemessungsgleichstrom ist der Leistungsteil inklusive Ansteuerung auf ei-
ner Flachbaugruppe aufgebaut.

Bei Gerdten von 15A bis 600A Bemessungsgleichstrom ist der Leistungsteil fur Anker und Feld
mit elektrisch isolierten Thyristormodulen aufgebaut, der Kdhlkorper ist somit potentialfrei
ausgefuhrt. Gehause und AnschluBabdeckungen der Leistungsanschlisse geben Schutz gegen
unbeabsichtigte Beriihrung bei Arbeiten in der Nahe der Gerite. Alle AnschluBklemmen sind
von vorne zuganglich.

Die Speisung des Feldes erfolgt durch eine ungesteuerte Einphasenbrucke.
Arbeitsweise

Ein leistungsfahiger 16-Bit-Mikroprozessor iibernimmt alle Funktionen der Antriebsregelung,
Antriebssteuerung und der Kommunikation.
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3.4 Technische Daten:
30A bis 600A-Gerite, 3AC 400V / 1Q
Besteil - Nr. 6RA23 .. -6DS21

18 | 25 | 28 | 31 | 75 | 77 | 81 | &5

BemessungsanschluBspg.
Leistung v

3ACA00 (+15% /- 20%) W

BemessungsanschiuBspg.
Elektronikstromvers. v

3ACA400 (+15% /- 20%); |, = 60mA;

Bemessungsanschlufispg.
Lafter v

3AC400( 15%);
0,24A, 95Watt
Luftdurchsatz: 570m3/h
Loftergerausch: 63dBA

BemessungsanschluBBspg.
Feid v

2AC max.400 { + 15%)

Bemessungsfrequenz  Hz

Gerite passen sich automatisch in einem Bereich von
45 bis 65 Hz der Frequenz der anliegenden Netzspannung an

Bemessungsgleichspg. Vv 485

Bemessungsgleichstrom A | 30 60 90 125 200 | 250 | 400 | 600
Bemessungsleistung  kw | 15 29 44 61 97 121 194 | 291
Verlustleistung bei Bemess-

ungsgleichstrom (etwa) W | 140 230 320 440 650 800 | 1250 | 1850
Bemessungsgleichspg.

Feld v 340

Bemessungsgleichstrom

Feld A 5 10 15 25
Betriebsmafige Um- 0 bis 45 bei lgemessung 0 bis 35 bei lgemessung
gebungstemperatur °C eigenbeliftet 3 fremdbeluftet 3)

Lager- und Transport-
temperatur °C

-30bis +85

Aufstellungshohe
aber NN

< 1000 m bei Bemessungsgleichstrom 8)

Konstanz der Regelung

An = 0,1% mit Analogtacho 2)
An = 0,006% mit Digitaltacho und digitalem Sollwert 2}

Feuchteklasse

DIN 40040 F
SN 26556
Schutzart DiN 40050 IP QO
IEC 144
MaBe siehe MaBbilder
Gewicht (etwa) kg 11 14 14 16 23 23 31 N

FuBnotenerklirung nach den Tabellen

3/2




11.94

15A bis 600A-Geridte, 3AC 400V /4Q

Bestell - Nr.

6RA23 .- 6DV61
13 | 18 | 25 | 30 | 32 | 75| 77| 8 | 8

BemessungsanschiuBspg.
Leistung Vv

3ACA00 (+15% /-20%) 1)

BemessungsanschluBspg.
Elektronikstromvers. Vv

3ACA400 (+15% /-20%); 1, =60mA;

Bemessungsanschiufispg.
Lufter _ v

3ACA00(+ 15%);

0,24A, 95Watt
Luftdurchsatz: 570m3/h
Laftergerdusch: 63dBA

BemessungsanschluBspg.
Feld v

2AC max.400 (+ 15%)

Bemessungsfrequenz  Hz

Gerate passen sich automatisch in einem Bereich von 45 bis 65 Hz
der Frequenz der antiegenden Netzspannung an

Bemessungsgleichspg. V

+420

Bemessungsgieichstrom A

15 30 | 60 | 100 | 140 | 200 | 250 | 400 | 600

Bemessungsleistung kW

6.3 12,6 25 42 59 84 105 168 252

Verlustleistung bei Bemess-
ungsgleichstrom (etwa) W

80 140 230 320 | 440 650 | 800 | 1250 | 1850

Bemessungsgleichspg.

Feld vV 340

Bemessungsgleichstrom

Feld A 3 5 10 15 25
gebungstemperatur °C eigenbeltftet 3 fremdbeliftet 3)
Lager- und Transport-

temperatur °C - 30 bis + 85

Aufstellungshohe
uber NN

< 1000 m bei Bemessungsgleichstrom &)

Konstanz der Regelung

An = 0,1% mit Analogtacho 2)
An = 0,006% mit Digitaltacho und digitalem Sollwert 2}

Feuchteklasse

DIN 40040 F
SN 26556
Schutzart DIN 40050 {P 00
IEC 144
MaBe siehe MaBbilder
Gewicht {etwa) kg 3,5 11 14 14 16 23 23 N 31

FuBBnotenerklarung nach den Tabellen
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30A bis 600A-Gerdte, 3AC500V/1Q

Bestell - Nr.

6RA23 .. - 6G521
18 | 25 | 28 | 31 | 75 | 77 | 81 | s

BemessungsanschluBspg.
Leistung v

3ACS500 {+10%/-15%)

BemessungsanschluBBspg.
Elektronikstromvers. Y

3ACA400 (+15% /-20%); 1,=60mA

Bemessungsanschlufispg.
Lafter v

3ACA00 (£ 15%);
0,24A, 95Watt
Luftdurchsatz: 570m3/h
Luftergerausch: 63dBA

BemessungsanschluBspg.
Feld v

2AC max.400 (+ 15%)

Bemessungsfrequenz  Hz

Gerate passen sich automatisch in einem Bereich von 45 bis
65 Hz der Frequenz der anliegenden Netzspannung an.

Bemessungsgleichspg. V 600

Bemessungsgleichstrom A | 30 60 90 125 200 250 400 600
Bemessungsieistung kw | 18 36 54 75 120 150 | 240 | 360
Verlustleistung bei Bemess-

ungsgleichstrom (etwa) W | 140 230 320 440 650 800 | 1250 | 1850
Bemessungsgieichspg.

Feld v 340

Bemessungsgleichstrom

Feid A 5 10 15 25
Betflebsmaﬁlge Um' 0 bIS 45 bei '8@me;sung 0 bIS 35 bei IBemesgung
gebungstemperatur °C eigenbeliiftet 3) fremdbel(iftet 3)

Lager- und Transport-
temperatur *C

-30 bis +85

Aufstellungshohe
Uber NN

= 1000 m bei Bemessungsgleichstrom 4

Konstanz der Regeiung

An = 0,1% mit Analogtacho 2)
An = 0,006% mit Digitaltacho und digitalem Sollwert 2}

Feuchteklasse

DIN 40040 F
SN 26556
Schutzart DIN 40050 P 00
IEC 144
Male siehe Mafibilder
Gewicht (etwa) kg 1t 14 14 16 23 23 31 3

FuBnotenerklérung nach den Tabellen
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30A bis 600A-Gerdte, 3AC 500V /4Q

Besteil - Nr.

6RA23 . .-6GV6!
18 | 25 | 30 | 32 |

75 | 77 | 81 | 85

BemessungsanschiuBspg.
Leistung Vv

3ACS500 (+10% /- 15%) 1)

BemessungsanschluBspg.
Elektronikstromvers. v

3AC400 (+15% /-20%); I, =60mA

BemessungsanschluBspg.
Lafter \

3AC400(15%):;
0,24A, 95Watt
Luftdurchsatz: 570m3/h
Luftergerdusch: 63dBA

BemessungsanschluB3spg.
Feld v

2ACmax.400 ( + 15%)

Bemessungsfrequenz  Hz

Gerate passen sich automatisch

in einem Bereich von 45 bis

65 Hz der Frequenz der anliegenden Netzspannung an.

Bemessungsgleichspg. V 1520

Bemessungsgleichstrom A | 30 60 100 140 | 200 | 250 400 600
Bemessungsieistung kW 16 31 52 73 104 130 208 312
Verlustleistung bei Bemess-

ungsgleichstrom (etwa) W | 140 230 320 440 650 800 | 1250 | 1850
Bemessungsgleichspg.

Feid v 340

Bemessungsgleichstrom

Feld A 5 10 15 25
Betriebsmaflige Um- 0 bis 45 bei lgemessung 0 bis 35 bei lyemessung
gebungstemperatur °C eigenbeliftet 3) fremdbeluftet 3)

Lager- und Transport-
temperatur °C

- 30 bis

+85

Aufstellungshohe
Gber NN

% 1000 m hei Bemessungsgleichstrom 4)

Konstanz der Regelung

An = 0,1% mit Analogtacho 2)

An = 0,006% mit Digitaltacho und digitalem Soilwert 2)

Feuchteklasse

DIN 40040 F
SN 26556
Schutzart DIN 40050 P00
IEC 144
MaRe siehe MaBbilder
Gewicht (etwa) kg 1" 14 14 16 23 23 3 3

FuBnotenerklarung nach den Tabellen

11.94
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1) Bei einer AnschluBspannung unter 360V (475V bei SO0V - Geraten) kann die Bemessungsgleich-
spannung bei 1Q-Geraten von 485 V (600 V) bzw. bei 4Q-Geraten von 420 V (520 V) nicht mehr
erreicht werden.

2) Bedingungen:
Die Konstanz der Regelung ist auf die Bemessungs-Drehzahl des Motors bezogen und gilt bei
betriebs-warmen Zustand des SIMOREG - K - Gerates. Folgende Voraussetzungen liegen zugrunde:

- Temperaturdnderungen von * 10 °K

= Netzspannungsanderungen von + 10% /- 5% der Nennspannung

- Lastanderungen bis 100% des Maximalmomentes

- Temperaturkoeffizierit des temperaturkompensierten Tachogenerators 0, 15%o je 10°K
{nur bei Analogtacho)

- konstanter Sollwert

3) Belastungswerte in Abhingigkeit von der Kdahlmitteltemperatur

Umgebungs- Anderung der Belastungswerte
bzw. Kihl- bei Geraten mit bei Gerdten mit
mitteltemp. LuftsetbstkGhiung verstérkter Luftkhlung
+35°C 0%
+40°C - 6%
+45°C 0% - 12%
+50°C 4 - 6% 17%) @
+55°C - 1%
+ B0°C ~ 18 %

a} Der Betrieb von Geraten mit verstarkter Luftkihlung ist trotz
Belastungsabminderung bei einer Umgebungs- bzw. Kihimittel-
temperatur von 50°C nur dann zuléssig, wenn die Bemessungs-
anschluBspannung des Geratel(fters sicher im eingeengten
Toleranzbereich von 400V + 10% -15% liegt.

4) Belastungswerte in Abhangigkeit von der Aufstellhhe

Belastung =

100 \
T a0 "'--.___
60
40
20
0 1000 2000 3000 4000m

Aufstelththe P
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Angewendete Normen

VDE 0106 Teil 100

Anordnung von Betatigungselementen in der Nahe berthrungsgefahrlicher Teile.
VDE (0110 Teil 1

Isolationskoordinaten fir elektrische Betriebsmittel in Niederspannungsanlagen.

Forderung nach sicherer Trennung = Verschmutzungsgrad 2 fiir Baugruppen und
Leistungsteil.

Es tritt nur nichtleitfahige Verschmutzung auf. Gelegentlich muB jedoch mit zeitweiliger
Leitfahigkeit durch Betauung gerechnet werden.

"Betauung wird ausgeschlossen, da die Bauelemente nur fur Feuchteklasse F zugelassen sind.”

VDE 0113 A2

Elektrische Ausrustung von industrie-Maschinen.

VDE 0160 Absatz 5.3.1.1.2und 5.3.1.1.3

Bestimmungen fur die Ausriistung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln.

VDE0298
Verwendung von Kabeln und isolierten Leitungen fiir Starkstromaniagen.

DIN IEC 38
Toleranz der Versorgungsspannung

VDE 0843 Teil 2, Teil 3, Teil 4 bzw. IEC 801-2, 801-3, 801-4
Storfestigkeit

DIN tEC 68-2-6 nach Scharfegrad 12 (SN29010 Teitt)
Mechanische Beanspruchungen
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Auspacken

Die SIMOREG-Geréte werden im Herstellerwerk entsprechend der Bestellung verpackt. Ein
Produktverpackungsschild befindet sich auf dem Karton.

Vermeiden Sie starke Transporterschitterungen und harte StdBe, z.B. beim Absetzen.

Beachten Sie die Hinweise auf der Verpackung fur Transport, Lagerung und sachgemafe
Handhabung.

Nach dem Auspacken und der Kontrolle auf Vollstandigkeit der Sendung und Unversehrtheit
des SIMOREG-Gerates kann die Aufstellung erfolgen.

Die Verpackung besteht aus Karton und Wellpappe. Sie kann entsprechend der értlichen
Vorschriften fur Kartonagen entsorgt werden.

Wenn Sie einen Transportschaden feststellen, sollten Sie umgehend Ihren Spediteur
benachrichtigen.

4/1



11.94

4/2



11.94

UnsachgemaBes Heben kann zu Kérperverletzung oder Sachschaden filhren.

Das Gerat nur mit der geeigneten Ausristung und unter Einsatz entsprechend
qualifizierten Personals heben.

Der Benutzer tragt die Verantwortung fir die Montage des
Stromrichtergerates, des Motors, des Transformators sowie der anderen Gerite
gemal den Sicherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen
relevanten staatlichen oder drtlichen Vorschriften betreffend
Leiterdimensionierung und Schutz, Erdung, Trennschalter, Uberstromschutz
Usw.

Die Montage des Gerétes mull in Ubereinstimmung mit den Sicherheits-
vorschriften (z.8. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatiichen oder
ortiichen Vorschriften erfolgen. Es muB fur ordnungsgemaBe Erdung,
Leiterdimensionierung und entsprechenden KurzschluBschutz gesorgt sein, um
die Betriebssicherheit zu gewshrleisten.

* Gerate mit 15A - Bemessungsgleichstrom

Diese konnen sowohl flach auf die Montagefiache im Schaltschrank bzw. Maschinengestell,
sowie hochkant, oder in einen Einschubrahmen montiert werden (siehe MaBbilder Kapitel
5.1}

® Gerdte mit 30A bis 600A - Bemessungsgleichstrom

Diese werden aufrecht in den Schranken oder Maschinengestellen montiert. Sie sind mit
den Leistungsanschitssen nach unten einzubauen (siehe MaBbilder Kapitel 5.1).

51
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A WARNUNG

Um einen ungehinderten Kuhiluftzutritt und -austritt sicherzustelien, missen
ober- und unterhalb des Gerates mindestens 100 mm Abstand freigehalten
werden.

Bei Nichtbeachtung besteht die Gefahr einer Gerateuberhitzung!

5.1 MafBbilder

Geratetyp D.../ 15

flache Montage:

;/
7
7 ’
7
fur M6 é*— 100 —f 1001
17,7 é«-»-— 77 —in] l
- I 198 —{ 295}
A
o r—f ] é I
A 11 | % -
*
2
7
v
%
é
255 g
2395 é
7
A
A
X
A
XE A501 é X501
! A" 1 ?m
6 |'| 'é' "
P <) <) -—T
187 - Xt 191,1C1
233,35 XR U1, V1, 1w 100 1

XP XF

@ AnschiuBbolzen M5x16

LeistungsanschiuBklemmen: 4mm?

1) Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Fur ausreichende Kuhiluftzufuhr ist zu sorgen!
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hochkantige Montage:

233,35 165

e 100 ————
[ 77 —
—»1 295

f

XT

X

-~
=

=T

T
W
1w 1

T x50
XF

0 J

ft— 60—

L

[
¥ Ps\f =

271

—m 2

[¥a3

Montage in Einbausystem ES 902 C:

pq XE

TV ¢
T x50
XF
—

I

f
7

A

Montagelochung

— K

L

Platzbedarf im Baugruppentrager: 22 Rasterteilungen (111,76mm)

ohne Zusatzbaugruppen

mit erforderlichem Mindestabstand zwischen 2 Geraten

11.94
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Geritetyp D.../ 30-60

3
N
\

A
-
A
N
-
o

T

100 1

19
— = 230 / lw
A

XTXR Xt xpg ‘}

385 366

X5

XE.1 XE.2 XE. 3 XEA XEA

|

............

|

oael /@'

W10 W1 101 1wt
{(1C1)y {101}

DM

NN
i

X502

- 218 >

@ AnschiuBbolzen M&x16

LeistungsanschluBklemmen fiir 30A Gerate: 10mm?2
60A Gerdte: 35mm2

1) Mindestfreiraum fir Luftzirkutation
Far ausreichende Kahliuftzufubr ist zu sorgen!
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Geritetyp D.../ 90- 140

A

2
\\\E

268 >
230

A A
;'xT KR % xp

A A
N
- ~J
[%,]
y

—

®
A
]
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—
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1001

B
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/.

| I
T I_IIIE[‘II__JKSIJI

| A o
l _g(_./__/_.,z.%_]l_.__e

MM T T IR

\\\\T\\\\\\\
|

NN
i

1UT1D1 1V 101 1w @
(1C1) (1D1)

X502

e 71§ ————pf

Abdeckung fir Leistungsanschlisse
@ AnschiuBbolzen M6x16

LeistungsanschifuB 1U1, 1V1, 1W1: M8
1D1,1C1: M10

1} Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Fur ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!
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Gerdtetyp D.../ 200- 250

far M8 %
19 - 268 /
=y} - 230

T

4

X1 XR Xt XP

LA Y

] 552
575 ‘r XE.1 XE.2 XE.3 XE4 XE.5
10U (‘:g!l) 1V1 (:2:) ;
.
300 I e _ 4 Z - —T
% 5
200 | aus avey Z 210 !
% a
% i
vy |4 I |-€9-@-€9- :im L] Zﬁ K ! T
154 Dac— —
pana BN o
/" 235 -

Abdeckung fir Leistungsanschlisse

NN
\\\i

@D AnschiuBbolzen M8x20

LeistungsanschiuB 1U1, 1D1, 1V1, 1C1, TW1: M10

1) Mindestfreiraum fir Luftzirkulation
Far ausreichende Kahlluftzufuhr ist zu sorgen!
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Geratetyp D.../ 400- 600
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@ AnschiuBbolzen M8x20

LeistungsanschiuB 1U1, 1D1, 1V1,1C1, 1W1: M10

1} Mindestfreiraum far Luftzirkulation
Fir ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!
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5.2 Lage der Flachbaugruppen, Flachleitungen und Klemmenleisten
15A-Gerite (Grundgerate)

=== aam e 0

X101

FBG-Elektronik

FBG-Leistungsten, Uberwachungen, C98043-A1660

TSE-Beschaltung, Stromversorgung
und Ansteuerung
C98043-A1662

/

X501

Klemmenleisten XE.1 bis XE.5

Kiemmen 101, 1C1, 1U1, 1V1, 1W1
und Klemmenleiste XF

Klemmenleisten XT, XR und XP
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Gerdte 30A - 600A (Grundgerite)

Klemmenleisten XT, XR,XF und XP

FBG-Elektronik
C98043-A1660

i
i
1
1
1
1
i
i
FBG-Ansteuerung, Uberwachungen, :
TSE-Beschaltung und Stromversorgung i
C98043-A1663 i
i
i
i /
] 1
i i
i X501 [
1 1]
i i
1 s
i
! -
i
) R
i /',
1 N
i X
1 R4
i /

WL W Mem o n W Y EED § SED A Emm F WES B ERA N Em s MR § SER F SAN N BNV GEE S SER 4 el m Wee Y WED U EED ¢ NN N EEE B R § EEE § Skb x dew § tWR S DN 2 o w

Klemmenleisten XE.1 bis XE 5§ ——
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5.3 Lage der EPROM ‘s und Montage von Optionen

Vorsicht

Die EPROM “s und die Optionen dirfen nur im spannunglosen Zustand gesteckt

werden.

5.3.1 Lageder EPROM’s

X101 X100

v98113-A16

D7 101-27

V938113-A166
L 102-2-7

D18

C98043-A1660

Die EPROM “s D17 und D18 sind auf der FBG-Elektronik C98043-A1660
gesteckt und konnen probiemios getauscht werden.
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5.3.2 Montage von Optionsbaugruppen
Z11 (Best.Nr.: 6RX1230-0AK01)
Z14 {Best.Nr.: 6RX1230-0AK05)

Betrieb der Optionsbaugruppen ab AusfGhrungsstand 10 der Grundgeratebaugruppe €98043-A1660
moglich. {Die letzten beiden Ziffern der Baugruppenbezeichnung €98043-A1660-L * - 10 -siehe
Siebdruck links neben der Parametriereinheit- kennzeichnen den Ausfihrungsstand der Baugruppe).

Das am oberen Ende der Elektronikwanne
befindliche Stitzelement ist vor dem
Einschieben der Optionsbaugruppen zu
entfernen. Dazu drickt man auf der
Unterseite des Stitzelements die Kunststoff-
zunge nach innen und zieht dann das
Stutzelement nach oben ab.

Die Optionsbaugruppen sind in die
Elektronikwanne an der entsprechenden
Stelle einzuschieben und mit jeweils zwei
bereits vormontierten Schrauben zu fixieren.
AnschlieBend ist das Stitzelement wieder an
den entsprechenden Platz einzuschieben.

'
!
X203 !
1
I
i

I —— |

Option
Schnittstellenbaugruppe

X202 711

X201

Die elektrische Verbindung erfolgt mittels
einseitig eingeldteten Flachleitungen und
zwar von Optionshaugruppe Z 14 Anschiuf3
X201 nach FBG-Elektronik Stecker X100 und
Optionsbaugruppe Z11 AnschluB3 X203 nach
Optionsbaugruppe Z14 Stecker X202.

Sollte nur die Optionsbaugruppe 211
eingebaut werden so ist der Anschluf} X2 mit
FBG-Elektronik Stecker X100 zu verbinden.

Wenn nur die Optionsbaugruppe 214
eingebaut wird so ist nur der Anschlul3 X201
mit FBG-Elektronik Stecker X100 zu
verbinden.

|
|
!
!
|
i
|
:
!
!
FBG-Elektronik 1 I.
C98043-A1660 | |
!

!

|

I

i

I

g

l

!

;

I

Option

Technologie- ;
baugruppe | a
714 s

r
!
!
L
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533

Schnittstellerierweiterung (Best.Nr.: 6RX1240-0AL01)

Ak

X101 X100

5/12

321
C98043-A1660
W11 a2 - 1
=] =] il ; 3
RY R2 123 123 R149 150 0 3 f@x” E B E
R14B
il W n
) @ | z' 1 ; m;m 52
il s xmz 3L LiEL /\
3 e LIE X0 £ 51 =i
X501 l“ V 53
XE.5
C98043-A1618
U200 BT 202
11 Wl 1
ml2 [®2 4]z
w3 [z [E3
_ X502 | R$485 Option

Option

R3485 Option Schnittstellenerweiterung

X502

__J_\Tw/_l C98043-A1618
LI]

=

Die Option Schnittsteltenerweiterung wird auf der rechten Seite der Schirmauflegeschiene
aufgeschnappt. Der Stecker X501 ist mittels Flachleitung mit Stecker X501 auf der FBG-
Elektronik zu verbinden. Auf der Schnittstellenerweiterung sind im Auslieferzustand die
Steckbricken XJ200 und XJ202 in Stellung 2-3 und X201 in Stellung 1-2 (kein BusabschiuB). Auf
der FBG-Elektronik sind die Steckbrucken XJ2, XJ6, XJ7 und XJ8 in Stellung 2-3 zu bringen.
Das Schnittstellenkabel am Stecker X502 muB geschirmt ausgefihrt werden. Der Schirm muB
beidseitig geerdet werden.
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6 AnschlieBBen

A WARNUNG

Dieses Gerat steht unter gefahrlicher Spannung und enthalt gefahrliche rotie-
rende Maschinenteile (Lifter). Die Nichteinhaltung der in dieser Betriebsanlei-
tung aufgeflhrten Anweisungen kann zu Tod, schwerer Kérperverletzungen
und Sachschaden fihren.

Selbst wenn das Netzschiitz des Stromrichtergerates gedffnet ist, steht das Gerast
unter gefahrlicher Spannung. Die Ansteuerbaugruppe (untere, am Gehiuse di-
rekt montierte Flachbaugruppe) enthiilt viele unter gefahrlicher Spannung ste-
hende Stromkreise. .

Der Benutzer trigt die Verantwartung fir die Montage des Stromrichter-
gerates, des Motors, des Transformators sowie der anderen Gerite gemafl den
Sicherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatli-
chen oder ortlichen Vorschriften betreffend Leiterdimensionierung und Schutz,
Erdung, Trennschalter, Uberstromschutz usw.

Kundenseitig kann an den Melderelais eine gefahrliche Spannung angelegt
werden.

Die Gerate durfen nicht an ein Netz mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden
(VDE 0180, Abschnitt 6.5), da im Falle eines Korperschlusses bzw. Erdschiusses
ein Gleichanteil im Fehlerstrom sein kann, der die Ausldsung eines tiberge-
ordneten Fl-Schutzschalters erschwert oder verhindert. In diesemn Fall sind auch
alle an diesem Fl-Schutzschalter angeschiossenen Verbraucher ohne Schutz.

Ein Stillsetzen des Antriebs uber Klemme 37 auf A1 660 (EINJAUS) oder Klemme

38 auf A1660 (Freigabe) gewahrleistet alleine keinen sicheren Betriebshaltim
Sinne der geltenden Vorschriften (DIN VDE 0113 Teil 1). im Falle einer Storung
der Stromrichterelektronik kann es zu einem unbeabsichtigten Anlauf des Mo-
tors kommen. '

Bei GerdteanschluB laut Kapitel 6.2 ist der Gleichstromausgang nicht galvanisch
vom Netz getrennt.

WARNUNG

Die AuBenflachen ungeerdeter Stromrichtergeréate kénnen unter gefihrlicher
Spannung stehen. Dies kann zu Tod, schweren Korperverletzungen oder erheb-
lichen Sachschiaden flhren.

Falls das Stromrichtergerat (Komplettgerat oder Einbaugerat) so aufgestellt ist,
daf es nicht geerdet ist, muB zur Sicherheit des Bedienungspersonals ein Erdlei-
ter an das Chassis oder an das Gehause angeschlossen werden. Das Motorgestell,
das Transformatorgehsuse und das Bedienteil massen ebenfalls geerdet wer-
den. Die spezifischen Anforderungen beziglich der Gerateerdung sind den Si-
cherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatlichen
oder ortlichen Vorschriften zu entnehmen.

Alle freiliegenden umlaufenden Teile missen mit Schutzverkleidungen verse-
hen werden.
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HINWEIS

Die Gerate sind nach verbindlichem AnschluBkiemmenplan oder AnschiuBvorschlag zu
verdrahten. Soll- und Istwertleitungen sind abgeschirmt und getrennt von den Lastspan-

nungsleitungen zu verlegen. Steuerleitungen und die Leitungen fir die Feldversorgung
missen in getrennten Kabelkanalen verlegt werden.

Zur Gewabhrleistung der Storsicherheit (EMV) ist die Erdungsschraube des Gerates auf
kirzestem Wege mit dem Schrank leitend zu verbinden.

6.1 AnschluBhinweis flr geschirmte Steuerleitungen
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Geratetyp D.../30-600

C98043-A1660

XE |1 23456 7]11 13 14 15 1626 27 28 29 30 31[34 35 37 38 39 a0] 46 47 a9 k.
) D?’FQPFDDDDDBE%DUEQ}]FDDDDDD /
/

k"

X501

A N —

Die Leitungen je Klemmschelie missen etwa den gleichen Durchmesser haben.

Tacho

et

EI\EI\EI 0 €98043-A1663

101 104] 109
102 110

XT XR

HINWEIS
Die AnschluBkabel an die serielle Schnittstelle der Elektronikbaugruppe (X501) und der

Schnittstellenerweiterung (X502) sind geschirmt auszufihren. Die Schirme sind beim Ge-
rateeintritt an den dafir vorgesehenen Stellen zu erden. Die Schirme mussen auch an den
anderen Enden der Kabel geerdet werden.
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Blockschaltbilder mit AnschluBBvorschlag
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Leistungsanschliisse

6.3

GeG6V61
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Feldversorgung
Gerdtetyp D.../15
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HINWEIS

Bei Verwendung eines externen Feldspeisegerates {Feldschwéchbetrieb) ist die Ausgabe

des Feldstromsollwertes iber einen der beiden analogen Wahlausginge (Klemme 14
oder 16 auf Baugruppe A1660) maglich { AnschluBvorschlage Kapitel 10.16).
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6.5 Biirdenwiderstinde (réumiiche Anordnung siehe nachste Seite)

WICHTIGER HINWEIS

Far Beschadigungen die durch den Einbau falscher Burdenwidersténde entstehen kénnen, wird
keine Haftung Gbernommen.

Ist die Steckverbindung X3 (Auf A1663) unterbrochen, kommt es zur Zerstérung der
Stromwandler.

Ersatzteilbaugruppen werden ghne Burdenwiderstinde ausgeliefert!

Birdenwiderstinde auf A1662 bzw. A1663
Gerate- reduzierter Stromwandler Birdenwiderstande wirksamer
Bemessungs Bemessungs Ubersetzung Wert
gleichstrom dgleichstrom R75 R77
A A 1: Q Q Q
15 500 51 100 33,775
10 500 51 : 51
5 500 100 100
30 1000 51 100 33,775
20 1000 51 51
10 1000 100 100
60 2000 51 100 33,775
40 2000 51 51
20 2000 J 100 100
90 2000 34 66,5 22,498
60 2000 34 34
30 2000 66,5 66,5
100 2000 30 61,9 20,207
67 2000 30 30
32 2000 61,9 61,9
125 2000 24,3 48,7 16,211
82 2000 24,3 243
a1 2000 48,7 48,7
140 2000 21,5 44,2 16,211
93 2000 21,5 21,5
45 2000 : 44,2 44,2
200 2000 15,4 29,4 10,106
130 2000 15,4 15,4
68 2000 29,4 29,4
250 2000 12,1 243 8,078
165 2000 12,1 12,1
82 2000 243 24,3
400 2000 7,68 15 5,079
260 2000 7,68 7,68
133 2000 15 15
600 2000 5,1 10 3,377
392 2000 5.1 5.1
200 2000 10 10
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Raumliche Anordnung der Steckverbindungen und Biirdenwiderstinde
Flachbaugruppe C98043-A1660

Xto \—'_( X100 \

XE

X301

—
| Rem—

Flachbaugruppe C98043-A1662 (Gerate 15A)

C ] ==
X101 M N24' Pt

R75 und R77 sind auf Létstutzpunkten und
kénnen bei erwiinschter Ankerstromreduktion
gedndert werden.

[H'I ﬁ R75 R1? LU

o e
|

Flachbaugruppe C98043-A1663 (Gerate 30 bis 600A)

oo A -

AT XR xp
[ 1 e e
X101 R75 und R77 sind auf Lotstutzpunkten und
kdnnen bei erwinschter Ankerstromreduktion
gedndert werden.

s o
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6.6

6.6.1

6.6.2

6/14

Sicherungen und Kommutierungsdrosseln

Kommutierungsdrosseln

Kommutierungsdrosseln sind dem Katalog DA93.1 zu entnehmen.

Sicherungen
Gerédte Typbezeichnung Strangsicherung
Bestell-Nr. Bestell-Nr. Bemessungs-
gleichstrom
A
6RA2318 - 6D521 Dags/ 30 Mre - GeE6521 | 3NEBOO3 35
6RA2325 - 6DS21 D485/ 60 Mre - GeE6521 | 3NE8020 80
6RA2328 - 6DS21 2485/ 90 Mre - GeE6521 | 3NEB022 125
6RA2331 -6DS21 D485/ 125 Mre - GeE6S21 | 3NE80Q24 160
6RA2375 - BDS21 D485/ 200 Mre- GeEF6521 | 3NE3225 200
6RA2377 - 6DS21 D485/ 250 Mre- GeEF6521 | 3NE3227 250
6RA2381 - 6DS21 D485/ 400 Mre- GeEF6521 | 3NE3233 450
6RA2385 - 6D521 D485/ 600 Mre - GeEF6521 | 3NE3336 630
6RA2318 - 6GS21 D600/ 30 Mre - GeE6S21 | 3NESOD3 35
6RA2325 - 6GS21 D600/ 60 Mre - GeE6S21 | 3NE8020 80
6RA2328 - 6G521 D600/ 90 Mre - GeE6S21 | 3NE8022 125
6RA2331 - 6G521 D600/ 125 Mre - GeE6521 | 3NEBO24 160
6RA2375 - 6G521 D600/ 200 Mre- GeEF6521 | 3NE3225 200
6RA2377 - 6GS21 D600/ 250 Mre - GeEF6521 | 3NE3227 250
6RA2381 - 6GS21 D600/ 400 Mre- GeEF6521 | 3NE3233 450
6RA2385 - 6G521 D600/ 600 Mre - GeEF6S21 | 3NE3336 630
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Gerite Typbezeichnung Strangsicherung Gleichstromsicherung
Bestell-Nr. Bestell-Nr. | Bemessungs- | Bestell-Nr.| Bemessungs-
gleichstrom gleichstrom
A A
6RA2413-6DV62 | D420/ 15Mreq - GeGOV62 | 3NEBO15 25 3NEB015 25
550440 25 55D440 25
6RA2318 - 6DV6H1 D420/ 30 Mreq - GeG6V61 | 3NEBOO3 35 3NE4102 40
6RA2325 - 6DV61 D420/ 60 Mreq - GeG6VH1 | 3NEBQ20 80 3NE4 121 100
6RA2330-6DV61 | D420/ 100 Mreq-GeG6V61 | 3NEB022 125 3NE4124 160
6RA2332 - 6DV61 D420/ 140 Mreq- GeG6V6et | 3NESO24 160 3NE3224 160
6RA2375 - 6DV61 D420/ 200 Mreq- GeGF6V61 | 3NE3225 200 3NE3227 250
6RA2377 - 6DVB1 D420/ 250 Mreq - GeGF6V61 | 3NE3227 250 3NE3227 250
6RA2381 - 6DV61 D420/ 400Mreq - GeGF6V61 | 3NE3233 450 3NE3233 450
6RA2385-6DV61 | D420/ 600 Mreq - GeGF6VE1 | 3NE3336 630 3NE3336 630
6RA2318-6GV61 D520/ 30 Mreq - GeG6V61 | 3NEBDO3 35 3NE4102 40
6RA2325 - 6GVH1 D520/ 60 Mreq - GeG6V61 | INE8020 80 3NE4121 100
6RA2330 - 6GV61 D520/ 100 Mreq- GeG6V61 | 3NEB022 125 3NE4124 160
6RA2332 - 6GVH1 D520/ 140 Mreq - GeG6Vb1 | 3NESO24 160 3NE3224 160
6RA2375 - 6GV61 D520/ 200 Mreq - GeGF6VG1 | 3NE3225 200 3NE3227 250
BRA2377 - 6GVe1 D520/ 250 Mreq - GeGF6V61 | 3NE3227 250 3NE3227 250
6RA2381 - 6GVE1 D520/ 400 Mreq- GeGF6V61 | 3NE3233 450 3NE3233 450
6RA2385-6GV61 | D520/ 600 Mreq-GeGF6V6! | 3NE3336 630 3NE3336 630

Vorgeschlagene Sicherungen fiir den Erregerkreis

Stromrichtergerit Max. zulassiger Sicherung Bemessungsgleichstrom
Bemessungsgleichstrom | Erregerstrom Besteli-Nr. der Sicherung

A A A
15 3 55D420 16
30 5 58D420 16
60 bis 140 10 550420 16
200 bis 250 15 550440 25
400 bis 600 25 55D440 25
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6.7 KlemmenanschiuBBplan (fiir 15A Gerite) -
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KlemmenanschluBplan (fiir 30A bis 600A Gerite)
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6.7.1 Betdtigungselemente
Flachbaugruppe Elektronik C98043-A1660
Pin 1 der Steckbriicken ist markiert.

Steckbrucke XJ1

Steckbriicke XJ2

Steckbricke XJ3

Steckbricke X14

Schreibsignal fur EEPROM unterbrechen (Hardware-Schreibschutz)

Stellung 1-2:  Schreiben aktiv (Auslieferzustand)

Stellung 2-3:  Schreiben deaktiviert {darf nur bei gleichzeitig aktiviertem
Software-Schreibschutz eingelegt werden, siehe Parameter
P87)

Stromversorgung 5V fur Option Schnittstellenumsetzer (C98043-A1618)
Stellung 1-2:  Schnittstelle wird nicht versorgt (Auslieferzustand)
Stellung 2-3:  Schnittstelle wird versorgt

Burdenwiderstand {300Q2) beim Drehzahisollwert {Hauptsollwert)
Stellung 1-2:  Obis * 10V (Auslieferzustand)
Stellung 2-3: QO bis £20mA

Verstarkungsanpassung beim Drehzahisollwert (Hauptsollwert)
Stellung 1-2: QO bis * 10V (Auslieferzustand)
Stellung 2-3: QO bis £20mA

Die Steckbricken XJ3 und XJ4 missen immer die gleiche Stellung haben!

Steckbricke XJ6

Steckbricke XJ7

Steckbriicke XJ8

Steckbricke XJ9

Steckbricke XJ10

Steckbriicke XJt11

Steckbriicke XJ12

Transmitsignal fir Option Schnittstellenumsetzer (C98043-A1618)
Stellung 1-2:  Signal nicht auf Stecker X501 gefithrt {Auslieferzustand)
Stellung 2-3:  Signal auf Stecker X501 gefuhrt

Receivesignal far Option Schnittstellenumsetzer (C98043-A1618)
Stellung 1-2:  Signal nicht auf Stecker X501 gefihrt (Auslieferzustand)
Stellung 2-3:  Signal auf Stecker X501 gefuhrt

Steuersignal (Driver Enable) fir Option Schnittstellenumsetzer
(C98043-A1618)

Stellung 1-2:  Signal nicht auf Stecker X501 gefihrt (Ausiieferzustand)
Stellung 2-3:  Signal auf Stecker X501 gefihrt

Verbindung der Masse M5/2 fur binére Eingdnge mit der internen Masse M
Stellung 1-2:  nicht verbunden
Stellung 2-3:  verbunden (Auslieferzustand)

Stromversorgung 24V fir bindren Ausgang

Stellung 1-2:  Versorgung mit interner P24 (Auslieferzustand)

Stellung 2-3:  Versorgung mit externer P24 tber Klemme 49 gegen M
(Masseklemme 47)

Impulstacho Spur 1 Pegelumschaltung
Stellung 1-2: 15V Bemessungseingangsspannung (Auslieferzustand)
Stellung 2-3: 5V Bemessungseingangsspannung

Impulstacho Spur 2 Pegelumschaltung
Stellung 1-2; 15V Bemessungseangangsspannung (Auslieferzustand)
Stellung 2-3: 5V Bemessungseingangsspannung

Die Steckbriicken XJ11 und XJ12 mussen immer die gleiche Stellung haben!

Taster S1
Taster 52
Taster 53
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Potentiometer R1  Tacho-Grobabgleich
Potentiometer R2  Tacho-Feinabgleich

R148, R149 und R150 02 Widerstdnde Verbindung M - Erde
Im Auslieferzustand ist M mit Erde verbunden. Entfernen dieser
Widersténde nur zur Vermeidung von Stérungen durch Erdschleifen,
d.h. wenn die Elektronikmasse auf andere Weise (2.B. Gber
Signalleitungen) mit Erde verbunden ist.
Beispiel: Signalmasse an numerischer Steuerung geerdet und mit
Signalklemmen am Stromrichtergerat verbunden.

Flachbaugruppe Schnittstellenerweiterung C98043-A1618 (Option)
Pin 1 der Steckbriicken ist markiert.

Steckbriicke XJ200 BusabschiuB R$485
: Stellung 1-2:  Bus (X502.8) wird nach M5 (X502.5) abgeschiossen (390%)
Stellung 2-3:  kein BusabschluB (Auslieferzustand)

Steckbricke XJ201 BusabschluB RS485
Stellung 1-2:  kein Busabschluf3 {Auslieferzustand)
Stellung 2-3:  Bus wird abgeschlossen (X502.3 wird Gber 150Q
Widerstand mit X502.8 verbunden)

Steckbricke X202 BusabschiuB R5485
Stellung 1-2:  Bus (X502.3) wird nach P5 (X502.6) abgeschlossen {390Q)
Stellung 2-3:  kein BusabschluB (Auslieferzustand)
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6.8 Klemmenbelegung

A WARNUNG

Falscher AnschluB3 des Gerates kann zu Beschidigung oder Zerstérung fahren.

Leistungsteil
15A Gerat
30A Gerét
60A Gerat
90A bis 250A Gerate

Klemmenart:

Printklemme (AnschluB3querschnitt 4mm2 feindrahtig)
Schraubklemme (AnschluBquerschnitt 10 mm2 feindrahtig)
Schraubklemme {AnschluBquerschnitt 16 mm2 feindrahtig)

1U1,1V1,1W1: Einlegemutter M8 (Cu - Schiene 3x20)
1€1,1D1: Einlegemutter M10 {Cu - Schiene 4x25)

400A Gerat 1U1,1V1,1W1: Einlegemutter M10 {Cu - Schiene 3x30)
1€1,1D1: Einlegemutter M10 (Cu - Schiene 3x40)
600A Gerat 1U1,1V1,1W1; Einlegemutter M10 {Cu - Schiene 5x30)
1C1,1D1: Einlegemutter M10 (Cu - Schiene 5x40)
Funktion Klemme | AnschluBwerte/Bemerkungen

Anker-Netzeingang

Schutzleiter PE

Ankerkreis-MotoranschiuBB

1w |)
w
1W1
@ y siehe technische Daten Kapitel 3.4

1C1(1D1)
1D1(1C1) )

Elektronik-Stromversorgung

Klemmenart; Steckklemmen MSTB2,5
maximaler AnschluBquerschnitt 1,5mm?2

Funktion Klemme | AnschluBwerte/Bemerkungen
XP
Einspeisung 5U1 3ACA400 (+15% /-20%); |, = 60mA

5V 50Hz bis 60Hz
5W1

Leistungsteil und Elektronikversorgung mussen zueinander phasengleich angeschlossen
. werden.

| Bei Netzen die von 400V a

bweichen ist ein entsprechender AnpaBtrafo zwischen 1U 1,

i 1V, 1TW 1 und 5U1, 5V1, 5W1 zu setzen.

. Die Phasenausfalluberwachung wird vom Elektronikstromversorgungstrafo abgeleitet.

Um auch bei Ausfall einer

Leistungsteilsicherung Phasenausfall zu erkennen, muf} die

Elektronikstromversorgung hinter den Leistungsteilsicherungen {d.h. gerateseitig)

angeschlossen werden,
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Zusatzeinspeisung
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Klemmenart: Fastonsteckzungen 6,3 x 0,8mm

Funktion

Faston AnschluBwerte/Bemerkungen

Zusatzeinspeisung
siehe auch Kapitet 10.15

P24’ +24V/1A
N24' —24V/300mA
M

HINWEIS

Bei Zusatzeinspeisung an der Stromversorgung sind isolierte Fastonstecker erforderlich!

Bei Versorgung mehrerer Geréte sind Masseschleifen zu vermeiden!

Erregerkreis Klemmenart:
15A Gerit Printklemme, AnschluBquerschnitt max. 2,5mm2 feindrahtig
30A bis 600A Gerate Gerateklemme G5/6 (Schraubklemme)
maximaler AnschluBquerschnitt 4mm?2
Funktion Kiemme | AnschiuBwerte/Bamerkungen

XF

Netzanschiuf

Feldwicklungsanschlu3

3u1 2ACmax.400 ( + 15%)

3wi1
3C Bemessungsgleichspannung 340V
3D :

Lifter (beifremdbelifteten Gersten = 200A)

Klemmenart: Gerateklemme G5/4 (Schraubklemme)
maximaler AnschluBquerschnitt 4mm?2

Funktion

Klemme | AnschluBwerte/Bemerkungen

Einspeisung

Schutzletter PE

4U1 far Gerate 200A bis 600A
avi 3ACA400(+15%); 0,24A; 95W
aw1 50Hz bis 60Hz

@

A WARNUNG

Bei falschem Drehfeld (falsche Drehrichtung des Lafters) besteht die Gefahr der

Geratetherhitzung.
Prifung: optisch kontrollieren ob Lifter in Pfeilrichtung dreht!

Achtung: Verletzungsgefahr durch rotierende Teile!
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Steuerungs- und Regelungsteil
Steckklemme MSTB2,5

Klemmenart:

maximaler Anschiufiquerschnitt 1,5mm2

Analogeingénge - Soliwerteingdnge, Referenzspannung

Funktion Klemme | AnschluBwerte/Bemerkungen mbgliche
XE Einstellungen
Referenz M 1
P10 2 t 1% bei 25°C (Stabilitat 0,5%
N10 3 je 10°K); 4mA kurzschluBfest
Hauptsoliwert 1 4 Differenzeingang X3
Hauptsollwert 5 X3, XJ4 - Stellung 1-2: £ 10V; 515kQ XJa
Achtung: Aufldésung: ca. 2,4mV EO1
Klemme 5 muB3 bei Verwendung XJ3, XJ4 - Stellung 2-3: 0- 20mA; 300Q
dieses Wahleinganges verdrahtet (Vorzeichenum-
werden! schaltung Gber
bindren
Wabhleingang)
Gleichtaktaussteuerbarkeit: 20V
analoger Wahleingang 6 Differenzeingang
analoger Wahleingang 7 2 10V; 515k EO2
Achtung: Auflésung: ca. 2,4mV P85
Klemme 7 muB3 bei Verwendung
dieses Wahleinganges verdrahtet Gleichtaktaussteuerbarkeit: + 20V
werden!
Analogeingénge - Drehzahlistwerteingénge, Tachoeingénge
Funktion Klemme | AnschluBwerte/8emerkungen mogliche
XT Einstellungen
TachoanschluB3 45V bis 250V 101 $250V; 70,7kQ R1
8V bis 45V 102 +25V; 12,7k R2
Masse Tacho 104
Pulsgebereingang
Funktion Kiemme | AnschiuBwerte/Bemerkungen maégliche
XE Einstellungen
Versorgung ( + 13V bis + 18V) 26 150mA; kurzschluBfest iber PTC
Masse Impulsgeber M5/1 27
Spur 1 2) Plusanschluf3 28 Belastung: <5mA bei 15V XJi
Minusanschlul3 29 (ohne Schaltverluste s.u. Leitung, XJ12
Leitungsldnge, Schirmauflage) P53
Spur 2 PlusanschiuB 30 Schaithysterese: s.u. bis
MinusanschluB N Tastverhdltnis:  1:1 P59

1) Im drehzahlgeregelten, motorischen Betrieb ist fur eine positive Gerdteausgangsspannung (von

Klemme 1C nach 1D) und positiven Ausgangsstrom an Klemme 1C (Momentenrichtung ) ein ne-

getiver Sollwert (Klemme 4 negativ gegentber Klemme 5) und ein positiver Drehzahlistwert
{Klemme 101 bzw 102 gegen Masse Tacho Klemme 104) erforderlich.
Im stromgereqelten Betrieb ist flr einen positiven Ausgangsstrom an Klemme 1€ (Momenten-
richtung 1) ein positiver Sollwert (Klemme 4 positiv gegentber Klemme 5) erforderlich.

Polaritatsumkehr Uber Parameter EQ1 = -100 maglich.
2) Bei Verwendung des Impulsgebereinganges muB Minusanschiuf3 Klemme 29 und Klemme 31 ver-

drahtet werden.
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Kennwerte der Impuistacho-Auswerteelektronik
Pegel der Eingangsimpulse:

Von der Auswerteelektronik kénnen Gebersignale (symmetrisch als auch unsymmetrisch) bis
maximal 27V Differenzspannung verarbeitet werden. Uber die Steckbriicken XJ11 und X112 muB die
Auswerteelektronik der Signaispannung des Gebers angepaf3t werden. Mit der Steckbriickenstellung
wird in zwei Bemessungseingangsspannungsbereiche unterteilt:

- Bemessungseingangsspannungsbereich 5V mit Steckbriicken XJ11 und XJ12 in Stel lung 2-3
(fur Pulsgeber mit 5V-Versorgung ist ein externes Netzgerat fur die Spannungsversorgung not-
wendig):

Low-Pegel: Differenzspannung <0,8V
High-Pegel: Differenzspannung >2,0V
Hysterese: >0,2V
Gleichtaktaussteuerbarkeit: * 10V

- Bemessungseingangsspannungsbereich 15V mit Steckbricken XJ11 und XJ12in Stellung 1-2:
Low-Pegel: Differenzspannung <5,0V
High-Pegel: Differenzspannung >8,0V
Hysterese: >1V
Gleichtaktaussteuerbarkeit: 10V

Stellt der impulsgeber keine symmetrischen Gebersignale zur Verfligung, so ist dessen Masse mit
jeder Signalleitung paarweise verdrilit mitzufGhren und mit den Minusanschlissen von Spur 1 und
Spur 2 zu verbinden.

Schaltfrequenaz:

Die maximale Frequenz der Geberimpulse betrigt 100kHz. Dabei ist fur die richtige Auswertung der
Geberimpulse der in der Tabelle angefiihrte Mindestflankenabstand Tpin zwischen zwei
Gebersignalflanken (Spuri, Spur2) einzuhalten.

Tabelle 1:
Bemessungseingangsspg. 5V Bemessungseingangsspg. 15V
Differenzspannung ) riY >2,5V 8v 10V > 14V
Tmin 2 630ns 380ns 630ns 430ns 380ns

1) Differenzspannung an den Klemmen der Auswerteelektronik

2) Der Phasenfehler L (Abweichung von 90°), der durch Geber und Leitung verursacht auftreten
darf, 148t sich aus T, berechnen:

Lg= *(90°—fg x Tmin x 360° x 10-6)

Lg [*] = Phasenfehier
fp [kHz] = impulsfrequenz
Tmin [ns) = Mindestflankenabstand

Diese Formet gilt nur wenn das Tastverhaltnis der Gebersignale 1:1 ist.

Hinweis: Unsaubere Gebersignalflanken (Uber- und Unterschwingungen der Geberimpulse}
kénnen zu falscher Impulsauswertung und Fehlerausldsung fuhren!

Leitung, Leitungslénge, Schirmauflage:

Mit jedem Flankenwechsel des Gebers muB die Kapazitat der Geberleitung umgeladen werden. Der
Effektivwert dieses Stromes ist proportional der Leitungsiange und der Impulsfrequenz und darf den
vom Geberhersteller zugelassenen Strom nicht iberschreiten. Entsprechend den Empfehlungen des
Geberherstellers ist eine geeignete Leitung zu verwenden und die maximale Leitungslange nicht zu
Uiberschreiten.im allgemeinen ist fur jede Spur ein verdrilltes Leitungspaar mit gemeinsamer Paar-
schirmung ausreichend. Uber- und Nebensprechen der Leitungen wird dadurch vermindert. Vor
Stérimpulsen schitzt die Abschirmung aller Paare. Der Schirm soll groBflachig auf der Schirmschiene
des SIMOREG-Gerates aufgelegt werden.
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Analogausgédnge

AnschluBwerte/Bemerkungen

Funktion Klemme magliche
XE Einsteliungen
Stromistwert 12 0...%5Ventspricht0... 100% P86
Masse analog M 13 Gerate-Bemessungsgleichstrom
maximale Last 2mA, kurzschluf3fest

Wahlausgang analog 1 14 0...+ 10V, max. 2mA, kurzschluBfest P35
Masse analog M 15 Aufiésung * Bbit P36
Wahlausgang analog 2 16 0...% 10V, max. 2mA, kurzschluBfest P37
Masse analog M 15 Auflésung * 8bit P38

Bindre Steuer- und Wahleingdnge

A WARNUNG

Bei Ansteuerung der bindren Steuer- und Wahleingadnge lber externe

Spannungsquelle, die nicht auf Geratemasse bezogen ist (XJ9in Stellung1 - 2),
darf der Potentialunterschied zwischen Geradtemasse und Masse der externen
Spannung SOV nicht Gberschreiten {Gefahr fir Optokoppler).

Funktion

Klemme
XE

AnschluBwerte/Bemerkungen

mdgliche
Einstellungen

Versorgung

Masse fur bindre Eingange

34

35

24V DC, max. Last 50mA, interne
Versorgung bezogen auf interne
Masse

von interner Masse trennbar
{getrennt = XJ9in Stellung 1-2)

X9

Einschalten/Stillsetzen

37

H-Signal: Einschalten 4)
Netzschtz EIN -
Bei H-Signal an Klemme 38 erfolgt
Hochlauf an der Rampe des
Hochlaufgebers bis auf
Betriebsdrehzahl.

L-Signal: Stillsetzen )
Racklauf an der Rampe des
Hochiaufgebers bis n<nq,, (P21),
dann Reglersperre und Netzschitz
AUS.

Betriebsfreigabe

38

H-Signal: Regler freigegeben 4)
L-Signal: Regler gesperrt 4
Das L-Signal wirkt Gbergeordnet

auch auf "Tippen” und "Kriechen®.

(Genaue Funktionsbeschreibung
siehe Kapitel 10.2 "hindre
Eingangsfunktionen®).

Wahleingang binar 1

39

sieche Kapitel 10.2
“binare Eingangsfunktionen® 4

P83

Wahieingang binar 2

40

siehe Kapitel 10.2
*binédre Eingangsfunktionen” 4

P84

4) H-Signal: + 13V bis + 33V
L-Signal:
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Funktion Klemme | AnschiuBwerte/Bemerkungen mégliche
XE Einsteliungen
Externe Versorgung far 49 24V DC-Versorgung (20V - 30V) XJ10
binaren Wahlausgang {Steckbriicke XJ10 Stellung 2-3)
Masse M binaren Wahlausgang 47
Wahlausgang binar 46 Interne Versorgung: P80
H-Signal
maximale Belastung 10mA.
Externe Versorgung:
H-Signal: 20V bis 30V
maximale Belastung 80mA.
Relaisausgang
Funktion Klemme | AnschluBwerte/Bemerkungen
XE
Relais K3 fur Netzschatz Wurzel 109 Belastbarkeit:
Relais K3 fur Netzschitz <240V AC, 3A; cosh =1
Arbeitskontakt 110 <240V AC, 1A; cosd =0,3
<100V DC, 3A
Serielle Schnittstelle R$232 (9-polige SUBMIN © - Buchse)
(G-S5T1)
AnschluBkabel geschirmt ausfihren! Schirm beidseitig erden!
Funktion Steckespin | AnschluBwerte/Bemerkungen mogliche
Einstellungen
RxD1_1wenn XJ7 in Stellung 2-3 X501.1 | Verbindung zu Opticn P97
Schnittstellenerweiterung
Received Data RxD X501.2 ; R$232 Schnittstelle
Transmitted Data TxD X501.3 | RS232 Schnittstelle
TxD1_1 wenn X)6in Stellung 2-3 X501.4 | Verbindung zu Option
Schnittstellenerweiterung
Signal Ground X501.5 | Masse fir R$232 Schnittstelle XJ2
DE2_1 wenn XJ8in Stellung 2-3 X501.6 | Richtungsumschaltung fir Option XJ6
Schnittstellenerweiterung
Treiberausgang X501.7 | RTS {Request to send) X)7
Treibereingang X501.8 | CTS(Clear to send) X8
P5_10wenn XJ2 in Stellung 2-3 X501.9 | +5V-Versorgung flr Option
Schnittstellenerweiterung

Aktivieren der Schnittstetle R$232:

- Einstellen der Ubertragungsrate mittels Parameter P97 Einerstelle.

~ Einstellen des Protokolls (und gegebenenfalls auch der gewlinschten Funktion) am
Parameter P97 Hunderterstelle.

- Wenn Parameter P97 = Oxx eingestellt wurde, dann muB die gewdnschte Funktion noch mit
Parameter P51 gewahit und gestartet werden.
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Option:

Schnittstellenerweiterung (C98043-A1618-L1) Best.-Nr.: 6RX1240-0AL01

Serielle Schnittstelle RS485 (9-polige SUBMIN D - Buchse)

(G-S5T71)

AnschluBkabel geschirmt ausfiihren! Schirm beidseitig erden!
BusabschluB an den Enden des gesamten Buskabels mit den Steckbricken XJ200, XJ201 und XJ202.

Funktion Steckerpin | AnschluBwerte/Bemerkungen mdgliche
Einstellungen

frei X502.1 P97

frei X502.2

RxD_P1 bzw. RxD/ TxD_P1 X502.3 | bei Vierdraht- bzw. Zweidrahtleitung

TxD_P1 X502.4 | nur bei Vierdrahtleitung

DGND X502.5 | Masse XJ200

+ 5V-Versorgung %X502.6 | VP fur LeitungsabschluB X201

frei X502.7 XJ202

RxD_N1 bzw. RxD/TxD_N1 X502.8 | bei Vierdrahi- bzw. Zweidrahtleitung

TxD_N1 X502.9 | nur bei Vierdrahtleitung

Leitungslange: max. 1200m

Dabei muf3 beachtet werden: DIN 19245 Teil 1
insbesondere darf der Potentialunterschied zwischen den Datenbezugspotentialen
DGND aller Anschaltungen * 7V nicht Gberschreiten. Kann dies nicht garantiert
werden, 50 muf} ein Potentialausgleich geschaffen werden.
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7 Inbetriebnahme

7.1 Generelle Warnhinweise zur Inbetriebnahme

HINWEIS

Vor Inbetriebnahme des Gerates ist zu Gberprifen, ob die Geratesoftware (D17, D18) auf
der Flachbaugruppe A1660 eingebaut ist.

Vor Berihrung der Baugruppen (vor allem der Elektronikbaugruppe A1660) muBsich
der Bediener elektrostatisch entladen, um elektronische Bauteile vor hohen
Spannungen, die durch elektrostatische Aufladung entstehen, zu schiitzen. Dies kann in
einfacher Weise dadurch geschehen, dafl unmittelbar vorher ein leitfahiger, geerdeter
Gegenstand beriihrt wird (z.B. metalliblanke Schaltschrankteile).

Baugruppen dirfen nicht mit hochisolierenden Stoffen (z.B. Kunststoffolien,

isolierenden Tischplatten, Bekleidungsteilen aus Kunstfaser) in Berlihrung gebracht
werden.

Baugruppen durfen nur auf leitfahigen Untertagen abgelegt werden.

7
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A WARNUNG

Dieses Gerat steht unter gefahrlicher Spannung und enthalt gefahrliche
rotierende Maschinenteile (Lufter). Die Nichteinhaltung der in dieser
Betriebsanleitung aufgefihrten Anweisungen kann zu Tod, schwerer
Korperverletzungen und Sachschaden fuhren.

Kundenseitig kann an den Klemmen 109 und 110 eine gefahrliche Spannung
anliegen.

Die Gerate durfen nicht an ein Netz mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden
(VDE 0160, Abschnitt 6.5), da im Falle eines Korperschlusses bzw. Erdschlusses
ein Gleichanteil im Fehlerstrom sein kann, der die Ausldsung eines Uberge-
ordneten Fi-Schutzschalters erschwert ader verhindert. In diesem Fall sind auch
alle an diesem Fi-Schutzschalter angeschlossenen Verbraucher ohne Schutz.

Nur qualifiziertes Personal, daB sich zuvor mit allen in dieser Beschreibung
enthaltenen Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungs-
anweisungen vertraut gemacht hat, sollte an diesem Geré&t arbeiten.

Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerites setzt sachgemaBen
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfiltige
Bedienung und Instandhaltung voraus.

Selbst wenn das Netzschitz des Stromrichergerates geoffnet ist, steht das Gerat
unter gefahrlicher Spannung. Die Ansteuerbaugruppe (untere, am Gehuse
direkt montierte Flachbaugruppe) enthilt viele unter gefahrlicher Spannung
stehende Stromkreise. Vor Beginn von Wartungs- oder Instandsetzungsarbeiten
alle Stromquellen der Stromrichtereinspeisung abschalten und verriegeln.

Diese Anweisungen stellen keine vollstandige Aufzahlung aller fur den sicheren
Betrieb des Gerates erforderlichen MaBBnahmen dar. Fir spezielle Anwendungs-
falle sind gegebenenfalls weitere Informationen oder Anweisungen
erforderlich. Falls besondere Probleme auftreten, die fiir die Zwecke des Kiufers
nicht ausreichend behandelt werden, wenden Sie sich an die nachstgelegene
Siemens-Niederlassung.

Die Verwendung nicht zugelassener Teile bei der Reparatur dieses Gerates oder
das Hantieren durch nicht qualifiziertes Personal fihrt zu gefshrlichen
Bedingungen, die Tod, schwere Kérperverletzungen oder erhebliche Schaden
an der Ausrastung zur Folge haben konnen. Alle in dieser Betriebsanleitung
aufgefihrten SicherheitsmaBnahmen sowie alle am Gerat angebrachten
Warnschilder sind zu befolgen.

Beachten Sie alle Warnhinweise im Kapitel 1 dieser Betriebsanleitung.
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Bedienfeld

Das Grundgerét ist mit der im Folgenden beschriebenen Parametriereinheit zu bedienen. Die
fur die Inbetriebnahme erforderlichen Anpassungen, Einstellungen und Messungen sind damit
durchfihrbar.

Parametriereinheijt

Die Parametriereinheit befindet sich rechts unten hinter der Abdeckung der Geratetir und
besteht aus einer 3-stelligen 7-Segment-Anzeige und 3 Tasten zur Parametrierung.

8.8.8

A HOHER-

Taste
WAHL- V TIEFER-
Taste Taste

¢ WAHL-Taste

Umschaltung zwischen Parameternummer (Parameter-Modus) und

Parameterwert (Werte-Modus)

- Beschleunigen eines durch HOHER- oder TIEFER-Taste eingeleiteten
Verstellvorganges

- Quittierung einer aufgetretenen $térung

¢ HOHER-Taste ~ Anwahlen einer hoheren Parameternummer im Parameter-Modus
- Erhdhung des eingestellten und angezeigten Parameterwertes im Werte-
Modus.
- Start einer mittels Parameter P51 gewdéhlten Funktion
(z.B. Optimierungstauf)

s TIEFER-Taste - Anwahien einer niedrigeren Parameternummer im Parameter-Modus
- Erniedrigen des eingesteliten und angezeigten Parameterwertes im Werte-
Modus.
- Abbruch einer mittels Parameter P51 gewihiten Funktion
{z.B. Optimierungslauf)

Vorgehen beim Parametrieren

Parametrieren bedeutet mit dem Bedienfeld Parameterwerte zu verandern und
Geratefunktionen zu aktivieren. FUr die Darstellung sind die Parameter unterteilt in P-, E-, D-,
H- und L-Parameter.

Parametertypen

Anzeige-Parameter werden verwendet um aktuelle GréBen wie z.B. Hauptsollwert,
Ankerspannung, Soll-Ist-Differenz des Drehzahlreglers, usw. anzuzeigen. Die Parameterwerte
von Anzeige-Parametern sind nur lesbar und konnen durch die Parametrierung nicht verandert
werden.

Dezimal-Parameter werden verwendet um dezimale Werte wie z.B. Bemessungsstrom des
Motors, thermische Motorzeitkonstante, Drehzahlregler-P-Verstarkung, usw. sowah!
anzuzeigen als auch durch die Parametrierung verandern zu kénnen.
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7/4

Hexadezimal-Parameter werden verwendet um Werte wie z.B. Steuerworte fur die
Geratesteuerung, Steuerwort fir den Pulsgeber, Protokollanwahl fur eine Schnittstelle, usw.
sowohl anzuzeigen als auch durch Parametrierung verdndern zu kénnen. Dabei hat jede Ziffer
eine eigene Bedeutung.

Sonder-Parameter werden verwendet um Werte wie z.B. den Betriebszustand, den Zustand der
binéren Ein- oder Ausgénge, Anzeige der Begrenzungen, usw. in einer speziellen Form
anzuzeigen.

Parametrierung

1.

Parameternummer des zu dndernden Parameters anwahien.

Gegebenenfalls durch Driicken der WAHL-Taste in den Parameter-Modus umschalten, wo
auf der 7-Segmentanzeige die aktuelle Parameternummer angezeigt wird.

Anwihlen der gewiinschten Parameternummer durch Dricken der HOHER- oder TIEFER-
Taste.

In der Anzeige erscheint die angewahlte Parameternummer "P x x”.

Durch Dricken der WAHL-Taste in den Werte-Modus umschalten, sodaB der aktuelle
Parameterwert in der Anzeige erscheint.

Andern des Parameterwertes durch Driicken der HOHER- oder TIEFER-Taste.

ACHTUNG! Parameteranderungen sind nur unter folgenden Bedingungen méglich:

- Am Schlusselparameter P51 ist die entsprechende Zugriffsberechtigung
eingestellt, z.B. “20” (siehe Kapitel 9.2 “Parameterbeschreibung”).

- Das Gerat befindet sich im entsprechenden Betriebszustand. Parameter mit
der Eigenschaft "offline” lassen sich im Betriebszustand *Betrieb” (online)
nicht verandern. Zur Anderung gegebenenfalls in den Zustand
"Betriebsbereit” gehen.

In der Anzeige erscheint der neue Parameterwert des angewahlten Parameters.

Zum Anwahlen des nachsten zu 8ndernden Parameters, bzw. um unbeabsichtigtes Andern
des Parameterwertes zu verhindern, durch Dricken der WAHL-Taste wieder in den
Parameter-Modus umschalten.

HINWEISE: Das Anwahlen einer Parameternummer oder Andern eines Parameterwertes
mittels HOHER- oder TIEFER-Taste kann durch gleichzeitiges Dricken der
WAHL-Taste um den Faktor 10 beschieunigt werden.

Bei einigen kritischen Parametern ist die beschleunigte Anderung von
Parameterwerten im Zustand BETRIEB (online) gesperrt! Diese Werte lassen
sich dann nur langsam andern. Im Zustand BETRIEBSBEREIT (offline) lassen sich
alle Parameterwerte auch schnell dndern.
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Liste aller méglichen Bedienfeldanzeigen
Anzeige

bis
AT |
—g
EEIE
|
IO |
e

I

J

X

Bedeutung

siehe Betriebszustande Kapitel 8.1

siehe Betriebszustande Kapitel 8.1

keine Momentenrichtung angefordert

Momentenrichtung 1

Momentenrichtung I1

Regler bzw. Sollwertbegrenzung (PO0)
(siehe Kapitel 8.1)

P-Modus

W-Madus

Anzeige von |logischen Zustdnden (P15)
(siehe Kapitel 9.2)

Fehiermeldungen

Tastendruckaufforderung (Optimierungslauf)

Aktivierungsanzeige {Optimierungslauf)

L o) oo _ _
B || I_l 1 H i Diognosemonitor
5 H =_: analoge Diagnosefunktion
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7.4

7/6

Werkseinstellung herstellen

Die Funktion “Werkseinstellung herstellen” muB durchgefihrt werden, wenn die
Geratesoftware getauscht wurde.

Die Funktion "Werkseinstellung herstellen” kann durchgefiahrt werden, wenn eine definierte
Grundeinstellung hergestellt werden soll, z.B. um eine komplette Neuinbetriebnahme
durchzufiihren.

HINWEIS
Mit “"Werkseinstellung herstellen” werden alle anlagenspezifisch eingestellten
Parameter Gberschrieben (gelscht). Es wird daher empfohlen, verher die alten

Einstellungen mit P51 = 30 auszudrucken oder mit P51 = 31 am PC oder PG
abzuspeichern.

Wird "Werkseinstellung herstellen” durchgefihrt, dann ist unbedingt eine komplette
inbetriebnahme auszufUhren, da das Gerat aus Sicherheitsgrinden sonst noch nicht

betriebshereit ist.

HINWEIS

Die Funktion "Werkseinstellung herstellen” kann nur durchgefiihrt werden, wenn kein
Hardwareschreibschutz vorliegt. Dazu muB die Steckbricke XJ1 in Stellung 1-2 sein
{Auslieferzustand)

Durchfuhrung:
1} Elektronikstromversorgung 5U1, 5V1, 5W1 zuschalten
2) P51=20ceinstellen

3} P87 = 3 xeinstellen
damit werden die im folgenden Punkt vorgenommenen Parametereinstellungen auch im
Permanentspeicher (EEPROM) gesichert.

4) Folgende Parameter per Hand auf die gewiinschten Werte einstellen
(siehe Kapitel 9.2 “Parameterbeschreibung”)
P93: BemessungsanschluBspannung/ Leistung (Typschild)
P98: Spannungsanpassung fur die Elektronikstromversorgung
EQO: Bestiickte Optionen

5) P52 anwahlen, auf Werte-Mode schalten und Hoher- oder Tiefer-Taste driicken.

6) Elektronikstromversorgung 5U1, 5V1, 5W1 fiir mindestens 25 aus- und wieder einschalten.
Es erscheint der Betriebszustand o7.

Um die Funktion *Werkseinstellung herstelien” ordnungsgeman abzuschlieBen muB fur
mindestens 15s die Elektronikstromversorgung eingeschaltet bleiben. Erst dann sind die
Parameterwerte im Permanentspeicher (EEPROM) gesichert. Der SchlUsselparameter P51 hat
wieder den Wert “0". In diesem Zustand sind Parameteranderungen nicht mehr moéglich.

Folgende voreingestellte Parameter werden durch “"Werkseinstellung herstellen” nicht
verdndert: P93, P98 und E00.

HINWEIS

Bei “Werkseinstellung herstellen” wird auch der Parameter P87 auf Auslieferzustand
(33) gesetzt. Beachten Sie bitte auch P87 im Kapitel 9.2 “Parameterbeschreibung”.
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7.5 Inbetriebnahmeschritte

A WARNUNG

Dieses Gerat steht unter gefahriicher Spannung, auch wenn das Netzschiitz des
Stromrichergerites gedffnet ist. Die Ansteuerbaugruppe (untere, am Gehause

direkt montierte Flachbaugruppe) enthait viele unter gefahrlicher Spannung
stehende Stromkreise.

Die Nichteinhaltung der in dieser Betriebsanleitung aufgefihrten Anweisungen
kann zu Tod, schweren Korperverietzungen und Sachschiden fuhren.

bj Steckbricken iberpriifen

HINWEIS

Das Andern der Steckbriicken darf nur bei ausgeschalteter Elektronikstromversorgung
erfolgen!

Lage und Auslieferzustand der Steckbriicken siehe Kapitel 6.7 *KlemmenanschluBplan® und
Kapitel 6.7.1 “Betatigungselemente”.

FUr die benétigten Funktionen sind die Steckbriicken gemaB den Anlagenschaltplanen zu
stecken.

Steckbriucke Xi1 auf Baugruppe A1660 muB in Steliung 1-2 sein (kein Hardwareschreibschutz
far Parameterspeicher).

@ Anpassen des Geridte-Bemessungsgleichstromes (falls erforderlich)

HINWEIS

Das Anpassen der Burdenwiderstande darf nur bei voll ausgeschaltetem Gerat erfolgen
(spannungsfreie Elektronikversorgung und spannungsfreier Leistungsteil)!

Der Gerate-Bemessungsgleichstrom-Anker muB durch Herausnehmen von Ankerbarden-
widerstanden angepaft werden, wenn:

max. Ankerstrom
Geréte-Bemessungsgleichstrom-Anker

< 0,5 ist.

Durch Entfernen von Ankerburdenwiderstanden kann der Gerate-Bemessungsgleichstrom-
Anker auf § bzw. § des Gerate-Bemessungsgleichstromes reduziert werden.

Genaue Angaben Gber die reduzierten Bemessungsgleichstréme siehe Kapitel 6.5
"Burdenwiderstande”.
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Stillsetzen d.h. Kiemme 37 6ffnen
Betriebsfreigabe sperren d.h. Klemme 38 6ffnen

A WARNUNG |

Bis zum Inbetriebnahmeschritt 13 darf keine Betriebsfreigabe erfolgen
{(Klemme 38 gedffnet).

m Drehfeldiiberwachung

Phasengleichheit zwischen Elektronikspannungsversorgung (5U1, 5V1, 5W1) und
Leistungsanschlissen {1U1, 1V1, 1W1) iberprufen.

Rechtsdrehfeld Gberprifen

HINWEIS

Falsche Phasenzuordnung als auch ein falsches Drehfeld werden vom Gerat erkannt und
fuhren zu einer Fehlermeldung F22 bzw. F02 (siehe Kapitel 8.2 “Fehlermeldungen”)

@ Parameterdnderungen

Parameteranderungen sind nur mit der entsprechenden im Schlisselparameter P51
eingestellten Zugriffsberechtigung méglich. Parameteranderungen werden nur dann in den
nichtflichtigen Speicher (EEPROM) Gbernommen, wenn neben dem deaktivierten
Hardwarescheibschutz auch kein Softwareschreibschutz vorliegt (siehe Kapitel 9.2 .
“Parameterbeschreibung”)

P51 =20 (alle Parameter sind dnderbar)
P87=33 (jede Parameteranderung wird sofort in das EEPROM Gbertragen)

ttg Spannungsanpassung fiir die Elektronikstromversorgung
PIB=400x0 (siehe Kapitel 9.2 “Parameterbeschreibung”)

P98 =400 (Die Elektronikstromversorgung wird chne Anpaftrafo von einem 400V-Netz
versorgt)

tﬁ Eingabe der Motordaten

P71 Verhaltnis von Bemessungsstrom des Motors / Gerste-Bemessungsgleichstrom
{0 bis 100% von Igemessung)

P70 Thermische Zeitkonstante fiir 12t-Uberwachung des Motors
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Angaben zur Drehzahlistwerterfassung

Wah! der Quelle des Drehzahlistwertes und Einstellung der Maximaldrehzahl

Eingabe Parameter P53

Betrieb mit Analogtacho P53 =(

TachoanschluB kontrollieren:
Klemme 101 Bereich 45V bis 250V
Kiemme 102 Bereich BV bis 45V
Kiemme 104 M-Tacho

Betrieb mit Pulsgeber P53 =1

Pulsgeberdaten einstellen:

P54 Pulsgebertype

P55 und P56 Pulsgeber Pulszahi

P57 Steuerwort fiir Pulsgeber
P58 und P59 Maximaldrehzahl

Tacholoser Betrieb (EMK-Regelung) P53 =2

Parameter eingeben:

E33 IXR Kompensation
E34 Maximaldrehzahl
ev. P20 Istwertsiebung

empfohlener Wert: P20 = 40 {ms}

Angaben zum Feld
Ungeregeltes Feld

Feldstromversorgung uberprifen
Motorerregerstrom extern einstellen

Geregeltes Feld

11.94

Diese Einstellungen mussen nur bei Verwendung eines geregelten externen Feldspeisegerates

durchgefiihrt werden.

Der Feldstromsollwert wird Uber einen der beiden analogen Wahlausginge ausgegeben

(Klemme 14 oder 16).

s Klemmenfunktion zuordnen

P35 =12 (Klemme 14) oder P37 = 12 (Klemme 16)

» Feldstromsollwert einstellen (P76}
10V Sollwert entspricht P76 = 100

E11und P76 (Klemme 14) ader E12 und P76 (Kiemme 16)
e Sollwertpolaritat mit E11 (Klemme 14) bzw. E12 (Klemme 16) festlegen

E11baw. E12 = 1.0 Soliwert positiv
E11 bzw. E12 = -1.0 Sollwert negativ

(Parameter E11, E12 ab SW4.0 bei SW1.0 Parameter P36, P38)
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7/10

z.B. Der Feldstromsollwert wird auf Klemme 14 ausgegeben.
Das Feldgerét verlangt -6,5V fiir Ipglg = 100%.
-+ P35=12
P36 =-1.0 (beiSW1.0)
E11=-1.0 {ab Swa.0)

Der Feldstromsollwert wird erst nach dem Einschalten (Klemme 37) am analogen
Wahlausgang ausgegeben (siehe Parameter P8B).

Parametrierung der bindren und analogen Ein- und Ausgédnge durchfihren,
soweit erforderlich (siehe Klemmenblockverdrahtung am Gerat)

Analoge Wahlausgdnge

Klemme 14 analoger Wahlausgang 1
P35 und P36 einstellen (bei SW1.0}
P35 und E11 einstellen (ab SW4.0)

Klemme 16 analoger Wahlausgang 2
P37 und P38 einstellen (bei SW1.0)
P37 und E12 einstellen (ab SWA4.0)

Bindrer Wahlausgang

Klemme 46 bindrer Wahlausgang
P80 einstellen

HINWEIS

Die zulassige Belastung ist von der Steckbrickenstellung X410 abhangig:

Stellung 1-2:  max. 10mA
Stellung 2-3:  max. 80mA (externe Versorgung)

Analoger Wahleingang

Kiemme 6und 7 analoger Wahleingang
P8S einstellen

Bindre Wahleingénge

Klemme 39 binarer Wahleingang 1
P83 einstellen

Klemme 40 bindrer Wahleingang 2
P84 einstellen

Stromistwert

Klemme 12 list
P86 einstellen
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Technologische Grundfunktionen einstellen

Stromgrenzen

P39 Anlagenstromgrenze in Momentenrichtung |
P40 Anlagenstromgrenze in Momentenrichtung 11

Momentengrenze
E68 Momentengrenze in Momentenrichtung 1 und II
Hochlaufgeber

P16 Hochlaufzeit 1

P17 Rucklaufzeit 1

P18 Anfangsverrundung 1
P19 Endverrundung 1

Wahl der Betriebsart fir das Wiedereinschalten und fiir die Fehlerquittierung
P87 einstelien

Tacho-Grobabgteich durchfihren (falls Analogtacho in Verwendung)

Potentiometer R1 an Linksanschlag (grob)
Potentiometer R2 in Mittelstellung {fein)

P01 (Anzeige nyoy) anwiéhlen, in den Werte-Mode umschalten und mit Hilfe des
Drehzahlsollwertes (Klemme 4 und 5) einen Wert nahe “0” einstellen.

A WARNUNG

Bei Vorgabe der Reglerfreigabe lduft der Antrieb an!

Einschalten Gber Klemme 37 und Betriebsfreigabe vorgeben Gber Klemme 38.
Sollwert erhohen bis auf der Anzeige PO1 "10.0” erscheint.

Mit Potentiometer R1 (grob) und R2 {fein) sind 10% der Nenndrehzahl einzustellen. Die
Motordrehzahl kann mit einem Handtacho oder aus Messung der Tachospannung ermitteit
werden.

Sollwert auf "0" steilen, Stillsetzen (Klemme 37) und Betriebsfreigabe sperren {(Klemme 38).
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Optimierungsliufe durchfiihren

Fr eine Vielzahl von Anwendungen ist die Einstellung der Reglerparameter durch den
automatischen Optimierungslauf ausreichend. Sollten erhdhte Anforderungen beziglich
Fihrungsverhalten oder Dynamik gestellt werden, so ist eine Handoptimierung laut Kapitel
7.6 durchzufiihren.

HINWEIS

Die Optimierungsiaufe mussen in der folgenden Reihenfolge durchgefiihrt werden:
* Optimierungslauf fur Vorsteuerung, Stromregler und interne Abgleiche
{Inbetriebnahmeschritt 14.1)
e Optimierungslauf fur Drehzahlregler {inbetriebnahmeschritt 14.2)

Die ermittelten Parameter sind von der Motortemperatur abhangig. Die bei kaltem
Motor automatisch eingestellten Werte kdénnen als gute Voreinstellung dienen.

Fur dynamisch hochwertige Antriebe sollte der Optimierungsschritt PS1 = 2 nach Betrieb
des Antriebes mit Belastung (d.h. bei betriebswarmen Motor) wiederholt werden.

Durchfuhrung:

1) Der Antrieb muB3 im Betriebszustand o7 oder haher sein (STILLSETZEN vorgeben)
2) Optimierungslauf (ber Schlasselparameter P51 anwihlen

3) Einschaiten Uber Klemme 37 und Betriebsfreigabe vorgeben (iber Klemme 38

4) Es erscheint die Tastendruckaufforderung OP ~
Drlucken der HOHER-Taste bedeutet: JA!
Dricken der TIEFER-Taste bedeutet: NEIN!
Am Ende des Optimierungslaufes wird der Betriebszustand 07 angezeigt

5) Sollwert auf "0" stellen
Stillsetzen (Klemme 37) und Betriebsfreigabe sperren (Klemme 38)

Optimierungslauf fiir Vorsteuerung, Stromregler und interne Abgleiche

A WARNUNG

Wahrend des Stromregieroptimierungslaufes flieBen ca. 80% des mit P71
eingestellten Bemessungsstromes des Motors.

HINWEIS

Bei geregeltem Feld (Verwendung eines externen Feldspeisegerates) wird der Erreger-
strom durch Vorgebe des Feldstromsoliwertes automatisch dem Optimierungslauf
angepalt (Stromregleroptimierungslauf als auch Drehzahlregleroptimierungslauf)
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e Erregerstrom des Motors abschalten (Klemme 3U1, 3W1)

o  AufrufmitP51=2
Dauer bis zu 1min,

Eingestellt werden die Parameter P64 bis P68 und L34.

HINWEIS

Voraussetzung fur die richtige Funktion des Optimierungslaufes fur die Vorsteuerung
und den Stromregler ist ein stehender Motor. Eventuelles Wegdrehen des Motors durch

Motorrestfeld wahrend des Optimierungslaufes wird erkannt und durch die Fehlermel-
dung F32 gemeldet. Die Optimierung wird dann nicht durchgefiihrt. Diese Dberwachung
findet bei Betrieb ohne Tachomaschine {angewahlt mit P53 = 2 - EMK-Istwert als Dreh-
zahlistwert) systembedingt nicht statt. Es ist daher besonders in diesem Fall - eventuell
durch Festbremsen des Motors - sicherzustellen, dal3 sich der Motor nicht drehen kann.

Optimierungslauf fiir den Drehzahlregler

A WARNUNG

Wahrend des Drehzahlregleroptimierungsiaufes dreht der Antrieb mit ca. 6%
der Maximaidrehzahl.

s Erregerstrom des Motors einschalten (Klemme 3U1, 3W1)

e  Aufruf mitP51 =3
Dauer ca. Tmin.

HINWEIS

Der Optimierungslauf ist mit gekoppelter Maschine durchzufuhren. Wird eine 2.
Getriebestufe benutzt, ist der Optimierungslauf mit angewahiter 2. Getriebestufe zu
wiederholen {aktivierter binarer Wahleingang P83 oder P84 =24).

Eingestelit werden die Parameter P31, P32 bzw. P33, P34 bei angewahlter Getriebestufe I1.

Bg Tacho-Feinabgleich durchfiahren (falls Analogtacho in Verwendung)

Wird die Erregerwickiung von einem externen Feldspeisegeréat versorgt (z.B. um Feldschwach-
betrieb zu erméglichen) P77 und P90 einstellen.
P77 = EMK-Sollwert wobei: P77 = Uan-lan X Ra
Uan = Bemessungsgleichspannung-Anker
lay = Bemessungsgleichstrom-Anker
RA = Ankerwiderstand (warm)
P30 =2

HINWEIS

Kann die Nenndrehzahl nur durch Feldschwiéchen erreicht werden, darf fiir den Tacho-
Feinabgleich der Drehzahisollwert nur langsam erhoht werden, da der Feldregelkreis
noch nicht optimiert ist!
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E_r,g P01 (Anzeige n,)) anwahlen, in den Werte-Mode umschalten und mit Hilfe des Drehzahl-
sollwertes (Klemme 4 und 5) den Wert "0” einstellen.

A WARNUNG

Beim folgenden Abgleich beschteunigt der Antrieb auf Nenndrehzahi!

Eine zu schnetle Sollwertanderung in den Feldschwachbereich bewirkt ein
unzulassiges Uberschwingen der Ankerspannung

Einschalten Gber Klemme 37 und Betriebsfreigabe vorgeben (ber Klemme 38
Sollwert erhdhen bis auf der Anzeige PO1 100" erscheint.

Mit Potentiometer R1 (grob) und R2 {fein) ist die Nenndrehzahl {100%) einzustellen. Die
Motordrehzahl kann mit einem Handtachogemessen werden {Genauigkeit).

Sollwert auf " 0" stellen
Einschalten GUber Klemme 37 und Betriebsfreigabe vorgeben ber Klemme 38.

16 Einstellung von Zusatzfunktionen

Schreibschutz fur nichtfilichtigen Speicher aktivieren

s Parameter P87 einstellen (Schutz gegen nachtragliche Parameterinderungen)

GELGEL

e Steckbricke XJ1 auf Baugruppe A1660 in Stetlung 2-3 bringen (Hardwareschreibschutz)

HINWEIS

Hardwareschreibschutz darf nur bei gleichzeitig aktiviertem Softwareschreibschutz
eingelegt werden, siehe Parameter P87.

Das Andern der Steckbriicke darf nur bei ausgeschalteter Elektronikstromversorgung
erfolgen!

Dokumentation der Einstellwerte
o Parameter abschreiben
e Parameter mit P51 = 30 ausdrucken (siehe Kapitel 3 “Parameterliste”)

e Parameter am PG oder PCmit P51 = 31 Ubertragen (siehe Kapitel 9 “Parameterliste”)
{am PG ist die Software PGIN erforderlich, am PCist die Software PCIN erforderlich)
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7.6 Feldversorgung

7.6.1 Hinweis fiir den Betrieb mit ungeregelter Feldspeisung

Der Widerstand der Feldwicklung des Mators ist von der Temperatur abhéngig

{bei Kupfer Temperaturbeiwert Alpha = 3,95 * 10-3 K-1}.

Der Feldstrom hangt daher bei konstanter Einspeisespannung an der Feldwicklung auch von
der Betriebstemperatur des Motors ab.

Bei der Projektierung des Antriebes muB dies bei der Bemessung der Maximaldrehzahl mit be-
racksichtigt werden.

Es kann sonst passieren, daB bei kaltem Motor durch den aufgrund des geringeren Widerstan-
des der Feldwicklung dann erhéhten Feldstrom die gew(inschte Drehzahl nicht erreicht werden
kann (siehe auch Leisutngsschild des Motors).

7.6.2 Inbetriecbnahme mit externem Feldspeisegerdt (Feldschwéchbetrieb)

Wird die Erregerwicklung von einem externen Feldspeisegerat vorsorgt {(z.B. um Feldschwach-
betrieb zu erméglichen), massen zusétzlich zur bisherigen Inbetriebnahme noch folgende Ein-
steliungen gemacht werden:

7.6.2.1 Feldregler am externen Feldspeisegerat einstellen

Um eine gute Regeldynamik auch im Feldschwachbetrieb zu gewdhrleisten, ist eine Optimie-
rung der Reglerparameter am externen Feldspeisegerat notwendig. Feldspeisegerdte vom Typ
MINIREG F10 und MINIREG F33 sind fur die meisten Anwendungen ausreichend optimiert (sie-
he AnschluBvorschlag Kapitel 10.16).
Bei Feldgeraten mit einstellbarem Pl-Regler ist eine Optimierung von Kp und Tn durchzufih-
ren.
Falls Erfahrungswerte fur Kp und Tn zu keinem zufriedenstellenden Ergebnis flhren, ist die
Einstellung der Reglerparameter nach folgender auf dem Symmetrischen Optimum basieren-
den Vorschrift ausreichend:
Kp = Re [@1x In [A] x 1r [ms] Ty = 100ms

UF [V] x 30
Def.: Kp = P-Verstarkung, Kp = 1 bedeutet, dal3 am Eingang des Reglers eine Soli-Ist-Differenz
in der Hohe des Feldgerate-Bemessungsgleichstromes am Stromreglerausgang einen Propor-
tionalanteil bereitstellt, der einen Steuerwinkel von 90 Grad bewirkt.

Tn = Nachstellzeit, Re = Widerstand der Feldwicklung, Iy = Feldgerate-Bemessungsgleichstrom,
vr = minimale Fedkreiszeitkonstante (bei maximalen Feld).
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Durchfiahrung:

1) Inbetriebnahmeschritt 9.2 kontroilieren (Pegelanpassung Feldstromsoilwert zwischen
Stromrichtergerat und externen Feldgerét)

2) Durch Vorgabe von Sollwertsprangen Reglereinstellung kontrollieren {schnellstméglicher
Anstieg des Feldstromes bei vertretbarem Uberschwingen).

A WARNUNG

Zu groBes Uberschwingen kann eine Uberschreitung der zulissigen
Ankerspannung zur Folge haben. Auch kann bei Sollwertspringen im
Feldschwiachbereich ein Uberschwingen des Ankerstromes auftreten.

HINWEIS

Sollwertspriinge kdnnen Gber die EIN-Klemme (Klemme 37) ausgel st und am
parametrierten Wahlausgang (Klemme 14 oder 16) vorgegeben werden (P88 = 2).
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7.6.2.2 Automatische Feldkennlinienaufnahme

HINWEIS

Da selbst bei Motoren gleicher Type die Magnetisierungskennlinien voneinander

abweichen kdnnen, empfiehit sich auch bei der Inbetriebnahme mehrerer gleicher
Maschinen die Durchfilhrung der automatischen Feldkennlinienaufnahme bei jedem
einzelnen Antrieb.

Eine Kombination aus drehzahlabhéngiger Feldstromvorsteuerung und EMK-Regelung
Ubernimmt die Bildung des Feldstromsollwertes. Dazu muB der Zusammenhang zwischen
Drehzahl und Feldstromsollwert, geltend fur einen bestimmten EMK-Sollwert (Feldkennlinie),
aufgenommen werden. Die Feldkennlinienaufnahme, eine Inbetriebsetzungsroutine, welche
intern Drehzahl-, Ankerstrom- und Feldstromsollwerte vorgibt, |auft nach Start automatisch
ab. Die Angaben Uber die aufgenommene Kennlinie sind dem Benutzer Gber die
Parametrieung direkt zuganglich (L-Parameter).

HINWEIS

Die automatische Feldkennlinienaufnahme setzt den Drehzahl-Feinabgleich laut
inbetriebnahmeschritt 15 voraus.

Durchfuhrung:

1) P77 kontrollieren (EMK in Voit, ab der Feldschwichen einsetzen soll)
(Siehe inbetriebnahmeschritt 15.1)

2) Zusatzlich sind einzustellen:

P88 Wahl der Betriebsart fir die automatische Feldstromreduzierung
P90=2 Betriebsart fur die Feldschwachregelung
P96 Stillstandserregerstrom

A WARNUNG

Antrieb dreht mit Ablésedrehzahi!
{Ablosedrehzahl = Nenndrehzaht des Motors)

3) Feldkennlinienaufnahme mit P51 =5 wie Optimierungslauf starten
Eingestellt werden die L-Parameter.

Nach erfolgreichem Abschiul der Feldkennlinienaufanhme wird automatisch P90 = 0 gesetzt,
d.h. es sind fir die Feldregelung sowoht EMK-Regler als auch Feldstromvorsteuerung im
Eingriff.

HINWEIS

Mit akiivierter Feldstromvorsteuerung (P90 = 0) kénnen fir den EMK-Regler die Werte
der Werkseinstellung bebehalten werden.
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1.7 Manuelle Optimierung und manuelle Feldkennlinienaufnahme

7.7.1 Manuelle Optimierung des Ankerstromreglers

HINWEIS

Parameterénderungen werden nur dann in den nichtflichtigen Speicher (EEPROM)

Ubernommen, wenn kein Schutz gegen nachtragliche Parameteranderungen vorliegt
(kein Hardware- bzw. Softwareschreibschutz) siehe Kapitel 7.5 Inbetriebnahmeschritt 17,

7.7.1.1 Einstellung der Vorsteuerung

Durchfihrung:
1)  Erregerstrom des Motors abschalten (Klemmen 3U1, 3W1).

2)  10V-Instrument zwischen analogem Wahlausgang Klemme 16 und Masse Klemme 15
schalten.

3) Wahiausgang zuordnen und normieren:
P51 = 20 (Schlisselparameter)

P37 =8,P38 = 1{bei SW1.0),E12 = 1 (absSW4.0)
{Ausgabe der EMK am analogen Wahlausgang Klemme 16)

4) P89 =3 (Drehzahlregler wird gesperrt, Hauptsollwert wird als Stromsollwert interpretiert)

HINWEIS

Im stromgeregelten Betrieb ist fir einen positiven Ausgangsstrom an Klemme 1C

{Momentenrichtung [ ) ein positiver Sollwert (Klemme 4 positiv gegeniber Kiemme 5)
erforderlich.

5) P63 =4 (Vorsteuerungist gesperrt, Stromregler ist freigegeben)
L34 = 0 (Offset zum Netznulldurchgang)

A WARNUNG

Der Antrieb ist stromgeregelt und kann durch Hochlaufen Uber Motorrestfeld
Uberdrehzahl erreichen (gegebenenfalls Motor festbremsen).

6) Einschalten Gber Klemme 37 und Betriebsfreigabe vorgeben Gber Klemme 38.
7)  Ankerkreiswiderstand (R-Anteil) ermitteln:

Stromsollwert von 30% vorgeben

P67 verstetlen bis angezeigter EMK-Wert am Voltmeter “0" ist.

P6b gleich P67 einstellen

Stromsollwert "0" vorgeben
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8)

9)

9.1)

9.2)

10}
11)
12)
13)

11.94

Lickgrenze ermitteln und einstellen:

Die Luckgrenze (P68) findet man entweder durch Oszillographieren des Ankerstromes
zwischen Klemme 12 und 13 und Ablesen von P04 (Anzeige Stromistwert = Liickgrenze
in % vom Gerate-Bemessungsgleichstrom) oder durch Rechnung.
Uest 1

P68 = 2 X x 40

IBemressung Lanker
U et Effektivwert der Netzspannung
lBemessung  Gerdte-Bemessungsgleichstrom
Lanker Ankerkreisinduktivitat im mH

Offsetabgleich fir Netznulldurchgangsbestimmung:
P63 = 0 {Vorsteuerung einschalten)

P37 = 7 {Ausgang Stromreglerintegrator)

wenn Luckgrenze sP71;

Stromistwert von 30% vorgeben und L34 so lange verandern, bis am Wahlausgang
Klemme 16 minimale Ausgangsspannung erzielt wird.

wenn Luckgrenze >P71:

Stromsollwert von 30% vorgeben und P68 so lange erhéhen, bis am Wahlausgang
Klemme 16 minimale Ausgangsspannung erzielt wird.

Stramsollwert 0" vorgeben und ausschalten.
Motorerregerstrom einschalten (3U1, 3W1).
P89 = 0 (drehzahlgeregelt)

P51=0

Einstellung des Stromreglers

P64
P65
P63

P-Verstarkung
Nachstelizeit Ty

Betriebsart fUr Vorsteuerung und Stromregler

HINWEIS

Bei richtig eingestellter Vorsteuerung sind die Reglerparameter (Werkseinstellung) fur
den Stromregier ausreichend optimiert.
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7.7.2 Manuelle Optimierung des Drehzahireglers

7.7.3

7/20

HINWEIS

Parameteranderungen werden nur dann in den nichtfliichtigen Speicher (EEPROM)

Obernommen, wenn kein Schutz gegen nachtragliche Parameterédnderungen vorliegt
{kein Hardware- bzw. Softwareschreibschutz) siehe Kapitel 7.5 Inbetriebnahmeschritt 17.

Durchfihrung:

1}
2)

3)

4)

P51 =20 (Schliisselparameter)

Erfahrungswerte fur P31 (Proportionalbeiwerte des Drehzahlreglers) und P32
{Nachstellzeit des Drehzahlreglers in s) einstellen.

Erfahrungswerte: P32 = 4 x P65
P31 = 5bis 20

P31 erhéhen, bis Drehzahl zu schwingen beginnt, sodann Wert von P31 auf die Halfte
reduzieren.

PS1=0

Manuelle Optimierung des EMK-Reglers

HINWEIS

Parameteranderungen werden nur dann in den nichtflichtigen Speicher (EEPROM)

Obernommen, wenn kein Schutz gegen nachtragliche Parameteranderungen voriiegt
(kein Hardware- bzw. Softwareschreibschutz) siehe Kapitel 7.5 Inbetriebnahmeschritt 17.

Durchfihrung:

1)
2)
3)
4)

5)
6)

P51 = 20 (Schlisselparameter)
P90 = 2 (EMK-Regelung ohne Vorsteuerung)
Durch Sollwertspringe Drehzahlanderungen im Felschwachbereich auslosen.

EMK-Regler Nachstellzeit P79 und EMK-Regler P-Verstarkung P78 so einstellen, daB die
Ankerspannung nur geringe Anderungen aufweist.

Erfahrungswerte: P79=10.5s
P78=3

P90 = 0 (EMK-Regelung und Vorsteuerung)
P51=0
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7.7.4 Manuelle Feldkennlinienaufnahme

HINWEIS

Die manuelle Aufnahme der Feldkenniinie sollte nur in Ausnahmefallen - wenn keine
automatische Feldkennlinienaufnahme maoglich ist - durchgefahrt werden. Das
Beschreiben der L-Parameter (Ablegen der Kennlinienpunkte) kann nur off-line erfolgen,
d.h. die im Folgenden zu ermitteinden Parameterwerte sind vorerst zu notieren und
anschlieBend als Parameterwerte abzulegen.

Der Tacho-Feinabgleich mul durchgefihrt worden sein.

Der Feldstromsoilwert fur das externe Feldspeisegerat muB3 von einer separaten
Spannungsquelle (0 bis 10V} vorgegeben werden.

Fur die Erfassung des Feldstromistwertes ist ein Amperemeter in den Feldkreis zu
schalten.

Durchfiihrung:

1

2)
3)

4)
5)

HINWEIS

Parameteranderungen werden nur dann in den nichtflichtligen Speicher (EEPROM)
Gbernommen, wenn kein 5chutz gegen nachtragliche Parameteranderungen vorliegt
(kein Hardware- bzw. Softwareschreibschutz) siehe Kapitel 7.5 Inbetriebnahmeschritt 17.

Motor abkuppein {(wenn moglich)
Feldstromsollwertausgabe abklemmen {(Klemme 14 oder 16} und Sollwerteingang des
extérnen Feldspeisegerates mit externer Spannungsqueile versorgen.

Der Antrieb muf} im Betriehszustand o7 oder héher sein.
Parameter einstellen:

PS1=20 Schiusselparameter

P77 EMK-Sollwert bei Ablosedrehzahl (siche Kapitei 7.6.2)
100% Feld-Bemessungsgleichstrom einsteilen {externe Spannungsquelle).

Parameter PO1 (Anzeige nyq} anwahlen, in den Wertemode umschalten und mit Hilfe des
Drehzahlsoliwertes einen Wert von “0" vorgeben.

A WARNUNG

Um ein unzulassiges Uberschwingen der Ankerspannung zu vermeiden, darf im
Folgenden der Drehzahlsollwert nur langsam erhéht werden.
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6} Einschalten Gber Klemme 37 und Betriebsfreigabe vorgeben Gber Klemme 38.

7} Parameter P07 anwahlen (Anzeige der EMK), in.den Wertemode umschalten und den
Drehzahlsollwert solange erhohen, bis sich eine EMK von EMK,, einstellt. Die zugehdrige
Drehzahl stellt die Ablosedrehzahl dar und soll in weiterer Folge konstant gelassen
werden.

Parameter L10 (Ablésedrehzehl} = Inhalt van P02 {Drehzahlistwert)

8) Kennlinienpunkte ermitteln:
Es werden bei konstant gehaitener Drehzahl (Ablésedrehzahl) bei stufenweise reduziertem
Feldstrom die zugehdérigen EMK-Werte (P07) aufgenommen und die Feldkennlinien-
parameter (L11 bis maximal L30) errechnet:

EMKsoli .
Lxx = ———— x P02 Lxx ... L11 bis Maximal 130
EMK

HINWEIS

Der Feldstrom ist solange zu reduzieren, bis sich ein L-Parameter >100% ergibt. Alle
weiteren Parameter missen nicht mehr ermittelt werden.

IFeld 100(84.7|71.8160.8(51.4/43.5/36.9/31.0|/ 26.3{22.4]| 18.8] 16.1

% vON lre1y gemessung

IFeld
[a]

EMK
(P07)

Lxx L10 ) L11 L12| L13 | L14| L15{L16 | L17 | L18 | L19| L20 | L21

% von nman

Parameterwert

fur L31 0 2 4 6 8 11011214 |16} 18| 20 | 22

IFeid 13.3/11.4/ 9882} 7.1(59(51]| 43|35

% von IFeld Bemessung

IfFeld
(A

EMK
{P07)

Lxx L22 | L23 | L24| 125 | L26 | L27 | L28| L29 | L30

% vonng,,

Parameterwert

fur L31 24 | 26 | 28 | 30| 32| 34| 36| 38| 40
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10)

1)
12)

13)
14)

11.94

Drehzahlsollwert auf “0” stellen, Haltesignal vorgeben und Betriebsfreigabe sperren.

.32 wie folgt ermitteln: )
FeldstromsollwertanschluB am SIMOREG-Gerit wieder herstellen (Klemme 14 oder 16).
Einschalten Gber Klemme 37 und Regier freigeben (iber Klemme 38.
Drehzahisoliwert erhdhen, bis sich nya, von 100% einstelit und lggiq min ablesen.
IFeld mi
lreldrmin =« .- 132 = ——<9™0 4255  132x......

treld Bemessung
Drehzahlsollwert auf "0 stellen, Haltesignal vorgeben und Betriebsfreigabe sperren.

L31 aus obiger Tabelle ablesen {(Wert jenes L31-Parameters, fir den Lxx > 100%)

Ermittelte Parameter (L10 bis maximal L30, £31 und L32) als L-Parameter einstellen.

Zusatzlich sind einzustellen:

L08=1 Merker "Feldkennlinie aufgenommen”
LO9 wie P77
P90=0 Feldvorsteuerung und EMK-Regelung im Einsatz
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Betrieb

Betriebszustinde Parameter P00

Momentenrichtung MO, Ml oder M11 { = BETRIEB)
- keine Momentenrichtung eingeschaltet (M0)

I Momentenrichtung I eingeschaitet (M 1)
Man erhdlt einen positiven Ausgangsstrom von 1C1 {1D1) nach 1D1 (1C1)

il Momentenrichtung [ eingeschaltet (MII) {nur bei 4Q-Geraten)
Man erhélt einen negativen Ausgangsstrom von 1C1 (1D1) nach 101 (1C1)

Dreht der Motor trotz vorliegendem Sollwert nicht und zeigt am Parameter P00 den Wert —~,
so sind die Parameter P01 (Soliwert), P83, P84 und P85 (Wahlklemmen) und P39 bis P42
{Stromgrenzen) zu kontrollieren. Ist eine Wahlklemme auf die Funktion Hochlaufgeber-
freigabe parametriert, so muf} sie angesteuert sein.

An der Hunderterstelle des Parameters POO (Betriebszustandsanzeige) wird angezeigt, ob der
Drehzahlsollwert an eine Begrenzung st68t und ob der Stromsollwert an eine Begrenzung
stoBt.

Segment 1 leuchtet, wenn n-Regler Sollwert an positiver
Begrenzung (will M | machen)
Segment 2 leuchtet, wenn n-Regler Sollwert an negativer
Begrenzung {will M Il machen)
Segment 3 leuchtet, wenn I-Regler Soliwert an positiver
Begrenzung (will M | machen)
——— Segment 4 leuchtet, wenn I-Regier Sollwert an negativer
2 Begrenzung (will M Il machen)

ol Warten auf Betriebsfreigabe (= BETRIEBSBEREIT)

keine Freigabe an Klemme 38 (offen bzw. < 4,5V)
Durch Anlegen eines Freigabe-Signals (17 - 30 V an Klemme 38) wird der Wartezustand
verlassen und in den Betriebszustand BETRIEB gesprungen.

02  Testphase

Uberprifung der Netzverhiltnisse und Uberpriafung der Thyristoren

(siehe Parameter E39).

Wenn das Netz in Ordnung ist und die Thyristoren in Ordnung sind, wird automatisch
in den Betriebszustand o1 gesprungen.

03 Warten auf Spannung (Anker)

Warten auf Spannung an den LeistungsanschlUssen 1U1, 1V1, 1W1.

Wenn innerhalb von 2s an den Leistungsanschlssen Spannung gemessen wird
{Netzschitz ist eingeschaitet) wird in den Betriebszustand o2 gesprungen.
Sonst wird Fehlermeldung F04 angezeigt.
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8/2

o4

o5
o6

o7

o8

Externer Fehler liegt an

Wird nur dann angezeigt, wenn Klemme 39 oder 40 als "externer Fehler” angewahit ist
(P83 oder P84 = 15).

Externer Fehler liegt an (Klemme 39 oder 40 offen bzw. <4,5V)

Wenn innerhalb von 2s der externe Fehler aufgehoben wird {Anlegen von 17V bis 30V
an Klemme 39 oder 40}, wird in den Betriebszustand 03 (bergegangen.

Sonst wird Fehlermeldung F14 angezeigt.

nicht verwendet

AUS (andere Bezeichnungen: AUS2, Spannungsfreischaltung)

Wird angezeigt, wenn Kiemme 39 oder 40 als "AUS” angewdhit ist (P83 oder P84 = 6).
AUS-Signal ist vorgegeben {(Klemme 39 oder 40 offen bzw. < 4,5 V). Durch Aufheben
von “AUS” (Anlegen von 17V bis 30 V an Klemme 39 oder 40) wird der Wartezustand
verlassen und in eine andere Betriebsanzeige gesprungen.

Kann auch auftreten, wenn das Gerat intern "AUS" vorgibt, z.B. Quittierung einer
Fehlermeldung bei noch laufendem Motor (siche Kapitel 8.2.1). Nach Offnen von
Klemme 37 kann durch erneutes Ansteuern der Klemme 37 der Antrieb wieder
zugeschaltet werden (z.8. “EIN" vorgeben)

Warten auf Einschalten { = Einschaltbereit)

Halt-Signal ist vorgegeben (Klemme 37 offen bzw. < 4,5 V). Durch Anlegen eines Ein-
Signals {17V bis 30 V an Klemme 37) wird der Wartezustand verlassen und in die
ndchste Betriebsanzeige gesprungen.

SCHNELLHALT (Aus3)

Wird nur dann angezeigt, wenn Klemme 39 oder 40 als Schnelihalt angewihlt ist (P83

oder P84=7).

SCHNELLHALT ist vorgegeben {Klemme 39 oder 40 offen bzw. < 4,5 V).

Durch Aufheben von Schnellhalt (Anlegen von17 bis 30 V an Klemme 39 oder 40) und

anschlieBendem Offnen und SchlieBen der Kliemme 37 (EIN / HALT) wird der

Wartezustand verlassen und in die nachste Betriebsanzeige gesprungen.

Die Funktion SCHNELLHALT ist auch im stromgeregelten Betrieb (P89 = x3) wirksam!

Wenn im stromgeregelten Betrieb SCHNELLHALT vorgegeben wird, wird automatisch

der Drehzahlregler zugeschaltet und die Funktion SCHNELLHALT (iber den

Drehzahlregler ausgefihrt.

ACHTUNG: Die Drehzahlreglerparameter mussen in diesem Fall einigermaBen
richtig eingestelit sein!

ACHTUNG: InderStellung P63 = 3 ist die Funktion SCHNELLHALT unwirksam!
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Fehlermeldungen

Beim Auftreten eines Fehlers in den Betriebszustanden |, Il oder — -
® wird die bindre Ausgangsfunktion “Storung” auf Low gesetzt
® wird der Antrieb stillgesetzt {Relais "Leistung EIN” fallt ab)

® am Bedienfeld erscheint die Fehleranzeige Fxx {xx = fehlernummer) blinkend
(ca. 0,8s hell, ca. 0,2s dunkel)

Abschalten von Uberwachungen siehe Kapitel 10.13.

Quittierung von Fehlermeldungen

Wiedereinschaltung mit Quittierung

Wird ein Fehler angezeigt, so mufB durch Dricken der Mode-Taste am Gerat baw. durch
Anlegen eines Low-High-Uberganges an Klemme 39 oder 40 (siehe P83, P84 und "Liste der
binaren Eingangsfunktionen” Kapitel 10.) quittiert werden.

Bei digitaler Kopplung ist die Fehlerquittierung auch iiber das Steuerwort moglich.

Wiedereinschaltung ohne Quittierung

Wenn am Parameter P87 = x2 oder x3 eingestellt wird, kann das Gerat durch Betatigung der
Ein/Halt Klemme (offen bzw. < 4,5V) bei folgenden Fehlern wieder zugeschaltet werden
{Quittierung am Gerat ist nicht notwendig):

FO4 : Phasenausfall, Netzsicherung

FO5: Netzspannung auflerhalb der Toleranz {+ 15% /-20%)

F12: Stromistwert > 300% des Gerate-Bemessungsgleichstromes
F13: 12t- Uberwachung hat angesprochen (Motor zu warm)

F14: Externer Fehler

Die Fehleranzeige bieibt erhalten, blinkt jedoch nicht mehr. Sie kann am Gerét quittiert
werden.

Automatisches Wiedereinschalten bei Phasenausfall

Wenn am Parameter P87 x1 oder x3 eingestellt wird, erfolgt ein automatisches
Wiedereinschalten nach Phasenausfal! bei Riickkehr der Phase innerhalb von 1s.
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8.2.2

8/4

Liste der Fehlermeldungen

F02

F03

FO4

FO5

FO6

FO7

Fo8

FO9

F10

F11

F12

F13

Falsches Drehfeld (Elektronikstromversorgung 5U1, 5V1, 5W1)

Netzfrequenz nichtim Bereich von 45 Hz bis 65 Hz bzw.
Frequenzinderung > 12Hz/s

siehe auch unter Kapitel 10. (Schwachnetzbetrieb}

Phasenausfall, Netzsicherung

Tritt auch auf, wenn die Netzspannung bei angesteuerter Klemme 37 (Ein) weggeschaltet
wird.

Netzspannung auBerhaib der Toleranz ( + 15/-20%)

Paritatsfehler beim Datenempfang iber die serielle Schnittstelle

Syntaxfehler beim Datenempfang tiber die serielle Schnittstelle

Framing-Fehler beim Datenempfang iiber die serielle Schnittstelle

Overrun-Fehler beim Datenempfang Gber die serielle Schnittstelle

Uberdrehzahlmeldung

Spricht an, wenn die an Parameter E21 eingestelite Drehzahl Uberschritten wird. Die
Fehtermeldung ist bei Stellung E21 = 0 ausgeschaitet.

Tachostorung (Analogtacho) oder Ankerkreisunterbrechung

Leitungsunterbrechung, Uberlast an Tachomaschine bzw. falsche Tachopolaritat.
Welligkeit Drehzahlistwert zu hoch.

{bei SW1.0ist F11 die Storungsmeldung fir Analogtacho und Pulsgeber
ab SW4 .0 bei gestérten Pulsgeber F24)

| > 300%

Stromistwert > 300% des Gerdte-Bemessungsgleichstromes.

i2t-Uberwachung hat angesprochen (Motor zu warm)

Die Fehlermeldung ist bei Stellung P70 = 0 ausgeblendet.
Abhiife: Motorbelastung reduzieren



F14

F15

F16

F18

F19

F20

F22

F23
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Externer Fehier

Die Uberwachung wird durch Anwahl eines binaren Wahleinganges (Klemme 39 oder 40)
fur externen Fehler aktiviert (P83, P84). Die Fehlermeldung tritt auf, wenn an den
Klemmen 39 oder 40 ldnger als 1s Low-Signal anliegt. Im Betriebszustand o4 betrégt die
Wartezeit 2s.

Drehzahlregleriiberwachung
Soll-Ist-Differenz > P27 fur eine Zeit = P43.

Magliche Ursachen: - schlechte Drehzahlregleroptimierung
- Tachobruch, falsche Tachopolaritat

Antrieb blockiert

la 2 grenz bei stehendem Antrieb, Abschaltzeit an Parameter P43 einstellbar.
Die Fehlermeldung ist bei Stellung P43 = 0 ausgeblendet.

Antrieb erreicht Drehzahl trotz maximaler Feldschwdachung nicht
Nur bei externem Feldspeisegerat.
Der Fehler kann nur wahrend der Feldkennlinienaufnahme kommen.

Maégliche Ursachen: - Ablésespannung P77 < 120V eingestellt
— Feldstromistwert folgt nicht dem Feldstromsoilwert

Abhilfe: Feldkennlinie nach Kontrolle von P77 neu aufnehmen

Es kann kein Ankerstrom flieBen
2.B. Sicherungsfall, Leitungsbruch etc.

weitere Ursachen: ~ Feldstraom zu hoch (P76)
— Ablésespannung zu hoch (P77)

Ausfall der 24V-DC-Versorgung

Das Storsignal fur die Elektronikstromversorgung steht [anger als 1,285 an oder die
Uberwachung spricht periodisch an.

Fehler in der phasenmiBigen Zuordnung zwischen der
Elektronikversorgung (5U1, 5V1, 5W1) und der Spannung am
Leistungsteil (1U1, 1V1, 1W1)

Abhilfe: Phasenibereinstimmung am Leistungsteil bezogen auf die
Elektronikeinspeisung herstellen.

Kopplung DPR-Schnittstelle gestort

Technologiebaugruppe oder Schnittstellenbaugruppe gestért.
Naheres siehe Betriebsanleitung der Optionsbaugruppen.
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8/6

F24

F25

F26

F27

F28

Fehler im MeBkanal fiir digitale Drehzahlerfassu ng (iber Pulsgeber oder
Ankerkreisunterbrechung
S5térung auf den Geberleitungen oder Pulsgeber defekt.

Mégliche Ursachen: - EMV-Einstreuungen auf ein Impulsgebersignal

(Kiemme 28 bis 31)

~ Pulsgeber defekt

- KurzschluB einer Geberleitung gegen Versorgungsspannung
oder eine andere Geberleitung

- Kanadle vertauscht

- Minuseingange Pulsgeberauswertung nicht auf Masse
verdrahtet

- Elektronikbaugruppe A1660 defekt,

Fehler im MeBkanal fiir die Ankerspannung oder
Fehler in einem MeBkanal fiir analoge Eingangssignale

Hauptsollwert (Klemme 4 und 5), analoger Wahieingang (Klemme 6 und 7),
Drehzahlistwert (Klemme 101, 102 und 104)

Méogliche Ursachen: - Eiektronikbaugruppe A1660 defekt
- Eingangsspannung “Hauptsollwert” oder "Wahisignal” groBer
als ca. 11,3V {(MeBschaltung tibersteuert)

Ankerstrom kann bei Momentenrichtungswechsel nicht abgebaut werden

EMK ist zu hoch.
Abhitfe ohne Feldschwichen:  Feldstrom reduzieren
Bei Betrieb mit externem geregeltem Feldgerat P76

reduzieren
Abhilfe bei Feldschwachen: P77 reduzieren und Feldkennlinie aufnehmen
USS-Telegrammausfall an G-$ST1 ab SW1.1

aktiv ab dem ersten Empfang eines giltigen Protokolls in allen Betriebszusstanden
Wirkungsweise

Nach einem giiltig empfangenen Protokoll wurde lénger als am Parameter P75 eingestellt
kein weiteres Telegramm mehr empfangen.

Mégliche Fehierursachen

- Kabelbruch
- Fehler im USS-Master

FIFO - Uberlauf

Mogliche Ursache: - Fehler auf der Elektronikbaugruppe (A1660)
(Synchronisierung, Strom = 0-Meldung)
~ zu groBe EMV-Einstreuungen vorhanden (z.B. durch unbeschaltete
Schutze, ungeschirmte Kabel, lose Schirmverbindungen)



F29

F30

F31

F32

F34
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Parameterwert auflerhalb des erlaubten Bereiches

Unmittelbar nach jedem Einschalten der Elektronikversorgung werden die
Parameterwerte vom Permanentspeicher (EEPROM) in den Arbeitsspeicher (RAM)
geladen. Dabei wird Gberpruft, ob die Werte innerhalb ihres zulassigen Wertebereiches
liegen. Ist dies nicht der Fall, so wird F29 ausgegeben.

Mogliche Ursachen: - eswurde mit dieser Software noch nie “Werkseinstellung
herstellen” durchgefihrt {z.B. nach Softwaretausch)
- 2u grofie EMV-Einstreuungen vorhanden (z.B. durch
unbeschaltete Schitze, ungeschirmte Kabel, lose
Schirmverbindungen)
~ Schreibschutz (Steckbricke XJ1in Stellung 2-3) liegt bei der
Funktion "Werkseinstellung herstellen” vor

Abhiife: Fehler quittieren, “Werkseinstellung herstelien” und Neuinbetriebnahme des
Antriebs durchfihren!

Fehler bei der Feldkennlinienaufnahme
Fehler kann nur wahrend der Feldkennlinienaufnahme kommen.

Mogliche Ursachen: — LaststoB wahrend der Kennlinienaufnahme
- Fehler auf der Elektronikbaugruppe

Abhilfe: Feldkennlinienaufnahme wiederholen

Lickgrenze des Ankerstromes liegt iber dem auf P71 eingestellten
Bemessungsstrom des Motors
Wahrend des Optimierungslaufes wurde festgestelit, daB die Luckgrenze des Ankerstro-

mes Uber dem auf P71 eingestellten Bemessungstrom des Motors liegt. Es konnte daher
der Abgleich des Parameters L34 nicht durchgefihrt werden.

Abhilfe:
P68 (Luckgrenze des Ankerstromes) Gberpriifen

P68 < 100

Die Luckgrenze liegt unterhalb des Geratenennstromes.

Die Fehlermeldung ist nur ein Hinweis auf den nicht eingestellten Parameter L34. Mit den
eingestellten Werten ist ein gefahrloser Betrieb méglich.

P68 = 100
Die Luckgrenze liegt uber dem Geratenennstrom.
Die Vorsteuerung kann nicht richtig eingestellt werden.

Abhilfe: Durch Glattungsdrossel im Ankerkreis, Induktivitat im Gleichstromkreis erhdhen
und Optimierung erneut starten.

Optimierungslauf: Remanenz zu hoch
Antrieb dreht bei lgerg, , = 0
Abhilfe: Motor festbremsen

EEPROM-Stdrung
Zyklischer Vergteich RAM / EEPROM erkennt differierende Speicherinhalte.

Mogliche Ursachen: -~ Hardwareschreibschutz eingelegt {Steckbricke XJ1 in
Stellung 2-3) obwoh! kein Softwareschreibschutz parametriert ist
{siehe Parameter P87)
~ EEPROM auf Elektronikbaugruppe A1660 defekt
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8/8

F35

F36

F37

F38

Fehler im Feldschwichbetrieb

Wird ausgel6st, wenn EMK,,;; (P77) nicht 0 und keine Kennlinie aufgenommen worden
ist.

Abhilfe: Feldkennlinie aufnehmen

Optimierungslauf: Stromgrenze zu niedrig
Beim automatischen Optimieren wird die Stromgrenze erreicht.

Abhilfe: nur fir den Optimierungslauf sind die Stromgrenzen (P39 und P41)
voribergehend zu erhdhen.

Anmerkung: bei hohen Schwungmomenten Handeptimierung Kapitel 7.7 durchfihren.

Optimierungsiauf wurde durch externe Ursache abgebrochen
z.B. HALT

Abhilfe: Optimierungslauf wiederholen

Hardware paBt nicht zu der mit E00 eingestellten Option oder
die am Parameter EQ0 eingestellten Optionen schlieBen einander aus
Abhilfe: Parameter E00 einstellen
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F39 Optimierungslauf bei aktiver Permanentspeichersperre nicht méglich.

Abhilfe: Steckbricke XJ1in Stellung 1-2 bringen
P87 auf 3x stellen

HINWEIS

Die folgende Gruppe von Fehlermeldungen F41 bis F76 kann nur auftreten, wenn die
Thyristorprufung Gber Parameter E39 aktiviert ist. Wenn "Thyristor defekt” gemeldet
wird, sollte das entsprechende Thyristormodul getauscht werden. Obwohl ein zeitweiser
Thyristorausfall moglich ist, deuten wiederkehrende Fehlermeldungen auf ein mégliches
Problem in einem anderen Bereich hin.
Mogliche Ursachen: - Unterbrechungen in der TSE-Beschaltung
Stromregler und Vorsteuerung nicht optimiert
Kuhlung nicht gewahrieistet (z.B. LOfter lauft nicht,
Umgebungstemperatur zu hoch,
Luftzufuhr zu gering, Kuhlkérper
stark verunreinigt)
zu hohe Spannungsspitzen am speisenden Netz
externer Kurz- oder Erdschlufl liegt vor (Ankerkreis Uberprifen)

Wenn “Thyristor nicht zindbar"” gemeldet wird, wird dies meist durch einen Fehler im
Zundkreis verursacht und nicht durch einen fehlerhaften Thyristor.
Méagliche Ursachen: - Zandimpulsleitung zum betreffenden Thyristor unterbrochen
~ Flachleitung X100 nicht richtig gesteckt oder unterbrochen
- Elektronik- bzw. Ansteuerbaugruppe defekt
- interne Unterbrechung der Gateleitung im Thyristormodul

Anordnung der Thyristormodule

Gerdte 15A, 4Q

O AK X124 @
Oo—g—C e
A K X X1 _K A
[ ] (o @) V1
Vi lexoa | ax ©
1 Oy @
&AK X16 & A K X23
- ® Ak Vo6
va {3 ok A ?
T Oax [ x17 @
o0 2 K A
A K X25 515 V5
V2 ey Ak O
o l I

1Dy (I tul Wi Wi
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Gerdte 30A bis 2504, 1Q

X14 %11 X186 x13 X12 X1%

| TS T AR

Gerate 30A bis 250A, 4Q

V1+Va

Vi+Ve

V5+V2

o

O
K

TAK

O -l
K K

TAK TAK

|

U1 101

I
&

LA 11 wi

Gerate 400A bis 600A, 1Q

X1 X1 %1b X13 xX12 X115
Lt L1 11
K2GZ GlK? K2GZ G1K1 K2G2 G1K1
o= o —*
ok ok o
V1i+Va Vi+Ve V5 + V2

AK AK AK
J.) o
mn m 11 11 1wi
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Gerite 400A bis 600A, 4Q
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F41

F42

F43

F44

F45

F46

F47

F48

F49

F50

F51
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Thyristor defekt
Kurzschlul in Thyristormodul V1

Thyristor defekt

KurzschluB in Thyristormodul V2

Thyristor defekt
KurzschluB in Thyristormodul V3

Thyristor defekt
Kurzschluf3 in Thyristormodul V4

Thyristor defekt
Kurzschluf in Thyristormodul V5

Thyristor defekt
KurzschiuB in Thyristormodul V6

2 oder mehr Thyristoren nicht zindbar{(M 1 )

mégliche Ursachen: — Ankerkreis unterbrochen {Gleichstromsicherungen,
Motorzuleitungen und Birsten iiberprifen)
- Unterbrechung in der Flachleitung X101
-~ Elektronikbaugruppe defekt

2 oder mehr Thyristoren nicht zindbar (M 11)

mogliche Ursache bei 1Q-Geraten:
~ Parameter P81 oder P99 falsch eingestellt

magliche Ursachen bei 4Q-Geriten;

~ Ankerkreis unterbrochen (Gleichstromsicherungen, Motorzuleitungen und Barsten
uberprifen)

- Unterbrechung in der Flachleitung X101

- Elektronikbaugruppe defekt

I =0 - Meldung defekt

madgliche Ursache: Elektronikbaugruppe defekt oder externe Storbeeinflussung
Abhilfe: Schitze beschalten

Externes Interrupt
Uber die Schnittsteile X100 wurde die Leitung EXT__INT auf Log.0 gesetzt (X100.54).
Abhilfe: siehe Betriehsanleitung der angeschlossenen Zusatzbaugruppe

Thyristor nicht zindbar (Gate G11)

magliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor.

8/11



11.94

F52

F53

F54

F55

F56

F61

F62

F63

F64

8/12

Thyristor nicht ziindbar (Gate G12)

mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor.

Thyristor nicht ziindbar (Gate G13)

madgliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor.

Thyristor nicht ziindbar (Gate G14)

mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor,

Thyristor nicht ziindbar {Gate G15)

magliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor.

Thyristor nicht 2indbar (Gate G16)

mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteverbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechungim
Thyristor.

Thyristor nicht ziindbar (Gate G21) (Fehlermeldung nur bei 4Q-Geraten méglich)

magliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerieitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor

Thyristor nicht ziindbar (Gate G22) (Fehlermeldung nur bei 4Q-Geraten maoglich)

maogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor

Thyristor nicht ziindbar (Gate G23) (Fehlermeldung nur bei 4Q-Geraten moglich)

maogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor

Thyristor nicht ziindbar (Gate G24) (Fehtermeldung nur bei 4Q-Gersten moglich)

mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe
bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im
Thyristor



F65

F66

F71

F72

F73

F74

F75

F76
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Thyristor nicht ziindbar (Gate G25) (Fehtermeldung nur bei 4Q-Geraten méglich)

mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe

bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im

Thyristor

Thyristor nicht ziindbar (Gate G26) (Fehlermeldung nur bei 4Q-Geraten moglich)

mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder Elektronikbaugruppe

1Q-Gerate:

A4Q-Gerédte:

1Q-Gerdte:

4Q-Gerite:

1Q-Gerate:

4Q-Gerite:

1Q-Gerdte:

4Q-Gerate:

1Q-Gerite:

4Q-Gerate:

1Q-Gerdte:

4Q-Gerite:

bzw. Ansteuerbaugruppe defekt, interne Gateunterbrechung im

Thyristor

Thyristor nicht blockierfahig (Gate G11)
Abhilfe: Thyristormodul V1 + V4 tauschen

Thyristor nicht blockierfihig (Gate G11 oder G21)
Abbhilfe: Thyristormodul V1 und V4 tauschen

Thyristor nicht blockierfihig (Gate G12)
Abhilfe: Thyristormodul V2 + V5 tauschen

Thyristor nicht blockierféhig (Gate G12 oder G22)
Abhilfe: Thyristormodul V2 und V5 tauschen

Thyristor nicht blockierfahig (Gate G13)
Abhilfe: Thyristormodul V3 + V6 tauschen

Thyristor nicht blockierfdhig (Gate G13 oder G23)
Abhilfe: Thyristormodul V3 und V6 tauschen

Thyristor nicht blockierfihig (Gate G14)
Abhilfe: Thyristormodul V1 + V4 tauschen

Thyristor nicht blockierfihig (Gate G14 oder G24)
Abhiife: Thyristormaodul V1 und V4 tauschen

Thyristor nicht blockierfahig (Gate G15)
Abhilfe: Thyristormodul V2 + V5 tauschen

Thyristor nicht blockierfahig (Gate G15 oder G25)
Abhilfe: Thyristormodul V2 und V5 tauschen

Thyristor nicht blockierfahig (Gate G16)
Abhiife: Thyristormodul V3 + V6 tauschen

Thyristor nicht blockierfahig (Gate G16 oder G26)
Abhilfe: Thyristormodul V3 und V6 tauschen
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9. Parameterliste

Die Parameterliste behandelt alle Parameter des Grundgerites.
Die Parameterdbersicht (Kapitel 9.1) ist nach Funktionen geordnet, die Parameterbeschrelbung
(Kapitel 9.2) ist nach Parameternummern (P.., E.. und L..) geordnet.

Weitere Parameter die im Zusammenhang mit Optionsbaugruppen benétigt werden, sind in
den dazugehérenden Betriebsanleitungen dokumentiert.

9.1 Parameteriibersicht (nach Funktionen geordnet)

Parameter- Funktion
Nummer
Anzeigeparameter
POO Anzeige von Betriebszustinden
P01 Anzeige Drehzahlsollwert {Kiemme 4 und 5)
P02 Anzeige Drehzahlistwert
P03 Anzeige Ankerstromsolliwert/Betrag
P04 Anzeige Ankerstromistwert/Betrag
PO5 Anzeige Steuerwinkel des Steuersatzes
P06 Anzeige Stromregterintegrator
PO7 Anzeige der EMK / Betrag
P08 Anzeige Ankerspannung/ Betrag
PO9 Anzeige Analogeingang (Klemme 6 und 7)
P10 Anzeige Effektivwert der Netzspannung
P15 Anzeige der Zustdnde der digitalen Ein- und Ausgéange
LO6 Anzeige Hochlaufgeberausgang fur Motorpoti
LO? Anzeige EMK / njg; normiert

Zugriffberechtigungen und Parameterausgabe

P51 Schlisselparameter
P52 Werkseinstellung herstellen
P87 Wabhl der Betriebsart fur das Wiedereinschalten und des Softwareschreibschutzes

Definition des SIMOREG-Gerites

P93 BemessungsanschluBspannung / Leistung (laut Typschild)
P99 Einstellung Gerateausfihrung und Softwarestand
EQO Hardwarekonfiguration

9/1
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Parameter-
Nummer

Funktion

Einstellwerte fiir die Gerdtesteuerung

PS50
P53
P81
P87
P88
P98
L33

Umschaltdrehzahl
Auswahl des Drehzahlistwertes
Betriebsart fir Kommandostufe

Wahl der Betriebsart fur das Wiedereinschalten und fur die Fehlerquittierung
Wahl der Betriebsart fur die automatische Feldstromreduzierung

Spannungsanpassung fur die Elektronikstromversorgung

Netzfrequenznachfihrung / Ansprechschwelle F11

Definition des Motors

P70
P71
P76
P96

Thermische Zeitkonstante fur 12t-Uberwachung des Mators

Verhaltnis von Bemessungsstrom des Motors / Geréte-Bemessungsgleichstrom

Feldstromsollwert

Stillstandserregerstrom

Definition des Pulsgebers

P54
P55
P56
P57
P58
P59

Pulsgeber Typ

Pulsgeber Pulszahl (Tausenderstelle)
Pulsgeber Pulszahl (Einer-, Zehner-, Hunderterstelle)
Steuerwort fir den Pulsgeber
Maximaldrehzahl bei Pulsgeber
Maximaldrehzaht bei Pulsgeber

Einstellwerte fiir die Ankerstromregelung

P62
P63
P64
P65
P66
P67
P68
P94
P95

Hochlaufzeit fur Getriebeschonung
Betriebsart fir Vorsteuerung und Stromregler
Stromregler P-Verstarkung

Stromregler Nachstellzeit Tn

Vorsteuerung R-Anteil im Liicken
Vorsteuerung R-Anteil im Nichtliicken
Lickgrenze des Ankerstromes

Steuersatz, Gleichrichtertrittgrenze Alpha G
Steuersatz, Wechselrichtertrittgrenze Alpha W
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Parameter-
Nummer

Funktion

Einstellwerte fiir die Strom- bzw. Momentenbegrenzung

P39
P40
P41
P42
P44
P48
P49
£68
E70

Positiver Stromgrenzwert

Negativer Stromgrenzwert

Positiver Stromgrenzwert 2 fur Momentenrichtung |
Negativer Stromgrenzwert 2 fir Momentenrichtung 11
Strombetragsgrenzwert fur Getriebestufe [
Einsatzpunkt der drehzahlabhéngigen Strombegrenzung
Stromgrenzwert bei Maximaldrehzahf (np,,,)
Momentenhegrenzung

Wah| der Betriebsart fir die Momentenregelung

Einstellwerte fir Drehzahlistwert-Aufbereitung

P20
EO3
EO4
E0S
EQ6
E33
E34

Istwertsiebung

Anwahl des Filtertyps und aktivieren der Drehzahlregleriberwachung
Unterdriickungsgite der Bandsperre

Resonanzfrequenz der Bandsperre

Resonanzfrequenz der Bandsperre fir Getriebelbersetzung Stufe I1
IxR Kompensation von gemessener Uy

Maximaldrehzahi bei tacholosem Betrieb (EMK = Drehzahlistwert)

Einstellwerte fir Drehzahlregler

P28
P30
P31
P32
P33
P34
P60
P61
P89

Startwert des Drehzahlreglerintegrators nach Reglerfreigabe
Offsetabgleich des Drehzahlreglers

Drehzahlreglier P-Verstarkung

Drehzahlreglernachstellzeit

Drehzahlregler P-Verstarkung Getriebestufe 11
Drehzahlregler Nachstellzeit Getriebestufe 11

AnpaBfaktor fur Drehzahlregler P-Anteil

Anpafifaktor fur Drehzahiregler Nachstellzeit

Betriebsart fur Drehzahiregler
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Parameter-
Nummer

Funktion

Einstellwerte fiir EMK-Regelung

P77
P78
P79
P90

EMK-Sollwert bei Abldsedrehzahl

EMK-Regtler P-Verstarkung (bei Feldschwichbetrieb)
EMK-Regler Nachstellzeit Tn (bei Feldschwichbetrieb)
Betriebsart fir Feldschwichregelung

Einstellwerte fiir Hochlaufgeber

P16
P17
P18
P19
Et6
E17
E18
E19

Hochlaufgeber Hochiaufzeit 1
Hochlaufgeber Riicklaufzeit 1
Hochlaufgeber-Anfangsverrundung 1
Hochlaufgeber-Endverrundung 1
Hachlaufgeber Hochlaufzeit 2
Hochlaufgeber Ricklaufzeit 2
Hochlaufgeber-Anfangsverrundung 2

Hochlaufgeber-Endverrundung 2

Einstellwerte fiir Uberwachungen und Grenzwerte

P21
P23
P24
P27
P43
paz
E21
E86
E87

Einstellwerte fur n<np,, - Meldung
Drehzahischwellwert Getriebestufe 1
Drehzahlschwellwert Getriebestufe II
Ansprechschwelle fur die Drehzahlregleriberwachung
Abschaltzeit fir Blockierschutz

Stromschwellwert (ix)

Ansprechschwelle fur Uberdrehzahimeldung F10
Hysterese fur die Meldungen n<ny, 15>y

Hysterese fur Meldung “Drehrichtung”

Einstellwerte fir Grundgerate-Technologiefunktionen

P11
P12
P13
P14
P72
P73

Drehzahlsollwert Tippbetrieb 1
Drehzahisollwert Tipphetrieb 2
Kriechsollwert

Betriebsart fir Tippen
Getriebe(bersetzung Stufe |

Getriebeubersetzung Stufe 11
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Parameter- Funktion
Nummer

E20 Wahl der Betriebsart fur Funktion Motorpotentiometer

E41 Umschaltschwelle P/ PI-Drehzahlregler

E60 Statik

E61 Sollwertabminderung
Analogeingdnge

P8s Zuordnung der Wahlklemmen 6 und 7 (analoger Wahleingang)

EO1 Systemspannung Drehzahlsollwert (Klemme 4 und 5)

EQ2 Systemspannung fur analogen Zusatzeingang {(Klemme 6 und 7)
Analogausginge

P35 Zuordnung der Wahlklemme 14 (analoger Wahlausgang 1)

EN Normierungsfaktor fur Wahlklemme 14 {analoger Wahlausgang 1) ab SW4.0

bei SW1.0: P36
P37 Zuordnung der Wahlkiemme 16 (analoger Wahlausgang 2)
E12 Normierungsfaktor fir Wahlklemme 16 (analoger Wahlausgang 2) ab SW4.0
bei 5W1.0: P36

P86 Betriebsart fur analoge Ausgangsklemme 12 lig
Bindreingange

P83 Wahi der Funktion der Klemme 39 (binarer Wahleingang 1)

PB4 Wahl der Funktion der Klemme 40 (bin&rer Wahleingang 2)
Bindrausgang

P80 Betriebsart bindrer Wahlausgang Klemme 46, open Emitter

Serielle Schnittstelle

P97 Steuerparameter fir serielle Schnittstelle

P74 Busadresse fiir G-SST1 (R5232) an X501 (oder R5485 mit Schnittstellenumsetzer
6RX1240-0AL01)

P75 Telegrammausfalizeit fiir G-55T1 (R5232) an X501 (oder RS485 mit
Schnittstellenumsetzer 6RX1240-0AL01)

Abschalten von Fehlermeldungen
P91 Ausblendungen von Fehlermeldung
P92 Ausblendungen von Fehlermeldung
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Parameter-
Nummer

Funktion

Einstellwerte fir Diagnosefunktionen

E39

> >

SHi
LOS

Thyristorpriofung

Diagnoseadresse Low-Byte

Diagnoseadresse High-Byte

Inhalt des Diagnosespeicherplatzes

Anzahl der Shifts fir analoge Diagnosefunktion

Letzter aufgetretener Fehler

Geréteinterne Abgleiche

Lo4 Verschiedene Merkerbits
LO8 Merker “Feidkennlinie aufgenommen”
LO9 EMK-Sollwert bei Ablésedrehzahl
L10 Ablasedrehzahl fir Feldschwachen
L11 1. Kennlinienpunkt fiir Feldkennlinie
112 2. Kennlinienpunkt
bis bis
130 20. Kennlinienpunkt
L31 2x Anzahl der giltigen Kennlinienpunkte
L32 Minimaler Feldstrom bei nmax [255 = Nennfeldstrom (P76)]
L34 Offset zum Netznulldurchgang
Zusatzbaugruppen
ECO Hardwarekonfiguration
E71 Wahl der RiGckmeldung 1
E72 Wahl der Riuckmeldungen 2 (Wahlsignai 0)
E73 Wahlsignal 1
E74 Wabhisignal 2
E7S5 Ausblendparameter
E99 Der Inhalt des Parameters E99 ist abhangig von der Stellung des Parameters E73.

E99 kann Gber die Schnitistelle nur gelesen, jedach nicht veradndert werden
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9.2 Parameterbeschreibung (nach Parameternummern geordnet)

P00

P01

P02

P03

P04

P05

P06

P07

Anzeige von Betriebszustdnden (siehe Kapitel 8.1)

Anzeige Drehzahlsollwert (Klemme 4 und 5)

Nennbereich der Anzeige: -100.0 bis 100.0% der mittels ED1 normierten
Bemessungseingangsspannung.

Wertebereich (Stufung): -199 bis 199% von npy,ax (0.1%)

Anzeige Drehzahlistwert
als Verhaltnis zur maximalen Drehzahl.

Es wird der am Parameter P53 angewahlte Istwert angezeigt.
Analoge Ausgabe siehe auch P35 =5 bzw. P37 =5.

Nennbereich der Anzeige: -100.0 bis 100.0% von npax
Wertebereich (Stufung): -199 bis 199% (0.1%)

Anzeige Ankerstromsollwert

in % vom Gerate-Bemessungsgleichstrom (als Betrag).
Analoge Ausgabe siehe auch P35 = 16 bzw. P37 = 16.

Nennbereich der Anzeige: 0 bis 100% Gerate-Bemessungsgleichstrom
Wertebereich (Stufung): 0 bis 100% (0.1%)

Anzeige Ankerstromistwert

in % vom Gerite-Bemessungsgleichstrom (als Betrag).
Analoge Ausgabe siehe auch P35= 17 bzw. P37 =17.

Nennbereich der Anzeige: 0 bis 100% Gerate-Bemessungsgleichstrom
Wertebereich (Stufung): 0 bis 100% (0.1%)

Anzeige Steuerwinkel des Steuersatzes
Wertebereich (Stufung): 0 bis 180 Grad (0.1 Grad)

Anzeige Stromreglerintegrator

Dient zur Kontrolle der Einstellung der Vorsteuerung, 100% bedeutet eine Abweichung
des Steuerwinkels a von 60°. Analoge Ausgabe siehe auch P35 =7 bzw. P37=7.
Bei richtig eingestellter Vorsteuerung ergeben sich Werte nahe Null.

Wertebereich (Stufung): 0-100(0.01)
Anzeige der EMK (als Betrag)

Analoge Ausgabe siehe auch P35 =8 bzw. P37 = 8.
Wertebereich (Stufung): 0 bis 999V (1V)
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P08 Anzeige Ankerspannung (als Betrag)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 999V (1V)

P09 Anzeige Analogeingang (Klemme 6 und 7)

Nennbereich der Anzeige: -100.0 bis 100.0% der mittels E02 normierten
Bemessungseingangsspannung

Wertebereich (Stufung): -199 bis 999% (0.1%)

P10  Anzeige Effektivwert der Netzspannung
Wertebereich (Stufung): 0 bis 999V (1V)

P11  Drehzahlsollwert Tippbetrieb 1
Positive Werte fur Tippen vorwirts.
Wertebereich (Stufung): -100 bis 100% von n may (0.1%)

Werkseinstellung: 2.0% Anderung: on-line

P12 Drehzahlsollwert Tippbetrieb 2
Positive Werte fir Tippen vorwarts.
Wertebereich (Stufung): -100 bis 100% von n max (0.1%)
Werkseinstellung: -2.0% Anderung: on-line

P13 Kriechsollwert
Wertebereich (Stufung): -100 bis 100% von n 5, {0.1%)
Werkseinstetlung: 2.0% Anderung: on-line

P14 Betriebsart fir Tippen

0  die Tippsollwerte werden an den Hochlaufgebereingang gelegt
1 die Tippsollwerte werden unter Umgehung des Hochlaufgebers direkt an den
Drehzahireglereingang gelegt

Wertebereich (Stufung): 0 bis 1
Werkseinstellung: 1 Anderung: off-line
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P16

P17

P18

P19

P20

11.94

Anzeige der Zustinde der digitalen Ein- und Ausgéinge

Der Zustand der digitalen Eingangsklemmen bzw. des Ausgaberelais und des binaren
Wahlausganges wird durch Balken der 7 - Segment - Anzeige angezeigt.
Leuchtbalken hell » Klemme ist angesteuert bzw. Relais hat angezogen.

Leuchtbalken 1;: Klemme 37 Ein

Leuchtbalken 2: Klemme 38 Betriebsfreigabe

Leuchtbalken 3: Klemme 39 digitaler Eingang 3 (Wahlkiemme)
Leuchtbalken 4: Klemme 40 digitaler Eingang 4 (Wahiklemme)
Leuchtbalken K: Relais K3 hat angezogen, Klemme 109 und 110 verbunden
Leuchtbalken A: Klemme 46 digitaler Wahlausgang = High

Hochlaufgeber Hochlaufzeit 1
Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 300s (0.01s)

Werkseinstellung: 0s Anderung: on-line

Hochlaufgeber Riicklaufzeit 1
Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 300s (0.01s)

Werkseinstellung: 0s Anderung: on-line

Hochlaufgeber-Anfangsverrundung 1
Richtwert 10% der Hochlaufzeit.
Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 10.0s (0.01s)

Werkseinstellung: Os Anderung: on-line

Hochlaufgeber-Endverrundung 1
Richtwert 10% der Hochlaufzeit.
Wertebereich {Stufung): 0.00 bis 10.0s (0.01s)

Werkseinstetlung: Os Anderung: on-line

Istwertsiebung

HardwareméBig ist eine Glattung von ca. 1ms bereits eingebaut.
Wertebereich (Stufung): 0 bis 999ms (1ms)

Werkseinstellung: 3ms Anderung: on-line
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P21 Einstellwerte fiir n<npijp - Meldung
Schwelle fur Netzschutzabschaltung bei *Halt” Signal (Klemme 37 offen).
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 100% von npy . (0.1%)
Werkseinstellung: 0.5 Anderung: on-line

P23 Drehzahlschwellwert Getriebestufe 1

(Meldung n,)
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 100% von nyax (0.1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

P24 Drehzahlschwellwert Getriebestufe 11
{Meldung n,)
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 100% von nmax (0.1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

P27  Ansprechschwelle fiir die Drehzahiregleriiberwachung
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 60.0% von Nmax 10.1%)

Werkseinstellung: 2.0% Anderung: on-line

P28 Startwert des Drehzahlreglerintegrators nach Reglerfreigabe
Wertebereich (Stufung): -100 bis 100% von lnenn (1%)

Werkseinstellung: 0% - Anderung: on-line

P30 Offsetabgleich des Drehzahlreglers

Wirksam bei Drehzahlregelung P89 = 0 und P89 = 1. Einstellwert 100 entspricht ca. 0,6%
der Drehzahl ng,,y.

Wertebereich {Stufung): -100.0 bis 100.0% i,y /163.84 (1%)

Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line

P31 Drehzahlregler P-Verstirkung
Bei Verstarkung P31 = 0 wird Drehzahlregler zu | - Regler.
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 200 (0.1)
Werkseinstellung: 2.9 Anderung: on-line

P32 Drehzahlreglernachstellzeit
Bei P32 = 0 wird Drehzahiregler zu P - Regler.
Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 10.0s {0.01s)
Werkseinstellung: 0.62s Anderung: on-line
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P34

P35

P36
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Drehzahlregler P-Verstarkung Getriebestufe 11
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 200 (0.1)
Werkseinstellung: 2.9 Anderung: on-line

Drehzahlregler Nachstellzeit Getriebestufe 11
Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 10.0s(0.01s)
Werkseinstetlung: 0.62s Anderung: on-line

Zuordnung der Wahlklemme 14 (analoger Wahlausgang 1)

Analoger Ausgang * 10V /2 mA,

Die in Klammern angegebene Normierung gilt far E11=1.0.

Ansonsten ist der angegebene analoge Spannungswert durch den Parameter E11 zu
dividieren (bei SW1.0: P36 anstellie von E11),

ov

Drehzahiregler Soll-Ist-Differenz {5V bei Maximaldrehzahl)

Ausgang n-Regler {8V bei Gerdte-Bemessungsgleichstrom)

Betrag Stromsollwert (8V bei Gerate-Bemessungsgleichstrom)

Ausgang Hochlaufgeber (10V bei Maximaldrehzahl)

Drehzahl am Getriebeausgang

(8V Motormaximaldrehzahl. Bei parametrierter Getriebelbersetzung gilt 8V : P72
bzw. 8V : P73)

Drehzahlistwert, wenn P72 bzw. P73 = 1.00

6 Motorauslastung (8V bei 100% Auslastung)

| EMKis | . st |
EMK o { = P77) Imax (aktuelle Stromgrenze)

b whN - O

8V x

7 Stromregler-Integrator (10V = 5.62° Zindwinkel)
8 EMK(10V bei 510V EMK)
9 Diagnosefunktion {fir werksinterne Zwecke)

10 aktuelle Stromgrenze (8V entspricht Gerste-Bemessungsgleichstrom)

11 Betrag des Drehzahlistwertes (10V bei Maximaldrehzahl)

12 Feldstromsollwert (10V bei P76 = 100)

13  Momenten-Soliwert { — 8V bis + 8V entspricht ~ 100% bis + 100% des theoretischen
Drehmomentes des Motors bei Gerate-Bemessungsgleichstrom und bei dem in P76
eingestellten Erregerstrom)

14 2t-Uberwachung {10V entspricht Auslésepunkt far F13)

15 Drehzahlsollwert direkt am Drehzahlreglereingang
(-10V bis + 10V entspricht —100% bis + 100% Maximaldrehzahl)

16 Stromsoilwert vorzeichenbehaftet (8V entspricht Geridte-Bemessungsgleichstrom)

17 Stromistwert vorzeichenbehaftet (8V entspricht Gerite-Bemessungsgleichstrom)

18 Momentenistwert (BV entspricht Maschinennennmoment)

Wertebereich: 0 bis 18

Werkseinstellung: 7 Anderung: on-line

fir technologische Zusatzbaugruppe Z14 ab SW4.0
(bei SW1.0: P36 = Normierungsfaktor fir Wahiklemme 14 (siehe Parameter E11)
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9/12

P37

P38

P39

P40

Zuordnung der Wahlklemme 16 {analoger Wahlausgang 2)

Analoger Ausgang * 10V /2 mA.

Die in Klammern angegebene Normierung gilt fur E12 = 1.0.

Ansonsten ist der angegebene analoge Spannungswert durch den Parameter E12 zu
dividieren (bei SW1.0: P38 anstelle von E12).

ov

Drehzahlregler Soll-Ist-Differenz (5V bei Maximaldrehzahl)

Ausgang n-Regler (8V bei Geréte-Bemessungsgleichstrom)

Betrag Stromsollwert (8V bei Gerdte-Bemessungsgleichstrom)

Ausgang Hochlaufgeber (10V bei Maximaldrehzahl)

Drehzahl am Getriebeausgang

(8V Motormaximaldrehzahl. Bei parametrierter Getriebetibersetzung gilt 8V : P72
bzw. 8V : P73)

Drehzahlistwert, wenn P72 bzw. P73 = 1.00

6 Motorauslastung (8V bei 100% Auslastung)

| EMKist| X | Iistl
EMK o (= P77) Imax (aktuelie Stromgrenze)

VW =0

8V x

7 Stromregler-Integrator {10V = 5.62° Zindwinkel)
8 EMK(10V bei S10V EMK)
9 Diagnosefunktion (fir werksinterne Zwecke)

10 aktuelle Stromgrenze (8V entspricht Gerate-Bemessungsgleichstrom)

11 Betrag des Drehzahlistwertes (10V bei Maximaldrehzahl)

12 Feldstromsollwert (10V bei P76 = 100)

13 Momenten-Sollwert (~ 8V bis + 8V entspricht - 100% bis + 100% des theoretischen
Drehmomentes des Motors bei Gerate-Bemessungsgleichstrom und bei dem in P76
eingestellten Erregerstrom)

14 12t-Uberwachung (10V entspricht Ausldsepunkt fur F13)

15 Drehzahlsollwert direkt am Drehzahlreglereingang
{(~10V bis + 10V entspricht -100% bis + 100% Maximaldrehzahl)

16  Stromsollwert vorzeichenbehaftet {8V entspricht Gerate-Bemessungsgleichstrom)

17 Stromistwert vorzeichenbehaftet (8V entspricht Gerdte-Bemessungsgleichstrom)

18  Momentenistwert (8V entspricht Maschinennennmoment)

Wertebereich: 0 bis 18
Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line

fiir technologische Zusatzbaugruppe 214 ab SW4.0
(bei SW1.0: P38 ist Normierungsfaktor fur Wahlklemme 16 siehe Parameter £12)

Positiver Stromgrenzwert

Wirksam bei Momentenrichtung 1. Einstellung in % vom MotorBemessungsgleichstrom
(P71). Der Strom wird automatisch auf Gerate-Bemessungsgleichstrom begrenzt!

Wertebereich (Stufung): 0 bis 300% von lygen (1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

Negativer Stromgrenzwert {nur bei 4Q-Geréten)

Wirksam bei Momentenrichtung I1. Einstellung in % vom Bemessungsstrom des Motors
(P71}. Der Strom wird automatisch auf Gerite-Bemessungsgleichstrom begrenzt!

Wertebereich (Stufung): 0 bis 300% von ey (1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line



P41

P42

P43

P44

P47

P48

P49

11.94

Positiver Stromgrenzwert 2 fiir Momentenrichtung 1

Wirksam bei Verwendung der bindren Eingangsfunktion *Stromgrenzenumschaltung”.
Einstellung in % vom Bemessungsstrom des Motors (P71). Der Strom wird automatisch auf
Gerate-Bemessungsgleichstrom begrenzt!

Wertebereich (Stufung): 0 bis 300% von Iygt n (1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

Negativer Stromgrenzwert 2 fiir Momentenrichtung II
{nur bei 4Q-Geriten)

Wirksam bei Verwendung der bindren Eingangsfunktion "Stromgrenzenumschaltung”.
Einstellung in % vom Bemessungsstrom des Motors (P71). Der Strom wird automatisch auf
Gerate-Bemessungsgleichstrom begrenzt!

Wertebereich (Stufung): 0 bis 300% von lyo: n (1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

Abschaltzeit fir Blockierschutz

0  Blockierschutz ausgeblendet

siehe Kap. 10.8

Wertebereich {(S5tufung): 0.0 bis 60.0s (0.1s)

Werkseinstellung: 0.5 Anderung: on-line

Strombetragsgrenzwert fiir Getriebestufe 11
fur Momentenrichtung Mt u. Ml

Wertebereich (Stufung): 0 bis 300% von Ipee p (1%)
Werkseinstetlung: 100% Anderung: on-line

Stromschwellwert (Ix)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 100% von Igenz {1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

Einsatzpunkt der drehzahlabhingigen Strombegrenzung
siehe Kap. 10.4
Wertebereich (Stufung): 0 bis 100% von Nmax (1%)

Werkseinstellung: 100% _ Anderung: on-line

Stromgrenzwert bei Maximaldrehzahl (nmax)
far drehzahlabhangige Strombegrenzung.

siehe Kap. 10.4

Wertebereich (Stutung): 0 bis 300% von Iy n (1%)

Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line
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9/14

P50

P51

Umschaltdrehzahl

von Stromgrenze 1 auf Stromgrenze 2, wenn Stromgrenze 2 iber Wahlklemme
angewahlt wird.

Wertebereich (Stufung): 0 bis 100% von npya, (1%)
Werkseinstellung: 0% Anderung: on-line

Schidsselparameter

0

20
30

Normalbetrieb, nur Schliisselparameter selbst ist anderbar.
Bei Ausschalten der Stromversorgung 5U1, 5V1, 5W1 wird immer auf P51 =0
umgeschaltiet.

Optimierungslauf fur Vorsteuerung, Stromregler und interne Abgleiche.
Eingestellt werden die Parameter P64 bis P68 und L34.

Magliche Fehlermeldungen:
F32: Remanenz zu hoch
F86: Luckgrenze > lpgror (P71)

HINWEIS

Wird der Optimierungstauf gewiinscht, so ist nach Anzeige OP = die HOHER-

Taste zu driicken. Bei Dricken der TIEFER-Taste wird der Optimierungslauf
nicht durchgefthrt.

Optimierungslauf fir den Drehzahlregler.
Eingestel!t werden die Parameter P30, P31 bzw. P33, P34 bei angewdhlter
Getriebestufe [1.

Nur bei externem Feldspeisegerat mit Feldschwachregelung.
Feldkennlinienaufnahme: Vorgehensweise wie bei P51 = 2.

Gerate mit Feldschwiachregelung (P77 = 120 V) Dauer bis zu 2 min. Die
Feldkennlinienaufnahme erfolgt bei etwa haibem EMK-Sollwert, jedenfalls aber
zwischen 90 V und 200 V. Abhéngig vom Feldschwichbereich kénnen Drehzahlen
auftreten, die groBer ats Nenndrehzahl sind.

Zusatzlich wird bei Nennfeld ein MeBpunkt mit 94 % des EMK- Sollwertes {(P77)
angefahren.

Magliche Fehlermeldungen:

F18: Maximale MeBpunkteanzahi Gberschritten, d.h. trotz maximaler
Feldschwachung kann Maximaldrehzahl nicht erreicht werden oder
eingesteller EMK - Sollwert zu klein (0 < P77 < 120 V).

F30:  Kennlinienfehler, d.h. die auf EMK - Sollwert umgerechneten MeBpunkte
ergeben keine brauchbare Kennlinie {(z.B. LaststoB wahrend der Feldkenn-
linienaufnahme, analoger Feldstromregler in der Begrenzung).

Die Anzeige zeigt die EMK und bei jedem MeBpunkt 2 sec lang den
Drehzahlistwert,

Vor Start der Feldkennlinienaufnahme P30 = 2 einstellen

Nach erfolgreich durchgefihrter Feldkennlinienaufnahme wird automatisch

P30 =0 (gemischte Feldbetriebsart) eingestellt und das Gerét in den Betriebszustand
o7 geschaltet.

Normalstellung far Parametereinstellung, alle Parameter sind anderbar.

Starten der Ausgabe einer Parameterliste an einen Drucker.
Drucken der MODE-Taste startet die Ubertragung eines Parameterkurzprotokolls an
einen Drucker Uber die serielle Schnittstelle des Grundgerates (siehe auch unter P97).



P52

P53

31

35

99

11.94

Starten der einmaligen Ausgabe einer Parameterliste an ein PG635/PG675/PG685
oder PC Uber die serielle Schnittstelle.

Drucken der MODE-Taste startet die Ubertragung. Zu Beginn der Ubertragung wird
die Kennung fir Maschinendaten “ % TE A 1 * und am Ende 40x <NUL> gesendet,
abgesehen davon erfolgt die Ubertragung der selben Daten wie bei P51 = 30.
Aufgrund des Verzichts auf die Wartezeiten fir den Wagenriicklauf bei Drucker-
Ausgabe erfolgt die Datenlibertragung schneller als bei P51 = 30.

Einlesen von Parameter-Daten von einem PG635/PG675/PG685 oder PC Gber die
serietle Schnittstelle.

Dricken der MODE-Taste bringt das Grundgerat in Empfangsbereitschaft, erkennbar
durch Links-Rechts-Springen von E1 | auf der Anzeige. Der Ubertragungsvorgang
selbstist dadurch gekennzeichnet, das die Parameter-Daten Gber die Anzeige
huschen.

Aile Parameter ,ON-line" dnderbar.
Auslesen von Speicherinhalt bzw. Ausgabe von Speicherinhalt am analogen
Ausgang ist moglich.

Werkseinstellung: 0

A WARNUNG

In dieser Steltung sind alle Parameter wihrend des Betriebes dnderbar (ON-
LINE). Dies kann zu gefahrlichen Reaktionen des Antriebes fithren.

Daher wird folgende Vorgangsweise empfohlen:

Vor Einstellen des Parameters P51 = 99.

Verbindung zur Betriebsfreigabe Klemme 38 dffnen (L-Signal). Damit wird
STROM-Null vorgegeben und die Zundimpulse gesperrt. Danach Einstellungen
durchfahren und vor Wiedervorgabe der Betriebsfreigabe P51 = 0 einstellen.

Werkseinstellung herstellen
Wertebereich (Stufung): 000-FFF (1 Hex)
Werkseinstellung: A50 Anderung: off-line

Auswahl des Drehzahlistwertes
(siehe auch Kapitel 10.14)

0
1
2

Hauptistwert (Klemme XT.101 bis XT.104)
Drehzahlistwert vom Pulsgeber
EMK-Istwert, jedoch mit E33 und E34 bewertet

Wertehereich: 0 bis 2

Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line
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P54

P55

P56

P57

Pulsgeber Typ
{siehe auch Kapitel 10.14)

0 kein Geber/Funktion "Drehzahlerfassung mit Pulsgeber” nicht angewihit
1 Pulsgeber Typ 1
Geber mit zwei um 90° versetzten Impulsspuren (mit/ohne Nullmarke)

Spur ¥
XE 28,29
Spur 2
XE 30,1

2 Pulsgeber Typ 2
Geber mit einer Impulsspur je Drehrichtung (mit/ohne Nullmarke).

Rechtstauf Linkslauf
Spur 1 I | I
XE 28,29
Spur 2

3 Pulsgeber Typ 3
Geber mit einer Impulsspur und einem Ausgang fir die Drehrichtung {mit/ohne

Nulimarke).
Rechtslauf Linkslauf
:2‘"218,29 _J-I Impulsausgang I—|_ __l—l rL_
sourz Drehrichtung i
Wertebereich: 0 bis 3
Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

Pulsgeber Pulszahl (Tausenderstelie)

1 entspricht 1000 Impulse/Umdrehung (kleinere Pulszahlen siehe P56)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 15 (1)

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

Pulsgeber Pulszahl {Einer-, Zehner-, Hunderterstelle)
1 entspricht 1 Impuls/Umdrehung {Pulszahlen = 1000 siehe P55)
Wertebereich {Stufung): 0 bis 999 (1)

Werkseinstetlung: 0 Anderung: off-line

Steuerwort fir den Pulsgeber
Mehrfachauswertung der Pulsgebersignale

0 1 fach-Auswertung der Pulsgebersignale
1 2 fach-Auswertung der Pulsgebersignale (bei Gebertyp 1 und 2)
2 4fach-Auswertung der Pulsgebersignale (bei Gebertyp 1)

Wertebereich: 0 his 2

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line
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P59

P60

P61

P62

P63
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Maximaldrehzahl bei Pulsgeber
Tausender-, Hunderter- und Zehnerstelle

Die Maximaldrehzahl kann bis 9999,99 U/min betragen. Fur die Eingabe dieser
Information werden 2 Parameter benotigt, da in jedem Parameter nur 3 Stellen
eingegeben werden kénnen.

Beispiel:
Betragt die maximale Drehzah! des Motors 7543,16 U/min, dann muB P59 = 316 und
P58 = 754 eingestelit werden.

Achtung!
Nach jeder Anderung der Parameter P59 und P58 muB der Drehzahiregler-
Optimierungslauf und die Feldkennlinienaufnahme wiederholt werden.

Wertebereich (Stufung): 0 bis 999 (1)
Werkseinstellung: 50 Anderung: off-line

Maximaldrehzahi bei Pulsgeber

Einerstelle und zwei Nachkommastellen (siehe P58)
Waertebereich {Stufung): 0 bis 999 (1)

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

AnpaBfaktor fiir Drehzahlregler P-Anteil
Zusatzliche Bewertung wenn Hochlaufgeber 2 angewshlt ist.
Wertebereich {Stufung): 0.1 bis 30.0 (0.1)

Werkseinstellung: 1.0 Anderung: on-line

Anpaffaktor fiir Drehzahlregler Nachstelizeit
Zusatzliche Bewertung wenn Hochlaufgeber 2 angewahlt ist.
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 10.0 (0.1)

Werkseinstetlung: 1.0 Anderung: on-line

Hochlaufzeit fiir Getriebeschonung
Wirkt nur bei Momentenrichtungswechsel
Wertebereich (Stufung): @ bis 100ms {(1ms)

Werkseinstellung: Oms Anderung: on-line

Betriebsart fir Vorsteuerung und Stromregler

0  Vorsteuerung und Stromregler in Funktion

1,2 keine Funktion

3 Vorsteuerung und Stromregier sind gesperrt, ay wird vorgegeben.
4  Vorsteuerung ist gesperrt, Stromregler ist freigegeben

Wertebereich: 0 bis 4
Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line
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P64 Stromregler P-Verstirkung
Wertebereich (Stufung): 0.01 bis 5.00 (0.01)

Werkseinstellung: 0.16 Anderung: on-line

P65 Stromregler Nachstelizeit Tn

Es ist méglich, die Nachstelizeit auf 0 zu stelien (ergibt P-Regler).
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 50.0ms (0. 1ms)

Werkseinstellung: 25.0ms Anderung: on-line

P66 Vorsteuerung R-Anteil im Liicken
Parameter wird beim Stromregler-Optimierungslauf ermittelt.
Wertebereich: 0 bis 255
Werkseinstellung: 30 Anderung: on-line

P67 Vorsteuerung R-Anteil im Nichtiicken
Parameter wird beim Stromregler-Optimierungslauf ermittelt.
Wertebereich: 0 bis 255

Werkseinstellung: 30 Anderung: on-line

P68 Lickgrenze des Ankerstromes
Parameter wird beim Stromregler-Optimierungslauf ermittelt.
Wertebereich (Stufung): 0 bis 100% von lenn (1%)

Werkseinstellung: 20% Anderung: on-line

P70 Thermische Zeitkonstante fir 12t-Uberwachung des Motors

Thermischer Uberlastschutz fir Motor. Beim Ansprechen erscheint F13. Die Uberwachung
kann durch P70 = 0 abgeschaltet werden.

| HINWEIS

Bei Ausfall der Elektronikstromversorgung geht die errechnete Vorbelastung des

Motors vertoren. Nach dem Wiedereinschaiten wird von einem unbelasteten Motor

Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 180min (0. 1min)

Werkseinstellung: 10.0min Anderung: off-line

P71 Verhdltnis von Bemessungsstrom des Motors / Gerite-Bemessungs-
gleichstrom

Wertebereich (Stufung): 0 bis 100% von I en, des Gerites (1%)
Werkseinstellung: 80% Anderung: off-line
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Getriebelibersetzung Stufe 1|
Motordrehzahl / Wellendrehzahl Getriebeausgang
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 500 (0.1)

Werkseinstellung: 1.0 Anderung: on-line

Getriebelbersetzung Stufe 11

Motordrehzahl / Wellendrehzahl Getriebeausgang
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 500 (0.1)
Werkseinstellung: 1.0 Anderung: on-line

Busadresse fiir G-SST1(RS232) an X501 ab SW4.0
(oder RS485 mit Zusatzbaugruppe A1618)
Dieser Parameter ist nur wirksam, wenn P97 = 1xx oder 2xx (USS-Protokoll) ist.
Adresse, Uber die das Gerat im USS-Busbetrieb angesprochen werden kann.
Werkseinstellung: 0 Wertebereich: 0 bis 31

Anderung: off-line

Telegrammausfallzeit fiir G-SST1 (R$232) an X501 ab SW4.0
{oder RS485 mit Zusatzbaugruppe A1618)
Dieser Parameter ist nur wirksam, wenn P97 = 1xx oder 2xx (USS-Protokoll) ist.

0 keine Zeituberwachung
1bis32 Zeit, die zwischen dem Empfang zweier fur das Gerat adressierten Telegrammen
verstreichen darf, bevor eine Fehlermeldung ausgegeben wird.

Werkseinstellung: 0 Wertebereich (Stufung): 0 bis 32s (1s)

Andeurng: off-line

Feldstromsollwert

P76 = 100 entspricht 10V am analogen Wahlausgang (gilt bei Normierungsfaktor 1.0}.
Wird benétigt fur externes geregeltes Feldgerat (Sollwertvorgabe).

Wertebereich (Stufung}: 0 bis 100 (1)

Werkseinstellung: 1 Anderung: off-line

EMK-Sollwert bei Ablésedrehzahl

Beginn des Feldschwachbetriebes (Ablésespannung).

P77 = 0 bedeutet keine Feldschwichregelung, also konstanter Feldstrom, der mit P76
eingestellt wird. Die Feldschwéchregelung funktioniert ab P77 = 120V bei 380V
AnschluBspannung. Fur Feldschwichbetrieb ist in jedem Fall die Feldkennlinie

P51 =5 aufzunehmen.

Nur bei Option externes geregeltes Feldgerit.

Wertebereich (Stufung): 0 bis 900V {1V}
Werkseinstellung: OV Anderung: off-line
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P78

P79

P8O

P81

EMK-Regler P-Verstérkung (bei Feldschwiichbetrieb)
Wertebereich (Stufung): 0.01 bis 10.0(0.01)
Werkseinstellung: 0.50 Anderung: on-line

EMK-Regler Nachstellzeit Tn (bei Feldschwichbetrieb)
Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 3.00s (0.01s)
Werkseinstellung: 1.00s Anderung: on-line

Betriebsart bindrer Wahlausgang Klemme 46, open Emitter
0  Stormeldung

L: Stérung

1 Meldung “n<nmin", Nmip wird durch P21 vorgegeben
H: n<nmin

2 Meldung “la<Ix", Ix wird durch P47 vorgegeben, Hysterese £86
H:lp<lx

3  Meldung “Betriebsbereit”, Zustand ol, ~—, | oder Il = betriebsbereit
H: betriebshereit
4  Mehdung “Betrieb”, Zustand - -, | oder It =Betrieb
H: Betrieb
5 Meldung "neey = nig”
H: ngon = nist
Die Drehzahiuberwachung ist ein nggyy - njst - Vergleich direkt am Drehzahlregler-
eingang, der in allen Betriebszustanden wirkt. In allen Betriebszustianden unglelch
- -, toder Il wird mit Soliwert Nuil verglichen.
Vergleachsschwelle P27, Hysterese: 2% von Npay.
genau: Klemme 46 wird H wenn t nggy - nige | < P27
Klemme 46 wird wieder L wenn i ngo( - nige | 2 P27 + 2% von Npax
6  Meldung “Drehrichtung”; Anzeigemaéglichkeit fur die Polaritit des
Drehzahlistwertsignales
H: positiver Istwert {rechtsdrehen)
L: negativer Istwert (linksdrehen}
Auf Parameter E87 ist eine Hysterese bei Drehrichtungswechsel einstellbar.
log. “1”
log. “0* .
Meldung "Einschaltbereit® H: einschaltbereit ab SW4.0
Ubergang von low auf high ca. 50 ms nach Aufheben des Resetzustandes im
Mikroprozessor (beim Einschalten der Versorgungsspannung)

Wertebereich: 0 bis 8
Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

O~

Betriebsart fir Kommandostufe

0  Kommandostufeistin Funktion.
Ansprechempfindlichkeit fir die Momentenrichtung ist fest eingestellt.
Normalstellung fur Gerdte mit 4-Quadrantenbetrieb.

1 Momentenrichtung M 1 ist gesperrt. Wird ein Sollwert vorgegeben, fur den die
Momentenrichtung gesperrt ist, so zeigt die Betriebsanzeige P00 = - -

2 Momentenrichtung M I1 ist gesperrt.

Wertebereich: 0 bis 2

Werkseinstellung: 2 bei 1Q-Geraten Anderung: off-line
0 bei 4Q-Geraten
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Wahl der Funktion der Klemme 38 (binérer Wahleingang 1)
Funktionen siehe “Liste der binaren Eingangsfunktionen” (Kapitel 10.2)

Wertebereich: 0bis 25
0 bis 26 ab SW4.0

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

Wahl der Funktion der Klemme 40 (binérer Wahleingang 2)

Funktionen siehe "Liste der binadren Eingangsfunktionen” (Kapitel 10.2)

Wertebereich: 0bis 25
0 bis 26 ab SW4.0
Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

Zuordnung der Wahlklemmen 6 und 7 {analoger Wahleingang)
Analoger Eingang * 10V, (Normierung: Parameter £02)

0 ohne Funktion
1 Zusatzsollwert Drehzahiregter

Achtung: Die Summe aus Hochlaufgeberausgang und Zusatzsoliwert Drehzahi-

regler (dieser greift hinter dem Hochlaufgeber ein) wird auf 105% der
Maximaldrehzahl begrenzt.

2 Zusatzsollwert Stromregler
Der angelegte analoge Wert wird als zusétzlicher Stromsoilwert (bezogen auf
Gerate-Bemessungsgleichstrom} hinter der Momentenbegrenzung addiert.
ohne Funktion
ohne Funktion
externe Strombegrenzung fur positive und negative Stromrichtung
(negative Stromrichtung nur bei 4Q-Geraten wirksam)
Bezugswert ist der hohere der beiden Begrenzungswerte von P39 und P40. Dieser
Bezugswert wird mit dem Betrag des normierten Wertes des analogen Einganges
Klemme 6, 7 multipliziert und die sich daraus ergebende verstellbare Begrenzung
wirkt dominierend gegentber den an P39 bis P42 und P44 parametrierten
Begrenzungswerten (Wertebereich auf 0 bis 100% begrenzt, d.h. es kann der
Strombegrenzungswert nur reduziert werden).
ohne Funktion
Vorzeichenbehaftete externe Strombegrenzung fur positive Stromrichtung
(Master-Slave-Anwendung) (nur sinnvoll bei 4Q-Geraten)
Bezugswert ist der hdhere der beiden Begrenzungswerte von P39 und P40. Dieser
Bezugswert wird mit dem normierten Wert des analogen Einganges Klemme 6, 7
multipliziert und die sich daraus ergebende steuerbare Begrenzung wirkt
dominierend gegenuber den an P39, P41 und P44 parametrierten Begrenzungs-
werten (Wertebereich auf -100 bis 100% begrenzt, d.h. es kann der
Strombegrenzungswert nur reduziert werden).
Ein positiver Wert nach der Normierung E02 bewirkt eine Strombegrenzung in
Momentenrichtung I, in Momentenrichtung 11 wirken die unveranderten
Patameterwerte P40, P42 und P44. Ein negativer Wert nach der Normierung E02
bewirkt eine Stromuntergrenze in Momentenrichtung 11, die Stromhochstwerte in
Momentenrichtung 11 werden unveréndert von den Parameterwerten P40, P42 und
P44 bestimmt.

oW

~

HINWEIS

Bei Stellung des Parameters P85 = 7 oder 8 wirken negative Werte an der Klemme 8

wie Stromsollwerte fur die entgegengesetzte Momentenrichtung. Auch bei
Drehzahisollwert Null kann der Motor in die Gegenrichtung beschleunigen.

9/21



11.94

9/22

P86

P87

8 Vorzeichenbehaftete externe Strombegrenzung fir negative Stromrichtu ng
(nur sinnvoll bei 4Q-Geriten) _
Bezugswert ist der hohere der beiden Begrenzungswerte von P39 und P40. Dieser
Bezugswert wird mit dem normierten Wert des analogen Einganges Klemme 6, 7
multipliziert und die sich daraus ergebende steuerbare Begrenzung wirkt
dominierend gegeniber den an P40, P42 und P44 parametrierten Begrenzungs-
werten (Wertebereich auf -100 bis 100% begrenzt, d.h. es kann der
Strombegrenzungswert nur reduziert werden).
Ein positiver Wert nach der Normierung E02 bewirkt eine Strombegrenzungin
Momentenrichtung II, in Momentenrichtung wirken die unveranderten
Patameterwerte P39, P41 und P44. Ein negativer Wert nach der Normierung E02
bewirkt eine Stromuntergrenze in Momentenrichtung I, die Stromhdchstwerte in
Momentenrichtung 1 werden unverandert von den Parameterwerten P40, P42 und
P44 bestimmt.
9 Analoger Feldstromsollwert

Der Betrag des analogen Wertes kann (iber einen analogen Wahlausgang z.B. als
Feldstromsollwert ausgegeben werden. Der gerateinterne EMK-Regler wird in
diesem Fall abgeschaltet, ein automatisches Feldschwachen ist nicht mdglich.
Parametrierung analoger Wahlausgang: P35 bzw. P37 = 12
Normierung Feldstromsollwert: P76

10 ohne Funktion

11 Stromsollwert bei Folgeantrieb (siehe Kapitel 10.2.11)

12 Drehzahl-Zusatzsollwert vor dem Hochlaufgeber
Summe vom Hauptsollwert und Zusatzsollwert werden auf 105% von Ny begrenzt.
10V = 100% Ny ax bei £02 = 100

Wertebereich: 0 bis 12
Werkseinsteliung: 0 Anderung: off-line

Betriebsart fir analoge Ausgangsklemme 12 54

Stromistwertanzeige (wahiweise als Betrag oder vorzeichenrichtige Ausgabe,
+10V/2mA) 5V entspricht Gerate-Bemessungsgleichstrom.

0  Vorzeichenrichtige Stromistwertanzeige: positiv = Momentenrichtung |
1 Betrag des Stromistwertes wird angezeigt

2 invertierte vorzeichenbehaftete Stromistwertanzeige

3 Betrag des Stromistwertes, invertiert

Woertebereich: 0 bis 3

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

Wahl der Betriebsart fir das Wiedereinschalten und des
Softwareschreibschutzes

Mit der Einerstelie des Parameters P87 kann das Verhalten des Gerates nach einem
Netzausfall bestimmt werden:

- Abschaltung des Gerates bis zur Quittierung des erkannten Netzausfalles,

- automatische Wiedereinschaitung nach einem Netzausfall (aus Sicherheitsgrinden
fir Netzausféile bis zu 1s),

- Qittierung des Netzausfall-Fehlers am Gerét,

- Qittierung des Netzausfall-Fehlers iber Klemme 37 {Einschalten).

Mit der Zehnerstelle des Parameters P87 kann zur Sicherung des Permanentspeichers
(EEPROM) softwaremaBig ein Schreibschutz parametriert werden: P87 = Ox.

Fir die Parametrierung P87 = 00 und P87 = 02 (d.h. Softwareschreibschutz und keine
automatische Wiedereinschaltung) bzw. bei Einlegen des hardwaremaBigen
Schreibschutzes kann dann bei vollstandigem Netzausfall der erkannte Netzfehler nicht
gespeichert werden, nach Netzwiederkehr geht das Gerat in den Betriebszustand o7
"Einschaltbereit”, der durch einen high - low -» high-Ubergang an Klemme 37
{Stillsetzen/Einschatten) quittiert werden kann. '
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Bei Netzspanungsausfali wird das Gerat sofort abgeschaltet, die Fehlermeldung F04
ausgegeben und gespeichert.

Fehlerquittierung: ‘

Damit Wiedererinschalten méglich ist, muB am Ger4t die Fehlermeldung quittiert
werden.

Netzspannungsausfall kirzer als ca. 1s

Automatisches Wiedereinschalten bei Ruckkehr der Netzspannung, keine
Fehtermeldung.

Netzspannungsausfall langer als ca. 1s

Das Gerat wird abgeschaltet, die Fehlermeldung F04 wird ausgegeben und
gespeichert.

Fehlerquittierung;

Damit Wiedererinschalten maglich ist, muB am Gerit die Fehlermeldung quittiert
werden.

Bei Netzspanungsausfall wird das Gerat sofort abgeschaltet, die Fehlermeldung F04
ausgegeben und gespeichert.

Fehlerguittierung:

Durch einen high-»low - high-Ubergang an Kiemme 37 (Stillsetzen/Einschalten)
kann der Fehler quittiert und das Gerat wieder eingeschaltet.

(Ein Quittiern am Gerat ist nicht notwendig. Die Fehleranzeige bleibt jedoch
erhalten und muB gelegentlich am Gerit geléscht werden.)

Diese Moglichkeit der Fehlerquittierung umfaBt die Fehler

F04  Phasenausfall, Netzsicherung

FO5 Unterspannung

F12  Stromistwert > 300% des Gerate-Bemessungsgleichstromes

F13 12t - Uberwachung hat angesprochen (Motor zu warm)

F14  externer Fehler

Netzspannungsausfall kiirzer ats ca. 15

Automatisches Wiedereinschalten bei Ruckkehr der Netzspannung, keine
Fehlermeldung.

Netzspannungsausfall langer als ca. 1s

Das Gerat wird abgeschaltet, die Fehlermeldung F04 wird ausgegeben und
gespeichert.

Fehlerquittierung: Wie unter P87 = x2 beschrieben.

Schutz gegen Anderung im nichtfiichtigen Speicher (EEPROM).

Auftretende Fehler werden nicht gespeichert.

Werden Parameterwerte geandert, so werden diese nur im filichtigen RAM abgelegt
und sind far das Gerat gultig, solange die Versorgungsspannung der Elektronik nicht
abgeschaltet wird.

Nach Ausschalten der Versorgungsspannung der Elektronik werden die
urspranglichen im EEPROM gespeicherten Daten verwendet.

Ausnahme: Die Parameter P87 und P52 werden bei jeder Anderung sofortin den
nichtftuchtigen Speicher (ibertragen.

Die Fehlermeldung F34 ("EEPROM Storung”) ist bei dieser Einsteflung nicht wirksam.
Zusatzlich kann hardwaremaBig ein Schreibschutz eingelegt werden
(Elektronikbaugruppe A1660, Steckbricke XJ1 in Stellung 2-3), im EEPROM werden
dann keinerlei Anderungen gespeichert.

gleiche Funktion wie Einstellung 0x

gleiche Funktion wie Einstellung 0x

Jede Parameteranderung und Fehlermeldung wird sofort in den nichtfluchtigen
Speicher (EEPROM) Gbernommen. Die Uberwachung des nichtflichtigen Speichers
ist wirksam.

Wertebereich (Stufung): 00 bis 33 (1 Hex)
Werkseinstellung: 33 Anderung: on-line
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P88

P89

P90

Wahl der Betriebsart fiir die automatische Feldstromreduzierung
Nur verwendet bei Option externes Feldgerat.

0 Der am Parameter P76 eingestellte Feldstromsollwert wird nicht automatisch
reduziert. Volies Feld im Stillstand (Wert von P76).

1 Automatische Feldstromreduzierung (Stillstandserregung):
10s nachdem das Netzschutz Gber das Relais K3 vom SIMOREG - Gerit
weggeschaltet wird, (Halt, Aus bzw. Fehler) wird der Erregerstrom auf den am
Parameter P96 eingestellten Wert reduziert (% von P76). Wenn das Netzschiitz {iber
das Relais wieder zugeschaltet wird, wird automatisch der am Parameter P76
eingestellte Feldstromsollwert eingestelit.

2 Der am Parameter P76 eingestellte Feldstromsollwert wird nur im Zustand
"Betriebsbereit” und "Betrieb” eingeschaltet (d.h. Feldstrom wird wie die
Ansteuerung von Relais K3 geschaltet).

Wertebereich: 0 bis 2
Werkseinstellung: 1 Anderung: off-line

Betriebsart fiir Drehzahlregler
Einerstelle:

x0  Der Pi- Regler ist in Funktion (Narmaleinstetlung)

x1  Drehzahlregler istin Funktion, jedoch nur als P - Regler

x2 keine Funktion

x3  Der Drehzahiregier wird gesperrt. Der Hauptsotlwert wird als Stromsollwert
interpretiert. Ein positiver Sollwert entspricht der Momentenrichtung | . Der
Hochlaufgeber bleibt wirksam.

Zehnerstelie:

Wahrend der Hochlaufgeber lauft, kann die n-Regler-Nachstellzeit P32 mit einem Faktor
multipilziert werden. Dieser Faktor kann iiber die Zehnerstelle des Parameters P89
eingestelit werden. Der Drehzahliregler verhilt sich wahrend des Hochlaufes wie ein P-
Regler (Uberschwingen der Drehzahl wird reduziert).

Ox  Faktor 1 (d.h. Funktion ausgeschaltet)
1x  Faktor 1000

Woertebereich (Stufung): 00 bis 13 (1 Hex)
Werkseinstellung: 00 Anderung: off-line

Betriebsart fiir Feldschwichregelung
Nur bei externem Feldspeisegerat.

Die Feldschwachung beginnt ab der im P77 eingestellten EMK. Ohne Feldschwich-
regelung P77 = 0 wird konstanter Feldstrom ausgegeben.

0 Normale Betriebsart bei EMK-Regelung, Feldvorsteuerung plus EMK - Regelung
(Wert nach Feidkennlinienaufnahme).

1 Drehzahl - vorgesteuertes Feld

2 EMK - geregeltes Feld ohne Vorsteuerung

Wertebereich: 0 bis 2
Werkseinstellung: 2 Anderung: off-line
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Abschalten von Uberwachungen / Ausblenden von Fehlermeldungen
(siehe auch Kap. 10.13} ’

Jeder einzelnen abschaltbaren Uberwachung ist ein Bit in einem Steuerregister
(Parameter 91) zugeordnet. Das gewinschte Bitmuster muB in hexadezimaler Form
eingegeben werden. Zur Bestimmung der HEX-Zahl kann die Konversionstabelle im
Kapitel 10.13 verwendet werden.

Bit Nr. 1My10({ 98| 7}6|5}4|]32(1]0

*)

Fehler-Nr. F26|F19 F16)|F12|FO7{F11|F05]{| FO4| FO3| FO2(F23

Beispiel 1 11010 gjo| 1|0 0/]110]0

N\ FAAN VRN 7
NS e hdl

Hunderterstelie Zehnerstelle Einerstelle von P91
*) ab SW4.0 [ 2 ] [ 4]

Abschalten weiterer Uberwachungen {siehe auch P92)

F10 (Uberdrehzahlschutz) kann Gber Parameter E21 = 0 abgeschaltet werden.

F13 (12t-Uberwachung} kann iiber Parameter P70 = 0 abgeschaltet werden.

F14 (externer Fehler) kann Uber Parameter P83 und P84 = 15 abgeschaltet werden.

F15 (Drehzahlregieriberwachung) kann uber Parameter E03 = 1x abgeschaltet werden.
F16 (Blockierschutz) kann auch Ober Parameter P43 = 0 abgeschaltet werden.

F34 (EEPROM-Stérung) kann aber Parameter P87 = x1 oder x2 abgeschaltet werden
{Permanentspeichersperre aktiv).

Woertebereich: 000 bis FFF {1 Hex)

Werkseinstetlung: 0 Anderung: off-line

Abschalten von Uberwachungen / Ausblenden von Fehlermeldungen
(Reserviert fir spatere Verwendung)

Jeder einzelnen abschaltbaren Uberwachung ist ein Bit in einem Steuerregister
{Parameter 92) zugeordnet. Das gewinschte Bitmuster muB in hexadezimaler Form
eingegeben werden. Zur Bestimmung der HEX-Zahl kann die Konversionstabelle im
Kapitel 10.13 verwendet werden.

Bit Nr. 11110 9| 8 7165 4 3| 2 1 0
Fehler-Nr. F F|{FIF F|F| F|F F F F| F
Beispiel
A ~/ AN ~/ 7N " v
Hunderterstelle Zehnerstelle Einerstelle von P92

— 1 L]

Wertebereich: 000 bis FFF {1 Hex)

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line
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P93

P94

P95

P96

P97

Bemessungsanschlu3spannung / Leistung (laut Typschild)

1 400V (gleiche Funktion wie Steliung 2)
2 400V
3 500v

Wertebereich: 1 bis 3
Werkseinstellung: wird bei "Werkseinstellung herstellen” nicht Gberschrieben

Anderung: off-line

Steuersatz, Gleichrichtertrittgrenze Alpha G
Wertebereich (Stufung): 0 bis 180° (1%)

Werkseinstellung:  5°bei 1Q-Gerédten Anderung: off-line
30° bei 4Q-Geraten

Steuersatz, Wechselrichtertrittgrenze Alpha W
Wertebereich (Stufung): 0 bis 180° (1)
Werkseinstellung: 150° Anderung: off-line

Stillstandserregerstrom

Der Einstellwert bezieht sich auf den bei P76 eingestellten Wert.
Nur bei externem Feldspeisegerat.

Wertebereich (Stufung): 0 his 100{1)

Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line

Steuerparameter fir serielle Schnittstelle
Protokoll

Oxx Funktion Gber P51 anwiahlbar

1xx  USS-Protokoll Kurztelegramm {ab SW4.0)

2xx  USS-Protokoll Langtelegramm (ab SW4.0)

Die Anwahl des USS-Protokolls wird nach dem Umschalten in den P-Modus wirksam.

Ubertragungsformat

Bei USS-Protokoll (P97 = 1xx oder 2xx} ist die Einstetlung der Zehnerstelle ohne Belang.

Das Ubertragungsformat wird dabei immer auf 11 bit-Rahmen mit 1 Startbit, 8 Datenbits
+ 1 Paritaisbit, 1 Stopbit, gerade Paritit eingestellt.

x0x 10 bit Rahmen
{1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stopbit) keine Paritatserzeugung
x1x 10 bit Rahmen
(1 Startbit, 7 Datenbits + 1 Paritéatbit, 1 Stopbit) gerade Paritat
x2x 11 bit Rahmen
(1 Startbit, 9 Datenbits, 1 Stopbit) keine Paritatserzeugung
x3x 11 bit Rahmen
(1 Startbit, 8 Datenbits + 1 Paritatbit, 1 Stopbit) gerade Paritat

Baudrate (asynchron)

xx0 300 Baud
xx1 600 Baud
xx2 1200 Baud

xx3 2400 Baud
xXx4 4800 Baud
xX5 9600 Baud
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P99
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xx6 19200 Baud
xx7 38400 Baud
absSw4.0:

xx8 76800 Baud

bei SW1.0:
xx8 93750 Baud
xx9 187500 Baud

Wertebereich: 000 bis 239 (1 Hex)
Werkseinstellung: 135 Anderung: off-line

Spannungsanpassung far die Elektronikstromversorgung
AnpaBfaktor fur die Ankerkreis-NetzanschluBspannung.
P98=400x0

P98 = 400 (bei Netzspannung 400V am Leistungsteil)
Netzspannung am Leisungsteil

400V
Wertebereich (Stufung): 0 bis 900V (1V)
Werkseinstellung: wird bei “Werkseinstellung herstellen” nicht Gberschrieben

0=

Anderung: off-line

Einstellung Gerdteausfiihrung und Softwarestand

Am Parameter P99 wird der Softwarestand angezeigt. Zusatziich steht an der ersten
Stefle (Hunderterstelle):

XX SIMOREG 1Q {6RA23xxxx52x)
2x.x SIMOREG 4Q (6RA23IxxxxVox)

Hardwarekonfiguration
0 SIMOREG Grundgeréte ohne Zusatzbaugruppen

Betrieb der Optionsbaugruppen ab AusfUhrungsstand 10 der Grundgerétebaugruppe
£98043-A1660 maoglich, dabei bedeutet:

1bis? keine Funktion

8 Grundgerat mit {ber Dual-Port-RAM gekoppelter Zusatzbaugruppe,
Ubertragung eines 4-Wort-Protokolls.

9 Grundgerat mit Gber Dual-Port-RAM gekoppelter Zusatzbaugruppe,
Ubertragung eines 10-Wort-Protokolls

A,b,C,d,E Freifur spatere Anwendung
F keine Funktion
Wertebereich: 000 bis FFF (1 Hex)

Werkseinstellung: 000 Anderung: on-line
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EO1

E02

£03

E04

EOS

Normierung Hauptsollwert {(Klemme 4 und 5)

Mit dem Parameter EQ1 wird eingestellt, aus welchem analogen Hauptsollwert-
Spannungswert ein gerdteinterner Signalpegel 100% gebildet wird.

E01 = 10 x Hauptsollwertspannung [V]
Mit negativen Werten von E01 kann eine Polaritatsanpassung vorgenommen werden.
Wertebereich (Stufung): -199 bis 999 (1)
Werkseinstellung: 100 Anderung: on-line

Normierung fiir analogen Wahleingang (Klemme 6 und 7)

Mit dem Parameter EQ2 wird eingestellt, aus welchem analogen Spannungswert an
Kiemme 6, 7 ein gerateinterner Signalpegel 100% gebildet wird.

E02 = 10 x Spannungswert [V]
Mit negativen Werten von E02 kann eine Polaritatsanpassung vorgenommen werden.
Wertebereich (Stufung): -199 bis 999 (1)
Werkseinstellung: 100 Anderung: on-line

Anwahl des Filtertyps und aktivieren der Drehzahlregleriiberwachung
Anwahl Filtertyp

x0 Siebung des Drehzahlistwertes Gber Filter 1. Ordnung. Siebzeitkonstante (ber
Parameter P20 einstellbar,

x1  Der Eingang des Drehzahireglers (Drehzahlistwert) wird Gber eine Bandsperre 2.
Ordnung geflihrt, die Ober die Parameter E04 bis E06 einstellbar ist (P20 ist
wirkungslos).

Ausschalten der Drehzahlregleriiberwachung

0x  Uberwachung aktiv

1x  Uberwachung ausgeschaltet (Fehler F15 ausgeblendet)

Wertebereich: 00 bis 11 (1 Hex)

Werkseinstellung: 10 Anderung: off-line

Unterdriickungsgiite der Bandsperre

0 Gite der Bandsperre = 0,5
1 Giite der Bandsperre = 1
2 Gate der Bandsperre = 2

3 Gate der Bandsperre = 3
Wertebereich: 0 bis 3

Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line

Resonanzfrequenz der Bandsperre

{nur bei E03 =x1)

(Einstellung: 0 bis 7 -» Bandsperre nicht aktiv)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 140Hz (1Hz)
Werkseinstellung: OHz Anderung: on-line
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EO6 Resonanzfrequenz der Bandsperre fiir Getriebeii bersetzung Stufe II
(nur bei E03 = x1) ‘
(Einstellung: 0 bis 7 -» Bandsperre nicht aktiv)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 140Hz (1Hz)
Werkseinsteillung: OHz Anderung: on-line

E11  Normierungsfaktor fir Wahlklemme 14 (analoger Wahlausgang 1) ab sw4.0
Wertebereich (Stufung): -0.0 bis 9.9 (0.1)
Werkseinstellung: 1.0 Anderung: on-line
(bei SW1.0 Normierungsfaktor ist P36)

E12 Normierungsfaktor fiir Wahiklemme 16 (analoger Wahlausgang 2) ab sw4.0
Wertebereich (Stufung): -9.9 bis 9.9 (0.1)
Werkseinstellung: 1.0 Anderung: on-line
(bei SW1.0: Normierungsfaktor ist P38)

E16 Hochlaufgeber Hochlaufzeit 2

Nur wirksam wenn Hochlaufgeber 2 iiber einen binaren Wabhleingang oder (ber das
Steuerwort angewahlt wird (P60 und P61 beachten).

Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 300s (0.01 5}

Werkseinstellung: 0Os Anderung: on-line

E17 Hochlaufgeber Riicklaufzeit 2

Nur wirksam wenn Hochlaufgeber 2 Gber einen binaren Wahleingang oder Gber das
Steuerwort angewdahit wird (P60 und P61 beachten).

Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 300s (0.01s)

Werkseinstellung: Os Anderung: on-line

E18 Hochlaufgeber-Anfangsverrundung 2

Nur wirksam wenn Hochlaufgeber 2 Uber einen binaren Wahieingang oder Gber das
Steuerwort angewahlt wird (P60 und P61 beachten).

Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 10.0s (0.01s)
Werkseinstellung: 0s Anderung: on-line

E19 Hochlaufgeber-Endverrundung 2

Nur wirksam wenn Hochlaufgeber 2 (ber einen bindren Wahleingang oder Gber das
Steuverwort angewahlt wird (P60 und P61 beachten).

Wertebereich (Stufung): 0.00 bis 10.0s (0.01s)

Werkseinstellung: 0s Anderung: on-line

9/29



11.94

E20 Wahl der Betriebsart fiir Funktion Motorpotentiometer

0 Kein Abspeichern des Drehzahlsollwertes beim Abschalten des Gerates {AUS1,
Schnellhalt oder Ansprechen einer Uberwachung).
1 Abspeichern des letzen Drehzahlsollwertes

Wertebereich: 0 bis 1

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line

Betrieb Motorpoti Uber Steuerwort bei digitaler Schnitistelle moglich

E21  Ansprechschwelle fir Oberdrehzahtmeldung F10
(0: Uberdrehzahlmeldung ausgeblendet)
Wertebereich (Stufung}: 0 bis 150% von npayx (1%)

Werkseinstellung: 120% Anderung: on-line

E33 IxR-Kompensation von gemessener Uy

Von der Ausgangsspannung {anstelle eines Tachogenerators) wird der Faktor
“Stromistwert x E33” abgezogen.

Wertebereich (Stufung): -30 bis 30% von Uapenn bei lanenn (0.1%)

Werkseinstellung: 0.0% Anderung: on-line

E34 Maximaldrehzahl bei tacholosem Betrieb (EMK = Drehzahlistwert)

Bei Verwendung des internen EMK-Istwertes als Drehzahlistwert wird mit diesem
Parameter der Drehzahlabgleich durchgefahrt. Der Parameter gibt an, bei wieviel Prozent
von P98 die Maximaidrehzahl liegen soll.

Wertebereich (Stufung): 0.01 bis 120% (0.01%)

Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

E39 Thyristorpriifung

0  Thyristorprifung ausgeschaltet

1 Thyristoren werden beim ersten Einschalten (Klemme EIN oder Tippen) nach Aufbau
der Versorgungsspannung geprift.

2 Thyristoren werden bei jedem Einschalten iiber Kiemme EIN oder Tippen gepruft.

3 Thyristoren werden beim Einschalten aber KI. EIN oder Tippen gepruft. Wird kein
fehlerhafter Thyristor festgestellt, lauft der Antrieb weiter und der Parameter E39
wird automatisch auf 0 gesetzt.

Der fehlerhafte Thyristor bzw. das fehlerhafte Thyristormodul wird Gber die
Fehlermeldungen F41 bis F76 gemeldet.
Die Prifroutine dauert ca. 5s.

Wertebereich: Q bis 3

Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line
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Umschaltschwelle P/ PI-Drehzahlregler

Abhangig von Drehzahlistwert wird bei Drehzahlen kleiner E41 auf P-Regler geschaltet.
Die Ruckschaltung auf Pl-Regler erfolgt bie nig >>E41 + 2%. Dies ermoglicht ein ruckfreies
Stillsetzen des Antriebes nur Gber den Drehzahisoliwert (nsoll - 0), ohne das Signal
EIN/HALT wegzunehmen {der Motor bleibt in Drehzahlregelung).

Bei E41 = 0 (Auslieferzustand) ist diese Funktion ausgeschaltet.

Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 10.0% von npmay (0.19%)

Werkseinsteliung: 0.0% Anderung: on-line

HINWEIS

Die Umschaltung von PI- auf P-Regler ist uber die Getriebestufenanwahl

(Wahlfunktion siehe P83 und P84) méoglich, wenn der I-Anteil des angewahlten n-
Reglers auf 0 gesetzt wird, d.h. die Nachstellzeit der entsprechenden Getriebestufe
Oist.

Statik

Wirkt auf den Drehzahlregler. 10% Statik bewirkt, daB der Drehzahlistwert bei Belastung
mit dem Gerate-Bemessungsgleichstrom um 10% von der Maximaldrehzahl vom Soliwert
abweicht.

Funktion Statik (analoges Ersatzschaltbild)

Wertebereich (Stufung): 0 bis 10.0% (0.1%}

Werkseinsteliung: 0.0 Anderung: on-line

Sollwertabminderung

Wenn eine der binaren Wahlklemmen als Scllwertabminderung parametriert ist, wird bei
Ansteuerung der Klemme der Sollwert am Hochlaufgebereingang auf den am Parameter
E61 eingestellten Wert begrenzt (% von nyay, Begrenzung der Maximaldrehzaht).

Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 100% von npay (0.1%)

Werkseinstellung: 100% Anderung: on-line

Momentenbegrenzung (siehe Kapitel 10.10)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 300% von Myt (1%)
Werkseinstellung: 300% Anderung: on-line
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E70

E71

E72

Wahl der Betriebsart fiir die Momentenregelung (siche Kapitel 10.10)

x0  Stromregelung

x1  Momentenregelung (d.h. der Drehzahlreglerausgang wird durch den gerade
aktuellen magnetischen Maschinenflul dividiert)

Ox  analoge Begrenzung liber analoge Wahlklemme wirkt als Strombegrenzung

1x  analoge Begrenzung iber analoge Wahlklemme wirk? als Momentenbegrenzung
(wenn Momentenregelung parametriert)

Wertebereich: 00 bis 11 {1 Hex)
Werkseinstellung: 00 Anderung: off-line

Momentenregelung im Feldschwichbereich ist bei externem geregeltem Feldgerat
maoglich.

Wahl der Riickmeldung 1

Die Bedeutung der Bits 5, 6 und 7 des Low-Bytes des Uber die Schnittstelle zurick-
gemeldeten Zustandswortes (Wort 53 bei Dual-Port-RAM-Schnittstelie) ist Gber den
Parameter E71 ("Wahl der Rickmeldung 1*) wahlbar.

Low-Byte
716[(51413|2]11]0

3 Wahlmeldungen ausgewahlt

durch Parameter E71 } E E E
entsprechendes Bit lgschen

n<ny

[2t>>90%

Nsoil = Nist

betriebsbereit; Antrieb reagiert auf Reglerfreigabe (Betriebszustand o1, !, II, - -)
Storung (Sammelmeldung)

eine oder mehrere der StromgrenzenB +, B-, B1 +,B1-, B2 +, B2-, B3 +, B3- erreicht
Zustand der Klemme 38 wird rickgemeldet

Meldung “Drehzahlregleruberwachung” wird rixckgemeldet

"Antrieb ist in Betrieb” wird riickgemeldet

die Drehrichtung wird riickgemeidet

L. positiver Drehzahlistwert {rechtsdrehen)

H: negativer Drehzahlsitwert (linksdrehen) (ab SW4.0)

Wertebereich: 000 bis BBB (1 Hex)

CTOXNOIUMBWN O

Werkseinstellung: 000 Anderung: on-line

Wahl der Riuckmeldungen 2 (wahisignat 0)
(Wort 52 bei Dual-Port-RAM-Schnittstelle bzw. S5 bei USS-Protokoll an GS5-T1)

0 der verwendete Drehzahlistwert {ausgewahlt iber P53) wird Gber die Schnittstelle
zurtckgemeldet

der Stromistwert wird Gber die Schnittstelle zuriickgemeldet

Wabhlsignal 1 {anwéahlbar Uber E73) wird rickgemeldet

der analoge Drehzahlistwert wird Uber die Schnittstelie zuriickgemeldet

der Pulsgeberistwert wird tber die Schnittstelle zuriickgemeldet

die mit E33 und E34 bewertete Ankerspannung wird Gber die Schnittstelle
zurickgemeldet

Wertebereich (Stufung): 0 bis 5 (1 Hex)
Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line -

b wWwh =
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Wahilsignal 1
{(Wort 57 bei DuaI—Port-RAM-Schnitt.?.telle bzw. 58 bei USS-Protokoll an GSS-T1)

Alle uber den Parameter P35 anwdéhlbaren analogen Signale kdnnen auch Gber die
Schnittstellen rickgemeldet werden. Fur die Anwahl der riickzumeldenden Signale wird
hier der Parameter E73 verwendet. Der an E73 ausgewahlte Wert wird auch in E99
geschrieben {(nicht im E2PROPM gespeichert). Bei Kurztelegrammen kann so iiber die
Parameterschnittstelle der gewahlte Wert gelesen werden.

0
1

2

10

1"

12

13

14

15

16

17

18

0

Soll-Ist-Differenz des Drehzahlreglers

(-16384 bis 16384 = -100 bis 100% von npay)

Drehzahireglerausgang

(-25600 bis 25600 = -100 bis 100% des Gerite-Bemessungsgleichstromes)
Betrag Stromsollwert

(3200 = 100% des Gerate-Bemessungsgleichstromes)
Hochlaufgeberausgang

(-16384 bis 16384 = -100 bis 100% von nyay)

Drehzahlistwert ((ber P72 normierbar)

(-16384 bis 16384 = -125 bis 125% von nmay)

Motorauslastung (32767 = 125% Auslastung)

(100% Auslastung bedeutet, daB der Antrieb mit der EMK laut P76 an seiner
momentan wirksamen Stromgrenze fihrt)

Stromreglerintegrator

Wert wird zur Vorsteuerung addiert und die Summe auf ag begrenzt
(-32767 bis 32767 = -180° bis 180° Zundwinkel)

EMK {in Voit)

Diagnosefunktion

tnhalt des durch die Parameter LOO (L.-Byte der Adresse) und LO1 (H-Byte der Adresse)
spezifizierten Bytes.

aktuelle Stromgrenze

Rackmeldung des fiir den momentan gefahrenen Betriebspunkt méglichen Stromes
(Betrag: 3200 = 100% des Gerate-Bemessungsgleichstromes)

Betrag des Drehzahlistwertes

(16384 = 100% von Ny ay)

Feldstromsollwert

(255 = 100% von P78)

Momentensollwert (m x Folge)

(-25600 bis 25600 = -100 bis 100%)

Nennmoment ist das Moment bei Gerite-Bemessungsgleichstrom und bei dem in
P76 eingesteliten Erregerstrom.

12t-Uberwachung

{16384 = Ausldsepunkt fir F13)

Drehzahlsollwert direkt am Drehzahireglereingang

(-16384 bis 16384 = -100 bis 100% von Ny,

Vorzeichenbehafteter Stromsoilwert

(-3200 bis 3200 = -100 bis 100%)

Vorzeichenbehafteter Stromistwert

(-3200 bis 3200 = -100 bis 100%)

Momentenistwert

(-25600 bis 25600 = -100 bis 100%)

Nennmoment ist das Moment bei Geradte-Bemessungsgleichstrom und bei dem in
P76 eingesteliten Erregerstrom.

Wertebereich: 0 bis 18

Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line
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E74

E75

E86

Wahlsignal 2

Dieselben Funktionen wie bei Parameter £73 kénnen Uber die Schnittstellen (Wort $8 bei
Dual-Port-RAM-Schnittstelie bzw. $9 bei USS-Protokoll an G-55T1) rickgemeldet werden.

Wertebereich: O bis 18

Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line
Ausblendparameter
Bit Nr.:
0 0... Sollwert vom Grundgerat
1... Sollwert von der Schnittstelle (Wort E2 bei Dual-Port-RAM-Schnittstelle
bzw. Wort E5 bei USS-Protokoll an G-55T1)
: 0 ... Erregerstromsollwert vom Grundgerat
1. .. Erregerstromsollwert von der Schnittstelle (Byte E6a bei Dual-Port-RAM-
Schnittstelle bzw. Byte E7a bei US5-Protokoil an G-55T1)
) 0... Stromgrenze vom Grundgerat
... Stromgrenze von der Schnittstelle (Wort E7 und E8 bei Dual-Port-RAM-
Schnitistetle bzw. Wort E8 und E9 bei USS-Protokol! an G-55T1)
3 —— leerbit keine Funktion
4 0 ... Drehzahlistwert vom Grundgerat
1... Drehzahlistwert von der Schnittstelle (Wort £E9 bei Dual-Port-RAM-
Schnittstelle bzw. Wort E10 bei USS-Protokoll an G-55T1)
s 0... Steuerwort
1... Steuerwort ausgeblendet, Steuerung des Gerates erfolgt nur (ber die

Klemmen. Ausnahme: das Bit-Fehlerquittierung ist aktiv.

Wertebereich (Stufung): 00 bis 3F (1 Hex)

Werkseinstellung: 20 Anderung: on-line

Hysterese fiir die Meldungen n<ny, la>Ix

Einstellung fir n< ny Einstellung far 5 >Ix
x0 ... 0.5% von npyay Ox ... 0.5% vonligrenz
xt ... 1.0% von npyay ix ... 1.0% vonlgeenz
X2 ... 2.0% von nmay 2x ... 2.0% von lgrenz
x3 ... 3.0% von npyx 3x ... 3.0% von lgrenz
x4 ... 4.0% von ngax 4x ... 4.0% von lgrenz
x5 ... 5.0% von npay 5x ... 5.0% vonlgrenz
x6 ... 6.0% von nmayx 6x ... 6.0% vonlgrenz
x7 ... 7.0% von Nyax 7x ... 7.0% vonigren;z
x8 ... B.0% von Ngax 8x ... 8.0% vonigrenz
X9 ... 9.0% von npay 9% ... 9.0% vonlgrenz
xA ... 0.3% von npax '

xB ... 0.2% von npax

xC ... 0.3% von npay

xD ... 0.4% von nmax
Wertebereich (Stufung): 00 bis 9D (1 Hex)

Werkseinstelfung: 84 Anderung: on-line
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E87 Hysterese fur Meldung "Drehrichtung”
Wertebereich (Stufung): 0.0 bis 10.:0% (0.1%)

Werkseinstellung: 0,1% Anderung: on-line

E99  DerInhalt des Parameters E99 ist abhangig von der Stellung des Parameters E73.
E99 kann nur Gber die Schnittstelle gelesen, jedoch nicht verandert werden.

H-Parameter reserviert fir technologische Zusatzbaugruppe 214,

Nach dem letzten H-Parameter erscheinen die L-Parameter. An diesen konnen im EEPROM
hinterlegte Werte ausgelesen und zum Teil auch verdndert werden, die normalerweise nur intern
verwendet werden bzw. durch die Feldkennlinienaufnahme und den QOptimierungstauf
beschrieben werden (L08 bis L34).

A-L  Diagnoseadresse Low-Byte
Wertebereich (Stufung): 00 bis FF (1Hex)

Werkseinstellung: 00 Anderung: on-line

A-H Diagnoseadresse High-Byte
Wertebereich (Stufung): 00 bis FF (1Hex)

Werkseinstellung: C0O Anderung: on-line

I
I
1l

Inhalt des Diagnosespeicherplatzes
Wertebereich (Stufung): 00 bis FF (1Hex)

SHI  Anzahl der Shifts fur analoge Diagnosefunktion
Wertebereich: 1- 15

Werkseinstetlung: 0 Anderung: on-line

L04 Verschiedene Merkerbits
Wertebereich (Stufung): 00 bis FF (1Hex)
Werkseinstellung: 01

L05 Letzter aufgetretener Fehler
Wertebereich (Stufung): 00 bis 99 (1Hex)
Werkseinsteliung: 00 Anderung: off-line

L06 Anzeige Hochlaufgeberausgang fiir Motorpoti
(in Verbindung mit Zusatzbaugruppen)
Wertebereich (Stufung): -105 bis 105% (0.1%)

LO7 Anzeige EMK / njst normiert
Wertebereich (Stufung): 0 bis 399 {0.01)
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Lo8

L09

L10

L11

L12

L13

L14

L15

Merker "Feldkennlinie aufgenommen”
Wertebereich (Stufung): 0 bis 1 (1 Hex)
Werkseinsteliung: 0 Anderung: off-line

EMK-Sollwert bei Ablosedrehzahi

Wertebereich {Stufung}: 0 bis 999V {1V)
Werkseinstellung: 340V Anderung: off-line

Abldsedrehzahl fir Feldschwichen

(Drehzahl bei EMK laut LO9 und 100 % Muotornennfeldstrom)
Wertebereich {Stufung): 0 bis 199% von npy,y (0.1%)
Werkseinstellung: 100% Anderung: off-line

1. Kennlinienpunkt fiir Feldkennlinie

(Drehzahl bei EMK laut L09 und 84,7 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npyay (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

2. Kennlinienpunkt

{Drehzahl bei EMK laut LOS und 71,8 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npya, (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

3. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut LO9 und 60,8 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von nma, (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

4. Kennlinienpunkt

(Drehzahi bei EMK laut LO9 und 51,4 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npay (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

5. Kennlinienpunkt

(Drehzahi bei EMK laut LO9 und 43,5 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npmay (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line



L16

L17

L18

L19

L20

L21

L22

L23

6. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut L09 und 36,9‘% Motornennfeldstram)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von np,a, (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

7. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut LO9 und 31,0 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von Nmayx {0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

8. Kennlinienpunkt

(Drehzahi bei EMK Jaut 1L.09 und 26,3 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npmax (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

9. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut LO9 und 22,4 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npax (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

10. Kennlinienpunkt

{Drehzahl bei EMK laut LO9 und 18,8 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npmay (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

11. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut L09 und 16,1 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von nay (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

12. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut LO9 und 13,3 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von Nmax (0.1%)
Werkseinsteltung: 199% Anderung: off-line

13. Kennlinienpunkt

{Drehzahl bei EMK laut LO9 und 11,4 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von np,ax (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

11.94
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L24

L25

L26

L27

L28

L29

L30

L31

14. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut L09 und 9,8 % Motorr;ennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npmay (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

15. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut L09 und 8,2 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npy,ax (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

16. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut L09 und 7,1 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von np,,, (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

17. Kennlinienpunkt

{Drehzahl bei EMK laut LO9 und 5,9 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich {Stufung): 0 bis 199% von npy,ax (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

18. Kennlinienpunkt

(Drehzahi bei EMK laut L09 und 5,1 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von Ny, 4 (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

19. Kennlinienpunkt

(Drehzaht bei EMK laut L09 und 4,3 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npmay (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

20. Kennlinienpunkt

(Drehzahl bei EMK laut L09 und 3,5 % Motornennfeldstrom)
Wertebereich (Stufung): 0 bis 199% von npa. (0.1%)
Werkseinstellung: 199% Anderung: off-line

2x Anzahl der giiltigen Kennlinienpunkte
Wertebereich: 0 bis 40
Werkseinstellung: 0 Anderung: off-line



L32

L33

L34

11.94

Minimaler Feldstrom bei hmax [255 = Nennfeldstrom (P76)]
Wertebereich: 0 bis 255
Werkseinstetlung: 13 Anderung: off-line

Netzfrequenznachfiihrung / Ansprechschwelle F11

Frequenznachfihrung

x0 starre Netze

x1  schwache Netze, sehr langsame Frequenznachfuhrung
x2  schwache Netze, langsame Frequenznachfithrung

x3  schwache Netze, schnelle Frequenznachfiihrung

Tachobruchaberwachung
Erhohung der Ansprechschwelle fiir die Tachobruchiiberwachung (F11)

0x  Ansprechschwelle 60V x P98/400
1x  Ansprechschwelle 120V x P98/ 400
2x  Ansprechschwelle 180V x P987400
3x  Ansprechschwelle 240V x P98 /400

Wertebereich (Stufung): 00 bis 33

Werkseinstellung: 00 Anderung: on-line

Offset zum Netznulldurchgang
Wird automatisch beim Optimierungslauf eingestellt.
Wertebereich (Stufung): -199 bis 199 x 10ps

Werkseinstellung: 0 Anderung: on-line
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10.2

10.2.1

10.2.2

11.94

Binare Eingangsfunktionen

Die binaren Eingangsfunktionen sind auf
die Klemme 39 mit Parameter P83 und auf
die Klemme 40 mit Parameter P84 schaltbar.

keine Funktion

Tippen 1

Tippen 2

reserviert fir spatere Verwendung
Freigabe Hochlaufgeber

Stop Hochlaufgeber

AUS2 (Spannungsfreischaltung)
Schnellhalt {AUS3)
Stromgrenzenumschaltung
reserviert fur spatere Verwendung
10 Rucksetzen Storspeicher

1 Umschaltung Leit- / Folgeantrieb
12 reserviert fir spatere Verwendung

WRENNTN D WN=O

13 reserviert fir spatere Verwendung
14 reserviert fiir spatere Verwendung
15 externer Fehler

16 Festsollwert 1
17 Festsollwert 2
18 additiver Sollwert am Hochlaufgebereingang 1
19 additiver Sollwert am Hochlaufgebereingang 2

20 additiver Sollwert am Drehzahlreglereingang 1
21 additiver Sollwert am Drehzahlreglereingang 2
22 Hochlaufgeber-Umschaltung

23 Statik

24 Getriebestufe 2
25 Sollwertabminderung
26 Umpolung Soltwert (ab SW4.0)

Beispiel: PB3 = 7: an Klemme wirkt die Wahifunktion Schnellhalt

Tippen 1, Kriechen

Tippen 2, Kriechen

Jeder der digitalen Wahleingange (Klemme 39 und 40) kann als "Tippen” parametriert
werden. Der zugehdérige Tippsollwert wird in einem Parameter hinterlegt (P11 fur Tippen 1,
P12 fur Tippen 2).

Die Funktion “Tippen” ist nur bei geéffneter Klemme 37 (EIN/HALT) und bei angesteuerter
Klemme 38 (Reglerfreigabe) méglich.

Wird eine als "Tippen” parametrierte Klemme angesteuert, so wird das Netzschiitz ober das
Relais K3 eingeschaltet und wahlweise Gber den Hochlaufgeber oder unter Umgehung des
Hochlaufgebers der Tippsollwert angelegt.

Die Auswahl ob der Hochlaufgeber umgangen werden soil oder nicht, kann gemeinsam for
beide Klemmen am Parameter P14 durchgefihrt werden.

P14=0 Tippsollwert iber Hochlaufgeber.

P14=1 Tippsollwerte werden unter Umgehung des Hochlaufgebers direkt an den n-Regler
Eingang gelegt.

Werden alle als “Tippen” parametrierte Klemmen gedffnet, so wird nach dem Erreichen von
n<nm, der Regler gesperrt und nach 10s das Netzschitz ausgeschaltet (Halt-Zustand).

Wenn beide Wahlklemmen als Tippen 1 oder beide Wahlklemmen als Tippen 2 angewaihit
sind und gleichzeitig angesteuert werden, wird als Tippsollwert 0 angelegt.
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11.94

Kriechen

Sind die digitalen Wahleingange {Klemme 39 und 40) als "Ti ppen 1 und 2" parametriert, so
wird bei gemeinsamer Ansteuerung von Klemme 39 und 40 die Funktion "Kriechen®”
ausgefihrt.

Die Funktion “Kriechen” ist sowohi bei gedffneter als auch bei geschlossener Klemme 37
(EIN/HALT) méglich. Die Kiemme 38 (Reglerfreigabe) muB angesteuert sein.

Klemme 37 offen (L-Signal)

Beim gleichzeitigen Ansteuern (H-Signal) von Klemme 39 und 40 wird das Netzschitz Gber
Relais K3 eingeschaltet. Der Antrieb fahrt tiber die Hochlaufgeberrampe auf den
Kriechsollwert (P13) hoch. '

Beim Anlegen von L-Signal an Klemme 39 und 40 fahrt der Antrieb Uber die Hochlaufgeber-
rampe gegen Drehzah! = 0. ‘

Bei n<nm, (P21) wird der Regler gesperrt und bei | = 0 das Netzschitz (Relais K3}
ausgeschaltet.

Klemme 37 angesteuert {H-Signal), der Antrieb fahrt mit Hauptsollwert.

Beim gleichzeitigen Ansteuern (H-Signal) von Klemme 39 und 40 fahrt der Antrieb Gber die
Hochlaufgeberrampe von Betriebsdrehzahl auf die Kriechdrehzahi (P13).

Beim Anlegen von L-Signal an Klemme 39 und 40 fahrt der Antrieb Gber die Hochlaufgeber-
rampe von der Kriechdrehzahl auf Betreibsdrehzahl (Hauptsollwert).

10.2.3  reserviert fur spatere Verwendung

10.2.4 Freigabe Hochlaufgeber
Wenn eine Klemme als “Freigabe Hochlaufgeber” parametriert ist, so ist bei angesteuerter
Klemme der Hochlaufgeber freigegeben.

Wird die als “Freigabe Hochlaufgeber” parametrierte Klemme gesffnet, so wird der
Hochlaufgeber gesperrt, der Hochtaufgeberausgang wird 0.

Dominiert dber Stop Hochlaufgeber.

10.2.5 StoanochIaufgeber

Wenn eine Klemme als "Stop Hochlaufgeber” parametriert ist, so wird beim Ansteuern der
Klemme der Hochlauf und Rucklauf unterbrochen und der Hochlaufgeberausgang auf dem
momentanen Wert festgehalten.

Beim Offnen der Klemme wird der Hochlaufgeberausgang freigegeben und der
Hochlaufgeber lauft mit der eingesteliten Hochlauf- bzw. Ruckiaufzeit weiter.

10.2.6 AUS (AUS2, Spannungsfreischaltung)

Wenn eine Kiemme als "AUS" parametriert ist, so wird beim Anlegen von L-Signal an die
Klemme (6ffnen der Klemme) der Regler gesperrt, der Steuerwinkel wird nach ay geschoben
und nach | = 0 wird das Netzschitz (iber Relais K3) ausgeschaltet.

Der Motor lauft ungebremst aus.

Wenn beide Wahlklemmen {39 und 40) als “AUS” parametriert sind, muB zum Einschalten an
beide Klemmen H-Signal angelegt werden. "AUS" kann dann durch Offnen (L-Signal) einer
oder beider Klemmen vorgegeben werden.
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10.2.7

10.2.8

10.2.9

10.2.10

10.2.11

11.94

Schnellhalt (aus3)

Wenn eine Kiemme als "Schnellhalt” parametriert ist, so wird beim Anlegen von L-Signal
(6ffnen der Klemme) an die Klemme intern unter Umgehung des Hochlaufgebers Sollwert = 0
vorgegeben. Der Antrieb fahrt an der Stromgrenze gegen 0. Bei n<npyi, (P21) wird der Regler
gesperrt und bei | = 0 wird das Netzschitz (Uber Relais K3) ausgeschaltet.

Das Kommando “Schnellhalt” wird intern gespeichert. Zur Ausf(hrung der Funktion
"Schnellhalt” genugt daher ein kurzzeitiges Anlegen (> 10ms) von L-Signal an die Klemme.
Die Speicherung wird durch L-Signal an Klemme 37 wieder aufgehoben.

Wenn beide Wahtklemmen (39 und 40) als “Schnellhalt” parametriert sind, muB3 zum
Einschalten an beide Klemmen H-Signal angelegt werden. “Schnellhalt” kann dann durch
Offnen (L-Signal) einer oder beider Kiemmen vorgegeben werden.

Ein parametrierter “Zusatzsollwert Stromregier” bleibt bei Schnellhalt wirksam, das
kann abhéngig von dessen Polaritat zu einer Reduzierung des Bremsstromes fihren.

Stromgrenzenumschaltung

Wenn eine Klemme als *Stromgrenzenumschaltung” parametriert ist, so wird beim
Ansteuern der Klemme die am Parameter P41 und P42 eingestellte Stromgrenze wirksam,
wenn der Drehzahlistwert > nymschalt (P50) ist. Bei kleineren Drehzahlistwerten als in P50
eingestellt bzw. bei gedffneter Klemme bleibt der Parameter P39 bzw. P40 die wirksame
Stromgrenze.

Bei Anwahl der Getriebestufe 2 gilt als Stromgrenze der Parameter P44.

reserviert fur spatere Verwendung

Ricksetzen Storspeicher

Wenn eine Klemme als “Riucksetzen Storspeicher” parametriert ist, wird durch Anlegen eines
L-H-Uberganges an die Klemme ein anstehender Fehler quittiert (entspricht dem Driicken der
MODE-Taste).

Umschaltung Leit- / Folgeantrieb

Wenn eine Kiemme als “Umschaltung Leit-/ Folgeantrieb” parametriert ist, so wird beim
Ansteuern der Klemme (H-Signal) das Stromrichtergerit auf stromgeregelten Betrieb
umgeschaltet und kann als Folgeantrieb betrieben werden.

Sind beide Kiemmen (39 und 40) als “Umschaltung Leit-/Folgeantrieb” parametriert, so
werden diese logisch ODER verknupft (d.h. wenn eine der Klemmen angesteuert ist, so wird
auf Folgeantrieb umgeschaltet).

Leitantrieb

Der Leitantrieb wird drehzahlgeregelt betrieben: P89 = x0, der Stromso!lwert fir den
Folgeantrieb Uber einen der analogen Wahlausgange Klemme 14 oder 16 ausgekoppelt:

P35 bzw. P37 = 16, Normierung: bei SW1.0 P36 bzw. P38 = 1.0, ab SW4.0 E11 bzw. E12 = 1.0.
Signalpegel: Gerate-Bemessungsgleichstrom {(Momentenrichtung | ) entspricht + 8,0V an
Kiemme 14 bzw. 16 gegen Klemme 15.
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11.94

10.2.12

10.2.13

10.2.14

10.2.15

10/16

Folgeantrieb
Der Folgeantrieb kann mittels der binaren Eingangsfunktion 11 (auch wihrend des Betriebes)
zwischen drehzahlgeregelter und stromgeregelter Betriebsart umgeschaltet werden mit:

P83=11 Klemme 39 LOW ... Drehzahlregelung
HIGH . .. Stromregelung (Folgeantrieb)

P84 =11 Klemme 40 LOW ... Drehzahlregelung
HIGH ... Stromregelung (Folgeantrieb)

Der Drehzahisollwert wird uber die Klemmen 4 und 5 vorgegeben (Hochlaufgeber wirksam).

Der Stromsollwert wird aber die Klemmen 6 und 7 (analoger Wahleingang) eingespeist (kein
Hochlaufgeber wirksam): P85 = 11, Normierung E02 = 80.

Signalpegel: + 8,0V an Klemme 6 gegen Klemme 7 entspricht Gerate-Bemessungsgleichstrom
(Momentenrichtung 1).

Bei Anwahl Feigeantrieb wird der Drehzahlreglerausgang auf Null gesetzt.

Der Ubergang Stromregelung (Folgeantrieb) zu Drehzahlregelung wird in der
Strombegrenzung auf die Drehzahl entsprechend dem anliegenden Drehzahlsollwert
gefahren (Hochlaufgeber nicht wirksam).

Bei Vorgebe des Halt-Signales am Leit- und Folgeantrieb (klemme 37 LOW) wird sowohl im
drehzahlgeregelten wie im stromgeregelten Betriebsfall erst mit n<npy, die Reglersperre
eingelegt, sodaB auch der Folgeantrieb gefahrt stillgesetzt wird. :

Bei Vorgabe von “Schnellhalt” (bindre Eingangsfunktion 7 an einen binidren Wahleingang
parametriert} gleichzeitig am Leit- und Folgeantrieb wird sowohl im drehzahlgeregelten wie
im stromgeregelten Betriebsfall in der Strombegrenzung zu Drehzahl Null gebremst und erst
mit n<np,, die Reglersperre eingelegt, sodaB beide Antriebe schnellstméglich stillgesetzt
werden.

reserviert fir spatere Verwendung
reserviert far spatere Verwendung

reserviert fir spatere Verwendung

Externer Fehler

Wenn eine Klemme als "externer Fehler” parametriert ist, so wird wenn linger als 1s low-
Signal anliegt, die Fehlermeldung F14 (externer Fehler) angezeigt. Die Fehtermeldung ist nur
fur die Betriebszustande kieiner 06 wirksam.

Bei Fehlermeldung lauft der Antrieb ungebremst aus.

Im Betriebszustand o4 betrigt die Wartezeit 2s.



10.2.16
10.2.47

10.2.18
10.2.19

10.2.20
10.2.21

11.94

Festsollwert 1

Festsoliwert 2

Wenn eine Klemme als "Festsollwert1 oder 2" parametriert ist, wird bei Ansteuerung der
Klemme {H-Signal} der Hauptsollwert weggeschaltet und der Festsollwert aufgeschaltet
(P11 = Festsollwert 1, P12 = Festsollwert 2).

Die Funktion Sollwertaufschaltung ist bei angesteuerter Klemme 37 (EIN/HALT) und Klemme
38 (Reglerfeigabe) wirksam.

Wenn beide Wahlklemmen {39 und 40) als “Festsollwert” parametriert sind, werden bei
gleichzeitiger Ansteuerung der Kiemmen die entsprechenden Sollwerte addiert (interne
Begrenzung auf 105% npya.)-

Sind alle als Sollwertaufschaltung parametrierten Klemmen geéffnet, wird der Hauptsoliwert
verwendet.

Bei der Funktion "Festsollwert” ist der aktuelle Hochlaufgeber wirksam (keine Steuerung
durch P14).

Additiver Sollwert 1 am Hochlaufgebereingang
Additiver Sollwert 2 am Hochlaufgebereingang

Wenn eine Kiemme als “additiver Sollwert am Hochlaufgebereingang” parametriert ist, wird
bei Ansteuerung der Klemme (H-Signal) der auf P11 (bei "additiver Sollwert 1 am Hochlauf-
gebereingang”) bzw. P12 (bei “additiver Sollwert 2 am Hochlaufgebereingang”) eingestellte
Sollwert zum aktuellen Soflwert vor dem Hochlaufgeber addiert.

Die Funktion ist bei angesteuerter Klemme 37 (EIN/HALT) und Klemme 38 {Reglerfeigabe)
wirksam.

Wenn beide Wahlkiemmen (39 und 40) als "additiver Sollwert am Hochlaufgebereingang”
parametriert sind, werden, wenn beide Klemmen angesteuert werden, beide Sollwerte
addiert (interne Begrenzung auf 105% ny,,,).

Sind alle als additive Soliwertaufschaltung parametrierten Klemmen getffnet, wird der
Zusatzsollwert weggeschaitet.

Additiver Sollwert 1 am Drehzahlreglereingang

Additiver Sollwert 2 am Drehzahlreglereingang

Wenn eine Klemme als “Additiver Sollwert am Drehzahlireglereingang” parametriert ist, wird
bei Ansteuerung der Klemme (H-Signal) der auf P11 (bei "additiver Sollwert 1 am Drehzah|-
reglereingang”} bzw. P12 (bei “additiver Sollwert 2 am Drehzahlregiereingang”) eingestelite
Sollwert zum aktuetlen Soilwert am Drehzahireglereingang (nach dem Hochlaufgeber}
addiert.

Die Funktion ist bei angesteuerter Klemme 37 (EIN/HALT) und Kiemme 38 (Reglerfeigabe)
wirksam.

Wenn beide Wahlklemmen (39 und 40) als "additiver Sollwert am Drehzahireglereingang”
parametriert sind, werden, wenn beide Klemmen angesteuert werden, beide Sollwerte
addiert (interne Begrenzung auf 105% Nmayx).

Sind alle als additive Sollwertaufschaltung parametrierten Klemmen geoffnet, wird der
Zusatzsollwert weggeschaltet. '
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10.2.22

10.2.23

10.2.24

10.2.25

10.2.26

10/18

Hochlaufgeber-Umschaltung

Wenn eine Klemme als "Hochlaufgeber-Umschaltung” parametriert ist, so wird beim
Ansteuern der Klemme (H-Signal) auf einen 2. Parametersatz fur den Hochlaufgeber
umgeschaltet.

Parameter E16: Hochlaufzeit 2
Parameter E17: Ricklaufzeit 2
Parameter E18: Anfangsverrundung 2
Parameter E19: Endverrundung 2

Wird die Klemme nicht angesteuert, so gelten die Hochlaufgeberzeiten von P16 bis P19.

Bei angesteuerter Klemme kdnnen zusétzlich die Drehzahlreglerparameter mit den
Parametern P60 und P61 bewertet werden.

Der aktuelle Proportionalanteil n-Regler wird mit dem Inhalt des Parameters P60 multipliziert,
die Nachstellzeit mit dem Inhalt aus P61. Die aktuellen Werte far Proportionalanteil und
Nachstellzeit sind abhangig von der angewahlten Getriebestufe. Fir Normalbetrieb sind P60
und P61 auf 1 zu setzen.

Statik

Wenn eine Klemme als “Statik” parametriert ist, so wird beim Ansteuern der Klemme
(H-Signal) dem Drehzahlregler (PI-Regler) eine parametrierbare Ruckfuhrung paratlel
geschaltet (E60: max.10% des Sollwertes, Stufung 0.1%) (siehe auch analoges Ersatzschaltbild
Kapitel 9.2 “Parameterbeschreibung” E60).

10% Statik bewirkt, daf3 der Drehzahlistwert bei Belastung mit Gerite-Bemessungs-
gleichstrom um 10% von der Maximaldrehzahl vom Sollwert abweicht. Die Funktion wird zur
Stromaufieilung zwischen zwei oder mehreren Antrieben verwendet.

Bei gedffneter Klemme ist die Statik nicht wirksam.

Wenn keine Kiemme als “Statik” parametriert ist, ist die zusatzliche Ruckfuhrung immer
wirksam. Mit Parameterstellung E60 = 0 kann die Statik abgeschaltet werden.

Sind zwei Klemmen als "Statik” parametriert, missen beide Klemmen angesteuert werden,
damit "Statik” wirksam wird.

Getriebestufe 2

Wenn eine Klemme als “Getriebestufe 2" parametriert ist, so wird beim Ansteuern der
Klemme (H-Signal) ein eigener Parametersatz angewéahilt:

Parameter P33:  Proportionalanteil n-Regler

Parameter P34:  Nachstellzeit n-Regler

Parameter P44: Stromgrenze (fir M 1 und MII gleicher Wert)
Parameter P24:  n, (Drehzahischwellwert)

Sollwertabminderung

Wenn eine Klemme als “Sollwertabminderung” parametriert ist, so wird beim Ansteuern der
Klemme (H-Signal) der Sollwert am Hochlaufgebereingang auf den am Parameter E61
eingestellten Wert begrenzt (% von np,,,, Begrenzung der Maximaldrehzahl).

Umpolung Sollwert (ab sw4.0)

Wenn eine Klemme als "Umpolung Sollwert” parametriert ist, wird bei Ansteuerung der
Klemme (H-Signal) der Sotlwert umgepolt, wenn er aus einer der folgenden Quellen kommt:
- Hauptsollwertkiemme (Klemme 4 und 5)
- Digitaler Sollwert von Dual-Port-RAM cder von der seriellen Schnittstelle (GSS-T1 mit USS-
Protokoll}
- Festsollwert (siehe Kapitel 10.2.16 und 10.2.17)
- Tippen, Kriechen (siehe Kapitel 10.2.1 und 10.2.2)
(siehe auch Kapitel 10.1 Blatt 6)



11.94

103 Stromgrenzen einstellen

P39 =8B+ fl:lf MI
P40 = B8 - fur M1l
Verhiltnis = gewiinschter Grenzstrom Apotor nenn iN % (Max. 300% maoglich)

Wahlweise zweiter Parametersatz (P41 und P42) f0r Stromgrenzenumschaltung,
siehe Wahlklemmen 39 und 40 {Kapitel 10.2.8).

HINWEIS

Der Gerdteausgangsstrom wird automatisch auf den Geréite-Bemessungsgleichstrom
laut Typenschild begrenzt.

10.4 Drehzahlabhidngige Strombegrenzung

P48 = Einsatzpunktin % von Nmax

P49 = Stromagrenzwert in % von Iyetor bei Maximaldrehzahl

)

Gerdtegrenzstrom

Stromgrenze 1 {P39/P40)

Kommutierungsgrenzkurve (~1/n}

Stromgrenze bei
Maximaldrehzah! (P49)

S O

n, Menax n
Drehzahl #iir Einsatz der

drehzahlabh&ngigen
Strombegrenzung (P48)
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10.5  Thermischer Uberlastschutz des Gleichstrommotors (12t-Uberwachung)

Die Parametrierung der 12t-Uberwachung erfolgt Uber die Parameter P70 und P71. Bei
entsprechender Anpassung wird der Motor vor unzul assigen Belastungen geschutzt (kein
Motorvollschutz).

Anpassung

P70: In Parameter P70 muB eine Zeitkonstante Tyoror in Minuten eingetragen werden, mit
der die 12t-Uberwachung arbeiten soll.

P71: InParameter P71 ist das Verhéitnis des Bemessungsstromes des Motors zum
Gerategrenzstrom - in Prozent - laut Typenschiider einzutragen.

Vorwarnkennlinie / Abschaltkennlinie

Wird der Motor z.B. konstant mit etwa 125% des Bemessungsstromes des Motors belastet, so
spricht die Vorwarnmeldung (nur bei Verwendung von Zusatzbaugruppen} nach Ablauf einer
Zeitkonstante (P70) an. Erfolgt keine Belastungsreduzierung, so wird bei Erreichen der
Abschaltkennlinie der Antrieb drehmomentenfrei geschaltet und die Fehlermeldung F13
blinkend angezeigt.

Vorwarn-/Abschaltzeiten fir andere Belastungen konnen dem Diagramm entnommen

werden.
. r
Uberlast-
faktor 23 labschalt = 1.1 X lvorwarn = 1,1 X Imot Nenn
lMDtof
|Mot0r—Nenn
2 -
Abschaltkennlinie
" der 12t-Uberwachung
Vorwarnkennlinie
der 12t-Uberwachung
1.5 \
1,38 Tmotor = Tm = thermische Zeitkonstante des Motors
1,25
1,20
1,15
1,10 AT
1,05
i 1 1 .
T | T -
0.29T, 1Tl 18T 2T ATy aTy, Vorwarn- /
0,597, 1,197y 1,75T4 2,47, Abs':htaitze't
1.83Tw min

HINWEIS

Bei Ausfall der Elektronik-Stromversorgung geht die errechnete Vorbelastung des
Motors verioren. Nach dem Wiedereinschalten wird von einem unbelasteten Motor
ausgegangen!

Die 12t-Uberwachung gibt nur in grober Annédherung das thermische Abbild des
Motors wieder (kein Motorvollschutz).

wird in P70 (Tmotor) der Wert Null eingestellt, ist die 12t-Uberwachung ausgeschaltet.
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Ermittlung der thermischen Ersatzzeitkonstante
Zu beachten ist, daf die thermische Ersatzzeitkonstante vom maximalen Uberstrom abhéngig
ist.

Thermische Ersatzzeitkenstante der Gleichstrommotoren 1G . 5/1H. 5 nach Katalog DA12.

P70 # [min]

40 -

30

20 - S

|
R > [%]
100 120 140 160 180 200 N

Bei Verwendung anderer Maschinentypen sind die Herstellerangaben zu beachten.
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10.6

10.7

10.8

10.9

10/22

Stillstandsiberwachung iiber den bindren Wahlausgang (Klemme 46)

P80
P21

Beispiel: Fir P21 = 1% wird Klemme 46 logisch “1“, wenn die Drehzahl 1% der
Maximaldrehzah! unterschreitet.

1 Klemme 46 als Meldung n < npin

Schwelle von ng,i, einstellen

Getriebeschonung

P62 Einstellung des Stromsollwertintegrators (0 - 100ms)

Die Getriebeschonung wirkt bei Momentenrichtungswechsel. Der Sollwert wird Gber einen
Hochlaufgeber {P62) dem Stromregler zugefihrt.
Blockierschutz

Abschaltzeit {iber P43 einstellbar: 0 bis 60s

Bei Ansprechen der Uberwachung liegen folgende Bedingungen vor:

der Drehzahlistwert ist kleiner als 0,4% von nmay

der Stromsollwert hat die Stromgrenze erreicht

es liegt drehzahlgeregelter Betrieb vor

nach Ablauf der in P43 eingesteliten Zeit meldet das Gerat F16.
Die Fehlermeldung ist bei Parameter P89 = x3 (stromgeregeiter Betrieb) ausgeblendet.

Wird der Drehzahiregler ubersteuert und das Gerat aber die Stromgrenze gefuhrt {Leit-
Folgeumschaltung) muB die Uberwachung ausgeblendet werden {siehe Kapitel 10.13).

P43 = 0: F16Blockierschutz ausgeblendet

Hochlaufgeber

Hochlaufgeber einstetlen

P16 = T+ .. . Hochlaufzeit 1 0-300s
P17 = T~ ... Rlacklaufzeit1 0-300s
P18 = AR ... Anfangsverrundung1 0-10s
P19 = ER ... Endverrundung 1 0-10s

Zusatzfunktionen zu Hochiaufgeber Gber Wahlklemmen 39 oder 40:
- Hochlaufgeber-Umschaltung: Anwahl eines zweiten Hochlaufgebers (E16 bis E19).

- Hochlaufgeber STOP: der Hochlaufgeberausgang wird auf seinem aktueilen Wert
festgehalten.

- Hochlautgeber Freigabe: Bei fehlender Hochlaufgeberfreigabe wird der Ausgang des
Hochlaufgebers zu Null gesetzt, dies bewirkt bei 4-Quadrant-Geraten Bremsen an der
Stromgrenze.
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- Verhinderung des Uberschwingens des Drehzahlistwertes nach Soflwertsprangen am
Hochlaufgebereingang durch folgende MaBnahme:
Wihrend der Hochlaufgeber lauft, wird die n-Regler-Nachstellzeit mit einem Faktor
multipliziert. Dieser Faktor kann Uber die Zehnerstelle des Parameters P89 eingesteilt
werden.

P89 = O0x...Faktor 1 (d.h. Funktion ausgeschaltet)
1x...Faktor 1000

Die Adaption wirkt nur bei aktivem Hochlaufgeber (P16 <> 0, P17 <> 0)
Die tatsachlich wirksame Nachstellzeit wird intern auf maximal 100s begrenzt!

Weitere Betriebsarten fiir den Hochlaufgeber sind der Parameterbeschreibung fur
Parameter P14 zu entnehmen. :

Momentenregelung
Im Ankersteuerbereich, d.h. das Motorfeld ist Gber den ganzen Drehzahlbereich konstant, ist
der Geratestrom direkt proportional zu dem Maschinenmoment.

Es ist jedoch auch méglich, die Antriebe im Feidschwiachbereich drehmomentengeregelt zu
betreiben. Der Drehzahlreglerausgang entspricht dem Momentensollwert. Dieser Wert wird
durch den aktuellen MaschinenfluB dividiert und als Sollwert dem Stromregler zugefiihrt.

Momentenregelung im Feldschwachbereich ist bei Verwendung eines externen geregelten
Feldgerats moglich.

Wahl der Betriebsart fur die Momentenregelung

E70= x0... Stromregelung

xt... Momentenregelung (d.h. der Drehzahlreglerausgang wird durch den gerade
aktuellen magnetischen MaschinenfluB dividiert)

Ox . .. analoge Begrenzung (ber analoge Wahlklemme 6 und 7 wirkt als

Strombegrenzung
1x. .. analoge Begrenzung tiber analoge Wahlklemme 6 und 7 wirkt als
Momentenbegrenzung
analoger Zusatzsollwert analoge Begrenzung
von Klemme 6 und 7 vonKlemme6und 7
(falls aktiviert) {falls aktiviert)
E70
Zehnerstelle
]\I’ 0
¥ ¥
vom i E70
-Regl Ein Il | Gerat
n-Kegter + N ers[te e N(e;:jrde) zum
‘ ¥ + OJ\ Steuersatz
pu— BEEE—

T 147" — — I

(E68) ...J Stromregler
MOM BEGR M+0 und
Momenten- ‘_I Vorsteuerung
begrenzung P39, P40,

magnetischer  P41,P42,  Stromistwert
Maschinenfiul P48, P49,
Strombegrenzung
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10.11

10.12

10/24

Umschaltung von drehzahl- auf stromgeregelten Betrieb

Umschaltung durch Parameter P89 {off-line)

P89 = x0

P89 =x3

Das Gerat arbeitet drehzahlgeregelt.

Drehzahlsollwert von Klemme 4 und 5 (Hauptsollwert), Uber Hochlaufgeber
gefihrt.

Ein zweiter Drehzahisollwert kann an Klemme 6 und 7 gelegt werden (analoger
Wahleingang). Dieser kann wahlweise parametriert werden:

P85=1 kein Hochlaufgeber wirksam

P85=12 Hochlaufgeber wirksam

Das Gerét arbeitet stromgeregelt.

Stromsollwert von Klemme 4 und 5 (Hauptsollwert), Uber Hochlaufgeber gefihrt.

Ein zweiter Stromsoliwert kann an Kiemme 6 und 7 gelegt werden (analoger

Wahleingang). Dieser kann wahlweise parametriert werden:

P85=2  Zusatzsollwert Stromregler, dieser wird nach der Momentenbegrenzung
eingekoppelt.

P85=12 Stromsollwert, Hochlaufgeber wirksam

Im stromgeregelten Betrieb kann der Hochlaufgeber ausgeschaltet werden,
entweder mit P16 bis P19 = 0 oder durch Parametrieren Leit-/Folgeantrieb P83 bzw.
P84 = 11 und Klemme 39 bzw. 40 high-Signal.

Eine Umschaltung drehzahigeregelter <—> stromgeregelter Betrieb kann bei laufendem
Antrieb Uber die binare Eingangsfunktion 11 “Umschaltung Leit-/Folgeantrieb” erfoigen,
siehe Kapitel 10.2.11.

Betrieb an schwachen Netzen

z.B. hoher Oberwellenanteil
schnelle Frequenzanderung
geringe KurzschluBleistung im Netz
Speisung (ber Dieselgenerator (Inselbetrieb)
breite Kommutierungseinbriche

Oben angeflihrte Netzverhiltnisse konnen zu sporadischem Auftreten von Fehler F03 oder
F11 fubhren.

Es bestehen folgende zusatzliche Einstelimogtichkeiten:

s Verhalten an nicht frequenzstabilen Netzen

Frequenznachfuhrungsgeschwindigkeit einstelibar durch

Parameter L33 Einerstelle:
L33 = x0...starre Netze (Normaleinsteliung)

x1 ... schwache Netze
x2 ...schwache Netze
x3 ... schwache Netze (héhere Zahl entspricht schneilerer Nachfiihrung)
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e Tachobruchiiberwachung
Die Ansprechschwelle far die Fehlermeldung F11 ist zusétzlich einstellbar durch

Parameter L33 Zehnerstelle:

L33 = 0x...Ansprechschwelle = 60V x P98/400
1x ... Ansprechschwelle = 120V x P98/400
2x ... Ansprechschwelle = 180V x P98/400
3x...Ansprechschwelle = 240V x P98/400

Die Ansprechschwelle bezieht sich auf die Hohe der Ankerspannung.

1

Bei Betrieb der Gerate mit Dieselgenerator wird die Einstellung L33 = 22 empfohlen.

HINWEIS

Bei Erhohung der Ansprechschwelle fir die Tachouberwachung schaltet bei einem

tatsdchlichen Tachoausfall das Gerat erst bei einer hdheren Drehzahl ab.

Bei Erhéhung der Frequenznachfuhrungsgeschwindigkeit kann eine hdhere
Ankerstromwelligkeit auftreten.

» Korrektur der Phasenverschiebung des Synchronisierfilters

Bei stark oberwellenbehafteten Netzen kann es zum Ansprechen von Fehlermeldungen
kommen (F03, F11).

Parameter L34: — 199 bis + 199 x 10ps zusatzliche Phasenverschiebung

Der Parameter L34 wird im Zuge des Optimierungslaufes eingestellt (Aufruf mit P51 =2).

Einstellung per Hand: P89 =3 (stromgeregelter Betrieb)
Feld abschaiten
Stromsollwert >2% an Klemme 4 und 5 vorgehen
Parameterinhalt P07 (EMK) auslesen
L34 verstellen bis Inhalt P07 = 0

Da der Oberwellenanteil der Netze meist nicht konstant ist, wird vorwiegend der
Parameter L33 eingestellt.

10.13  Abschalten von Uberwachungen / Ausblenden von Fehlermeldungen

A WARNUNG

Die im Gerat eingebauten Uberwachungen dienen zum Schutz der Gerate und
der Sicherheit der Anlage. Ein Abschalten von Uberwachungen kann dazu
fUhren, daB das Gerat auf Storung nicht eder fehlerhaft reagiert. Dies kann zu
Tod, schweren Kérperverletzungen oder Sachschéden fihren.

Daraus resultierende Gerateschaden unterliegen nicht der
Gewahrleistungspflicht.

Nur qualifiziertes Personal , daB sich zuvor mit allen in dieser Betriebsanleitung
enthaltenen Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungs-
anweisungen vertraut gemacht hat, sollte an diesem Geréat arbeiten.
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Jeder einzelnen abschaltbaren Uberwachung ist ein Bit in einem Steuerregister (Parameter

P91} zugeordnet. Das gewlnschte Bitmuster muB in hexadezimaler Form eingegeben

werden. Zur Bestimmung der HEX-Zaht kann untenstehende Konversionstabelie verwendet

werden.

Bit Nr. 11109 | 8[j7|6|5]|4]|/312]|1]0

X

Fehler-Nr. F26/F19 F16||F12(FO7|F11|FO5|| FO4|FO3|F02|F23

Beispiel 1111010 6ol 0{1]0 ot1]101]0

*)abSw4.0

AN SN 7\ 7
N W '

Hunderterstelle Zehnerstelle Einerstelle von P91

<1 [  [2]

Bit = 0. .. Uberwachung aktiv
Bit = 1... Uberwachung abgeschaltet

Beispiel: P91 = C24d.h. F03, F11, F19 und F26 ausgeblendet

Bitmuster Hexadezimal Bitmuster Hexadezimal
0000 0 1000 8
0001 1 1001 9
0010 2 1010 A
0011 3 011 B
0100 4 1100 C
01 5 1101 D
0110 6 1110 E
0111 7 1M F

Abschalten weiterer Uberwachungen

F10
F13
F14
F15
F16
F34

{Uberdrehzahlschutz) kann Gber Parameter 21 = 0 abgeschaltet werden.
{12t-Uberwachung) kann Gber Parameter P70 = 0 abgeschaltet werden.

{externer Fehler) kann dber Parameter P83 und P84 = 15 abgeschaltet werden.
{Drehzahlregleriberwachung) kann (iber Parameter EQ3 = 1x abgeschaltet werden.
{Blockierschutz)} kann auch liber Parameter P43 = 0 abgeschaltet werden.

(EEPROM-5tHrung) kann Gber Parameter P87 = 1x abgeschaltet werden
{Permanentspeichersperre aktiv).
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10.14.1

10.14.2

Auswahl des Drehzahlistwertes:

Betrieb mit Analogtacho

Die Funktion wird mit Parameter P53 = J angewahlt.
Anschlul3 siehe Kapitel 6.1 und 6.8.

Betrieb mit Pulsgeber

Die Funktion wird mit Parameter P53 = 1 angewahlt.

Weiters sind einzustellen (siehe auch Kapitel 9.2 "Parameterbeschreibung”):

P54 Pulsgeber Typ

P55und PS6  Puisgeber Pulszah! {Impulse / Umdrehung)
P57 Steuerwort fur den Pulsgeber

P58 und PS9  Maximaldrehzahi bei Pulsgeber

AnschluB siehe Kapitel 6.1 und 6.8.

Die niedrigste mit einem Pulsgeber meBbare Drehzahl errechnet sich mit:

Nmin [U/mMin] = 14648 *

X*IM

dabei ist:

X= 1 bei t-fach-Auswertung der Pulsgebersignale (P57 = 0)
2 bei 2-fach-Auswertung der Pulsgebersignale (P57 = 1)
4 bei 4-fach-Auswertung der Pulsgebersignale (P57 = 2)
siehe auch "Mehrfachauswertung der Geberimpuise”

IM = Pulsgeber Pulszahl ({Impulse / Umdrehung) -» P55, P56

Kleinere Drehzahlen werden als n = 0 gewertet.

11.94

Die Frequenz der Pulsgebersignale an den Klemmen 28 und 29 bzw. 30 und 31 darf nicht Gber

100kHz liegen.
Die grofite mit einem Pulsgeber mefBbare Drehzahl errechnet sich mit:

6000 000
M

Nmax LU/Min] =

M = Pulsgeber Pulszahl (impuise / Umdrehung) - P55, P56

Bei der Auswahl des Pulsgebers muf3 daher geachtet werden, daf die kleinste vorkommende
Drehzahl =0 deutlich iber ny,;, und die groBte vorkommende Drehzahl nicht Gber np, 5, liegt.

Daher:
14648
M >> -
X* Npin [U/min] Zur Auswahi der Strichzahl
6 000 000 IM {Impulse / Umdrehung) des Pulsgebers
" Neax [U/min]
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Mehrfachauswertung der Geberimpulse
Siehe auch Kapitel 9.2 "Parameterbeschreibung” fir P54 und P57.
Pulsgeber Typ 1:

bei 1-fach-Auswertung  Auswertung der positiven Flanken von Spur 1

bei 2-fach-Auswertung  Auswertung der positiven und negativen Flanken von Spur 1

bei 4-fach-Auswertung  Auswertung der positiven und negativen Flanken von Spur 1 und
Spur 2

Pulsgeber Typ 2:

bei 1-fach-Auswertung  Auswertung der positiven Flanken der aktiven Spur

bei 2-fach-Auswertung  Auswertung der positiven und negativen Flanken der aktiven
Spur

4-fach-Auswertung nicht maglich

Pulsgeber Typ 3:

bei 1-fach-Auswertung  Auswertung der positiven Flanken der Impulsspur
2-fach-Auswertung nicht méglich
4-fach-Auswertung nicht méglich

10.14.3 Betrieb ohne Tachomaschine (EMK-Regelung)

Die Funktion wird mit Parameter P53 = 2 angewahlt.

Weiters sind einzustellen (siehe auch Kapitel 9.2 "Parameterbeschreibung”):
E33 IxR-Kompensation

€34 Maximaldrehzahi

P20 Istwertsiebung (bei Bedarf)
empfohlener Wert: P20 = 40 [ms]

Inbetriebnahme
1. Einstellung der Maximaldrehzah! mit E34

2. beileerlaufendem Motor
Drehzahlsollwert vorgeben
Motordrehzahl messen

3. bei belastetem Motor
Einstellung des Parameters E33 erhdhen bis die Drehzahl gleich der Leerlaufdrehzahl ist.

4. Wenn der Antrieb beim Stillsetzen (Offnen von Klemme 37) nicht in den Zustand 07 geht
(bleibtim Zustand 01) P21 erhéhen.

HINWEIS

Eine Feldschwachregelung ist bei tacholosem Betrieb nicht moglich.

P77 = 0 einstellen!
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Serielle Schnittstelle

Das Grundgerat ist mit einer Serietlen Schnittstelle {G-S5T1) ausgeristet.
Die Schnittstelle an der 9-poligen SUBMIN D-Buchse X501 ist als R$232-Schnittstelle

ausgefuhrt.

11.94

Durch AnschiieBBen der optionalen Schnittstellenerweiteurng (6RX 1240-0AL01)} an G-SST1
steht der Peripherie anstelle der RS232- eine R$485-Schnittstelle zur Verfigung. (Pinbelegung
der Schnittstellen siehe unter “Klemmenbelegung” in Kapitel 6.8, Verbindungskabel siehe

Kapitel 10.15.3)

G-55T1 G-s5T1 1)
Typ RS232 Rs485 1)
Stecker X501 X502 1)
Betriebsart 2) RS5232 4-Draht- 2-Draht-
Betrieb: Betrieb:
nicht busfahig nicht busfahig busfahig

XJ2, Xi6, XJ7, X)8 auf
A1660 in Stetlung 1-2
stecken

XJ2, XJ6, XJ7, X)8 auf A1660 zum
Betrieb mit A1618in Stellung 2-3

stecken

LeitungsabschluB 3)

nicht méglich

ja: XJ201 in Stellung 2-3
XJ200, XJ202 in Stellung 1-2

nein:  XJ201in Stetlung 1-2
XJ200, XJ202 in Stellung 2-3

1} Mit Option Schnittstellenerweiterung 6RX1240-0AL01 zum Umsetzen von R5232
{gerateseitig) auf R5485.

2} Schnittstellenfunktionen mit P51 = 30, 31, 35 sind nicht busfahig und schalten die
Schnitistelle automatisch auf 4-Draht-Betrieb. Das USS-Protokoll (P97 = 1xx oder P97 =
2xx) schaltet die Schnittstelle automatisch auf 2-Draht-Betrieb.

3) 2-Drahi-Betrieb: nur an beiden Geriten an den beiden Enden des Buskabels ist der

Leitungsabschluf} zu aktivieren.

4-Draht-Betrieb: an den beiden Empféangern, die den beiden Enden des Buskabels am

néchsten sind, ist der LeitungsabschluB zu aktivieren.
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10.15.1 Ausgeben der Parameterliste

10/30

Die aktuelte Parametrierung des Gerates kann an einen Drucker mit RS232- oder R5485-
Schnittstelle oder an einen PC oder PG (bertragen werden.

Ubertragung zu einem Drucker:

Die Ubertragung von Antriebsparametern zu einem Drucker kann prinzipiell in jedem
Betriebszustand des Stromrichters 6RA23 erfolgen.

G-S5T1
X501/X502
R$232/485
Die am GRA23-Gerat eingestellten Werte mussen mitden | Verbindungskabel
Druckerdaten Ubereinstimmen. Die Einstellung des siehe Kapitel
Druckers entnehmen Sie bitte der Anwendungsbeschrei- 10.15.3

bung des Druckers.

1. Einsteilung der Ubertragungsrate und Einstellung des P97 = 01x
Ubertragungsprotokolis (Funktion Gber P51 wahlbar)
X .... Baudrate

2. Gewinschte Funktion {Ausdruck aller existierenden Para- | P51 = 30
meter) an P51 wahlen.

3. Starten der Ubertragung durch Drucken der MODE-Taste
am 6RA23

Anzeige am Bedienfeld:
Rechts-Links-Springen "1II* bzw. Anzeige des Parameters
der gerade gedruckt wird.

4. Manueller Abbruch der Dateniibertragung
Mit Betatigen der TIEFER-Taste am Stromrichter kann die
Ubertragung manuell angebrochen werden.

Tritt wahrend des Ausdruckens ein Fehler auf, so wird das
Senden der Daten sofort abgebrochen.

Am Ende der Datenibertragung befindet sich der Stromrichter 6RA23 im gerade aktuellen
Betriebszustand.

P51 wird automatisch von 30 auf 0 zurtckgesetzt.

A WARNUNG

Ein Schnittstellenfehler (z.B. aufgrund eines falsch eingesteliten Datenrahmens,
Ausschalten eines angeschiossenen Druckers bei angewahlter Schnittstelle,

usw.) bewirkt ein Stillsetzen eines eventuell im Betrieb befindlichen Antriebes!
Im Zweifelsfall sollte die Schnittstelle daher nicht im Betriebszustand "BETRIEB”
verwendet werden.
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Ubertragung zu einem PC (PG):

Die Ubertragung der Parameter vom Stromrichtergerat zum PG (PG) kann in jedem Betriebs-
zustand des Stromrichtergerites erfolgen.

Fur die Datenubertragung wird auf der PC-Seite das Datentransferprogramm PCIN (Version
z 2.0) bendtigt.

G-55T1
X501/X502
RS232/485

Herstellen der Verbindung 6RA23-Ger4t-PC {PG) Beispiel fir Verbin-
dungskabel siehe
Kap. 10.15.3

1. Einsteltung der Ubertragungsrate und Einstellung des P97 = 01x
Ubertragungsprotokolls (Funktion Gber P51 wihlbar)
X .... Baudrate

2. Starten des Programms PCIN am PC (PG)

3. Ubertragungsformat und Baud-Rate firr die serielle
Schnittstelle am PC/PG einstellen

Funktionstaste <F5> ... Installation, Funktionstaste
<F3> ... Schnittstelle

Fir die Standardeinstellung am Stromrichter 6RA23 (P97
= 015) muB PCIN folgendermaBen konfiguriert sein:

Baud-Rate 9600
Paritat gerade
Datenbits 7
Stopbits 1

4. PC/PG auf Empfang stellen
Zweimaliges Dricken der Funktionstaste <F8> . Rick-
kehr zum Hauptmenu

Funktionstaste <F3> ... Dateifunktion, Funktionstaste
<F4> . Empfangen anwahlen

Angabe eines Dateinamens und des Dateityps (max. 8 Zei-
chen fir den Dateinamen und 3 Zeichen fur den Dateityp).
Nach dem Driicken der <Return>-Taste ist PC/PG em-
pfangsbereit.

5. Gewunschte Funktionen (Ausgabe der Parameter an PC P51 = 31
(PG) an P51 wahlen.

6. Starten der Dateilbertragung durch Dricken der MODE-
Taste an Stromrichter 6RA23

Anzeige am Bedienfeld:
Rechts-Links-Springen von "1I1* baw. Anzeige des Parame-
ters der gerade Ubertagen wird.
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G-55T1
X501/X502
R5232/485

Beenden der Dateniibertragung

Nach dem Empfang der Endkennung "40 x <NULL> wird
am PC/PG die Empfangsbereitschaft automatisch beendet
und die gesamte Antriebsparameterliste unter dem ange-
gebenen Dateinamen und Dateityp abgespeichert. Wird
die Ubertragung manuell unterbrochen, so kann der bis
dahin empfangene Teil der gesamten Antriebsparameter-
tiste durch Dricken der Funktionstaste <F8> am PC/PG
ehenfalls abgespeichert werden.

Mit dem Betatigen der TIEFER-Taste am Stromrichter
6RA23 kann die Ubertragung manuell abgebrochen wer-
den.

Tritt wahrend des " Up-reading” beim Stromrichter 6RA23
eine Fehlermeldung auf, so wird das Senden der Daten so-
fort abgebrochen.

Am Ende der Datenibertragung befindet sich der Strom-
richter 6RA23 im gerade aktuellen Betriebszustand.

P51 wird automatisch auf 0 zurlckgesetzt.

Die Ausgabe erfolgt nach dem Muster:

Kennung (% TEA 1)
Uberschrift mit Softwareversionsnummer -

3 CR/LF

Parameterblock
Endkennung " ###" (zum Wiedereinlesen)
Endkennung "40 mal OH"

Durch die Zeichenfolge 40 mal OH wird dem Programm PCIN das Ende des Datensatzes

angezeigt.
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10.15.2 Parameter einlesen

Das Senden der Parameter kann z. B. von einem PC mit dem Schnittstellenprogramm PCIN

V2.0 erfolgen.

Die Funktion wird dber P51 = 35 angewahit.

Es werden dann Parameter von der seriellen Schnittstelle eingelesen und dbernommen,
sofern sie folgenden Syntaxregeln gehorchen:

1 Der Empfang wird durch drei unmittelbar hintereinander empfangenen LF- oder CR/LF-
Zeichen “scharf” gemacht. Alles davor (z. B. Uberschrift) wird ignoriert.

2 Die eigentliche Parameterdeklaration erfolgt dann in Form:

Pyy
Eyy
Hyy
Lyy
A-H
A-L
SHI

= vy [.nn]
= vwv [.nn]
= wwv [.nn]
= wvv [.nn]
= v
= W

= Vv

damit bedeutet:

Yy

VvV

nn

Parameternummer; diese muB zweistellig (eventuelle fihrende 0) angegeben
werden.

Das " = "-Zeichen kann ohne oder durch eine beliebige Anzahl von
< Leerzeichen>> von Parameternummer und Parameterwert getrennt
angegehen werden.

Parameterwert; bei NIBBLE-codierten Parametern muB3 die Anzahl der Stellen
stimmen. Dezimalparameter kénnen beliebig angegeben werden.

Nachkommastellen bei Dezimalparametern (wenn nichts angegeben ist, wird
gegebenenfalls 00 angenommen)

3 Zwei Parameter werden durch Leerzeichen, Beistrich, Strichpunki, CR, CR/LF oder einer
beliebigen Kombination davon getrennt.

4 Nach drei unmittelbar hintereinander empfangenen " #"-Zeichen wird das Einlesen
beendet, die RT5-Leitung wieder rackgesetzt und auf P51 = 0 im Parametermodus

geschaltet.

HINWEIS

Nach Ende der Datenlbertragung darf die Elektronikversorgungsspannung mindestens

3 Minuten lang nicht ausgeschaltet werden, damit (bei nicht aktivierter Permanentspei-
chersperre, siehe P87 im Kapitel 9.2) die neuen Parameterwerte in den Permanentspei-
cher Gbernommen werden kénnen.
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G-55T1
X501/X502
RS232/485

Herstellung der Verbindung GRA23-Geréat zum PC (PG)

Beispiel flur Verbin-
dungskabel siehe

Nach dem Empfang der Endkennung "3 x <#>" wird am
Stromrichter 6RA23 die Empfangsbereitschaft automa-
tisch beendet.

Mit dem Betatigen der TIEFER-Taste am Stromrichter
6RA23 kann die Ubertragung manuell abgebrochen wer-
den.

Anmerkung: Fehlt "3 x <#>" als Endkennung, so kann
bei Bedarf die Empfangsbereitschaft am
Stromrichter 6RA23 durch Dricken der
T{EFER-Taste manuell hendet werden.

Kap.10.15.3

1. Einstellen der Ubertragungsrate und Einstellung des Uber- | P97 = 01x
tragungsprotokolls (Funktion aber P51 wahlbar)

x ... Baudrate

2 Gewulnschte Funktion am Stromrichter anwahlen. P51 = 35
{Einlesen eines Parametersatzes)

3. Empfangsbereitschaft am Stromrichter herstellen
Durch Dricken der MODE-Taste wird der Stromrichter in
Empfangsbereitschaft gebracht.

Anzeige: Rechts-Links-Springen von “ill*

4. Starten des Programms PCIN am PC (PG) und Ubertra-
gungsformat und Baud-Rate fir die serielle Schnittstelle
am PC/PG einstellen
Funktionstaste <<F5> ... Installation, Funktionstaste
<F3> ... Schnittstelle
Fur die Standardeinstellung am Stromrichter 6RA23 (P97

= 015) muB PCIN folgendermafBen konfiguriert sein:
Baud-Rate 9600

Paritat gerade

Datenbits 7

Stopbits 1

5. PC/PG auf Senden stellen
Zweimaliges Dricken der Funktionstaste <F8> ... Ruck-
kehr zum Hauptmenu.

Funktionstaste <F3> ... Dateifunktion, Funktionstaste
<F6> ... Senden anwdhlen

Auswahl der gewunschten Datei mit Hilfe der Cursor-
Tasten.

6. Starten der Datenubertragung durch Dricken der < Re-
turn>>-Taste am PC/PG
Anzeige am Bedienfeld:

Rechts-Links-Springen von "Il bzw. Anzeige des jeweils
empfangenen Parameter

7. Beenden der Dateniibertragung
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Wird die Datenibertagung wahrend des " Down-loading” durch Driicken der TIEFER-Taste
manuell abgebrochen, so fihrt dies gegebenenfalls zu einer Inkonsistenz im
Antriebsparameter-Datensatz des Stromrichters 6RA23. Deshalb mufl das "Down-loading”

sofort wiederholt werden!

Am Ende der Datenlibertragung befindet sich der Stromrichter 6RA23 im gerade aktuellen

Betriebszustand.

P51 wird automatisch von 35 auf 0 zurickgesetzt.

10.15.3  Steckerbelegungen und Verbindungskabel

Bild 1: Verbindungskabel zwischen 6RA23-Gerdt (X501) und PC mit
9-poligem SUBMIN D-Stecker fiir die serielle Schnittstelle am PC

o

N

(- N
:10 S f, 01:
! 50\ DSR 6 '
12 I[R)(D M M Rxn: 2!
| © T irTs ~ S RTS 70 i
1y O — N o
: GB :TJ:D - : ; I i - T)(D: 03:
' o :CTS -~ — CTS § OB H
1 4 X i i \ Py
o \ Vot [ \ ol
' 9 Ut 1 \ e 1
] ['e) I [ o !
15 )Gun N 11 GND 5!

1

(\_ _
=C1

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am bRA23-Gerat (X501): Buchse
am Kabel: Stift

Anmerkung:

Bei den 6RA23-Geraten wurde weder ein
Hardware-Handshake (CTS/RTS) noch ein
Software-Handshake (XON/XOFF)
implementiert. Das Steuersignal RT5 liegt
nach dem Einschalten statisch auf R$232-
tow-Pegel ( + 10V); das Steuersignal CTS
wird nicht ausgewertet.

=C1
C

9-poliger SUBMIN D-Stecker fur serielle
Schnittstelle

am PC: Stift

am Kabel: Buchse

Anmerkung:

Die Verbindung der Steuersignale CT5 und
DSR wird vom Datentransferprogramm
PCIN im Sendebetrieb benétigt.
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Bild 2: Verbindungskabel zwischen 6RA23-Gerat {X501) und PC/PG mit
25-poligem SUBMIN D-Stecker fiir die serielle Schnittstelie am

PC/PG
(.

510 \‘\

%o N
:20 }RuD - :;
| 7O s
:30 ;TID - ;l
| SO
40 N
e %
:50 —

Ay

!
f=C

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am 6RA23-Geradt (X501): Buchse
am Kabel: Stift

Anmerkung:

Bei den 6RA23-Geraten wurde weder ein
Hardware-Handshake (CTS/RTS) nach ein
Software-Handshake {(XON/XQFF)
implementiert. Das Steuersignal RTS liegt
nach dem Einschalten statisch auf R$232-
Low-Pegel ( + 10V); das Steuersignal CTS
wird nicht ausgewertet.
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25-poliger SUBMIN D-Stecker
fur serielle Schnittstelle

lI}—C

am PC: Stift; am PG: Buchse
am Kabel: Buchse hzw. Stift

Anmerkung:

Die Verbindung der Steuersignale CTS und
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DSR wird vom Datentransferprogramm
PCIN im Sendebetrieb benétigt.
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Bild 3: Verbindungskabel zwischen 6RA23-Gerdt (X501) und einem
Drucker mit 25-poligem SUBMIN D-Stecker fiir die serielle
Schnittstelie am Beispiel des HP Thinkjet (R$232 Version)

Anmerkung:
Der HP Thinkjet-Drucker wurde hier nur exemplarisch angeflihrt. Es kann auch jeder
andere Drucker verwendert werden, soferne er Gber eine RS232-5chnittstelle verfigt.
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9-poliger SUBMIN D-Stecker
am B6RA23-Gerat (X501): Buchse
am Kabel: Stift

Anmerkung:

+=CI

25-poliger SUBMIN D-Stecker
fiir serielle Schnittstelle
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am Drucker {(HP Thinkjet): Buchse
am Kabel: Stift

0

o
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O 0; 0|° Om 0 w O O

o

w

Bei den 6RA23-Geraten wurde weder ein Hardware-Handshake (CTS/RTS) noch ein Software-
Handshake (XON/XOFF) implementiert. Das Steuersignal RTS liegt nach dem Einschaiten
statisch auf R$232-Low-Pegel ( + 10V); das Steuersignal CTS wird nicht ausgewertet.
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o

Bild 4: Verbindungskabel zwischen zwei 6RA23-Geriten (X501) fiir eine

direkte Parameteribertragung zwischen den beiden Geréten iiber
RS232 Schnittstelle

=~ 7

B S e 11
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! 7__ kTS 11 ‘f\ \;\ L RTs | 7 !

1 o St ——— 0 1
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1 O :c“ et + —— CTS: oa !

14 J 11 11 ) 4!

1O H 11 1 H o\
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o e

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am 6RA23-Gerat (X501): Buchse
am Kabel: Stift

Anmerkung:

.

-
-
E N

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am 6RA23-Gerat (X501): Buchse
am Kabel: Stift

Bei den 6RA23-Geraten wurde weder ein Hardware-Handshake (CTS/RTS) noch ein Software-

Handshake (XON/XOFF) implementiert. Das Steuersignal RTS liegt nach dem Einschalten
statisch auf R5232-Low-Pegei ( + 10V); das Steuersignal CTS wird nicht ausgewertet.

Bild5: Verbindungskabel zwischen zwei 6RA23-Gerdten mit jeweils einer
optionellen Schnittstellenerweiterung C98043-A1618
(Bestell-Nr: 6RX1240-0AL01) (X502) fur eine direkte Parameter-
Ubertragung zwischen den beiden Gerédten Giber RS458
Schnittstelle

. 2N
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9-poliger SUBMIN D-Stecker am 6RA23-Gerat
mit optionaller Schnittstellenerweiterung
C98043-A1618 (Bestell-Nr: 6RX1240-0AL01)
{X502): Buchse

am Kabel: Stift

Anmerkung:

9-poliger SUBMIN D-Stecker am 6RA23-Gerét
mit optionaler Schnittstellenerweiterung
C98043-A1618 (Bestell-Nr: 6RX1240-0AL01)
(X502): Buchse

am Kabel: Stift

Bei den 6RA23-Geréaten wurde weder ein Hardware-Handshake (CTS/RTS) noch ein Software-

Handshake (XON/XOFF) implementiert. Das Steuersignal RTS liegt nach dem Einschalten
statisch auf RS232-Low-Pegel { + 10V); das Steuersignal CTS wird nicht ausgewertet.

Auf der optioneiten Schnittstellenerweiterung C98043-A1618 (Bestell-Nr: 6RX1240-0AL01)
werden die Steuersignale CTS und RTS nicht ausgewertet.
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Externe Stiitzung der Elektronikstromversorgung
(Fastonanschliisse P24', N24°, M)

Anwendung

Zur Aufrechterhaltung der Busfunktion und der Technologiebaugruppenfunktionen bei
langerdauernden Netzeinbrichen.

Um nach Netzeinbrichen mit Technologiebaugruppen und gerateinternem Prozessor wieder
sofort einsatzfahig zu sein (Vermeidung der Anlaufzeit der Technologiebaugruppen), kann
wihrend der Netzeinbruchzeit die gerateinterne Stromversorgung (iber die Fastonanschlilsse
P24', N24', M auf der Flachbaugruppe A1662 (15A-Gerate) bzw. A1663 (30 bis 600A-Gerate)
extern gestutzt werden.

Uber die Fastonanschliisse P24', N24', M kann nur Strom eingespeist aber nicht entnommen
werden (im Gerat sind Entkopplungsglieder eingebaut).

Die Stutzspannungen werden beispielsweise von einer USV erzeugt.

Die Stitzspannung wird sinnvoller Weise auf ca. 20V gelegt, damit erst bei Ausfall oder
Einbruch der internen Stromversorgung die Ubernahme durch die Stitzspannung erfolgt.
Diese darf 18V nicht unterschreiten, da sonst die interne Spannungsiiberwachung anspricht.
Die AnschiuBklemmen der Elektronikstromversorgung 5U1, 5V1, SW1 massen mit der
Leistungsteileinspeisung verbunden bleiben um ab Netzwiederkehr die phasenrichtige
Synchronisation sicherzustellen.

AnschluBvorschlage fir externe Feldspeisegerdte

AnschluBvorschlag fiir externes Feldspeisegerdt SIEMENS MINIREG F10

Das MINIREG F10 kann zusammen mit 6RA23-Geraten als Feldschwéchregler eingesetzt
werden.

Sollwert fiir Feldspeisegerat

Der Feldstromsollwert wird (ber einen der analogen Wahlausgénge (Klemme 14 cder 16)
vom SIMOREG-Gerit vorgegeben. Bei Sollwertvorgabe "0 ist der Feldstrom mit dem
Potentiometer "CURRENT" (R102) auf dem Feldspeisegerat auf 0" zu stellen (siehe MINIREG
F10 Bedienungsanleitung). Der Sollwert (0 bis + 10V), der der Nennerregung entspricht, ist am
SIMOREG-Gerat durch Normierung (P76) einzustellen.

Parametrierung siehe Kapitel 7.5 Inbetriebnahmeschritt 9.2

Reglerfreigabe fir Feldspeisegerit

Durch Anlegen der internen Steuerspannung an Klemme X1.4 des Feldspeisegerates erfolgt
die Reglerfreigabe. Dazu kann die interne Steuerspannung 12 bis 30V (Klemme X1 .9) Gber
einen Netzschitz-Hilfskontakt gefihrt werden.

Uberwachung des Feldstromes

Fur die Oberwachung des Feldstromes ist im Feldspeisegerat ein Grenzwertmelder vorhanden.
Unterschreitet der Feldstrom einen mit dem Potentiometer “CURRENT CONTROLL” (R106)
einzustellenden Minimalwert, wird dies vom Feldspeisegerat gemeldet. Wird der Feldstrom
fur langer als eine Sekunde unterschritten, wird vom Stromrichtergerét der Fehler F14
ausgeldst. Nach dem Stromabbau werden die Zundimpulse gesperrt. Das Feldspeisegerat muB
dafiir aber nach dem AnschluBvorschiag verdrahtet sein und das Stromrichtergerat zusatzlich
wie folgt parametriert werden.
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Parametrierung fir die Feldstromiiberwachung:

Bei Verwendung von Klemme 39 fir die Rickmeldung: P83=15
Bei Verwendung von Klemme 40 fir die Rickmeldung: P84 =15

2AC 45 - 65 Hz 400V {

z.B. Hilfskontakt

Netzschiitz 6RA23
—
—.—-—......_._...! r.—._._.:oa_. g._-_..-...
SIMOREG K ' !MlNlREG F10
6RA23 , , ‘
i i ~current- [ R102
i i # Reghartreigabe
analoger Wahlausgang 14 oder 16 i :::I:::“ -;I 121 R ' —_.q
oder 2 —
! 151 0 bis 10v | ! _ i D ﬁ:h
M
T Stromregles
I & .
i ahismj_; —
. L § =
| -
. {
I Stram- .
i Oberwachung ! :$: : '—
i ! R106 '
. i GM
I * "CURRENT CONTROL" X1. | 2 1 X2. | 10 13
. o - S b e m e k= w )-.—.—.-();-<);;J
p2a e ‘I“

hingrar Wahbol 39 oder 4 &
gang ||
1 oder 2 T

SO ——

10.17.2 AnschluBvorschlag fiir externes Feldspeisegerdt SIEMENS MINIREG F33

Das MINIREG F33 kann zusammen mit 6RA23-Geraten als Feldschwachregler eingesetzt
werden.

Sollwert fir Feldspeisegerat

Der Feldstromsollwert wird Gber einen der analogen Wahlausgange (Klemme 14 oder 16)

vom SIMIREG-Gerat voegegeben. Bei Sollwertvorgabe "0" ist der Feldstrom mit dem
Potentiometer R120 auf dem Feldspeisegerat auf "0” zu stellen. Der Soliwert (0 bis + 10V), der
der Nennerregung entspricht, ist am SIMOREG-Gerat durch Normierung (P76) undfoder mit
R121 am Feldspeisegeriat einzustelien (sieche MINIREG F33 Bedienungsanieitung).

Parametrierung siehe Kapitel 7.5 Inbetriebnahmeschritt 9.2
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Reglerfreigabe fiir Feldspeisegeriit

Durch Anlegen der internen Steuerspannung an Klemme X 1.4 des Feldspeisegerates erfolgt
die Reglerfreigabe. Dazu kann z.8. die interne Steuerspannung P24 (Klemme X1.5) Ober einen
Netzschiitz-Hilfskontakt gefihrt werden.

Uberwachung des Feldstromes

Fur die Uberwachung des Feldstromes ist im Feldspeisegerit ein Grenzwertmelder vorhanden.
Unterschreitet der Feldstrom einen mit dem Potentiometer “CURRENT CONTROLL" (R106)
einzustellenden Minimatwert, wird dies vom Feldspeisegerat gemeldet. Wird der Feldstrom
fur langer als eine Sekunde unterschritten, wird vom Stromrichtergerat der Fehler F14
ausgeldst. Nach dem Stromabbau werden die Zundimpulse gesperrt. Das Feldspeisegerat muf3
dafar aber nach dem AnschluBvorschlag verdrahtet sein und das Stromrichtergerat 2usatzlich
wie folgt parametriert werden.

Parametrierung fir die Feldstromaberwachung:

Bei Verwendung von Klemme 39 fur die Rickmeldung: P83 =15
Bei Verwendung von Klemme 40 fur die Ruckmeldung: P84=15

1~ 230V/400V, 50/60Hz {

Bricke B-C bel 400V
Brucke A-B bei 230V
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10.18

10.18.1
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Digitale Schnittstellen

Zusétzlich zu den binaren und analagen Ein- und Ausgéingen verflgt das SIMOREG K-Gerat
6RA23 auch (iber die Mdglichkeit eines Datenaustausches Gber digitale Schnittstellen.

Uber die digitalen Schnittstellen kdnnen sowohl PKW - wie auch PZD-Daten ausgetauscht
werden.

PKW-Daten: Lesen und Schreiben von Parametern
PZD-Daten: ProzeB3daten wie Steuerwort, Sollwerte und Zustandswort, Istwerte
Als digitale Schiittstellen stehen die DPR- und USS-Schnittstelle zur Verfagung.

DPR-Schnitistelle: Dual-Port-RAM-Schnittstelle
fur Datenaustausch mit Erweiterungsbaugruppen ({ber Stecker X 100)
wie technologische Zusatzhaugruppe 214 und/oder Schnittstellenbau-
gruppe Z11

USS-Schnittstelle: Uber die serielie Schnittstelie ((iber X501) des Grundgerites ist ein Da-
tenaustausch Uber das USS-Protokoll moglich {ab SW4.0).

Hinweis:

Ist Gber EOO = 8 oder 9 die DPR-Schnittsteile angewahlt, so erfolgt die Vorgabe von Steuer-
wort und Sollwerten Gber die DPR-Schnittstelle.

Die USS-Schnitistelle hat dabei fir PZD-Daten Mithorfuniktion und kann das Zustandswort
und die Istwerte ausiesen.

Der Austausch von PKW-Daten (Parametrierung} kann Gber DPR und USS gleichzeitig erfol-
gen.

USS-Protokoll ab Swa.0

Die Realisierung des U55-Protokoils erfolgt gemalB der Dokumentation:
"Spezifikation des universellen seriellen Schnittstellen-Protokoils” E20125-D0001-5302-A1

Besonderheiten der Realisierung beim 6RA23-Gerit:

zu Kapitel A-1:
Die Schnittstelle RS485 steht bei Verwendung des Schnittstellenumsetzers 6RX1240-0AL01 zur
Verfugung. Das 6RA23-Gerat unterstiitzt keine variable Telegrammlange.

zu Kapitel A-2:
Der Broadcast-Modus ist bei 6BRA23 nicht vorgesehen.

zu Kapite! A-4;
Der Inhalt der Nettodaten ist in Kapitel 10.18.1.1 spezifiziert.

zu Kapitel A-4.2.%:
Das 6RA23-Gerat unterstitzt keine variable Telegrammlange.

zu Kapitel A-4.2.2:
Anzahl der Nettodaten siehe Kapitel 10.18.1.1

zu Kapitel A-4.3:

Belegung des AdreBbytes siehe Kapitel 10.18.1.1.3

zu Kapitel A-5:

Das Byte ADR muBl immer {(auch bei Punkt-zu-Punkt-Verbindung) Ubertragen werden.

zu Kapitel A-5.2.1.2:
Das 6RA23-Gerat unterstitzt keine variable Telegrammlange.
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zu Kapitel A-5.2.3
Diagnosefunktion ist nicht vorgesehen.

zu Kapitel A-5.4:
Bei 6RA23-Geraten keine Sondertelegrammbearbeitung.

zu Kapitel C-2
Das 6RAZ3-Gerat unterstltzt keine variable Telegrammldnge.
Der Inhalt der Nettodaten ist in Kapitel 10.18.1.1 spezifiziert.

zu Kapitel C-3:
PKW-Anzahl istimmer 3, Lange des PZD-Bereiches siehe Kapitel 10.18.1.1

zu Kapite!l C-3.1:

Einstellung Baud-Rate siehe P97.

Einsteilung Busadresse siehe P74,

Einstellung Telegrammausfallzeit siehe P75.

Einstellung PKW-Elemente-Anzahl und PZD-Elemente-Anzah! entfalit.

zu Kapitel C-3.2:
Kapitel nicht relevant.

zu Kapitel C-4,4.1,41.1,41.2:

Aufbau des PKW-Bereiches immer wie unter Kapitel 4.1.1 mit Parameterwerten als Wort-
grofien.

PKW-Bereich kann nicht auf 0 gesetzt werden.

zu Kapitel C-4.2.1:
PKE Bit 11 wird nicht ausgewertet. Es gibt keine Spontanmeldebearbeitung.

zu Kapitel C-4.2.1.1:

Der Broadcast-Modus ist bei 6RA23 nicht vorgesehen.

Auftragskennungen und Antwortkennungen siehe Kapitel 10.18.1.1.1

Alle Schnittstellen kénnen jederzeit Parameter dndern. Es gibt keine PKW-Bedienhoheit.

zu Kapitel C-4.2.1.2.
Der Spontanmeldemechanismus ist bei 6RA23 nicht vorgesehen.

zu Kapitel C-4.2.2:
Der index wird bei 6RA23 nicht ausgewertet.
Der von 6RA23 gesendete Indexwert istimmer 0

zu Kapitel C-4.2.1.1,4.2.2,4.2.3:
Im Auftragstelegramm nur Auftragskennung = 0000, 0001, 0010 und 1110 erlaubt.
Im Antworttelegramm nur Auftragskennung = 0000, 0001 und 0111 zu erwarten.

zu Kapitel C-5.1:
Lange des PZD-Bereiches siehe Kapitel 10.18.1.1

zu Kapitel ¢-5.2.1:
Steuerwort siehe Kapitel 10.18.1.1.2
Zustandswort siehe 10.18.1.1.2

zu Kapitel C-6;
Nur feste Telegrammlange moglich (2 Einstellungen mittels P97)
Der inhalt der Nettodaten ist in Kapitel 10.18.1.1 spezifiziert.
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10.18.1.1 Telegrammaufbau (siehe auch £20125-D0001-5302-A1 Kapitel A-4)

Beim Stromrichter 6RA23 sind Uber P97. Hunderterstelle zwei feste Telegrammléngen einstell-

bar:

P97 = Oxx ... USS-Protokoll abgewahlt

P97 = 1xx ... USS-Protokoll Kurztelegramm

P97 = 2xx ... US5-Protokoll Langtelegramm

ledes Telegramm besteht aus:

- Startzeichen {5TX} 1 Byte

- Langenangabe (LGE) 1 Byte

- AdreBbyte (ADR) 1 Byte (siehe auch Kapitel 10.18.1.1.3)

- nNettozeichen (Nettodatenblock) 10/ 22 Bytes (Kurztelegramm / Langtelegramm)
- Datensicherungszeichen {(BCC) 1 Byte

Kurzteiegramm

Beim Kurztelegramm enthélt der Nettodatenblock einen PKW-Bereich mit 3 Wortern und ei-
nen PZD-Bereich mit 2 Wortern:

Auftrag Master —» Slave (6RA23) Antwort Slave (6RA23) » Master
E1 Parameterkennung (PKE) $1 Parameterkennung (PKE)
E2 Index 52 index

E3 Parameterwert (PWE) $3 Parameterwert (PWE)

E4 Steuerwort S4 Zustandswort

ES n-solt 7 i-soll SS Wahlsignal 0

Et,E2, E3 bzw 51,52,53 = PKW-Bereich
E4, E5 bzw. 54, S5 = PZD-Bereich

Langtelegramm

Beim Langtelegramm enthalt der Nettodatenblock einen PKW-Bereich mit 3 Wortern und ei-
nen PZD-Bereich mit 8 Wortern:

Auftrag Master —» Slave (6RA23) Antwort Slave (6RA23) » Master
E1 Parameterkennung (PKE) 51 Parameterkennung (PKE)
E2 Index S2 Index

E3 Parameterwert (PWE) S3 Parameterwert (PWE)

E4 Steuerwort S4 Zustandswort

ES n-soll /1-soll 55 Wahlsignal 0

E6 I.SOLL.ZUSATZ 56 I-1st

E7 I_ERREGER-SOLL 57 PHI

E8 B+ S8 Wahlsignal 1

E9 B- 59 Wahlsignal 2

E10 | N.IST.1 510 |N.SOLL

E11 N.SOLL_-ZUSATZ S11 [ Par. Nummer (PA_REG)

E1,E2,E3 bzw. 51,52,53 = PKW-Bereich
E4Abis E11 bzw. S4 bisS11 = PZD-Bereich
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Nettodatenblock - PKW-Bereich
E1, E2, E3 bzw.51,52,53
siehe auch E20125-D0001-5302-At

11.94

Auftrag Master —» Slave (6RA23)

Antwort Slave (6RA23) — Master

E1 - Parameterkennung (PKE):

Bit O bis 10 = Parameter-Nr. (PNU) *)
Bit 11 = O(SP)
Bit 12 bis 15 = Auftragskennung (AK)

ertaubte Auftragskennungen:
Bit 15,14,13,12 =

0000 ... kein Auftrag
0001 ... Parameterwert anfordern
0010... Parameterwert dndern

1110... Parameterwert andernund im

EEPROM abspeichern

$1 - Parameterkennung (PKE):

Bit 0 bis 10 = Parameter-Nr. (PNU) *)
Bit11 = 0(SP)
Bit 12 bis 15 = Antwortkennung

magliche Antwortkennungen:
Bit15,14,13,12 =

0000 ... kein Auftrag
hei AK = 0000
0001 ... Parameterwert tbertragen
bei AK = 0001, 0010 und 1110
0111 ... Auftrag nicht ausflhrbar

bei AK = 0010 und 1110 wenn Pa-
rameterwert auBBerhalb der Be-
grenzung bzw. wenn Anderung
eines nicht anderbaren Parame-
ters (z. B. Anzeigeparameter) an-
gefordert wurde und bei nicht er-
laubter Auftragskennung

E2 - Index {IND): (bei 6RA23 immer 0}

$2 - Index (IND): (bei 6RA23 immer 0)

E3 - Parameterwert (PWE):

Es muB} der gewinschte Parameterwert mul-
tipliziert mit einem Faktor entsprechend sei-
ner kleinsten Stufung ubertragen werden.
Die Stufung des Parameters ersieht man aus
der Parameterbeschreibung im Kapitel 9.2
(in Klammern nach dem Wertebereich):

$3 - Parameterwert (PWE):

Es wird der Wert des angeforderten Parame-
ters multipiiziert mit einem Faktor entspre-
chend seiner kleinsten Stufung dabertragen.
Die Stufung des Parameters ersieht man aus
der Parameterbeschreibung im Kapite! 9.2
{in Klammern nach dem Wertebereich):

Stufung = 1 — Faktor = 1 Stufung = 1 — Faktor = 1
0,1 — 10 0,1 — 10
0,01 — 100 0,01 — 100
Bei Antwortkennung = 0111 wird in 53 statt
eines Parameterwertes die Fehierkennung
iibertragen:
0 ... unzulassige Parameternummer
1... Parameter nicht anderbar
2 ... untere oder obere Wertgrenze
Uberschritten
5... fehlerhafter Datentyp
*} Parameter-Nummer: POO ... P99 - PNU= 0 .. 99
FOO ... E87 -> PNU = 100 ... 187
d0oo ... d30 - PNU = 200 ... 237
HOO ... H89 > PNU = 300 ... 389
LOO ... 134 - PNU = 400 ... 434
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Beispiel: :
Der Parameter P11 soll auf 12 % eingestellt und auch im EEPROM abgespeichert werden:

Auftragstelegramm (PKW-Bereich}):

E1 - Parameterkennung (PKE):

AK: Bit15,14,13,12 = 1110 (binar)

{= Parameterwert dndern und im EEPROM abspeichern)
SP:  Bit11 = 0
PNU: Bit10...0 = 00000001011 (binar) = 11 (dezimal) ( = Parameter-Nr.)
daher PKE: = 11100000 0000 1011 binar = EO0B (hexadezimal)

E2 - Index (IND):
IND: =10

E3 - Parameterwert (PWE):

Lt. Betriebsanieitung Kapitel 9.2 hat der Parameter P11 eine Aufldsung von 0,1 %.
Der gewunschte Parameterwert (12) muB3 daher mit 10 multipliziert werden.

daher PWE: = 120 (dezimal)

Im Antworttelegramm (PKW-Bereich) erhalt man nachdem der Auftrag im Grundgerit
(6RA23) ausgefuhrt wurde:

$1 - Paramterkennung (PKE):

PKE = 1008 (hexadezimal}
AK: Bit15,14,13,12

SP:  Bit11

PNU: 8it10...0

0001 0000 0000 1011 (binér)

0001 {bindr} (= Parameterwert Ubertragen)

0

00000001011 (binar) (= Parameterwert Gbertragen)

$2 - Index (IND):
IND = 0

$3 - Parameterwert (PWE):
PWE = 120 (dezimal)

Lt. Betriebsanleitung Kapitel 9.2 hat der Parameter P11 eine Auflésung von 0,1 %.
Zur Errechnung des tatsachlichen Parameterwertes muB daher der riickgemeldete Para-
meterwert (120) durch 10 dividiert wrden.

Parameterwert = 12,0
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A WARNUNG

Nach dem Ende der Datenlbertragung kann es noch bis zu 3 Minuten dauern,
bis alle Parameter in den Permanentspeicher (EEPROM) abgelegt sind. Wahrend
dieser Zeit darf die Elektronikstromversorgung nicht ausgeschaltet werden.
Wird sie doch ausgeschaltet, muf3 das “Parameter einlesen” wiederholt werden!

| VORSICHT

Es wird nur eine begrenzte Anzahl von Schreibzugriffen auf den Permanentspeicher
(EEPROM) innerhalb dessen Lebensdauer garantiert (10000).

Darum sollten haufige Parameterwertanderungen Gber Schnittstellen (serielle Grundge-
rateschnittstelle oder zyklische Parameterwertianderungen uber Zusatzbaugruppen) nach
Méglichkeit nur im RAM und nicht auch im Permanentspeicher durchgefihrt werden.

Far Parameteranderungen Gber Schnittstelle gibt es den Auftrag "Parameterwert dndern
{und nicht im EEPROM speichern)” (Wird der Wert nur im RAM geandert, gehen die so
eidnderten Werte beim Ausschalten der Elektronikversorgungsspannung verloren)
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10.18.1.1.2 Nettodatenblock - PZD-Bereich

E4, E5 bzw. 54, S5 bei Kurztelegramm :
E4 bis 11 bzw. 54 bis 511 bei Langtelegramm

10/48

E4 - Steuerwort:

(siehe auch "Binare Eingangsfunktionen” in Kapitel 10.2)

Bit Funktion
0 0 JAUSI Stillsetzen
1 EIN Einschalten
1 0 [AUS2 Spannungsfreischaltung
1 keine Spannungsfreischaltung
2 0 [AUS3 Schnellhalt
1 kein Schnelthalt
3 0 keine Betriebsfreigabe
1 Betriebsfreigabe
4 0 keine Hochlaufgeberfreigabe
1 Hochlaufgeberfreigabe
5 0 Hochlaufgeber STOP
1 kein Hochlaufgeber STOP
6 bei 6RA23-Geraten nicht verwendet
7 0 keine Bedeutung
1 Stérungsquittierung
8 0 Tippen 1 AUS
1 Tippen t EIN
9 0 Tippen 2 AUS
1 Tippen 2 EIN
10 bei 6RA23-Gerdten nicht verwendet
11 0 Hochlaufgeber 1
1 Hochlaufgeber 2
12 0 Motorpoti AUS
1 Motorpoti EIN
13 0 0 = Motorpoti Rechtstauf
1 1 = Motorpoti Linkslauf
14 1 Matorpoti HOHER
15 1 Motorpoti TIEFER

E5 - n-soll/ I-soll {Digitaler Sollwert):

Drehzahl = / Stromsollwert je nach Reglerkonfiguration
Eingriffspunkt siehe Kapitel 10.1 Blatt 6

Normierung:

n-soll

I-soli

-100 % n-max ... -16384
100 % n-max ... 16384

{n-max = Maximaldrehzahl)

-100 % l-grenz ... -16384 (Momentenrichtung 1)
100 % I-grenz ... 16384 (Momentenrichtung Il)

{l-grenz = Gerategrenzstrom)
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E6 - I_SOLL_ZUSATZ:

Stromzusatzsollwert ‘
Eingriffspunkt siehe Kapitel 10.1 Blatt 9

Normierung: 3200 ... Geratenennstrom in Momentenric htung |

-3200 ... Gerdtenennstrom in Momentenrichtung ||

E7 - I_LERREGER_SOLL:

Feldstromsollwert fir externes geregeites Feldgerst
Eingriffspunkt siehe Kapitel 10.1 Blatt 11

Normierung: o ... Feldstrom-Sollwert = 0

255 ... Feldstromsollwert ist gleich dem in P76 eingestellten Wert

E8-B+:

Positive Stromgrenze
Eingriffspunkt siehe Kapitet 10.1 Blatt 9

Normierung: + 16384 .. . Aniagenstrom in Momentenrichtung |
(d. h. der griBere der in P39 und P40 eingestellten Werte
entspricht + 16384).
Die Funktion ist vorzeichenbehaftet (wie beim analogen
Wahleingang)

E9-B-:

Negative Stromgrenze
Eingriffspunkt siehe Kapitel 10.1Blatt 9

Normierung: +16384 ...  Anlagenstrom in Momentenrichtung Il
(d. h. der grofiere der in P39 und P40 eingestellten Werte
entspricht + 16384).
Die Funktion ist vorzeichenbehaftet (wie beim analogen
Wahleingang)

E10 - N_IST_1:

Digitaler Drehzahlistwert
Eingriffspunkt siehe Kapitel 10.1 Blatt 2

Normierung: 100 % n-max ... - 16384
-100 % n-max ... +16384

(n-max = Maximaldrehzahl)

E11-N_SOLLZUSATZ:

Drehzahl-Zusatz-Sollwert
Eingriffspunkt siehe Kapitel 10.1 Blatt 8

Normierung: 100 % n-max ... 16384
-100 % n-max ... -16384

{n-max = Maximaldrehzaht)
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S4 - Zustandswort:

Bit Funktion
0 0 nicht einschaltbereit Betriebszustand o7
1 einschaltbereit
1 0 nicht betriebsbereit Betriebszustand o1
1 betriebsbereit
2 0 Betrieb gesperrt Betriebstzustand |, II, --
1 Betrieb freigegeben
3 0 storungsfrej
1 Stdrung
4 0 Spannungsfreischaltung (AUS2) Betriebszustand o6
1 keine Spannungsfreischaltung (LOW-aktiv}
5 0 Schnellhalt (AUS3) Betriebszustand o8
1 kein Schnellhalt {(LOW-aktiv}
6 0 keine Einschaltsperre
1 Einschaltsperre Betriebszustand 06, 08
7 0 bei 6RA23 - Geraten nicht verwendet
8 0 bei 6RA23 - Gerdten nicht verwendet
9 1 bei 6RA23 immer 1
10 0 N < n-min [P21]
1 n> n-min [P21]} + Hysterese (0,5 %)
11 0 bei 6RA23 - Geraten nicht verwendet
12 0 bei 6RA23 - Geraten nicht verwendet
13 0 bei 6RA23 - Geraten nicht verwendet
14 0 bei 6RA23 - Geradten nicht verwendet
15 0 bei 6RA23 - Geraten nicht verwendet
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Zustandsbeschreibung einiger Bits im Zustandswort

Zustandswort

Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit 0
Ein- AUS3 AUS2 5td- Be-  Be- Ein-

schait- rung trieb triebs- schalt-
sperre bereit bereit
Betriebszustand Kurzbe- : : 5
_zeichnung : : I
MO, Ml oder Ml
( = Betrieb) L1, -
Warten auf
Betriebsfreigabe o1
Testphase o2
Warten auf Span-
nung (Anker) o3
Externer Fehler
liegt an o4
Warten auf Ein-
schalten o7
Schnellhalt o8
Spannungsfrei-
schaltung 0b
Storung Fxx
1

-—
—

01 01 01 01 © 01 0

S5 - Wahilsignal 0:
Auswahl des rackgemeldeten Signais mit E72 (siehe auch Kapitel 9.2)
Normierung bei E72 = 0, 3, 4und 5:

100 % n-max ... 16384
-100 % n-max ... -16384
{n-max = Maximaldrehzahl)

Normierung bet E72 = 1:

3200 ... 100% Gerdtenennstrom
S6 - l-ist:

Betrag des Stromistwertes (interne Bezeichnung I-MITTEL)

Normierung: 3200 ... 100% Gerdtenennstrom
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S7 - PHI:

Riackmeldung des fur die Berechnung des Momentes verwendeten magnetischen Flusses {in-
terne Bezeichnung K_-PHI).

Die Normierung ergibt sich aus der Definition von K_PHI:

EMK=65536 400*EMK [in V]
K_PHI = =

N_IST  N_IST[in % N_MAX]

K_PHI = 1360 bei EMK = 340V und 100 % N_MAX
K-PHI liegt im Bereichvon 0 ... 32767.

S8 - Wahlsignal 1:

Auswahl des riickgemeldeten Signals mit E73

$9 - Wabhlsignal 2:

Auswahl des rickgemeldeten Signals mit E74

S$10- N_SOLL:

Ruckmeldung des Analogsoliwertes an den Klemmen 4 und 5 (Hauptsoliwert) sieche Kapi-
tel 10.1 Blatt 2

Normierung: 100 % n-max ... 16384
-100 % n-max ...... -16384
(n-max = Maximaldrehzahl)

511 - PA_REG:

Nummer des (ber die Bedieneinheit angewéahlten Parameters

10.18.1.1.3 AdreB3byte (ADR)
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Belegung des AdreBbytes im Auftragstelegramm (Master — 6RA23)

7 6 5 4 3 2 1 0 Bit-Nr.

Bit 0-4 = Slave-Teilnehmer-Nummer

Bit S muf 0 sein (sonst keine Bearbeitung im Grundgerat 6RA23)

1 = Spiegeltelegramm (siehe E20125-D0001-5302-A1 Kapitel A5.3)
0 = kein Spiegeltelegramm

Bit 7 muB3 0 sein (sonst keine Bearbeitung im Grundgerat 6RA23)

Die Stave-Teilnehmer-Nr. muB3 gleich der auf Parameter P74 eingestelllten Adresse sein.

Im Antworttelegramm (6RA23 — Master) wird das Adreflbyte unverandert zurickge-
schickt.
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Hinweis:

11.94

Inbetriebnahme

Die Anwahl des US5-Protokolls iber den Parameter P97 wird erst nach dem
Umschalten in den P-Modus (Anzeige “P97 " )isiche Kapitel 7.3) wirksam.

Telegrammlange
Einstellung mit Parameter P97 Hunderterstelle (siehe Kapitel 10.18.1.1)

Baudrate
Einstellung mit Parameter P97 Einerstelle (siehe Kapitel 9.2)

Ubertragungsformat

Bei Anwahl des USS-Protokolis wird das Ubertragungsformat automatisch auf 11-bit-
Rahmen mit 1 Startbit, 8 Datenbits + 1 Paritatsbit, 1 Stopbit, gerade Paritat einge-
stelit. Die Einstellung des Parameters P97 Zehnerstelier ist daher ohne Belang.

Teilnehmeradresse
Einsteltung mit Parameter P74 (siehe Kapitel 9.2)

Telegrammausfalizeit
Einstellung mit Parameter P75 (siehe Kapitel 9.2)

Bus-/Punkt-zu-Punkt-Verbindung

Die serielle Grundgerate-Schnittstelle G-5ST1 am Stecker X501 ist als R5232-Schnitt-
stelle ausgefihrt. Damit ist nur ein Punkt-zu-Punkt-Betrieb (z. B. PC & SIMOREG
6RA23) maglich. Eine Busverbindung kann als RS485-Bus mit der Option Schnittstel-
lenerweiterung C98043-A1618 (Bestell-Nr. 6RX1240-0AL01) aufgebaut werden.

Steckbriicken
RS232: X2, XJ6, XJ7 und XJ8 in Stellung 1-2
RS485: X12, XJ6, XJ7 und XJ8in Stellung 2-3

Kabel

RS5232:

universelles Kabel {fur PCIN, SIMOVIS, ...} wie Kapitel 10.15.3 Bild 1 oder nach folgen-
dem Muster:

.. -0
L I RN I
'
i %6 61
T N M O '
i ‘o ) RuD -t} L. - RxD | 02.
o ' ¥ IS
1
i3 © L TxD 11 11 oy 3!
170 = ' ———g i ro ]
1 [] : [ [ ' 8 1
' o | [ 1 ) ]
14 ' 1t 11 H 4!
1O H [ 1 : o
TR | i L e?
15 jGND i I ENDK\ 05:
H =

.

C
4=C

hd A

PC serielle Schnitistelle
COM1 oder COM2

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am PC: Stift

am Kabel: Buchse

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am 6RA23-Gerat X501: Buchse
am Kabel: Stift
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RS485:
Verbindungskabel zwischen 6RA23-Gerat mit Option Schnittstellenerweiterung
6RX1240-0AL01 an X501 und Kommunikateinsprozessor CP524 mit RS485-Schnittstellen-

modul:
- (™~
|1O S :10 .
1
: 6 \ ! 6 \
2, 71 25 7
RS RaA
[ 1
‘“'-E-O—B-*';Bﬂ)giu""-':"a'o - ;RfoTxD-P Q
___4____0_:_;:1;_1_{1'_,_‘[1.&___*“”__G :ﬂfoTuD-N H
4o | DS ¥
T Y T 1
1 O i O i1
1 1
edSpdew 1S Lono L
| . i .
- - Y

9-poliger SUBMIN D-Stecker

am bRA23-Gerat mit 6RX1240-0AL01: Buchse
am Kabel: Stift

Eventuell vorhandene weitere Busteilnehmer
werden in gleicher Weise parallelgeschaltet.

CP524 mit RS485-5chnittstellenmodul
15-poliger SUBMIN D-Stecker

an der CP524: Buchse

am Kabel: Stift

Verbindungskabel zwischen 6RA23-Gerat mit Option Schnittstellenerweiterung
6RX1240-0AL01 an X501 und PC mit R$485-Schnittstelle:
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9-poliger SUBMIN D-Stecker PC R5485-Schnittstelle

am 6RA23-Gerat mit 6RX1240-0AL01: Buchse Karte Fa. Kolter

am Kabel: Stift 9-poliger SUBMIN D-Stecker
an der PC RS485-Schnittstelle: Buchse
am Kabel: Stift

10.18.2 DUAL-PORT-RAM-Schnittstelle

Siehe Bedienungsanleitung der angeschlossenen Zusatzbaugruppe (Technologiebaugruppe
214 und/oder Schnittstellenbaugruppe 211).
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10.19 Motorpotentiometer

Die Funktion Motorpotentiometer kann aber USS-Protokoll an X501 oder Ober eine Zusatz-
baugruppe Gber Dual-Port-RAM-Schnittstelle angewdhit werden.

Die Steuerbits sind dabei:

Funktion USS-Protokoll DPRAM - Schnittstelle
Motorpoti EIN Steuerwort (E4) Bit 12 Steuerwort (E3} Bit 10
Motorpoti rechts/links Steuerwort (E4) Bit 13 Steuerwort (E3) Bit 11
Motorpoti HOHER Steuerwort (E4) Bit 14 Steuerwort (E3) Bit 13
Motorpoti TIEFER Steuerwort (E4) Bit 15 Steuerwort (E3) Bit 15

siehe auch Kapitel 10.1 Blatt 6

Motorpoti EIN

Wenn das Bit “Motorpoti EIN" auf 1 gesetzt wird, wird vom Automatikbetrieb (Hauptsoll-
wert bzw. digitaler Sollwert) auf Handbetrieb umgeschaltet. Der Hochlaufgeber wird ange-
halten und der Sollwert kann nun mittels HOHER und TIEFER verandert werden, wobei die
Versteltzeit die Hochlaufgeberzeit ist.

Motorpoti AUS

Wenn das Bit “Motorpoti EIN” auf 0 gesetzt wird, wird die Funktion "Motorpoti” ausge-
schaltet. Es wird wieder auf Automatikbetrieb umgeschaltet {Hauptsollwert bzw. digitaler
Sollwert).

Motorpoti rechts/links

Wenn das Bit “Motorpoti rechtsflinks” auf 1 gesetzt wird, wird im Handbetrieb (Motorpoti
EIN = 1) die Drehrichtung des Motors auf Linkslauf geandert (Bit = 0 — Rechtsiauf).

Motorpoti HOHER

Wenn das Bit "Motorpoti HOHER" auf 1 gesetzt wird, wird im Handbetrieb (Motorpoti
EIN = 1) der Sollwert in Richtung héherer Drehzahl verdndert.

Motorpoti TIEFER

Wenn das Bit “Motorpoti TIEFER" auf 1 gesetzt wird, wird im Handbetrieb (Motorpoti
EIN = 1) der Sollwert in Richtung Drehzahl = 0 verandert.

Bei Betrieb mit Motorpotentiometer kann durch den Parameter E20 angewéhlit werden, ob
der Motorpotentiometersollwert beim Abschalten des Gerates im Permanentspeicher
{EEPROM) abgespeichert werden soll.
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11. Wartung

A WARNUNG

Beim Betrieb elektrischer Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser
Geraie unter gefahrlicher Spannung.

Kundenseitig kann an den Melderelais eine gefahrliche Spannung anliegen.

UnsachgemaBer Umgang mit diesen Geraten kann deshalb zu Tod oder
schweren Korperverletzungen sowie erheblichen Sachschaden fuhren,

Beachten Sie daher bei InstandhaltungsmaBnahmen an diesem Geré&t alle in
diesem Kapitel und auf dem Produkt selbst aufgefihrten Hinweise.

¢ Die Instandhaltung des Gerates darf nur durch entsprechend qualifiziertes
Personal, daf3 sich zuvor mit allen in dieser Bebeschreibung enthaltenen
Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungsanweisungen
vertraut gemacht hat, erfolgen.

Vor der Durchfuhrung von Sichtprifungen und Wartungsarbeiten
sicherstelien, daB die Wechselstromversorgung abgeschaltet und verriegelt
ist und das Gerat geerdet ist. Sowohl das Stromrichtergerat als auch der
Motor stehen vor dem Abschalten der Wechselstromversorgung unter
gefahrlicher Spannung. Auch wenn das Schiitz des Stromrichtergerétes
gedfinet ist, ist gefahrliche Spannung vorhanden.

Es dirfen nur vom Hersteller zugelassene Ersatzteile verwendet werden.

Das Stromrichtergerat ist weitgehend vor Verschmutzung zu schiatzen, um Spannungs-
Uberschlage und damit Zerstdrungen zu verhindern. Staub und Fremdkérper, die insbesondere
durch den Kihlluftstrom herangetragen werden, sind je nach Schmutzanfall in gewissen
Zeitabstinden, mindestens jedoch alle 12 Monate, grindlich zu entfernen. Das Gerét ist mit
trockener PreBluft, max. 1har, auszublasen oder mit einem Staubsauger zu reinigen.

Bei Stromrichtergeriten mit verstarkter LuftkGhlung ist folgendes zu beachten:

Die Lager der Ventilatoren sind fiir eine Betriebsdauer von 30000 Stunden ausgelegt. Die
Ventilatoren sollten rechtzeitig ausgetauscht werden, um die Verfugbarkeit der Thyristorsitze
zu erhalten.
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1.1

Vorgangsweise beim Softwaretausch
(Aufristen auf einen neuen Softwarestand)

Alle Parameterinhalte auslesen und notieren.

Hinweis:

Der Parametersatz kann Gber die serielle Schnittstelle
G-SST1 (Stecker X501) auf einen Drucker ausgedruckt
bzw. in einen P oder ein PG (bertragen werden (siehe
Kapitel 10.15).

Elektronikstromversorgung ausschalten

Hardwareschreibschutz aufheben.
Dazu die Steckbricke XJ1 auf der Elektronikbaugruppe
A1660 in Stellung 1-2 bringen.

QIR XY

Die heiden EPROMS D17, D18 auf der Baugruppe
A1660 aus den Sockeln ziehen und die neuen EPROMS
in die Sockel einsetzen.

Achtung:
D17: Bezeichnung - . 101
D18: Bezeichnung-. 102

Uberprufen, ob die Markierung fir die Einbaulage der
EPROMS (Einkerbung) mit dem Aufdruck auf der
Leiterplatte Gbereinstimmt und ob alle Pins im Sockel
stecken.

Achtung; beim nichsten Einschalten der Elektronik-
stromversorgung gehen unter Umstanden alle
Parameterinhalte verloren!

Elektronikstromversorgung einschalten

Eine eventuell auftretende Fehlermeldung quittieren

Werkeinstellung herstellen
(siehe Kapitel 7.4)

Gl GGG LK KL

inbetriebnahme durchfihren
{siche Kapitel 7.5,7.6, 7.7)

Der im Schnitt 1 abgespeicherte Parametersatz kann
uber die serielle Schnittstelle G-55T1 von einem PC oder
PG gelesen werden (siche Kapitel 10.15).

Ende

&<
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12. Service

HINWEIS

fir Gerate 30A bis 600A:
Bei Tausch der Powerinterface-Baugruppe A1663 im Servicefall wird empfohlen den
gesamten Feldkiemmenblock XF, ohne die AnschiuBdrahte abzuklemmen, von der zu

tauschenden Baugruppe abzuschrauben (2 Befestigungsschrauben) und auf die
Ersatzbaugruppe zu montieren. Den leeren Klemmenblock wieder auf die defekte
Baugruppe schrauben

Vorteil: Vermeidung von Verdrahtungsaufwand und -fehlern.
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13. Ersatzteile

Hinweise auf Ersatzteile sind dem Katalog DA 21 E zu entnehmen.

HINWEIS

Bei Ruckfragen bitten wir Sie folgende Geratedaten anzugeben:

*» Geratebestell-Nr. und Fabriknummer
¢ Softwareausfihrungsstand

e Hardwareausfuhrungsstand der Grundelektronikbaugruppe (Siebdruck Bauteileseite)

* Hardwareausfihrung und Softwarestand von Zusatzbaugruppen (falls vorhanden)
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14.1

Anhang

Weitere Dokumentation

Schaltbuch fur 1Q-Geriste:
Schaltbuch far 4Q-Gerste:
Katalog DA21

Katalog DA21E

11.94

Bestell-Nr.: C98130-A1203-A1-%-22
Bestell-Nr.: C98130-A1205-A1-%-22
Stromrichtergerite

Ersatzteile

14/1
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15. SIMOVIS fiir 6RA23 ab SW4.00

A WARNUNG

Nur qualifiziertes Personal, das sich zuvor mit diesen Betriebshinweisen, sowie
der Betriebsanleitung far SIMOREG-Gerate vertraut gemacht hat, darf das Gerat
mittels PC in Betrieb nehmen.

Bei nicht fachgerechter Verwendung der PC-Software kann der bediente
Antrieb auBerhalb der festgelegten Betriebspunkte betrieben werden. Dies
kann zu schwerer Kérperverletzung und erheblichen Sachschaden fuhren.

Bei Verwendung der Steuerfunktion besteht die Méglichkeit, daB der Antrieb
anlauft

15.1 Was leistet SIMOVIS

- Menagefahrte Inbetriebnahme
— UPREAD/DOWRNLOAD von Parametersatzen
- Gefuhrte Parametrierung der analogen und binaren Ein- und Ausgénge

- Gefuhrte Einstellung aller Regel- und Steuerungsfunktionen (Motorpoti, Hochlaufgeber,
Drehzahiregler, Stromsollwertbildung, Stromregler, EMK-Regler, Feldstromregler)

- Gefuhrte Parametrierung von Zusatzbaugruppen

- Betriebsmaske zur Vorgabe von Steuerbefehlen und Sollwerten

15.2 Inbetriebnahme von SIMOVIS

15.2.1 Systemvoraussetzungen

SIMOVIS muf3 zum Betrieb auf einer Festplatte installiert werden und setzt mindestens voraus:
— PCmit Prozessor = 80386

- MS-DOS =5.0

- Diskettenlaufwerk 3,5, 1,44 MB

—~ 5 MByte freien Platz auf der Festplatte

— 552 KByte Arbeitsspeicher (RAM) (ca. 566000 Bytes)

- VGA-Grafik

- serielle Schnittstelle

- empfehienswert: Maus
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15.2.2 Ubertragen der Software auf die Festplatte

Definieren Sie ein SIMOVIS-Stammverzeichnis mit einem beliebigen Namen und wechsein Siein
dieses Verzeichnis.

Beispiel fiir ein Stammverzeichnis namens SIMOVIS (MS-DOS-Befehle):
C:
MD SIMOVIS
CD SIMOVIS

Legen Sie die erste Diskette mit der gewunschten Sprache in das Laufwerk (z.B. A:} und geben
Sie ein:
A:INSTALL

letzt wird die bendtigte Verzeichnisstruktur angelegt und die Dateien auf die Festplatte
kopiert. Dies dauert einige Minuten.

Falls verschiedene Gerate oder Regetungsausfithrungen (z.B. 6RA23, 6SE70-FC, 6SE70-VC, ...} an
einem USS-Bus betrieben werden solien, sind die entsprechenden Disketten nacheinander, wie
oben beschrieben, in das gleiche Stammverzeichnis zu installieren.

15.2.3 Herstellen der Verbindung PC - 6RA23

15/2

HINWEIS
SIMOVIS kommuniziert Gber USS-Protokoll mit dem 6RA23-Gerit.

Der Parameter P92 mul also auf 135 (Kurztelegramm) stehen.

Die Verbindung zwischen dem 6RA23-Gerat und dem PC erfolgt mit einem Kabel wie in Kapitel
10.... Bild 2 dagestelit (universelles Kabel fur PCIN, SIMOVIS oder Diagnosemonitor) oder nach
folgendem Muster:

S R
|1 \\_._ ’f 01:
1

1 05 \ f |
2 90 M M 1 © |
1 ‘o :RxD -—i—t — - RxD: OZI
1 7 . 1 (] ' 7 1
:3 © | TxD K >< ) 0 | °© 3:
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1 [}

H 80: Vi 1 H o8 '
14 ' 1 1l h 4!
FH O | i 1 | o
i '] t [ [ 1 9 !
s ©J | | (° s
o GND N v GND . OSI

e Y

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am 6RA23-Gerat X501: Buchse
am Kabel: Stift

IH—C
C.

PC serielle Schnittstelle
COM1 oder COM2

9-poliger SUBMIN D-Stecker
am PC: Stift

am Kabel: Buchse
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Auf der Elektronik-Baugruppe A1660 des 6RA23-Gerites sind die Steckbriicken fur die R$232-
Schnittstelle X501 folgendermalen einzustellen (diese Einstellung entspricht auch dem Aus-
lieferzustand, siehe Kapitel 6.8):

15.2.4 Start von SIMOVIS

SIMOVIS kann je nach der verwendeten seriellen Schnittstelle mit

START1 bei verwendeter COM1 oder
START2 bei verwendeter COM2

gestartet werden.

Man gelangt dann in eine Maske, mit der die verwendete Slave-Konfiguration festgelegt (siehe
Kapitel 15.2.6), sowie die verwendete Baudrate eingestellt werden kann.

Nach der Erstinstallation ist ein 6RA23-Gerdt mit der Gerateadresse 0 als einziges Gerét und
9600 Baud voreingestellt.

Wenn beim anschlieBenden Laden der Laufzeitprogramme die Fehlermeldung "Zu wenig
Arbeitsspeicher” kommt, sollte durch entsprechendes Bearbeiten der Dateien CONFIG.SYS und
AUTOEXEC.BAT (deaktivieren von nicht verwendeten Treibern und Hilfsprogrammen) mehr
Arbeitsspeicher zur Verfigung gestellt werden.
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15.25

15.2.6

15/4

Maus Ersatz

Wird beim Start am PC keine (installierte) Maus vorgefunden, stellt SIMOVIS eine Funktion zur
Verfugung, mit welcher der Mauszeiger mit den Cursor-Tasten bewegt werden kann. Dabei
gilt:

Alt - Cursor rechts : Mauszeiger eine Position nach rechts

Alt - Cursor links : Mauszeiger eine Position nach links

Alt - Cursor hoch :  Mauszeiger eine Position hoher

Alt - Cursor tief :  Mauszeiger eine Position tiefer

Ctrl - Cursor rechts :  Mauszeiger mehrere Positionen nach rechts
Ctrl - Cursor links ; Mauszeiger mehrere Positionen nach links
Ctrl - Cursor hoch :  Mauszeiger mehrere Positionen héher

Ctrl - Cursor tief : Mauszeiger mehrere Positionen tiefer

Die Tasten an der Maus werden uber die Tastatur wie folgt simuliert:

Alt - Ende 1 linke Maustaste driicken
Alt - Bild tief : linke Maustaste loslassen
Alt - Pos :  rechte Maustaste dricken
Alt - Bild hoch 1 rechte Maustaste loslassen

Slave Konfiguration

Nach dem Start von SIMOVIS kdnnen Sie definiern, wie viele und welche Geréate Sie an einem
USS-Bus angeschlossen haben (1 ... 31 Slaves). Jedem der vorhandenen Slaves kénnen Sie einen
Anwendernamen zuweisen. Sie sehen zundchst eine Tabelle mit 31 Zeilen. Jede Zeile entspricht
einem der moglichen Siaves. Mit einem Doppelklick der linken Maustaste (oder mit den Curser-
Tasten HOCH oder TIEF und der RETURN-Taste) auf eine beliebige Nummer am linken Rand
definieren Sie einen Slave. Wahlen Sie in den sich 6ffnenden Fenstern nacheinander einen
Slave-Typ (FC, VC, 5C, 6RA23) und gegebenenfalls eine Technologie-Software aus, und geben
Sie einen beliebigen Anwendernamen fir den Slave ein.

Wallen Sie einen Slave entfernen, wahlen Sie als Regelungsausfihrung den Menupunkt “0”.

In der Tabelle erkennen Sie Slave-Nr., Regelungsausfihrung, gegebenenfalis Technologie-
Software und Anwendernamen der definierten Slaves.

Nach dem Andern der Slave-Konfiguration dricken Sie die Funktionstaste F10 SICHERN. Wollen
Sie SIMOVIS starten, ohne die Slave-Konfiguration zu andern (alte Konfiguration wirksam),
dricken Sie F8 WEITER. in dem folgenden Bild mit Warnhinweisen dricken Sie F1 START. Sie
sehen dann ein Bild, in dem der erste definierte Slave mit Anwendernamen zurickgemeldet
wird. Mit F1 GRUNDGERAT rufen Sie das erste SIMOVIS-Bild fir die aktuelle Grundgerat-SW,
mit F7 TECHN.SW das erste Bild der aktuellen Technologie-SW {wenn vorhanden) auf.

Zur Anwahl eines anderen Slave klicken Sie im Bildkopf auf das Zahlenfeld neben dem Text
GER.ADR (Gerateadresse). Es éffnet sich dann ein Auswahlmeni der definierten Slaves mit
ihren Anwendernamen.

Einschrénkung der Slave-Konfiguration:

Gerate eines Typs mussen denselben Softwarestand haben.

Das SIMOVIS fur 6RA24 (SIMOVIS Version 1.0x) 1aBt sich nicht im gleichen Katalog betreiben
und muB in ein eigenes Verzeichnis installiert werden.
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Bedienung

Allen SIMOVIS-Bildern ist ein festgelegter Bildaufbau gemeinsam. Der Bildschirm ist in
Kopfbereich, FuBbereich und Arbeitsbereich geteilt.

Der Kopfbereich bleibt bei alien Bildern gleich und zeigt folgende informationen:

1 2 6
/ // - \
GER.ADR O BILD-NR 2198
e 6RA23 (PAR . OAT)
) 4 10 15 20 25 30 m m m m
/ /] ] 77T 7
3 4 5 12 7 8 9 10 i

1 SIEMENS-Logo
2  Produktlogo 6RA23
3 Batken, in dem fir alle Gerate am Bus {(bis zu 31) der aktuelle Zustand angezeigt wird.

Dabei gilt:
dunkelblau ..... .. Gerit nicht angemeldet
grau blinkend .... Geratangemeldet aber derzeit keine Verbindung
gran ............. Verbindung besteht
£+ ) Verbindung besteht, Gerat im Fehlerzustand
gelb ............. Verbindung besteht, Warnung steht an

Gerateadresse, auf die sich der Arbeitsbereich bezieht.

L9y

Name des Datenfiles, in das im Off-Line-Betrieb gearbeitet wird. Diese Zeile bleibt im On-
Line-Betrieb leer.

Nummer der Maske

Kéastchen zur Anzeige einer anstehenden Storung {rot blinkend)
Kastchen zur Anzeige einer anstehenden Warnung (gelb blinkend)
bei BRA23-Geraten nicht verwendet

O O 00 N

Kéastchen zur Anzeige einer Storung der Kommunikation {gelb blinkend)

11 Symbo! zur Anzeige, ob derzeit Schreibbefehie nur im RAM durchgefihrt werden, ("R”)
oder permanent im EEPROM abgespeichert werden ("E").

12 Fenster far die Ausgabe von Meldungen.

Der FuBBbereich zeigt die aktuell belegten Funktionstasten. Durch Dricken der Funktionstaste,
oder Anklicken des entsprechenden Feldes mit der Maus kann die Funktion ausgefiihrt werden.

F1  ruft einen Hilfebildschirm zum aktuellen Bild auf
F2 zeigtdie letzten 10 internen SIMOVIS-Meldungen
Fi1 verzweigt iblicherweise ins vorhergehende Bild
F12 verzweigt zuriick ins Hauptmena

Ausnahme:
Bei gedffnetem Dateifenster fur Upread- oder Download-Dateien (Bild Nr. 3999, Parameter
Upread / Download) ist eine Mausbedienung der Funktionstasten nicht maglich.
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15.3.1

15/6

Im Arbeitsfeld werden die Reglerstrukturen und Parameterwerte dargestellt und konnen vom
Benutzer mit Maus und Tastatur verandert werden.

Folgende Bildelemente reagieren auf Mausklick (linke Maustaste):

rote Biocke mit weillem Pfeil (meist zum Anwahlen eines Feldes zur Parameterwerteingabe),

tarkis hinterlegte Texte {meist zum Senden eines bestimmten Parameterwertes),

tirkis umrandete (Funktions-}Blocke {meist zum Wechsel in eine Untermaske),

1

der FuBlbereich mit der Beschreibung der Funktionstasten (wie Funktionstaste),

die Zahl hinter GER.ADR im Kopfbereich zur Eingabe des anzusprechenden Gerétes und

die Zahl hinter PA.SATZ im Kopfbereich zur Eingabe des anzuzeigenden Parametersatzes.

Durch Anklicken mit der rechten Maustaste auf
- schwarz hinterlegte Kastchen, die Parameterwerte zeigen oder
- die roten Pfeilblocke, die eine Parameteranderung erlauben

erscheint ein kieines Pop-Up Fenster, in das der Benutzer Bemerkungen zum entsprechenden
Parameter hinterlegen kann. StandardmaBig erscheint der Wertebereich des Parameters.

Folgende Aktionen sind mit der Tastatur méglich:

- Mit den Funktionstasten werden die im FuBbereich beschriebenen Biidwechsel durchge-
fahrt.

— In Pop-Up-Editierfenstern wird mit den Nummerntasten und dem Punkt (als Dezimalpunkt)
der Parameterwert eingegeben. Mit < RETURN > wird der Wert links vom Cursor gesendet.

- Inder Maske “USS-Kurzprotokoll” (2394}, “USS-Langprotokoll” {2393) und "beliebigen
Parameter lesen/senden” {2397) gibt es "Eingabefelder” dir mit <TAB > zyklisch, oder
durch anklicken mit der Maus direkt angewshlt und dann die entsprechenden Werte
eingegeben werden kdnnen.

- Bei manchen Parametern erscheint nach Anklicken der Pfeil-lkone eine Liste der zur Wahl
stehenden Eingabemdgiichkeiten.
Dabei kann mit den Cursor-Tasten die Liste in Einzelschritten durchsucht, oder mit F3/F4
seitenweise hinunter- und hinaufgeblattert werden. Ist der richtige Eintrag gefunden und
markiert, wird er mit F8 (1) zum 6RA23-Gerit gesendet (< RETURN > wirkt wie <Cursor nach
unten>).

- Die Funktionstasten-Funktionen in den Masken UPREAD/DOWNLOAD kdnnen nur (ber die
Tastatur angewdahlt werden.

Besondere Masken

UPREAD/DOWNLOAD Maske (Bild Nr. 3999)

Nach Drucken von F3 (UPREAD) erscheint eine Maske mit den vorhandenen Parameter-
definitions-Files. Ein Parameterdefinitions-File definiert durch Angabe von Parameternummer
und Index 0 jene Parameter, die mittels UPREAD gelesen und in einem Parameter-Daten-File
gespeichert werden.

Mitgeliefert wird das File INITALL.UPR, welches alle Parameter der Softwareversion 4.0 enthalt.

Wird nur der UPREAD bestimmter Parameter gewiinscht, kann ein Definitionsfile (nach Ein-
gabe des neuen Filenamens) mit F5 EDIT selbst erstellt werden (es ist jeweils die Parameter-
nummer im linken Feld und der Index 0 im rechten Feld anzugeben).
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Mit F4 (UPREAD) wird zuerst der Dateiname {des Parameter-Datenfiles), unter dem die
Parameter gespeichert werden sollen, abgefragt und dann der UPREAD begonnen. Das
Definitionsfile INITALL.UPR enthilt (des Parameter-Datenfiles) Parameter, das Lesen dauert bei
19200 Baud einige Minuten.

Das so erhaltene Parameter-Datenfile hat die Erweiterung .UPD und steht im Katalog SIMO__P.

Nach dem UPLOAD mit F10 <RETURN > wieder ins UPREAD/DOWNLOAD-Grundbild zuruck-
wechseln.

Mit F4 (DOWNLOAD) geiangt man in die DOWNLOAD-Maske. Hier stehen folgende
Funktionen zur Verflgung:

F4 DOWNLOAD Das momentan angewahite Parameter-Datenfile wird zum SIMOREG-
Gerat ubetragen.

F5 editieren Das momentan angewihlte Parameter-Datenfile wird als Liste
angezeigt und kann editiert werden.

F6 kopieren Kapieren eines Parameter-Datenfiles in ein File mit neuem Namen.

F7 loschen Loschen eines Parameter-Datenfiles

F8 Diff.dru Vergleich zweier Parameter-Datenfiles.

Ausdrucken auf einen Drucker (es werden jene Parameter mit "«
gekennzeichnet, die sich unterscheiden, diese Funktion kann langer als
15min dauern)

F9 Drucken Drucken eines Parameter-Datenfiles {viel schneller als Funktion F8)

Umschaiten On-Line / Off-Line - Betrieb

Im Normalfall ist SIMOVIS mit einem oder mehreren Geraten Uber die USS-Schnittstelle
verbunden. Lese- und Schreibvorginge beziehen sich direkt auf den Zustand im angewahiten
Gerit {Online-Betrieb).

Bei Offline-Betrieb bezieht sich das Lesen und Schreiben auf eine wahlbare Datei, in der eine
Anzahl von Parameternummern mit zugeordneten Parameterwerten {ahnlich wie im realen
Gerat) gespeichert ist. Eine solche Datei kann erzeugt werden durch:

— Upread eines Parameterwerte-Datensatzes aus einem Gerat (Online),
~ Schreiben von Parameterwerten im Arbeitsbereich der SIMOVIS-Bilder im Offline-Betrieb,

- Editieren der Datei im SIMOVIS-Bild 3999 (Parametersitze lesen/ schreiben (ber
Hauptmeni- Parametersatze/Werkseinstellung). Dazu dricken Sie die Funktionstaste F4
DOWNLOAD. Es dffnet sich ein Fenster mit der Ubersicht ailer editierbaren Dateien. Durch
Anklichen eines der Dateinahmen oder durch Eintippen eines neuen Namens definieren Sie,
welche Datei Sie andern bzw. neu anlegen wollen. Zum Editieren driicken Sie die Funktions-
taste FS5 EDIT. Die linke Spalte des sich 6ffnenden Fensters enthalt die Parameternummer, die
mittlere Spalte die Parameter-Indizes und die rechte Spalte die Parameterwerte.

Von Ontine- nach Offline-Betrieb schalten Sie um, indem Sie im Bild 3999 im Bildkopf rechts
neben dem Text PAR.DAT in dem dafir vorgesehenen Feld den Namen der Dateien eintragen,
deren Parameterwerte (Offline) die SIMOVIS-Bilder versorgen sollen. Die Liste der zur
Verfiigung stehenden Namen erhalten Sie mit F4 DOWNLOAD.

Von Offline- nach Online-Betrieb schalten Sie mit 7 ONLINE im Bild 3999 um. Der im Bildkopf
eingetragene Dateiname fur Offline-Betrieb verschwindet daraufthin.
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HINWEIS

Im Off-Line-Betrieb werden nur Zahlenwerte von Parametern angezeigt, jedoch nicht
deren eventuell vorhandene textmaBige Beschreibung und nicht von Parameterwerten
gesteuerte Bildteile (z.B. Schalter). :

Die Reaktion auf Parameterwertanderungen kann einige Zeit in Anspruch nehmen.
Wahrend dieser Zeit sind keine Eingaben moglich.

15.4 Ubersicht der vorhandenen Masken

Startmaske (0001)
Hauptmen( (2200)
Meniigefiihrte Inbetriebnahme (2300)
Steckbracken Uberprifen (2301)
Anpassen der Gerate-Bemessungsgleichstrome {2302)
Eingabe der Geratedaten (2303)
Eingabe der Bemessungsdaten des Motors (2304)

Auswahl Drehzahlistwert (2385)
Analogtacho (2384)

Pulsgeber (2383}
weitere Parameter (2382)

tacholoser Betrieb {EMK-geregelt) (2380)
Angaben zum Feld {2377)
Minireg F10 (2378)
Minireg F33 {2379)
technologische Grundfunktionen einstellen (2376)
Optimierungsldufe durchfluhren (2305)
abschlieBende Hinweise (2306)
Parametersatze laden/speichern (3999)
Geratefunktionen (2202)
analoge Eingange (2350)
Hauptsoitwert {2351)

Hauptistwert (2352}
Analoger Wahleingang (2353}

binare Eingange (2340)

analoge Wahlausgéange (2344)
Stromistwert (2345)
Wahlausgang 1(2346)
Wahlausgang 2 (2347)

hinarer Wahlausgang (2342)
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Steuerung und Regelung (2205)

Sollwertauswahl (2236)

Motor-Potentiometer (2237)

Motorpoti (2232)

Motorpoti Momentenrichtung | (2230)
Motorpoti Momentenrichtung ii {2231)
Motorpotisoliwert 0 {2239)

Tippen (2234)

Kriechen (2235}

Hochlaufgeber (2240)

HLG Umschaltung {(2242)

Freigabe HLG (2243)

Stop HLG (2244)

Drehzabhlregler (2250)

Getriebestufe-, HLG-Umschaltung (2253)
Getriebestufe Umschaltung (2254)
Schnellhalt (2259)

Stromsollwertbildung (2270)
Ankerstromreglersoliwert, Umschaktung M/I-Regelung (2272)
Momentenbegrenzung (2271)
variable Stromgrenze {2273}

n-abhingige und externe Stromgrenze (2278)

Stromregler (2280)

EMK-Regler (2285)

Vorsteuerung (2286), (2288)

Z214/Z11 { Auswah! der vorhandenen Zusatzbaugruppen } {2310)

Betriebsmasken (2395)
Storungen / Warnungen (2392)
Anzeigeparameter (2391)
LJSS-Langprotokolt (2393)
USS-Kurzprotokoll {2394)

Freie Parameteranderung {2397)
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15.5

15/10

Fehlerbeseitigung

Problem:
Abhilfe:

Problem:
Abhilfe:

Es wird keine Verbindung zum SIMOREG-Gerat aufgebaut.
Mehrere Ursachen sind moglich:

1. Das Verbindungskabe! {siehe Kapitel 10.18.1.1 Bild 1) ist fehlerhaft oder falsch
angeschlossen:
richtiger COM-Port am PC, siehe Punkt 2;
richtiger Schnittstellenstecker am 6RA23 (X501 fur RS232-Verbindung).

2. Die verwendete Schnittstelle {COM1, COM2, ...} ist nichtin der Datei USS.INlim
Katalog SIMO_ D definiert (Betrieb = 0, ... fir COM1, Betrieb=1, ... fur COM2).

3. Die Baudrateneinstellungen in USS.IN! und am 6RA23 stimmen nicht Gberein,
Betrieb = 0, 9600, £, 8, 1,P, 1, 1 und P793 = xx5 (R5232).

4. Die Definition des USS-Protokolls ist falsch:
USS.INJ: SLAVE = 0, 6RA23.00, 3, F, 3, 2, 8,9, 101, 0C7E, 0000, 0000
6RA23: P97 =1xx

USS.INI: SLAVE = 0, 6RA23.00, 3, F, 3, 8, 8, 9, 101, 0C7E, 0000, 0000
6RA23: P97 =2xx

5. Die Definition der PKW-Lange ist falsch:
USS.INI: SLAVE =0, 6RA23.00, 3, F, 3, 3, 8, 9, 101, 0C7E, 0000, 0000

6. Die Steckbricken XJ2, X6, Xi7, X)8 am 6RA23 (auf der Elektronikbaugruppe
A1660 direkt Uber dem Stecker X501) stehen nicht alle in Stellung 1-2.

Es wird dauernd auf die Festplatte zugegriffen und das System ist sehr langsam.

Dies kann durch Installation eines Festplatten-Caches (z.B. SMARTDRIVE) verbessert
werden (SIMOVIS arbeitet mit mehreren Datenbanken auf der Festplatte).
Die Ursache kann aber auch eine falsche Einstellung der USS.INI und/oder P97 sein.
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16. Installationshinweise fiir den EMV-gerechten
Aufbau von Antrieben

Diese Installationshinweise erheben nicht den Anspruch, alle Geratedetails oder -varianten zu er-
fassen oder jeden denkbaren Fall des Betriebes oder der Anwendung zu bericksichtigen.
Sollten Sie weitere Informationen bendtigen oder sollten spezielle Probleme auftreten, die fir lhr

Anwendungsgebiet nicht ausfihriich genug behandelt werden, wenden Sie sich bitte an thre ériliche
Siemens-Niederlassung.

Der Inhalt dieser Instailationshinweise wird nicht Bestandteil einer fritheren oder bestehenden Verein-
barung, Zusage oder eines Rechtsverhalinisses und dndert diese auch nicht ab. Der jeweilige Kauf-
vertrag stellt die gesamte Verpflichtung des Geschéftsgebietes Drehzahlveranderbare Antriebe ASH
der SIEMENS AG dar. Die in dem Vertrag zwischen den Parteien festgelegte Gewdhrleistung ist die
einzige vom Geschéaftsgebiet Drehzahlverédnderbare Antriebe ASI1 (ibernommene Gewahrleistung.
Die vertraglichen Gewdéhrleistungsbestimmungen werden durch die Ausfihrungen dieser Installations-
hinweise weder erweitert noch abgeandert.

WARNUNG

Die aufgefiihrten Gerate enthalten gefahrliche elektrische Spannungen, gefahrlich
rotierende Maschinenteile (Lifter) und steuern drehende mechanische Teile
(Antriebe}. Tod, schwere Kdrperverletzungen oder erheblicher Sachschaden
kénnen eintreten, wenn die Anweisungen der zugehdrigen Betriebsanleitungen
nicht befolgt werden.

Nur qualifiziertes Personal, das sich zuvor mit aflen in den Betriebsanleitungen
enthaltenen Sicherheitshinweisen sowie sowie Montage-, Installations-, Betriebs-
und Wartungshinweisen vertraut gemacht hat, sollte an diesen Geraten arbeiten.
Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerate setzt sachgeméafen Transport,

fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung
und Instandhaltung voraus.

16.1  Grundlagen der EMV
16.1.1 Was ist EMV

EMV steht fur ,elektromagnetische Vertraglichkeit“ und beschreibt die Fahigkeit eines Gerétes, in der
elektromagnetischen Umwelt zufriedenstellend zu arbeiten, chne dabei selbst elektromagnetische
Stoérungen zu verursachen, die fir andere in dieser Umwelt vorhandene Geréte unannehmbar sind.

Die unterschiedlichen Gerate sollen sich also gegenseitig nicht stéren.

16.1.2 Storaussendung und Stérfestigkeit

Die EMV héngt ab von zwei Eigenschaften der beteiligten Gerate, der Stéraussendung und der Stér-
festigkeit. Elektrische Gerate kénnen Stérguellen (Sender} und/oder Stdrsenken (Empfanger) sein.
Elekromagnetische Vertraglichkeit ist gegeben, wenn die verhandenen Stérguelten die Funktion der
Storsenken nicht beeinflussen.

Ein Gerat kann auch gleichzeitig Stérquelle und Stérsenke sein. So ist z.B. das Leistungsteil eines
Stromrichtergerates als Storquelle zu betrachten und das Steuerteil als Storsenke.
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16.1.3 Grenzwerte

Fur elektrische Antriebe liegt die Produktnorm E DIN IEC 22G/21/CDV als Entwurf vor. Geman dieser
Produktnorm sind fir Industrienetze nicht unbedingt alle EMV-MaRnahmen erforderlich, und es ist eine
der tatsachlich vorliegenden Umgebung angepafite Losung festzulegen. Demnach kann die Storfestig-
keitserhdhung eines empfindlichen Geréates die wirschaftlich giinstigere Lésung sein im Vergleich zu
FunkentstérmafBnahmen am Stromrichter. Die Wahl der Lésung ist somit auch von der Wirtschaftlich-
keit abhangig.

Bis zum gultig werden der Produktnorm sind die Fachgrundnormen EN50081 und EN50082 giiltig.
Diese verlangen die Einhaltung der EN 55011. Diese definiert Grenzwerte fir die Stéraussendung im
Industrie- und Wohnbereich. Gemessen werden leitungsgebundene Stérungen am NetzanschluB unter
genormten Bedingungen als Funkstérspannung, elektromagnetisch abgestrahlte Stérungen als Funk-
storstrahlung. Die Norm definiert Grenzwerte ,A1“ und ,B1“, die fur die Funkstdrspannung im Bereich
zwischen 150 kHz und 30 MHz und fir die Funkstdrstrahlung zwischen 30 MHz und 2 GHz gelten. Da
die Stromrichtergerdte SIMOREG K im Industriebereich zur Anwendung kommen, gilt hierfiir der
Grenzwert ,A1% Zur Ereichung von Grenzwert ,A1" sind zu den SIMOREG K Geréten extern Funk-
Entstorfilter vorzusehen.

Die Storfestigkeit beschreibt das Verhalten eines Geréates unter dem EinfluB von elektromagnetischen
Stérungen. Anforderungen und Bewertungskriterien fir das Verhalten der Geréte regelt fiir den
Industriebereich die Norm EN50082-2. Diese Norm wird von diesen Stromrichtergeréten (Kap. 16.2.3)
erfalit.

16.1.4 SIMOREG K Gerate, Anwendung im Industriebereich

Im Industriebereich muf3 die Storfestigkeit der Gerate sehr hoch sein, dagegen werden an die Stor-
aussendung geringere Anforderungen gestelit.

Die Stromrichtergerate SIMOREG K sind Komponenten eines elektrischen Antriebs, wie Schiitze und
Schalter. Fachkundiges Personal muB sie in ein Antriebssystem integrieren, das mindestens aus dem
Stromrichtergeréat, Motorleitungen und Motor besteht. Meist sind auch Kommutierungsdrosseln und
Sicherungen notwendig. Damit entscheidet auch der fachgerechte Einbau, ob ein Grenzwert einge-
halten wird oder nicht. Zur Begrenzung der Stéraussendung nach Grenzwert ,A1” sind neben dem
Stromrichtergerat mindestens das zugeordete Funk-Entstérfilter, und die Kommutierungdrossel not-
wendig. Ohne Funk-Entstérfilter liegt die Storaussendung der Stromrichtergerate SIMOREG K (ber
dem Grenzwert ,A1" der ENB5011.

Ist der Antrieb Bestandteil einer Anlage, braucht er zunachst keine Anforderung beziglich Stéraus-
sendung zu erfillen. Das EMV-Gesetz fordert aber, dai die Anlage als Ganzes mit der Umwelt elektro-
magnetisch vertraglich ist.

Haben alle Steuerungskomponenten der Anlage (z.B. Automatisierungsgerate) eine industrietaugliche
Stérfestigkeit, muB nicht jeder Antrieb fir sich den Grenzwert ,A1" einhalten.

16.1.5 Ungeerdete Netze

In einigen Industriezweigen verwendst man ungeerdete Netze (IT-Netze), um die Verfligbarkeit der
Anlage zu erhdhen. Im Falle eines Erdschlusses ilieBt kein Fehlerstrom und die Anlage kann weiter
produzieren. In Verbindung mit Funk-Entstorfiltern flieBt im Falle eines Erdschlusses jedoch ein Fehler-
strom, der zum Abschalten der Antriebe oder moglicherweise zur Zerstdrung des Funk-Entstorfilters
flihren kann.Die Produktnorm legt daher fiir diese Netze keine Grenzwerte fest. Aus wintschaftlicher
Sicht sollte die Funk-Entstérung im Bedarfsfall auf der geerdeten Primérseite des speisenden Trans-
formators durchgefGhrt werden.
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16.1.6 EMV Planung

Sind zwei Gerate elektromagnetisch nicht vertraglich, konnen Sie die Stéraussendung der Storquelle
reduzieren, oder die Storfestigkeit der Stérsenke erhdhen. Stérquellen sind meistens Gerate der
Leistungselektronik mit groBer Stromaufnahme. Um ihre Stéraussendung zu verkleinern, sind auf-
wendige Filter notwendig. Storsenken sind vor allem Steuergerate und Sensoren einschlieBlich ihrer
Auswerteschaltung. Die Erhéhung der Stérfestigkeit von leistungsschwachen Geréaten ist mit weniger
Aufwand verbunden. Im Industriebereich ist deshalb aus wirtschaftlicher Sicht oft die Erhdhung der
Storfestigkeit glinstiger als die Reduzierung der Stéraussendung. Um zum Beispie! die Grenzwert-
klasse A1 der EN 55011 einzuhaiten, darf die Funkstdrspannung am NetzanschluB zwischen 150 kHz
und 500 kHz maximal 79 dB(uV) und zwischen 500 kHz und 30 MHz maximal.73 dB (uV) (9 mV bzw.
4,5 mV} betragen.

Im Industriebereich sollte die EMV der Gerite auf einer ausgewogenen Mischung von Stoéraussendung
und Stérfestigkeit beruhen.

Die kostengiinstigste EntstormaBnahme ist die raumliche Trennung von Stérquellen und Storsenken,
vorausgesetzt, sie wird bereits wahrend der Planung einer Maschine/Anlage ber(icksichtigt. Zuniachst
ist fir jedes verwendete Gerét die Frage zu beantworten, ob es eine potentielle Storquelle oder Stor-
senke ist. Stérquellen sind in diesem Zusammenhang z.B. Stromrichtergerite, Schitze. Stérsenken
sind z.B. Automatisierungsgeréate, Geber und Sensoren.

Die Komponenten im Schaltschrank {Stérquellen und Stérsenken) sind raumlich zu trennen, gegeben-
enfalls durch Schottbleche oder durch Einbau in Metallgehause. Bild 1 zeigt einen méglichen Aufbau
der Komponenten im Schaltschank.

16.2  EMV-gerechter Aufbau von Antrieben (Installationshinweise)
16.2.1  Aligemeines

Da zum einen die Antriebe in sehr unterschiedlicher Umgebung betrieben werden und zusatzlich ein-
gesetzte elektrische Komponenten (Steuerungen, Schaltnetzteile etc.) im Hinblick auf Storfestigkeit
und Stéraussendung sich erheblich unterscheiden kdnnen, kann jede Aufbaurichtlinie nur einen sinn-
vollen KompromiB3 darstellen. Deshalb darf von Fall zu Fall nach individueller Einzelprifung von den
EMV-Regeln abgewichen werden.

Um die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) in thren Schaltschranken in elektrisch rauher Umge-
bung sicherzustellen und um die vom Gesetzgeber geforderten Normen einhalten zu kénnen, sind bei
der Konstruktion und dem Aufbau die folgenden EMV-Regeln zu beachten.

Regel 1 bis 10 sind allgemein giiltig. Regel 11 bis 15 sind notwendig, um die Stéraussendungsnormen
zu erflilen.

16.2.2 Regeln fiir einen EMV-gerechten Aufbau

Regel 1

Alle metallischen Teile des Schaltschrankes sind flachig und gut leitend miteinander zu verbinden.
(Nicht Lack auf Lack!) Gegebenenfalls Kontakt- oder Kratzschreiben verwenden. Die Schranktr ist
Uber Massebénder (Oben, Mitte, Unten) méglichst kurz mit dem Schrank zu verbinden.

Regel 2

Schutze, Relais, Magnetventile, elektromechanische Betriebsstundenzahler etc. im Schrank, gege-
benentalls in Nachbarschranken, sind mit Léschkombinationen zu beschalten, zum Beispiel mit RC-
Gliedern, Varistoren, Dioden. Die Beschaltung muf3 direkt an der jeweiligen Spule erfolgen.
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Regel 3 .
Signaileitungen ” méglichst nur von einer Ebene in den Schrank fahren.

Regel 4

Ungeschirmte Leitungen des gleichen Stromkreises (Hin- und Rickleiter) sind moglichst zu verdrillen,
bzw. Flache zwischen Hin- und Riickleiter maglichst klein halten um unnétige Rahmenantennen zu
vermeiden.

Regel 5
Reserveadern an beiden Enden mit Schrankmasse {Erde ®) verbinden. Damit wird eine zusitziiche
Schirmwirkung erreicht.

Regel 6
Unnétige Leitungslangen sind zu vermeiden. Koppelkapazitaten und -induktivitaten werden dadurch
klein gehalten.

Regel 7

Generell wird Ubersprechen verringert, falls Leitungen nahe an Schaltschrankmasse verlegt sind.
Deshalb Verdrahtungen nicht frei im Schrank verlegen, sondern méglichst dicht am Schrankgehause
bzw. an Montageblechen fihren. Dies gilt auch flr Reservekabel,

Regel 8

Signalleitungen und Leistungskabel sind raumlich getrennt voneinander zu verlegen (Koppelstrecken
vermeiden!). Mindestabstand: 20 cm ist anzustreben.

Falls eine raumliche Trennung zwischen Geber- und Motorleitungen nicht méglich ist, muss die Geber-
leitung durch ein Trennblech oder mittels Verlegung in einem Metallrohr entkoppelt werden. Das
Trennblech bzw. Metallrohr ist mehrmals zu erden.

Regel 9

Die Schirme von digitalen Signalleitungen sind beidseitig (Quelle und Ziel) groBflachig und gut leitend
auf Erde zu legen. Bei schlechtem Potentialausgleich zwischen den Schirmanbindungen muB zur
Reduzierung des Schirmstromes ein zusatzlicher Ausgleichsleiter von mindestens 10 mmg2 parallel zum
Schirm verlegt werden. Generell dirfen die Schirme auch mehrmals mit Schrankgehause (Erde) ver-
bunden werden. Auch aufBBerhalb des Schaltschrankes ddrfen die Schirme mehrmals aufgelegt werden.
Folienschirme sind ungiinstig. Sie sind in ihrer Schirmwirkung gegeniiber Geflechtschirmen
mindestens um den Faldor 5 schlechter.

Regel 10

Die Schirme von analogen Signalleitungen dirfen bei gutem Potentialausgleich auch beidseitig auf
Erde gelegt werden (groBfiéchig und gut leitend!). Guter Potentialausgleich kann vorausgesetzt
werden, falls alle Metallteile gut durchverbunden sind und die beteiligten Elektronikkomponenten aus
einer Einspeisung versorgt werden,

Die einseitige Schirmauflegung verhindert niederfrequente, kapazitive Stéreinkopplungen (z. B. 50 Hz-
Brummj. Die Schirmanbindung sollte dann im Schaltschrank erfolgen, wobei der Schirm auch mittels
eines Beidrahtes angeschlossen werden darf.

Regel 11

Plazierung des Funk-Entstorfilters immer in der Nahe der vermutende Stérquelle. Das Filter ist flachig
mit dem Schrankgehéuse, Montageblech etc. zu befestigen. Ein- und Ausgangsieitungen sind raumlich
zu trennen.

Regel 12
Zur Einhaltung der Grenzwertklasse A1 ist der Einsatz von Funk-Entstérfiltern obligatorisch.
Zusatzverbraucher sind vor dem Filter anzuschlieBen (Netzseite).

Ob ein zusétzliches Netzfilter installiert werden muB, ist abhangig von der verwendeten Steuerung und
wie der restliche Schaltschrank verdrahtet ist.
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Regel 13 :
Bei geregelter Feldstromversorgung ist im Feldkreis eine Kommutierungsdrossel notwendig.

Regel 14
Im Ankerkreis des Stromrichters ist eine Kommutierungsdrossel notwendig.

Regel 15

Die Motorleitungen kénnen bei SIMOREG-Antrieben ungeschirmt ausgefiihrt werden.

Die Netzleitung muf3 von den Motorleitungen (Feld, Anker) mindestens 20 cm Abstand haben.
Gegebenentalls Trennblech verwenden.

FuBnoten:
1) Signalteitungen sind definiert als:

digitale Signalleitung: oder analoge Signalleitung.:
Leitungen fir Impulsgeber (z. B. £ 10 V Soliwertleitung)
Serielle Schnittstellen z.B.PROFIBUS-DB

2) Als Erde wird allgemein, alle metallisch leitféhigen Teile bezeichnet, die mit einem Schutzieiter
verbunden werden kdnnen, z. B. Schrankgehiuse, Motorgehause, Fundamenterder usw.

Schrankaufbau und Schirmbehandlung

Mit dem in Bild 1 gezeigten Schrankaufbau sollen dem Anwender die EMV-kritischen Teile bewuft
gemacht werden. Das Beispiel erhebt keinen Anspruch auf Vollstandigkeit aller méglichen Schrank-
komponenten, respektive Aufbaumdglichkeiten.

Details, die die Stérsicherheit/ Stéraussendung des Schaitschrankes beeinflussen und in dem Uber-
sichtsbild nicht deutlich zum Vorschein kommen, werden in den Bildern 1a - 1d beschrieben.

Bild 2a -2d zeigt im Detail unterschiedliche Schirmanbindungstechniken mit Bezugsquelienhinweise.

Anordnung von Funk-Entstorfilter und Kommutierungsdrosseln:

Kapitel 16.2.3 zeigt die Anordnung fiir Funk-Entstérfilter und Kommutierungsdrosseln bei SIMOREG K.
Die Reihenfolge flr den Einbau der Drossein und Filter muB eingehalten werden. Die Auswabhl der
Sicherungen fir den Halbleiterschutz erfolgt geman Betriebsanleitung der Stromrichtergerate.
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Steuer-Trans-

formator Lifter

Leistungsschalter <

Sicherungseinsatze/
Automaten

Kommutierungs-

drossel! Feid ~

Bild 1d

Leistungsschaiter -

Netzfilter
Biid 1b

Schirmschiene
AnschluBklemmen —~

Schirmschiene ~

Feld -

AnschiuB3klernmen

Kabelkanal

Schirmschiene

Bild 1a

Kabelabfangschiene

Schutzleiter i
(Plazierung ist unkritisch} |

: SIMOREG K
" Stromrichter

|
|
\
l

_.— Hauptschitz

. Filter fir Stromrichter

- Sicherungseinsitze

-——-—Hauptschalter

7 Kommutierungsdrossel

— Kundenanschlu3 3 ~ AC

- KundenanschiuB DC

Kundenanschiuf3 Feld

e - e Pulsgeber

Bild 1: Schrankaufbaubeispiel mit einem SIMOREG K Stromrichter (uP-Gerate)
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Kabefkanal

Schirmschiene nicht
als Zugentlastung
verwenden!

/ = Kabslabtangschiene

Gut leitend, und groB-flachig Pl . Kabelabfangschiene
mit dem Schrankgehause /

beidseitig verbindent e

- ™
- Schirmanbindung, antsprechend nach-

Auch anlagenseitig (2.8. am folgenden Varanten 1, 2, 3 und 4.
Irpulsgeber) schirmen.

Bild 1a: Schirmung bei Einflihrung in den Schrank

Da!enleitung Dalenleilung . .
(z.B. PROFIBUS-DP)  (z.B. Impulsgeber}  Analoge Signalleitung
N
!
--|--=" AnschluBklemmen
Bl
o

Gut leitend, und grof3fiachig
mit dem Schrankgehiuse
beidseitig verbinden!

Auch aniagenseitig (z.B8. am
Impulsgeber} schirmen.

Bild 1b: Schirmung im Schaltschrank
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Elektronikbaugruppe

Baugruppe mit SIMOREG-
Gehduse verbinden

X8

e

K5

; - interne
Voo Schirmschiene

[ |

[ |

Leitungen zum Schnittstellen Leitungen zum
ext . Klemmenblock RS 485, RS 232 ext . Bedienfeld

Bild 1c: Schirmauflegung am SIMOREG K
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Filter flachig mit dem Gefilterte- und ungefilterte
Schrankgehduse verbinden! Leitung trennen.

Schutzleiter
anschiieBen

Gefilterte Leitung Ungefilterte Leitung

Bild 1d: Netzfilter fir Eiektronik Stromversorgung SIMOREG K -
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Schirmanbindung:

Variante 1: Variante 2:

Bild 2a: AnschluBklemme auf Bild 2b: Reiterklemme auf
Kupferschiene, max. Kabel-/ Kupferschiene, max. Kabel-/
Leitungsdurchmesser 15 mm Leitungsdurchmesser 10 mm

Achtung!

Quetschgefahr beim zu starken Anziehen der

Schrauben

Hinweis: Hinweis:

AnschluBklemmen: Reiterklemmen:

5 mm Schienendicke, Bestell-Nr, BHS7104,

Bestell-Nr. 8US1821-2AC00 8HS7104, BHS7174, 8HS7164

10 mm Schienendicke,
Bestell-Nr. 8U51921-2BC00
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Variante 3: Variante 4;

Bild 2c: Metaliene Schlauch oder Kabel-  Bild 2d: Schelle und metallischer Gegen-
binder auf metallisch blanker wanne auf Kabeltragschiene
Kamm-/ Zackenschiene

Hinweis: ' Hinweis:
Kammschiene: Siemens-Kabelschellen 5VC55..;
Lager-Nr. J48028 Ankerschiene in verschiedenen GréBen:

Lager-Nr. K48001 bis 48005

Beziehbar iiber: Beziehbar tber:

SIEMENS AG ANL A443 KA SIEMENS AG ANL A443 KA
Gunther-Scharowsky-Str. 2 Ginther-Scharowsky-Sir. 2
Betriebe Sid Betriebe Sid

91058 Erlangen 91058 Erangen
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16.2.3 Anordnung der Komponenten fiir die Stromrichtergerite

Anordnung von Drossel und Filter

Netzspannung
2
1
= O = Qe O Qe O—=0
p SU1 5V w1 3Ut1 3wt U1 1v1 1wt
i Strom- Feld Anker
! versorgung
!
!

SIMOREG-Gerit 3ac 3D 1C1 1D

1) Die Kommutierungsdrossel im Ankerkreis wird auf den Motorbemessungsstrom im Anker aus-
gelegt. Der Netzstrom ist Gleichstrom mal 0,82.

2) Das Filter fiir den Ankerkreis wird auf den den Motorbemessungsstrom im Anker ausgelegt. Der
Netzstrom ist Gleichstrom mal 0,82,

Hinweis:

Bei Einsatz von Filtern sind zur Entkopplung der TSE - Beschaltung immer Kommutierungsdrosseln
am Gerateeingang notwendig.

Die Auswahl der Kommutierungsdrossein erfolgt geméail Katalog DAS3.1.
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16.2.4 Liste der vorgeschlagenen Funk-Entstorfilter

12 6SE7021-0ES87-0FB0O 10%) 22 215x90x81
18 6SE7021-8ES87-0FBO 109 2,2 215x90x81
36 6SE7023-4ES87-0FB0 25 3,7 245x101x86
80 6SE7027-2E587-0FB0 50 9,5 308x141x141
120 6SE7031-0ES87-0FAQD 50 10 348x171x141
180 B6SE7031-8ES87-0FAD 95 13 404x171x141
500 6SE7033-7ES87-0FAQ Anschlul- 49 590x305x154
lasche
1000 6SE7041-0ES87-0FAQ AnschluB3- a0 840x465x204
lasche
1600 65E7041-6ESB7-0FAD AnschluB- 130 B70x465x204
lasche

03.96

"} Die Filter erzeugen Ableitstréme. Nach VDE 0160 ist ein PE-Anschlufd mit 10 mm? erforderlich.

Bei Stromrichtergeraten mit 3-Phasenanschiuf3 ist der Netzstrom (Filterstrom) gleich dem

Gleichstrom mal 0,82.
Bei Geréten f0r zweiphasigen AnschluB werden zwei Phasen am dreiphasigen Filter angeschlossen.
In dem Fall ist der Netzstrom gleich dem Gleichstrom.

Wichtige technische Daten der Funk-Entstérfilter:

Bemessungsanschiufispannung

3AC 3B0-460 V (+/- 15%)

Bemessungsfrequenz 50/60 Hz (+/- %)
Betriebstemperatur 0° C bis +40° C
Schutzart iP20 (ENB0529)

IPO0O ab 500 A

Weitere technische Daten zu den Filtern entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung:
SIMOVERT Master Drives Funk-Entstortfilter EMC-Filter, Bestellnummer: 6SE7087-6CX87-0FB0.
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16.3  Angaben zu netzseitigen Oberschwingungen von Stromrichtergeriten
in voligesteuerter Drehstrom-Briickenschaltung B6C und (B6)A(B6)C

Stromrichtergeréte tir mittlere Leistung werden vorwiegend in voligesteuerter Drehstrom-Briicken-
schaltung ausgefihrt. Nachfolgend wird ein Beispiel fur die Oberschwingungen einer typischen
Anlagenkonfiguration fir zwei Steuerwinkel (o = 20° und « = 60°) aufgefiihrt.

Die Werte werden aus einer friheren Veréffentlichung tibernommen, und zwar ,Oberschwingungen im
netzseitigen Strom sechspulsiger netzgeflhrter Stromrichter” von H. Arremann und G. Méltgen,
Siemens Forsch.- u. Entwickl.-Ber, Bd. 7 (1978) Nr. 2, © Springer-Verlag 1978,

Dazu werden Formeln angegeben, mit denen, abhéngig von den im konkreten Fall verwendeten Be-
triebsdaten [Netzspannung (Leerlaufspannung Uyo), Netzfrequenz fy und Gleichstrom /g), die Kurz-

schluBleistung Sk und die Ankerinduktivitat Ly des Motors ermittelt werden, fir die das genannte OS-

Spektrum gilt. Sollten die tatséchliche NetzkurzschluBleistung und/oder die tatsachliche Ankerinduktivi-
tat von den so errechneten Werten abweichen, ist eine Einzelberechnung erforderlich.

Das aufgefihrte OS-Spektrum ergibt sich, wenn die mit nachfolgenden Formeln errechneten Werte fir
die KurzschiuBleistung Sk am Anschlufpunkt des Gerétes und die Ankerinduktivitit La des Motors mit

den tatsachlichen Werten der Anlage Ubereinstimmen. Bei abweichenden Wetrten ist eine getrennte
Berechnung der Oberschwingungen erforderlich.

a)o=20° b.) o =60°
Grundschwingungsgehalt g = 0,962 . Grundschwingungsgehalt g = 0,953
5 0,235 29 0,018 5 0,283 29 0,026
7 0,100 31 0,016 7 0,050 31 0,019
11 0,083 35 0,011 11 0,089 35 0,020
13 0,056 37 0,010 13 0,038 37 0,016
17 0,046 41 0,006 17 0,050 M 0,016
19 0,035 43 0,008 19 0,029 43 0,013
23 0,028 47 0,003 23 0,034 47 0,013
25 0,024 49 0,003 25 0,023 49 0,011

Der Grundschwingungsstrom {1 als BezugsgréBe errechnet sich nach folgender Formel

E“ =g><0,817x[d]

mit Iy  Gteichstrom des untersuchten Betriebspunktes
mit g  Grundschwingungsgehalt (s. Oben)
Die nach obigen Tabellen errechneten OS8-Strome gelten nur fir

L) KurzschluBleistung Sk am AnschluBpunkt des Stromrichtergerites

u

2
S, = ;: (va)
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mit

U
- — 0
X, = X, — X, =003536 x 1‘; ~2rf x L (Q)
und
o  Leerlaufspannung am AnschluBpunkt des Stromrichtergerates in V
id Gleichstrom des untersuchten Betriebspunktes in A
N Netzfrequenz in Hz

Lp Induktivitdt der verwendeten Kommutierungsdrossel in H

Il.) Ankerinduktivitat Ly

u
L, = 00488 x 3 ;0] ) (H)

Soliten die tatsdchlichen Werte fiir die KurzschluBleistung Sk und/oder die Ankerinduktivitat
La von den nach obigen Formeln errechneten Werten abweichen, ist eine gesonderte
Berechnung erforderlich.

Beispiel

Gegegeben ist ein Antrieb mit folgenden Daten:
W =400V

lg=150A

N =50Hz

LD =0,169 mH (4EU2421-7AA10 mit J n = 125 A)

Mit
400

—— _2xx50x0169x10"* =0,0412Q
150

Xy, = 0,03536 x

ergibt sich folgende erforderliche Kurzschlufleistung des Netzes am AnschluBpunkt des Stromrichters

4007
K™ 00412

= 3,88 MVA

und folgende erforderliche Ankerinduktivitit des Motors

L, =00488 x—229_ _260mH
50 150

Die aus den Tabellen entnehmbaren Oberschwingungsstrome /,, (mit /4 = g x 0,817 x Iy fir die
Steuerwinke! o = 20° und o = 60°) gelten nur fir die so berechneten Werte Sk und L. Bei
abweichenden Werten ist eine gesonderte Berechnung erforderlich.

Fir die Auslegung von Filtern und verdrosselten Kompensationen kénnen die so errechneten OS-
Werte nur herangezogen werden, wenn die errechneten Werte fir S, und L, auch mit den tatsach-
lichen Werten des Antriebes Ubereinstimmen. in allen anderen Féllen ist eine gesonderte Berechnung

durchzufiihren (gilt ganz besonders bei Verwendung von kompensierten Maschinen, da sehr geringe
Ankerinduktivitat).
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