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WICHTIGE INFORMATION

Diese Betriebsanleitung enthalt Angaben Uber die Funktionsweise des
Stromrichtergerétes unter Verwendung der Softwareversion 3.2 bis 3.4. Die
Betriebsanleitung ist zwar generell auf alle fritheren Softwareversionen anwendbar,
bestimmte Parametercode- und Fehlercodedefinitionen in dieser Anleitung gehen jedoch
unter Umsténden Uber die Angaben in fritheren Softwareversionen hinaus oder stehen
im Widerspruch dazu.

Diese Betriebsanleitung erhebt nicht den Anspruch, alle Geratedetails oder -varianten zu
erfassen oder jeden denkbaren Fall der Aufstellung, des Betriebes oder der
Instandhaltung zu berlicksichtigen. Sollten Sie weitere Informationen benétigen oder
sollten spezielle Probleme auftreten, die fir die Zwecke des Kaufers nicht ausfihrlich
genug behandelt werden, wenden Sie sich bitte an die ortliche Siemens-Niederlassung.

Nahere Einzelheiten Giber Softwareversionen tei Itihnen gerne lhre nichste Siemens-
Niederlassung mit.

nicht Bestandteil einer frilheren oder
er eines Rechtsverhaltnisses und andert diese
g stellt die gesamte Verpfl ichtung des
ik der Siemens AG dar. Die in dem Vertrag
wahrleistung ist die einzige vom Geschaftsbereich
Gewidhrleistung. Die vertraglichen
en durch die Ausfihrungen dieser

abgesndert.

Die Erstellung erfolgte mit dem Siemens-Biirosystem 5822 Otfice.

Technische ﬁnderungen vorbehalten.

Weitergabe sowie Vervielfdltigung  dieser Unterlage, Ver-
wertung und Mitteilung ihres Inhalts nicht gestattet, soweit
nicht ausdriicklich zugestanden. Zuwiderhandlung verpflichtet
zu Schadenersatz. Alle Rechte vorbehalten, insbesondere fiir
den Fall der Patenterteilung oder GM-Eintragung.

© Siemens AG 1989



Geréte - Best. - Nr. Typbezeichnung

6RA2218-6DV62-0 D400/ 30 Mreq- GdG6VE2
6RA2225-6DV62-0 D400/ 60 Mreq- GdGeV62
6RA2228-6DV62-0 D400/ 90 Mreqg- GdG6Y62
6RA2232-6DV62-0 D400/ 130 Mreqg- GdG6V62
6RA2218-6GV62-0 D520/ 30 Mreq- GdG6V62
6RA2225-6GV62-0 D520/ 60 Mreq- GdG6V62
6RA2228 -6GV62-0 D520/ 90 Mreq- GdG6V62
6RA2232-6GV62-0 D520/ 130 Mreq - GdG6V62
Gerat ohne Fremdlufter
6RA2275-6DV62-0 D400/ 200 Mreq- GAdGF6V62
6RA2277 -6DV62-0 D400/ 250 Mreq- GdGF6V62
6RA2281-6DV62-0 D400/ 400 Mreq- GdGF6V62
6RA2285-6DV62-0 D400/ 600 Mreq- GAGF6V62
6RA2275-6GV62-0 D520/ 200 Mreq - GAGF6V62
6RA2277 - 6GV62-0 D520/ 250 Mreq- GdGF6V62
6RA2281-6GV62-0 D520/ 400 Mreqg - GdGF6V62
6RA2285-6GV62-0 D520/ 600 Mreq- GdGF6V62
Nenngleich- Nennstrom
spannung

Gerat mit FremdlGfter



6RA2287-4DV6.- 0 D400/ 850 Mreq - GAGF4V6.

6RA2291-4DV6.-0 D400/ 1200 Mreq - GAGFaV6.

6RA2287-4GV6.-0 D520/ 850 Mreq- GAGF4Ve6.

6RA2291-4GV6.-0 D520/ 1200 Mreq - GdGF4Ve.

6RA2285 - 4KV6. - 0 D790/ 640 Mreq - GdGF4Ve.

6RA2287 - 4KV6. -0 D790/ 860 Mreq- GdGF4Ve6.
Nenngleich- Nennstrom
spannung

V60 ... Gerate ohne Erregergleichrichter
V62 ... Gerate mit geregeltem Erregergleichrichter
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Einleitung

Generelle Warnhinweise

s S
SRR

Dieses Gerat steht unter gefahrlicher Spannung und enthilt gefahrliche
rotierende Maschinenteile (Lifter). Die Nichteinhaltung der in dieser
Betriebsanleitung aufgefihrten Anweisungen kann zu Tod, schwerer
Korperverletzungen und Sachschaden fuhren.
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Nur qualifiziertes Personal, daB sich zuvor mit allen in dieser Betriebsanleitung
enthaltenen Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und
Wartungsanweisungen vertraut gemacht hat, sollte an diesem Gerat arbeiten.
Der einwandfreie und sichere Betrieb dises Gerates setzt sachgeméafen
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige
Bedienung und Instandhaltung voraus.

R
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Definitionen:

QUALIFIZIERTES PERSONAL

im Sinne dieser Betriebsanleitung bzw. der Warnhinweise auf dem Produkt selbst sind Personen,
die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind und
Uber die ihrer Tétigkeit entsprechenden Qualifikationen verfigen, wie z.8.

a) Ausbildung oder Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Gerate / Systeme
gemaB den Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden und zu
kennzeichnen.

b) Ausbildung oder Unterweisung gemaB den Standards der Sicherheitstechnik in Pflege und
Gebrauch angemessener Sicherheitsausristung.

¢} " Schulung in Erster Hilfe.

GEFAHR

im Sinne dieser Betriebsanleitung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet,
daB Tod, schwere Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten werden, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

WARNUNG

im Sinne dieser Betriebsanleitung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet,
daB Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten kdénnen, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBBnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

im Sinne dieser Betriebsanleitung und der Warnhinweise auf den Produkten selbst bedeutet,
daB eine leichte Korperverletzung oder ein Sachschaden eintreten kann, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

HINWEIS

im Sinne dieser Betriebsanleitung ist eine wichtige Information Gber das Produkt oder den
jeweiligen Teil der Beschreibung, auf die besonders aufmerksam gemacht werden soll.
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Beim Betrieb dieses Gerates stehen zwangslaufig bestimmte Gerateteile unter
gefahrlicher Spannung, die zu schweren Korperverletzungen oder zum Tod
fahren kann. Die folgenden VorsichtsmaBnahmen sollten befolgt werden, um

S

& die Gefahr fir das Leben bzw. Verletzungsgefahr zu veringern.

’;z 1. Nur qualifiziertem Personal, daB mit diesem Gerat und den mitgelieferten
z% Informationen vertraut ist, solite die Montage, der Betrieb, die

55%, Stérungssuche und Stérungsbeseitigung oder Reparatur dieses Gerates

b%é gestattet sein.

ng?g 2. Die Montage des Gerates muB in Ubereinstimmung mit den

3 Sicherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten

: - staatlichen oder 6rtlichen Vorschriften erfolgen. Es muB fir

= ordnungsgemaBe Erdung, Leiterdimensionierung und entsprechenden

KurzschluBschutz gesorgt sein, um die Betriebssicherheit zu gewdhrleisten.

3. Wahrend des normalen Betriebes alle Abdeckungen und Tiren geschlossen
halten.

4. Vorder Durchfiihrung von Sichtprifungen und Wartungsarbeiten
sicherstellen, daB die Wechselstromversorgung abgeschaltet und verriegelt
ist, und an den Melderelais K1, K2 und K4 .. . K7 (auf Zusatzbaugruppe
21210 falls vorhanden) keine gefahrliche Spannung anliegt. Sowoh! das
Stromrichtergerét als auch der Motor stehen vor dem Abschalten der
Wechselstromversorgung unter gefahrlicher Spannung. Auch wenn das
Schitz des Stromrichtergerates gedffnet ist, ist geféahrliche Spannung
vorhanden.

5. Wenn Messungen bei eingeschalteter Stromversorgung durchgefihrt
werden mussen, keinesfalls die elektrischen AnschluBstelien bertihren. Allen

%;g Schmuck von Handgelenken und Fingern abnehmen. Sicherstellen, daB die
5 Prafmittel in gutem betriebssicheren Zustand sind.

?’ 6. Bei Arbeiten am eingeschalteten Gerat auf isoliertem Untergrund stehen,
o also sicherstellen, daB keine Erdung vorliegt.

Die in dieser Betriebsanleitung gegebenen Anweisungen genau befolgen
und alle Gefahren-, Warn- und Vorsichtshinweise beachten.

Diese Liste stellt keine vollstandige Aufzahlung aller fur den sicheren Betrieb &
des Gerates erforderlichen MaBnahmen dar. Soliten Sie weitere

Informationen benstigen oder sollten spezielle Probleme auftreten, die far
die Zwecke des Kaufers nicht ausfahrlich genug behandelt werden, wenden i
Sie sich bitte an die értliche Sie

................




1.2

Beschreibung

SIMOREG - K - Stromrichtergerate der Typenreihe 6RA22 fur DrehstromanschluB sind volldigi-
talisierte Kompaktgeréate fir Gleichstromantriebe.

Ein 16 - Bit - Mikroprozessor ibernimmt alle Funktionen der Regelung und Steuerung - vom
Hochlaufgeber bis zum Steuersatz - sowie nahezu sémtliche Hilfsfunktionen. Eine integrierte
Tastatur mit Digitalanzeige macht die Geréte autark. Zusatzliche Einrichtungen zum
Parametrieren und Inbetriebnehmen sind deshalb entbehrlich.

Fur eine hohe Dynamik sorgt eine Zindwinkelvorsteuerung, die parallel zum unterlagerten
Stromregelkreis arbeitet.

Die Anpassung an die Netzfrequenz von 45 bis 65 Hz erfolgt selbsttatig.

Die Gerate zeigen nach dem Einschalten den Betriebszustand an und (berprifen die
Tachopolaritat.

Die Speisung des Ankers erfolgt durch zwei vollgesteuerte Drehstrombriicken in
kreisstromfreier Gegenparallelschaltung.

Bei Gerdten 30 bis 600A Nennstrom ist der Leistungsteil fiir Anker und Feld mit elektrisch
isolierten Thyristormodulen aufgebaut, der Kiihlkérper ist somit potentialfrei ausgefuhrt.
Seitenteile, Frontabdeckung und AnschluBabdeckungen der Leistungsanschliiisse geben Schutz
gegen unbeabsichtigte Bertthrung bei Arbeiten in der Ndhe der Gerate (Bertthrungsschutz VDE
0106b / Teil 100). Alle AnschiuBkiemmen sind nach VDE 0113 A2 bemessen und vorne
zuganglich.

Bei Geraten 640 bis 1200A Nennstrom ist der Leistungsteil aus 6 in einem mechanischen
Grundaufbau in Einschubbauweise angeordneten SITOR-Blécken aufgebaut. Der Grundaufbau
besteht aus einem Rahmen mit Isolierteilen und Stromschienen zur Aufnahme der 6 SITOR-
Blocke. Die Leistungsanschlisse des SITOR-Satzes sind auf der Rickseite. Die Elektronik ist
ausklappbar an der Frontseite des Satzes aufgebaut.

Uber einen Aufrufparameter kann ein automatischer Regleroptimierungslauf gestartet werden,
bei dem die Reglerparameter von Drehzahlregler, Stromregler und Steuersatzvorsteuerung
eingestellt werden.

SIMOREG - K - Stromrichtergeréte zeichnen sich durch einen kompakten, raumsparenden
Aufbau aus.

Durch die besondere Kuihlkorperausfuhrung bei Geraten 30 bis 600A Nennstrom a8t sich auch
ein Einbau realisieren, bei dem der Kuthlkérper bzw. Kuhlkérper und Lifter auBerhalb des
Schrankes liegen. Damit wird eine vorteilhafte Abfiihrung der Verlustleistung aus dem Schrank
erreicht.

Drehzahlsoll- und -istwerte werden im Grundgerit als Analogwerte vorgegeben.

Durch Einsatz von Zusatzbaugruppen werden eine digitale Vorgabe von Soll- und Istwerten
(Pulsgeber), sowie technologische Erweiterungen und die Ankopplung an Gbergeordnete
Automatisierungssysteme erméglicht.

Gerdtesoftwarestand 3.2 bis 3.5

Der Geratesoftwarestand ist ersichtlich:
an den beiden letzten Stellen der EPROM Beschriftung,
im Parameterinhalt des P99 an der Zehner- und Einerstelle.

Die Erweiterungen der Geratesoftware 3.3 bis 3.5 sind in der vorliegenden
Betriebsanleitung mit SW 3.3, SW 3.4 und SW 3.5 gekennzeichnet.
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2.

Technische Daten

Bestell - Nr.

6RA22..-6DV62

e

6RA22 .. -6GV62
18' 25’ 28’ 32‘

ol 7o o

NennanschluB3-

3AC380 (+20% /-15%) V) oder

3ACS500 (+10% /-15%) 1)

spannung/ Leistung V 3AC41S (+10% /- 22%)

NennanschluB3spannung 2AC380 (+20%/-15%); I,=110mA  oder
Elektronikstromvers. V 2AC415 (+10% /- 22%); I,=110mA
Nennanschluf3spannung 45-50Hz: 2AC380 (+20% /- 15%); 0,45A 3)a) Luftdurchsatz:
Lufter Vv >50Hz: 2AC380 (+10% /- 15%); 0,45A 550m3/h

NennanschluB3spannung
Feld Y

2AC380 (+20% /-15%) oder
2AC4A15 (+10% /-22%)

Nennfrequenz Hz

Gerate passen sich automatisch in einem Bereich von 45 bis 65 Hz der Frequenz der

anliegenden Netzspannung an

Nenngleichspannung V 400 520

Nenngleichstrom A 130} 60| 90| 130{ 200| 250{ 400{ 600 30| 60| 90| 130/ 200| 250| 400| 600
Nennleistung kW 121 24] 36| 52| 80| 100| 160| 240| 16| 31| 47| 68| 104| 130| 208| 312
Verlustleistung bei

Nennstrom (etwa) W 190 | 180| 270| 390| 600| 7501204 1800 90| 180| 270| 390| 600] 750| 1200 1800
Nenngleichspannung

Feld Vv 310

Nenngleichstrom Feld A | 5 10 15 25 5 10 15 25

BetriebsmaBige Um-
gebungstempertatur °C

0 bis 45 bei lyenn
eigenbeliftet 3)

0 bis 35 bei lhenn
fremdbeliiftet 3)

0 bis 45 bei Inenn
eigenbeltftet 3)

0 bis 35 bei Inenn
fremdbeluftet 3)

Lager- und Transport-

temperatur °C

-30bis +85

Aufstellungshéhe
Gber NN

=< 1000 m bei Nenngleichstrom 4

Konstanz der Regelung

An = 0,1% von der Nenndrehzah! 2)

Feuchteklasse

DIN 40040 F

SN 26556
Sc’hutzart DIN 40050 IP 00

IEC 144
MaBe siehe MafBbilder ’
Gewicht (etwa) kg | 8 | 14 14| 14| 23| 23| 29| 29| 8| 14| 14| 14| 23| 23| 29 29

FuBnoten bernachste Seite



Bestell - Nr. 6RA22 .. - 4DV6. 6RA22 .. -4GV6. | 6RA22 .. - 4KV6.5) | 6RA22 . . - 4KV6.5)
87 91 87 91 85 87 85 87

NennanschiuB3- 3AC380 (+20% /-15%) 1) 3ACS500 1 3AC660 1) 3AC750 M

spannung/Leistung  V |3AC415 (+10%/-22%) |(+10% /-15%) (+10% /-15%) (+10%/-15%)

NennanschluB3spannung
Elektronikstromvers. V

2AC380 (+20%/-15%); 1n=110mA

NennanschluBBspannung
LGfter Vv

3AC380 (+20% /- 15%); 0,68A 3)a)

Luftdurchsatz: 1260m3/h

Nennanschluf3spannung

2AC380 (+20%/-15%) oder

gebungstempertatur °C

fremdbeldftet bei Nennstrom 3)

Feld 6) vV 2AC415 (+10% /-22%)

Nennfrequenz Hz | Gerdte passen sich automatisch in einem Bereich von 45 bis 65 Hz der Frequenz der
anliegenden Netzspannung an

Nenngleichspannung V 400 520 700 790

Nenngleichstrom A 850 1200 850 1200 640 860 640 860

Nennleistung kw 340 - 480 442 624 448 602 505 679

Verlustleistung bei

Nennstrom {etwa) w 3300 4900 3400 5000 4000 4800 4000 4800

Nenngleichspannung

Feld V 3106)

Nenngleichstrom Feld A 256)

BetriebsmaBige Um- 0 bis 35

Lager- und Transport-

temperatur °C

- 30 bis +85

Aufstellungshéhe
tber NN

= 1000 m bei Nenngleichstrom 4)

Konstanz der Regelung

An = 0,1% von der Nenndrehzahl 2)

Feuchteklasse

DIN 40040 F
SN 26556
Schutzart DiIN 40050 IP OO
IEC 144
Male siehe MaBbild
Gewicht (etwa) kg 77

FuBnoten nachste Seite
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1)

2)

3)

4)

Bei einer AnschluBspannung unter 360V (475V bei 500V - Geraten) kann die Nenngleichspannung von
400V (520 V) nicht mehr erreicht werden.

Bedingungen:
Die Konstanz der Regelung ist auf die Nenndrehzahl des Antriebes bezogen und giit bei betriebs-
warmen Zustand des SIMOREG - K - Gerates. Folgende Voraussetzungen liegen zugrunde:

- Temperaturanderungenvon * 10 °K

- Netzspannungsanderungen von + 10% /- 5% der Nennspannung

- Lastdnderungen bis 100% des Maximalmomentes

- Temperaturkoeffizient des temperaturkompensierten Tachogeneratars 0,15%o je 10 °K

Belastungswerte in Abhéngigkeit von der Kihimitteltemperatur

Umgebungs- Anderung der Belastungswerte
bzw. Kdhi- bei Geraten mit bei Geréten <600A mit bei Gerdten >600A mit
mitteltemp. Luftselbstkithiung verstérkter Luftkihlung verstérkter LuftkGhiung
+30°C + 13% + 4% + 4%
+35°%C + 8% 0% 0%
+40°C + 4% - 6% - 5%
+45°C 0% - 12% - 0%
+50°C - 6% - 17% - 15%
+55°C - 1% (- 22% )2
+60°C - 18%

a) nur bei LufteranschluB an 380V +20% ~15%, 50Hz

Belastungswerte in Abhangigkeit von der Aufstellhdhe

Belastung <

T 100
b \\\
P —
60
40
20
¢ 1000 2000 3000 4000 5000 m

Aufstellthdhe ——»

5) Die Gerate 6RA22..-4KV60 sind fur eine NennanschluBspannung des Leistungsteiles

660V und 750V geeignet.

6) Nur bei Gerateausfihrung 6RA22..-4.V62

é&

= T

Y

| HINWEIS
% Die Gerate sind auch zum direkten AnschluB3 an 415V + 10% geeignet &
gﬁ (siehe Technische Daten). §

G

SR Z
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Montage

UnsachgemaBes Heben kann zu Kérperverletzung oder Sachschaden fuhren.

Das Gerat nur mit der geeigneten Ausriistung und unter Einsatz entsprechend
qualifizierten Personals heben.

Der Benutzer tragt die Verantwortung fiir die Montage des
Stromrichtergerates, des Motors, des Transformators sowie der anderen Gerate
gemalB den Sicherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie alien anderen
relevanten staatlichen oder értlichen Vorschriften betreffend
Leiterdimensionierung und Schutz, Erdung, Trennschalter, Uberstromschutz
UsSw. &

o
SRR

R

Die Montage des Gerdtes mufB3 in Ubereinstimmung mit den
Sicherheitsvorschriften

(z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten staatlichen oder ortlichen
Vorschriften erfolgen. Es muB3 fur ordnungsgemaBe Erdung,
Leiterdimensionierung und entsprechenden KurzschluBBschutz gesorgt sein, um
die Betriebssicherheit zu gewahrleisten.

Die Stromrichtergerate werden aufrecht in den Schrénken oder Maschinengestellen montiert.
Sie sind mit den Klemmleisten bzw. AnschiuB3schienen nach unten einzubauen (siehe
MaBbilder Kapitel 3.1).

e Gerdte mit 30A - Nennstrom

‘Diese sind auf Distanz zur Montageflache zu montieren da sonst die Gefahr der
Verspannung des Kithibleches besteht - (dies bedingt geringere Strombelastbarkeit und
Gefahr far die Thyristoren).

e Gerate 60A bis 600A Nennstrom

Diese lassen sich zur Montage einfach in eine abnehmbare Montageplatte einhangen.
Diese Montageplatte gehdrt zum Lieferumfang der Geréte, kann vorab montiert und als
Bohrschablone verwendet werden,

17
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e Gerate 640A bis 1200A Nennstrom

Schrankmontage

Fur den Einbau der SIMOREG-
Geréte in die Systemschrénke
8MF koénnen die Schrank--
einbausatze der SITOR-Satze
6QG25 verwendet werden. Am
SIMOREG-Gerat muassen jedoch
die Seitenwangen des Anbaues
entfernt werden.

Die beiden Profilschienen und
Platten werden in der
gewinschten Einbauhohe an
den Lochleisten der 600mm
breiten Systemschranke ange--
schraubt. Die vertikale Lage im
Schrank muB auBlerhalb der
nichtbelegbaren Flache
(Tarriegel) sein. AnschlieBend
wird das SIMOREG-Gerit so
angesetzt, dall die heraus-
gebogenen Lappen der Seiten-
teile an den Profilschienen zur
Auflage kommen und das
SIMOREG-Gerat in den Schrank
eingeschoben werden kann.
Mit 4 Schrauben M6 wird das
SIMOREG-Gerat anschlieBend
fixiert.
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1 Schrankholm (Lochteilung 20mm)
2  SIMOREG-Gerat 6RA22
3 Schrankeinbausatz (Profilschiene und Platte)

far Schranktiefe 600mm 6QX5304
fur Schranktiefe 800mm 6QX5305



Wandmontage

Fur die Wandmontage wird das SIMOREG-Gerét links und rechts auf Konsolen aufgesetzt und

mit
4 Schrauben befestigt.

Werden ein SIMOREG-Gerat und ein SITOR-Thyristorsatz parallelgeschaltet, und Gbereinander

angeordnet (zweizeiliger Aufbau mit gemeinsamer Ventilatorbaugruppe am oberen
SIMOREG-Gerat), so ist das obere Gerit zusatzlich mit zwei Winkeln an der Wand zu
befestigen. Bei ibereinander angeordneten Geraten ist der LeistungsanschiuB nur von der

Rickseite der Gerate moglich.

Bei Parallelbetrieb von SIMOREG-Gerat und SITOR-Thyristorsatz ist eine Flachleitung mit der
Bestellnummer C98130-A1065-8403 erforderlich.

Einzeiliger Aufbau

bl

Zweizeiliger Aufbau

SIMOREG-Gerat

SITOR-Satz

516

552

A

1 Konsole rechtsseitig
2 Konsole linksseitig

3 Winkel (nur bei zweizeiligem Aufbau)
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3.1

1)

2)
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WARNUNG

Um einen ungehinderten Kithlluftzutritt und -austritt sicherzustellen, missen
ober- und unterhalb des Geréates mindestens 100 mm Abstand freigehalten
werden.

Bei Nichtbeachtung besteht die Gefahr einer Geratetberhitzung!

MaBbilder
Gerdtetyp D. / 30
7 % 7
7 f
. 270 N 100 2
fir M6 20’ < 230 - g / 230
10 < ‘ v
b i ““,l )
290 ; : 270 5
| %
Y | D IIES et
A
ZAN Al
W1V 1w 1C 1D i 1002
(1D) (1Q)
y
7 Z

AnschluBBbolzen M6 LeistungsanschiuB3-

kiemmen 10mma2

Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Far ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!

mit ausreichender Distanz montieren



Gerdtetyp D. / 60-130

A
» 270 . - 317 1002
2071251 230./245 1 < 304 1)
G Y
A “]“ ’I D
290 - . 270 5
) g I
. i 1
1
PUERENSET.c SR MRS B
f_.a b A 1y M8 Z i )
W 1V 1w 1C 1D «—130 o
(D) (10 1002
AnschiuBBschraube M8 Abdeckung far Y
Leistungsanschllsse 7 Z

1)  gilt fur Montage der Gerate ohne Montageplatte

2}  Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Far ausreichende Kihlluftzufuhr ist zu sorgen!

3) Montageplatte



Gerdtetyp D. / 200 - 250

1)

2)

3)

22

T
9 )
< 270 > /‘ 317 1002
20/12,5] 230/245 9 0 7 3041
y
1 J 5
y - “““l
|
] : 300 0 P
500 D 470 ';V
=TIT1] 3
L X3 | i |
¥ \
W 1C 1D
(1D} (1C)(,_\ 105 3
A \ 2
r %\,A./.__._.Q/- 4Dy ““—} O+
/ \ / 7 D 30 )
100 2)
Abdeckung fur AnschluBBschraube M8
Leistungsanschl{isse 1
7 7

gilt fur Montage der Gerate ohne Montageplatte

Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Far ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!

Montageplatte



Geratetyp D. / 400 - 600

Z A
270 > < 358 1002
20/12,51 23072451 344 1)
) “““l 2
‘ ‘ 3000 g
500 470
- )
= I X2 } l X3 i X | 3
. Anschluf3-
o i } schraube
o a4 A M10
11w 1 1vo1D0 iw
| (1D} (1) N P 3
3]
I =d I oN
Z &) NP ED 4
Abdeckung fur @ AnschluB- ' 1002
Leistungsanschlisse schraube v
M10
7 0 007

1) gilt fur Montage der Gerate ohne Montageplatte

2} Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Fur ausreichende Kuhlluftzufuhr ist zu sorgen!

3) Montageplatte
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Gerdtetyp D. / 640-1200

7
\
1)
i SN
ot ~,
F'.K_.—,...,! ...... \-I N
[ S N F R a4 >
(W Lo 7
? l had -——
i
i
I
H
1l 4 i
320) rd
I
120 Uy |
1 ]~
y — ' ¥ P
\ Py  m— i Y FESE
Y y 60 / X -
93 A - j
Sl 517 > 10 -
536 y
7 7
- 560 <
- > >}
zusétzlicher
Platzbedarf
zum Ausklappen
Rickansicht
1C(1D)
“&vgﬁ,:\«wﬁ&‘%ﬁﬁ A e

Der LeistungsanschluB fir 1U, 1V, 1W
muB am unteren Ende der Stromschienen
erfolgen (d.h. rechts unten, bei Riick-
ansicht des Gerates).

Bei falschem AnschluB ist eine Funktion
der Stromistwerterfassung nicht moglich
(Uberstrom - keine Stromregelung - oder
Strombegrenzung).

e
“ . @é’&:’ w”“"“';&%é? .,.:_..,'gg,;.b_s_. S
o MEME‘ % 2% R s

3

"." s}ég ; Rt

RS

1) Mindestfreiraum fur Luftzirkulation
Far ausreichende Kahlluftzufuhr ist zu sorgen!
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Vorderseitiger Anschluf3 (Best.-Nr.: 6RA8224-1AAQ)

A= Schnitt A-B
- (536) (560) »l
A A & -
{E ] L+ + l ARy
N N h
b
(320) \ e éﬂ 4
{ I\\ h{ % P\ c
L RN N ~-~'~/
]
10(C) 30’ ¥ ] - [T
+ 4127950 T H T+ A | ]
/ " 101 1C(D)[ 181 \3/ ! 1
2 96 _ - 40- \ + 44+ e
344 Laol / 18,5
g It |
- 312 S B825] 825 8,9,10,11 63,5
- D M12 e
t
B—»
Der Teilesatz 6RA8224-1AAQ enthalt:
Pos. |Stiick | Benennung Sachnummer
1 1 Stromschiene C98130-A1075-B309
2 1 Stromschiene C98130-A1075-C20
3 3 | AnschluBstick kpl. 4GE.464 065.7003.00
4 1 Isolator H=60, D =40, M8 | Typ: 13023 Fa. SIW
5 2 Skt.-Schraube M8x20 D933-5200-5181
6 2 Scheibe A8,4 D125-A84-5181
7 2 Hochspannring VHDS H60727-X80-R
8 7 Skt.-Schraube M12x35 D933-U350-G181
9 14 Scheibe A13 D125-A130-5181
10 7 Hochspannring VHD12 H60727-X120-R
11 7 Skt.-Mutter M12 D934-A120-5181

KundenanschluB (Teile Position 2 bis 6 gehéren nicht zum Lieferumfang)

bendtigtes

Material je AnschluB3:

Pos. | Stlick

Benennung

Stromschiene

Skt.-Schraube M12x35

Kundenanschiuf3

Scheibe A13

Hochspannring VHD12

1
1
1
2
1
1

b WiN|—

Skt.-Mutter M12

Anziehdrehmoment: 50Nm * 15%
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3.2 Lage von Flachbaugruppen, Flachleitungen,
Steuerleitungen und Klemmenleisten

Geratetyp D. / 30-600

{

i

13

] 300

i 1 ':: f

I w

t

{

]

) X200 n

! H X300

\ 1l

' i

1 I

h I

N i X200

; 1"

! it

1 it

i i

1 H

f [N}
i

: T _—— X
i

: " X100 X100 " ,

] i

. - L ¥

] i

, i

1 "

! i

' 1
it

! x32 X32 it

1 i

: i

h i

: i

i "

T | v

i A1206-L e ¢

i 1 98043- i

! A1203741204-1. B

I t

X L

i

i

i

H

i

M §

i

]

Einbauplatze ! A5 A2 Al A.

Ebene fir Zusatzbaugruppen

— Klemmleiste X1

Klemmileiste X1, X2 (Klemmieiste X2
befindet sich bei Geraten 400 bis
600A am Gehéuse)

(Klemmileiste X3 befindet sich am
Gehiuse)
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/  640-1200

Geratetyp D.

-
T e o -

-

X1

fal S

C98043-A1200-L ..

-

A5 Al

Klemmieiste X2
X10
X32

L.

C98043-A1206-117

C98043-A1202-L .
€98043-A1201

Einbauplatze

Stecker fUr parallelen SITOR-Satz
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X2 X3 Kilemmleisten

X1
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Anschlie3en

. fe??"“ﬁé%.@”’.” ﬁg\vfi'(:gi\év%v:& e

Dieses Gerat steht unter gefahrlicher Spannung und enthalt gefahrliche
rotierende Maschinenteile (Lufter). Die Nichteinhaltung der in dieser
Betriebsanleitung aufgefiihrten Anweisungen kann zu Tod, schwerer
Korperverletzungen und Sachschaden fuhren.

SRR
2
>
X
<
C
<
)
-‘% : '.u%'ﬁ:»:

R

Selbst wenn das Hauptschitz des Stromrichtergerates gedffnet ist, steht das %}
Gerat unter gefahrilicher Spannung. Die Ansteuerbaugruppe (untere %ﬁ
Flachbaugruppe) enthalt viele unter gefahrlicher Spannung stehende ;A:g
2 Stromkreise. §§
?‘{ . ‘Y‘
% Der Benutzer tragt die Verantwortung fur die Montage des Stromrichter- is?

>
A

gerates, des Motors, des Transformators sowie der anderen Gerate gemaB den

TR

i Sicherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten

/’{% staatlichen oder értlichen Vorschriften betreffend Leiterdimensionierung und ;
{f~ Schutz, Erdung, Trennschalter, Uberstromschutz usw. ;,§
.
% Kundenseitig kann an den Melderelais K1, K2 und K4 . . . K7 eine gefahrliche &

Spannung angelegt werden (K4 . . . K7 bei Zusatzbaugruppe 21210).

Die Geréate durfen nicht an ein Netz mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden
(VDE 0160, Abschnitt 6.5), da im Falle eines Kérperschlusses bzw. Erdschlusses
ein Gleichanteil im Fehlerstrom sein kann, der die Ausldsung eines Giberge-
ordneten FI-Schutzschalters erschwert oder verhindert. In diesem Fall sind auch
alle an diesem Fi-Schutzschalter angeschlossenen Verbraucher ohne Schutz.

Ein Stillsetzen des Antriebs Uber Klemme 17 auf A1200 (EIN/HALT), Klemme 18
auf A1200 (Reglerfreigabe) und / oder Klemme 8 auf A1203/ A1204 bzw.
Kiemme 17 auf A1201 (Impulsléschung) gewahrleistet alleine keinen sicheren
Betriebshaltim Sinne der geltenden Vorschriften (DIN VDE 0113 Teil 1). Im Falle
einer Stérung der Stromrichterelektronik kann es zu einem unbeabsichtigten
Anlauf des Motors kommen.

R

S

T

RSS!

s

Die AuBenflachen ungeerdeter Stromrichtergerate kénnen unter gefahrlicher
Spannung stehen. Dies kann zu Tod, schweren Kérperverletzungen oder
erheblichen Sachschaden fihren.

Falls das Stromrichtergerat (Komplettgerét oder Einbaugerat) so aufgestellt ist,
daB es nicht geerdet ist, muB zur Sicherheit des Bedienungspersonals ein
Erdleiter an das Chassis oder an das Gehause angeschlossen werden. Das
Motorgestell, das Transformatorgehause und das Bedienteil missen ebenfalls
geerdet werden. Die spezifischen Anforderungen beztiglich der Gerateerdung
sind den Sicherheitsvorschriften (z.B. DIN, VDE) sowie allen anderen relevanten
staatlichen oder ortlichen Vorschriften zu entnehmen.

Alle freiliegenden umlaufenden Teile missen mit Schutzverkleidungen
versehen werden.
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s S 2 i 5 2

AnschluBhinweis fir geschirmte Steuerleitungen

Geréate 30A bis 600A

L1 |

N

Schirmabfangschiene

Kabelschirmung

Gerate 850A bis 1200A

/@] el ] el ]

Auf Rechtsdrehfeld der Spannung an den Klemmen 1U- 1V - 1W ist zu aéhten, eben-
so auf phasengleiche Zuordnung der Spannung an den Klemmen 1U - 2U - 3U, sowie
TW - 2W - 3W (bei Linksdrehfeld erfolgt Fehlermeldung F02).

- HINWEIS
”* Die Gerate sind nach verbindlichem AnschluBklemmenplan oder AnschluBvorschlag zu
= verdrahten. Soll- und Istwertleitungen sind abgeschirmt und getrennt von den

; Lastspannungsleitungen zu verlegen. Steuerleitungen und die Leitungen fur die
Feldversorgung mussen in getrennten Kabelkanalen verlegt werden.

~ Bei Gerateanschluf3 laut Kapitel 4.1 ist der Gleichstromausgang nicht galvanisch vom Netz
% getrennt.

A A
S
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Blockschaltbild mit AnschluBvorschlag

4.1
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640 - 1200 (mit geregeltem Erregergleichrichter)
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4.1.1  AnschluBBschema fiir Parallelschaltung eines SIMOREG-Gerdtes mit einem
SITOR-Thyristorsatz 6QG25

3~ 50-60Hz 380V

3~ 50Hz 415V
3~ 50-60Hz S00V
3- 50-60Hz 750V

3-- 50-60Hz 380V
3~ S0Hz 415V }

A\
W
N

4=\
4) 1)4)

4) j 1)
I L1213 U 2w 3U 3w wowvow -! Xt:1 3 5 AK1 AK3 AKS'

Lifter Strom- Feld Anker 3) ]

.'. versorgung *200 x2 .
I I
| SIMIOREG-Gerat 2 640A SITOR-Satz 6QG25 ;
. 1€ 10 KM AM .
3¢ 30 oDy GO - am Gw

I—n-—n-—--—-—- -—T—;)-—(?—-J ;---—--—--—-—Y;)T—-

1) Phasengleichheit zwischen 1U 71V /1W und AK1/AK3/ AKS erforderlich.

2) Phasengleichheit zwischen 1C/ 1D und KM/ AM erforderlich.

3) Flachleitung C98130-A1065-B403, X200 auf FBG A1201 {A2) zu X2 auf SITOR-Satz
4) Phasengleichheit zwischen 2U /2W, 3U /3W und 1U /1W erforderlich.

Zur Stromaufteilung werden getrennte Kommutierungsdrosseln fir das SIMOREG-Gerat und
den SITOR-Satz benétigt.
Achtung, es dirfen nur Einheiten mit der selben Nennstromstarke parallelgeschaltet werden!

Zulassiger Ausgangsstrom bei Parallelschaltung:

a) Bei Aufbau ubereinander mit gemeinsamer Ventilatorbaugruppe
Imax = 2 X Iy (simoREG) X 0,85

b) Bei Aufbau nebeneinander mit getrennter Ventilatorbaugruppe
Imax = 2 X Iy (SIMOREG)

Einstellung von Parameter P71 (Motornennstrom /Gerdtenennstrom):

Motornennstrom
P71 = ; i : _ x 100 %
2 x Geratenennstrom des 6RA22-Stromrichtergerates

Einstellung der Parameter P39 und P40 (Stromgrenze):

. |
Maximalwert von P39/ P40 = nax x 100 %
Motornennstrom

Bei Umgebungstemperaturen Gber 35°C und Aufstellhdhen tber 1000m sind die Werte von Imax
zusatzlich geméaf Kapitel 2 zu reduzieren.

.
'/

WEIS
Es empfiehlt sich hier die Optimierung des Stromreglers von Hand durchzufuhren (siehe

gg Kapitel 5.6).
R A—
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Leistungsanschlisse

4.2

GeratetypD. /30-600
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Geratetyp D . /640-1200
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4.3 Feldversorgung

nur bei Geraten

D.../400-600
3V 3w
o a
/
A5 2
B MM B MR N A W N AR B MRS R A R q A mE R W R emm 8
r s 3
! Burdenwiderstande :ll. !
i FBG A1201/ A1203/A1204 i
I = G671 ’- aw 672 !
N " oal ) o) R —— .
! r o b T
i ]][ | V71 | 62| V72 I
' T | |
I - - - l
X32 ' R T T ! 1
- N e
K A .
\ t‘“ ¢ “‘j—‘ VN
L......-.....A) V8.1 V8.2 (l..—..l
4@ s =]
o o
3C 3D

4.4 Birdenwiderstande (rdumliche Anordnung siehe nachfolgende Seiten)

S

WICHTIGE
Fiir Beschadigungen die durch den Einbau falscher Birdewiderstande entstehen konnen, wird
keine Haftung Gbhernommen.

Wenn die Burdewiderstande des Ankerkreises (R17 bis R20) nicht bestiickt sind, kommt es zur
Zerstorung der Stromwandler.

v.,.yv-.

e

R

SRR

s
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Die Anpassung des Gerates fur kleinere Stromstérken kann durch Herausnehmen der Widerstande
gemaB folgender Tabelle erreicht werden. Fir einen ordnungsgeméBen Ablauf des Optimierungs-
laufes ist es notwendig bei einem Verhéltnis -- Motornennstrom / Geratenennstrom < 0.3 -- die
BUrdenwiderstande anzupassen. Dies gilt sowoh! fur den Anker-, wie fur den Feldkreis.

Burdenwiderstande fur Ankerkreis auf A2 BUrdenwiderstande fir Feldkreis auf A2
Geréate- | reduzier-|Strom- |Burdenwiderstinde | wirk- | Feld- |reduzier- Burdenwiderstande| wirk-
Nenn- ter wandler | auf A2 samer | Nenn- | ter auf A2 samer
strom Nenn- Uber- Wert |strom | Feldstrom Wert
strom setzung | Toleranz: 0,5%
1) 2)
R17, R18 R51 R52
R19 R20
A A 1: Q Q Q A A Q Q Q
30 - 2000 267 88,7 66,58 5 - 1,8k 680 493,5
- 22,5 2000 - 88,7 88,7 - 3,7 - 680 680
- 7.5 2000 267 - 267 - 1.4 1,8k - 1,8k
60 - 5000 332 111 83,194 10 - 3k 1,5k 1k
- 45 5000 - 1T 111 - 0,7 - 1,5k 1,5k
- 15 5000 332 - 332 - 3,3 3k - 3k
90 - 5000 180 75,9 56,0
- 66 5000 - 75,9 75,9
- 28 5000 180 - 180
130 - 5000 100 61,2 37,69
- 82 5000 - 61,2 61,2
- 50 5000 100 - 100
200 - 5000 75,9 | 374 25,05 15 - 2k 1k 666,6
- 134 5000 - 37,4 37,4 - 10 - 1k 1k
- 66 5000 75,9 - 75,9 - 5 2k - 2k
250 - 5000 61,2 29,4 19,85
- 170 5000 - 29,4 29,4
- 82 5000 61,2 - 61,2
400 - 2000 20,5 6,65 5,021 25 - 1k 680 404,7
- 300 2000 - 6,65 6,65 - 15 - 680 680
- 98 2000 20,5 - 20,5 - 10 1k - 1k
600 - 2000 13,3 | 4,42 3,32
- 452 2000 - 4,42 4,42
- 150 2000 13,3 - 13,3
640 - 600 3,74 | 1,24 0,931 25 - 1,6k 560 414,8
- 484 600 - 1,24 1,24 18,5 - 560 560
- 160 600 3,74 - 3,74 6,5 1,6k - 1,6k
850 - 600 2,8 10,942 0,705
- 637 600 - 0,942 0,942
- 214 600 2,8 - 2,8
860 - 600 2,77 {0,931 0,697
- 644,5 600 - 0,931 0,931
- 216,6 600 2,77 - 2,77
1200 - 600 2,0 | 0,665 0,499]
- 902 600 - 0,665 0,665
- 300 600 2,0 - 2,0

38

1) R17 und R19 haben stets den gleichen Wert, und mussen paarweise entfernt werden.
2) R18 und R20 haben stets den gleichen Wert, und mssen paarweise entfernt werden.



Raumliche Anordnung der Birdenwiderstande

und Steckverbindungen (Gerdtetyp D. /30 - 600)

Die Bluirdenwiderstande sind bei Geraten 30A bis
250A auf Lotstutzpunkten auf der Baugruppe A2
folgendermaBen angeordnet.

Die Burdenwidersténde sind bei Geréten 400A bis
600A auf Lotstitzpunkten auf der Baugruppe A2
folgendermafen angeordnet.

Baugruppe A1

T OO
A1200 X200 X300

X100 [}

Baugruppe A2

s N s B s
A1204 - £ g
R20 R18 RS2

xmoﬂ []

X31

J

X32

Baugruppe A2

5 B

A1203 RS1 [:] -

R19 R17
R52
X100

s N |

x
w
-
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Raumliche Anordnung der Birdenwiderstande

und Anordnung der Steckverbindungen (Gerédtetyp D . /640 - 1200)

Die Burdenwiderstande sind auf Lotstitzpunk-

ten auf der Baugruppe A2 folgendermaBen
angeordnet.

Baugruppe A1

| a——— N |
A1200 X200 X300

X100 U

Baugruppe A2

== N —
rs2 £3- a2 o
A1201 H U
xiop X150
- r17 D
L2- pi8 x31
13- r19
L2 R20

Baugruppe A3

A1202

X150




Liste der Sicherungen und Kommutierungsdrossein
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4.6 Klemmenbelegung

A WARNUNG

é Falscher AnschluB des Gerates kann zu Beschadigung oder Zerstdrung fuhren.

//////////////////////////////// 77777 /7777277272777 7227 /////

LeistungsanschluBB

Klemmenart: Gerdt 30A Bandklemme BK 16 (AnschluBquerschnitt 10 mm2)
Gerate 60 A bis 250 A Gewindebuchse M8 in 20 mm breiter Cu - Schiene
Gerate 400A bis 600A  Gewindebuchse M10 in 25 mm breiter Cu - Schiene
Geréte 640A bis 1200A  Die Leistungsanschlisse sind auf der Riickseite des

SIMOREG-Gerétes. Die Lage der Hauptanschlisse
kann dem MaBbild entnommen werden.

Bei Schrankeinbau sind die rickseitigen Haupt-
anschlisse nur dann zuganglich, wenn der Schrank
eine riickwartige Tur hat. Mit einem Satz AnschluB-
sticke ist der vorderseitige AnschluB moglich. Die
AnschluBBkabel an der Gleichstrom- und Drehstrom-
seite sind nach DIN VDE 0298 auszuwahlen. Zum
Befestigen von Kabeln sind Kabelschuhe zu ver-
wenden. Sie sind ohne Zwischenlegen von Scheiben
oder Federringen auf die satzseitigen Schienen
aufzulegen.

\‘

\\\\\\

A HEAAAE A A A I I R

Klemme Schaltbild Funktion

A T T T

Kapitel 4.1-4.3
1U Thyristorsatz - NetzanschluB (es ist auf Rechtsdrehfeld zu achten)
v
W
1C(1D) Ankerkreis - Motoranschiuf3
1D (1Q)

W//// G 7777 /772722222727 //////////////////////////////////////////////////7//

S W//////WWWW/WWWWW
LiifteranschluB (bei fremdbelifteten Gersten 200 A bis 600 A)

N\

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

Klemmenleiste X3 (am Gehause)

Klemmenart: Gerateklemme G5/G6 (Schraubklemmen) auf der AnschluBleiste
maximaler AnschiuBquerschnitt: 4 mmz2

Klemme Schaltbild Funktion
Kapitel 4.1-4.3
1 Ventilator 2AC 380 V; 0,45A
2
3 intern belegt; Motorkondensator
4 nicht belegt
5 Temperaturiiberwachung
6 (6ffnet bei Kihlkérperibertemperatur)

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

i 72z

%\



WWWWWWWWWWWW

/A
Liifteranschluf3 (bei fremdbelifteten Geraten 640 A bis 1200 A)

Klemmenleiste X3 (auf Einbauplatz A2 und Ventilatorbaugruppe, siehe Kapitel 3.2)
Klemmenart: Fastonsteckzungen 6,3 x 0,8mm

M  ’$g

AEEEEEHIEIEEEIEESSSAAAANNANNN

N

Klemme Schaltbild Funktion
Kapitel 4.1-4.3
: 7
L1 Ventilator é
L2 3AC 380 V; 0,68A Z
5 Z
7Z

W/WWWWWWWWW/WWM

WARNUNG

Geratelberhitzung.

& Bei falschem Drehfeld (falsche Drehrichtung des Lifters) besteht die Gefahr der

WWWWWWWWWWWWW/
AnschluBB Ausgaberelais, Impulssperre (bei Geraten 30 A bis 600 A)

Klemmenleiste X1 (auf Einbauplatz A2, siehe Kapitel 3.2)

Klemmenart: Steckklemmen in Blécken zusammengefaBt
(in der Auflistung sind die Blocke durch = getrennt)
die Blocke sind einzeln abziehbar
maximaler AnschluBquerschnitt: 1,5 mm2

Klemme Schaltbild Funktion

AAEEEEEEE AR AR I AN

Kapitel 4.1-4.3
1 Arbeitskontakt | Ausgaberelais K1: Funktion wahlbar
P80 = O0: Relais fallt bei Stérung ab (Auslieferungszustand)
1: Relais zieht bei n<np;, an; nyi, an P21 einstellbar
2 Ruhekontakt 2: Relais zieht bei i <igin an; imin an P47 einstelbar
3: Relais ziehtim Zustand ol, --, | oder il an
3 W | 4: Meldung "Antrieb istin Betrieb”
urze 5: Meldung "Drehzahlregleriiberwachung”
6: Meldung “Drehrichtung”, Hysterese an E87 einstellbar Z
absw3.a |7
4 Arbeitskontakt A berelais K2 fur Lastschiitz “Ein®
usgaberelais ur Lastschitz “Ein
> Ruhekontakt zieht beim Befehl “Ein” (P24 an Klemme 17) an
6 Wurzel
7

+18V bis +30V ist X1.7 mit X1.8 verbun-
8 Impulsfreigabe den (da sonst dauernd
+18V bis +30V (25 mA) Impulsioschung)

Ungeregelte Stromversorgung } Im Auslieferungszustand

Belastbarkeit Releaiskontakt: < 240V~,3A (beicos¢=0,3:1A)
<100V=,3A

72222/ 2

A AR EEE R AR A A

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\&\\\\\\
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T D

Klemmenart:

/7777727777777 7777772777277

nschluB Ausgaberelais, Impulssperre, Uberwachungen
ei Geraten 640 A bis 1200 A)

Klemmenleiste X1 (aufEinbauplatz A2, siehe Kapitel 3.2)
Steckklemmen in Blocken zusammengefaBt

(in der Auflistung sind die Blocke durch = getrennt)
die Blocke sind einzeln abziehbar
maximaler AnschluBquerschnitt: 1,5 mmz2

NN\

N
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Belastbarkeit Releaiskontakt:

1) Nur bei Geraten ohne Erregerkreis (Ausfihrung V60) vorhanden. Das externe Feldgerat
kann wie das im Gerat eingebaute Feld (Ausfihrung V62) behandelt werden.
2) SITOR-Satz Fehler: Sicherungsfall, Unterspannung, Ubertemparatur

Bei Ansprechen der Sicherungsiberwachung erfolgt Impulssperre.

= 240V~,3A (beicosd=0,3:1A)
S100V=,3A

Im Auslieferzustand ist X1.16 mit X1.17 verbunden

%%
7
Z
7
Z
Z
Z
Z
Z
7
7
%
7
7
Z
Z
Z
7
é Klemme Schaltbild Funktion
é Kapitel 4.1-4.3
Z 1 Arbeitskontakt | Ausgaberelais K1: Funktion wahlbar
Z roettskonta P80 = O0: Relais féllt bei Stérung ab (Auslieferungszustand)
Z 1: Relais zieht bei n<np, an; ny;, an P21 einstellbar
Z 2 Ruhekontakt 2: Relais zieht bei i<im';‘:,man; 'im;:,"%n P47 einstelbar
Z 3: Relais zieht im Zustand ol, --, | oder Il an
Z 4: Meldung “Antrieb ist in Betrieb”
Z 3 Wurzel " i ’
Z 5: Meldung Drehzahlregleriiberwachung
é 6: Meldung “Drehrichtung”, Hysterese an E87 eins;esﬂbgrl‘
W3,
é a
g 4 Arbeitskontakt
é 5 Ruhekontakt | Ausgaberelais K2 fir Lastschiitz “Ein”
é 3 Wurzel zieht beim Befeh! “Ein” (P24 an Klemme 17) an
7
i 7 Arbeitskontakt
é 8 Ruhekontakt | Ausgaberelais K4 Lufter, Luftstromiberwachung
/é 3 Worzel Relais zieht im Fehlerfall an
7
é 10 Arbeitskontakt Ausgaberelais K5 Fehlermeldung
Zl 1 Ruhekontakt | Fehlerim parallelen SITOR-Satz 2)
Z
é 12 Wurzel Relais falit im Fehlerfall ab (siehe auch Fehler F21)
Z
Z 13 D | lreid = Imin Kommt vom externen Feldversorgungsgerat
Z
Z L < 3,5V oder offene Klemme
/ 6V = H=30V entspricht Stérung
Z
é 1401 M Masse
Z
7/ 15 D 1 lreld soll (+) Ausgabe des Feldstromsollwertes
Z
% maximaler Feldstrom entspricht + 10V
% 16 P24 Ungeregelte Stromversorgung
é 18V bis + 30V
+
7
é 17 Impuls- + 18V bis + 30V (25mA) entspricht Impulsfreigabe
% Léschung-Rel
Z
7
7
Z
Z
7
Z
7
Z
Z
Z
é
Z
7
Z
Z
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AnschluBB Elektronikstromversorgung, Erregerkreis

Klemmenleiste X2 (Gerste 30A bis 250A auf Einbauplatz A2, siehe Kapitel 3.2)
(Geréate 400A bis 600A am Gehéuse, siehe Kapitel 3.2)
(Gerate 640A bis 1200A ohne Erregerkreis auf Einbauplatz A2, siehe
Kapitel 3.2)
(Gerate 640A bis 1200A mit Erregerkreis am Gehause, siehe Kapitel 3.2)

Klemmenart: Gerate 30 bis 600A Gerateklemme G5/6 (Schraubklemmen)
maximaler AnschluBquerschnitt: 4 mm?2
Geréate 640 bis 1200A  Gerateklemme G5/ 3, Geréteausfihrung V60
Gerateklemme G5/6, Gerateausfihrung V62
(Schraubkl.}) maximaler AnschluBquerschnitt: 4 mm?2

A T T T T T T s

Klemme Schaltbild Funktion
Kapitel 4.1-4.3 7
2U Elektronik - Stromversorgung é
2W 2AC 380V; In=0,1A 7
3 ® Erregerkreis NetzanschiuB é
3W % 2AC 380V g
3C %) Erregerkreis FeldspulenanschiuB é
3D *) Nennspannung 310V = Z
Z
Z
*) nur bei Geraten mit Erregerkreis (Ausfihrung V62) vorhanden Z
Z
WW/WWWWWWWM

HINWEIS

Bei Gerdten mit einer LeistungsteilanschluBspannung, die auBerhalb des
Toleranzbereiches liegt (max. zulassige Leistungsteil-AnschiuBspannung beachten, siehe
Kapitel 21), muB die Elektronik-Stromversorgung, der Erregerkreis NetzanschluB und der
LufteranschluB Uber Transformator auf AC 380V angepaf3t werden.

Dabei ist auf moglichst geringe Phasendrehung (max 1°elektrisch) zu achten!

Empfohlen wird bei Leistungsteil-NennanschluBspannung bis 500V der Einsatz eines
Spartransformators. Bei Leistungsteil-NennanschluBspannung Gber 500V ist ein
Trenntransformator unbedingt erforderlich.

Vorgangsweise bei parallelen SITOR-Satz und Leistungsteil-NennanschluBspannung

= 500V siehe Betriebsanieitung 6QG25 Kapitel Stromversorgung.

In Parameter P98 ist der Nennwert der Leistungsteil-AnschiuBBspannung einzustelien.

HINWEIS

Auf Rechtsdrehfeld der Spannung an den Klemmen 1U - 1V - 1W ist zu achten, eben-
so auf phasengleiche Zuordnung der Spannung an den Klemmen 1U - 2U - 3U, sowie
1W - 2W - 3W (bei Linksdrehfeld erfolgt Fehlermeldung F02).
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Klemmenart:

7777777777777/
AnschluB3 Luftstromiiberwachung (bei Geraten = 640A)

Klemmenleiste X3 (Gersteinterne Verbindung von Einbauplatz A2 zur

Ventilatorbaugruppe

siehe Kapitel 3.2)
Steckklemmen auf A2

maximaler AnschluBquerschnitt: 1,5mm2und
Fastonsteckzungen 6,3 x 0,8 auf der Ventilatorbaugruppe

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\&k\\\\\\\\\\\\\\\\\k\\\\i

Klemme Schaltbild Funktion
Kapitel 4.1-4.3
1 Luftstrom- Luftstrom
Uberwachung | v zu klein = H-Signal
2 M Masse
3 P24 Ungeregelte Stromversorgung
+ 18V bis + 24V

AN

AN

\\

W

7

Klemmenart:

77 77777/ /7777222777277 77272727777

WWWWWWWW/WWWWWWWW

AnschluB der Elektronik

Klemmenleiste X1 (auf Einbauplatz A1, siehe Kapitel 3.2)
Steckklemmen in Blocken zusammengefaf3t

(in der Auflistung sind die Blécke durch = getrennt)
maximaler AnschluBBquerschnitt: 1,5 mm?2

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

Schirme: Schirme werden Uber die Zugentlastungsschiene elektrisch leitend mit
Erde verbunden
Kiemme Schaltbild Funktion
Kapitel 4.1-4.3

12 Drehzahlistwerteingang maximal 250V, 46 kQ (30-250Veinstellbar)

2 2 Drehzahlistwerteingang maximal 70V, 13,3 kQ (8-70V einstelibar)

3 Bezugspotential 0V

4 1)2) Hochlaufgeber - Sollwerteingang + 10V, 10kQ
Der Hochlaufgebereingang wird intern auf 105% von
Maximaldrehzahl begrenzt. (Normierung: Parameter EO1)

5 Bezugspotential 0V

6 12) Hochlaufgeber - Sollwerteingang * 10V, 10 kQ, additiv zu Klemme 4
Der Hochlaufgebereingang wird intern auf 105% von
Maximaldrehzahl begrenzt. (Normierung: Parameter EO1)

7 Bezugspotential 0V

v,

AN

N
St

1) Der Parameter EO1 beeinfluBtim gleichen Verhaltnis den Drehzahlistwertabgleich (Klemme
X1.1,X1.2), daher ist eine Einstellung des EQ1 vor dem Abgleich der Maximaldrehzah! und
Feldkennlinienaufnahme durchzufiihren.

Im drehzahlgeregelten, motorischen Betrieb ist fur eine positive Gerateausgangsspannung

(von Kl. 1Cnach 1D) und positiven Ausgangsstrom an KI. 1C (Momentenrichtung 1) ein
negativer Sollwert (KI. 4 und 6) und ein positiver Drehzahlistwert (Kl. 1 bzw. 2) erforderlich.
Im stromgeregelten Betrieb ist fur einen positiven Ausgangsstrom an Klemme 1C

MW\WW\WW\WW

=Y
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(Momentenrichtung 1) ein positiver Sollwert (KI. 4 und 6) erforderlich.
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Klemme

Schaltbild
Kapitel 4.1-4.3

Funktion

A I minmammunm

Analoger Eingang * 10V, 60 kQ (Normierung: Parameter E02)
Funktion Gber Parameter 85 wahibar

P85 = 0:
1:

ohne Funktion (Auslieferungszustand)

n - Regler Zusatzsollwert

Achtung: Die Summe aus Hochlaufgeberausgang und
n-Regler Zusatzsollwert (dieser greift hinter
dem Hochlaufgeber ein) wird auf 105% der
Maximaldrehzahl begrenzt (ab Software 3.2).

Ue [VIX 1000  U,...Eingangsspannung
£02 Ua . . . Ausgang (Eingriff in %)

i - Regler Zusatzsollwert

Der angelegte analoge Wert wird als zusatzlicher Strom-
sollwert bezogen auf Geratenennstrom interpretiert und
zum Drehzahireglerausgang addiert.

UeIVIX 1000  U,...Eingangsspannung
E02 Ua .- . Ausgang (Eingriff in %)

externe Strombegrenzung positive Richtung
Der Betrag des angelegten analogen Wertes wird als
positive Stromgrenze interpretiert.

U [VIx 1000  Ue... Eingangsspannung
- E02 Ua ... Ausgang (Eingriffin %)

Ua = Stromgrenze 1 (Maximum von P39 und P40)
externe Strombegrenzung negative Richtung

Der Betrag des angelegten analogen Wertes wird als
negative Stromgrenze interpretiert.

U [VIXx 1000  U,...Eingangsspannung
£02 Ua . .. Ausgang (Eingriffin %)

Ua = Stromgrenze 1 (Maximum von P39 und P40)
externe Strombegrenzung pos. und neg. Richtung
Der Betrag des angelegten analogen Wertes wird als
Stromgrenze interpretiert.

Ue [VIx 1000  U,...Eingangsspannung
EO2 Ua . . - Ausgang (Eingriffin %)

Ua =Stromgrenze 1 (Maximum von P39 und P40)

Der positive und negative Stromgrenzwert werden
parallel gedndert.

ohne Funktion

Vorzeichenbehaftete externe Strombegrenzung positive
Richtung

Der Betrag des angelegten analogen Wertes wird als
positive Stromgrenze interpretiert.

Ue [V] x 1000 Ue ... Eingangsspannung
E02 Ua- - - Ausgang (Eingriffin %)

Ua = Stromgrenze 1 (Maximum von P39 und P40)
Ein negativer Wert bedeutet eine Stromuntergrenze fir
Momentenrichtung I1.

Ual%] =

Ual%] =

Ua (%]

Ual%] =

Ual%] =

Ual%] =

A O RN N N NN A AN NN AN OO NN AR OO UAN NN NN N RN N RN NN NN NNINVNNNNNYNYYNYNYNY Y S Y Y Y ™ NSNYXXYNYNYNYY™
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Klemme

Schaltbild
Kapitel 4.1-4.3

Funktion

8: Vorzeichenbehaftete externe Strombegrenzung
negative Richtung
Der Betrag des angelegten analogen Wertes wird als
negative Stromgrenze interpretiert.

Ue [VIX 1000  U,...Eingangsspannung
E02 Ua ... Ausgang (Eingriffin %)

Ua = Stromgrenze 1 (Maximum von P39 und P40)
Ein negativer Wert bedeutet eine Stromuntergrenze far
Momentenrichtung L

Ual%] =

Bei Stellung des Parameters P85 = 7 oder 8 wirken negative

Werte an der Klemme 8 wie Stromsollwerte fir die entgegen-
gesetzte Momentenrichtung. Auch bei n* = 0 kann der Motor in
die Gegenrichtung beschleunigen.

P85= 9: analoger Feldstromsollwert
Der Betrag des angelegten analogen Wertes wird als
Feldstromsollwert verwendet. Er bezieht sich auf P76.

Ue [VIX 1000 U,...Eingangsspannung
E02 Ua .- . Ausgang (Eingriffin %)

Up = Feldstromsollwert in % vom Feldstrom laut P76
In diesem Betrieb ist ein automatisches Feldschwéchen
nicht moglich.

10: analoger EMK-Istwert:
Der angelegte analoge Wert {von einer externen EMK-
Erfassung stammend) wird bei P90 = x1 oder bei
Ankerstrom < 2% des Geratenennstromes anstelle des
Drehzahlistwertes zur EMK-Ermittlung verwendet!

U [VIX 1000 U,... Eingangsspannung
E02 Ua - - - Ausgang (Eingriffin %)
Ua = EMK-Istwert in % von P98 (in bestimmten Fallen)
11: Stromsoliwert
Wenn der Antrieb Uber eine Wahlklemme (z.8. Klemme
19, siehe P83 =9 und 11) auf stromgeregelten Betrieb
geschaltet ist, wird der an Klemme 8 angelegte analoge

Wert als Stromsollwert verwendet. Die Klemmen 4und 6
sind dabei wirkungslos.

U [VIX 1000 U,...Eingangsspannung
E02 Ua...Ausgang (Eingriffin %)
Ua = Stromsoliwert in % vom Ger&atenennstrom

Ua (%] =

Ua (%] =

Ual%] =

A T T T s,

Bezugspotential 0V
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Klemme Schaltbild

Kapitel 4.1-4.3

Funktion

10

Drehzahlistwertanzeige (£ 10V/2mA) Uber Potentiometer R3
einstellbar; (0,6 bis 1,6) x 10V Polaritat entsprechend der
Tachospannung.

11

Bezugspotential 0V

12

Stromistwertanzeige (wahlweise als Betrag oder vorzeichenrichtige
Ausgabe, £10V/2mA) uber R4 einstellbar; (0,5 bis 1,1) x 10V
entspricht Geratenennstrom.

P86 =

0:

1:
2;
3:

Vorzeichenrichtige Stromistwertanzeige:

+ - M1 (Auslieferungszustand)

Betrag des Stromistwertes wird angezeigt

invertierte vorzeichenbehaftete Stromistwertanzeige
Betrag des Stromistwertes, invertiert

13

Bezugspotential 0V

14

Analoger Ausgang * 10V/2mA ; Funktion Gber P82 wahlbar
Die in Klammern angegebene Normierung gilt fir E67 = 1,0.
Ansonsten ist der Wert mit E67 zu multipizieren.

z.B. fir P82 = 8 gilt 10V = 510V EMK x Parameter E67

P82 =

0:
1:

2:

10:
11:

12:
13:

ov

Drehzahliregler Soll - Ist - Differenz (10V = 200% von
Maximaldrehzahl)

Ausgang n-Regler (8V = 100% des
Geratenennstromes)

Betrag Stromsollwert (8V = 100% des
Geratenennstromes)

Ausgang Hochlaufgeber (10V = 100% von
Maximaldrehzahl)

Drehzahlistwert (8V : P72 = 100% von
Maximaldrehzaht)

Motorauslastung {8V = 100% Auslastung)

|EMKitl [ st
EMK;o1 (= P77) Imax (aktuelle Stromgrenze)

Stromregler - Integrator (Auslieferungszustand)

(10V = 5.62° Zindwinkel)

EMK (10V = 510V EMK)

Diagnosefunktion (fur werksinterne Zwecke)

[(£5V = * 128 (héherwertiges Byte des gemiaB Anzahl in
parameter SHI nach links geshifteten Wortes auf Adresse
gemaf Parameter A-L, A-H)]

aktuelle Stromgrenze (8V = 100% Geratenennstrom)
Betrag des Drehzahlistwertes (10V = 100% von
Maximaldrehzahl)

Feldstromsoliwert (10V = 100% von P76)
Momenten-Sollwert (—8V ... +8V = -100% ... + 100%
des theoretischen Drehmomentes des Motors bei
Geratenennstrom und bei dem in P76 eingestellten
Erregerstrom)

8V x

W\WWWWW\WWW‘:
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Klemme

Schaltbild
Kapitel 4.1-4.3

Funktion

14

14: 12t-Uberwachung (10V = Auslésepunkt far F13)

15: Drehzahlsollwert direkt am Drehzahireglereingang
(-10V... +10V=-100% ... + 100% von
Maximaldrehzahl)

16: Stromsollwert vorzeichenbehaftet
(8V = 100% des Geratenennstromes)

17: Stromistwert vorzeichenbehaftet
(8V = 100% des Geratenennstromes)

18: Momentenistwertausgabe (ab SW 3.4)
(+ 10V = Moment bei Motor-Feldnennstrom und Geréate-
Ankernennstrom)

15

Bezugspotential 0V

16

ungeregelte Stromversorgung P24 (+ 18V bis + 30 V/ max. 150mA)

17

Ein/Halt Kommando
Ein
H - Signal: Hauptschitz ein Uber Relais K2; bei gleich-
zeitiger Reglerfreigabe an Klemme 18

Hochlauf Gber Hochlaufgeber auf Betriebs-
drehzahl

Halt

L-Signal: Drehzahl an Rampe bis n < np;, (P21),
Reglersperre, i = 0, Hauptschiitz (Relais K2)
aus, nach 10 s Stillstandserregung. Der Wert
fur den Erregerstrom bei Stillstand ist am
Parameter P96 einstellbar (Auslieferungs-
zustand 0%). Die automatische Stilistands-
erregung kann am Parameter P88
abgeschaltet werden (P88 = 0)

18

Reglerfreigabe
H - Signal: Freigabe Regler sind freigegeben

L - Signal: Keine Freigabe Reglersperre aw schieben,
i =0, Zindimpulse sperren

19

Digitaler Eingang, Funktion tiber Parameter 83 waéhlbar
P83 = 0: keine Funktion (Auslieferungszustand)
1: Tippen 1, Tippsollwert an P11 (P14 beachten)
H - Signal: Hauptschitz (Relais K2) ein, Gber Rampe oder
n - Regler (wahlbar Gber P14) auf Tippsollwert
hochfahren
L-Signal: Antrieb fahrt drehzahlgefthrt auf n < npjp
(P21), nach 10s Antrieb aus
Tippen ist nur bei gedffneter Klemme 17 (HALT) und
angesteuerter Klemme 18 (Reglerfreigabe) méglich.
Sonderfunktion Kriechen siehe Kapitel 8.6.
2: Tippen 2 Tippsollwert an P12, Funktion wie Tippen 1
3: keine Funktion
4: Freigabe Hochlaufgeber
H - Signal: der Hochlaufgeber ist freigegeben
L - Signal: Hochlaufgeber gesperrt
(Hochlaufgeberausgang n= 0)

A R R Y
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Klemme

Schaltbild
Kapitel 4.1-4.3

Funktion

19

10:

11:

12:

13:
14:

. Stop Hochlaufgeber (Hochlauf unterbrechen)

H - Signal:Stop Hochlaufgeber

L - Signal: Hochlaufgeber fahrt auf aktuelien Sollwert

Aus

L-Signal: Regler sperren, aw schieben, nach i=0,

Hauptschiitz (Relais K2) aus

Schnellhalt

L-Signal: Antrieb fahrt auf n < nNmin (P21) an der
Strombegrenzung, nach i =0 Hauptschitz aus,
Signal wird gespeichert (Speicherung wird
aufgehoben durch L - Signal an Klemme 17)

Stromgrenzen - Umschaltung

H - Signal: P41 und P42 wirksam,
wenn n > Nymschalt (P50) ist

L-Signal: P39 und P40 wirksam

Umschaltung von n-Regeln auf I-Regeln

L-Signal: Antrieb fahrt drehzahlgeregelt,

Sollwert Klemme 4 und 6 {nur wenn (ber P89
nicht I-Regeln angewahlt)

H - Signal: Antrieb fahrt stromgeregelt,
sollwert Klemme 4 und 6, auBer wenn P85 =11
dann Sollwert von Klemme 8.

(siehe Beschreibung Klemme 8)

Auch im stromgeregelten Betrieb ist der
Hochlaufgeber wirksam. Bei Offnen der
Klemme X1.17 wird sofort Stromsollwert Null
vorgegeben (siehe auch Kapitel 8.12.2).

Ruicksetzen Stérspeicher ,

H - Signal: ein anstehender Fehler wird quittiert
(entspricht dem Drucken der MODE-Taste am
Grundgerat)

Umschaltung Leit- Folgeantrieb (ab SW 3.3)

L-Signal: Antrieb agiert als Leitantrieb (d.h. drehzahl-
geregelt). Sollwert an Klemme 4 und 6 (nur
wenn (ber P89 nicht I-Regeln angewahit).

Der Hochlaufgeber ist wirksam.

H-Signal: Antrieb agiert als Folgeantrieb (d.h. strom-
geregelt). Sollwert an Klemme 4 und 6, auBer
wenn P85 = 11 dann Sollwert von Klemme 8.
Der Hochlaufgeber ist unwirksam (Ty=Tr= 0).
Bei Offnen der Klemme X1.17 wird erst nach
dem Erreichen von n<npin1 (P21) Stromsoli-
wert Null vorgegeben (gefiihrtes Stillsetzen
durch den Leitantrieb).

Freigabe fiir “Umschaltung P/ Pl-Regler wenn

Inistl < Parameter E41” (ab SW 3.3)

L -Signal: Funktion “Umschaltung P/ Pi-Regler” ist
wirksam

H - Signal: Funktion "Umschaltung P/ Pl-Regler” ist
unwirksam

keine Funktion

keine Funktion

WW\WWWW\WW
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Kiemme Schaltbild Funktion
Kapitel 4.1-4.3
20 Digitaler Eingang, Funktion Gber Parameter 84 wahlbar
P84= O:
bis Funktionen wie bei Klemme 19 (Auslieferungszustand
P84 =0)
14:
21 Bezugsspannung
Bei potentialfreier Ansteuerung der Klemmen 17 - 20, d.h.
Bezugspotential von externer Spannungsquelle.
Briicke in Position CE - CF
Bei Ansteuerung mit interner Stromversorgung
Bezugspotential -24V: Briicke in Position CA-CB
Bezugspotential 0 V: Briicke in Position CC-CD
(Auslieferungzustand)
22 MasseanschluB, Zentral M, 0V
23 Stromvers. ausgang, + 10V, 10mA, £0,5% Anschlisse
24 Bezugsspannung, 0V fir Sollwertpoti
25 Stromvers. ausgang, - 10V, 10 mA, *0,5% z.B. 4,7kQ

Das interne Bezugspotential (BS) ist auf der Baugruppe A1 auf einen mit M4 Gewinde
versehenen Anschiuf3 gefuhrt.

im Auslieferungszustand ist das interne Bezugspotential Gber Brucke BR2 mit dem Kahi-
kérperpotential (Erde) verbunden.

Wird Briicke BR2 geéffnet, ist BS iber 2x 0,1 pF mit dem Kuhlkorper verbunden.

H-Signal: +10V bis +30V (Einganganswiderstand 11kQ)
L -Signal: 0V bis +5V oder offene Klemme

\\\\\\\\\\\\\\\\W\\\\\\\\WWW\WS
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Inbetriebnahme

Generelle Warnhinweise zur Inbetriebnahme

SR

Vor Inbetriebnahme des Gerates muB sichergestellt sein, daB die transparente
Abdeckung der Leistungsanschlisse an der entsprechenden Stelle im Geréat
eingebaut ist.

WARNUNG

Dieses Gerat steht unter geféhrlicher Spannung und enthalt gefahrliche
rotierende Maschinenteile {LUfter). Die Nichteinhaltung der in dieser
Betriebsanleitung aufgefihrten Anweisungen kann zu Tod, schwerer
Korperverletzungen und Sachschaden fihren.

Kundenseitig kann an den Melderelais K1, K2 und K4 . . . K7 eine gefahrliche
Spannung anliegen (K4 . . . K7 bei Zusatzbaugruppe Z1210).

Die Geréate durfen nicht an ein Netz mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden
{(VDE 0160, Abschnitt 6.5), da im Falle eines Kérperschlusses bzw. Erdschlusses
ein Gleichanteil im Fehlerstrom sein kann, der die Auslésung eines Gberge-
ordneten Fi-Schutzschalters erschwert oder verhindert. In diesem Fall sind auch
alle an diesem Fi-Schutzschalter angeschlossenen Verbraucher ohne Schutz.

Nur qualifiziertes Personal, daB sich zuvor mit allen in dieser Beschreibung
enthaltenen Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungs-
anweisungen vertraut gemacht hat, sollte an diesem Gerat arbeiten.

Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgemaBen
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige
Bedienung und Instandhaltung voraus.

Selbst wenn das Hauptschiitz des Stromrichergerates ge6ffnet ist, steht das
Geréat unter gefahrlicher Spannung. Die Ansteuerbaugruppe (untere Flachbau-
gruppe) enthalt viele unter geféhrlicher Spannung stehende Stromkreise. Vor
Beginn von Wartungs- oder Instandsetzungsarbeiten alle Stromquellen der
Stromrichtereinspeisung abschalten und verriegeln.

Diese Anweisungen stellen keine vollstandige Aufzahlung aller fir den sicheren
Betrieb des Gerates erforderlichen MaBnahmen dar. Fur spezielle Anwendungs-
falte sind gegebenenfalls weitere Informationen oder Anweisungen
erforderlich. Falls besondere Probleme auftreten, die fur die Zwecke des Kaufers
nicht ausreichend behandelt werden, wenden Sie sich an die néchstgelegene
Siemens-Niederlassung.

Die Verwendung nicht zugelassener Teile bei der Reparatur dieses Gergtes oder
das Hantieren durch nicht qualifiziertes Personal fuhrt zu geféhrlichen
Bedingungen, die Tod, schwere K&rperverletzungen oder erhebliche Schéden
an der Ausristung zur Folge haben kénnen. Alle in dieser Betriebsanleitung
aufgefiihrten Sicherheitsmafinahmen sowie alle am Gerat angebrachten
Warnschilder befolgen.

Beachten Sie alle Warnhinweise im Kapitel 1 dieser Betriebsanleitung.
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5.1

Parametriereinheit

Alle fur die Inbetriebnahme erforderlichen Anpassungen, Einstellungen und Messungen
erfolgen an der Parametriereinheit. Diese besteht aus drei Tasten und einer dreistelligen

7 -Segment - Anzeige:

® Mode - Taste:

® Hoher-Taste:

® Tiefer- Taste:

zur Mode - Umschaltung zwischen Parameternummer
und Parameterwert

zum Anwdéhlen einer héheren Parameternummer bzw.
zum Erhdhen des eingestellten und angezeigten
Parameterwertes

zum Anwadhlen einer niedrigeren Parameternummer bzw.
zur Erniedrigung eines eingesteliten und angezeigten
Parameterwertes

Mode - Taste

|

— — Hoéher - Taste
|

I | ,

— — Tiefer - Taste

Parametriereinheit
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Vorgehen beim Parametrieren (Beispiel)

>

Gerit einschalten Nach dem Einschalten wird der

Betriebszustand angezeigt: I~
inhalt des Parameters P00 =

Zum Anzeigen der Parameternummer In der Anzeige erscheint die Il
Mode - Taste betétigen Parameternummermit P..: 1= |1 11 1
Parameternummer flr

Betriebsanzeige

Anwahlen der gewiinschten Parame- zum Beispiel: I I
ternummer durch Betdtigen der Parameternummer fiir Hoch- ~ I
Hoher - oder Tiefer - Taste laufzeit des Hochlaufgebers

Durch nochmaliges Betétigen der zum Beispiel: il =

Mode - Taste Parameterwert Hochlaufzeit 120 s, das Gerét 1

anzeigen lassen befindet sich im sog. Werte - =
Mode

Parameterwert verandern mit zum Beispiel: i_l

Hoher - oder Tiefer - Taste Neue Hochlaufzeit 180 s il

¢ @ Vordem Andern des Parameterwertes muB tiber den Schlisselparameter PS1 die Berechti-

yapns
R

¥

:

SR

gung zum Andern des Parameters eingegeben werden.

P51 =4  berechtigt zum Andern der Parameter P11 bis P79 und aller E-, H- und
U-Parameter

P51= 10 berechtigt zum Andern der Parameter P80 bis P99

P51= 20 berechtigt zum Andern der Parameter P11 bis P99 und aller E-, H~ und
U-Parameter

P51= 99 Service-Stellung, berechtigt zum Andern der L-Parameter. Vor dem Einstellen
des Parameters P51 Parameterliste (Kapitel 9) beachten!

Nach jedem Ausschalten der Netzspannung wird P51 automatisch auf “0” gesetzt.

Zeigt das Gerét den Parameterwert an und wird keine Taste betatigt, wird im Takt von
etwa 65 immer wieder 1s lang die zugehorige Parameternummer angezeigt
(nicht bei Anzeigeparametern).

Gednderte Parameterinhalte werden, wenn die Steckbriicke EA - EB - EC auf FBG A1200 in der
Stellung EB - EC (bis Ausfuhrungsstand 03, C1, . .. auf FBG A1200: Bricke Br 5 geschlossen) und
der Parameter P87 = Ox ist, automatisch gespeichert und bleiben auch nach dem Ausschalten
der Netzversorgungspannung erhalten (Ausnahme: Schlisselparameter P51).

Das automatische Abspeichern der Parameter in den nichtfllichtigen Parameterspeicher
(EEPROM) kann durch die Steckbriicke EA - EB - EC (bzw. Briicke Br 5) und den Parameter

P87 = 1x oder 2x verhindert werden. Bei haufiger Betatigung der Klemme 17 wird die Steliung
P87 = 3x empfohlen!

R




5.3
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Potentiometer

Zusatzlich zur Parametriereinheit befinden sich an jedefn Gerat noch vier Potentiometer.

Bezeichnung Wert Funktion

R1:  njg - grob Grobanpassung des Drehzahlistwertes:
Rechtsdrehung - héhere Drehzahl

R2: nig - fein Feinanpassung des Drehzahlistwertes;
Rechtsdrehung - héhere Drehzahl

R3:  nj5 - Anzeige $10V,2mA Anpassung an Drehzahlistwertanzeige (KI. 10)
Stellbereich (0,6 - 1,6) x 10V 2 np,ay

R4:  ljsy - Anzeige $10V,2mA Anpassung an Stromistwertanzeige (KI. 12)

Stellbereich (0,5-1,1) x 10V 2 Iy gerst




5.4

Urladen

Die Parameter sind im Auslieferungszustand so vorbesetzt, daB in der Regel ein Antrieb ohne
weitere Verstellung der Parameter (unoptimiert) in Betrieb genommen werden kann. Dabei
muB lediglich der Drehzahlistwertabgleich vorgenommen werden.

Die Urladewerte der Parameter kénnen der Parameterliste Kapitel 9 entnommen werden.

Das Gerat IaBt sich wie folgt durch Urladen auf Werksauslieferungszustand zuriickstellen:
(Reihenfolge der nachstehenden Schritte unbedingt einhalten!)

¢ Elektronikstromversorgung 2U, 2W (380 V) ein
e P51=20 einstellen
¢ P87 =0x einstellen (kein Softwareschreibschutz)
e Folgende Parameter per Hand auf die gewlinschten Werte einstellen
(siehe Kapitel 9, Parameterliste)
Parameter P98: AnschluBspannung fir das Leistungsteil
Parameter P99: Gerateausfihrung und Softwarestand
Parameter EQ0: Bestlckte Optionen
* P52 anwéhlen
e auf Werte - Mode schalten
¢ Hoher - oder Tiefer - Taste driicken
¢ Elektronikstromversorgung 2U, 2W fir mindestens 2 s aus- und wieder einschalten
¢ Meldung mit Betriebszustandsanzeige
e Elektronikstromversorgung 2U, 2W fur mindestens 15s eingeschaltet lassen!
(erst danach sind die Urladewerte wirklich im Permanentspeicher hinterlegt)

Nach dem Urladen hat der Schlisselparameter P51 wieder den Wert “0”. in diesem Zustand
sind keine Parameteranderungen maglich.

Folgende voreingestellte Parameter werden durch Urladen nicht verandert: P98, P99, E00

B

. HINWEIS

. Die Funktion Urladen kann nur durchgefihrt werden, wenn kein Hardwareschreibschutz
vorliegt.

Dazu: Bis Ausfihrungsstand 03 bzw. C1, ... der FBG A1200 Briicke BR5 schlieBen
Ab Ausfahrungsstand 04 bzw. D1, ... der FBG A1200 die Steckbriicke EA - EB - ECin
Stellung EB - EC bringen

Bei Urladen wird auch der Parameter P87 auf Urladewert gesetzt.
Beachten Sie bitte auch Kapite! 5.9.
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Inbetriebnahmeschritte
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5.6

5.6.1

Handoptimierung Stromregler mit Vorsteuerung

Voraussetzung: SchlUsselparameter P51 =4

Einstellung der Vorsteuerung

N

P76 = 0: Feldstromsollwert = 0

P82=7: Klemme 14 = Stromregler-
Integrator

P89 =3: Antrieb féhrt stromgeregelt

P69 =1: EMK - Vorsteuerung
abschalten

10 V - Instrument (z.B. Multizet)
zwischen Klemme 14 und 15 (=BS)
anschlieBen

Klemme 17 und Klemme 18 schlieBen
Achtung: Antrieb ist stromgeregelt
und kann durch Hochlaufen Giber
Motorrestfeld Uberdrehzahl
erreichen (gegebenenfalls Motor
festbremsen)

Einen Stromsollwert von 80%
vorgeben (an P01 meBbar)

P67 solange verstellen, bis das Mef3-
instrument ein Minimum anzeigt
P66 gleich P67 stellen

Pkt. 4 wiederholen

' HINWEIS

O C R CTeE €4

Einen Stromsollwert von 10%
vorgeben (an P01 meBbar)

P68 solange verstelien, bis das MeB-
instrument ein Minimum anzeigt
P68: Liickgrenze

Kontrolle durch Berechnung moglich.
Berechnung der Liickgrenze:

In Parameter P68 wird die Luckgrenze
des Stromes eingestelit.

Uetf 40
P68 = — 1 x

INenn Lanker

Uets = Effektivwert der
NetzspannunginV

INenn = Gerdtenennstromin A

Lanker = Ankerkreisinduktivitatin mH

P69 = 0 stellen, Pkt.5 wiederholen

P89 = 0: Drehzahlgeregelt
P76 = gewiinschten Feldstrom
einstellen

m stromgeregelten Betrieb ist fur einen

. positiven Ausgangsstrom an Klemme 1C
(Momentenrichtung 1) ein positiver
Stromsollwert (Klemme 4 und 6) erforderlich
(siehe auch Kapitel 4.6, Klemmenleiste X1).
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5.6.2 Einstellung des Stromreglers

wert des Stromreglers

Parameter P65 : Nachstellzeit des
Stromreglersinms

Erfahrungswerte:

P64 =0,2 bis 0,5

P65 = 15 bis 50ms, soll ca. der
Ankerzeitkonstante L/ R entsprechen

Ej Parameter P64 : Proportionalbei-

5.7 Handoptimierung Drehzahlregelung

Voraussetzung: Schllsselparameter P51 =4

Parameter P31 : Proportional-
beiwert des Drehzahireglers

Ej Parameter P32 : Nachstellzeit des

Drehzahlreglersins

72

Erfahrungswerte:
P32 =4 x P65
z.B.P65=25ms

25x4=100ms -»

P32 =0,1s einstellen

P31 ca. 5 bis 20 einstellen

(P31 erhohen bis Antrieb beginnt
zu schwingen, sodann Wert von
P31 auf die Halfte reduzieren)




5.8

Feldkennlinie bei Feldschwichbetrieb

Werden die Gerate mit automatischem Feldschwachen betrieben, so muB eine Feldkennlinie
hinterlegt sein (L-Parameter). Die Aufnahme kann durch die automatische Optimierung
durchgefiihrt werden.

Voraussetzung:
Einstellung des Abl6sepunktes P77 und durchgefihrter Drehzahlistwertabgleich.

P77 Hierist die EMKin Volt einzutragen, von der der Feldschwéchbetrieb beginnen soll.
Werksauslieferzustand P77 = 0: kein Feldschwéachen
P77 = Uan = RaXxlan

wobei Uan: Nenn-Ankerspannung (Leistungsschildangabe)
Ian: Nenn-Ankerstrom
Ra: Ankerkreiswiderstand (warm, bei 20°C Umgebungstemperatur)

Wenn nur ein Betrieb im Ankerstellbereich vorgesehen ist, muB P77 = OV eingetragen werden.
Ist EMIKsoq) nicht bekannt, so kann alternativ in Parameter E77 die Ankerspannung des Motors
eingetragen werden (Voraussetzung P90 = 1x). Der EMK-Sollwert wird dann automatisch
wihrend der Feldkennlinienaufnahme berechnet und in P77 eingeschrieben.

Automatische Aufnahme der Feldkennlinie siehe Parameterliste P51 = 5.

HINWEIS

Die Feldkennlinie dient in bestimmten Fallen (Ankerstrom <2% Geratenennstrom,
P90 =x1, .. .) auch zur Ermittlung der EMK und des Maschinenflusses (auch bei P77 = 0).

Feldkennlinie

Mit Hilfe der L-Parameter konnen die bei der Feidkennlinienaufnahme ermittelten
Kennlinienparameter ausgelesen und damit, unter Umgehung der automatischen
Feldkennlinienaufnahme, direkt in die L-Parameter per Hand eingetragen werden.
(z.B. EPROM-Tausch)

HINWEIS

Da selbst bei Motoren gleicher Type die Magnetisierungskennlinien voneinander
abweichen kdnnen, empfiehit sich auch bei der Inbetriebnahme mehrerer gleicher

Maschinen die Durchflihrung der automatischen Feldkennlinienaufnahme bei jedem

einzelnen Antrieb.
Eine manuelle Eingabe der Feldkennlinie solite nur in Ausnahmefallen durchgefihrt

werden, wenn keine automatische Feldkennlinienaufnahme maoglich ist.
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Wird keine automatische Feldkennlinienaufnahme durchgefihrt, so missen nachfolgende
L-Parameter beschrieben werden. Zum Einstellen der L-Parameter Schlisselparameter P51 = 99

einstellen.

L08 = 1: Merker "Feldkennlinie aufgenommen”

L08 = 0 Feldkennlinie nicht fehlerfrei aufgenommen
L09 : EMK-Sollwert [in Volt] bei Ablosedrehzahl (Beginn des Feldschwéchens).
L10  : Ablésedrehzahl [in % von npayl

L11 1. Kennlinienpunkt [in % von npy, 4]

L12 2. Kennlinienpunkt [in % von npyayl

L13 3. Kennlinienpunkt [in % von npaxl

L14 @ 4. Kennlinienpunkt [in % von nyayl

L15  : S Kennlinienpunkt [in % von ny,y]

L16 6. Kennlinienpunkt [in % von npyayl

L17 7. Kennlinienpunkt [in % von npyaxl

L18 8. Kennlinienpunkt [in % von npayx]

L19  : 9. Kennlinienpunkt [in % von npya]

L20  : 10.Kennlinienpunkt[in % von npyayl

L21  : 11.Kennlinienpunkt [in % von npyaxl

L22  : 12.Kennlinienpunkt [in % von nmayl

L23  : 13.Kennlinienpunkt [in % von npmay]

L24  : 14.Kennlinienpunkt [in % von ngmayl

L25 @ 15.Kennlinienpunkt [in % von ngmayl

L26  : 16.Kennlinienpunkt [in % von npayl

L27  : 17.Kennlinienpunkt [in % von np,]

L28 : 18.Kennlinienpunkt [in % von npay]

L29  : 19.Kennlinienpunkt [in % von npay]

L30  : 20.Kennlinienpunkt [in % von nmax]

L31  : 2x Anzahl der gultigen Kennlinienpunkte
L32  : minimaler Feldstrom bei np,y [255 = Nennfeldstrom (P76)]

P77 = EMK Sollwert [in Volt] bei Ablésedrehzahl (= Parameter L09)
P90 = 00 setzen!

Feldstrom), so muB ebenfalls die automatische Feldkennhmenaufnahme durchgefihrt
werden oder in Parameter

| L10=100%

eingetragen und anschlieBend
P90 =00 (oder P90 = 01)
gesetzt werden da die Feldkennlinie in bestimmten Fallen auch zur Ermittiung der EMK

dient.

In der Stellung P51 = 99 sind alle Parameter wahrend des Betriebes (ON-LINE)
anderbar. Dies kann zu gefahrhchen Reaktionen des Antriebes fihren.

Daher wird folgende Vorgangsweise empfohlen:

Vor Einstellung des Parameters P51 auf 99 Klemmenblocke X1.16 bis 22
abziehen (Reglerfreigabe X1.18 und “EIN/ Halt” X1.17 werden nicht
angesteuert), damit ist kein ON-LINE-Betrieb des Gerates moglich.

Nach Einstellung der L-Parameter vor Anstecken der Steckklemme Parameter
P51 auf Null stellen.



Beispiel einer Feldkennlinie

100 —— / %
Dmax
A
l
L19
L32=64
100
L18
90
" L17
70
L16 L31=18
60 ~
L14]
L13]
% 12
L1 > |
! L10
40
30
20
10
|err
0
31.0% 36,9% 435% 51.4% 60,8% 71,8% 84,7% 100%
79 94 m 131 155 183 216 255
L17 L16 L15 L14 L13 L12 L11 — L10
14 12 10 8 6 4 2 — 0
—263% 67 L18 16
224% 57 L19 18 Feldstromskala, wobei 255 dem Maximaifeld
o laut P76 entspricht (Skala zur Ermittlung von €~
soe o 20 RIS
% den entsprechenden Feldstromwerten
:TZ; ;g ::%g z: zugeordnete Drehzahlpunkte {L10 bis L.30) €
s (]
98% 25 L24 28 Skala zur Bestimmung der doppelten Anzah| ~€———
) der gultigen Kennlinienpunkte (L31)
82% 21 L25 30
71% 18 L26 32
59% 15 L27 34 -
saw 13 128 35 Feldkennlinie n=f (lerr)
43% 11 L29 38 .
v 130 . fir EMK SOLL = 340V

Die Parameter dieser beispielhaften Feldkennlinie lauten:
L08=1; L09=340V; L10=47,2%; L11=49,2%; L12=51,4%; L13=54,0%; L14=57,4%; L15=62,0%; L16=69,0%; L17 =81,2%;
L18=94,4%; L19 = 112% (der 9. Feldschwichkennlinienpunkt L19 > 100% nmax ist hier der letzte erforderliche Punkt); L31= 18 (= 2x9);

L32=64
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5.9

76

Nichtfliichtige Speicherung der Parameter

Einstellung bei Inbetriebnahme: Bis Ausfuhrungsstand 03 bzw. C1, ... der FBG A1200
Briicke BR 5 schlieBen.
Ab Ausflihrungsstand 04 bzw. D1, ... der FBG A1200 die
Steckbriicke EA-EB-ECin Stellung EB - EC bringen.
P87 auf Ox oder 3x stellen!

P87 = Ox

Jede Parameteranderung und Fehlermeldung wird sofort in den nichtfllichtigen Speicher
Ubernommen. Die Uberwachung Parameterspeicher - RAM ist wirksam. Bei héufiger Betatiqung
der Klemme 17 (EIN/HALT) wird die Stellung 3x empfohlen.

P87 = 1x

Schutz gegen nachtragliche Parameterédnderung.

Nur Parameter P87 und P52 werden bei jeder Anderung sofort in den nichtfl Uchtigen Speicher
Ubernommen, die restlichen Parameter werden nicht im EEPROM gespeichert. Nach Ausschalten
der Versorgungsspannung werden die urspringlich im EEPROM gespeicherten Parameter
verwendet. Automatische Fehlerquittierung bei Netzausfall!

Die Fehlermeldung F34 (“"EEPROM Stoérung”) ist unwirksam!

P87 = 2x

Schutz gegen nachtragliche Parameteranderung.

Parameter P87 und P52 und Fehlermeldungen werden bei jeder Anderung sofort in den
nichtflichtigen Speichertibernommen, die restlichen Parameter werden nicht im EEPROM
gespeichert,

Die Fehlermeldung F34 (“EEPROM Stérung”) ist unwirksam! Bei haufiger Anderung der
Parameter Uber eine digitale Zusatzbaugruppe wird Stellung 2x empfohlen.

Bei aktiver EEPROM-Sperre (P87 = 1x oder 2x) und eingeschalteter E!ektronikstromversorgung ist
es maglich Parameterinhalte zu andern. Die Anderungen werden auch sofort wirksam. Die
geanderten Parameterinhalte werden jedoch nurim RAM gespeichert und gehen mit
Abschalten der EIektronikstromversorgung verloren.

P87 = 3x
Jede Parameteranderung und Fehlermeldung wird sofort in den nichtfliichtigen Speicher
Ubernommen. Die Uberwachung Parameterspeicher - RAM ist wirksam.

FO4 und FO5 kann bei Ausfall der Elektronikstromversorgung nichtin jedem Fall gespeichert
werden, dadurch kann der Motor bei Netzwiederkehr und anstehenden Freigaben wieder
anlaufen.

Bei aktivierter Permanentspeichersperre (P87 = 1x oder 2x) kann zusatzlich ein Hardware-
Schreibschutz aktiviert werden (im EEPROM werden keinerlei Anderungen mehr gespeichert).
Dazu wird auf der Elektronikbaugruppe A1200

bis Ausfuhrungsstand 03 bzw. C1, ...: Bricke BR 5 geoffnet

ab Ausfuhrungsstand 04 bzw. D1, ...: Steckbriicke EA-EB-ECin Stellung EA - EB gebracht.
Die Briicken durfen nur gesndert werden wenn das Geréat nicht an Spannung liegt.

Die bei der inbetriebnahme vorgenommenen Parameteranderungen bzw. die durch die
Optimierungslaufe gefundenen Parameterwerte (auch Feldkennfinie: Parameter L0O8 bis
L32, auslesbar Gber Schlusselparameter P51 Stell ung 99) sollen nach der Inbetriebnahme

auf dem Blatt “Inbetriebnahmeprotokoll” dokumentiert werden.

Bei Verwendung der Zusatzbaugruppe 21210 und eines Druckers konnen die
Parameterwerte ausgedruckt werden (automatische Dokumentation der Parameter).
Genauere Informationen in der Betriebsanleitung der Zusatzbaugruppe 21210
(Bestellnummer: C98043-A1210-131-*-19),




6. Betriebszusta nde (Anzeige nach dem Einschalten bzw. bei Parameter P0O)

Anzeige Bedeutung

I l 1) Wird nur dann angezeigt, wenn Kl. 19 od. 20 als Schnellhalt angewshit ist (P83 od.
a— P84 =7). Schnellhalt ist vorgegeben (Klemme 19 oder 20 offen bzw. < 4,5 V). Durch
I l Aufheben von Schnellhalt (Anlegen von17 bis 30 V an Klemme 19 oder 20) und

— anschlieBendem Offnen und SchlieBen der Klemme 17 (EIN/ HALT) wird der
Wartezustand verlassen und in die nachste Betriebsanzeige gesprungen.

= Halt - Signal ist vorgegeben (Klemme 17 offen bzw. < 4,5 V). Durch Anlegen
— eines Ein - Signals (17- 30V an Klemme 17) wird der Wartezustand verlassen und
l | I in die nachste Betriebsanzeige gesprungen.

l""'" 2) Wird angezeigt, wenn Kl. 19 od. 20 als Aus angewahlt ist (P83 od. P84 =6) .
| — Aus - Signal ist vorgegeben (Klemme 19 oder 20 offen bzw. < 4,5 V). Durch
| I | I Autfheben von Aus (Anlegenvon 17 - 30V an Klemme 19 oder 20) wird der
== Wartezustand verlassen und in eine andere Betriebsanzeige gesprungen.

nicht verwendet

[ 1 3) Der Feldstromistwert ist < 50% vom eingestellten Feldstromsollwert P76.
| ¥ — Ist P76 = 0 bzw. der Feldstromistwert im Bereich des Feldstromsollwertes
l I I wird in die nachste Betriebsanzeige gesprungen.

3) Keine Spannung an den Leistungsanschiissen (Messung Giber Optokoppler)
- Nachdem an den LeistungsanschlissenSpannung gemessen wird (Leistungs-
schitz ist eingeschaltet) wird in die nachste Betriebsanzeige gesprungen.

Uberpriifung der Netzverhiltnisse [oder Uberprufung der Thyristoren (siehe unter
Parameter E39)]

Wenn das Netz in Ordnung ist (und die Thyristoren in Ordnung sind), wird
automatisch in die néchste Betriebsanzeige gesprungen.

| keine Freigabe an Klemme 18 (offen bzw. < 4,5V)
a— Durch Anlegen eines Freigabe - Signals (17 - 30V an Klemme 18) wird der War-
l I | tezustand verlassen und in eine der folgenden Betriebsanzeigen gesprungen

1) Die Funktion SCHNELLHALT ist auch im stromgeregelten Betrieb (P89 = 3) wirksam!
Wenn im stromgeregelten Betrieb SCHNELLHALT vorgegeben wird, wird automatisch der
Drehzahlregler zugeschaltet und die Funktion SCHNELLHALT (iber den Drehzahiregler ausgefiihrt.
ACHTUNG: Die Drehzahlreglerparameter miissen in diesem Fall
einigermafen richtig eingestellt sein!
ACHTUNG: In den Stellungen P89 = 2 oder P63 = 3 ist die Funktion
SCHNELLHALT unwirksam!

2) Kann auch auftreten, wenn das Gerat intern "AUS” vorgibt, z.B. Quittierung einer Fehlermeldung
bei noch laufendem Motor (siehe Kapitel 7.1). Nach Offnen von Klemme 17 kann durch erneutes
Ansteuern der Klemme 17 der Antrieb wieder zugeschaltet werden (z.B. "EIN” vorgeben)

3) Der Zustand 03 und o4 kann in Summe maximal 2 sec. anstehen.
Lauft die Zeitim Zustand 03 ab, wird FO4 angezeigt, lduft die Zeitim Zustand o4 ab, wird F14
angezeigt.
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Anzeige Bedeutung

4) Keine Momentenrichtung angefordert

I Momentenrichtung I in Betrieb:
Man erhalt einen positiven Ausgangsstrom von- 1C{D) nach 1D(C)

Momentenrichtung 11 in Betrieb:
Man erhalt einen negativen Ausgangsstrom von 1C(D) nach 1D(C)

78

4) Dreht der Motor trotz vorliegendem Sollwert nicht und zeigt am Parameter P00 den Wert—-,
so sind die Parameter P01 (Sollwert), P83, P84 und P85 (Wahlklemmen) und P39 bis P41
(Stromgrenzen) zu kontrollieren. ist eine Wahlklemme auf die Funktion Hochlaufgeberfreigabe
parametriert, so muf3 sie angesteuert sein.

An der Hunderterstelle des Parameters P00 {Betriebszustandsanzeige) wird angezeigt, ob der

Drehzahlsollwert an eine Begrenzung stot und ob der Stromsoliwert an eine Begrenzung stoBt.

Segment 1 leuchtet, wenn n-Regler Sollwert an positiver
Begrenzung (will M | machen)

Begrenzung (will M | machen)
Segment 4 leuchtet, wenn |I-Regler Sollwert an negativer
2 Begrenzung (will M li machen)

I |
31 I .
i | Segment 2 leuchtet, wennn-Regler Sollwert an negativer
l-— — —' Begrenzung (will M 1l machen)
4l I Segment 3 leuchtet, wenn [-Regler Sollwert an positiver
i |



7.1

Fehlermeldungen

Mit dem Auftreten eines Fehlers erfolgt in den Betriebszustanden |, It oder — - automatisch eine
Fehleranzeige. Die Anzeige setzt sich aus einem F an der ersten Stelle und einer nachfolgenden
zweistelligen Zahl zusammen. Die Fehleranzeige blinkt.

Quittierung von Fehlermeldungen

Wiedereinschaltung mit Quittierung

Wird ein Fehler angezeigt, so muf3 durch Dricken der Mode - Taste am Gerat quittiert werden.
Wenn der Fehler behoben und quittiert wurde, m u B vor dem Wiedereinschalten Halt -
Kommando gegeben werden (Klemme 17 offen bzw. < 4,5 V) und n < npn (P21) erreicht
worden sein.

X1.19 oder X1.20 erfolgen.

ggfj Achtung: kein Dauerquittiersignal vorgeben!
s

Wiedereinschaltung ohne Quittierung

Wenn am Parameter P87 x2 oder x3 eingestellt wird, kann das Gerat durch Betatigung der
Ein/Halt Klemme (offen bzw. < 4,5 V) bei folgenden Fehlern wieder zugeschaltet werden
(Quittierung am Gerat ist nicht notwendig):

FO4 . Phasenausfall, Netzsicherung

FO5: Netzspannung auBerhalb der Toleranz (+20%)

F12: i > 300%: Stromistwert > 300% des Geratenennstromes
F13: i2t- Uberwachung hat angesprochen

F14: minimaler Feldstrom unterschritten

F21: externe Impulsidschung wird vorgegeben
(Ansteuerbaugruppe Gerate 30A bis 600A Klemme 7 nicht mit Klemme 8 verbunden
Gerate 640A bis 1200A Klemme 16 nicht mit Klemme 17
verbunden)

Die Fehleranzeige bleibt erhalten, blinkt jedoch nicht mehr. Sie kann am Ger&t quittiert werden.

Automatisches Wiedereinschalten bei Phasenausfall:
Wenn am Parameter P87 x1 oder x3 eingestellt wird, erfolgt ein automatisches

Wiedereinschalten nach Phasenausfall bei Rickkehr der Phase innerhalb von ca.400 ms.
Das Melderelais K1 kann hierbei jedoch voribergehend abfallen.
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7.2

7.2.1

Fehlerliste

Netzfehler

Anzeige

Bedeutung

80

S,

_ HINWEIS

Falsches Drehfeld oder Synchronisierungsspannung
stimmt nicht mit Phasenspannung am Leistungsteil (iberein,

Netzfrequenz nicht im Bereich von 45 Hz bis 65 Hz bzw.
Frequenzdnderung > 1,5Hz/sec
siehe auch unter Kapitel 8.13 (Schwachnetzbetrieb)

Phasenausfall, Netzsicherung:

tritt auch auf wenn Netzspannung bei angesteuerter Klemme 17
weggeschaltet wird. Der Leistungsteil darf erst nach Abfall von Relais K2
vom Netz getrennt werden.

Netzspannung auBerhalb der Toleranz (£ 20%).

Paritétsfehler beim Datenempfang iiber die serielle Schnittstelle iiber
Zusatzbaugruppe 21210

(z.B. P97 falsch eingestellt, Datenformat des PG635/ PG675 / PG685 falsch
eingestellt)

Syntaxfehler beim Datenempfang iiber die serielle Schnittstelle {iber
Zusatzbaugruppe 21210
(N3heres siehe Betriebsanleitung "Ein-/ Ausgabeerweiterung Z1210")

Wird nur bei der Option Spindelpositionierung (Hauptspindelantrieb
6RA27..) verwendet.
(mogliche Ursache: Parameter E0Q falsch-eingestellt)

.. Dieim SIMOREG-Gerat integrierten Warn- und Fehlermeldungen bezuglich Uberdrehzahl
~2 und Tachofehler werden von einem gemeinsamen Drehzahlistwert abgeleitet und

¢ stellen somit kein redundantes Sicherheitssystem dar. Fiir die Anforderungen beztglich
Personenschutz sind die einschlagigen Vorschriften zu berticksichtigen.




7.2.2 Maschinenbedingte Fehler

Anzeige

Bedeutung

Uberdrehzahlmeldung
(spricht an, wenn die an Parameter E21 eingestellte Drehzahl Gberschritten
wird). Die Fehlermeldung ist bei Stellung E21 = 0 ausgeschaltet.

Tachostérung

(Leitungsunterbrechung, Uberlast an Tachomaschine bzw. falsche
Tachopolaritat), Welligkeit Drehzahlistwert zu hoch;

siehe auch unter Kapitel 8.13 (Schwachnetzbetrieb)

i > 300%

Stromistwert > 300% des Geratenennstromes

Mégliche Ursachen: Stromversorgung 2U-2W verkehrt angeschlossen
Vorsteuerung falsch (Kapitel 5.6 durchfihren)
Defekt an den Leistungshalbleitern (Strom mit Oszilloskop an
Klemme X1:12 kontrollieren)
Welligkeit des Stromes zu hoch (geringe Induktivitat im Ankerkreis)

i2 t- Uberwachung hat angesprochen (Motor zu warm)
Die Fehiermeldung ist bei Stellung P70 = 0 ausgeblendet.
Abhilfe: Motorbelastung reduzieren

siehe auch unter Kapitel 8.3

Minimaler Feldstrom unterschritten

(errist = 50% von lgpr.son)

Abhilfe: Feldstrom kontrollieren ,

Mogliche Ursache: 3U - 3W nicht phasenrichtig angeschossen

Drehzahiregleriiberwachung

(Soll-Ist-Differenz > P27 fiir eine Zeit = P43)

Méogliche Ursachen:  schlechte Drehzahlregleroptimierung
Tachobruch, falsche Tachopolaritat

Antrieb blockiert
(Ia Z Igrenz bei stehendem Antrieb, Abschaltzeit an Parameter P43
einstellbar) Die Fehlermeldung ist bei Stellung P43 = 0 ausgeblendet.

Getriebestufe nicht eindeutig
Kann nur bei Verwendung von Zusatzbaugruppen auftreten.
Mogliche Ursache: zwei Getriebestufen gleichzeitig angewéahlt

Antrieb erreicht Drehzahl trotz maximaler Feldschwéchung nicht
Der Fehler kann nur wahrend der Feldkennlinienaufnahme kommen
Maégliche Ursachen: - Ablésespannung P77 < 0,3125 x P98 eingestelit

- Feldstromistwert folgt nicht dem Feldstromsollwert
Abhilfe: Feldkennlinie nach Kontrolle von P77 neu aufnehmen 1)

Es kann kein Ankerstrom flieBen
(z.B. Sicherungsfall, Leitungsbruch etc.)
weitere Ursachen: Feldstrom zu hoch (P76)
Ablésespannung zu hoch (P77)
Motor wird im 1Q Betrieb (P81) mitgezogen
Antrieb fahrt an ag-Grenze
(z.B. wegen Netzunterspannung)
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7.2.3

Anzeige

Fehler in der Steuerung

Bedeutung

7.2.4

Anzeige

Externe Impulsloschung wird vorgegeben

(Baugruppe A2: Gerate 30A bis 600A Klemme 7 nicht mit Klemme 8
verbunden
Geréate 640A bis 1200A Klemme 16 nicht mit Klemme 17
verbunden)

Bei Geraten 640A bis 1200A wird der Fehler F21 auch durch die Sicherungs-

Gberwachung des SITOR-Satzes ausgeldst.

Bei parallelgeschalteten Geraten falit bei Sicherungsfall im Parallelen SITOR-

Satz zusétzlich das Relais K5 ab.

Interne Fehlermeldungen

Bedeutung

82

Kopplung SINEC-L1 Schnittstellenbaugruppe 21001 - Grundgerit
gestort

Kopplung zu den Zusatzbaugruppen

Z1004 (Technologiebaugruppe) oder

Z1011 (Schnittstellenbaugruppe) gestért

Né&heres siehe Betriebsanleitung der Flachbaugruppen 21004 und 21011

Wird nur bei der Option Spindelpositionierung (Hauptspindelantrieb
6RA27..) verwendet.
(mogliche Ursache: Parameter E0O falsch eingestelit)

Strom kann nicht abgebaut werden
EMKiist zu hoch ,
Abhilfe ohne Feldschwiachen: Feldstrom (P76) reduzieren
bei Feldschwiachen: P77 reduzieren und Feidkennlinie aufnehmen 1)

FIFO - Uberlauf ’
Mogliche Ursache: - Fehler auf der Elektronikbaugruppe (Einbauplatz A1)
(Synchronisierung, Strom = 0-Meldung)

Parameterwert auflerhalb des erlaubten Bereiches

Unmittelbar nach jedem Einschalten der Elektronikversorgung werden die

Parameterwerte vom Permanentspeicher (EEPROM) in den Arbeitsspeicher

(RAM) geladen. Dabei wird Gberprift, ob die Werte innerhalb ihres

zulassigen Wertebereiches liegen. Ist dies nicht der Fall, so wird F29

ausgegeben.

Maogliche Ursache: - es wurde mit dieser Software noch nie “Urladen”
durchgefiihrt (z.B. nach Softwaretausch)

- zu groBBe EMV-Einstreuungen vorhanden (z.B. durch
unbeschaltete Schitze, ungeschirmte Kabel, lose
Schirmverbindungen)

Abhilfe: Fehler quittiern, Urladen und Neuinbetriebnahme durchfihren!



Anzeige Bedeutung

-l l ' EEPROM - Stérung
..-.I o (zyklischer Vergleich RAM / EEPROM)

| Kontrolle: Bricke 5 auf Baugruppe A1200-L12 muB eingelegt sein

(bis Ausfuhrungsstand 03, C1, . . .). Steckbriicke EA-EB-EC auf
Baugruppe A1200-L12 muB in Stellung EB-EC sein (ab
Ausfuhrungsstand 04, D1, .. ). Siehe auch Kapitel 5.9!

Falls F28 oder F34 nicht quittierbar sind, liegt ein Geratefehler vor (Baugruppe A1200 tauschen).

7.2.5 Fehler beiderinbetriebnahme

Anzeige Bedeutung
l""' """l l"'"'l Fehler bei der Feldkennlinienaufnahme 1)
wanr | — Fehler kann nur wahrend der Feldkennlinienaufnahme kommen.
I I l | Méogliche Ursachen: - LaststoB wahrend der Kennlinienaufnahme
== - Fehler auf der Elektronikbaugruppe
Abhilfe: Feldkennlinienaufnahme wiederholen
l"" "‘"l """"l Optimierungslauf:
SRR IR Rr— Remanenz zu hoch (Antrieb dreht bei ireid,,, = 0)
| | Abhilfe: Motor festbremsen
I"'"' """I l""" Fehler im Feldschwiéchbetrieb:
— ] — | — wird ausgelost, wenn EMKs,y nicht 0 und keine Kennlinie aufgenommen
I I I worden ist.
=== Abhilfe: Feldkennlinie aufnehmen 1)
""' '-' l""" Optimierungslauf:
I e Stromgrenze zu niedrig, beim automatischen Optimieren wird die
l I I I Stromgrenze erreicht.
=== Abhilfe: nur fur den Optimierungslauf sind die Stromgrenzen (P39 u. P41)
voriibergehend zu erhdhen.
Anmerkung: bei hohen Schwungmomenten Handoptimierung Kapitel 5.7
durchfihren
"" ""' "'"l Optimierungslauf wurde durch externe Ursache abgebrochen (z.B. HALT)
l—. .....| I Abhilfe: Optimierungslauf wiederholen.
l"'" "'"I r"" Hardware paBt nicht zu der mit EQ0 eingesteliten Option
w—— — — oder
i n | die am Parameter E00 eingestellten Optionen schlieBen einander aus
m—y= Abhilfe: Parameter E0O einstellen
I"""' _l l"‘""l Optimierungslauf bei aktiver Permanentspeichersperre nicht mdglich.
l.—- ....l ' Abhilfe: P87 auf x3x oder x0x stellen




Anzeige Bedeutung

die drehzahlabhdngige Strombegrenzung.
Far SIMOREG nicht vorgesehen.
Abhilfe: Parameter P51 nicht auf 6 stellen

11 I"""l Fehlerhafte Eingabe bei der automatischen Berechnung der Parameter fiir

1) Feldkennlinienaufnahme: P51=5 einstelien und
Kapitel 5.5.3 Punkt 72 bis 82 durchfuhren.

7.2.6 Fehler im Geréateleistungsteil

Diese Gruppe von Fehlermeldungen kann nur auftreten, wenn die Thyristorprifung tber
. Parameter E39 aktiviert ist. Wenn “Thyristor defekt” gemeldet wird, sollte das
. entsprechende Thyristormodul getauscht werden. Obwohl ein zeitweiser Thyristorausfall
méglich ist, deuten wiederkehrende Fehlermeldungen auf ein mégliches Problem in
: einem anderen Bereich hin.
Mégliche Ursachen: - Unterbrechungen in der TSE-Beschaltung
Stromregler und Vorsteuerung nicht optimiert
Kuhlung nicht gewahrleistet (z.B. Lufter lauft nicht,
Umgebungstemperatur zu hoch,
Luftzufuhr zu gering, Kthlkérper
stark verunreinigt)
zu hohe Spannungsspitzen am speisenden Netz
externer Kurz- oder ErdschiuB liegt vor (Ankerkreis Gberprifen)

. Wenn “Thyristor nicht ziindbar” gemeldet wird, wird dies meist durch einen Fehler im
. Zandkreis verursacht und nicht durch einen fehlerhaften Thyristor.
Mégliche Ursachen: - Zundimpulsleitung zum betreffenden Thyristor unterbrochen -
~ Flachleitung X100 nicht richtig gesteckt oder unterbrochen
- Elektronik- bzw. Ansteuerbaugruppe defekt
- interne Unterbrechung der Gateleitung im Thyristormodul

Bei Geraten >600Agilt: V1...V6 £ SITOR-BausteinA11...A16
G11...G16 & G1.1...G1.6
G21...G26 & G2.1...G2.6
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Anzeige

Anordnung der Thyristormodule

Gerate 30A bis 250A
G14 G21 G16 G23 Gi2 G25
1 1 |
va V6 V2

pa > Pl
b« b« S«

o [»] o
AK AK AK
AK AK AK

O [»} (o]

g Vi 3
Sa Sa Sa

V1 V3 V5
[ Il o

G111 G624 G13 G26 G15 G22

L Tre

w 1wvootw 1 1D
1Dy (10

Bedeutung

Geréate 400A bis 600A
HK14 HK21 HK16 HK23 HK12 HK25
GMl 1621 GIB! lcza mzl lczs
| | | ] ] |
V4 vé V2

Cralpuea}
>

>

>

*

>

=

AK

AK

AK

Epenl

AK
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V5

6N I G24
HK11 HK24

—

1

G13 G26
HK13 HK26

o]
1C
{(1D)

—

Vv

I

615 l G2z
HK15 HK22

O
10D

{1e]

1l

1w

Thyristor defekt

| | I Thyristor defekt

Thyristor defekt

l Thyristor defekt

Thyristor defekt

KurzschlufB3 in Thyristormodul V1

Kurzschluf in Thyristormodul V2

KurzschluB3 in Thyristormodul V3

KurzschlufB in Thyristormodul V4

KurzschluB in Thyristormodul V5
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Bedeutung

Anzeige
NI
| 1l

86

Thyristor defekt
KurzschluB3 in Thyristormodul V6

2 oder mehr Thyristoren nicht ziindbar (M 1)
mobgliche Ursachen: 1. Ankerkreis unterbrochen (Gleichstromsicherungen,
Motorzuleitungen und Bursten Uberpriifen)
2. Unterbrechung in der Flachleitung X100
3. externe impuistéschung vorgegebe
{siehe unter F21) :
4. Elektronikbaugruppe defekt

2 oder mehr Thyristoren nicht ziindbar (M i1)
mogliche Ursachen: 1. Ankerkreis unterbrochen (Gleichstromsicherungen,
Motorzuleitungen und Blrsten Uberprifen)
2. Unterbrechung in der Flachleitung X100
3. externe Impulsléschung vorgegeben
(sieche unter F21)
4. Elektronikbaugruppe defekt

I = 0- Meldung defekt
mogliche Ursachen: Elektronikbaugruppe defekt oder externe
Storbeeinflussung (z.B. unbeschaltete Schitze)

Thyristor nicht ziindbar (Gate G11)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor.
Bei Geradten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A11

Thyristor nicht ziindbar (Gate G12)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor.
Bei Gerdten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A12

Thyristor nicht ziindbar (Gate G13)
maogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor.
Bei Geraten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A13

Thyristor nicht ziindbar (Gate G14)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor.
Bei Geraten >600A: Sicherungsfall im
SITOR-Baustein A14



Anzeige

Bedeutung

Thyristor nicht zindbar (Gate G15)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor.
Bei Gerdten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A15

Thyristor nicht ziindbar (Gate G16)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor.
Bei Gerdten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A16

Thyristor nicht ziindbar (Gate G21)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor
Bei Gerdten >600A: Sicherungsfall im
SITOR-Baustein A14

Thyristor nicht ztindbar (Gate G22)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor
Bei Geraten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A15

Thyristor nicht ziindbar (Gate G23)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor
Bei Geradten >600A: Sicherungsfall im
SITOR-Baustein A16

Thyristor nicht ziindbar (Gate G24)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor
Bei Geraten >600A: Sicherungsfall im
SITOR-Baustein A11

Thyristor nicht ziindbar (Gate G25)
mogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor
Bei Gerdten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A12

Thyristor nicht ziindbar (Gate G26)
mdogliche Ursachen: Unterbrechung einer Ansteuerleitung oder
Elektronikbaugruppe bzw. Ansteuerbaugruppe defekt,
interne Gateunterbrechung im Thyristor
Bei Geraten >600A: Sicherungsfallim
SITOR-Baustein A13
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Anzeige Bedeutung

I— - I Thyristor nicht blockierfshig (Gate G11 oder G21)
I._. I Abhilfe: Thyristormodul V1 und V4 tauschen
l"‘" — —l Thyristor nicht blockierfahig (Gate G12 oder G22)
l-... I—. Abhilfe: Thyristormodul V2 und V5 tauschen
l"- - """'l Thyristor nicht blockierfahig (Gate G13 oder G23)
l...... _l Abhilfe: Thyristormodul V3 und V6 tauschen
l"""' - I Thyristor nicht blockierfahig (Gate G14 oder G24)
l.-. .._I Abhilfe: Thyristormodul V1 und V4 tauschen
l""‘ i I""‘ Thyristor nicht blockierfahig (Gate G15 oder G25)
r— -....| Abhilfe: Thyristormodul V2 und V5 tauschen
l— - I"'" Thyristor nicht blockierfahig (Gate G16 oder G26)
'..._ l......l Abhilfe: Thyristormodul V3 und V6 tauschen
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8.1

8.2

Einstellen von Zusatzfunktionen (Auswahl)

Stromgrenzen einstellen

P33 = B+ farm I
P40 = B~ fur MII

Verhdltnis = gewiinschter Grenzstrom /IMotor nenn in % (max. 300% maglich)

Wahlweise zweiter Parametersatz (P41 und P42) fur Stromgrenzenumschaltung,
siehe Wahlklemmen X1.19 und X1.20.

”.
o .

= Der Gerateausgangsstrom wird automatisch auf den Geratenennstrom laut Typenschild 2
+ begrenzt.

o
R

Drehzahlabhingige Strombegrenzung

P48 = Einsatzpunktin % von Nmax

P49 = Stromgrenzwert in % von Ivotor bei Maximaldrehzahl

Y

Gerétegrenzstrom

Stromgrenze 1 (P39/P40)

Kommutierungsgrenzkurve (~1/n)

Stromgrenze bei
Maximaldrehzahl (P49)

i
i
1}
i
3
i
|
1
1
T
4
!
i
!
¥
i
1
i
]
i
i
t
i
]
i

o1

My Mmax

Drehzahl! fiir Einsatz der
drehzahlabhéngigen
Strombegrenzung (P48)
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(

Thermischer Uberlastschutz des Gleichstrommotors (12t-Uberwachung)

Die Parametrierung der 12t-Uberwachung erfolgt tiber die Parameter P70 und P71. Bei
entsprechender Anpassung wird der Motor vor unzulassigen Belastungen geschitzt (kein
Motorvollschutz).

Anpassung

P70: InParameter P70 muB eine Zeitkonstante Tyotor in Minuten eingetragen werden, mit
der die 12t-Uberwachung arbeiten soll.

P71: InParameter P71 ist das Verhéltnis des Motornennstromes zum Gerategrenzstrom - in
Prozent - laut Typenschilder einzutragen.

Vorwarnkennlinie / Abschaltkennlinie

Wird der Motor z.B. konstant mit etwa 125% des Motornennstromes belastet, so spricht die
Vorwarnmeldung (nur bei Verwendung von Zusatzbaugruppen z.B. Z1210) nach Ablauf einer
Zeitkonstante (P70) an. Erfolgt keine Belastungsreduzierung, so wird bei Erreichen der
Abschaltkennlinie der Antrieb drehmomentenfrei geschaltet und die Fehlermeldung F13
blinkend angezeigt.

Vorwarn-/Abschaltzeiten fur andere Belastungen kénnen dem Diagramm entnommen werden.

. A
Uberlast- ,
faktor - labschalt = 1,1 X lyorwarn = 1,1 X Mot Nenn
|Motor
!Motor—Nenn
2 . N
Abschaltkennlinie
der 12t-Uberwachung
Vorwarnkennlinie
der 12t-Uberwachung
1,5
1,38 Tmotor = Ty = thermische Zeitkonstante des Motors
1,25
1,20
1,15
110 e e e s
1,05
1 { 1 [
1 H H »
0,29T,, 1Tl 18Ty 2Ty 3Tm 4Ty Vorwarn-/
0.59Ty  1,19T,, 1,75T, 24Ty, AbSChf’tze't
1,837, “min

Z
% a) Bei Ausfall der Elektronik-Stromversorgung geht die errechnete Vorbelastung des

: Motors verloren. Nach dem Wiedereinschalten wird von einem unbelasteten Motor
ausgegangen!

. b) Die i2t-Uberwachung gibt nur in grober Annzherung das thermische Abbild des
- Motors wieder (kein Motorvollschutz).

72 <) Wirdin P70 (Tpoto;) der Wert Null eingestellt, ist die 12t-Uberwachung ausgeschaltet.

5 5:;“’%"*&,’5"”*"’* R

S ITTIE———————
R g@é@%‘" SRt e



Ermittlung der thermischen Ersatzzeitkonstante

Zu beachten ist, daB die thermischen Ersatzzeitkonstante vom maximalen Uberstrom abhéngig
ist.

Thermische Ersatzzeitkonstante der Gleichstrommotoren 1G. 5/1H. 5 nach Katalog DA12.

P70 4 [min]

40 ~

30 A

20 ~

10 4 ‘\

100 120 140 160 180 200

I HINWEIS

‘ Bei Verwendung anderer Maschmentypen sind die Herstellerangaben zu beachten.
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8.4

8.5

8.6

8.7
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stillstandsiiberwachung Giber Relais K1

P80 = 1 Relais K1 als Meldung n < npin

P21 = Schwelle z.B. 1% von npax einstellen

Relais K1 zieht an bei Drehzahlen unter 1%.

Das Relais K2 kann dabei auch zur Fehlermeldung mit verwendet werden. Ist die Klemme X1.17

(EIN) angesteuert und das Relais K2 (Lastschiitz "Ein”) nicht angezogen liegt ein Fehler vor
(AnzeigeF..).

Getriebeschonung

P62 Einstellung des Stromsollwertintegrators (0 - 100ms)

Die Getriebeschonung wirkt bei Momentenrichtungswechsel. Der Sollwert wird Ober einen
Hochlaufgeber (P62) dem Stromregler zugefihrt.

.

Sonderfunktion "Kriechen”

Voraussetzungen:

Kriechsollwert stehtin P13

Klemme 19 auf Tippen 1 einstellen (P83 = 1)
Klemme 20 auf Tippen 2 einstellen (P84 =12)

Klemme 18 (Reglerfreigabe) muf3 angesteuert sein
Far die Funktion “Kriechen” mussen Klemme 19 und 20 gleichzeitig angesteuert werden.
Klemme 17 offen (L -Signal):

H - Signal an Klemme 19 und 20:
Hauptschiitz (Relais K2) ein, Gber Hochlaufgeberrampe auf Kriechsollwert
hochfahren

L - Signal an Klemme 19 und 20:
n < nmin Uber Hochlaufgeberrampe, Reglersperre, nachi=0 Hauptschitz
{Relais K2) aus

Klemme 17 mit H - Signal angesteuert, der Antrieb fahrt mit Hauptsollwert:

H - Signal an Klemme 19 und 20:
Antrieb fahrt tber Hochlaufgeberrampe von Betriebsdrehzahl auf Kriechdrehzahl

L - Signal an Klemme 19 und 20:
Antrieb fahrt ber Hochlaufgeberrampe von Kriechdrehzahl auf Betriebsdrehzahl
(Hauptsoliwert)

Blockierschutz

Abschaltzeit Gber P43 einstellbar: 0-20s (0 - 60sabSW 3.3}

Bei Ansprechen der Uberwachung liegen folgende Bedingungen vor:
~ der Drehzahlistwert ist kieiner als 0,4% von Npax

— die Drehzahl-Soll-Ist-Differenz ist groBer als 0,4% von npay

- der Stromsollwert hat die Stromgrenze erreicht

- esliegt drehzahlgeregelter Betrieb vor

- nach Ablauf der in P43 eingestellten Zeit meldet das Gerat F16.



8.8

Die Fehlermeldung ist bei Parameter P89 = 3 (stromgeregelter Betrieb) ausgeblendet.

Wird der Drehzahlregler Gbersteuert und das Gerat (iber die Stromgrenze gefiihrt (Leit- Folge-

umschaltung) muB die Uberwachung ausgeblendet werden (siehe Kapitel 8.14).
P43 = 0: F16 Blockierschutz ausgeblendet

Hochlaufgeber

Hochlaufgeber einstellen

P16 = T+ ... Hochlaufzeit 1 0-300s
P17 = T- ... Rlcklaufzeit 1 0-300s
P18 = AR ... Anfangsverrundung1 0-10s
P19 = ER ... Endverrundung 1 0-10s

Bei Verwendung von Zusatzbaugruppen z.B. Z1210 kann ein zweiter Hochlaufgeber E16 - E19
angewahit werden.

Zusatzfunktionen zu Hochlaufgeber ber Wahlklemmen X1.19 oder X1.20

- Hochlaufgeber STOP: der Hochlaufgeberausgang wird auf seinem aktuellen Wert
festgehalten

~ Hochlaufgeber Freigabe: Bei fehlender Hochlaufgeberfreigabe wird der Ausgang des
Hochlaufgebers zu Null gesetzt, dies bewirkt bei 4-Quadrant-Geraten Bremsen an der
Stromgrenze.

- Verhinderung des Uberschwingens des Drehzahlistwertes nach Sollwertspriingen am
Hochlaufgebereingang durch folgende MaBnahme:
Wahrend der Hochlaufgeber lauft, wird die n-Regler-Nachstellzeit mit einem Faktor
multipliziert. Dieser Faktor kann Gber die Zehnerstelle des Parameters P89 eingestellt

werden.

P89 = Ox...Faktor 1 (d.h. Funktion ausgeschaltet)
1x ... Faktor 3
2x ... Faktor 10

3x...Faktor 30

4x . .. Faktor 100

5x ... Faktor 300

6x ... Faktor 1000

7x ... Faktor 0 (d.h. n-Regler-Integrator wird 0 gesetzt)
8x. .. Faktor 1 (d.h. Funktion ausgeschaltet)

9x ... Faktor 900

Die Adaption wirkt nur bei aktivem Hochlaufgeber (P16 <> 0, P17 <> 0)
Die tatsachlich wirksame Nachstellzeit wird intern auf maximal 100s begrenzt!

Weitere Betriebsarten fur den Hochlaufgeber sind der Parameterbeschreibung fur
Parameter P14 zu entnehmen.
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Drehzahlregleradaption

Wahl der Betriebsart fur die Drehzahlregleradaption

E80 = xx0..
xx1..
XX2 ..

x0x ..
xtx..
X2X . .
x3x ..
x4x . .

Oxx ...
Txx..

. Adaption abgeschaltet
. SID abhangige Adaption (SID = Drehzahl-Soll-Ist-Differenz)
. stromabhangige Adaption

. Adaption abgeschaltet

. Adaption wirktin Getriebestufe |

. Adaption wirkt in Getriebestufe lund I

. Adaption wirkt in Getriebestufe [, 1t und lil

. Adaption wirkt in Getriebestufe |, I, Hi und IV

keine Getriebestufenanpassung der Adaptionsparameter

. Getriebestufenanpassung der Adaptionsparameter E81 und E82

Stufe | il 1 v

P33 P35 P37
KPN = E81 E81 x E81x E81 x
{P-Verstarkung) P31

P34 P36 P38
TNN = EB2 E8Z x E82 x E82x
{Nachstellzeit) P32 P32

Parameter E81:

Parameter E82:

Parameter E83:

Parameter E84:

Parameter E85:

.{0...200in 0,1 Schritten)
P-Verstarkung fur SID /1 > Schwelle 2 und n<< E85

{0...10,0sec in0,1Schritten)
Nachstellzeit far SID /1 > Schwelle 2 und n< E85

{0...100% SID oder Strom in 0,1 Schritten)
Schwelle1l (Ankerstrom oder Soll-Ist-Differenz)

(0...100% SID oder Strom in 0,1 Schritten)
Schwelle2 (Ankerstrom oder Soll-ist-Differenz)

{0...100% von npax)
Drehzahlgrenze fir den Adaptionsbereich; ab dieser Drehzahl ist die
Adaption unwirksam; Ubergangsbereich von E85 bis E85 + 5% von npax




Graphische Darstellung der "Lastadaption”

E81

effektiv wirksame
P-Verstarkung
{Nachstellzeit)

Kp(Tn) |

SID oder i

Ngrenz = E85
NGrenz + 5% von Ny = E85 + 5%

Nigt
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8.10

96

Betrieb ohne Tachomaschine (EMK-Regelung)
Far den Betrieb ohne Tachomaschine ist eine externe Ankerspannungserfassung vorzusehen
(z.B. DCU/DC-Wandler U312, Best.Nr. 6RA8222-8GAD).

Der Ausgang des Spannungsumsetzers wird Uber ein Glattungsglied dem Tachoistwerteingang
zugefuhrt. Die |5 x Ry Kompensation erfolgt Gber den Parameter E33.

Schaltungsvorschlag:

3AC 50-60Hz 380V- v o

d
}

6RA22 %Z—Zj

Inbetriebnahme:

1. Drehzahlistwertabgleich bei leerlaufendem Motor durchfihren (siehe Kapitel 5.5)

2. Motordrehzahl messen

3. Einstellung des Parameters E33 erhohen bis die Drehzahl bei belastetem Motor gleich der
Leerlaufdrehzah! ist.




8.11  Momentenregelung

Im Ankersteuerbereich, d.h. das Motorfeld ist iber den ganzen Drehzahlbereich konstant, ist
der Geréatestrom direkt proportional zu dem Maschinenmoment.

Ab dem Softwarestand 3.1 des Grundgerates ist es moglich, die Antriebe auch im Feldschwich-
bereich drehmomentengeregelt zu betreiben. Der Drehzahlreglerausgang entspricht dem
Momentensollwert. Dieser Wert wird durch den aktuellen MaschinenfluB 1) dividiert und als
Sollwert dem Stromregler zugefihrt.

Wabhl der Betriebsart fiir die Momentenregelung

E70 = xx0... Stromregelung
xx1... Momentenregelung (d.h. der Drehzahlreglerausgang wird durch den gerade
aktuellen magnetischen MaschinenfluB dividiert)

x0x ... analoge Begrenzung Uber Klemme X1.8 wirkt als Strombegrenzung
x1x... analoge Begrenzung Uber Klemme X1.8 wirkt als Momentenbegrenzung

analoger Zusatzsollwert analoge Begrenzung

von Klemme X1.8 von Klemme X1.8
(falls aktiviert) {falls aktiviert)
E70
Zehnerstelle
>// 0
7 X
vom 4 E70
n-Regler + Einerstelle Inenn Gerét 2um
—-—-—-—————.’ Nt ® -
! N + OJ{ (Burde) Steuersatz
o
r L g
Stromregler
(E68) —J

MOM BEGR M <0 Vorstnd

Momenten- 4——l orsteuerung

begrenzung P39, P40,

magnetischer  P41,P42, Stromistwert
MaschinenfluB P48, P49,
Strombegrenzung
E69
Leistungsbegrenzung

Weitere Einstellmdglichkeiten ergeben sich durch Verwendung von Zusatzbaugruppen.

HINWEIS

Bei P90 = x1 wird der MaschinenfluB immer entsprechend der gespeicherten Feld-
kennlinie ermittelt, eine unterschiedliche Ankerriickwirkung wird nicht bericksichtigt.

1) Jenach Betriebsfall (Hohe des Ankerstromes, der EMK, . . ) und Parametereinstellungen
(P90, P77, . . .) wird der MaschinenfluB aus dem Verhaltnis der berechneten EMK zum
Drehzahlistwert, mittels Feldkennlinie als Funktion des Drehzahlistwertes oder des
externen Feldstromsollwertes (bei externer Feldstromsollwertvorgabe mittels P85 =9,
E30 =9 oder Uber DPRAM-Schnittstelle EO0 = 9) berechnet oder unverandert gelassen.

97



8.12 Umschaltung von drehzahl- auf stromgeregelten Betrieb

8.12.1 Umschaltung durch Parameter P89

P83 = 0 das Geratarbeitet drehzahigeregelt

P89 = 3 das Gerat arbeitet stromgeregelt
(der Hochlaufgeber bleibt wirksam, gegebenenfalls P16 . .. P19 = 0 einstelien)

8.12.2 Umschaltung n-Regeln /1-Regeln iber Wahlklemme

Im Gegensatz zum stromgeregelten Betrieb mit Parameter P89 = 3 kann hierbei die
Umschaltung n-Regeln/ I-Regeln wahrend des Betriebes erfolgen:

mit P83 =9 KlemmeX1.19: LOW ... n-Regeln

HIGH ... [-Regeln
oder
mit P84 = 9 Klemme X1.20: LOW ... n-Regeln
HIGH ... I|-Regein

P85 = 11 Stromsollwert bei I-Regeln von Klemme X1.4 und X1.6
Drehzahisollwert bei n-Regeln von Klemme X1.4 und X1.6

P85 = 11 Stromsollwert bei I-Regeln von Klemme X1.8
Drehzahlsollwert bei n-Regeln von Klemme X1.4 und X1.6
Bei Stromregeln entspricht eine positive Spannung der Momentenrichtung I

Sind mehrere Klemmen als n-Regeln / I-Regeln parametriert, so werden sie logisch ODER
verknlpft (d.h. wenn eine der Klemmen angesteuert ist, so wird auf I-Regeln geschaltet).

Der Hochlaufgeber ist sowohl im drehzahlgeregelten wie auch im stromgeregelten Betrieb
wirksam.

Im stromgeregelten Betrieb wird nach Offnen der Klemme X1.17 (HALT-Signal) sofort
Stromsollwert Nuil vorgegeben, das Hauptschiitz fallt nach Erreichen der Drehzahl (n<npmin1)
ab.

Normierung des Stromsoliwertes
Klemme X1.4 und X1.6: 10V entspricht dem Geratenennstrom bei E01 = 100
Klemme X1.8: 10V entspricht Ger4tenennstrom bei E02 = 100

8.12.3 Leit - Folge - Umschaltung

Dies Funktion ist ab Softwareausfiihrung 3.3 verfigbar

Im Gegensatz zum stromgeregelten Betrieb mit Parameter P89 = 3 kann hierbei die
Umschaltung n-Regeln/I-Regeln wihrend des Betriebes erfolgen:

mit P83 = 11 Klemme X1.19: LOW ... n-Regeln (Leitantrieb)

HIGH ... I-Regeln (Folgeantrieb)
oder
mit P84 = 11 Klemme X1.20: LOW ... n-Regeln (Leitantrieb)
HIGH ... I-Regeln (Folgeantrieb)

P85 = 11 Stromsollwert bei I-Regeln von Klemme X1.4 und X1.6
Drehzahlsollwert bei n-Regeln von Klemme X 1.4 und X1.6
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8.13

P85 = 11 Stromsoliwert bei I-Regeln von Klemme X1.8
Drehzahlsollwert bei n-Regein von Klemme X1.4 und X1.6
Bei Stromregeln entspricht eine positive Spannung der Momentenrichtung 1

Sind mehrere Klemmen als Leit- / Folgeantrieb parametriert, so werden sie logisch ODER
verknupft (d.h. wenn eine der Klemmen angesteuert ist, so wird auf Folgeantrieb geschaltet).

Der Hochlaufgeber ist nur im drehzahlgeregelten Betrieb wirksam. Im stromgeregelten Betrieb
wird die Hoch- und RiGcklaufzeit zu Null gesetzt.

Im stromgeregelten Betrieb wird nach Offnen der Klemme X1.17 (HALT-Signal) erst nach
Erreichen von n<npn1 Stromsollwert Null vorgegeben und das Hauptschiitz gedffnet. Damit
ist ein geflhrtes Stillsetzen Giber den Leitantrieb méglich. Dabei gibt der Leitantrieb dem
Folgeantrieb den Stromsollwert vor.

Normierung des Stromsollwertes
Klemme X1.4 und X1.6: 10V entspricht dem Ger&tenennstrom bei EO1= 100
Klemme X1.8: 10V entspricht Geratenennstrom bei E02 = 100 '

Betrieb an schwachen Netzen

z.B. hoher Oberwellenanteil
schnelle Frequenzanderung
geringe KurzschiuBleistung im Netz
Speisung Gber Dieselgenerator (Inselbetrieb)
breite Kommutierungseinbriiche

Oben angefiihrte Netzverhaltnisse konnen zu sporadischem Auftreten von Fehler FO3 oder F11
fihren.

Ab Softwareausfiihrung 3.2 bestehen folgende zuséatzliche Einstellméglichkeiten:

o Verhalten an nicht frequenzstabilen Netzen
Frequenznachfuhrungsgeschwindigkeit einstelibar durch

Parameter L33 Einerstelle:
L33 = xx0...starre’Netze (Normaleinstellung)
xx1...schwache Netze
xx2 .. .schwache Netze
xx3 . ..schwache Netze (h6here Zahl entspricht schnellerer Nachfihrung)

e Tachobruchiberwachung

Es wird das Verhaitnis der intern berechneten EMK zum Drehzahlistwert Gberwacht, wenn
die EMK groBer als die Ansprechschwelle ist und ein Ankerstrom >2% des Gerdtenenn-
stromes flief3t.

Die Ansprechschwelle fur die Fehlermeldung F11ist einstellbar durch

Parameter L33 Zehnerstelle:

L33 = xOx...Ansprechschwelle = 60V x P98/380
x1x...Ansprechschwelle = 120V x P98/380
x2x ... Ansprechschwelle = 180V x P98/380
x3x ... Ansprechschwelle = 240V x P98/380

Bei Betrieb der Gerate mit Dieselgenerator wird die Einstellung L33 = 022 empfohlen.
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HINWEIS

¢ Bei Erhdhung der Ansprechschwelle fur die Tacholberwachung schaltet bei einem
tatséchlichen Tachoausfall das Gerat erst bei einer hoheren Drehzahl ab.

Die Ansprechschwelle fur die Tacholiberwachung wirkt gleichzeitig als jene Schwelle,
ab welcher (in bestimmten Betriebsfallen) erst der Maschinenflu aus dem Verhaltnis

EMK zu Istdrehzahl berechnet wird, wenn diese Schwelle héher als P98:4 ist.

Damit bei der Feldkennlinienaufnahme (P51 = 5) der MaschinenfluB richtig berechnet
wird, muB die Ansprechschwelle niedriger als P77:2 liegen.

Bei Erhdhung der Frequenznachfiihrungsgeschwindigkeit kann eine héhere
Ankerstromwelligkeit auftreten.

» Korrektur der Phasenverschiebung des Synchronisierfilters

Bei stark oberwellenbehafteten Netzen kann es zum Ansprechen von Fehlermeldungen
kommen (F03, F11, F26).

Parameter L.34: —199... + 199 x 10ps zus&tzliche Phasenverschiebung

Einstellanweisung: P89 = 3 (stromgeregelter Betrieb)
P76 = 0 (Feldstromsollwert ist Null)
Stromsollwert >2% an Klemme X1.4 vorgeben
Parameterinhalt P07 (EMK) auslesen ~  * -
L34 verstellen bis Inhalt P07 = 0

Da der Oberwellenanteil der Netze meist nicht konstant ist, wird vorwiegend der Parameter
L33 eingestelit,

8.14  Abschalten von Uberwachungen

A WARNUNG

Die im Gerat eingebauten Uberwachungen dienen zum Schutz der Gerate und
der Sicherheit der Anlage. Ein Abschalten von Uberwachungen kann dazu
fahren, daB das Gerét auf Stérung nicht oder fehlerhaft reagiert. Dies kann zu
Tod, schweren Kérperverletzungen oder Sachschaden fuhren.

Daraus resultierende Gerateschaden unterliegen nicht der
Gewahrleistungspflicht.

Nur qualifiziertes Personal , daf sich zuvor mit allen in dieser Betriebsanleitung
enthaltenen Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungs-
anweisungen vertraut gemacht hat, solite an diesem Gerit arbeiten.
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Jeder einzelnen abschaltbaren Uberwachung ist ein Bit in einem Steuerregister (Parameter 91)
zugeordnet. Das gewinschte Bitmuster muB3 in hexadezimaler Form eingegeben werden. Zur
Bestimmung der HEX-Zahl kann untenstehende Konversionstabelle verwendet werden.

Bit Nr. 11(10, 98] 7(6] 5143|2110

Fehler-Nr. F26|F19|F17|F16|| F14|F07|F11|FO5||FO4|F03|F02|F23

1) 2) 2)
Beispiel 1 1 010 0] 0 1 0 0 1 0] 0
/s VAN 7
N 4 A
Hunderterstelle Zehnerstelle Einerstelle von P91

<t 21  [2]

Bit = 0. .. Uberwachung aktiv
Bit = 1...Uberwachung abgeschaltet

Beispiel: P91 = C24 d.h. FO3, F11, F19 und F26 ausgeblendet . .

Bitmuster Hexadezimal Bitmuster Hexadezimal
0000 0 1000 8
0001 1 1001 9
0010 2 1010 A
0011 3 1011 B
0100 4 1100 C
0101 5 1101 D
0110 6 1110 E
0111 7 1111 F

1} ab Softwarestand 1.9
2) ab Softwarestand 3.1

Abschalten weiterer Uberwachungen
F10 (Uberdrehzahlschutz) kann (iber Parameter E21 = 0 abgeschaltet werden.
(ab Softwarestand 1.9)
F13  (12t-Uberwachung) kann Gber Parameter P70 = 0 abgeschaltet werden.
F15 (Drehzahlregleriberwachung) kann Gber Parameter EO3 = 1x abgeschaltet werden.

F16  {(Blockierschutz) kann auch Gber Parameter P43 = 0 abgeschaltet werden.
(ab Softwarestand 1.5)

F34 (EEPROM-Storung) kann (ber Parameter P87 = x1 oder x2 abgeschaltet werden
(Permanentspeichersperre aktiv). (ab Softwarestand 1.9).
Siehe auch Kapitel 5.9.
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8.15

Softwaretausch

Vorgangsweise beim nachtraglichen Aufriisten eines SIMOREG Gerates mit

einem neuen Softwarestand

Soll nach der Softwarednderung eine
Neuinbetriebnahme gemacht werden

weiter

Elektronikstromversorgung

ausschalten

N EEEE

(o€

&

102

Kontrolle der Steckbriicke FA-FB-FC auf
FBG A1200 ab Ausfithrungsstand 04
bzw. D1, ...

Softwarestand:

= 2.2 (128k-EPROM) Briicke FA-FB
einlegen

2 3.0 (256k-EPROM) Briicke FB-FC
einlegen

(Flachbaugruppen A1200 bis
Ausfihrungsstand 03 bzw. C1, . . .
haben diese Bricke nicht und kénnen
daher nur bis Softwarestand 2.2
hochgeristet werden)

Hardwareschreibschutz aufheben

Bis Ausfihrungsstand 03 bzw. C1, . ..
der FBG A1200 BR 5 schlieBen

Ab Ausfihrungsstand 04 bzw. D1, . ..
der FBG A1200 die Steckbriicke
EA-EB-ECin Stellung EB - EC bringen.

Die beiden EPROM D3, D4 auf der
Flachbaugruppe A1200 aus dem Sockel
ziehen.

Die neuen EPROM in die Sockel
einsetzen

Achtung:

D3: Bezeichnung -A101

D4: Bezeichnung -A102

Uberprifen ob alle Pins im Sockel
stecken.

Lo K KX

Achtung: beim nichsten Einschalten
der Elektronikstromversorgung gehen
unter Umstanden alle Parameterinhalte
verloren!

(Wenn das stort: mit der “alten”
Software Punkt 2a durchfiihren)

Elektronikstromversorgung einschalten

?> nein

N

Wenn in der Betriebsanleitung die
eingestellten Parameter nicht notiert
sind, bei eingeschalteter Flektronik-
stromversorgung Parameterinhalte
auslesen und notieren.

Hinweis:

Bei Verwendung der Baugruppe 21210
kann der Parametersatz Gber die
serielle Schnittstelle auf einen Drucker
ausgedruckt werden, bzw. in ein
PG635/675/685 Ubertragen werden.

weiter bei 3




Fehlermeldung ?> nein ]

ETCET

weiter Fehler quittieren

weiter bei 13

Betriebszustandsanzeige ?> nein J

EXEEE

weiter Bei ausgeschalteter Elektronikstrom-
versorgung EPROM “s richtig einsetzen.

Schltsselparameter: weiter bei 6

P51=10

Parameter P87 auf Ox stellen ( kein
Softwareschreibschutz)

Einstellen der Parameter P98 und P99
laut Betriebsanleitung

P51=4

Einstellen des Parameters E00 laut
Betriebsanleitung

Achtung: die Parameter P98, P99 und
EO0 mussen unbedingt vor dem
Urladen auf sinnvolle Werte gesetzt
werden!

(lhre Werte gehen namlich bei einem
Softwaretausch verloren. AuBBerdem
héngen die Urladewerte vom
Parameter P99 abl)

Urladen:

P51=4

P52 éndern (z.B. A51 einstellen)
Elektronikstromversorgung fr ca. 2sec
aus- und wieder einschalten und
mindestens 15sec lang eingeschaltet

lassen.
Soll nach der Softwareanderung eine 9 > nein
Neuinbetriebnahme gemacht werden : O
Inbetriebnahme laut Parameter wie bei der alten Software
SIMOREG Betriebsanleitung einstellen.
Hinweis:

Bei Verwendung der Baugruppe 21210
kann der Parametersatz (iber die
serielle Schnittstelle von einem
PG635/675/685 geladen werden.

Feldkennlinienaufnahme durchfihren
laut Betriebsanleitung

Ende der
Aufriistung
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Parameterliste

Die nachfolgende Parameterliste behandelt die Parameter des Grundgerétes.

Weitere Parameter die im Zusammenhang mit Zusatzbaugruppen benétigt werden, sind in den
dazugehorenden Betriebsanleitungen dokumentiert.

HINWEIS

Bei Verwendung der Technologiebaugruppe 21004 kénnen abhangig vom verwendeten

Technologiemodul (EPROM auf Z1004) Parameter des Grundgeréates von der
Technologiebaugruppe vorbesetzt bzw. verandert werden. Die entsprechenden
Parameter sind im Handbuch der Technologiebaugruppe Z1004 dokumentiert.

Para- Ur- Werte-
meter- | lade- | bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.] Funktion
P00 Anzeige von Betriebszustéanden (Kapitel 6)
PO1 - -199-+999 | % Anzeige Drehzahlsollwert, angezeigt wird die Summe der
von Npax (0,1) Sollwerteingange an Kl. 4 und Kl. 6; (bei
EO1 = 100sind 10V = 100%, bei E01 = 60 sind 6V = 100%)
P0O2 - -199-+999 | % Anzeige Drehzahlistwert, als Verhaltnis zur maximalen
VON Nmay {(0,1) Drehzahil.
PO3 - 0-100 % - | Anzeige Ankerstromsoliwert in % vom Geratenennstrom
(0,1) (als Betrag)
PO4 - 0-100 % Anzeige Ankerstromistwert in % vom Geratenennstrom
0. 1) ‘(als Betrag) '
P05 - 0-180 Grad | Anzeige Steuerwinkel des Steuersatzes
(0,1
P06 - 0-100 % Anzeige Stromreglerintegrator, dient zur Kontrolle der Ein-
(0,01) stellung der Vorsteuerung, 100% bedeutet eine
Abweichung des Steuerwinkels a von 60°; siehe auch
P82 = 7
Bei richtig eingestellter Vorsteuerung ergeben sich Werte
nahe Null.
P07 - 0-999 Vv Anzeige der berechneten EMK (als Betrag) . Analoge Werte
der EMK in Form von -10V bis + 10V werden durchP82 = 8
(an Klemme 14) ausgegeben
P08 - 0-999 Vv Anzeige Ankerspannung U4 (als Betrag)
P09 - -199-+999 | % Anzeige Analogeingang Klemme 8

(0,1)

(100% bei einer Analogeingangsspannung von (E02: 10)V)
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Para- Ur- Werte-

meter- | lade- bereich

Nr. wert (Stufung) Dim.| Funktion

P10 - 0-999 \ Anzeige Effektivwert der Netzspannung

P11 2,0 -100-+100 | % Drehzahisollwert Tippbetrieb 1
VON Npyax (0,1) positive Werte fir Tippen vorwérts

P12 -2,0 | -100-+100 | % Drehzahlsollwert Tippbetrieb 2
vON Npay (0,1)

P13 2,0 -100-+100 | % Kriechsollwert
VON Npyax (0,1)

P14 *) 001 000-211 Hex | Betriebsart fur Tippen:

P14 = xx0:
Die Tippsollwerte werden an den Hochlaufgebereingang
gelegt.

P14 = xx1:
Die Tippsollwerte werden unter Umgehung des Hochlauf-
gebers direkt an den Drehzahireglereingang gelegt.

Betriebsart fiir den Hochlaufgeber:

P14 = x0x: (Normalstellung)
Hochlaufgebernachfuhrung wirksam

P14 = x1x:

Hochlaufgebernachfihrung abgeschaltet
(bei Erreichen der Strombegrenzung wird der
Hochlaufgeber nicht nachgefihrt)

Betriebsart fiir den Hochfahrintegrator:

Die Hochlaufgeberparameter werden, wenn die
Leitspannung (d.h. der Sollwert am Hochlaufgebereingang)
erstmalig nach dem Anlegen des EIN-Kommandos an
Klemme 17 erreicht ist, automatisch auf andere Werte
umgeschaltet.

P14 = Oxx:
Hochlaufgeber (Auslieferzustand)

P14 = 1xx:
Hochfahrintegrator: als Hoch- und Riicklaufzeit wird 0
wirksam.

P14 = 2xx:
Hochfahrintegrator: Parameter 16, E17, E18 und E19
werden wirksam.
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VON Npyax (0,1)

Para- Ur- Werte-
meter- | lade- | bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.} Funktion
Pi4 Bei Signal HALT (Kiemme 17 offen) wird der Antrieb tber die
Hochlaufgeberrampe (Parameter P16 bis P19) stiligesetzt.
Die Klemme 62 auf Flachbaugruppe 21210 (Umschaltung auf |
Hochlaufgeber 2) hat Vorrang gegeniber der Funktion
Hochfahrintegrator. D.h. solange Klemme 62 angesteuert
ist, sind immer die Parameter E16 bis £19 wirksam!
Die Funktion Motorpotentiometer hat Vorrang gegeniiber
der Funktion Hochfahrintegrator. D.h. solange die Klemme
Motorpoti EIN ( = Handbetrieb) angesteuert ist, ist der
Hochlaufgeber immer wirksam!
P15 Anzeige der Zustdnde der digitalen Ein- und Ausginge
R LLr S . A
(60) 5(61) 17 ] b ]
KL " rreens . e,
62) Som 19 ° 20 K1 . . K2
..... 9. e e ®
Der Zustand der digitalen Eingangsklemmen bzw. der
Ausgaberelais wird durch Balken der 7 - Segment - Anzeige
angezeigt. .
Leuchtbalken hell -» Klemme ist angesteuert bzw Relais hat
angezogen.
Leuchtbalken 17: Klemme 17 Ein
Leuchtbalken 18: Klemme 18 Freigabe
Leuchtbalken 19: Klemme 19 dig. Eingang 3
{(Wahlklemme)
Leuchtbalken 20: Klemme 20 dig. Eingang 4
{(Wahlklemme)
Leuchtbalken K1: Relais K1 hat angezogen
Leuchtbalken K2: Relais K2 hat angezogen
Die mit Klammern versehenen Leuchtbalken sind nur bei
Verwendung der Zusatzbaugruppe Z1210 aktiv.
P16 0,00 | 0,00-300 | sec | Hochlaufgeber Hochlaufzeit 1
(0.01)
P17 0,00 0,00-300 | sec | Hochlaufgeber Rucklaufzeit 1
(0,01)
P18 0,00 0,00-10,0 | sec | Hochlaufgeberanfangsverrundung 1; Richtwert 10% der
(0,01) Hochlaufzeit
P19 0,00 0,00-10,0 | sec | Hochlaufgeberendverrundung 1; Richtwert 10% der
(0,01) Hochlaufzeit
P20 3 0-300 msec | Soll-Ist-Differenzsiebung softwaremafig. HardwaremaBig ist
eine Glattung von ca. 1 ms bereits eingebaut. *
P21 0,5 0,0- 100 % Einstellwerte fur n < npj, - Meldung

Schwelle fur Hauptschitzabschaltung bei “Halt” Signal
{Klemme 17 offen)

107



Para- Ur- Werte-
meter- | lade- | bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.} Funktion
P22-26 Drehzahlschwellwerte bei Verwendung von
Zusatzbaugruppen, z.B. Z1210.
P27 2,0 0,0-60,0 % | Ansprechschwelle fur die Drehzahiregleruberwachung
vON Npyax (0, 1] (Meldung tber Relais K1, bzw. bei Verwendung von
Zusatzbaugruppen, z.B. Z1210).
P28 0 -100-+100 | % Startwert des Drehzahlreglerintegrators nach
Reglerfreigabe.
von lhenn
P29 0 -100-+100 | % Stromzusatzsollwert, (-) Wert= M1II, (+)Wert = M 1
vON Inenn (unwirksam sofern P89 = 3; Stromregelung)
P30 0 ~100-+ 100 | %nn.| Offsetabgleich des Drehzahireglers wirksam bei Drehzahire-
163,84] gelung P89 = 0 und P89 = 1. Einstellwert 100 entspricht
ca. 0,6% der Drehzahl np, .
P31 29 0,0-200 Drehzahlregler P - Verstarkung. Bei Verstarkung
(0,1) P31 = 0 wird Drehzahlregler zu | - Regler
P32 0,62 0,00-10,0 | sec | Drehzahlreglernachstelizeit P32 = 0 wird Drehzahliregler
(0,01) zu P - Regler
P33-38 Werden bei Verwendung von Zusatzbaugruppen benotigt,
z.B.Z1210.
P39 100 0-300 % Positiver Stromgrenzwert fur Momentenrichtung, ange-
von lyot N gebener Wertin % vom Motornennstrom, der durch P71
normiert wird. Der Strom wird automatisch auf
Gerétenennstrom begrenzt!
P40 100 0-300 % Negativer Stromgrenzwert fir Momentenrichtung II, sonst
von 'Mot N wie P39,
P41 100 0-300 % Positiver Stromgrenzwert 2, bei Verwendung der Funktion
von Iyot N Stromgrenzenumschaltung (siehe Wahlklemmen 19 und 20).
P42 100 0-300 % Negativer Stromgrenzwert 2
von Ivot N
P43 0,5 0,0-20,0 sec | Abschaltzeit fir Blockierschutz
P43 0,5 0,0-60,0 sec | Abschaltzeit fur Blockierschutz (ab SW 3.3)
(c,1) (0 : Blockierschutz ausgeblendet)
P44-46 Werden bei Verwendung von Zusatzbaugruppen benétigt,
z.B.Z1210.
P47 100 0-200 % Stromschwellwert In fir | <imin-Meldung
von lgrenz (in % der momentan wirksamen Stromgrenze)
Pag 100 0-100 % Einsatzpunkt der drehzahlabhéngigen Strombegrenzung
VON Npyax
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Nr. wert (Stufung) Dim.] Funktion

P49 100 0-300 % | Stromgrenzwert bei Maximaldrehzahl (nmax)
von lyiot N

P50 0 0-100 % Umschaltdrehzahl von Stromgrenze 1 auf Stromgrenze 2,
VON Nppax wenn Stromgrenze 2 Uber Wahlklemme angewihit.

P51 0 0-999 SchlUsselparameter:

P51 = 0:

Normalbetrieb, nur SchiUsselparameter selbst ist &nderbar.
Bei Ausschalten der Stromversorgung 2U, 2W wird immer
aufP51 = 0 umgeschaltet.

P51 = 1:

Normierung der Anzeigeparameter P01 bis P10. Durch
Betdtigung der Hoher - Tiefer - Tasten kann der jeweils
angezeigte Wert verandert werden. Der sich dabei
ergebende Umrechnungsfaktor {angezeigter Wert /
tatsachlicher physikalischer GroBe) bleibt anschlieBend
gespeichert.

P51 = 2:

Optimierungslauf in 3 Teilabschnitten:

1. Abschnitt: Vorsteuerung und Stromregler

2. Abschnitt: Drehzahiregler

3. Abschnitt: Feldkennlinienaufnahme

Soll der jeweilige Abschnitt des Optimierungslaufes
durchgefluhrt werden, ist nach Schlief3en der Klemmen 17
und 18 und Erscheinen der Anzeige OP = die HOHER-Taste
zu drlcken. Bei Driicken der TIEFER-Taste wird der
komplette (restliche) Optimierungslauf abgebrochen.
Zwischen den einzelnen Abschnitten ist Klemme 17 zu
offnen. Der 2. Abschnitt wird auch durchgefahrt, wenn nach
dem 1. Abschnitt das Gerat spannungslos geschaltet wird.

. HINWEIS

Nach dem 1. Abschnitt wird unabhéangig von der
Parametrierung von P51 der 2. Abschnitt durchgefihrt.

Durch Dricken der TIEFER-Taste nach Durchfiihrung des
1. Abschnitts (bei Anzeige OP =) und erneuter Anwahl
P51 = 2 kann der erste Abschnitt neugestartet werden,
dabei ist auf eventuelle Uberlastung des Gleichstrom-
motors zu achten.

P51 = 3:

Vorgehensweise wie P51 = 2, es wird jedoch nur der

2. Abschnitt (Drehzahlregleroptimierung) der Optimierung
durchgefuhrt.

P51 = 4: .
Parameter P11 - P79 und alle E- und H (U)- Parameter sind
anderbar.
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P51 P51 = 5:

Feldkennlinienaufnahme: Vorgehensweise wie bei P51 = 2

Geréte ohne Feldschwiachregelung (P77 = 0) Eswird nur ein
einziger MeBpunkt bei EMK = P98 x 0,28125 aufge-
nommen; Dauerca. 10s

Gerdte mit Feldschwachregelung (P77 > P98 x 0,3125)

Dauer bis zu 2min., die Feldkennlinienaufnahme erfolgt bei
etwa halbem EMK - Sollwert, jedenfalls aber zwischen

P98 x 0,28125 und P98 x 0,5625. Abhangig vom Feldschwach-
bereich konnen Drehzahlen auftreten, die groBer als
Nenndrehzahl sind.

Zusatzlich wird bei P77 # 0 bei Nennfeld ein MeBpunkt mit
94 % des EMK- Sollwertes (P77) angefahren.

Mégliche Fehlermeldungen:

F18: Maximale MeBpunkteanzahl Gberschritten, d.h.
trotz maximaler Feldschwéachung kann Maximal-
drehzahl nicht erreicht werden oder eingesteller
EMK - Sollwert zu klein (0 < P77 < P98 x 0,3125).

F30: Kennlinienfehler, d.h. die auf EMK - Sollwert um-
gerechneten MeBpunkte ergeben keine
brauchbare Kennlinie (z.B. Laststo3 wahrend der
Feldkennlinienaufnahme, analoger
Feldstromregler in der Begrenzung).

Wahrend der Feldkennlinienaufnahme:

Anzeige zeigt die EMK und bei jedem MeBpunkt 2 sec lang
den Drehzahlistwert.

Nach erfolgreich durchgefiihrter Feldkennlinienaufnahme
wird automatisch P90 = x0 (gemischte Feldbetriebsart)
eingestellt und das Gerit in den Betriebszustand o7
geschaltet. (Ausnahme: P90 = x1 bleibt unverandert)

Bei Auftreten einer Fehiermeldung wird LO8 = 0 eingestelit
und ein Betrieb ist nur mittels P90 = x2 méglich!

P51 = 6: (fir SIMOREG nicht vorgesehen)

P51 = 10:
Parameter P80 - P99 sind dnderbar.

P51 = 20:
Normalstellung fur Parametereinstellung, alle P -, E- und
H (U) - Parameter sind dnderbar.

P51 = 30,31 und 35:
bei Verwendung von Zusatzbaugruppen, z.B. 21210.
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meter- | lade- bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.| Funktion
P51 P51 = 99:

L-Parameter sind danderbar.

Auslesen von Speicherinhalt bzw. Ausgabe von Speicher-
inhalt am analogen Ausgang ist moglich.

A WARNUNG -

In dieser Stellung sind alle Parameter wahrend des Betriebes (ON-LINE) dnderbar. Dies
kann zu geféhrlichen Reaktionen des Antriebes fuhren.

Daher wird folgende Vorgangsweise empfohlen:

Vor Einstellung des Parameters P51 auf 99 Kiemmenblécke X1.16 bis 22 abziehen
(Reglerfreigabe X1.18 und “EIN/ HALT” X1.17 werden nicht angesteuert), damit ist
kein ON-LINE-Betrieb des Gerates méglich.

Nach Einstellung der L-Parameter vor Anstecken der Steckklemme Parameter P51 auf
Null stellen. ,

P52 *) A50 000 -FFF | Hex | Urladen: Siehe Kapitel 5.4
P53-59 Werden beim SIMOREG-Gerat nicht verwendet.
P60,61 Werden bei Zusatzbaugruppen verwendet, z.B. Z1210.
P62 0 0-100 msec | Hochlaufzeit fur Getriebeschonung

(Wirkt nur bei Momentenrichtungswechsel)
P63 *) 0 0-4 Hex ] Betriebsart fur Vorsteuerung und Stromregler.

P63 = 0:

Vorsteuerung und Stromregler sind in Funktion
{Normalstellung).

P63 = 1:
Vorsteuerung ist freigegeben , Stromregler ist gesperrt.

P63 = 2:
Vorsteuerung ist freigegeben, Stromregler P - Anteil ist
freigegeben, Stromregler |- Anteil ist gesperrt.

P63 = 3:
Vorsteuerung und Stromregler sind gesperrt, ay, wird
vorgegeben.

P63 = 4:
Vorsteuerung ist gesperrt, Stromregler ist freigegeben.

P64 0,16 0,01-5,00 Stromregler P - Verstérkung.
(0,01)
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P65 25,0 0,0-50,0 |msec | Stromregler Nachstellzeit Tn. Es ist moglich, die Nachstellzeit
{0,1) auf 0 zu stellen (ergibt P - Regler).
P66 30 0-255 Vorsteuerung R - Anteil im Liicken
P67 30 0-255 Vorsteuerung R - Anteil im Nichtliicken
P68 20 0-100 % Lickgrenze des Ankerstromes
von lpenn P66-P68 werden beim Stromregleroptimierungslauf
des Gerates ermittelt.
P69 0 0-1 Hex ] P69 = 0: Sollzustand
Berechnete EMK wird bei der Vorsteuerung beriicksichtigt.
P69 = 1:
(nur fir Einstellung per Hand, Gefahr von Stromspitzen)
Berechnete EMK wird bei der Vorsteuerung nicht
berlcksichtigt. Die Vorsteuerung wird fur EMK =0
_berechnet.
Achtung:
Bei P69 = 1 ist die Tachbruchiiberwachung nicht wirksam.
(Nicht zum Ausblenden von Fehlermeldung F11 verwenden!)
P70 *) 10,0 0,0-180 min | Thermische Zeitkonstante fir i2t - Uberwachung des Motors.
{0,1) Thermischer Uberlastschutz fur Motor. Beim Ansprechen
erscheint F13. Die Uberwachung kann durch P70 = 0
abgeschaltet werden.
HINWEIS
Bei Ausfall der Elektronikstromversorgung geht die
errechnete Vorbelastung des Motors verloren. Nach
dem Wiedereinschalten wird von einem unbelasteten
Motor ausgegangen.
P71 %) 80 0-100 % Verhéltnis von Motornennstrom / Geratenennstrom
von Inenn
des Geréates
P72-75 Werden bei Verwendung von Zusatzbaugruppen benétigt,
z.B.Z1210.
P76 *) 1 0-100 % Feldstromsollwert bei stromgeregeltem Feld. Unterschreitet
von lnenn der Stromistwert den Sollwert um mehr als 50 %, so
des Gerate- erscheint Fehlermeldung F14 (= minimaler Feldstrom
Feldstromes unterschritten). Die Meldung wird erst bei Hauptschiitz ein
(KI. 17 = “H") aktiviert. Bei Verwendung einer externen
Feldversorgung P76 = 1 einstellen.
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P77 % 0 0-900 Y EMK - Sollwert (Ablésepunkt). Beginn des Feldschwichbe-
triebes (Ablosespannung) P77 = 0 bedeutet keine Feld-
schwachregelung, also konstanter Feldstrom, der mit P76
eingestellt wird. Die Feldschwachregelung funktioniert ab
P77 = P98x0,3125 (118V bei 380V AnschluBspannung).
Far Feldschwaéchbetrieb ist in jedem Fall die Feldkennlinie
P51 = 5 aufzunehmen.

P78 0,50 0,01-10,0 EMK - Regler, P - Verstarkung (bei Feldschwachbetrieb)
(0,01)
P79 1,00 0,00-3,00 | sec | EMK-Regler, Nachstellzeit Tn (bei Feldschwachbetrieb)
P80 *) 0 0-6 Hex | Betriebsart fUr das Ausgaberelais K1 auf der Baugruppe A2.
P80 = 0:

Das Relais ist als Stormelderelais geschaltet.
KI. 3und KI. 2 geschlossen = Stérung

P80 = 1:

Das Relais ist als Melderelais n<np;, geschaltet, np, wird
durch P21 vorgegeben.

Bei n<npin sind Klemme 1 und 3 (auf Baugruppe A2)
geschlossen.

P80 = 2:

Das Relais ist als Melderelais i <imin geschaltet. im;, wird
durch P47 vorgegeben Bei i<imi, ist Klemme 3 und 1 (auf.
Baugruppe A2) geschlossen.

P80 = 3:

Das Relais ist als Melderelais "Betriebsbereit” geschaltet.
Im Zustand ol, ~ -, | oder Il ist Klemme 3 und 1 (auf
Baugruppe A2) geschlossen.

P80 = 4:

Das Relais ist als Melderelais “ Antrieb ist in Betrieb”
geschaltet. Relais ist angezogen, wenn der Antrieb im
Betriebszustand - —, | oder Il ist. Klemme 3 und 1 (auf
Baugruppe A2) geschlossen.

P80 = 5:

Das Relais ist als Melderelais “Drehzahlregleriiberwachung”

geschaltet. Die Drehzahliiberwachung ist ein ny) - Nist -

Vergleich direkt am Drehzahlreglereingang, der in allen

Betriebszustanden wirkt. In allen Betriebszustinden

ungleich - ~, I oder Il wird mit Sollwert Null verglichen.

Vergleichsschwelle: P27, Hysterese: 2% von npax

Relais zieht an wenn ng)) = nig (genau: I nggy - Njge | < P27)

Relais fallt ab wenn ngop = nist (genau: I ngoy = nige | < P27
+ 2% vOn Nmax)
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P80 Das Ansprechen der Drehzahlregleruberwachung (d.h. das
Relais fallt ab) fuhrt nicht zum Auslésen einer Fehler-
meldung. Die Funktion ist auch bei Verwendung von
Zusatzbaugruppen verfagbar.
P80 = 6: ab SW3.4
Das Relais ist als Melderelais "Drehrichtung” geschaltet, die
Hysterese wird an E87 eingestellt.
Das Relais ist angezogen bei positiver Tachospannung = E87.
Das Relais ist abgefallen bei negativer Tachospannung
< ~E87.

P81 *) 0 0-2 Hex | Betriebsart fir Kommandostufe
P81 = 0:
Kommandostufe ist in Funktion.
Ansprechempfindlichkeit far die Momentenrichtung siehe
Parameter P93. Normalstellung fiir Gerste mit
4-Quadrantenbetrieb.

1 P81 =1: : : :

Momentenrichtung M I ist gesperrt. Wird ein Sollwert
vorgegeben, fir den die Momentenrichtung gesperrt ist, so
zeigt die Betriebsanzeige P00 = — —,
P81 = 2:
Momentenrichtung M 11 ist gesperrt.

P82 7 0-18 Zuordnung der Wahlklemme:
A1, X1.14 (analoger Ausgang); siehe Kapitel 4.6

P83 *) 0 0-14 Zuordnung der Wahlklemme: A1, X1.19 (digitaler Eingang);
siehe Kapitel 4.6

P84 *) 0 0-14 Zuordnung der Wahlklemme: A1, X1.20 (digitaler Eingang);
siehe Kapitel 4.6

P85 *) 0 0-11 Zuordnung der Wahlklemme: A1, X1.8 (analoger Eingang);
siehe Kapitel 4.6

P86 *) 0 0-3 Hex | Betriebsart fur die analoge Ausgangsklemme A1, X1.12;
Stromistwertanzeige siehe Kapitel 4.6

P87 33 00-33 Hex | Wahl der Betriebsart fur das Wiedereinschalten und fur die
Fehlerquittierung, siehe auch Kapitel 5.4 und 7.
P87 = x0:
Bei Spanungsausfall wird die Stérung sofort gespeichert und
ausgeschaltet.
Fehlerguittierung:
Die Fehlermeldungen mussen vor dem Wiedereinschalten
am Gerat quittiert werden.
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P87 P87 = x1

Bei Phasenausfall erfolgt ein automatisches Wiedereinschal-
ten bei Rickkehr der Netzspannung innerhalb von

ca.400 ms.

Fehlerquittierung:
Die Fehlermeldungen mussen vor dem Wiedereinschalten
am Gerdt quittiert werden.

P87 = x2:
Bei Phasenausfall wird die Storung sofort gespeichert und
der Antrieb ausgeschaltet.

Fehlerquittierung:

Das Gerat kann durch Betétigen der Ein/ Halt - Klemme bei
folgenden Fehlern wieder zugeschaltet werden
(Quittierung am Geréat nicht notwendig):

" FO4 = Phasenausfall, Netzsicherung

FO5 Unterspannung

F12 i > 300% Stromistwert > 300% des Nennstromes

F13 i2t- Uberwachung hat angesprochen

F14 minimaler Feldstrom unterschritten

F21.  ext. Impulsléschung wird vorgegeben
Ansteuerbaugruppe A2-X1: KL 7 nicht mitKl. 8
verbunden bei Geraten 30A bis 600A
A2-X1:Kl. 16 nicht mit Kl. 17 verbunden bei
Geraten 640 A bis 1200 A

Die Fehleranzeige bleibt jedoch erhalten. Sie muB3 gelegent-
lich am Gerat quittiert werden.

P87 = x3:
Bei Phasenausfall erfolgt ein automatisches Wiedereinschal-
ten bei Riickkehr der Phase innerhalb von ¢a.400 ms.

Fehlerquittierunag:
Wie unter P87 = x2 beschrieben.

P87 = Ox:

Jede Parameterdnderung und Fehlermeldung wird sofort in
den nichtfliichtigen Speicher ibernommen. Die
Uberwachung Parameterspeicher - RAM ist wirksam.

Bei haufiger Betatigung der Klemme 17 (EIN/HALT) wird die
Stellung 3x empfohlen.

P87 = 1x:

Schutz gegen nachtragliche Parameteranderung.

Parameter P87 und P52 werden bei jeder Anderung sofort in
den nichtfluchtigen Speicher Gbernommen, die restlichen
Parameter werden nicht im EEPROM gespeichert. Nach Aus-
schalten der Versorgungsspannung werden die urspringlich
im EEPROM gespeicherten Parameter verwendet.

Die Fehlermeldung 34 ("EEPROM Storung”) ist unwirksam!
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P87

P88 *)

Hex

P87 = 2x: ot

Schutz gegen nachtragliche Parameteranderung.

Nur Parameter P87 und P52 und Fehlermeldungen werden
bei jeder Anderung sofort in den nichtflichtigen
Speicheribernommen, die restlichen Parameter werden
nicht im EEPROM gespeichert.

Die Fehlermeldung F34 ("EEPROM Stoérung”) ist unwirksam!

Bei aktiver EEPROM-Sperre (P87 = 1x oder 2x) und
eingeschalteter Elektronikstromversorgung ist es méglich
Parameterinhalte zu éndern. Die Anderungen werden auch
sofort wirksam. Die gednderten Parameterinhalte werden
jedoch nur im RAM gespeichert und gehen mit Abschalten
der Elektronikstromversorgung verloren.

P87 = 3x:

Jede Parameteranderung und Fehlermeldung wird sofort in
den nichtflichtigen Speicher Gbernommen, Die
Uberwachung Parameterspeicher - RAM ist wirksam.

A WARNUNG

F04 und FO5 kann bei Ausfall der
Elektronikstromversorgung nicht in jedem Fall

gespeichert werden, dadurch kann der Motor
bei Netzwiederkehr und anstehenden
Freigaben wieder anlaufen.

Bei aktivierter Permanentspeichersperre (P87 = 1x oder 2x)
kann zusatzlich ein Hardware-Schreibschutz aktiviert
werden (im EEPROM werden keinerlei Anderungen mehr
gespeichert).

Dazu wird auf der Elektronikbaugruppe A1200

bis Ausfihrungsstand 03 bzw. C1, ... Briicke BR 5 gedffnet
ab Ausfuhrungsstand 04 bzw. D1, ... Steckbriicke EA - EB - EC
in Stellung EA - EB gebracht.

Die Bricken durfen nur geandert werden wenn das Gerat
nicht an Spannung liegt.

Wabhl der Betriebsart fur die automatische Feldstrom-
reduzierung

P88 = 0:

Der am Parameter P76 eingestellte Feldstromsollwert wird
nicht automatisch reduziert.

Volles Feld im Stillstand (Wert von P76).
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P88 P88 = 1: )
Automatische Feldstromreduzierung (Stillstandserregung):
10 s nachdem das Hauptschiitz Giber das Relais K2 vom
SIMOREG - Gerat weggeschaltet wird, (Halt, Aus bzw. Fehler)
wird der Erregerstrom auf den am Parameter P96 eingestell-
ten Wert reduziert (% von P76). Wenn das Hauptsch(tz Gber
das Relais K2 wieder zugeschaltet wird, wird automatisch
der am Parameter P76 eingestellte Feldstromsollwert
eingestellt.

P89 *) 00 00-93 Hex | Betriebsart fir Drehzahlregler
P89 Einerstelle:

P89 = x0:
Der PI - Regler ist in Funktion (Normaleinstellung)

P89 = x1: . - . : .
Drehzahlregler ist in Funktion, jedoch nur als P - Regler

P89 = x2:

Der Drehzahlregler wird gesperrt. Am Ausgang wird der
Stromzusatzsollwert P29 ausgegeben. Drehzahlsollwerte
sind unwirksam. (Nur fur Servicezwecke).

P89 = x3:

Der Drehzahiregler wird gesperrt. Die Sollwerte an Ki. 4 und
Kl. 6 werden als Stromsollwerte interpretiert.

(+) =ML

P89 Zehnerstelle:

Wahrend der Hochlaufgeber lauft, kann die n-Regler- .
Nachstellzeit mit einem Faktor multipilziert werden. Dieser
Faktor kann tber die Zehnerstelle des Parameters P89
eingestellt werden. Der Drehzahlregler verhalt sich wahrend
des Hochlaufes wie ein P-Regler (Uberschwingen der
Drehzahi wird reduziert).

P89 = Ox:
Faktor 1 (d.h. Funktion ausgeschaltet)

P89 = 1x:
Faktor 3

P89 = 2x:
Faktor 10

P89 = 3x:
Faktor 30

P89 = 4x:
Faktor 100
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P89

P90 *)

02

00-12

Hex

P89 = 5x:
Faktor 300

P89 = 6x:
Faktor 1000

P89 = 7x:
Faktor 0 (d.h. n-Regler-Integrator wird 0 gesetzt)

P89 = 8x:
Faktor 1 (d.h. Funktion ausgeschaltet)

P89 = 9x:
Faktor 900

Die Adaption wirkt nur bei aktivem Hochlaufgeber (P16« 0,
P17 20)

Die tatsachlich wirksame Nachstellzeit wird intern auf max.
100sec begrenzt! ’ '

Betriebsart fur Feldschwéachregelung sowie fur die EMK- und
MaschinenfluBberechnung

Die Feldschwachung beginnt ab der im P77 eingestellten
EMK. Ohne Feldschwéachregelung P77 = 0 wird konstanter
Feldstrom ausgegeben (siehe auch Kapitel 5.8).

P90 = x0:

Normale Betriebsart bei EMK-Regelung, sobald
Feldkennlinie aufgenommen wurde:

parallel zum EMK-Regler greift drehzahlistwertabhangige
Feldvorsteuerung gemas Feldkennlinie ein. EMK und
Maschinenefluf3 qwerden in bestimmten Betriebsfallen (z.B.
bei Ankerstrom <2% l;,onn) mittels Feldkennlinie und
Drehzahlistwert berechnet.

P90 = x1:

Nur drehzahlistwertabhangige Feldvorsteuerung gemaB
Feldkennlinie ist aktiv, EMK-Regler nicht im Eingriff.
Eine unterschiedliche Ankerriickwirkung wird nicht
bertcksichtigt!

HINWEIS

P90 = x1 bewirkt ab SW3.4 auBerdem, daf3 die interne
EMK immer aus dem Drehzahlistwert abgeleitet wird
(bzw. bei P85 = 10 oder E30 = 10 aus einem Analog-

signal) und daB der MaschinenfluB immer gemaB der
Feldkennlinie ermittelt wird. P90 = x1 ist zu empfehlen,
wenn stark verzerrte Netzspannung vorliegt und um
Unstetigkeiten bei Momentenregelung zu vermeiden.
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P30 P90 = x2:

Nur der EMK-Regler gibt Feldstromsollwert vor.

Betriebsart fur Testzwecke, gestattet Feldschwiéchung bis
zum Minimalwert L32:2 ohne aufgenommene Feldkennlinie.
Bei Ankerstrom =2% l,enn bleibt Feld konstant (auBBer bei
"Ersatz-EMK” Gber Analogeingang mittels P85 = 10 oder

E30 = 10 bei Verwendung der Zusatzbaugruppe Z1210 oder
bei aktivierter "Ersatz-EMK" tiber DPRAM bei EQ0 = 9 bei
gekoppelter Zusatzbaugruppen 21011, Z1004).

P90 = Ox:

P77 (EMK-Soliwert) wird als EMK-Sollwert im Feldschwaéch-
bereich herangezogen.

Der Parameter E77 ist wirkungslos.

P90 = 1x: .

Die maximale Ankerspannung wird in Parameter E77
eingegeben. Aus Parameter E77 (Ankerspannung) wird
wiahrend der Kennlinienaufnahme der EMK-Sollwert
berechnet und im Parameter P77 abgelegt.

Diese Stellung ist zu empfehlen, wenn der Ankerwiderstand

Das Tachopotentiometer und die Parameter
EMKo11 (P77), Uanenn (E77) und Igeid so (P76) dirfen
nach der Feldkennlinienaufnahme nicht mehr
veréndert werden.

P91 %) 000 000 - FFF Ausblendungen von Fehlermeldung
siehe Kapitel 8.14

P92 ‘ Wird beim SIMOREG-Gerat nicht verwendet.

P93 0,10 0,00-10,0 % Umschaltwerte fur die Kommandostufe

von n-Regl
(0,01)

P94 *) 30 0-180 Grad | Steuersatz, Gleichrichtertrittgrenze «g

P95 *) 150 0-180 Grad | Steuersatz, Wechselrichtertrittgrenze oy

P96 0 0-100 % Stillstandserregerstrom
Der Einsteliwert bezieht sich auf den bei P76 eingesteliten
Wert.

P97 , Steuerparameter fir serielle Schnittstelle z.B. bei
Zusatzbaugruppe Z1210.
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P98 *)

P99 *)

000-900

1x.%x - 3x.x

Hex

Eingabe der Nenn-GerateanschluBspannung fir das
Leistungsteil.
AnpaBfaktor fir die Ankerkreis-NetzanschluBspannung.

P98 = 380 x ii

Ankerkreis-NetzanschiuBspannung

Elektronik-StromversorgungsanschluBspannung

Das heift:

a) bei gleicher AnschluBspannung am Ankerkreis und an der
Elektronik-Stromversorgung (nur bei 380V + 20%-15%
oder 415V + 10%-22% méglich) muB immer P98 = 380V
eingetragen werden.

b) bei unterschiedlicher AnschluBspannung am Ankerkreis
und an der Elektronik-Stromversorgung (z.B. bei 500V
AnkerkreisanschluBspannung) muB in P98 =380 x (i
eingetragen werden.

1/G entspricht dabei dem Ubersetzungsverhaltnis eines

Anpaltrafos fur die Elektronik-Stromversorgungsspannung.

Werkseinstellung:
P98 = 380  bei6RA22..-.DV.. (380V-Gerite)
P98 = 500  bei 6RA22 (500V-Gerate)

HINWEIS

Die Eingabe ist unbedingt notwendig fir die EMK-
Berechnung. Der Parameter wird im Werk gemaB

Typenschild eingestelit und beim Urladen nicht
verandert. Daher muB dieser Parameter auch vor jedem
spateren Urladen per Hand richtig eingestellt werden.

Einstellung Gerateausfihrung und Softwarestand:
Am Parameter P99 wird der Softwarestand angezeigt.
Zusatzlich stehtan der ersten Stelle (Hunderterstelle):

P99 = 1x.x:
SIMOREG 1Q (6RA22xx-xx52x)

P99 = 2x.x:

SIMOREG 4Q (6RA22xx-xxV6x)

P99 = 3x.x:

SIMODRIVE (6RA27...)

Der Parameter wird im Werk eingestellt und beim Urladen
nicht veréndert. Daher muB dieser Parameter auch vor
jedem spéateren Urladen per Hand richtig emgestth werden.
Wird P99 gedndert, muf3 danach die Elektronikstrom-
versorgung mind. 10 sec ausgeschaltet werden.

Beispiel: 1Q-Gerit SIMOREG
Softwarestand 3.4
P99 = 134
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Para- Ur- Werte-
meter- | lade- bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.}] Funktion
EQO 000 - FFF Hex | E00 = 0:

SIMOREG Grundgerate ohne zusatzliche Baugruppen.

Grundgerét ist vorbereitet fur den Betrieb mit
Zusatzbaugruppen, dabei bedeutet:

E0O = 1:
SIMOREG mit Baugruppe A1210-L31(Z1210).

EOD = 2
Grundgerat mit Spindelpositioniersteuerung
(Zusatzbaugruppe A1211 + Stromversorgungsmodul

C98130-A1070-A1, nur fir Hauptspindelantriebe 6RA27..).

E00 = 3
Grundgerat mit Ferndiagnose- und Grenzwertbaugruppe
{Zusatzbaugruppe A1218).

EO0 = 4

Grundgerat mit MPC-Schnittstelle

(Zusatzbaugruppe A1216, nur fur Hauptspindelantriebe
6RA27.).

E00 = 5
Frei fur spatere Anwendungen.

EOO = 6:
Grundgerat mit SINEC-L1 Schnittstellenbaugruppe
(Zusatzbaugruppe 21001).

EOOC = 7:

Grundgerat mit SINEC-L1 Schnittstellenbaugruppe, Sollwert-

vorgabe analog (Zusatzbaugruppe Z1001).

EO0 = 8:

Grundgerat mit Gber Dual-Port-RAM gekoppelter
Zusatzbaugruppe (Z1011), Ubertragung eines 4-Wort-
Protokolls. .

EO0 = 9:

Grundgerat mit (iber Dual-Port-RAM gekoppelter
Zusatzbaugruppe (21011, Z1004), Ubertragung eines 10-
Wort-Protokolls.

E00 = A; b; C, d; E:
Frei flr spatere Anwendung.

EQO = F:
Nicht fur SIMOREG K - Geréte.
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ECO

EO1

EO2

EO3 %)

EO4

100

100

10

1-105

1-999

00-11

0,1V

0,1v

Hex

Der Parameter wird beim Urladen nicht verandert. Daher
mufB dieser Parameter auch vor jedem spateren Urladen per
Hand richtig eingestellt werden. Jede Ziffer auf der
dreistelligen Siebensegmentanzeige bedeutet eine
Geratekonfiguration laut obenstehender Liste. Es konnen
daher bis maximal drei verschiedene Optionen kombiniert
werden.

2.B. es werden die Zusatzbaugruppen 21210 und A1218
verwendet:

Im Parameter EO0 muB auf eine der Anzeigestelien eine 1
(fur Z1210) und eine 3 (fir A1218) eingestellt werden.

E00 =013 oder 031 oder 103.. ..

Systemspannung Drehzahlsollwert (Klemme 4 u. 6)
EO1 = U [V]x 1000 : Ua[%]

U, = Eingangsspannung

Ua = Ausgang (Eingriffin %)
(z.B.E01=100 -» 10V=100%; E01=60 » 6V = 100%)

Systemspannung fir analog - Zusatzeingang (Klemme 8)
E02 = Ug[VIx 1000 : Ua (%]

Ue = Eingangsspannung

U, = Ausgang (Eingriff in %)
(z.B.E02 =100 > 10V = 100%; E02=60 - 6V = 100%)

Anwahl des Filtertyps

EO3 = x0
Siebung Uber Filter 1. Ordnung. Parameter P20 einstellbar.

E03 = x1

Der Eingang des Drehzahlreglers wird Uber eine Bandsperre
2. Ordnung gefthrt, die Giber die Parameter E04 bis EO8
einstellbar ist (P20 ist wirkungslos).

Ausschalten der Drehzahlregleriiberwachung

EO3 = Ox
Uberwachung aktiv

E03 = 1x
Uberwachung ausgeschaltet (Fehler F15 ausgeblendet)

Unterdrickungsglite der Bandsperre

E04 = 0
Glite der Bandsperre = 0,5

E04 = 1
Gite der Bandsperre = 1

E04 = 2
Gute der Bandsperre = 2
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EO4

EOS

E06-08

E09-15
E16-20

E21

E22-30

E31-32

E33

E34-38

E39%)

E40

120

0,0

0-140

0-120
VON Nppayx

~30- +30,0
von Uanenn

bei lanenn
(0,1)

Hz

%

%

EO4 = 3
Gite der Bandsperre = 3

Resonanzfrequenz der Bandsperre
(Einstellung: 0...7 - Bandsperre nicht aktiv)

Werden bei Verwendung der Zusatzbaugruppe 21210
benétigt.

Werden beim SIMOREG-Gerat nicht verwendet.
Werden bei der Zusatzbaugruppe Z1210 verwendet.

Ansprechschwelle fur Uberdrehzahimeldung
(0: Uberdrehzahimeldung ausgeblendet)

Werden bei Verwendung der Zusatzbaugruppe 21210
benétigt.

Werden beim SIMOREG-Gerat nicht verwendet.

IXR Kompensation

Von dem an Klemme 1 oder 2 angelegten Signal
(Ankerspannung, erfa3t Giber externen Spannungswandler,
anstelle eines Tachogenerators) wird der Faktor
"Stromistwert x E33” abgezogen (siehe auch Kapitel 8.10).

Werden beim SIMOREG-Geréat nicht verwendet.
Thyristorprifung

E39 = 0:
Thyristorprifung ausgeschaltet (Auslieferzustand)

E39 = 1:

Thyristoren werden beim ersten Einschalten (Klemme X1.17
oder Tippen) nach Aufbau der Versorgungsspannung
geprift.

E39 = 2:
Thyristoren werden bei jedem Einschalten Gber Klemme 17
oder Tippen geprift.

E39 = 3:

Thyristoren werden beim Einschalten Gber Klemme 17 oder
Tippen gepruft. Wird kein fehlerhafter Thyristor festgestellt,
lauft der Antrieb weiter und der Parameter E39 wird
automatisch auf 0 gesetzt.

Der fehlerhafte Thyristor bzw. das fehlerhafte
Thyristormodul wird Giber die Fehlermeldungen F41 bis F76
gemeldet.

Die Prufroutine dauert ca. 5sec.

Wird beim SIMOREG-Gerat nicht verwendet.
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E41

E42-50

E51-59

E60

E61-66

E67

E68

0,0

0.0

1,0

300

0,0-10,0
VON Npax (0,1)

0,0-10,0
(0,1)

-9,9- +9,9
(0,1)

0-300
von Mmotn

%

%

%

Umschaltschwelle P/ PI-Drehzahliregler

Umschaltung von PI-Drehzahiregelung auf P-Regler:

Die Umschaltung von PI- auf P-Regler ist (iber die Getriebe-
stufenanwahl moglich, wenn der I-Anteil des angewahlten
n-Reglers auf 0 gesetzt wird, d.h. die Nachstellzeit der
entsprechenden Getriebestufe 0 ist.

In Getriebestufe | (Klemme 117, 118 und 119 auf FBG 21210
nicht angesteuert) wird abhéngig vom Drehzahlistwert von
Pl- auf P-Regler umgeschaltet, wenn eine (iber Parameter
E41 eingestellte Drehzahi unterschritten wird. (Der
Integrator wird erst bei njg; >E41 + 2% von ny,y wieder
zugeschaltet). Dies ermoglicht ein ruckfreies Stillsetzen des
Antriebes nur Gber den Drehzahlsoliwert (nsoll » 0), ohne
das Signal EIN/HALT (Klemme-17) wegzunehmen (der Motor
bleibt in Drehzahiregelung).

Bei E41 = 0 (Auslieferzustand) ist diese Funktion
ausgeschaltet.

Werden beim SIMOREG-Geréat nicht verwendet.

Werden bei Verwendung der Zusatzbaugruppe 21210
benétigt.

Statik

Wirkt auf den Drehzahlregler. 10% Statik bewirkt, daf3 der
Drehzahlistwert bei Belastung mit dem Geratenennstrom
um 10% von der Maximaldrehzah! vom Sollwert abweicht.

E60 (Statik)

Agont O
Nist ©
Funktion Statik (analoges Ersatzschaltbild)

Werden bei Verwendung der Zusatzbaugruppe Z1210
benétigt

Normierungsfaktor fur Analogausgang an Klemme 14,
sieche Klemmleiste X1.14 (Kapitel 4.6).

Momentenbegrenzung (siehe Kapitel 8.11)
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Para- Ur- Werte-
meter- | lade- bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.] Funktion

E69 0 0-300 % | E69 = O:
Leistungsbegrenzung ausgeschaltet (Auslieferzustand)

E69 = 1...300% von Puenn:

Leistungsbegrenzung aktiv

Pnenn = IMotor X EMKpenn = P71 xL09

(Anmerkung: LO9 wird wahrend der Feldkennlinien-
aufnahme gleich Parameter P77 gesetzt,
auBBer wenn P77 = 0 ist. In diesem Fall stehtin
Parameter L09 die EMK fir njgy = 100%)

Die Leistungshegrenzung begrenzt den Ankerstrom derart,

daB die am Parameter E69 eingestellte Leistungsgrenze nicht

Uberschritten wird. Der Feldstromsoliwert wird durch die

Leistungsbegrenzung nicht beeinfluf3t.

E70 %) 00 00- 11 Hex | Wahl der Betriebsart fur die Momentenregelung
(siehe auch Kapitel 8.11)

E70 = x0:
Stromregelung

E70 = x1:

Momentenregelung (d.h. der Drehzahireglerausgang wird
durch den gerade aktuellen magnetischen MaschinenfiuB
dividiert)

E70 = Ox:
analoge Begrenzung Uber Klemme X1.8 auf A1200 wirkt als
Strombegrenzung

E70 = 1x:

analoge Begrenzung Gber Klemme X 1.8 auf A1200 wirkt als
Momentenbegrenzung (wenn Momentenregelung
parametriert).

E71-75 Werden bei Verwendung der Zusatzbaugruppen 21004 und
21011 (Z21001) benotigt.

E77 %) 0 0-900 V ] Ankerspannung

Wird bei Betriebsart Feldschwachen verwendet (siehe auch
unter P30 und Kapitel 5.8).

E78-79 Werden beim SIMOREG-Gerat nicht verwendet.

E80 *) 000 000- 142 | Hex | Adaption des Drehzahlreglers (siehe Kapitel 8.9)

E80 = xx0:
Adaption abgeschaltet

E80 = xx1:
SiD abhangige Adaption (SID = Drehzahl-Soll-Ist-Differenz)

E80 = xx2:
stromabhéangige Adaption
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E80

E81

E82

E83

E84

E85

29

0,62

0,0

0,0

0.0

0,0-200
(0,1

0,00-10,0
(0,01)

0,0-100
(0.1

0,0-100
o1

0,0-100
von npay (0, 1)

secC

%

%

%

E80 = x0x:
Adaption abgeschaltet R

E80 = x1x:
Adaption wirkt in Getriebestufe |

E80 = x2x:
Adaption wirkt in Getriebestufe 1 und il

E80 = x3x:
Adaption wirktin Getriebestufe |, Il und 11l

E80 = x4x:
Adaption wirktin Getriebestufe I, II, Il und 1V

E80 = Oxx:
keine Getriebestufenanpassung der Adaptionsparameter

E80 = 1xx:
Getriebestufenanpassung der Adaptionsparameter E81 u. 82

Stufe | il Hl v

P35 P37
E81 x
P31

KPN = E81 E81x

(P-Verstarkung)

P31
P36 P38

KPN = | E82 E82x

{Nachstellzeit) P32 P32

E82 x
P32

Getriebestufenumschaltung nur Giber Zusatzbaugruppe

P-Verstarkung fur kleine SID / Stréme
(P-Verstarkung fur SiD /1 > Schwelle 2 und n< E85)

Nachstellzeit fur kleine SID / Stréme
(P-Verstarkung fur SID /1 > Schwelle 2 und n< E85)

SID/ Strom - Schwelle 1
(Strom oder Soll-Ist-Differenz)

SID / Strom - Schwelle 2
(Strom oder Soll-Ist-Differenz)

Drehzahigrenze fur den Adaptionsbereich
(ab dieser Drehzahl ist die Adaption unwirksam;
Ubergangsbereich von E85 bis E85 + 5% von Npmay)
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Para- Ur- Werte-

meter- | lade- bereich

Nr. wert (Stufung) Dim. ] Funktion

E86 584 000-99D | Hex | Hysterese fiir die Meldungen n<ny, I5>Ix und

N<Dmin2...mins abSW3.2

Einstellbereich fir n<ny

E86=xx0...
E86 =xx1...
E86=xx2..
EB6=xx3...
E86 =xx4 ..
EB6=xx5..
E86=xx6..
E86 = xx7 ..
E86=xx8 ..
E86=xx9 ..
E86 = xxA ...
E86 =xxB ..
E86 = xxC..
E86 = xxD ..

0,5% von npax
1,0% von npay

.2,0% von Npax

3,0% von Nmax

. 4,0% von npax
.5,0% von npay
.6,0% von npyax
.7.0% von npayx
. 8,0% von Npax
-9,0% von npax

0,1% von npax

.0,2% von npax
. 0,3% von npayx
. 0,4% von npay

Einstellbereich fur 15> Ix

E86 =x0x..
EB6=x1x...
E86=x2x...
E86 = x3x ..
E86 = x4x ..
E86 =x5x...
E86 = x6x ..
E86=x7x..
E86 = x8x..
E86 =x9x ..

Einstellbereich flr n<ngina .

E86 = Oxx..
E86 = 1xx..
E86 = 2xx..
E86=3xx...
E86=4xx. ..
E86 =5xx...
E86=6xx...
EB6 =7xx..
E86=8xx...
E86 =9xx...

. 0,5% von IGrenz

1,0% von ‘Grenz
2,0% von ‘Grenz

- 3,0% von lGrenz
'.4,0% von IGrenz

5,0% von lG{enz

. 6,0% von Igrenz
.7,0% von lgrenz
. 8,0% von lgrenz
. 9,0% von lgrenz

.0,05% von nmax
.0,1% von npayx
.0,2% von npay

0,3% von nyax
0,4% von Npax
0,5% von npax
0,6% von npax

.0,7% von npax

0,8% von npyax
0,9% von npax

ab SW3.4

abSW3.4
absw3.4
absw3.4

.. min5
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Para- Ur- Werte-
meter- | lade- bereich

Nr. wert (Stufung) Dim.| Funktion
E87 0,1 0,0-10,0 % Hysterese fiir Meldung “Drehrichtung” ab SW3.4
VON Nayx (0, 1) (Durch Melderelais K1 bei P80 = 6, wird auch bei
1 Verwendung der Zusatzbaugruppen 21210, 21004 und

Z21011(Z1001) verwendet)

Das jeweilige Relais zieht an (bzw. das entsprechende Bit
geht auf 1) bei Tachospannung = E87.

Das jeweilige Relais fallt ab (bzw. das entsprechende Bit geht
auf 0) bei Tachospannung < - E87.

*)  Zum Andern des Parameter - Inhaltes muB3 an
der Klemme 17 oder 18 L - Signal (offen bzw. < 4,5 V) anliegen (Reglersperre)

Wenn am Schlisselparameter P51 die Zahl 99 eingestelit wird, so erscheinen nach dem letzten
H/U-Parameter die L-Parameter. An diesen konnen im EEPROM hinterlegte Werte ausgelesen und auch
verdndert werden, die normalerweise nur intern verwendet werden bzw. durch die Feldkennlinien-
aufnahme beschrieben werden (L08 - 1.34).

A WARNUNG

In dieser Stellung sind alle Parameter wahrend des Betriebes (ON-LINE) dnderbar. Dies
kann zu geféhrlichen Reaktionen des Antriebes fihren.

Daher wird folgende Vorgangsweise empfohlen:

Vor Einstellung des Parameters P51 auf 99 Klemmenblécke X1.16 bis 22 abziehen
(Reglerfreigabe X1.18 und EIN “"HALT" X1.17 werden nicht angesteuert), damit ist kein
ON-LINE-Betrieb des Gerates moglich.

Nach Einstellung der L-Parameter vor Anstecken der Steckklemme Parameter P51 auf
Null stellen.

Para- Ur- Werte-

meter- | lade- | bereich

Nr. wert (Stufung) Dim.| Funktion

A-L 00 00-FF Hex | Diagnoseadresse Low-Byte
A-H 10 00 -FF Hex | Diagnoseadresse High-Byte

£~ 00-FF Hex | Inhalt des Diagnosespeicherplatzes

SHI 0 0-15 Anzahl der Shifts fir analoge Diagnosefunktion
(siehe auch Kapite!l 4.6, A1-X1: Klemme 14)

L04 01 00-FF Hex | verschiedene Merkerbits

LO5 00 00-99 Hex | letzter aufgetretener Fehler
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Para- Ur- Werte-
meter- | lade- | bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.| Funktion
LO6 0,0 -105- +105 | % Anzeige Hochlaufgeberausgang fir Motorpoti
(0,1) (in Verbindung mit Zusatzbaugruppen 21210, Z1004,Z1011)
L07 0-999 Anzeige EMK/ nj normiert, proportional MaschinenfluB3
(0,01) (1,2207 x EMK in V/ njs; in % von Npay)
LO8 0 0-1 Hex | Merker “Feldkennlinie aufgenommen”
(siehe auch Kapitel 5.8)

LO9 340 0-999 \ EMK-Sollwert bei Ablésedrehzahl
L10 100 0-199 % | Abldsedrehzahl fur Feldschwichen

von Npay (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 100% Motornennfeldstrom)
L1 199 0-199 % 1. Kennlinienpunkt fur Feldkennlinie

VON Nppay (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 84,7% Motornennfeldstrom)
L12 199 0-199 % 2. Kennlinienpunkt

vON Npax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut LO9 u. 71,8% Motornennfeldstrom)
L13 199 0-199 % 3. Kennlinienpunkt

VON Npay (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 60,8% Motornennfeldstrom)
L14 199 0-199 % 4. Kennlinienpunkt

VON Npay (0,1) {Drehzahi bei EMK laut L09 u. 51,4% Motornennfeldstrom )
L15 199 0-199 % 5. Kennlinienpunkt

von Nyax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 43,5% Motornennfeldstrom)
L16 199 0-199 % 6. Kennlinienpunkt

vON Npax (0,1) (Drehzahi bei EMK laut L09 u. 36,9% Motornennfeldstrom )
L17 199 0-199 % | 7. Kennlinienpunkt

VON Npax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 31,0% Motornennfeldstrom )
L18 199 0-199 % | 8. Kennlinienpunkt

vON Npax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut LOS u. 26,3% Motornennfeldstrom )
L19 199 0-199 % 9. Kennlinienpunkt

vON Nmax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut LO9 u. 22,4% Motornennfeldstrom )
L20 199 0-199 % 10. Kennlinienpunkt

VON Npax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut LO9 u. 18,8% Motornennfeldstrom))
L21 199 0-199 % 11. Kennlinienpunkt

VON Npay (0,1) (Drehzahl bei EMK laut LO9 u. 16,1% Motornennfeldstrom )
L22 199 0-199 % 12. Kennlinienpunkt

VON Npmax (0,1) {Drehzah! bei EMK laut L09 u. 13,3% Motornennfeldstrom )
L23 199 0-199 % 13. Kennlinienpunkt

VON Npax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 11,4% Motornennfeldstrom )
L24 199 0-199 % 14. Kennlinienpunkt

VON Npax (0,1

(Drehzah! bei EMK laut LO9 u.

9,8% Motornennfeldstrom )
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Para- Ur- Werte-
meter- | lade- bereich
Nr. wert (Stufung) Dim.| Funktion
L25 199 0-199 % 15. Kennlinienpunkt
von nmax (0,11 (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 8,2% Motornennfeldstrom )
L26 199 0-199 % 16. Kennlinienpunkt
vON Npax (0,1 (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 7,1% Motornennfeldstrom )
L27 199 0-199 % 17. Kennlinienpunkt
VON Nmayx {0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 5,9% Motornennfeldstrom )
L28 199 0-199 % 18. Kennlinienpunkt
vVON Npax (0,1)] (Drehzahl bei EMK faut L09 u. 5,1% Motornennfeldstrom )
L29 199 0-199 % 19. Kennlinienpunkt
vON Npax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 4,3% Motornennfeldstrom )
L30 199 0-199 % 20. Kennlinienpunkt
von npax (0,1) (Drehzahl bei EMK laut L09 u. 3,5% Motornennfeldstrom )
L31 0" 0-40 ° 2x Anzahl der gultigen Kennlinienpunkte
(letzter gultiger Kennlinienpunkt muB >100,0% npax sein);
0 bei konstantem Feldstrom (P77 = 0)
L32 13 0-255 Minimaler Feldstrom der Feldkennlinie (der fiir 100% npay
| erforderliche Feldstrom, wobei 255 dem ungeschwachten
Feld (100% Motornennfeldstrom laut P76) entspricht);
255 bei konstantem Feldstrom (P77 = 0)
Der Feldstromsollwert wird im Feldschwéachbetrieb auf
minimal L32:2 geschwaécht (Begrenzung).
L33 00 00-33 Netzfrequenznachfihrung/ Ansprechschwelle F11
{(siehe Kapitel 8.13)
L34 0 -199- +199 ] 10ps | Offset zum Netznulldurchgang
(10ps = 0,18 Grad bei 50Hz)
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10. Wartungsanleitung

A WARNUNG

Beim Betrieb elektrischer Geréte stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser
Geréate unter geféhrlicher Spannung.

Kundenseitig kann an den Melderelais K1, K2 und K4 . . . K7 eine gefahrliche
Spannung anliegen.

UnsachgeméfBer Umgang mit diesen Geraten kann deshalb zu Tod oder
schweren Korperverletzungen sowie erheblichen Sachschaden fihren.

Beachten Sie daher bei InstandhaltungsmaBBnahmen an diesem Gerat alle in
diesem Kapitel und auf dem Produkt selbst aufgefiihrten Hinweise.

o DieInstandhaltung des Gerates darf nur durch entsprechend qualifiziertes
Personal, daB sich zuvor mit allen in dieser Bebeschreibung enthaltenen
Sicherheitshinweisen sowie Montage-, Betriebs- und Wartungsanweisungen
vertraut gemacht hat, erfoigen.

Vor der Durchfuhrung von Sichtprifungen und Wartungsarbeiten
sicherstellen, daB die Wechselstromversorgung abgeschaltet und verriegelt
ist und das Gerat geerdet ist. Sowohl das Stromrichtergeréat als auch der
Motor stehen vor dem Abschalten der Wechselstromversorgung unter
gefahrlicher Spannung. Auch wenn das Schiitz des Stromrichtergeréates
gedffnetist, ist gefahrliche Spannung vorhanden.

e Esdurfen nur vom Hersteller zugelassene Ersatzteile verwendet werden.

Das Stromrichtergerat ist weitgehend vor Verschmutzung zu schiitzen, um Spannungs-
Uberschldge und damit Zerstorungen zu verhindern. Staub und Fremdkérper, die insbesondere
durch den Kihliuftstrom herangetragen werden, sind je nach Schmutzanfall in gewissen
Zeitabstanden, mindestens jedoch alle 12 Monate, grundlich zu entfernen. Das Gerat ist mit
trockener PreBluft, max. 1bar, auszublasen oder mit einem Staubsauger zu reinigen,

11. Ersatzteile

Hinweise auf Ersatzteile sind dem Katalog DA 21 E zu entnehmen.

HINWEIS

Bei Ruckfragen bitten wir Sie folgende Geratedaten anzugeben:

o Geratebestell-Nr. und Fabriknummer
¢ Softwareausfiihrungsstand
e Hardwareausfhrungsstand der Grundelektronikbaugruppe (Siebdruck Bauteileseite)

e Hardwareausfiihrung und Softwarestand von Zusatzbaugruppen (falls vorhanden)
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12.

Inbetriebnahmeprotokoll

Fabrik - Nr. :
Gerédtegrenzstrom Ankerkreis :

durch Burdenanpassung
reduziertauf:

Geréategrenzstrom Feldkreis :

durch Blirdenanpassung
reduziert auf :

Maschine Typ: Inbetriebnahme, Service
Fabrik - Nr. : am: vom:
Bemerkungen :
Motor Typ: e
NennstromAnker: b L
NennstromFeld: b e
maximale Ankerspannung :
maximale Drehzahl : am: vom:
Bemerkungen :
Tacho Typ:
Volt / 1000 min-1 b
SIMOREG - Typ: D / Mreq-GdG V6
Gerét

am: vom:

Bemerkungen :

Bei Inbetriebnahme vorgenommene Potentiometereinstellungen :

VAR ™ n | 2| 21| niae

oMV | oM grob @ @ fein

rs |12 |24 ra Nist g
oM | oM Anzeige @ @ extern
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Bei Inbetriebnahme gednderte Parameter:

Urladew. | geénd. Urladew. | gednd. Urladew. | gednd.

Param. Param. Param.

P11 2,0 P79 1,00 E77 0
P12 ~2,0 P80 0 E80 000
P13 2,0 P81 0 E81 2,9
P14 001 P82 7 E82 0,62
P16 0,00 P83 0 E83 0,0
P17 0,00 P84 0 E84 0,0
P18 0,00 P85 0 E85 0,0
P19 0,00 P86 0 E86 584
P20 3 P87 33 E87 0,1
P21 0.5 P88 1 Feldkennlinie
P27 2,0 P89 00 LO8 0
P28 0 P90 02 L09 340
P29 0 P91 000 L10 100
P30 0 P93 0,10 L1 199
P31 2,9 P94 30 L12 199
P32 0,62 P95 150 L13 199
P39 100 P36 0 L14 199
Pao 100 P97 019 L15 199
P41 100 P98 L16 199
P42 100 P99 L17 199
P43 0.5 E0O cee L18 199
Pa7 100 EO1 100 L19 199
P48 100 E02 100 L20 199
P49 100 E03 10 L21 199
P50 0 EO4 0 L22 199°
P51 0 EO5 0 L23 199
P52 A50 E21 120 124 199
P62 0 E33 0,0 L25 199
P63 0 E39 0 L26 199
P64 0,16 EA41 0,0 L17 199
P65 25,0 E6O 0,0 L28 199
P66 30 E67 1,0 L29 199
P67 30 E68 300 L30 199
P68 20 E69 0 L31 0
P69 0 E70 00 L32 13
P70 10,0 E71 000 L33 00
P71 80 E72 0 L34 0
P76 1 E73 0
P77 0 E74 0
P78 0,50 E75 00
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13.

Weitere Dokumentation

Schaltbuch far Gerate bis 600A:

Schaltbuch flr Gerate > 600A:

Applikation (EMK)

Betriebsanleitung, Zusatzbaugruppe Z1210:
Schaltplan, Zusatzbaugruppe Z1210:
Katalog DA21

Katalog DA21E

Katalog DA22

Bestell-Nr.:
Besteli-Nr.:
Bestell-Nr.:
Bestell-Nr.:
Bestell-Nr.:

C98130-A1072-A1-%-22
C98130-A1075-A1-+-22
C98130-A1072-A2-%-35
C98043-A1210-L31-*-19
C98043-A1210-L52-%-11

Stromrichtergerate

Ersatzteile

Schrankgerate
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SIEMENS

EG-Herstellererkldarung
(nach Art. 4 Abs. 2 der EG-Richtlinie 89/392/EWG  MSR)

C98130-A1072-A1-01-K6

Hersteller: Siemens Aktiengesellschaft Osterreich
Geratewerk Wien

Anschrift: Siemensstrale 88-92
A-1210 Wien

Produktbezeichnung: SIMOREG K
Stromrichtergerdt mit Mikroprozessor

Das bezeichnete Produkt ist ausschlieBlich zum Einbau in eine andere Maschine bestimmt. Die
Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformitit des Endproduktes mit der Richtlinie

89/392/EWG des Rates, festgestellt ist.

Wir bestitigen die Konformitat des oben bezeichneten Produktes mit den Normen:

EN 60204-1 (DIN EN 60204 Teil 1 / VDE 0113 Teil 1)

VDE 0160
VDE 0558 Teilt

Wien, den 15. 02. 1995

Siemens Aktiengesellschaft

Leiter der Logigtik Stromrichtergerdte

Leiter der Produktionseinheit Stromrichtergerite

Diese Erkl4rung ist keine Zusicherung von Eigenschaften.

Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten.

HRSTERD0S.00C Copyright (©) SIEMENS AG 1995 Alle Rechte vorbehalten C98130-A1072-A1-01-K6 Seite 1 von 1
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