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11. 6H]QDP�SDUDPHWU%

3�HKOHG

5R]VDK�S�tVOXäQëFK
SDUDPHWU%

Funkce

r000
r001-P050
P051-r059
r060-r065
r069-P079
P080-P95
P100-P139
P140-P148
P150-P165
P169-P184
P200-P234
P250-P264
P272-P284
P300-P318
P320-P321
P351-P360
P370-P390
P401-P416
P421-P428
P430-P445

P450-P451
P460-P473
P480-P485
P490-P498
P500-P502
P509-P515
P520-P530
P540-P563
P590-P595
P600-P646
P648-P691
P692-P698
P700-P746
P749-P769
P770-P778
P780-P819
P820-P821
r824-r829
P830
P831-P899
P918-P927
r947-r952

r953-r968

Vizualizace provozního stavu
2EHFQp�YL]XDOL]DþQt�SDUDPHWU\
3�tVWXSRYi�SUiYD�D�YêVWXS�SDUDPHWU$
1DVWDYHQt�SDUDPHWU$�P�QLþH�6,025(*
1DVWDYHQt�YêNRQRYp�þiVWL�P�QLþH�6,025(*
1DVWDYHQt�KRGQRW�SUR��t]HQt�P�QLþH
'HILQRYiQt�SDUDPHWU$�PRWRUX
'HILQRYiQt�SDUDPHWU$�SXOVQtKR�þLGOD
5HJXODFH�SURXGX�NRWY\��VWXSH��S�tND]$��JHQHUiWRU��tGLFtFK�LPSXOV$�NRWY\
Omezení proudu, omezení momentu
2WiþNRYê�UHJXOiWRU
5HJXODFH�EXGtFtKR�SURXGX��JHQHUiWRU��tGLFtFK�LPSXOV$�EX]HQt
Regulace EMS
5R]E�KRYê�þOHQ���Ä+RFKODXI³
ÒSUDYD�åiGDQp�KRGQRW\
+RGQRW\�SUR�QDVWDYHQt�NRQWUROQtFK�PHFKDQLVP$�D�RPH]HQt
Nastavení signalizace mezních hodnot
Nastavitelné pevné hodnoty
3HYQp��tGLFt�ELW\
'LJLWiOQt�]DGiYiQt�åiGDQp�KRGQRW\��åiGDQi�KRGQRWD�SUR�ÄWLSRYiQt³��SUR�IXQNFL�ÄSRMH]G�Qt]NRX�U\FKORVWt³�D�SHYQi
åiGDQi�KRGQRWD�
'HWHNFH�SRORK\�SXOVQtP�þLGOHP
Motorpotenciometr
Funkce „Pendeln“ - kyvadlo a funkce „Forcen“
Nastavení „motorového rozhraní“
Nastavení struktury vstupu obálky momentu
5HJXOiWRU�RPH]HQt�RWiþHN
.RPSHQ]DFH�W�HQt
.RPSHQ]DFH�PRPHQWX�VHWUYDþQRVWL��S�LSRMHQt���GY�GW�
9VWXSQt�YHOLþLQ\�SUR�KOiãHQt
Struktura regulace
�tGLFt�VORYR��VWDYRYp�VORYR
'DOãt�QDVWDYRYiQt�UHJXODþQt�VWUXNWXU\
$QDORJRYp�YVWXS\��KODYQt�VNXWHþQi�KRGQRWD��KODYQt�åiGDQi�KRGQRWD��SURJUDPRYDWHOQp��YROLWHOQp��YVWXS\
Analogové výstupy
Digitální (binární) výstupy
1DVWDYHQt�VpULRYêFK�UR]KUDQt�QD�P�QLþL��QD�]iNODGQtP�S�tVWURML�
Odpojení (deaktivování) kontrol
Vyrovnávací hodnoty
'LDJQRVWLND�W\ULVWRU$
Parametry pro SIMOVIS a OP1S
Profilové parametry
3RUXFKRYi�SDP�"��YDURYQp�SDUDPHWU\

9L]XDOL]DþQt�SDUDPHWU\��YDURYiQt���tGLFt�D�VWDYRYp�VORYR
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P970-r999
U710-n739
U800-n813
n980-n999

5HVHW�SDUDPHWU$��XNOiGiQt�GR�SDP�WL��VH]QDP�H[LVWXMtFtFK�D�]P�Q�QêFK�SDUDPHWU$�W\SX��3�D��U
1DVWDYHQt�GRGDWHþQêFK�MHGQRWHN�Y paticích 2a 3
Nastavení paralelního rozhraní
6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�D�]P�Q�QêFK�SDUDPHWU$�W\SX��8�D�±Q

3�HKOHG�SRXæLWëFK�]NUDWHN

P520
         1)
FDS  2)
         8)
         9)

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����
1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH��UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
(%)
0,1 %   4)

Ind: 4
WE=0,0   5)
Typ: O2   3)

P052=3
P051 ≥ 20
on-line   6)

1)
=QDN��SRG�þtVOHP�SDUDPHWUX�]QDPHQi��åH�VH�MHGQi�R�SDUDPHWU��X�NWHUpKR�MH�QXWQp�MHKR�]P�QX�SRWYUGLW�VWLVNHP�NOiYHV\�3��7HSUYH�Y
WRPWR�RNDPåLNX�VH�DNWLYXMH�SURYHGHQi�]P�QD�

2)
3�tVOXãQRVW�SDUDPHWUX�N�VDG��GDW��SRX]H�X�SDUDPHWUX�V�LQGH[\�
FDS  SDUDPHWU�SDW�t�N�VDG��IXQNþQtFK�GDW
BDS  SDUDPHWU�SDW�t�N�VDG��GDW�%,&2

3)
Údaje o typu parametru
O2 - 16-bitová-hodnota, bez znaménka
I2 - 16-bitová-hodnota, s znaménkem
O4 - 32-bitová-hodnota, bez znaménka
I4 - 32-bitová-hodnota, s znaménkem
V2 - ELWRY��NyGRYDQi�YHOLþLQD
L2 - NyGRYDQi�YHOLþLQD�V\VWpPHP�Ä1LEEOH³

4)
Ä.URNRYiQt³�S�L�S�tVWXSX�SRPRFt�3.:

5)
Tovární nastavení

6)
1DVWDYHQt�SDUDPHWUX��3�������]REUD]t�S�tVOXãQê�SDUDPHWU
3�tVWXS��3�������XPRåQt�P�QLW�KRGQRWX�S�tVOXãQpKR�SDUDPHWUX
RQ�OLQH��KRGQRWX�SDUDPHWUX�O]H�P�QLW�YH�YãHFK�SURYR]QtFK�VWDYHFK
RII�OLQH��KRGQRWX�SDUDPHWUX�O]H�P�QLW�SRX]H�Y�SURYR]QtFK�VWDYHFK�≥ o1.0
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11.1. Vizualizace provozního stavu
r000 Vizualizace provozního stavu

(Betriebsanzeige)

Zobrazení stavu, poruchy a varovného hlášení
��6PU�PRPHQWX�0���0,�QHER�0,,�� 35292=�

--       bez momentu
,��������VP�U�PRPHQWX�,��0,�
,,�������VP�U�PRPHQWX�,,��0,,�

o1      þHNiQt�QD�RGEORNRYiQt�� 3�,35$9(1�.�35292=8�
R�������þDVRYi�SURGOHYD�SUR�RWHY�HQt�EU]G\�
R�������þHNiQt�QD�RGEORNRYiQt�QD�VYRUFH����
R�������þHNiQt�QD�RGEORNRYiQt�SURVW�HGQLFWYtP�ELQHNWRUX��GOH�YêE�UX�Y

3������QHER��tGtFtKR�VORYD��ELWX����GOH�YêE�UX�Y�3�����
R�������SUREtKi�þDVRYi�SURGOHYD�SR�GHDNWLYRYiQt�SRYHOX�WLSRYiQt

„krokování“.
o1.4    prodleva, dokud se neprovede reverzace v buzení.
R�������þHNiQt�QD�RGEORNRYiQt�SR�RSWLPDOL]DFL

�QD�NRQFL�RSWLPDOL]DFH�VH�SURYHGH�RGEORNRYiQt�WHSUYH�WHKG\��NG\å
MH�GRVDåHQR�VWDYX�Q�< nmin a je zadán povel STOP „vypnout, uvést
do klidu“).

R�������þHNiQt�QD�RGEORNRYiQt�SURVW�HGQLFWYtP�]S�WQpKR�KOiãHQt�ÄVHSQXW
Vt"RYê�VW\NDþ³�

o2     Rezervováno
o2.0   rezervováno
o3     Testovací sekvence
R������SURGOHYD��GRNXG�VH�QHGRNRQþt�WHVWRYiQt�W\ULVWRU$��YROLWHOQi�IXQNFH��
R������SURGOHYD��GRNXG�VH�QHGRNRQþt�WHVWRYiQt�V\PHWULH�VtW��
o3.2   prodleva, dokud se neaktivuje DC-ochrana.
R������þHNiQt�QD�QDSWt��NRWYD�
R������þHNiQt�QD�QDS�Wt�QD�VLORYêFK�VYRUNiFK��8����9����:���PXVt�GRMtW�N

S�HNURþHQt�~URYQ��GOH�SDUDPHWU$�3�����3�����
R������þHNiQt�QD�SURXG�EX]HQt
R������þHNiQt�QD�RNDPåLN��NG\�VNXWHþQi�KRGQRWD�SURXGX�EX]HQt��.�����

�����åiGDQp�KRGQRW\�SURXGX�EX]HQt��.������D�Ä,externí buzení  > If min“.
�R������þHNiQt�QD�QDS�Wt�QD�VLORYêFK�VYRUNiFK��8����:���PXVt�GRMtW�N

S�HNURþHQt�~URYQ��GOH�SDUDPHWU$�3�����3�����

POZNÁMKA
9H�VWDYHFK�R��D�R��VH�VHWUYiYi�PD[LPiOQ��XUþLWRX��QDVWDYLWHOQRX��GREX�
GOH�SDUDPHWUX�3�����3RNXG�DQL�SRWp�QHMVRX�VSOQ�Qp�S�tVOXãQp�SRGPtQN\�
následuje poruchové hlášení.

R������3URGOHYD�S�HG�VHSQXWtP�Vt#RYpKR�VW\NDÿH.
o6.0   prodleva, dokud se neaktivují pomocné provozy (prodleva P093).
R������þHNiQt��GRNXG�VH�QD�YVWXS�UR]E�KRYpKR�þOHQX��.������QHGRVWDQH

åiGDQi�KRGQRWD�≤ P091.

R������þHNiQt�QD�]DSQXWt�� 3�,35$9(1�.�=$3187Ì�
R������þHNiQt�QD�]DSQXWt�SURVW�HGQLFWYtP�VYRUN\����
R������þHNiQt�QD�]DSQXWt�SURVW�HGQLFWYtP�ELQHNWRUX��GOH�YROE\�Y�3�����

,QG��åiGQp
Typ: O2

P052 = 3
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QHER��tGLFtKR�VORYD��ELWX����GOH�YROE\�Y�3�����
R�������þDVRYi�SURGOHYD��GRNXG�VH�QHRGVWUDQt�LQWHUQt�ÄVWRS³�]DGDQê

H[WHUQtP�SRYHOHP�ÄVWRS³��UHVSHNWLYH�þHNiQt�QD�VWDY������� �
ÄEUåG�Qt�S�L�UHYHU]DFL�EX]HQt³�

R�������SURGOHYD��GRNXG�VH�QHGRNRQþt�ÄJHQHURYiQt�WRYiUQtKR�QDVWDYHQt³�
R�������þHNiQt�QD�SRYHO�Ä=$3³�S�HG�SURYHGHQtP�RSWLPDOL]DFH�
R�������SURGOHYD��GRNXG�VH�QHGRNRQþt�ÄQDþWHQt�VDG\�SDUDPHWU$³�
R�������SURGOHYD��GRNXG�VH�QHGRNRQþt�ÄQDþWHQt���0/)%³�

R�������þHNiQt�QD�GHDNWLYRYiQt�EORNRYiQt�]DSQXWt
R�������þHNiQt�QD�GHDNWLYRYiQt�EORNRYiQt�]DSQXWt�SURVW�HGQLFWYtP�SRYHOX

STOP (AUS1, uvedení do klidu).

o9     Rychlý stop ( VYP3)
R������U\FKOê�VWRS�E\O�]DGiQ�ELQHNWRUHP��GOH�3������QHER��tGLFtP�VORYHP�

bitem 2 (dle P648).
o9.1   rychlý stop byl zadán binektorem (dle P659).
o9.2   rychlý stop byl zadán binektorem (dle P660).

R�R������U\FKOê�VWRS�MH�LQWHUQ��XORåHQ��UHVHW�SDP�WL�VH�SURYHGH
deaktivováním tohoto povelu a zadáním povelu „stop“).

R������2GSRMHQt�QDSWt��9<3��
R�R������SRYHO�RGSRMHQt�QDS�Wt�E\O�]DGiQ�ELQHNWRUHP��GOH�3������QHER��tGtFt

slovem, bitem 1 (dle P648).
R�R������SRYHO�RGSRMHQt�QDS�Wt�E\O�]DGiQ�ELQHNWRUHP��GOH�3�����
R������SRYHO�RGSRMHQt�QDS�Wt�E\O�]DGiQ�ELQHNWRUHP��GOH�3�����
R������(�VWRS�E\O�]DGiQ�SURVW�HGQLFWYtP�VYRUHN�����QHER�����

R�R������SURGOHYD��GRNXG�QD�*�667��QHEXGH�S�LMDW�SODWQê�WHOHJUDP��SRX]H�
pokud je nastavena kontrola výpadku komunikace (telegramu)
P787 ≠ 0).

R�����SURGOHYD��GRNXG�QD�*�667��QHEXGH�S�LMDW�SODWQê�WHOHJUDP��SRX]H�
pokud je nastavena kontrola výpadku komunikace (telegramu)
P797 ≠ 0).

R�����SURGOHYD��GRNXG�QD�*�667��QHEXGH�S�LMDW�SODWQê�WHOHJUDP��SRX]H�
pokud je nastavena kontrola výpadku komunikace (telegramu)
P807 ≠ 0).

o11     Porucha
R����� )[[[�YL]XDOL]DFH�SRUXFKRYpKR�KOiãHQt��EOLNi�þHUYHQi�/('�GLRGD�

o12     Inicializace elektroniky
R�������LQLFLDOL]XMH�VH�MHGQRWND�HOHNWURQLN\�P�QLþH�
R�������LQLFLDOL]XMH�VH�GRGDWHþQi�MHGQRWND�YH�ÄVORW�³���
R�������LQLFLDOL]XMH�VH�GRGDWHþQi�MHGQRWND�YH�ÄVORW�³���

o13     Provádí se Update-software
o13.0  prodleva, dokud není zadán startovací povel z PC.programu

HEXLOAD
�VWLVN�WODþtWND�ÄGRO$³�WHQWR�VWDY�S�HUXãt�D�JHQHUXMH�UHVHW��

o13.1  vymazání EPROM-Flash.
[[[[[�]REUD]HQt�DGUHV\��NWHUi�VH�SUiY��SURJUDPXMH�

R�����SDP�"�(3520�)ODVK�E\OD�~VS�ãQ��QDSURJUDPRYiQD
�SR�FFD����VHNXQG��VH�DXWRPDWLFN\�SURYHGH�UHVHW��
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R�����SDP�"�(3520�)ODVK�nemohla�EêW�~VS�ãQ��QDSURJUDPRYiQD
�VWLVN�WODþtWND�ÄQDKRUX³�DNWLYXMH�VWDY�R������

R������1DÿtWiQt�%RRW�VHNWRUX
�MH�YêOXþQ��SURYHGHQR�S�L�YêURE��

R������(OHNWURQLND�QHPi�QDSiMHFt�QDSWt
7PDYê�GLVSOHM��þHNiQt�QD�QDSiMHFt�QDS�Wt�QD�VYRUNiFK��8����:�
�QDSiMHFt�QDS�Wt�HOHNWURQLN\��

11.2. 2EHFQp�YL]XDOL]DÿQt�SDUDPHWU\

r001 =REUD]HQt�VYRUHN���D����KODYQt�æiGDQi�KRGQRWD�
(Anzeige der Klemmen 5 und 5 (Hauptsollwert)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r002 $QDORJRYë�YVWXS��VYRUN\�����D������KODYQt�VNXWHÿQi�KRGQRWD�
(Analogeingang Klemmen 103 und 104 (Hauptistwert)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r003 Analogový vstup, svorky 6 a 7 (programovatelný vstup 1)
Analogeingang Klemmen 6 und 7 (Wahleingang 1)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r004 Analogový vstup, svorky 8 a 9 (programovatelný vstup 2)
Analogeingang Klemmen 8 und 9 (Wahleingang 2)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r005 Analogový vstup, svorky 10 a 11 (programovatelný vstup 3)
Analogeingang Klemmen 10 und 11 (Wahleingang 3)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r006 Analogový výstup, svorky 14 a 15
(Analogausgang Klemmen 14 und 15)

Zobrazení výstupní hodnoty S�HG normováním a ofsetem

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r007 Analogový výstup, svorky 16 a 17
(Analogausgang Klemmen 16 und 17)

Zobrazení výstupní hodnoty S�HG normováním a ofsetem

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r008 Analogový výstup, svorky 18 a 19
(Analogausgang Klemmen 18 und 19)

Zobrazení výstupní hodnoty S�HG normováním a ofsetem

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r009 Analogový výstup, svorky 20 a 21
(Analogausgang Klemmen 20 und 21)

Zobrazení výstupní hodnoty S�HG normováním a ofsetem

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG�åiGQê
Typ: I2

P052 = 3
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r010 =REUD]HQt�VWDYX�ELQiUQtFK�YVWXS%
(Anzeige des Zustands der binären Eingänge)

Zobrazení na ovládacím panelu (PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

6HJQHPW�VYtWt��S�tVOXãQi�VYRUND�MH�YH�VWDYX�+,*+
6HJQHPW�MH�WPDYê��S�tVOXãQi�VYRUND�MH�YH�VWDYX�/2:

Segment, respektive bit
0 ... svorka 36
1 ... svorka 37 (zapnout)
2 ... svorka 38 (odblokování)
3 ... svorka 39
4 ... svorka 40
5 ... svorka 41
6 ... svorka 42
7 ... svorka 43
8 ... svorka 211
9 ... svorka 212
10 ... svorka 213
11 ... svorka 214
12 ... svorka E-stop 1)
��������QHSRXåLWR�
��������QHSRXåLWR�
��������QHSRXåLWR�

1) E-stop je aktivní (segment nesvítí), pokud je
��NRQWDNW�QD�VYRUFH�;6�����RWHY�HQê��VStQDþRYê�SURYR]��YL]�NDSLWROD����
nebo pokud
��VH�NRQWDNW�QD�;6������VWRS�WODþtWNR��NUiWFH�UR]SRMt�D�VYRUND�;6����
�WODþtWNR�UHVHW��MHãW��QHQt�DNWLYRYiQD��WODþtWNRYê�SURYR]��YL]�NDSLWROD���

,QG�åiGQê
Typ: V2

P052 = 3
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• þWHQt
• P�HSLV

r011 =REUD]HQt�VWDYX�ELQiUQtFK�YëVWXS%
(Anzeige des Zustands der binären Ausgänge)

Zobrazení na ovládacím panelu (PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

6HJQHPW�VYtWt��S�tVOXãQi�VYRUND�MH�YH�VWDYX�+,*+��UHVS��S�HWtåHQi�QHER�YH
zkratu
6HJQHPW�MH�WPDYê��S�tVOXãQi�VYRUND�MH�YH�VWDYX�/2:��UHVS��S�HWtåHQi
nebo ve zkratu

=REUD]HQt�VWDYX�VYRUHN�ELQiUQtFK�YêVWXS$�
Segment, respektive bit
0 ... svorka 46
1 ... svorka 48
2 ... svorka 50
3 ... svorka 52
������VYRUND����������NRQWDNW�UHOp�SUR�Vt"RYê�VW\NDþ

=REUD]HQt�S�HWtåHQt�VYRUHN�ELQiUQtFK�YêVWXS$�
Segment, respektive bit
8 ... svorka 46
9 ... svorka 48
10 ... svorka 50
11 ... svorka 52
12 ... svorka 26
13 ... svorka 34

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r012 Teplota motoru
(Motortemperatur)

Indikace teploty motoru
�9ROED�þLGOD�WHSORW\�SRPRFt�3����
������L����WHSORWD�PRWRUX����þLGOR�WHSORW\�QD�VYRUNiFK���������
������L����WHSORWD�PRWRUX����þLGOR�WHSORW\�QD�VYRUNiFK�����������

����Då�����
[°C]
1 °C

Ind: 2
Typ: I2

P052 = 3

r013 7HSORWD�FKODGtFtKR�WOHVD
(Kühlkörpertemperatur)

,QGLNDFH�WHSORW\�FKODGtFtKR�W�OHVD

����Då�����
[°C]
1 °C

,QG��åiGQê
Typ: I2

P052 = 3

r014 Oteplení
(Erwärmung)

L����Y\SRþWHQp�RWHSOHQt�PRWRUX��YL]�3����
L����Y\SRþWHQp�RWHSOHQt�W\ULVWRUX��YL]�3����

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 2
Typ O2

P052 = 3

r015 ,QGLNDFH�QDSWt�VtW��NRWYD�
(Anzeige der Netzspannung (Anker))

�7YR�HQi�MDNR�DULWPHWLFNi�VW�HGQt�XVP�UQ�Qi�KRGQRWD��LQGLNDFH�HIHNWLYQt
KRGQRW\�SODWt�SUR�VLQXVRYp�QDS�Wt��VW�HGQt�KRGQRWX���VS�DåHQêFK�QDS�Wt
VtW��

����Då�������
[V]
0,1 V

,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3
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r016 ,QGLNDFH�QDSWt�VtW��EX]HQt)
(Anzeige der Netzspannung (Feld))

�7YR�HQi�MDNR�DULWPHWLFNi�VW�HGQt�XVP�UQ�Qi�KRGQRWD��LQGLNDFH�HIHNWLYQt
KRGQRW\�SODWt�SUR�VLQXVRYp�QDS�Wt�

����Då������
[V]
0,1 V

,QG��åiGQê
Typ O2

P052 = 3

r017 ,QGLNDFH�IUHNYHQFH�VtW
(Anzeige der Netzfrequenz)

�����Då������
[Hz]
0,01 Hz

,QG��åiGQê
Typ O2

P052 = 3

r018 ,QGLNDFH��tGLFtKR�~KOX��NRWYD�
(Anzeige der Steuerwinkels (Anker))

�����Då������
[VWXSH�]
�����VWXSH�

,QG��åiGQê
Typ O2

P052 = 3

r019 ,QGLNDFH�VNXWHÿQp�KRGQRW\�NRWHYQtKR�SURXGX
(Anzeige des Ankerstromistwertes)

=REUD]XMH�VH�LQWHUQt�VNXWHþQi�KRGQRWD�NRWHYQtKR�SURXGX��DULWPHWLFNi
VW�HGQt�KRGQRWD�PH]L�GY�PD�]DSDORYDFtPL�LPSXOV\�

�������Då������
[% z P100]
0,1% z P100

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r020 ,QGLNDFH�æiGDQp�KRGQRW\�NRWHYQtKR�SURXGX
(Anzeige des Ankerstromsollwertes)

�������Då������
[% z P100]
0,1% z P100

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r021 ,QGLNDFH�æiGDQp�KRGQRW\�PRPHQWX�]D�RPH]HQtP�PRPHQWX
(Anzeige des Momentensollwertes nach Momentenbegrenzung)

Stupnice: 1 ≅ 0,1 % jmenovitého momentu motoru
� MPHQRYLWê�NRWHYQt�SURXG�PRWRUX��3������PDJQHWLFNê�WRN�S�L�MPHQRYLWpP
proudu buzení motoru (P102))

�������Då������
[%]
0,1% (viz vlevo)

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r022 ,QGLNDFH�æiGDQp�KRGQRW\�PRPHQWX�S�HG�RPH]HQtP�PRPHQWX
(Anzeige des Momentensollwertes vor Momentenbegrenzung)

Stupnice: 1 ≅ 0,1 % jmenovitého momentu motoru
� MPHQRYLWê�NRWHYQt�SURXG�PRWRUX��3������PDJQHWLFNê�WRN�S�L�MPHQRYLWpP
proudu buzení motoru (P102))

�������Då������
[%]
0,1% (viz vlevo)

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r023 ,QGLNDFH�UR]GtOX�æiGDQp�D�VNXWHÿQp�KRGQRW\�RWiÿNRYpKR�UHJXOiWRUX
(Anzeige der Drehzahlregler Soll-Ist-Differenz)

��������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r024 ,QGLNDFH�VNXWHÿQp�KRGQRW\�RWiÿHN�]�SXOVQtKR�ÿLGOD
(Anzeige der Drehzahlistwertes vom Pulsgeber)

��������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r025 ,QGLNDFH�VNXWHÿQp�KRGQRW\�RWiÿHN
(Anzeige der Drehzahlregleristwertes)

��������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r026 ,QGLNDFH�æiGDQp�KRGQRW\�RWiÿHN
(Anzeige der Drehzahlreglersollwertes)

��������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r027 ,QGLNDFH�YëVWXSX�UR]EKRYpKR�ÿOHQX��Å+RFKODXIX´�
(Anzeige des Hochlaufgeberausganges)

��������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r028 ,QGLNDFH�YVWXSX�UR]EKRYpKR�ÿOHQX��Å+RFKODXIX´�
(Anzeige des Hochlaufgebereinganges)

��������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r029 ,QGLNDFH�KODYQt�æiGDQp�KRGQRW\�S�HG�RPH]HQtP
(Anzeige des Hauptsollwertes vor Begrenzung)

��������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3
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r034 ,QGLNDFH��tGLFtKR�~KOX��EX]HQt�
(Anzeige des Steuerwinkels (Feld))

�����Då�������
[VWXSH�]
�����VWXSH�

,QG��åiGQê
Typ O2

P052 = 3

r035 ,QGLNDFH�VNXWHÿQpKR�SURXGX�EX]HQt
(Anzeige des Feldstromregleristwertes)

����Då������
[% z P102]
0,1% z P102

,QG��åiGQê
Typ O2

P052 = 3

r036 ,QGLNDFH�æiGDQp�KRGQRW\�SURXGX�EX]HQt
(Anzeige des Feldstromreglersollwertes)

����Då������
[% z P102]
0,1% z P102

,QG��åiGQê
Typ O2

P052 = 3

r037 ,QGLNDFH�VNXWHÿQp�KRGQRW\�(06
(Anzeige des EMK-Istwertes)

��������Då�������
[V]
0,1 V

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r038 ,QGLNDFH�VNXWHÿQp�KRGQRW\�NRWHYQtKR�QDSWt
(Anzeige des Ankerspannungs-Istwertes)

��������Då�������
[V]
0,1 V

,QG��åiGQê
Typ I2

P052 = 3

r039 ,QGLNDFH�æiGDQp�KRGQRW\�(06
(Anzeige des Ankerspannungs-Sollwertes)

7HQWR�SDUDPHWU�]REUD]XMH�åiGDQRX�KRGQRWX�(06��QH�NWHURX�SUREtKi
UHJXODFH�S�L�RGEX]RYiQt�
Tato hodnota vychází z:
Ujmenovité, motoru - Ijmenovitý, motoru * RA (=P101-P100 * P110)

����Då�������
[V]
0,1 V

,QG��åiGQê
Typ O2

P052 = 3
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r040 Zobrazení jednotlivých omezení
(Anzeige der Begrenzungen)

Zobrazení na ovládacím panelu (PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

6HJPHQW�VYtWt��GRVDåHQR�RGSRYtGDMtFtKR�RPH]HQt
6HJPHQW�QHVYtWt��QHQt�GRVDåHQR�RGSRYtGDMtFtKR�RPH]HQt

Segment, respektive bit
������GRVDåHQR�PH]H���αW (buzení)
������GRVDåHQR�]iSRUQpKR�RPH]HQt�SURXGX��EX]HQt�
������GRVDåHQR�PH]H���αW (kotvy) (αW�GOH�3����S�L�QHS�HUXãRYDQpP
proudu, 165°�S�L�S�HUXãRYDQpP�SURXGX�
������GRVDåHQR�]iSRUQpKR�RPH]HQt�SURXGX��NRWY\�
������GRVDåHQR�PD[LPiOQtFK�]iSRUQêFK�RWiþHN
������GRVDåHQR�]iSRUQpKR�RPH]HQt�PRPHQWX
������GRVDåHQR�]iSRUQpKR�RPH]HQt�åiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiþHN
������GRVDåHQR�]iSRUQpKR�RPH]HQt�åiGDQp�KRGQRW\�UR]E�KRYpKR�þOHQX
(„Hochlaufu“)
������GRVDåHQR�PH]H���αG (buzení)
������GRVDåHQR�NODGQpKR�RPH]HQt�SURXGX��EX]HQt�
�������GRVDåHQR�PH]H���αG (kotvy)
�������GRVDåHQR�NODGQpKR�RPH]HQt�SURXGX��NRWY\�
�������GRVDåHQR�PD[LPiOQtFK�NODGQêFK�RWiþHN
�������GRVDåHQR�NODGQpKR�RPH]HQt�PRPHQWX
�������GRVDåHQR�NODGQpKR�RPH]HQt�åiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiþHN
�������GRVDåHQR�NODGQpKR�RPH]HQt�åiGDQp�KRGQRW\�UR]E�KRYpKR�þOHQX
(„Hochlaufu“)

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

=REUD]HQt�ELQHNWRU$�D�NRQHNWRU$
r041 =REUD]HQt�NRQHNWRU%�V�Y\VRNëP�UR]OLäHQtP�

(Hochauflösende Konnektoranzeige)

L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������

��������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 2
Typ I2

P052 = 3

P042
*

=REUD]HQt�NRQHNWRU%�V�Y\VRNëP�UR]OLäHQtP�
(Hochauflösende Konnektoranzeige)

i01: volba konektoru, zobrazovaného v r041.01
i02: volba konektoru, zobrazovaného v r041.02

YãHFKQD�þtVOD
NRQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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r043 =REUD]HQt�NRQHNWRU%�
(Konnektoranzeige)

L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�NRQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������

��������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 7
Typ: I2

P052 = 3

P044
*

=REUD]HQt�NRQHNWRU%�
(Konnektoranzeige)

i01: volba konektoru, zobrazovaného v r043.01
i02: volba konektoru, zobrazovaného v r043.02
i03: volba konektoru, zobrazovaného v r043.03
i04: volba konektoru, zobrazovaného v r043.04
i05: volba konektoru, zobrazovaného v r043.05
i06: volba konektoru, zobrazovaného v r043.06
i07: volba konektoru, zobrazovaného v r043.07

YãHFKQD�þtVOD
NRQHNWRU$
1

Ind: 7
WE=0
Typ L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

r045 =REUD]HQt�ELQHNWRU%�
(Binektoranzeige)

L����=REUD]HQt�ELQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�ELQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�ELQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������
L����=REUD]HQt�ELQHNWRUX��]YROHQpKR�SURVW�HGQLFWYtP�3������

��Då�� Ind: 4
Typ O2

P052 = 3

P046
*

=REUD]HQt�ELQHNWRU%�
(Binektoranzeige)

i01: volba binektoru, zobrazovaného v r045.01
i02: volba binektoru, zobrazovaného v r045.02
i03: volba binektoru, zobrazovaného v r045.03
i04: volba binektoru, zobrazovaného v r045.04

YãHFKQD�þtVOD
ELQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

r047 9L]XDOL]DFH�GLDJQRVWLFNp�SDPWL�SRUXFK
(Anzeige des Fehlerdiagnosesspeichers)

3RVN\WXMH�EOLåãt�LQIRUPDFH�R�S�tþLQ��DNWLYQt�SRUXFK\��YL]�NDSLWROD�����
i01 slovo 1 (hodnota poruchy)
i02 slovo 2
...
L���VORYR�����þtVOR�SRUXFK\�

��Då������
1

Ind: 16
Typ: O2

P052 = 3

r048 þtWDÿ�SURYR]QtFK�KRGLQ
(Betriebsstunden)

,QGLNXMH�GREX��SR�NWHURX�E\O�P�QLþ�Y provozním stavu I, II nebo --. V
~YDKX�VH�EHURX�YãHFKQ\�KRGQRW\�þDVX�≥ cca. 0,1 s.

��Då������
[hodiny]
1 hodina

,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3
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r049 2NDPæLN�YëVN\WX�SRUXFK\
(Störzeit)

Indikuje dobu výskytu poslední aktuální poruchy a sedmi posledních
kvitovaných poruch.

L����DNWXiOQt�SRUXFKD��þDV
L�������NYLWRYDQi�SRUXFKD��þDV
L�������NYLWRYDQi�SRUXFKD��þDV
L�������NYLWRYDQi�SRUXFKD��þDV
L�������NYLWRYDQi�SRUXFKD��þDV
L�������NYLWRYDQi�SRUXFKD��þDV
L�������NYLWRYDQi�SRUXFKD��þDV
L�������NYLWRYDQi�SRUXFKD��þDV

��Då������
[hodiny]
1 hodina

Ind: 8
Typ: O2

P052 = 3

P050
*

Jazyk
(Sprache)

.RPXQLNDþQt�MD]\N��SRXåLWê�QD�GLVSOHML�RYOiGDFtKR�SDQHOX�23�6�D�Y
servisním programu pro PC-SIMOVIS.

���1�PþLQD
���$QJOLþWLQD
���âSDQ�OãWLQD
3: Francouzština
4: Italština

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.3. 3�tVWXSRYi�SUiYD�D�YëVWXS�SDUDPHWU%

P051
*

.OtÿRYë�SDUDPHWU
(Schlüsselparameter)

������äiGQp�S�tVWXSRYp�SUiYR
21   Generování továrního nastavení

9ãHFKQ\�SDUDPHWU\�VH�QDVWDYt�QD�S$YRGQt��WRYiUQt��KRGQRWX�
1DNRQHF�VH�SDUDPHWU�3����RS�W�DXWRPDWLFN\�QDVWDYt�QD
hodnotu 40.

�����9QLW�Qt�Y\URYQiQt�RIVHWX��YL]�NDSLWROD������
�����)RUFHQ���NURNRYiQt��WLSRYiQt���YL]�SDUDPHWU\�3����Då�3����
�����2SWLPDOL]DFH�SUR�S�HGQDVWDYHQt�D�SURXGRYê�UHJXOiWRU��NRWY\�D

buzení)(viz kapitola ####)
�����2SWLPDOL]DFH�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX��YL]�NDSLWROD������
27   Optimalizace pro odbuzování (viz kapitola ####)
�����2SWLPDOL]DFH�NRPSHQ]DFH�W�HFtKR�D�VHWUYDþQpKR�PRPHQWX��YL]

kapitola ####)
�����3�tVWXSRYp�SUiYR�N�KRGQRWiP�SDUDPHWU$�SUR�DXWRUL]RYDQê�VHUYLVQt

personál

viz vlevo ,QG��åiGQê
WE=40
Typ: O2

P052 = 3
P051 ≥ 0
on-line

P052
*

9ROED�]REUD]RYDQëFK�SDUDPHWU%
(Anwahl der anzuzeigenden Parameter)

�����=REUD]RYDW�SRX]H�SDUDPHWU\��MHMLFKå�KRGQRWD�VH�RGOLãXMH�RG�WRYiUQtKR
nastavení

������=REUD]RYDW�YãHFKQ\�SRXåtYDQp�SDUDPHWU\

0, 3 ,QG��åiGQê
WE=3
TypO2

P052 = 3
P051 ≥ 0
on-line
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• Tovární
nastavení
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• þWHQt
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P054 OP1S – podsvícení pozadí displeje
(OP1S-Hintergrundbeleuchtung)

0    Trvale zapnuté
�����=DSQXWp�S�L�RYOiGDQt

0, 1 ,QG��åiGQê
WE=0
TypO2

P052 = 3
P051 ≥ 0
on-line

P055
*

.RStURYiQt�VDG\�IXQNÿQtFK�GDW
(Funktionsdatensatz kopieren)

7HQWR�SDUDPHWU�GRYROXMH�NRStURYiQt�VDG�SDUDPHWU$���������QHER���QD�VDGX
SDUDPHWU$���������QHER����S�LþHPå�VH�WR�WêNi�SRX]H�W�FK�SDUDPHWU$��NWHUp
MVRX�N�GLVSR]LFL�YH�þW\�QiVREQpP�SURYHGHQt�

0xy    1HþLQLW�QLF��DXWRPDWLFN\�QDVWDYHQi�KRGQRWD�QD�NRQFL�G�MH
kopírování.

�[\����.RStURYiQt�REVDK$�VDG\�SDUDPHWU$�[��]GURMRYi�VDGD��[ �������
QHER����QD�VDGX�SDUDPHWU$�\��FtORYi�VDGD��\ ��������QHER���
�VDGD�SDUDPHWU$�[�]$VWDQH�QH]P�Q�Qi��S$YRGQt�REVDK\�VDG\
SDUDPHWU$�\�VH�S�HStãRX��
;�D�\�MVRX�DNWXiOQt�þtVOD��]GURMRYp�D�FtORYp��VDG\�SDUDPHWU$����
2, 3 nebo 4).

Aktuální kopírování�VH�DNWLYXMH�SRPRFt�S�HSQXWt�]�3����GR�PyGX
SDUDPHWU$��SRNXG�MH�3��� �[\�
%�KHP�G�MH�NRStURYiQt�VH�SUiY��NRStURYDQp�SDUDPHWU\�]REUD]XMt�QD
ovládacím panelu (PMU).
Na konci kopírování se parametr P055 nastaví na hodnotu 0xy.

����Då����
1

,QG��åiGQê
WE=012
Typ:L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

r056 =REUD]HQt�DNWLYQt�VDG\�IXQNÿQtFK�GDW
(Anzeige des aktiven Funktionsdatensatzes)

��Då�� ,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3

P057
*

Kopírování sady dat „Bico“
(Bicodatensatz kopieren)

7HQWR�SDUDPHWU�GRYROXMH�NRStURYiQt�VDG�SDUDPHWU$���QHER���QD�VDGX
SDUDPHWU$���QHER����S�LþHPå�VH�WR�WêNi�SRX]H�W�FK�SDUDPHWU$��NWHUp�MVRX
k dispozici ve dvounásobném provedení.

0xy      1HþLQLW�QLF��DXWRPDWLFN\�QDVWDYHQi�KRGQRWD�QD�NRQFL�G�MH
kopírování.

�[\������.RStURYiQt�REVDK$�VDG\�SDUDPHWU$�[��]GURMRYi�VDGD��[ �
QHER����QD�VDGX�SDUDPHWU$�\��FtORYi�VDGD��\ ��QHER�����VDGD
SDUDPHWU$�[�]$VWDQH�QH]P�Q�Qi��S$YRGQt�REVDK\�VDG\
SDUDPHWU$�\�VH�S�HStãRX��
;�D�\�MVRX�DNWXiOQt�þtVOD��]GURMRYp�D�FtORYp��VDG\�SDUDPHWU$
(1 nebo 2).

Aktuální kopírování�VH�DNWLYXMH�SRPRFt�S�HSQXWt�]�3����GR�PyGX
SDUDPHWU$��SRNXG�MH�3��� �[\�
%�KHP�G�MH�NRStURYiQt�VH�SUiY��NRStURYDQp�SDUDPHWU\�]REUD]XMt�QD
ovládacím panelu (PMU).
Na konci kopírování se parametr P057 nastaví na hodnotu 0xy.

����Då����
1

,QG��åiGQê
WE=012
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

r058 Zobrazení aktivní sady dat „Bico“
(Anzeige des aktiven Bicodatensatzes)

��Då��
1

,QG��åiGQê P052 = 3
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r059 Indikace provozního stavu
(Anzeige des Betriebszustandes)

Shodný význam jako r000

����Då�����
0,1

,QG��åiGQê P052 = 3

11.4. 1DVWDYHQt�SDUDPHWU%�PQLÿH�6,025(*

r060 Verze software
(Software – Version)

Stav software
i001:    CUD
i002:    slot D
i003:    slot E
i004:    slot F
i005:    slot G

����Då����
0,1

Ind: 5
Typ: O2

P052 = 3

r061 Datum generování software
(Generierungsdatum der Software)

i001:    rok
L��������P�VtF
i003:    den
i004:    hodina
i005:    minuta

Ind: 5
Typ: O2

P052 = 3

r062 .RQWUROQt�VRXÿHW
(Checksumme)

L��������)LUPZDUH�P�QLþH
i002:    Boot-sektoru

Ind: 2
Typ: L2

P052 = 3
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nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

r063 Kód jednotky
(Baugruppencode)

,GHQWLILNDþQt�NyG�MHGQRWHN�Y�SDWLFtFK�ND]HW\�HOHNWURQLN\���Då��

C
U
Dx

F D

EG

kazeta
s elektronikou

1 3 2

i001:    jednotka v patici 1
71: CUD1
72: CUD1+ CUD2

i002:     jednotka v patici 2
����Då��������MHGQRWND�WDFKRG\QDPD
����Då��������WHFKQRORJLFNi�MHGQRWND
����Då��������NRPXQLNDþQt�MHGQRWND

i003:     jednotka v patici 3
����Då������NRPXQLNDþQt�MHGQRWND

Ind: 5
Typ: O2

P052 = 3

r064 Kompatibilita jednotek
(Baugruppenkompatibilität)

,GHQWLILNDFH�NRPSDWLELOLW\�MHGQRWHN�Y�SDWLFtFK���Då���ND]HW\�HOHNWURQLN\�
,GHQWLILNDFH�NRPSDWLELOLW\�MH�ELWRY��NyGRYDQi��$E\�E\OD�MHGQRWND
kompatibilní, musí být na shodné bitové pozici hodnoty parametru jako
CUD (v patici 1 / index i001) nastavena hodnota 1.
Index:
i001: SPL1: identifikace kompatibility jednotky v patici 1
i002: SPL2: identifikace kompatibility jednotky v patici 2
i003: SPL3: identifikace kompatibility jednotky v patici 3

3�tNODG�
,QGH[��KRGQRWD��]REUD]HQt�ELW$��NRPSDWLELOQt�V�&8'
i001, 253, 0000 0000 1111 1101
i002, 002, 0000 0000 0000 0010, ne
i003, 001, 0000 0000 0000 0001, ano

Ind: 5
Typ: O2

P052 = 3

r065 Identifikace software
(Softwareerkennung)

5R]ãt�HQi�LGHQWLILNDFH�YHU]H�VRIWZDUH�MHGQRWHN�Y paticích 1, 2 a 3 kazety
HOHNWURQLN\�SUR�LQWHUQt�~þHO\�
Index:
i001: SPL1: identifikace software jednotky v patici 1
i002: SPL2: identifikace software jednotky v patici 2
i003: SPL3: identifikace software jednotky v patici 3

Ind: 5
Typ: O2

P052 = 3
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11.5. 1DVWDYHQt�YëNRQRYp�ÿiVWL�PQLÿH�6,025(*

r069 9ëUREQt�ÿtVOR�YëNRQRYp�ÿiVWL
(Fabriknummer des Leistungsteiles)

L�������D���SR]LFH�YêUREQtKR�þtVOD
L�������D���SR]LFH�YêUREQtKR�þtVOD
L�������D���SR]LFH�YêUREQtKR�þtVOD
L�������D���SR]LFH�YêUREQtKR�þtVOD
L�������D����SR]LFH�YêUREQtKR�þtVOD
L��������D����SR]LFH�YêUREQtKR�þtVOD
L��������D����SR]LFH�YêUREQtKR�þtVOD
L����Då�L������
L�����NRQWUROQt�VXPD�WRYiUQtFK�þtVHO

9�WRPWR�SDUDPHWUX�O]H�RGHþtVW�$6&,,�NyG�YêUREQtKR�þtVOD

Ind: 16
Typ: L2

P052 = 3

r070 0/)%��REMHGQDFt�ÿtVOR��YëNRQRYp�ÿiVWL
(MLFB (Bestellnummer) des Leistungsteiles)

=GH�VH�]REUD]XMH�NyGRYiQt�S�tVOXãQpKR�0/)%�GOH�NDSLWRO\�������

��Då���
1

,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3

r071 -PHQRYLWp�VYRUNRYp�QDSWt�PQLÿH��NRWY\�
Geräte-Bemessungsanschlußspannung (Anker))

-PHQRYLWp�VYRUNRYp�QDS�Wt�P�QLþH��NRWY\��GOH�ãWtWNX�P�QLþH�

���Då����
[V]
1 V

,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3

r072 -PHQRYLWë�VWHMQRVPUQë�SURXG�PQLÿH��NRWHYQt�
(Geräte-Bemessungsgleichstrom (Anker))

L������MPHQRYLWê�VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH��NRWHYQt��GOH�ãWtWNX
P�QLþH��YêVWXSQt�VWHMQRVP�UQê�SURXG�QD�VLORYêFK�VYRUNiFK
1C1 a 1D1)

L�������VNXWHþQê�MPHQRYLWê�VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH��NRWHYQt��GOH
nastavení v parametru P076.001

����Då�������
[A]
0,1 A

Ind: 2
Typ O2

P052 = 3

r073 -PHQRYLWë�VWHMQRVPUQë�SURXG�PQLÿH��EX]HQt�
(Geräte-Bemessungsgleichstrom (Feld))

L������MPHQRYLWê�VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH��EX]HQt��GOH�ãWtWNX
P�QLþH��YêVWXSQt�VWHMQRVP�UQê�SURXG�QD�VLORYêFK�VYRUNiFK
3C a 3D)

L�������VNXWHþQê�MPHQRYLWê�VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH��EX]HQt��GOH
nastavení v parametru P076.002

�����Då�������
[A]
0,01 A

Ind: 2
Typ O2

P052 = 3

r074 -PHQRYLWp�VYRUNRYp�QDSWt�PQLÿH��EX]HQt�
(Geräte-Bemessungsanschlußspannung (Feld))

-PHQRYLWp�VYRUNRYp�QDS�Wt�P�QLþH��EX]HQt��GOH�ãWtWNX�P�QLþH

���Då����
[V]
1 V

,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3
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P075 �tGLFt�VORYR�SUR�YëNRQRYRX�ÿiVW
(Steuerwort für den Leistungsteil)

Volba chování termické kontroly (kontrola I2W��YêNRQRYp�þiVWL��YL]�NDSLWROD
������ÄG\QDPLFNi�S�HWtåLWHOQRVW�YêNRQRYp�þiVWL³��

0       Kontrola I2W�YêNRQRYp�þiVWL�MH�RGSRMHQi�
Kotevní proud je omezen na hodnotu P077 * jmenovitý
VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH.

1    Kotevní proud je omezen na hodnotu P077 * 1,5 * jmenovitý
VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH��GRNXG�Y\SRþWHQp�RWHSOHQt�W\ULVWRU$
QHS�HNURþt�S�tSXVWQRX�KRGQRWX��3�HNURþHQt�S�tSXVWQp�KRGQRW\
vede k aktivování varování 10�D�N�DXWRPDWLFNpPX�VQtåHQt�PH]H
åiGDQp�KRGQRW\�NRWHYQtKR�SURXGX�QD�KRGQRWX�P077 * jmenovitý
VWHMQRVP�UQê�SURXG P�QLþH��GRNXG�åiGDQi�KRGQRWD�NRWHYQtKR
SURXGX�S�HG�VYêP�RPH]HQtP�QHSRNOHVQH�SRG�KRGQRWX��GDQRX
MPHQRYLWêP�VWHMQRVP�UQêP�SURXGHP�P�QLþH�D�Y\SRþWHQp
RWHSOHQt�W\ULVWRU$�QHSRNOHVQH�SRG�S�tSXVWQRX�KRGQRWX��3RWp�GRMGH
NH�]YêãHQt�PH]H�åiGDQp�KRGQRW\�NRWHYQtKR�SURXGX�RS�W�QD
KRGQRWX�3����������MPHQRYLWê�VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH�D
deaktivaci varování 10.

2    Kotevní proud je omezen na hodnotu P077 * 1,5 * jmenovitý
VWHMQRVP�UQê�SURXG�P�QLþH��GRNXG�Y\SRþWHQp�RWHSOHQt�W\ULVWRU$
QHS�HNURþt�S�tSXVWQRX�KRGQRWX��3�HNURþHQt�S�tSXVWQp�KRGQRW\
vede k aktivaci poruchového hlášení F039.

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P076 5HGXNFH�MPHQRYLWpKR�VWHMQRVPUQpKR�SURXGX�PQLÿH
(Reduzierung des Geräte-Bemessungsgleichstromes)

L��������UHGXNRYiQt�MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX��NRWY\�
L��������UHGXNRYiQt�MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX��EX]HQt�

Nastavit lze následující hodnoty:
10,0 %, 20,0 %, 33,3 %, 40,0 %, 50,0 %, 60,0 %, 66,6 %, 70,0 %, 80,0 %,
90,0 % a 100,0 %

viz vlevo Ind: 2
WE=100,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P077 &HONRYë�WHSHOQë�UHGXNÿQt�NRHILFLHQW
(Thermischer Gesamt-Abminderungsfaktor)

.RHILFLHQW��QDVWDYHQê�Y�WRPWR�SDUDPHWUX��]S$VREt�VQtåHQt�PH]H�NRWHYQtKR
proudu (závislou na nastavení P075).
9�QiVOHGXMtFtFK�S�tSDGHFK�MH�åiGRXFt�VQtåHQt�]DWtåHQt�P�QLþH�
- SURYR]�S�L�]YêãHQp�WHSORW��RNROt�

3RNXG�MH�WHSORWD�RNROt�Y\ããt��QHå����°&��X�P�QLþ$�V�YODVWQtP
chlazením), respektive 35 °&��X�P�QLþ$�VH�]HVtOHQêP�FKOD]HQtP��
VQLåXMH�VH�PRåQp�]DWtåHQt�P�QLþH�]�G$YRGX�PD[LPiOQt�S�tSXVWQp
WHSORW\�]iY�UQp�YUVWY\�W\ULVWRU$�R�UHGXNþQt�SURFHQWQt�NRHILFLHQW�ÄD³�GOH
tabulky v kapitole x.x, poznámka x.
=�WRKR�Y\SOêYi�WHSHOQê�UHGXNþQt�NRHILFLHQW�
kteplota = (100 - a) / 100

- S�L�LQVWDODFL�Y�QDGPR�VNp�YêãFH�QDG������P���PR�HP�
9�WRPWR�S�tSDG��VH�PRåQp�]DWtåHQt�P�QLþH�VQLåXMH��Y]KOHGHP�N�Qt]Np
KXVWRW��Y]GXFKX�D�WtP�VODEãtPX�FKOD]HQt��QD�NRHILFLHQW�SURFHQWQtKR
]DWtåHQt�ÄE�³�GOH�WDEXON\�Y�NDSLWROH�[�[��SR]QiPND�[�
=�WRKR�Y\SOêYi�UHGXNþQt�NRHILFLHQW�S�L�LQVWDODFL�YH�Y\ããt�QDGPR�VNp
výšce:
kvýška = b1 / 100

3DUDPHWU�MH�QXWQp�QDVWDYLW�QiVOHGRYQ���3���� �Nteplota * kvýška

Poznámka:
=GH�MH�PRåQp�VWDQRYLW�HYHQWXiOQt�SURYiG�QRX�UHGXNFL�MPHQRYLWpKR
VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH��SRPRFt�S�tVOXãQpKR�QDVWDYHQt
P076.001).

�����Då�����
0,01

,QG��åiGQê
WE=1,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P078 5HGXNFH�MPHQRYLWpKR�VYRUNRYpKR�QDSWt�PQLÿH
(Reduzierung der Geräte-Bemessungsanschlußspannung)

L��������YVWXSQt�MPHQRYLWp�QDS�Wt�NRWY\
L��������YVWXSQt�MPHQRYLWp�QDS�Wt�EX]HQt

9�WRPWR�SDUDPHWUX�MH�QXWQp�QDVWDYLW�MPHQRYLWRX�KRGQRWX�VNXWHþQ�
SRXåtYDQpKR�QDS�Wt�VtW��SUR�QDSiMHQt�YêNRQRYp�þiVWL��7DWR�KRGQRWD�MH
Y]WDåQi�KRGQRWD�SUR�NRQWUROX�SRGS�Wt��S�HS�Wt�D�YêSDGHN�Ii]H��YL]�WDNp
3�����3����D�3������D�URYQ�å�SUR�NRQHNWRU\�.���������.����

POZNÁMKA
3RNXG�VH�P�QLþ�6,025(*�SURYR]XMH�V�QLåãtP�YVWXSQtP�MPHQRYLWêP
QDS�WtP��QHå�þLQQt�MHKR�MPHQRYLWi�VYRUNRYi�KRGQRWD��SDN�QHO]H�QLNG\
GRViKQRXW�MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�QDS�Wt��GOH�WHFKQLFNêFK�~GDM$�Y
kapitole 3.4!

���Då�U���
[V]
1 V

Ind: 2
WE=r071
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P079
*

.UiWNp���GORXKp�LPSXOV\�JHQHUiWRUX��tGLFtFK�LPSXOV%�NRWY\
(Kurzimpulse / Langimpulse Ankersteuersatz)

������1D�JHQHUiWRU��tGLFtFK�LPSXOV$�NRWY\�SRVWXSXMt�NUiWNp�LPSXOV\
������PV� ����VWXS�$�S�L����+]�

�������1D�JHQHUiWRU��tGLFtFK�LPSXOV$�NRWY\�SRVWXSXMt�GORXKp�LPSXOV\
�GpOND�WUYiQt�LPSXOVX�Då�FFD�������PV�S�HG�GDOãtP�LPSXOVHP�
�QXWQp�QDS�tNODG�S�L�QDSiMHQt�EX]HQt�]H�VYRUHN�NRWY\��

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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11.6. 1DVWDYHQt�KRGQRW�SUR��t]HQt�PQLÿH

P080
*

�tGLFt�VORYR�SUR��t]HQt�EU]G\
(Steuerwort für die Bremsensteuerung)

1    Klidová brzda
�3�L�GHDNWLYRYiQt�SRYHOX�ÄRGEORNRYiQt³��S�L�]DGiQt�SRYHOX
ÄRGSRMHQt�QDS�Wt³��QHER�SRYHOX�Ä(�VWRS³�VH�S�tND]�ÄVHY�tW�EU]GX³
]DGi�Då�Y�RNDPåLNX��NG\�MH�GRVDåHQR�VWDYX�Q�< nmin (P370,
P371)).

2    Provozní brzda
�3�L�GHDNWLYRYiQt�SRYHOX�ÄRGEORNRYiQt³��S�L�]DGiQt�SRYHOX
ÄRGSRMHQt�QDS�Wt³��QHER�SRYHOX�Ä(�VWRS³�VH�S�tND]�ÄVHY�tW�EU]GX³
]DGi�RNDPåLW����WHG\�MHãW��S�L�E�åtFtP�PRWRUX��

��Då�� ,QG��åiGQê
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P081
*

Odbuzování v závislosti na EMS
(EMK-abhängiges Feldschwächen)

0   2GEX]RYiQt��]iYLVOp�QD�RWiþNiFK��UHVSHNWLYH�(06��QHQt�DNWLYQt
�LQWHUQ��VH�]DGi�������MPHQRYLWpKR�EXGtFtKR�SURXGX�PRWRUX�MDNR
åiGDQi�KRGQRWD�EXGtFtKR�SURXGX��

1  Provoz s odbuzováním pomocí interní regulace EMS. Tato
KRGQRWD�(06�PRWRUX�MH�S�L�RGEX]RYiQt��W]Q��S�L�RWiþNiFK�QDG
KUDQLFt�MPHQRYLWêFK�RWiþHN�PRWRUX��ÄXYROQ�Qp�RWiþN\³��
XGUåRYiQD�QD�NRQVWDQWQt�åiGDQp�KRGQRW��
EMSåiGDQi�KRGQRWD (K0289) = P101 - P100 * P110.
�äiGDQi�KRGQRWD�EXGtFtKR�SURXGX�MH�VXPRX�]�YêVWXSX�UHJXOiWRUX
(06�D�þiVWL�S�HGQDVWDYHQt�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK�GOH
charakteristiky buzení).

POZNÁMKA
3�L�QDVWDYHQt�3��� ��PXVt�EêW�]DGiQD�FKDUDNWHULVWLND�EX]HQt��3��� ���
jinak je nutné provést optimalizaci pro odbuzování (P051=27).

��Då�� ,QG��åiGQê
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P082
*

Druh provozu buzení
(Betriebsart für das Feld)

0    Interní buzení VH�QHSRXåtYi��QDS�tNODG�X�PRWRUX�V�SHUPDQHQWQtP
buzením), zapalovací impulsy buzení se zablokují. Tok se
QHVWDQRYXMH��MDNR�YH�YãHFK�RVWDWQtFK�S�tSDGHFK�GOH
FKDUDNWHULVWLN\�EX]HQt��3����Då������MDNR�IXQNFH�VNXWHþQp
KRGQRW\�EXGtFtKR�SURXGX��.�������QêEUå�QDVWDYt�VH�GOH������
jmenovitého toku.

1    Buzení se nastaví VH�VHSQXWtP�Vt"RYpKR�VW\NDþH, pokud se
VRXþDVQ��VStQi��UHVSHNWLYH�RGStQi�Vt"RYp�QDSiMHQt�SUR�NRWYX�D
buzení (zapalovací impulsy buzení se aktivují, respektive
GHDNWLYXMt�VRXþDVQ��VH�Vt"RYêP�VW\NDþHP��SRNOHV�EXGtFtKR
SURXGX�VH�G�MH�GOH�þDVRYp�NRQVWDQW\�EX]HQt��

2    Automatické aktivování klidového buzení, nastaveného dle
parametru P258, po uplynutí nastavitelné doby v P258, po
GRVDåHQt�SURYR]QtKR�VWDYX�R���QHER�Y\ããtKR�

3    Buzení je trvale aktivní (sepnuté).

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P083
*
FDS

9ROED�VNXWHÿQp�KRGQRW\�RWiÿHN
(Auswahl des Drehzahlistwertes)

����6NXWHþQi�KRGQRWD�RWiþHN�MHãW��QHQt�]YROHQD��SHYQi�KRGQRWD��
%)

����6NXWHþQi�KRGQRWD�RWiþHN�S�LFKi]t�]�NDQiOX�ÄKODYQt�VNXWHþQi
hodnota“ (K0013)(svorky XT.103, XT.104)

����6NXWHþQi�KRGQRWD�RWiþHN�S�LFKi]t�]�NDQiOX�ÄVNXWHþQi�KRGQRWD
RWiþHN�]�SXOVQtKR�þLGOD³��.�����

����6NXWHþQi�KRGQRWD�RWiþHN�S�LFKi]t�]�NDQiOX�ÄVNXWHþQi�KRGQRWD
(06³��.�������DYãDN�SR�S�HSRþWX�GOH�3�����SURYR]�EH]
tachodynama)

�����9ROQp�SURSRMHQt�ÄSURGUiWRYiQt³�VNXWHþQp�KRGQRW\�RWiþHN��YROED
pomocí P609)

��Då�� Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P084
*

9ROED�RWiÿNRYp���SURXGRYp��UHVSHNWLYH�PRPHQWRYp�UHJXODFH
(Auswahl Drehzahlregelung / Strom – bzw. Momentenregelung)

�����3URYR]�V�UHJXODFt�RWiþHN
�����3URYR]�V�UHJXODFt�SURXGX���PRPHQWX��åiGDQi�KRGQRWD�

S�LFKi]HMtFt�]�YêVWXSX�UR]E�KRYpKR�þOHQX�D�SR�Y\ORXþHQt
RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX��VH�]DGiYi�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�SURXGX�
respektive momentu)

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P085 Prodleva po deaktivování povelu tipování „krokování“
Wartezeit nach Wegnahme des Tippbefehls)

Po deaktivování tipovacího povelu setrvává pohon tuto nastavitelnou
GREX�VH�]DEORNRYDQêPL�UHJXOiWRU\��DYãDN�VH�VHSQXWêP�Vt"RYêP�VW\NDþHP�
Y�SURYR]QtP�VWDYX�R�����7DWR�SURGOHYD�VH�]DSRþQH�RGYtMHW�SR�GRVDåHQt
stavu n < nmin��3�����3������3RNXG�VH�E�KHP�WpWR�þDVRYp�SURGOHY\
REQRYt�S�tND]�SUR�WLSRYiQt��SRKRQ�VH�GRVWDQH�GR�QiVOHGXMtFtKR�VWDYX��R���
QHER�QLåãtKR���3RNXG�YãDN�WDWR�GRED�XSO\QH��DQLå�GRãOR�N�REQRYHQt�WRKRWR
SRYHOX��GRMGH�N�RGSRMHQt�Vt"RYpKR�VW\NDþH�D�SRKRQ�S�HMGH�GR�SURYR]QtKR
stavu o7 (viz kapitola 9).

����Då�����
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=10,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P086 'RED�YëSDGNX�QDSWt�S�L�DXWRPDWLFNpP�RSWQpP�UR]EKX
(Zeit des Spannungsausfalls bei automatischem Wiederanlauf)

3RNXG�GRMGH�N�YêSDGX�QDS�Wt�QD�Q�NWHUp�]H�VYRUHN��8����9����:����8��
�:����8��D��:���)�����)������QHER�VH�MHKR�KRGQRWD�S�tOLã�VQtåt��)���
SRGS�Wt���UHVSHNWLYH�]Yêãt��)����S�HS�Wt���QHER�MH�IUHNYHQFH�WRKRWR�QDS�Wt
S�tOLã�Qt]Ni��)����IUHNYHQFH�<����+]���QHER�S�tOLã�Y\VRNi��)����IUHNYHQFH
>����+]���QHER�MH�VNXWHþQi�KRGQRWD�EXGtFtKR�SURXGX�SR�GREX�YtFH��QHå
����V�QLåãt��QHå������åiGDQp�KRGQRW\�EXGtFtKR�SURXGX��)�����
odpovídající poruchové hlášení se vybaví pouze, pokud nedojde k
GHDNWLYRYiQt�W�FKWR�SRUXFKRYêFK�SRGPtQHN�E�KHP�GRE\��GRE\�RS�WQpKR
UR]E�KX���NWHUi�VH�QDVWDYXMH�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�
%�KHP�YêVN\WX�W�FKWR�SRGPtQHN�MVRX�]DEORNRYDQp�]DSDORYDFt�LPSXOV\�D
UHJXOiWRU\��0�QLþ�VHWUYiYi�Y�SURYR]QtP�VWDYX�R���S�L�SRUXãH�Y�VRXYLVORVWL
V�QDS�WtP�VtW��SUR�NRWYX���QHER�YH�VWDYX�R���S�L�SRUXãH�Y�VRXYLVORVWL�V
QDS�WtP�VtW��SUR�EX]HQt��QHER�EXGtFtP�SURXGHP���UHVSHNWLYH�QDFKi]t�VH�Y
o13.
1DVWDYHQt�����V�]S$VREt�GHDNWLYRYiQt�IXQNFH�ÄDXWRPDWLFNê�RS�WQê
UR]E�K³�

����Då����
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=0,4
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P087 Doba otevírání (deaktivování) brzdy
(Bremsenöffnungszeit)

��������Då�������V
3�L�RGEORNRYiQt�]DSDORYDFtFK�LPSXOV$�W\ULVWRU$�D�UHJXOiWRUX��W]Q��S�L
GRVDåHQt�SURYR]QtKR�VWDYX�,��,,������VH�]DGi�SRYHO�ÄRWHY�tW��GHDNWLYRYDW�
EU]GX��þtPå�GRMGH�N�XUþLWp��QDVWDYLWHOQp�SURGOHY����W]Q��åH�SRYHO�ÄRWHY�tW
EU]GX³�MH�Y$GþL�RGEORNRYiQt�LPSXOV$�W\ULVWRU$�D�UHJXOiWRUX�R�WXWR�GREX
]SRåG�Qê�
%�KHP�WpWR�GRE\�SUDFXMH�PRWRU�SURWL�MHãW��VHY�HQp��DNWLYRYDQp��EU]G��
FRå�Pi�VP\VO�QDS�tNODG�S�L�]DY�ãHQpP�]DWtåHQt�

�����Då���������V
3�L�]DGiQt�SRYHO$�Ä]DSQRXW³�QHER�ÄWLSRYiQt³�QHER�ÄSRMH]G�Qt]NRX�U\FKORVWt³
D�ÄRGEORNRYiQt³�VH�Y\þNi�WXWR�QDVWDYHQRX�GREX��Då�GR�VNXWHþQpKR
LQWHUQtKR�RGEORNRYiQt�UHJXOiWRUX�D�WHG\�RGEORNRYiQt�]DSDORYDFtFK�LPSXOV$
W\ULVWRU$��%�KHP�WpWR�SURGOHY\�VH�SRKRQ�QDFKi]t�Y�SURYR]QtP�VWDYX�����
NOLGRYp�EU]G��MH�WtPWR�GiQD�PRåQRVW�VH�RWHY�tW�

�������Då������
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P088 Doba zavírání (aktivování) brzdy
(Bremsenschließzeit)

3�L�GHDNWLYRYiQt�SRYHO$�Ä]DSQRXW³�QHER�ÄWLSRYiQt³�QHER�ÄSRMH]G�Qt]NRX
U\FKORVWt³��NG\å�Xå�S�tND]�Ä]DSQRXW³�QHQt�DNWLYQt��QHER�S�L�]DGiQt�S�tND]X
ÄU\FKOê�VWRS³��GRMGH�SR�GRVDåHQt�VWDYX�Q�< nmin�N�þDVRYp�SURGOHY�
(nastavitelné v�WRPWR�SDUDPHWUX��Då�GR�VNXWHþQpPX�]DEORNRYiQt
UHJXOiWRUX�D�WHG\�]DEORNRYiQt�]DSDORYDFtFK�LPSXOV$�W\ULVWRU$��%�KHP�WpWR
SURGOHY\�Pi�SRKRQ�MHãW��PRPHQW��SURYR]Qt�VWDY�,��,,�������NOLGRYp�EU]G��MH
WtPWR�GiQD�PRåQRVW�VH�VHY�tW��DNWLYRYDW��

�����Då������
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P089 0D[LPiOQt�GRED�SUR�ÿHNiQt�QD�QDSWt�QD�YëNRQRYp�ÿiVWL
(Maximalzeit für Warten auf Spannung am Leistungsteil)

9�S�tSDG���åH�Vt"RYê�VW\NDþ�QHQt�VHSQXWê�D�MH�]DGiQ�SRYHO�Ä]DSQRXW³�QHER
ÄWLSRYiQt³�QHER�ÄSRMH]G�Qt]NRX�U\FKORVWt³��þHNi�VH�Y�SURYR]Qt�VWDYX�R��D
R��QD�QDS�Wt�QD�YêNRQRYp�þiVWL��MDNRå�L�QD�VWDY��NG\�VNXWHþQi�KRGQRWD
budícího proudu (K0265) >������åiGDQp�KRGQRW\�EXGtFtKR�SURXGX
(K0268) a „Iexterní buzení  > If min�³�������������3RNXG�VH�E�KHP�WpWR�GRE\
QHREMHYt�QD�YêNRQRYp�þiVWL�QDS�Wt��D�SRNXG�VH�QHLGHQWLILNXMH�åiGQê�EXGtFt
proud, dojde k aktivování poruchového hlášení. Tento parametr udává
PD[LPiOQt�KRGQRWX�VRXþWX�þDVRYêFK�SURGOHY��E�KHP�NWHUêFK�VH�SRKRQ
VPt�QDFKi]HW�Y�SURYR]QtFK�VWDYHFK�R��D�R���~URYH��KRGQRW\�SUR�NRQWUROX�
]GD�VH�QD�YêNRQRYp�þiVWL�QDFKi]t�QDS�Wt��YL]�SDUDPHWU�3�����

����Då������
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=2,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P090 6WDELOL]DÿQt�GRED�SUR�QDSWt�VtW
(Stabilisierungszeit für die Netzspannung)

9�S�tSDG���åH�Vt"RYê�VW\NDþ�QHQt�VHSQXWê�D�MH�]DGiQ�SRYHO�Ä]DSQRXW³�QHER
ÄWLSRYiQt³�D�SR�LGHQWLILNDFL�YêSDGNX�Ii]H�Y�Vt"RYpP�QDSiMHQt�NRWY\��QHER
EX]HQt��S�L�QDVWDYHQp�IXQNFL�ÄDXWRPDWLFNê�RS�WQê�UR]E�K³��3����> 0), se
þHNi�Y�SURYR]Qt�VWDYX�R��D�R��QD�QDS�Wt�QD�YêNRQRYp�þiVWL��6WDY
S�tWRPQRVWL�QDS�Wt�VtW��QD�VLORYêFK�VYRUNiFK�VH�SRWYUGt�WHSUYH�Y�RNDPåLNX�
NG\�DPSOLWXGD��IUHNYHQFH�D�V\PHWULH�Ii]t�VH�QDFKi]HMt�Y�S�tSXVWQêFK
tolerancích, po dobu, nastavenou v tomto parametru. Tento parametr
]RKOHG�XMH�MDN�QDS�Wt�QD�VLORYêFK�VYRUNiFK�NRWY\��WDN�WDNp�QDS�Wt�QD
silových svorkách pro buzení.
Pozor:
9�SDUDPHWUX�PXVt�EêW�QDVWDYHQi�GRED�QLåãt��QHå�Y�SDUDPHWUX�3���
�NURP��VWDYX�3��� �����D�3����

�����Då�����
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=0,02
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P091 ÓURYH��æiGDQp�KRGQRW\
(Schwelle für den Sollwert)

=DSQXWt�MH�PRåQp�SRX]H��SRNXG�MH�QD�YVWXSX�UR]E�KRYpKR�þOHQX�åiGDQi
hodnota K0193≤�3�����9�S�tSDG���åH�MH�]GH�Y\ããt�åiGDQi�KRGQRWD�
þHNi�VH�SR�]DSQXWt�YH�VWDYX�R���GRNXG�WDWR�åiGDQi�KRGQRWD�QHQt�≤ P091.

�����Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
WE=199,99
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P092 3URGOHYD�SUR�SRNOHV�EX]HQt�S�L�UHYHU]DFL
(Wartezeit für den Feldabbau für die Feldumkehr)

7DWR�SURGOHYD�VORXåt�N��t]HQt�VW\NDþH�SUR�UHYHU]DFL�EX]HQt�X��
NYDGUDQWRYpKR�P�QLþH�V�UHYHU]DFt�Y�EX]HQt�
3�L�]DKiMHQt�UHYHU]DFH�EX]HQt�D�SR�GRVDåHQt�VWDYX��Ä,buzení  < Ibudící - min

�3�����SURE�KQH�þDVRYi�SURGOHYD�GOH�3�����7HSUYH�SRWp�VH�RWHY�H
S�tVOXãQê�VW\NDþ�Y�EX]HQt�

����Då����
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=3,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P093 =SRæGQt�]DSQXWt�Vt#RYpKR�VW\NDÿH
(Einschaltverzögerung des Netzschützes)

=DSQXWt�Vt"RYpKR�VW\NDþH�VH�]SR]Gt�RSURWL�Ä]DSQXWt�SRPRFQpKR�SRKRQX³�
3�tVOXãQp�]SRåG�Qt�VH�QDVWDYXMH�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�

����Då������
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P094 =SRæGQt�]DSQXWt�SRPRFQpKR�SRKRQX
(Einschaltverzögerung der Hilfsbetriebe)

=DSQXWt�SRPRFQpKR�SRKRQX�VH�]SR]Gt�RSURWL�VHSQXWt�Vt"RYpKR�VW\NDþH�
3�tVOXãQp�]SRåG�Qt�VH�QDVWDYXMH�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�

����Då������
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P095 'RED�S�LWDæHQt�VW\NDÿH�YH�VWHMQRVPUQpP�REYRGX
(Anzugszeit eines Schützes im Gleichstromkreis)

9�S�tSDG���åH�PRWRU�MH�QD�VWHMQRVP�UQê�YêVWXS�P�QLþH��VYRUN\��&��D
�'���]DSRMHQ�S�HV�VW\NDþ�D�Y�S�tSDG���NG\�VH�WHQWR�VW\NDþ��tGt
SURVW�HGQLFWYtP�ÄUHOp�SUR�Vt"RYê�VW\NDþ³��VYRUN\�����D�������VPt�EêW
]DSDORYDFt�LPSXOV\�RGEORNRYiQ\�Då�Y�RNDPåLNX��NG\�MH�WHQWR�VW\NDþ
VSROHKOLY��VHSQXWê��=�WRKRWR�KOHGLVND�MH�åiGRXFt�GRGDWHþQi�þDVRYi
SURGOHYD�S�L�VStQiQt�WRKRWR�VW\NDþH��7DWR�SURGOHYD�VH�]DþQH�RGYtMHW�S�L
VStQiQt�S�L�GRVDåHQt�SURYR]QtKR�VWDYX�R���9�S�tSDG���åH�WDWR�GRED�MHãW�
QHY\SUãHOD�SR�RSXãW�Qt�SURYR]QtKR�VWDYX�R���VHWUYi�VH�YH�VWDYX�R�����Då
do úplného uplynutí této doby.

����Då������
[s]
0,1 s

,QG��åiGQê
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.7. 'HILQRYiQt�SDUDPHWU%�PRWRUX

P100
*
FDS

Jmenovitý kotevní proud motoru (dle štítku motoru)
(Bemessungs – Ankerstrom des Motors (laut Motorleistungsschild)

����SDUDPHWU�MHãW��QHQt�QDVWDYHQê

����Då�������
[A]
0,1 A

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P101
*
FDS

-PHQRYLWp�QDSWt�NRWY\�PRWRUX��GOH�äWtWNX�PRWRUX�
(Bemessungs – Ankerspannung des Motors (laut Motorleistungsschild)

Poznámky:
7HQWR�SDUDPHWU�VH�SRXåtYi��PLPR�MLQp��N�XUþHQt�]ORPRYpKR�ERGX�Y
provozu s odbuzováním.
3RNXG�PRåQR��P�O�E\�EêW�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYHQ�QD�KRGQRWX
MPHQRYLWpKR�NRWHYQtKR�QDS�Wt�PRWRUX���~E\WHN�QDS�Wt�QD�S�tYRGHFK�N
PRWRUX��S�L�SURXGX�GOH�3�����

���Då�����
[V]
1 V

Ind: 4
WE=400
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P102
*
FDS

Jmenovitý budící proud motoru (dle štítku motoru)
(Bemessungs – Erregerstrom des Motors (laut Motorleistungsschild)

����SDUDPHWU�MHãW��QHQt�QDVWDYHQê

�����Då������
[A]
0,1 A

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P103
*
FDS

Minimální budící proud motoru
(Minimaler Erregerstrom des Motors)

Poznámka:
Z hlediska provedení optimalizace pro odbuzování (P051=27) je nutné
zde nastavit P103<50 % z P102.

�����Då������
[A]
0,1 A

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P104
*
FDS

2WiÿN\�Q���GOH�äWtWNX�PRWRUX�
(Drehzahl n1 (laut Motorleistungsschild))

���ERG��KRGQRWD�RWiþHN��RPH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK
7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�GRKURPDG\�V�3�����3�����3�����3����NH
VWDQRYHQt�SU$E�KX�KRGQRW\�SURXGRYpKR�RPH]HQt�MDNR�IXQNFH�VNXWHþQp
KRGQRW\�RWiþHN�

��Då������
[ot/min]
1 ot/min

Ind: 4
WE=5000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P105
*
FDS

Kotevní proud I1 (dle štítku motoru)
(Ankerstrom I1 (laut Motorleistungsschild))

���ERG��KRGQRWD�SURXGX��RPH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK
7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�GRKURPDG\�V�3�����3�����3�����3����NH
VWDQRYHQt�SU$E�KX�KRGQRW\�SURXGRYpKR�RPH]HQt�MDNR�IXQNFH�VNXWHþQp
KRGQRW\�RWiþHN�

����Då�������
[A]
0,1 A

Ind: 4
WE=0,1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P106
*
FDS

2WiÿN\�Q���GOH�äWtWNX�PRWRUX�
(Drehzahl n2 (laut Motorleistungsschild))

���ERG��KRGQRWD�RWiþHN��RPH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK
7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�GRKURPDG\�V�3�����3�����3�����3����NH
VWDQRYHQt�SU$E�KX�KRGQRW\�SURXGRYpKR�RPH]HQt�MDNR�IXQNFH�VNXWHþQp
KRGQRW\�RWiþHN�

��Då������
[ot/min]
1 ot/min

Ind: 4
WE=5000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P107
*
FDS

Kotevní proud I2 (dle štítku motoru) (Ankerstrom I2 (laut
Motorleistungsschild))

���ERG��KRGQRWD�SURXGX��RPH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK
7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�GRKURPDG\�V�3�����3�����3�����3����NH
VWDQRYHQt�SU$E�KX�KRGQRW\�SURXGRYpKR�RPH]HQt�MDNR�IXQNFH�VNXWHþQp
KRGQRW\�RWiþHN�

����Då�������
[A]
0,1 A

Ind: 4
WE=0,1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P108
*
FDS

0D[LPiOQt�SURYR]Qt�RWiÿN\�Q�
(Maximale Betriebsdrehzahl n3)

3�L�SRXåLWt�RPH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK�MH�QXWQp�Y�WRPWR
SDUDPHWUX�QDVWDYLW�WDNRYRX�KRGQRWX�PD[LPiOQtFK�SURYR]QtFK�RWiþHN�
NWHUi�MH�VWDQRYHQD�YROERX�]GURMH�VNXWHþQp�KRGQRW\�RWiþHN�GOH�3����
S�L�3��� ����DQDORJRYp�WDFKRG\QDPR��

RWiþN\��NG\�QDS�Wt�WDFKRG\QDPD�GRViKQH�KRGQRW\�GOH�3���
S�L�3��� ����SXOVQt�þLGOR��

VWHMQi�KRGQRWD�MDNR�PD[LPiOQt�RWiþN\�GOH�3���
S�L�3��� ����SURYR]�EH]�WDFKRG\QDPD��

RWiþN\��NG\�(06�GRViKQH�KRGQRW\�GOH�3���

��Då������
[ot/min]
1 ot/min

Ind: 4
WE=5000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P109
*
FDS

�tGLFt�VORYR�SUR�RPH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiÿNiFK
(Steuerwort für die drehzahlabhängige Strombegrenzung)

����2PH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK�MH�GHDNWLYRYDQp
����2PH]HQt�SURXGX�Y�]iYLVORVWL�QD�RWiþNiFK�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P110
*
FDS

Odpor kotevního obvodu
(Ankerkreiswiderstand)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH
S�HGQDVWDYHQt�D�SURXGRYpKR�UHJXOiWRUX�NRWY\�D�EX]HQt��3��� ����

������Då�������
[Ω]
0,001 Ω

Ind: 4
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P111
*
FDS

,QGXNÿQRVW�NRWHYQtKR�REYRGX
(Ankerkreisinduktivität)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH
S�HGQDVWDYHQt�D�SURXGRYpKR�UHJXOiWRUX�NRWY\�D�EX]HQt��3��� ����

������Då�������
[mH]
0,01 mH

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P112
*
FDS

Odpor budícího obvodu
(Feldkreiswiderstand)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH
S�HGQDVWDYHQt�D�SURXGRYpKR�UHJXOiWRUX�NRWY\�D�EX]HQt��3��� ����

������Då�������
[Ω]
0,001 Ω

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P114
*
FDS

7HSHOQi�ÿDVRYi�NRQVWDQWD�PRWRUX
(Termische Zeitkonstante des Motors)

(viz kapitola x.x ###)
0,0 kontrola - I2t je vypnutá

����Då�����
[min]
0,1 min

Ind: 4
WE=0,10
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• Tovární
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• þWHQt
• P�HSLV

P115
*
FDS

+RGQRWD�(06�S�L�PD[LPiOQtFK�RWiÿNiFK�S�L�SURYR]X�EH]
tachodynama
(EMK bei Maximaldrehzahl bei tacholosem Betrieb)

3RNXG�VH�LQWHUQt�(06�SRXåtYi�MDNR�VNXWHþQi�KRGQRWD�RWiþHN��SURYHGH
WtPWR�SDUDPHWUHP�VODG�Qt�RWiþHN��7HQWR�SDUDPHWU�XGiYi�KRGQRWX�(06�Y
SURFHQWHFK�U���������NWHUp�S�tVOXãt�PD[LPiOQt�RWiþN\�

�����Då�������
[% z r071.002]
0,01%

Ind: 4
WE=100,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P117
*
FDS

�tGtFt�VORYR�SUR�FKDUDNWHULVWLNX�EX]HQt
(Steuerwort für die Feldkennlinie)

�����-HãW��QHGRãOR�N�]D]QDPHQiQt�åiGQp�SODWQp�EXGtFt
charakteristiky

1 3ODWQi�FKDUDNWHULVWLND�EX]HQt��3����Då�3����

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH
odbuzování (P051=27).

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P118

FDS

Jmenovitá hodnota EMS
(Nennwert der EMK)

(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 23)
(06��NWHUi�VH�QDVWDYXMH�S�L�SOQpP�EX]HQt��GOH�SDUDPHWUX�3�����D
RWiþNiFK��GOH��3�����
7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH
RGEX]RYiQt��3��� ����D�Y�WRPWR�S�tSDG��XGiYi�åiGDQRX�KRGQRWX�(06 v
oblasti odbuzení.

Poznámka:
3UR�UHJXODFL�RGEX]HQt�MH�P��tWNHP�SRX]H�SRP�U�3����N�3�����9�REODVWL
RGEX]HQt�VH�åiGDQi�KRGQRWD�(06�XUþXMH�SRPRFt��3����3�����3�����
3�L�GRGDWHþQp�]P�Q��3�����3����QHER�3����VH�nemusí opakovat
RSWLPDOL]DFH�SUR�RGEX]RYiQt��3����SRWRP�Xå�DOH�QHXGiYi�åiGDQRX
hodnotu EMS v oblasti odbuzení.
3�L�GRGDWHþQp�]P�Q��SDUDPHWUX�3����VH�musí opakovat optimalizace pro
RGEX]RYiQt��SUiY��WDN�S�L�GRGDWHþQpP�VODG�Qt�PD[LPiOQtFK�RWiþHN�

��Då�����
[V]
1 V

Ind: 4
WE=340
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P119

FDS

-PHQRYLWi�KRGQRWD�RWiÿHN
(Nenn – Drehzahl)

2WiþN\��X�NWHUêFK�VH�QDVWDYt��S�L�SOQpP�EX]HQt��GOH�SDUDPHWUX�3�����
VNXWHþQi�KRGQRWD�(06��GOH��3�����
7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH
RGEX]RYiQt��3��� ����D�Y�WRPWR�S�tSDG��XGiYi�zlomovou hodnotu
RWiþHN��SRþiWHN�RGEX]RYiQt��

Poznámka:
3UR�UHJXODFL�RGEX]HQt�MH�P��tWNHP�SRX]H�SRP�U�3����N�3�����9�REODVWL
RGEX]HQt�VH�åiGDQi�KRGQRWD�(06�XUþXMH�SRPRFt��3����3�����3�����
3�L�GRGDWHþQp�]P�Q��3�����3����QHER�3����VH�nemusí opakovat
RSWLPDOL]DFH�SUR�RGEX]RYiQt��3����SRWRP�Xå�DOH�QHXGiYi�]ORPRYRX
KRGQRWX�RWiþHN�
3�L�GRGDWHþQp�]P�Q��SDUDPHWUX�3����VH�musí opakovat optimalizace pro
RGEX]RYiQt��SUiY��WDN�S�L�GRGDWHþQpP�VODG�Qt�PD[LPiOQtFK�RWiþHN�

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=100,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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0DJQHWL]DÿQt�FKDUDNWHULVWLND��EXGtFt�FKDUDNWHULVWLND�

3DUDPHWU\�3����Då�3����XUþXMt�WYDU�N�LYN\�PDJQHWL]DþQt�FKDUDNWHULVWLN\ (charakteristiky buzení) v normovaném zobrazení (viz
QiVOHGXMtFt�S�tNODG�EXGtFt�FKDUDNWHULVWLN\��

Poznámka:
3�L�GRGDWHþQp�]P�Q��SDUDPHWUX�3����VH�musí�RSDNRYDW�RSWLPDOL]DFH�SUR�RGEX]RYiQt��QHER"�VH�WtP�]P�Qt�VWXSH��QDV\FHQt�D�WHG\�WYDU
QRUPRYDQp�PDJQHWL]DþQt�FKDUDNWHULVWLN\���3�L�GRGDWHþQp�]P�Q��SDUDPHWU$�3�����3����QHER�3�����QHER�VODG�Qt�PD[LPiOQtFK�RWiþHN�
]$VWDQRX�VLFH�SDUDPHWU\�3����Då�3����VWHMQp��DYãDN�GRMGH�NH�]P�Q��KRGQRW�3����D�QHER�3�����
r120

FDS

Proud buzení pro 0 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����
(Feldstrom für 0% Maschienenfluß (Feldkennlinie, Punkt Nr. 0))

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
Typ: O2

P052 = 3

P121

FDS

Proud buzení pro 5 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=3,7
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P122

FDS

Proud buzení pro 10 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=7,3
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P123

FDS

Proud buzení pro 15 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=11,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P124

FDS

Proud buzení pro 20 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=14,7
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P125

FDS

Proud buzení pro 25 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=18,4
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P126

FDS

Proud buzení pro 30 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=22,6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P127

FDS

Proud buzení pro 35 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=25,7
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P128

FDS

Proud buzení pro 40 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=29,4
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P129

FDS

Proud buzení pro 45 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=33,1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P130

FDS

Proud buzení pro 50 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=36,8
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P131

FDS

Proud buzení pro 55 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=40,6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P132

FDS

Proud buzení pro 60 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=44,6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P133

FDS

Proud buzení pro 65 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=48,9
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P134

FDS

Proud buzení pro 70 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=53,6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P135

FDS

Proud buzení pro 75 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=58,9
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P136

FDS

Proud buzení pro 80 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=64,9
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P137

FDS

Proud buzení pro 85 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=71,8
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P138

FDS

Proud buzení pro 90 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=79,8
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P139

FDS

Proud buzení pro 95 % magnetického toku stroje (charakteristika
EX]HQt��ERG�ÿ�����

0,0
[% z P102]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=89,1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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3�tNODG�PDJQHWL]DÿQt�FKDUDNWHULVWLN\

7DWR�FKDUDNWHULVWLND�Y\ND]XMH�VLOQp�]DN�LYHQt��W]Q��Qt]Nê�VWXSH��QDV\FHQt�åHOH]D���QHå�FKDUDNWHULVWLND�GOH�WRYiUQtKR�QDVWDYHQt�

P124 P129 P134

P123

P122

P121

P120

P128

P127

P126

P125

P133

P132

P131

P130 P135

P136

P137

P138

P139 100,0% If

budicí proud v % parametru P102

magnetický tok strojem v % jmenovitého toku

1)100

95

90

85

80

75

70

65

60

55

50

45

40

35

30

25

20

15

10

5

0

Φ

���3UR�VNXWHþQp�KRGQRW\�EXGtFtKR�SURXGX�,f >�������]�3����VH�FKDUDNWHULVWLND�OLQHiUQ��SURGOXåXMH�N�LQWHUQtPX�YêSRþWX�PDJQHWLFNpKR
toku.
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11.8. 'HILQRYiQt�SDUDPHWU%�SXOVQtKR�ÿLGOD
,QVWDORYDW�O]H�QiVOHGXMtFt�W\S\�SXOVQtFK�þLGHO��YROED�SURVW�HGQLFWYtP�3�����

1.   ýLGOR�W\SX��

ýLGOR�VH�GY�PD�VWRSDPL��VH�Y]iMHPQêP�SRVXQHP���° (s/bez nulového impulsu)

stopa 1
X173   28, 29

stopa 2
X173   30, 31

nulová zna þND

X173   32, 33
Heidenhain ROD
Teldix Rotaswitch Serie 26

2.   ýLGOR�W\SX��D
ýLGOR�VH�GY�PD�VWRSDPL��VH�Y]iMHPQêP�SRVXQHP���°��V�EH]�QXORYpKR�LPSXOVX���1XORYê�LPSXOV�VH�LQWHUQ��S�HYiGt�QD�VLJQiO�MDNR�S�L
W\SX�þLGOD���

stopa 1
X173   28, 29

stopa 2
X173   30, 31

nulová zna þND

X173   32, 33

interní nulová zna þND

Hübner OG9DN, POG9DN

Teldix Rotaswitch Serie 25
Honeywell HDM Series

≤ 360°

225 ± 60°

3.   ýLGOR�W\SX��
ýLGOR�VH�GY�PD�VWRSDPL��6WRSD���SUR�VP�U�RWiþHQt���D�VWRSD���SUR�VP�U�RWiþHQt����V�EH]�QXORYpKR�LPSXOVX�

stopa 1
X173   28, 29

stopa 2
X173   30, 31

nulová zna þND

X173   32, 33

dolevadoprava

���ýLGOR�W\SX��
ýLGOR�V�MHGQRX�VWRSRX�D�MHGQtP�YêVWXSHP�SUR�VP�U�RWiþHQt��V�EH]�QXORYpKR�LPSXOVX�

stopa 1
X173   28, 29

stopa 2
X173   30, 31

nulová zna þND
X173   32, 33

dolevadoprava

výstup impuls $

smysl otá þHQt

nulová zna þND
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3R]QiPND�N�YROE��SXOVQtKR�þLGOD��SRþWX�LPSXOV$��

1HMQLåãt�RWiþN\��P��LWHOQp�SXOVQtP�þLGOHP�VH�Y\SRþWRX�GOH�

Vzorec 1

9]RUHF�SODWt�S�L�QRPLQiOQt�GRE��P��HQt���PV�GOH�3��� ��D�3��� �

S�LþHPå�
;� �����S�L���QiVREQpP�Y\KRGQRFHQt�VLJQiOX�SXOVQtKR�þLGOD��3��� ��

��S�L���QiVREQpP�Y\KRGQRFHQt�VLJQiOX�SXOVQtKR�þLGOD��3��� ��
��S�L���QiVREQpP�Y\KRGQRFHQt�VLJQiOX�SXOVQtKR�þLGOD��3��� ��
YL]�WDNp�ÄMHGQR��YtFHQiVREQp�Y\KRGQRFHQt�LPSXOV$�þLGOD³

1t]Np�RWiþN\�VH�Y\KRGQRFXMt�MDNR�Q ��

)UHNYHQFH�VLJQiO$�SXOVQtKR�þLGOD�QD�VYRUNiFK����D�����UHVSHNWLYH����D����QHVPt�S�HNURþLW�����N+]�
1HMY\ããt�RWiþN\��P��LWHOQp�SXOVQtP�þLGOHP�VH�Y\SRþWRX�GOH�

Vzorec 2

3�L�YROE��þLGOD�MH�QXWQp�Y]tW�Y�~YDKX�VNXWHþQRVW��åH�QHMQLåãt�S�tSDGQp�RWiþN\�Q�≠���PXVt�OHåHW�QDG�KUDQLFt�Qmin�D�QHMY\ããt�S�tSDGQp�RWiþN\
QHVPt�S�HNURþLW�KRGQRWX�Qmax .

Vzorce 3, 4

3UR�YROEX�SRþWX�LPSXOV$���RWiþNX�,0�SXOVQtKR�þLGOD

-HGQRGXFKp���YtFHQiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt�LPSXOV%�ÿLGOD�

1DVWDYHQt�MHGQRGXFKpKR���YtFHQiVREQpKR�Y\KRGQRFRYiQt�LPSXOV$�þLGOD�RYOLY�XMH�P��HQt�RWiþHN�D�GHWHNRYiQt�SRORK\�

-HGQRGXFKp�Y\KRGQRFRYiQt�������Y\KRGQRFXMt�VH�SRX]H�QiE�åQp�KUDQ\�MHGQp�VWRS\�LPSXOV$��X�YãHFK�W\S$�þLGHO��
'YRMQiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt������Y\KRGQRFXMt�VH�QiE�åQp�D�VHVWXSQp�KUDQ\�MHGQp�VWRS\�LPSXOV$��PRåQp�X�W\S$�þLGHO�����D�D����
ýW\�QiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt������Y\KRGQRFXMt�VH�QiE�åQp�D�VHVWXSQp�KUDQ\�RERX�VWRS�LPSXOV$��PRåQp�X�W\S$�þLGHO�����D

=MLã"RYiQt��GHWHNFH��SRORK\�YL]�SDUDPHWU\�3����D�3����

P140 9ROED�W\SX�ÿLGOD
(Auswahl des Pulsgebertyps)

�����äiGQp�þLGOR���QHQt�]YROHQD�IXQNFH�ÄGHWHNFH�RWiþHN�SXOVQtP
þLGOHP

�����3XOVQt�þLGOR�W\SX��
�����3XOVQt�þLGOR�W\SX��D
�����3XOVQt�þLGOR�W\SX��
�����3XOVQt�þLGOR�W\SX��

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P141 3RÿHW�LPSXOV%�SXOVQtKR�ÿLGOD
(Pulszahl des Pulsgebers)

��Då������
[Imp/ot]
1 Imp/ot

,QG��åiGQê
WE=500
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P142 1DVWDYHQt�QDSiMHFtKR�QDSWt�SXOVQtKR�ÿLGOD
(Einstellung des Pulsgeber – Versorgungsspannung)

������ýLGOR�V�QDSiMHQtP��9
������ýLGOR�V�QDSiMHQtP���9

3�L]S$VREHQt�YQLW�QtFK�VStQDFtFK�~URYQt�SUR�Y\KRGQRFRYiQt�S�LFKi]HMtFtFK
VLJQiO$�SXOVQtKR�þLGOD�N�QDSiMHFtPX�QDS�Wt�SXOVQtKR�þLGOD�

POZOR
3�HVWDY�Qt�SDUDPHWUX�3����QH]S$VREt�åiGQRX�]P�QX�QDSiMHFtKR�QDS�Wt
SUR�SXOVQt�þLGOR��VYRUN\�;�������D�����

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P143

FDS

1DVWDYHQt�PD[LPiOQtFK�RWiÿHN�S�L�SURYR]X�V�SXOVQtP�ÿLGOHP
(Einstellung der Maximaldrehzahl bei Pulsgeber – Betrieb)

2WiþN\��QDVWDYHQp�Y�WRPWR�SDUDPHWUX��RGSRYtGDMt�������VNXWHþQêFK
RWiþHN��.������

��Då�������
[ot/min]
0,1 ot/min

Ind: 4
WE=500,0
Typ: O4

P052 = 3
P051 = 40
on-line

�tGLFt�SDUDPHWU\�SUR�GHWHNFL�RWiþHN�SXOVQt�þLGOHP�3����Då�3����

Parametry P144 a P147�XUþXMt�základní nastavení�SUR�P��HQt��GHWHNFL��VNXWHþQp�KRGQRW\�RWiþHN�SRPRFt�SXOVQtKR�þLGOD��MHGQRGXFKp�
QHER�YtFHQiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt�VLJQiO$�þLGOD��MDNRå�L�QRPLQiOQt�GREX�P��HQt��D�VWDQRYXMt�WtPWR�PLQLPiOQt��MHãW��P��LWHOQp�RWiþN\
�PLQLPiOQt�RWiþN\��

Parametry P145 a P146�PRKRX�EêW�YH�]YOiãWQtFK�S�tSDGHFK�SRXåLWp�N�UR]ãt�HQt�P��LWHOQpKR�UR]VDKX�RWiþHN�Y�REODVWL�Qt]NêFK�RWiþHN�
NWHUp�GRVXG�Y\FKi]HMt�]�QDVWDYHQt�SDUDPHWU$�3����D�3����

P144
*
FDS

9tFHQiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt�VLJQiO%�ÿLGOD
(Mehrfachauswertung der Gebersignale)

0    1-násobné�Y\KRGQRFHQt�VLJQiO$�SXOVQtKR�þLGOD
1    2-násobné�Y\KRGQRFHQt�VLJQiO$�SXOVQtKR�þLGOD��X�W\SX�þLGOD�����D

a 2)
2    4-násobné�Y\KRGQRFHQt�VLJQiO$�SXOVQtKR�þLGOD��X�W\SX�þLGOD���D

1a)

Poznámka:
��QiVREQp��UHVSHNWLYH���QiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt�VLJQiO$�þLGOD�Pi�RSURWL
��QiVREQpPX�Y\KRGQRFHQt�YêKRGX�VQtåHQt�PLQLPiOQtFK�P��LWHOQêFK
RWiþHN�R�IDNWRU����UHVSHNWLYH����7DWR�VNXWHþQRVW�P$åH�DOH�YpVW�N�ÄQHNOLGQp³
VNXWHþQp�KRGQRW��RWiþHN�X�SXOVQtFK�þLGHO�V�QHVWHMQRX�VW�tGRX�VLJQiO$�
UHVSHNWLYH�V�QHS�HVQêP��H[DNWQtP��SRVXQHP�VLJQiO$�þLGOD�R���°.

��Då��
1

Ind: 4
WE=2
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P145
*
FDS

$XWRPDWLFNp�S�HStQiQt�P�tFtKR�UR]VDKX�S�L�P�HQt�Y�REODVWL�Qt]NëFK
RWiÿHN���S�HStQiQt�YtFHQiVREQpKR�Y\KRGQRFRYiQt
(Automatische Meßbereichsumschaltung bei der Messung von kleinen
Drehzahlen – Umschaltung der Mehrfachauswertung)

0    $XWRPDWLFNp�S�HStQiQt�YtFHQiVREQpKR�Y\KRGQRFRYiQt�VLJQiO$
SXOVQtKR�þLGOD�MH�vypnuté (tzn. provoz dle P144)

1    $XWRPDWLFNp�S�HStQiQt�YtFHQiVREQpKR�Y\KRGQRFRYiQt�VLJQiO$
SXOVQtKR�þLGOD�MH�zapnuté��W]Q��S�L�3��� ��VH�X�Qt]NêFK�RWiþHN
S�HSQH�QD���QiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt�D�X�MHãW��QLåãtFK�RWiþHN�QD
��QiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt��S�L�QDVWDYHQt�3��� ��VH�X�Qt]NêFK
RWiþHN�S�HSQH�QD���QiVREQp�Y\KRGQRFRYiQt��7tPWR�VH��RSURWL
QDVWDYHQt�3��� ���GRViKQH�VQtåHQt�P��LWHOQêFK�RWiþHN�Då�R
koeficient 4.

Pozor:
3�HStQiQt�YtFHQiVREQpKR�Y\KRGQRFRYiQt�VLJQiO$�þLGOD�VH�SURMHYXMH�WDNp�Y
P��tFtP�NDQiOH�SUR�detekci polohy��3�L�SRORKRYiQt�WHG\�nelze tuto funkci
SRXåtW��.RQHNWRU\�.�����Då�.�����MVRX�S�L�QDVWDYHQt�3��� ��QHSODWQp�

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P146
*
FDS

$XWRPDWLFNp�S�HStQiQt�P�tFtKR�UR]VDKX�S�L�P�HQt�Y�REODVWL�Qt]NëFK
RWiÿHN���S�HStQiQt�GRE\�P�HQt
(Automatische Meßbereichsumschaltung bei der Messung von kleinen
Drehzahlen – Umschaltung der Meßzeit)

�����$XWRPDWLFNp�S�HStQiQt�GRE\�P��HQt�MH�Y\SQXWp��W]Q��SURYR]�GOH
P147)

�����$XWRPDWLFNp�S�HStQiQt�GRE\�P��HQt�MH�]DSQXWp�
3URMHYt�VH�SURGORXåHQtP�GRE\�P��HQt�X�Qt]NêFK�RWiþHN��S�L
QDVWDYHQt�3��� ��VH�X�Qt]NêFK�RWiþHN�S�HSQH�QRPLQiOQt�GRED
P��HQt�QD���PV�D�S�L�MHãW��QLåãtFK�RWiþNiFK�SDN�QD�KRGQRWX��
PV��S�L�QDVWDYHQt�3��� ��VH�X�Qt]NêFK�RWiþHN�S�HSQH�QRPLQiOQt
GRED�P��HQt�QD���PV��

Pozor:
3�L�QDVWDYHQt�3��� ��VH�RSURWL�3��� ��GRViKQH�VQtåHQt�P��LWHOQêFK
RWiþHN�Då�NRHILFLHQW����7RWR�QDVWDYHQt�VH�DOH�SURMHYt�Y�REODVWL�Qt]NêFK
RWiþHN�Y�Wãt�PUWYRX�GRERX�S�L�P��HQt�VNXWHþQp�KRGQRW\�RWiþHN�

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P147
*
FDS

1RPLQiOQt�GRED�P�HQt�Y\KRGQRFRYiQt�VLJQiO%�SXOVQtKR�ÿLGOD
(Nominelle Meßzeit der Pulsgeber-Signalauswertung)

�����1RPLQiOQt�GRED�P��HQt���PV
�����1RPLQiOQt�GRED�P��HQt���PV��SURMHYXMH�VH�ÄNOLGQ�Mãt³�VNXWHþQRX

KRGQRWRX�RWiþHN��QHå�S�L�QDVWDYHQt�3��� ��
�����1RPLQiOQt�GRED�P��HQt���PV��X�SRKRQ$�V�YHONêP�VHWUYDþQêP

PRPHQWHP�VH�SURMHYXMH�ÄNOLGQ�Mãt³�VNXWHþQRX�KRGQRWRX�RWiþHN�
QHå�S�L�QDVWDYHQt�3��� ��

Pozor:
3�L�QDVWDYHQt�3��� ��QHER���VH�RSURWL�3��� ��GRViKQH�VQtåHQt
P��LWHOQêFK�RWiþHN�Då�NRHILFLHQW���QHER����7RWR�QDVWDYHQt�VH�DOH�SURMHYt�Y
REODVWL�Qt]NêFK�RWiþHN�Y�Wãt�PUWYRX�GRERX�S�L�P��HQt�VNXWHþQp�KRGQRW\
RWiþHN��=�WRKRWR�G$YRGX�E\�P�O�EêW�SDUDPHWU�3�����S�HG provedením
RSWLPDOL]DFH�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX��QDVWDYHQ�PLQLPiOQ��QD�KRGQRWX��
ms.

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P148
*
FDS

.RQWUROD�SXOVQtKR�ÿLGOD
(Pulsgeberüberwachung)

�����.RQWUROD�SXOVQtKR�þLGOD�MH�Y\SQXWi��MH�]DPH]HQR�DNWLYRYiQt
SRUXFK\��QiVOHGNHP�YDGQpKR�SXOVQtKR�þLGOD�

�����.RQWUROD�SXOVQtKR�þLGOD�MH�]DSQXWi��KDUGZDURYi�NRQWUROD
NRUHNWQtKR�FKRYiQt�VLJQiO$�þLGOD��þDVWi�]P�QD�RWiþHN��W�VQ�
QiVOHGXMtFt�KUDQ\�VLJQiOX��YêSDGHN�YRGLþH�þLGOD�QHER�]NUDW�GYRX
YRGLþ$�þLGOD��P$åH�YpVW�N�DNWLYRYiQt�SRUXFK\�)����

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.9. 5HJXODFH�SURXGX�NRWY\��VWXSH��S�tND]%��JHQHUiWRU���tGLFtFK�LPSXOV%�NRWY\

P150

FDS

Alfa G - mez (kotva)
(Alpha G Grenze (Anker))

0H]�XVP�U�RYDþRYpKR�UHåLPX�SUR��tGLFt�~KHO�NRWHYQtKR�P�QLþH

��Då����
[VWXSH�]
��VWXSH�

Ind: 4
WE=5 / 30
(pro 1kv. /
�NY�P�QLþH
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P151

FDS

Alfa W - mez (kotva)
(Alpha W Grenze (Anker))

0H]�VW�tGDþRYpKR�UHåLPX�SUR��tGLFt�~KHO�NRWHYQtKR�P�QLþH��7RWR�RPH]HQt
�tGLFtKR�~KOX�MH�~þLQQp�SRX]H�S�L�QHS�HUXãRYDQpP�NRWHYQtP�SURXGX��3�L
S�HUXãRYDQpP�NRWHYQtP�SURXGX�VH��tGLFt�~KHO�RPH]t�QD�����VWXS�$�

����Då����
[VWXSH�]
��VWXSH�

Ind: 4
WE=150
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P152
*
FDS

=SWQi�YD]ED�IUHNYHQFH�VtW��NRWYD)
(Netzfrequenznachführung (Anker))

9QLW�Qt�V\QFKURQL]DFH�VtW��SUR�]DSDORYDFt�LPSXOV\�NRWY\��RGYR]HQi�RG
VLORYêFK�VYRUHN�NRWY\��QDSiMHFt�QDS�Wt�VtW��SUR�NRWYX��VH�VWDQRYt�SRPRFt
]GH�QDVWDYHQpKR�SRþWX�SHULRG�VtW���3�L�SURYR]X�QD�ÄVODEêFK³�IUHNYHQþQ�
QHVWDELOQtFK�VtWtFK��QDS�tNODG�S�L�QDSiMHQt�]�GLHVHODJUHJiWX��S�tSDGQi
LQVWDODFH�QD�RVWURY����MH�QXWQp��]�KOHGLVND�GRVDåHQt�Y\ããt�U\FKORVWL�]S�WQp
YD]E\�IUHNYHQFH��WXWR�KRGQRWX�QDVWDYLW�QLåãt��QHå�S�L�SURYR]X�QD�ÄWYUGêFK³
sítích.

��Då��� Ind: 4
WE=20
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P153
*
FDS

�tGLFt�VORYR�SUR�S�HGQDVWDYHQt�NRWY\
(Steuerwort für die Ankervorsteuerung)

�����3�HGQDVWDYHQt�NRWY\�MH�]DEORNRYDQp��YêVWXS� ����°
�����3�HGQDVWDYHQt�NRWY\�MH�DNWLYQt
�����3�HGQDVWDYHQt�NRWY\�MH�DNWLYQt��DYãDN�YOLY�(06�S$VREt�SRX]H�S�L

]P�Q��VP�UX�PRPHQWX��QXWQp�QDVWDYHQt�S�L�QDSiMHQt�YHONêFK
LQGXNþQRVWt�]H�VYRUHN�NRWY\��QDS�tNODG�]GYLKRYêFK�PDJQHW$�
napájení buzení)

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P154
*
FDS

1DVWDYHQt�,�LQWHJUDÿQt�VORæN\�UHJXOiWRUX�SURXGX�NRWY\�QD�QXOX
(Ankerstromregler I-Anteil Null setzen)

���,QWHJUDþQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�NRWY\� ����W]Q��þLVWê�3�
regulátor)

�����,QWHJUDþQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�NRWY\�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P155
*
FDS

Regulátor proudu kotvy - zesílení P
(Ankerstromregler P-Verstärkung)

Proporcionální zesílení regulátoru kotevního proudu
7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�S�L�RSWLPDOL]DFL�S�HGQDVWDYHQt�D
UHJXOiWRU$�SURXGX�NRWY\�D�EX]HQt��3��� ����

�����Då�������
0,01

Ind: 4
WE=0,10
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P156
*
FDS

5HJXOiWRU�SURXGX�NRWY\���LQWHJUDÿQt�ÿDVRYi�NRQVWDQWD
(Ankerstromregler Nachstellzeit)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�S�L�RSWLPDOL]DFL�S�HGQDVWDYHQt�D
UHJXOiWRU$�SURXGX�NRWY\�D�EX]HQt��3��� ����

������Då�������
[s]
0,001 s

Ind: 4
WE=0,200
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P157
*
FDS

�tGLFt�VORYR�SUR�LQWHJUiWRU�æiGDQp�KRGQRW\�SURXGX
(Steuerwort für den Stromsollwertintegrator)

0    Šetrná reverzace
,QWHJUiWRU�S$VREt�SRX]H�SR�]P�Q��VP�UX�PRPHQWX��MDNR
UR]E�KRYê�þOHQ�åiGDQp�KRGQRW\�SURXGX�NRWY\�S$VREt�WDN�GORXKR�
GRNXG�YêVWXS�QHGRViKQH�SRSUYp�SR�]P�Q��VP�UX�PRPHQWX
åiGDQp�KRGQRW\�QD�YVWXSX�LQWHJUiWRUX��

�����,QWHJUiWRU�åiGDQp�KRGQRW\�SURXGX
,QWHJUiWRU�MH�DNWLYQt�YåG\��S$VREt�MDNR�UR]E�KRYê�þOHQ�åiGDQp
hodnoty proudu kotvy).

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P158
*
FDS

'RED�UR]EKX�LQWHJUiWRUX�æiGDQp�KRGQRW\�SURXGX��äHWUQi�UHYHU]DFH�
(Hochlaufzeit für Stromsollwertintegrator (Getriebeschonung))

ýDVRYi�UR]E�KRYi�ÄUDPSD³�S�L�VNRNRYp�]P�Q��åiGDQp�KRGQRW\�]�����QD
100 % z r072.002.
8�]D�t]HQt�VWDUãt�NRQVWUXNFH�MH�QXWQp�QDVWDYLW�3��� ��D�3��� �����

������Då������
[s]
0,001 s

Ind: 4
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P159
*
FDS

3UiK�UHYHU]DFH�SUR�S�tND]\��NRWY\�
(Umschaltschwelle für die Kommandostufe (Anker))

po åDGRYDQê�VP\VO�PRPHQWX

0,05%

P159

výstup z  regulátoru
otá þHN

I

II

0

�����Då�������
[%]
0,01% výstupu
n-regulátoru

Ind: 4
WE=0,01
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P160
*
FDS

'RGDWHÿQi�EH]PRPHQWRYi�SURGOHYD
(Zusätzliche momentenfreie Pause)

'RGDWHþQi�EH]PRPHQWRYi�SURGOHYD�S�L�]P�Q��VP�UX�PRPHQWX�S�L���
kvadrantovém provozu.
3�L�QDSiMHQt�YHONêFK�LQGXNþQRVWt��QDS�tNODG�QDSiMHQt�]GYLKRYêFK�PDJQHW$�
je nutné tento parametr nastavit na hodnotu > 0.

������Då������
[s]
0,001 s

Ind: 4
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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*
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• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P161
*
FDS

'RGDWHÿQp�LPSXOV\�DOID�²�:
(Zusätzliche Alpha - Impulse)

3RþHW�GRGDWHþQêFK�LPSXOV$�DOID���:�SR�GHWHNFL�KOiãHQt�, ��S�HG�UHYHU]DFt
VP�UX�PRPHQWX�S�L���NYDGUDQWRYpP�SURYR]X�
3�L�QDSiMHQt�YHONêFK�LQGXNþQRVWt��QDS�tNODG�QDSiMHQt�]GYLKRYêFK�PDJQHW$�
je nutné tento parametr nastavit na hodnotu > 0.

��Då����
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P162
*
FDS

9ëSRÿHWQt�PHWRG\�(06�SUR�S�HGQDVWDYHQt�NRWY\
(Berechnungsmethode der EMK für die Ankervorsteuerung)

�����3RXåLMH�VH�(06��VWDQRYHQi�]H�]P��HQpKR�NRWHYQtKR�QDS�Wt
�����3RXåLMH�VH�(06��VWDQRYHQi�]�Y\SRþWHQpKR�NRWHYQtKR�QDS�Wt

�7RWR�QDVWDYHQt�VORXåt�NH�VQtåHQt�YOLYX�HYHQWXiOQtKR�YêVN\WX
kolísání kotevního proudu (<15 Hz))

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P163
*
FDS

0HWRG\�ILOWURYiQt�(06�SUR�S�HGQDVWDYHQt�NRWY\
(Filterungsmethode für die EMK für die Ankervorsteuerung)

0    Bez filtrace
�����)LOWUDþQt�þOHQ��þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX� �FFD�����PV

�3RX]H�SUR�LQWHUQt�~þHO\�
�����3U$P�U�SRVOHGQtFK���KRGQRW�(06

�3RX]H�SUR�LQWHUQt�~þHO\�
�����3U$P�U�SRVOHGQtFK���KRGQRW�(06

��Då��
1

Ind: 4
WE=3
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P164
*
FDS

1DVWDYHQt�3�SURSRUFLRQiOQt�VORæN\�UHJXOiWRUX�SURXGX�NRWY\�QD�QXOX
(Ankerstromregler P – Anteil Null setzen)

�����3URSRUFLRQiOQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�NRWY\� ��
�W]Q��þLVWê�,�UHJXOiWRU�

�����3URSRUFLRQiOQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�NRWY\�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P165
*
FDS

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUë��tGt�ÅRGEORNRYiQt�PRPHQWX�S�L�]PQ�VPUX
momentu“
(Auswahl, welcher Binektor die „Freigabe einer Momentenrichtung bei
Momentenrichtungswechsel“)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

6WDY�ELQHNWRU$� 
0 ... odblokování M0 nebo MII
1 ... odblokování M0 nebo MI

YãHFKQD�þtVOD
ELQHNWRU$

Ind: 2
WE=220
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.10. Omezení proudu, omezení momentu

P169
*
FDS

Volba regulace momentu /regulace proudu
(Anwahl Momentenregelung / Stromregelung)

Viz parametr P170

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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��þWHQt
��3�HSLV

11-36 Siemens AG • BA 9812-000-362 BB

P170
*
FDS

Volba regulace momentu /regulace proudu
(Anwahl Momentenregelung / Stromregelung)

    P169   P170        Regulace proudu a omezení proudu
0 0

������������������������������5HJXODFH�PRPHQWX�V�RPH]HQtP�PRPHQWX��åiGDQi
KRGQRWD�PRPHQWX�VH�S�HSRþWH�QD�åiGDQRX�KRGQRWX
SURXGX��åiGDQi�KRGQRWD�SURXGX� �åiGDQi�KRGQRWD
PRPHQWX���PDJQHWL]DþQt�WRN�
'RGDWHþQ��MH�DNWLYQt�RPH]HQt�SURXGX

        1        0            Regulace proudu s omezením momentu (zadané
RPH]HQt�PRPHQWX�VH�S�HSRþWH�QD�PH]�SURXGX��PH]
SURXGX� �PH]�PRPHQWX���PDJQHWL]DþQt�WRN�
'RGDWHþQ��MH�DNWLYQt�RPH]HQt�SURXGX

         1       1            Nenastavovat

Poznámka:
3�L�QDVWDYHQt�3����QHER�3��� ��MH�QXWQp�]D]QDPHQDW�SODWQRX
PDJQHWL]DþQt�FKDUDNWHULVWLNX��3��� ����Y�RSDþQpP�S�tSDG��MH�W�HED
provést optimalizaci pro odbuzování (P051=27).
3����XUþXMH�YVWXSQt�YHOLþLQX�SUR�VWDQRYHQt�PDJQHWL]DþQtKR�WRNX�VWURMH�

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P171

FDS

0H]�SURXGX�YH�VPUX�PRPHQWX�,
(Anlagenstromgrenze in Momentenrichtung I)

����Då������
[% z P100]
0,1% z P100

Ind: 4
WE=100,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P172

FDS

0H]�SURXGX�YH�VPUX�PRPHQWX�,,
(Anlagenstromgrenze in Momentenrichtung II)

�������Då��
[% z P100]
0,1% z P100

Ind: 4
WE=100,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P180

FDS

Kladné omezení momentu 1
(Positive Momentengrenze 1)

��������Då�������
[%]
0,01% jmenovitého
momentu motoru

Ind: 4
WE=300,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P181

FDS

Záporné omezení momentu 1
(Negative Momentengrenze 1)

��������Då�������
[%]
0,01% jmenovitého
momentu motoru

Ind: 4
WE=300,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P182

FDS

Kladné omezení momentu 2
(Positive Momentengrenze 2)

3RNXG�MH�QDVWDYHQR�ÄS�HStQiQt�PH]t�PRPHQW$³��VWDY�ELQHNWRUX��GOH
SDUDPHWU$�3�����MH� ���D�RWiþN\�MVRX�Y\ããt��QHå�KRGQRWD�QDVWDYHQi�Y
SDUDPHWUX�3�����RWiþN\�SUR�S�HSQXWt���GRMGH�N�S�HSQXWt�]�PH]H�PRPHQWX
1 na 2.

��������Då�������
[%]
0,01% jmenovitého
momentu motoru

Ind: 4
WE=300,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P183

FDS

Záporné omezení momentu 2
(Negative Momentengrenze 2)

3RNXG�MH�QDVWDYHQR�ÄS�HStQiQt�PH]t�PRPHQW$³��VWDY�ELQHNWRUX��GOH
SDUDPHWU$�3�����MH� ���D�RWiþN\�MVRX�Y\ããt��QHå�KRGQRWD�QDVWDYHQi�Y
SDUDPHWUX�3�����RWiþN\�S�L�S�HSQXWt���GRMGH�N�S�HSQXWt�]�PH]H�PRPHQWX��
na 2.

��������Då�������
[%]
0,01% jmenovitého
momentu motoru

Ind: 4
WE=300,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P184

FDS

2WiÿN\�S�L�S�HStQiQt�PH]t�PRPHQW%
(Umschaltdrehzahl für die Momentengrenzen)

3RNXG�MH�QDVWDYHQR�ÄS�HStQiQt�PH]t�PRPHQW$³��VWDY�ELQHNWRUX��GOH
SDUDPHWU$�3�����MH� ���D�RWiþN\��.������MVRX�Y\ããt��QHå�KRGQRWD
QDVWDYHQi�Y�SDUDPHWUX�3�����RWiþN\�S�L�S�HSQXWt���GRMGH�N�S�HSQXWt�]
meze momentu 1 (P180, P181) na mez momentu 2 (P182, P183).

�����Då�������
[%]
0,01% maximálních
RWiþHN

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.11. 2WiÿNRYë�UHJXOiWRU

+RGQRW\�SUR�QDVWDYHQt�UHJXOiWRUX�RWiÿHN���~SUDYD�VNXWHÿQp�KRGQRW\���æiGDQp�KRGQRW\

P200

FDS

þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�VNXWHÿQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Siebzeit für den Drehzahlregleristwert)

)LOWU�VNXWHþQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiþHN��37��þOHQ��
7DWR�ILOWUDFH�VH�EHUH�Y�~YDKX�S�L�RSWLPDOL]DFL�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX
(P051=26).

��Då������
[ms]
1 ms

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P201

FDS

3iVPRYi�]iGUæ����UHVRQDQÿQt�IUHNYHQFH
(Bandsperre 1: Resonanzfrequenz)

��Då����
[Hz]
1 Hz

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P202

FDS

3iVPRYi�]iGUæ����MDNRVW
(Bandsperre 1: Güte)

0      jakost = 0,5
1      jakost = 1
2      jakost = 2
3      jakost = 3

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P203

FDS

3iVPRYi�]iGUæ����UHVRQDQÿQt�IUHNYHQFH
(Bandsperre 2: Resonanzfrequenz)

��Då����
[Hz]
1 Hz

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P204

FDS

3iVPRYi�]iGUæ����MDNRVW
(Bandsperre 2: Güte)

0      jakost = 0,5
1      jakost = 1
2      jakost = 2
3      jakost = 3

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P205

FDS

'�ÿOHQ��GHULYDÿQt�ÿDVRYi�NRQVWDQWD
(D – Glied: Vorhaltezeit)

��Då�����
[ms]
1 ms

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P206

FDS

'�ÿOHQ��ÿDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX
(D – Glied: Siebzeit)

��Då����
[ms]
1 ms

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

r219 =REUD]HQt�~ÿLQQpKR�3�]HVtOHQt�RWiÿNRYpKR�UHJXOiWRUX
(Anzeige der wirksamen P – Verstärkung des Drehzahlreglers)

��Då����
1 ms

,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3
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��þWHQt
��3�HSLV

11-38 Siemens AG • BA 9812-000-362 BB

P222

FDS

5HJXOiWRU�RWiÿHN���SUiK�S�HStQiQt�UHJXOiWRU�3,���3
(Drehzahlregler: Umschaltschwelle PI / P – Regler)

�������������$XWRPDWLFNp�S�HStQiQt�]�3,�QD�3�UHJXOiWRU�MH�Y\SQXWp

>����������9�]iYLVORVWL�QD�VNXWHþQp�KRGQRW��RWiþHN��.������VH
S�HStQi�]�3,�UHJXOiWRUX�QD�3�UHJXOiWRU��SRNXG�GRMGH�N
SRNOHVX�SRG�KRGQRWX�RWiþHN��QDVWDYHQêFK�Y�SDUDPHWUX
3�����,QWHJUiWRU�VH�RS�W�S�LSRMt�Då�Y�RNDPåLNX��NG\�MH
VNXWHþQi�KRGQRWD�RWiþHN�> P222 + 2 % nmax (s nulovou
hodnotou).
)XQNFH�GRYROXMH�XYHGHQt�SRKRQX�GR�NOLGX�EH]�S�HNPLWX
�S�HUHJXORYiQt��SURVW�HGQLFWYtP�åiGDQp�KRGQRW\� ���S�L
odblokovaných regulátorech.
7DWR�IXQNFH�MH�~þLQQi�SRX]H��SRNXG�MH�ELQHNWRU��GOH
konektoru P698) je ve stavu log.“1“.

�����Då������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

+RGQRW\�SUR�QDVWDYHQt�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
P223
*
FDS

�tGLFt�VORYR�SUR�S�HGQDVWDYHQt�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Steuerwort für die Drehzahlreglervorsteuerung)

�����3�HGQDVWDYHQt�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�MH�]DEORNRYDQp
�����3�HGQDVWDYHQt�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�S$VREt�MDNR�åiGDQi

KRGQRWD�PRPHQWX��S�LþtWi�VH�N�YêVWXSX�Q�UHJXOiWRUX�

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P224
*
FDS

�tGLFt�VORYR�UHJXOiWRUX�RWiÿHN���,�LQWHJUDÿQt�VORæND
(Steuerwort Drehzahlregler I – Anteil)

�����1DVWDYHQt�LQWHJUDþQt�VORåN\���,�QD�QXOX��W]Q��þLVWê�3�UHJXOiWRU�
�����,QWHJUDþQt�VORåND���,�MH�DNWLYQt

3�L�GRVDåHQt�PH]H�PRPHQWX�D�SURXGX�GRMGH�N�]DGUåHQt�WpWR
hodnoty

�����,QWHJUDþQt�VORåND���,�MH�DNWLYQt
3�L�GRVDåHQt�PH]H�PRPHQWX�GRMGH�N�]DGUåHQt�WpWR�KRGQRW\

�����,QWHJUDþQt�VORåND���,�MH�DNWLYQt
,QWHJUDþQt�VORåND�VH�SR]DVWDYt�S�L�GRVDåHQt�KRGQRW\�± 199,99%

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P225

FDS

5HJXOiWRU�RWiÿHN��]HVtOHQt�²�3
(Drehzahlregler P – Verstärkung)

9L]�WDNp�KRGQRW\�SUR�QDVWDYHQt�IXQNFH�DGDSWDFH�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX
�3����Då�3�����
7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH�RWiþNRYpKR
regulátoru (P051=26).

�����Då�������
0,01

Ind: 4
WE=3,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P226

FDS

5HJXOiWRU�RWiÿHN��LQWHJUDÿQt�ÿDVRYi�NRQVWDQWD
(Drehzahlregler Nachstellzeit)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH�RWiþNRYpKR
regulátoru (P051=26).

������Då�������
[s]
0,001 s

Ind: 4
WE=0,650
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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6WDWLND�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
)XQNFH���.�LQWHJUDþQt���,�D�SURSRUFLRQiOQt���3�VORåFH�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�O]H�SDUDOHOQ��S�LSRMLW�QDVWDYLWHOQRX�]S�WQRX�YD]EX��S$VREt�QD

ERG�VRXþWX�VNXWHþQp�D�åiGDQp�KRGQRW\��
P227

FDS

6WDWLND�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Drehzahlregler Statik)

1DVWDYHQt�VWDWLN\�����]S$VREt��åH�VH�RWiþN\�RGFK\OXMt�R�����RG�åiGDQp
KRGQRW\��SRNXG�MH�YêVWXS�UHJXOiWRUX�QD������������åiGDQp�KRGQRW\
PRPHQWX�D�NRWHYQtKR�SURXGX���Ä]P�NþHQt³�UHJXODFH��
Viz také P562, P563, P630 a P648

����Då�����
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0, 0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P228

FDS

þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�æiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Siebzeit für Drehzahlsollwert)

)LOWU�VNXWHþQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiþHN��37��þOHQ��
7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH�RWiþNRYpKR
UHJXOiWRUX��3��� ����VKRGQ��V�LQWHJUDþQt�þDVRYRX�NRQVWDQWRX
RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�
3�L�SRXåLWt�UR]E�KRYpKR�þOHQX�P$åH�PtW�VP\VO�QDVWDYHQt�QLåãtFK�KRGQRW�

��Då������
[ms]
1 ms

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P229
*
FDS

�t]HQt�]SWQp�YD]E\�LQWHJUDÿQt�VORæN\���,�Y�S�tSDG�YOHÿQpKR
�VHNYHQÿQtKR��SRKRQX
(Steuerung Nachführung des I – Anteils bei Folgeantrieb)

�����8�YOHþQpKR��VHNYHQþQtKR��SRKRQX�VH�LQWHJUDþQt�VORåND
RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�]DYiGt�WDN��åH�0�åiGDQi�KRGQRWD��Q�UHJ��
 �0�åiGDQi�KRGQRWD��RPH]HQt���åiGDQi�KRGQRWD�RWiþHN�VH
QDVWDYt�QD�VNXWHþQRX�KRGQRWX�RWiþHN�

�����=S�WQi�YD]ED�MH�QHDNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P234
*
FDS

1DVWDYHQt�SURSRUFLRQiOQt�VORæN\���3��UHJXOiWRUX�RWiÿHN�QD�QXOX
(Drehzahlregler P – Anteil Null setzen)

�����3URSRUFLRQiOQt�VORåND���3��UHJXOiWRUX�RWiþHN�MH�QXORYi��W]Q��þLVWê
I-regulátor)

�����3URSRUFLRQiOQt�VORåND���3��UHJXOiWRUX�RWiþHN�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.12. 5HJXODFH�EXGtFtKR�SURXGX��JHQHUiWRU��tGtFtFK�LPSXOV%�EX]HQt

P250

FDS

Alfa G - mez (buzení)
(Alpha G Grenze (Feld))

0H]�XVP�U�RYDþRYpKR�UHåLPX�SUR��tGLFt�~KHO�P�QLþH�SUR�EX]HQt

��Då����
[VWXSH�]
��VWXSH�

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P251

FDS

Alfa W - mez (buzení)
(Alpha W Grenze (Feld))

0H]�VW�tGDþRYpKR�UHåLPX�SUR��tGLFt�~KHO�P�QLþH�SUR�EX]HQt�

��Då����
[VWXSH�]
��VWXSH�

Ind: 4
WE=180
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P252
*
FDS

)LOWU�YH�]SWQp�YD]E�IUHNYHQFH�VtW��EX]HQt�
(Siebung der Netzfrequenznachführung (Feld))

9QLW�Qt�V\QFKURQL]DFH�VtW��SUR�]DSDORYDFt�LPSXOV\�EX]HQt��RGYR]HQi�RG
VLORYêFK�VYRUHN�EX]HQt��QDSiMHFt�QDS�Wt�VtW��SUR�EX]HQt��VH�ILOWUXMH�VH�]GH
QDVWDYHQRX�þDVRYRX�NRQVWDQWRX�ILOWUX��3�L�SURYR]X�QD�ÄVODEêFK³
IUHNYHQþQ��QHVWDELOQtFK�VtWtFK��QDS�tNODG�S�L�QDSiMHQt�]�GLHVHODJUHJiWX
�S�tSDGQi�LQVWDODFH�QD�RVWURY����MH�QXWQp��]�KOHGLVND�GRVDåHQt�Y\ããt
U\FKORVWL�]S�WQp�YD]E\�IUHNYHQFH��WXWR�NRQVWDQWX�QDVWDYLW�QLåãt��QHå�S�L
provozu na „tvrdých“ sítích.
)XQNFL�V\QFKURQL]DFH�VtW��O]H�GRGDWHþQ��]P�QLW�GOH�QiVOHGXMtFtKR�
3�L�QDVWDYHQt�QD�liché�þtVOR�QDVWDQH�GRGDWHþQp�ÄILOWURYiQt³�]DFK\FHQêFK
QXORYêFK�SU$FKRG$�VtW��SUR�V\QFKURQL]DFL�VtW���7DWR�VNXWHþQRVW�P$åH
S�LQpVW�]OHSãHQt�Y�SUREOpPRYêFK�S�tSDGHFK�V�NUiWNêPL�S�HUXãHQtPL
Vt"RYpKR�QDSiMHQt��QDS�tNODG�X�S�tYRG$�V�RSRW�HERYDQêPL�VE�UDþL�SURXGX��
VPt�VH�QDVWDYLW�SRX]H�X�ÄWYUGêFK³�VtWt��QLNROLY�X�ÄP�NNêFK³�RVWURYQtFK�VtWt��

��Då����
[ms]
1 ms

Ind: 4
WE=200
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P253
*
FDS

�tGLFt�VORYR�SUR�S�HGQDVWDYHQt�EX]HQt
(Steuerwort für die Feldvorsteuerung)

��������3�HGQDVWDYHQt�EX]HQt�MH�]DEORNRYDQp��YêVWXS� ����°
��������3�HGQDVWDYHQt�EX]HQt�MH�DNWLYQt
�����3�HGQDVWDYHQt�EX]HQt�MH�DNWLYQt��YêVWXS�]iYLVt�QD�åiGDQp

KRGQRW��EXGtFtKR�SURXGX��QDS�Wt�VtW��SUR�EX]HQt��3���

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P254
*
FDS

1DVWDYHQt�,�LQWHJUDÿQt�VORæN\�UHJXOiWRUX�SURXGX�EX]HQt�QD�QXOX
(Feldstromregler I – Anteil Null setzen)

�����,QWHJUDþQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�EX]HQt� ����W]Q��þLVWê�3�UHJXOiWRU�
�����,QWHJUDþQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�EX]HQt�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P255

FDS

Regulátor proudu buzení - zesílení P
(Feldstromregler P – Verstärkung)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�S�L�RSWLPDOL]DFL�S�HGQDVWDYHQt�D
UHJXOiWRU$�SURXGX�NRWY\�D�EX]HQt��3��� ����

�����Då�������
0,01
0,001 s

Ind: 4
WE=5,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P256

FDS

5HJXOiWRU�SURXGX�EX]HQt���LQWHJUDÿQt�ÿDVRYi�NRQVWDQWD
(Feldstromregler Nachstellzeit)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�S�L�RSWLPDOL]DFL�S�HGQDVWDYHQt�D
UHJXOiWRU$�SURXGX�NRWY\�D�EX]HQt��3��� ����

������Då�������
[s]
0,001 s

Ind: 4
WE=0,200
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P257

FDS

Klidové buzení
(Stillstandsfeld)

+RGQRWD�QD�NWHURX�VH�UHGXNXMH�EXGtFt�SURXG�S�L�QDVWDYHQt�IXQNFH
ÄDXWRPDWLFNi�UHGXNFH�EXGtFtKR�SURXGX³��SRPRFt�3��� [[����QHER�S�L
IXQNFL�ÄNOLGRYp�EX]HQt³��YROED�SRPRFt�3������NWHUi�MH��t]HQD�VLJQiOHP�

����Då������
[%]
0,1% z P102

Ind: 4
WE=0, 0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P258

FDS

'RED�]SRæGQt�S�L�DXWRPDWLFNp�UHGXNFL�EXGtFtKR�SURXGX
(Verzögerungszeit bei automatischer Feldstromreduzierung)

'RED��SR�NWHUp�GRMGH�N�DXWRPDWLFNp��QHER�VLJQiOHP��t]HQp�UHGXNFL
EXGtFtKR�SURXGX�QD�KRGQRWX�GOH�SDUDPHWUX�3�����7DWR�UHGXNFH�]DSRþQH
SR�GRVDåHQt�VWDYX�R����QHER�Y\ããtKR�

����Då�����
[s]
0,1 s

Ind: 4
WE=10, 0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P263
*
FDS

9VWXSQt�YHOLÿLQD�SUR�VWDQRYHQt�PDJQHWL]DÿQtKR�WRNX�VWURMH
(Eingangsgröße für die Maschienenfluß – Ermittlung)

�����9VWXSQt�YHOLþLQRX�SUR�VWDQRYHQt�PDJQHWL]DþQtKR�WRNX�VWURMH�MH
VNXWHþQi�KRGQRWD�UHJXOiWRUX�EXGtFtKR�SURXGX�GOH�3��� (K0265),
DSOLNRYDW�O]H�S�L�SOQ��NRPSHQ]RYDQpP�VWHMQRVP�UQpP�VWURML�

�����9VWXSQt�YHOLþLQRX�SUR�VWDQRYHQt�PDJQHWL]DþQtKR�WRNX�VWURMH�MH
YêVWXS�S�HGQDVWDYHQt�SUR�(06�UHJXOiWRU (K0293)
�9\MtPND��åiGDQi�KRGQRWD�UHJXOiWRUX�EXGtFtKR�SURXGX��.�����
S�L�DNWLYQtP�NOLGRYpP�EX]HQt�QHER�S�L�EORNRYiQt�LPSXOV$�EX]HQt��
DSOLNRYDW�O]H�S�L�SOQ��NRPSHQ]RYDQpP�VWHMQRVP�UQpP�VWURML��3�L
tomto nastavení musí být EMS-regulátor aktivní (regulátor EMS
NRPSHQ]XMH�]S�WQê�YOLY�NRWY\��

����9VWXSQt�YHOLþLQRX�SUR�VWDQRYHQt�PDJQHWL]DþQtKR�WRNX�VWURMH�MH
åiGDQi�KRGQRWD�UHJXOiWRUX�EXGtFtKR�SURXGX��.������
9êKRGD��YHOLþLQ\�RGYR]HQp�RG�åiGDQp�KRGQRW\�MVRX�REHFQ�
NOLGQ�Mãt��QHå�YHOLþLQ\�RGYR]HQp�RG�VNXWHþQp�KRGQRW\�

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P264
*
FDS

1DVWDYHQt�3�SURSRUFLRQiOQt�VORæN\�UHJXOiWRUX�SURXGX�EX]HQt�QD�QXOX
(Feldstromregler P – Anteil Null setzen)

�������������3URSRUFLRQiOQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�EX]HQt� ����W]Q��þLVWê�,�
regulátor)

�������������3URSRUFLRQiOQt�VORåND�UHJXOiWRUX�SURXGX�EX]HQt�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.13. Regulace EMS
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P272
*

Druh provozu regulace EMS
(Betriebsart EMK – Regelung)

0    Poruchové hlášení F043 („hodnota EMS pro brzdný provoz je
S�tOLã�Y\VRNi“) je aktivní:
SRNXG�S�L�SRåDGRYDQp�]P�Q��VP�UX�PRPHQWX je hodnota EMS
S�tOLã�Y\VRNi��W]Q��SRNXG�MH�Y\SRþWHQê��tGLFt�~KHO��.������SUR
SRåDGRYDQê�NRWHYQt�SURXG�Y�QRYpP�VP�UX�PRPHQWX�> 165
VWXS�$���GRMGH�N�]DEORNRYiQt�RERX�VP�U$�PRPHQWX��3RNXG�MH
S�LWRP�KRGQRWD�SRåDGRYDQpKR�NRWHYQtKR�SURXGX�Y�QRYpP�VP�UX
momentu  >�������MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH
�3������GRMGH�N�DNWLYRYiQt�SRUXFK\�)�����PRåQp�S�tþLQ\�SRUXFK\
viz kapitola 10).

1    9DURYiQt�$����D�DXWRPDWLFNp�VQtåHQt�EX]HQt, pokud je (06�S�L
EUåG�Qt�S�tOLã�Y\VRNi.
Pokud je E�KHP�EUåG�Qt�KRGQRWD�(06�S�tOLã�Y\VRNi��W]Q��SRNXG
SUR��tGLFt�~KHO�NRWY\�α�S�HG�RPH]HQtP��.������SODWt��α > (αW - 5
VWXS�$����DNWLYXMH�VH�YDURYiQt�$�����αW�MH�PH]�VW�tGDþRYpKR
UHåLPX�GOH�3�����UHVSHNWLYH�����VWXS�$�S�L�S�HUXãRYDQpP
kotevním proudu).
6RXþDVQ��V�YDURYiQtP�$����QDVWDQH�UHGXNFH�EX]HQt��7RWR
VQtåHQt�EX]HQt�VH�GRViKQH�UHJXODFt�NRWHYQtKR��tGLFtKR�~KOX�QD
(αW�����VWXS�$��SRPRFt�3�UHJXOiWRUX��MHKRå�YêVWXS�UHGXNXMH
åiGDQRX�KRGQRWX�(06�UHJXOiWRUX��0XVt�EêW�WHG\�QDVWDYHQ
„provoz s odbuzování pomocí interní regulace EMS“ (P082=x1x),
DE\�E\OR�~þLQQp�VQLåRYiQt�EX]HQt�
3�L�SRåDGRYDQp�]P�Q��VP�UX�PRPHQWX�VH�RED�VP�U\�PRPHQWX
zablokují, dokud nedojde k odpovídajícímu poklesu buzení a tedy
(06��W]Q��GRNXG�QHEXGH�Y\SRþWHQê��tGLFt�~KHO��.������SUR
SRåDGRYDQê�NRWHYQt�SURXG�Y�QRYpP�VP�UX�PRPHQWX�< 165
VWXS�$�

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P273
*
FDS

�tGLFt�VORYR�SUR�S�HGQDVWDYHQt�UHJXOiWRUX�(06
(Steuerwort EMK – Regler - Vorsteuerung)

������3�HGQDVWDYHQt�UHJXOiWRUX�(06�MH�]DEORNRYDQp��YêVWXS�S�HGQDVWDYHQt
= jmenovitý budící proud motoru (P102)

������3�HGQDVWDYHQt�UHJXOiWRUX�(06�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P274
*
FDS

1DVWDYHQt�,�LQWHJUDÿQt�VORæN\�UHJXOiWRUX�(06�QD�QXOX
(EMK – Regler I – Anteil Null setzen)

�����1DVWDYHQt�LQWHJUDþQt�VORåN\���,�QD�QXOX��W]Q��þLVWê�3�UHJXOiWRU�
�����,QWHJUDþQt�VORåND���,�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P275

FDS

Regulátor EMS, zesílení – P
(EMK – Regler P – Verstärkung)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH�SUR
odbuzování (P051=27).

����Då�������
0,01

Ind: 4
WE=0,60
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P276

FDS

5HJXOiWRU�(06��LQWHJUDÿQt�ÿDVRYi�NRQVWDQWD
(EMK – Regler Nachstellzeit)

7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH�SUR
odbuzování (P051=27).

������Då�������
[s]
0,001 s

Ind: 4
WE=0,200
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P277

FDS

Statika regulátoru EMS
(EMK – Regler Statik)

����Då�����
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0, 0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P284
*
FDS

1DVWDYHQt�SURSRUFLRQiOQt�VORæN\���3��UHJXOiWRUX�(06�QD�QXOX
(EMK – Regler P – Anteil Null setzen)

����3URSRUFLRQiOQt�VORåND���3��UHJXOiWRUX�(06�MH�QXORYi��W]Q��þLVWê
I-regulátor)

�����3URSRUFLRQiOQt�VORåND���3��UHJXOiWRUX�(06�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.14. 5R]EKRYë�ÿOHQ���Å+RFKODXI´
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 16 a kapitola 9)
1DVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX���YL]�3�����3���

2PH]HQt�]D�UR]EKRYëP�ÿOHQHP��RPH]HQt�æiGDQp�KRGQRW\�

ÒþLQQi�RPH]HQt�MVRX�
+RUQt�PH]��PLQLPXP�]�3����D�]H�þW\��NRQHNWRU$��]YROHQêFK�GOH�3���
'ROQt�PH]��PD[LPXP�]�3����D�]H�þW\��NRQHNWRU$��]YROHQêFK�GOH�3���

3R]QiPND��������+RGQRW\�RPH]HQt��MDN�SUR�NODGQp��WDN�WDNp�SUR�]iSRUQp�PH]H�åiGDQp�KRGQRW\��PRKRX�PtW�NODGQp�QHER�]iSRUQp
]QDPpQNR��7tPWR�O]H�QDS�tNODG�QDVWDYLW�]iSRUQRX�PH]�åiGDQp�KRGQRW\�QD�NODGQRX�KRGQRWX��UHVSHNWLYH�NODGQRX�PH]
åiGDQp�KRGQRW\�QD�]iSRUQRX�KRGQRWX�

P300

FDS

.ODGQp�RPH]HQt�]D�UR]EKRYëP�ÿOHQHP
(Positive Begrenzung hinter dem Hochlaufgeber)

��������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,0 0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P301

FDS

=iSRUQp�RPH]HQt�]D�UR]EKRYëP�ÿOHQHP
(Negative Begrenzung hinter dem Hochlaufgeber)

��������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,0 0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P302
*
FDS

9ROED��SURYR]�V�UR]EKRYëP�ÿOHQHP���SURYR]�V�UR]EKRYëP
integrátorem
(Anwahl Hochlaufgeber - / Hochlaufintegrator – Betrieb)

0    Normální SURYR]�V�UR]E�KRYêP�þOHQHP
3RXåLMH�VH�QDVWDYHQt�����UR]E�KRYpKR�þOHQX��3����Då�3������3�L
aktivování nastaveného binárního programovatelného vstupu
MDNR�ÄQDVWDYHQt�����UR]E�KRYpKR�þOHQX��3����Då�3����³��YROED
SRPRFt�3������UHVSHNWLYH�ÄQDVWDYHQt���±�UR]E�KRYpKR�þOHQX
�3����Då�3����³��YROED�SRPRFt�3������VH�SRXåLMH�RGSRYtGDMtFt
QDVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX���QHER���

�����3URYR]���LQWHJUiWRU�UR]E�KX��SR�SUYRWQtP�GRVDåHQt�åiGDQp
KRGQRW\�GRMGH�N�S�HSQXWt�]�QDVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX���QD
GRE\�UR]E�KRYpKR�þOHQX� ��

�����3URYR]���LQWHJUiWRU�UR]E�KX��SR�SUYRWQtP�GRVDåHQt�åiGDQp
KRGQRW\�GRMGH�N�S�HSQXWt�]�QDVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX���QD
QDVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX����3����Då�3����

�����3URYR]���LQWHJUiWRU�UR]E�KX��SR�SUYRWQtP�GRVDåHQt�åiGDQp
KRGQRW\�GRMGH�N�S�HSQXWt�]�QDVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX���QD
QDVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX����3����Då�3����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

���VDGD�SDUDPHWU%�SUR�UR]EKRYë�ÿOHQ

P303

FDS

'RED�UR]EKX��
(Hochlaufzeit 1)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P304

FDS

'RED�GREKX��
(Rücklaufzeit 1)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P305

FDS

3RÿiWHÿQt�]DREOHQt��
(Anfangsverrundung 1)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P306

FDS

Koncové zaoblení 1
(Endverrundung 1)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

���VDGD�SDUDPHWU%�SUR�UR]EKRYë�ÿOHQ

9ROED�GUXKp�VDG\�SDUDPHWU$�SUR�UR]E�KRYê�þOHQ�VH�SURYiGt�ELQHNWRUHP��]YROHQêP�Y�SDUDPHWUX�3����
P307

FDS

'RED�UR]EKX��
(Hochlaufzeit 2)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P308

FDS

'RED�GREKX��
(Rücklaufzeit 2)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P309

FDS

3RÿiWHÿQt�]DREOHQt��
(Anfangsverrundung 2)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P310

FDS

Koncové zaoblení 2
(Endverrundung 2)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• Tovární
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• þWHQt
• P�HSLV

���VDGD�SDUDPHWU%�SUR�UR]EKRYë�ÿOHQ

9ROED�W�HWt�VDG\�SDUDPHWU$�SUR�UR]E�KRYê�þOHQ�VH�SURYiGt�ELQHNWRUHP��]YROHQêP�Y�SDUDPHWUX�3����
P311

FDS

'RED�UR]EKX��
(Hochlaufzeit 3)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P312

FDS

'RED�GREKX��
(Rücklaufzeit 3)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P313

FDS

3RÿiWHÿQt�]DREOHQt��
(Anfangsverrundung 3)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P314

FDS

Koncové zaoblení 3
(Endverrundung 3)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

Vizualizace

r315 =REUD]HQt�~ÿLQQëFK�ÿDV%
(Anzeige der wirksamen Zeiten)

L���������=REUD]HQt�DNWXiOQt�GRE\�UR]E�KX
L���������=REUD]HQt�DNWXiOQt�GRE\�GRE�KX
L���������=REUD]HQt�DNWXiOQtKR�SRþiWHþQtKR�]DREOHQt
i004:     Zobrazení aktuálního koncového zaoblení

�����Då
650,00 / 10,0
[s]
0,01 s

Ind: 4
Typ: O2

P052 = 3

r316 =REUD]HQt�VWDYX�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Anzeige des Hochlaufgeberzustandes)

3 2 1 04567

15

Indikace na ovládacím panelu (PMU):

Segment:
�������RGEORNRYiQt�5ý
�������VWDUW�5ý
�������RGEORNRYiQt�åiGDQp�KRGQRW\�& /VYP1
�������QDVWDYHQt�5ý
�������]S�WQi�YD]ED�5ý
�������REFKi]HQt��Y\QHFKiQt�5ý
�������GRE�K
������UR]E�K

,QG��åiGQê
Typ:O2

P052 = 3

P317
*
FDS

=SWQi�YD]ED�UR]EKRYpKR�ÿOHQX

(Hochlaufgebernachführung)

�����EH]�]S�WQp�YD]E\�UR]E�KRYpKR�þOHQX
�����]S�WQi�YD]ED�UR]E�KRYpKR�þOHQX�MH�DNWLYQt

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P318
*
FDS

1DVWDYHQt�YëVWXSX�UR]EKRYpKR�ÿOHQX�#####

(Setzen des Hochlaufgebersausgangs)

7HQWR�SDUDPHWU��tGt�QDVWDYHQt�YêVWXSX�UR]E�KRYpKR�þOHQX�S�L�SRþiWNX
povelu - „vypnout (uvedení do klidu)“.

0    Neprovádí se åiGQp�QDVWDYHQt�YêVWXSX�UR]E�KRYpKR�þOHQX�S�L
]DþiWNX�SRYHOX�ÄY\SQRXW³

�����3�L�]DþiWNX�WRKRWR�SRYHOX�VH�YêVWXS�UR]E�KRYpKR�þOHQX�QDVWDYt
na VNXWHþQRX�KRGQRWX�RWiþHN��.�����
�6NXWHþQi�KRGQRWD�RWiþHN�.�����QHQt�ÄILOWURYiQD³�

�����3�L�]DþiWNX�WRKRWR�SRYHOX�VH�YêVWXS�UR]E�KRYpKR�þOHQX�QDVWDYt
na VNXWHþQRX�KRGQRWX�UHJXOiWRUX�RWiþHN��.�����
�)LOWU�SURVW�HGQLFWYtP�3����D�HYHQW��ILOWU�MVRX�~þLQQp�
�1DVWDYHQt�QHQt�SRXåLWHOQp�S�L�3����> 0)

%�KHP�SURYiG�Qt�SRYHOX�ÄXYHGHQt�GR�NOLGX���Y\SQRXW³�QHQt�~þLQQp
RPH]HQt�QD�YêVWXSX�UR]E�KRYpKR�þOHQX��$E\�QHGRãOR��S�L�RPH]HQpP
YêVWXSX�UR]E�KRYpKR�þOHQX�S�L�SRYHOX�ÄXYHGHQt�GR�NOLGX���Y\SQRXW³��N
�GRþDVQpPX��]YêãHQt�RWiþHN��MH�QXWQp�QDVWDYLW�SDUDPHWU�3���� ���QHER���

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.15. ÓSUDYD�æiGDQp�KRGQRW\

P320

FDS

1iVRELWHO�SUR�KODYQt�æiGDQRX�KRGQRWX

(Multiplikator für den Hauptsollwert)

��������Då��������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P321

FDS

1iVRELWHO�SUR�GRSO�NRYRX�æiGDQRX�KRGQRWX

(Multiplikator für den Zusatzsollwert)

��������Då��������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.16. +RGQRW\�SUR�QDVWDYHQt�NRQWUROQtFK�PHFKDQLVP%�D�RPH]HQt

+RGQRW\�SUR�QDVWDYHQt�NRQWUROQtFK�PHFKDQLVP%

P351

FDS

ÓURYH��SUR�RGSRMHQt�S�L�SRGSWt
(Schwelle für die Unterspannungsabschaltung)

9�S�tSDG���åH�VH�QDS�Wt�VtW��RGOLãXMH�R�YHONRX�KRGQRWX�D�QHGRVWDQH�VH
E�KHP�XUþLWp�GRE\��3�����GRED�RS�WQpKR�UR]E�KX��RS�W�GR�WROHURYDQpKR
UR]VDKX��GRMGH�N�SRUXFKRYpPX�KOiãHQt�)�����%�KHP�WpWR�RGFK\ON\�VH
SRKRQ�XGUåXMH�Y�SURYR]QtP�VWDYX�R���UHVSHNWLYH�R��

����Då��
[%]
kotva:
1% z r071
buzení:
1% z r074

Ind: 4
WE=20
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P352

FDS

ÓURYH��SUR�RGSRMHQt�S�L�S�HSWt
(Schwelle für die Überspannungsabschaltung)

9�S�tSDG���åH�VH�QDS�Wt�VtW��RGOLãXMH�R�YHONRX�KRGQRWX�D�QHGRVWDQH�VH
E�KHP�XUþLWp�GRE\��3�����GRED�RS�WQpKR�UR]E�KX��RS�W�GR�WROHURYDQpKR
rozsahu, dojde k poruchovému hlášení F007.

��Då���
[%]
kotva:
1% z r071
buzení:
1% z r074

Ind: 4
WE=20
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• Tovární
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• þWHQt
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P353

FDS

ÓURYH��SUR�GHWHNFL�YëSDGNX�Ii]H
(Ansprechschwelle für die Phasenausfallüberwachung)

9�S�tSDG���åH�QDS�Wt�VtW���v provozních stavech ≤ o4, poklesne pod
QDVWDYHQRX�KRGQRWX�D�QHGRVWDQH�VH�E�KHP�XUþLWp�GRE\��3�����GRED
RS�WQpKR�UR]E�KX��RS�W�QD�NRUHNWQt�KRGQRWX��GRMGH�N�SRUXFKRYpPX
hlášení F004 nebo F005.
%�KHP�GRE\�SRNOHVX�D�QiVOHGQp�GRE\�QDS�"RYp�VWDELOL]DFH�GOH�3�����VH
SRKRQ�XGUåXMH�Y�SURYR]QtP�VWDYX�R���UHVSHNWLYH�R��

3�L�]DSQXWt�VH�þHNi�Y�SURYR]QtFK�VWDYHFK�R��D�R��GRKURPDG\�XUþLWRX�GREX
�GOH�QDVWDYHQt�Y�SDUDPHWUX�3������Då�QDS�Wt�YãHFK�Ii]t�S�HNURþt�KRGQRW\�
které jsou zde nastavené, jinak se aktivuje poruchové hlášení F004 nebo
F005.

���Då����
[%]
kotva:
1% z r071
buzení:
1% z r074

Ind: 4
WE=40
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P355

FDS

Doba pro ochranu blokování
(Zeit für den Blockierschutz)

3RUXFKD�)����VH�DNWLYXMH��SRNXG�MVRX�VSOQ�Qp�SRGPtQN\�SUR�ÄRFKUDQX
EORNRYiQt³�GpOH��QHå�MH�GRED�QDVWDYHQi�Y�SDUDPHWUX�3����
3�L�QDVWDYHQt�3���� �����MH�NRQWUROD�ÄSRKRQ�EORNRYiQ³��)�����RGSRMHQi��D
WtP�MH�WDNp�Y\ORXþHQ�YêVN\W�YDURYiQt�$����

����Då������
[s]
0,1 s

Ind: 4
WE=0,5
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P357

FDS

ÓURYH��SUR�GHWHNFL�VWDYX�S�HUXäHQp�WDFKRG\QDPR
(Schwelle für die Tachobruchüberwachung)

3RUXFKD�)����VH�Y\EDYt��SRNXG�MH�VNXWHþQi�KRGQRWD�(06�QLåãt��QHå�MH
hodnota nastavená v parametru P357.

1DVWDYHQt�VH�SURYiGt�Y���LGHiOQt�VW�HGQt�KRGQRW\�VWHMQRVP�UQpKR�QDS�Wt
S�L�α = 0, tzn. v % z r071.002 * 1,35.

���Då���
[%]
1%

Ind: 4
WE=10
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P360

FDS

=SRæGQt�DNWLYDFH�H[WHUQtFK�SRUXFK�D�YDURYiQt
(Ansprechverzögerung für externe Störungen und Warnungen)

3RUXFKRYi�KOiãHQt�D�YDURYiQt�VH�QD�P�QLþL�DNWLYXMt�WHSUYH�Y�RNDPåLNX�
NG\�VH�RGSRYtGDMtFt�YVWXS��UHVSHNWLYH�ELW��tGtFtKR�VORYD��YROED�SRPRFt
3�����3�����3�����UHVSHNWLYH�3�����QDFKi]HO�YH�VWDYX�/2:��PLQLPiOQ�
po dobu, nastavenou v tomto parametru (viz také kapitola 8 blokové
schéma list 33 a 34).

L�������]SRåG�Qt�SUR�H[WHUQt�SRUXFKX��
L�������]SRåG�Qt�SUR�H[WHUQt�SRUXFKX��
L�������]SRåG�Qt�SUR�H[WHUQt�YDURYiQt��
L�������]SRåG�Qt�SUR�H[WHUQt�YDURYiQt��

��Då������
[ms]
1 ms

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.17. Nastavení signalizace mezních hodnot
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 30)

Hlášení - n < nmin
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P370

FDS

ÓURYH��RWiÿHN�Qmin   
(Drehzahlschwelle nmin)

1DVWDYHQt�~URYQ��RWiþHN�SUR�VLJQDOL]DFL�VWDYX�Q�< nmin

Poznámka:
7DWR�~URYH��RYOLY�XMH�WDNp�SU$E�K�IXQNFH�ÄY\SQRXW³��ÄU\FKOê�VWRS³�
GHDNWLYRYiQt�SRYHO$�ÄWLSRYiQt³��ÄSRMH]G�Qt]NRX�U\FKORVWt³�D�ÄEUåG�Qt
SRPRFL�UHYHU]DFH�EX]HQt³��MDNRå�L�IXQNFL��t]HQt�EU]G\��YL]�NDSLWROD����

�����Då�������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=0,50
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P371

FDS

Hystereze pro hlášení n < nmin

(Hysterese für die n < nmin - Meldung)

7DWR�KRGQRWD�VH�S�LþtWi�N�~URYQL��NG\å�QDVWDQH�VWDY�Q�< nmin.

�����Då�������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=0,50
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

Hlášení - n < nporovnávací   

P373

FDS

ÓURYH��RWiÿHN�Qporovnávací   
(Drehzahlschwelle nVergl)

1DVWDYHQt�~URYQ��RWiþHN�SUR�VLJQDOL]DFL�VWDYX�Q�< nporovnávací   

�����Då�������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=100,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P374
FDS

Hystereze pro hlášení - n < nporovnávací

(Hysterese für die - n < nVergl - Meldung)

7DWR�KRGQRWD�VH�S�LþtWi�N�~URYQL��NG\å�QDVWDQH�VWDY�Q�< nporovnávací   

�����Då�������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=3,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P375

FDS

=SRæGQt�Y\SQXWt�SUR�KOiäHQt���Q�< nporovnávací   
(Ausschaltverzögerung für die - n < nVergl - Meldung)

����Då�������
[s]
0,1 s

Ind: 4
WE=3,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

1DGRWiÿN\

P380

FDS

0D[LPiOQt�RWiÿN\�Y�NODGQpP�VPUX�RWiÿHQt
(Maximaldrehzahl in positiver Drehrichtung)

�����Då�������
[%]
0,1%
MPHQRYLWêFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=120,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P381

FDS

0D[LPiOQt�RWiÿN\�Y�]iSRUQpP�VPUX�RWiÿHQt
(Maximaldrehzahl in negativer Drehrichtung)

�������Då����
[%]
0,1%
MPHQRYLWêFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=120,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

2GFK\OND�VNXWHÿQp�KRGQRW\�RG�æiGDQp�KRGQRW\

P388
FDS

3�tSXVWQi�RGFK\OND�VNXWHÿQp�KRGQRW\�RG�æiGDQp�KRGQRW\
(zulässige Soll – Ist - Abweichung)

�����Då�������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=3,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P389

FDS

+\VWHUH]H�SUR�KOiäHQt���RGFK\OND�VNXWHÿQp�KRGQRW\�RG�æiGDQp
hodnoty
(Hysterese für die Meldung der Soll – Ist – Abweichung)

7DWR�KRGQRWD�VH�S�LþtWi�N�~URYQL��NG\å�QDVWDQH�VWDY�SUR�KOiãHQt���RGFK\OND
VNXWHþQp�KRGQRW\�RG�åiGDQp�KRGQRW\

�����Då�������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=3,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.18. Nastavitelné pevné hodnoty

)XQNFH��KRGQRW\��QDVWDYHQp�Y�W�FKWR�SDUDPHWUHFK�VH�S�LSRMXMt�QD�XYHGHQp�NRQHNWRU\

P401

FDS

Pevná hodnota K401
(K401 Festwert)

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P402

FDS

Pevná hodnota K402

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P403

FDS

Pevná hodnota K403

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P404

FDS

Pevná hodnota K404

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P405

FDS

Pevná hodnota K405

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P406

FDS

Pevná hodnota K406

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P407

FDS

Pevná hodnota K407

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P408

FDS

Pevná hodnota K408

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P409

FDS

Pevná hodnota K409

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P410

FDS

Pevná hodnota K410

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P411

FDS

Pevná hodnota K411

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P412

FDS

Pevná hodnota K412

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då������
1

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P413

FDS

Pevná hodnota K413

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då������
1

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P414

FDS

Pevná hodnota K414

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då������
1

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P415

FDS

Pevná hodnota K415

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då������
1

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P416

FDS

Pevná hodnota K416

3�LSRMXMH�VH�QD�NRQHNWRU�.����

�������Då������
1

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.19. 3HYQp��tGtFt�ELW\

)XQNFH��KRGQRW\��QDVWDYHQp�Y�W�FKWR�SDUDPHWUHFK�VH�S�LSRMXMt�QD�XYHGHQp�ELQHNWRU\

P421

FDS

Pevný bit B421
(B421 festes Bit)

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P422

FDS

Pevný bit B422

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P423

FDS

Pevný bit B423

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P424

FDS

Pevný bit B424

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P425

FDS

Pevný bit B425

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P426

FDS

Pevný bit B426

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P427

FDS

Pevný bit B427

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P428

FDS

Pevný bit B428

3�LSRMXMH�VH�QD�ELQHNWRU�%����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.20. 'LJLWiOQt�]DGiYiQt�æiGDQp�KRGQRW\��æiGDQi�KRGQRWD�SUR�ÅWLSRYiQt´��SUR�IXQNFL�ÅSRMH]G�Qt]NRX
U\FKORVWt´�D�D�SHYQi�æiGDQi�KRGQRWD�

(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 11, 13 a 14)
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

3HYQi�æiGDQi�KRGQRWD
)XQNFH�������9�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����MH�PRåQp�]YROLW�Då���NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PRKRX�VRXþWRY��QDSRMLW�MDNR�SHYQi�åiGDQi

KRGQRWD��.������.�������8YHGHQp�QDSRMHQt�VH�SURYiGt�SRPRFt�ELQHNWRU$��QDVWDYHQêFK�Y�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����
�QDSRMHQt�VH�SURYHGH�S�L�VWDYX�ELQHNWRUX� �Ä�³���3RPRFt�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����O]H�SUR�NDåGRX�SHYQRX�åiGDQRX
KRGQRWX�QDVWDYLW��]GD�VH�Pi�S�L�QDSRMHQt�REHMtW�UR]E�KRYê�þOHQ��þL�QLNROLY�

3RNXG�QHQt�QDVWDYHQp�åiGQp�QDSRMHQt�SHYQp�åiGDQp�KRGQRW\��S�LSRMt�VH�QD�.�����NRQHNWRU�GOH�3����
P430
*

=GURM�SUR�QDSRMHQt�SHYQp�æiGDQp�KRGQRW\
(Quelle für die Festsollwertaufschaltung)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�SHYQp�åiGDQp�KRGQRW\��VWDY�Ä�³� 
SHYQi�åiGDQi�KRGQRWD�MH�QDSRMHQD��

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P431
*

=GURM�SUR�SHYQRX�æiGDQRX�KRGQRWX
(Quelle für den Festsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�S�LSRMHQ�MDNR�SHYQi�åiGDQi�KRGQRWD�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P432
*

9ROED�Y\�D]HQt�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Quelle für die Anwahl der Umgehung des Hochlaufgebers)

9ROED��]GD�VH�Pi�S�L�QDSRMHQt�SHYQp�åiGDQp�KRGQRW\�ÄREHMtW³���Y\QHFKDW
UR]E�KRYê�þOHQ�
Pokud vyplyne z logické vazby AND binektoru (zvoleného v P430) a
QDVWDYHQt�VWHMQpKR�LQGH[X�Y�3����ORJ�³�³��SDN�VH�UR]E�KRYê�þOHQ�Y\�DGt
(vynechá).

��Då��
1

Ind: 8
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P433
*
FDS

=GURM�VWDQGDUGQt�æiGDQp�KRGQRW\
(Quelle für den Standardsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�S�LSRMHQ��SRNXG�QHQt�QDSRMHQD�åiGQi�SHYQi
åiGDQi�KRGQRWD�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=11
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

åiGDQi�KRGQRWD�SUR�ÅNURNRYiQt´���WLSRYiQt
Funkce: V�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����MH�PRåQp�]YROLW�Då���NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PRKRX�VRXþWRY��QDSRMLW�MDNR�åiGDQi�KRGnota
ÄNURNRYiQt³��.������.�������8YHGHQp�QDSRMHQt�VH�SURYiGt�SRPRFt�ELQHNWRU$��QDVWDYHQêFK�Y�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����
�QDSRMHQt�VH�SURYHGH�S�L�VWDYX�ELQHNWRUX� �Ä�³���3RPRFt�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����O]H�SUR�NDåGRX�SHYQRX�åiGDQRX�KRGQRWX
QDVWDYLW��]GD�VH�Pi�S�L�QDSRMHQt�REHMtW�UR]E�KRYê�þOHQ��þL�QLNROLY��3�L�QDSRMHQt�YtFH��QHå�MHGQp�åiGDQp�KRGQRW\�ÄNURNRYiQt³�VH�WDWR
nastaví na 0 % (výstupní hodnota).

3RNXG�QHQt�QDVWDYHQp�åiGQp�QDSRMHQt�åiGDQp�KRGQRW\�ÄNURNRYiQt³��S�LSRMt�VH�QD�.�����NRQHNWRU�GOH�3����
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P435
*

=GURM�SUR�QDSRMHQt�æiGDQp�KRGQRW\�ÅNURNRYiQt´
(Quelle für die Aufschaltungdes Tippsollwertes)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�åiGDQp�KRGQRW\�ÄNURNRYiQt³��VWDY�Ä�³
 �åiGDQi�KRGQRWD��ÄNURNRYiQt³�MH�QDSRMHQD��

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P436
*

=GURM�SUR�æiGDQRX�KRGQRWX�ÅNURNRYiQt´
(Quelle für den Tippsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�S�LSRMHQ�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�ÄNURNRYiQt³�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P437
*

9ROED�Y\�D]HQt�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Quelle für die Anwahl der Umgehung des Hochlaufgebers)

9ROED��]GD�VH�Pi�S�L�QDSRMHQt�åiGDQp�KRGQRW\��ÄNURNRYiQt³�Y\�DGLW
UR]E�KRYê�þOHQ�
Pokud vyplyne z logické vazby AND binektoru (zvoleného v P435) a
QDVWDYHQt�VWHMQpKR�LQGH[X�Y�3����ORJ�³�³��SDN�VH�UR]E�KRYê�þOHQ�Y\�DGt
(vynechá).

��Då��
1

Ind: 8
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P438
*

FDS

=GURM�VWDQGDUGQt�æiGDQp�KRGQRW\
(Quelle für den Standardsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�S�LSRMHQ��SRNXG�QHQt�QDSRMHQD�åiGQi
åiGDQi�KRGQRWD�ÄNURNRYiQt³�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=208
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

åiGDQi�KRGQRWD���SRMH]G�Qt]NRX�U\FKORVWt��Å.ULHFKHQ´�
)XQNFH��9�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����MH�PRåQp�]YROLW�Då���NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PRKRX�VRXþWRY��QDSRMLW�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD
Ä.ULHFKHQ³��.������.�������8YHGHQp�QDSRMHQt�VH�SURYiGt�SRPRFt�ELQHNWRU$��QDVWDYHQêFK�Y�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�������9
SDUDPHWUX�3����O]H�QDVWDYLW��]GD�VH�Pi�QDSRMHQt�SURYpVW�S�L�ORJ��VWDYX�Ä�³�]YROHQêFK�ELQHNWRU$��3���� �����QHER�]GD�VH�Pi�WRWR
QDSRMHQt�DNWLYRYDW�S�HFKRGHP���→����S�L�QDVWDYHQt�3���� �����3�L�YROE��QDSRMHQt�SR�S�HFKRGX���→ 1 provede se reset stavem „0“ na
ELQHNWRUX��QDVWDYHQpP�Y�3�����3RPRFt�SDUDPHWUX�3����LQGH[����Då�����O]H�SUR�NDåGRX�SHYQRX�åiGDQRX�KRGQRWX�QDVWDYLW��]GD�VH�Pi
S�L�QDSRMHQt�REHMtW�UR]E�KRYê�þOHQ��þL�QLNROLY�

3RNXG�QHQt�QDVWDYHQp�åiGQp�QDSRMHQt�åiGDQp�KRGQRW\�Ä.ULHFKHQ³���S�LSRMt�VH�QD�.�����NRQHNWRU�GOH�3����
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P440
*

=GURM�SUR�QDSRMHQt�æiGDQp�KRGQRW\�Å.ULHFKHQ´
(Quelle für die Aufschaltungdes Kriechsollwertes)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�åiGDQp�KRGQRW\�Ä.ULHFKHQ³��VWDY�Ä�³� 
åiGDQi�KRGQRWD��Ä.ULHFKHQ³�MH�QDSRMHQD��

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P441
*

=GURM�SUR�æiGDQRX�KRGQRWX�Å.ULHFKHQ´
(Quelle für den Kriechsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�S�LSRMHQ�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�Ä.ULHFKHQ³�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 8
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P442
*

9ROED�Y\�D]HQt�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Quelle für die Anwahl der Umgehung des Hochlaufgebers)

9ROED��]GD�VH�Pi�S�L�QDSRMHQt�åiGDQp�KRGQRW\��Ä.ULHFKHQ³�Y\�DGLW
UR]E�KRYê�þOHQ�
Pokud vyplyne z logické vazby AND binektoru (zvoleného v P440) a
QDVWDYHQt�VWHMQpKR�LQGH[X�Y�3����ORJ�³�³��SDN�VH�UR]E�KRYê�þOHQ�Y\�DGt
(vynechá).

��Då��
1

Ind: 8
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P443
*

FDS

=GURM�VWDQGDUGQt�æiGDQp�KRGQRW\
(Quelle für den Standardsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�S�LSRMHQ��SRNXG�QHQt�QDSRMHQD�åiGQi
åiGDQi�KRGQRWD�Ä.ULHFKHQ³�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P444
*
BDS

=GURM�SUR�S�tND]�²�UHVHW
(Quelle für das Stillsetzkommando)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�S�tND]�9<3���Y\SQRXW���UHVSHNWLYH�UHVHW
QDSRMHQt�åiGDQp�KRGQRW\�Ä.ULHFKHQ³��S�L�QDVWDYHQt�SDUDPHWUX�3���� ��
(stav „0“ = reset).

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P445
*

9ROED�]S%VREX�DNWLYDFH�SRYHOX�=$3�D�]S%VREX�QDSRMHQt�æiGDQp
hodnoty „Kriechen“  - stavem / hranou
(Auswahl Pegel/Flanke für Einschalten/Kriechen)

9ROED��]GD�VH�Pi�S�tND]�=$3�SURVW�HGQLFWYtP�VYRUN\����D�QDSRMHQt
åiGDQp�KRGQRW\�Ä.ULHFKHQ³�SURYpVW�VWDYHP���ORJ�³�³��WHG\�~URYQt���QHER�S�L
S�HFKRGX���→ 1.

�����=$3�VH�SURYHGH���S�L�VWDYX�Ä�³�QD�VYRUFH����D�QDSRMHQtP�åiGDQp
KRGQRW\�Ä.ULHFKHQ³�S�L�VWDYX�ORJ�³�³���X�ELQHNWRU$�]YROHQêFK�Y
parametru P440.

�����=$3�VH�SURYHGH���S�L�S�HFKRGX���→ 1 na svorce 37 a napojením
åiGDQp�KRGQRW\�Ä.ULHFKHQ³�S�L�S�HFKRGX���→�����X�ELQHNWRU$
zvolených v parametru P440.
9�WRPWR�S�tSDG��XORåt�GR�SDP�WL�S�tND]�=$3��UHVSHNWLYH�S�tND]
QDSRMHQt�S�tVOXãQp�åiGDQp�KRGQRW\��5HVHW�SDP�WL�VH�SURYHGH
logickým stavem log.“0“ binektoru, který se zvolí v parametru
P444.

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.21. 'HWHNFH�SRORK\�SXOVQtP�ÿLGOHP

'HILQRYiQt�SXOVQtKR�þLGOD�D�NRQWURO\�YL]�3����Då�3���

P450
*
FDS

5HVHW�ÿtWDÿH�SRORK\
(Rücksetzen des Positionszählers)

�����5HVHW�þtWDþH�SRORK\�MH�9<3
�����5HVHW�þtWDþH�SRORK\�SRPRFt�QXORYp�]QDþN\
�����5HVHW�þtWDþH�SRORK\�SRPRFt�QXORYp�]QDþN\��SRNXG�MH�QD�VYRUFH

39 signál LOW
�����5HVHW�þtWDþH�SRORK\�SRPRFt�VLJQiOX�~URYQ��/2:�QD�VYRUFH���

Poznámka:
5HVHW��GOH����D����QDVWiYi�KDUGZDURYêP�]S$VREHP�D�MH�QH]iYLVOê�QD
GDOãtP�ÄSURGUiWRYiQt³�ELQHNWRU$���t]HQêFK�VYRUNRX����

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P451
*
FDS

+\VWHUH]H�ÿtWDÿH�SRORK\
(Hysterese Positionszähler)

�����+\VWHUH]H�S�L�UHYHU]DFL�MH�9<3
�����+\VWHUH]H�S�L�UHYHU]DFL�MH�=$3��SR�]P�Q��VP�UX�VH�LJQRUXMH

�QHQDþtWi��SUYQt�YVWXSQt�LPSXOV�SXOVQtKR�þLGOD�

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.22. Motorpotenciometr
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 10)
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P460
*
FDS

�tGLFt�VORYR�UR]EKRYpKR�ÿOHQX�PRWRUSRWHQFLRPHWUX
(Steuerwort Motorpoti-Hochlaufgeber)

�����3�L�DXWRPDWLFNpP�SURYR]X�MH�UR]E�KRYê�þOHQ�PRWRUSRWHQFLRPHWUX
Y\�D]HQ��MH�~þLQQê�MDNR�S�L�QDVWDYHQt�3����D�3���� �������W]Q��åH
YêVWXS�UR]E�KRYpKR�þOHQX�QiVOHGXMH�EH]�]SRåG�Qt�åiGDQRX
KRGQRWX�DXWRPDWLFNpKR�UHåLPX�

�����5R]E�KRYê�þOHQ�PRWRUSRWHQFLRPHWUX�MH�~þLQQê�Y�UXþQtP�D
automatickém provozu

��Då��
1

Ind: 4
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P461
*
FDS

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�S�L�DXWRPDWLFNpP�SURYR]X
(Quelle für den Sollwert bei Automatikbetrieb)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�QDSRMHQ�QD�UR]E�KRYê�þOHQ�Y
PRWRUSRWHQFLRPHWUX��MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�DXWRPDWLN\�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P462
*
FDS

5R]EKRYi�GRED��UDPSD��PRWRUSRWHQFLRPHWUX
(Hochlaufzeit für das Motorpotentiometer)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=10,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P463
*
FDS

'REKRYi�GRED��UDPSD��PRWRUSRWHQFLRPHWUX
(Hochlaufzeit für das Motorpotentiometer)

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=10,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P464

FDS

þDVRYi�GLIHUHQFH�SUR�G\�GW
(Zeitdifferenz für dy/dt)

Nastavení dt pro výstup dy/dt na konektoru, tzn. na konektoru K0241 se
JHQHUXMH�]P�QD�YêVWXSQt�YHOLþLQ\��.������]D�GREX��QDVWDYHQRX�Y
parametru P464, a vynásobenou koeficientem dle P465 (nastavená doba
je v sekundách, pokud je P465=0, nebo v minutách, pokud je P465=1).

3�tNODG�
- 5R]E�KRYê�þOHQ�VH�Q\Qt�UR]EtKi�V�UR]E�KRYRX�GRERX�3��� ��V�

W]Q��åH�UR]E�KRYê�G�M�]�\ ����QD�\ ������WUYi�SUiY����V�
- 9�SDUDPHWUX�3����MH�QDVWDYHQi�þDVRYi�GLIHUHQFH�GW�3��� ��V�
- ⇒�1D�NRQHNWRUX�.�����VH�REMHYt�G\�GW�Y�KRGQRW��������QHER"�]

nastavené doby dt=2 s plyne hodnota (2s/5s)*100 %.

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=10,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P465
*
FDS

.RHILFLHQW�GLODWDFH��SURGORXæHQt��SUR�PRWRUSRWHQFLRPHWU
(Dehnungfaktor für das Motorpotentiometer)

ÒþLQQp�GRE\�UR]E�KX��GRE�KX��UHVSHNWLYH�þDVRYi�GLIHUHQFH�SUR�G\�GW
plynou z nastavených hodnot v parametrech P462, P463 respektive P464,
vynásobených faktorem, který je nastaven v tomto parametru P465.

0    Parametry P462, P463 respektive P464 se násobí faktorem 1
1    Parametry P462, P463 respektive P464 se násobí faktorem 60

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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P466
*
FDS

Zdroj pro hodnotu nastavení motorpotenciometru
(Quelle für den Setzwert des Motorpotentiometers)

Volba konektoru, který má být napojen jako hodnota nastavení
motorpotenciometru.

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P467

FDS

Startovací hodnota motorpotenciometru
(Motorpotentiometer Startwert)

6WDUWRYDFt�KRGQRWD�PRWRUSRWHQFLRPHWUX�SR�SRYHOX�=$3�S�L�3���� ���

�������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P468

FDS

åiGDQi�KRGQRWD�SUR�FKRG�PRWRUSRWHQFLRPHWUX�ÅQDKRUX��Y\äät
hodnota)“
(Sollwert für „Motorpoti höher“)

5XþQt�SURYR]�PRWRUSRWHQFLRPHWUX��åiGDQi�KRGQRWD�SUR�FKRG
motorpotenciometru „nahoru (vyšší hodnota)“

�������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P469

FDS

åiGDQi�KRGQRWD�SUR�FKRG�PRWRUSRWHQFLRPHWUX�ÅGROX��QLæät
hodnota)“
(Sollwert für „Motorpoti tiefer“)

5XþQt�SURYR]�PRWRUSRWHQFLRPHWUX��åiGDQi�KRGQRWD�SUR�FKRG
PRWRUSRWHQFLRPHWUX�ÄGRO$��QLåãt�KRGQRWD�³

�������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P470
*
BDS

=GURM�SUR�S�HStQiQt�FKRGX���YOHYR���YSUDYR
(Quelle für Rechts- / Links – Umschaltung)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�S�HStQiQt�FKRGX���YOHYR���YSUDYR��VWDY�Ä�³� 
chod vpravo).

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P471
*
BDS

=GURM�SUR�S�HStQiQt�UHæLPX���UXÿQt���DXWRPDWLND
(Quelle für Hand- / Automatik – Umschaltung)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�S�HStQiQt�UHåLPX���UXþQt���DXWRPDWLND��VWDY�Ä�³� 
UXþQt�UHåLP��

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P472
*
BDS

Zdroj pro nastavení (aktivování) motorpotenciometru
(Quelle für Motorpoti setzen)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDVWDYHQt��DNWLYRYiQt���PRWRUSRWHQFLRPHWUX
�S�HFKRG�Ä�³�QD�Ä�³� �PRWRUSRWHQFLRPHWU�MH�QDVWDYHQ��

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P473
*
BDS

Ukládání výstupní hodnoty
(Speicherung des Ausgangwertes)

0    Ukládání výstupní hodnoty není aktivní:
Výstup se ve všech provozních stavech > o5 nastaví na 0.
6WDUWRYDFt�KRGQRWD��SR�S�tFKRGX�=$3��MH�]DGiQD�QDVWDYHQtP
parametru P467.

1    7UYDOp�XNOiGiQt�YêVWXSQt�KRGQRW\�GR�SDP�WL:
9êVWXSQt�KRGQRWD�PRWRUSRWHQFLRPHWUX�]$VWDQH�YH�YãHFK
SURYR]QtFK�VWDYHFK�XORåHQi�Y�SDP�WL��URYQ�å�S�L�RGSRMHQt�QHER
YêSDGNX�QDSiMHQt��3�L�REQRYHQt�QDSiMHQt�VH�QD�YêVWXS�RS�W
QDVWDYt�SRVOHGQt�KRGQRWD��XORåHQi�Y�SDP�WL��

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.23. Funkce „Pendeln“ - kyvadlo a funkce „Forcen“
Funkce:
3DUDPHWU\�3����Då�3����VWDQRYXMt�WYDU�SUDYR~KOpKR�VLJQiOX��åiGDQi�KRGQRWD�IXQNFH�Ä3HQGHOQ³���.�������+RGQRWD��QDVWDYHQi�Y
SDUDPHWUX�3�����XUþXMH�~URYH��VLJQiOX�E�KHP�GRE\�GOH�SDUDPHWUX�3�����+RGQRWD��QDVWDYHQi�Y�SDUDPHWUX�3�����XUþXMH�~URYH��VLJQiOX
E�KHP�GRE\�GOH�SDUDPHWUX�3����

Pendeln�����9ROED�SRPRFt�SDUDPHWUX�3�����9ROQRE�åQê�SUDYR~KOê�VLJQiO�VH�QDSRMt�QD�YêVWXS�.�����

Forcen�������9ROED�QDVWDYHQtP�SDUDPHWUX�3��� ���D�VWLVNHP�NOiYHV\�3��S�HSQXWt�GR�URYLQ\�SDUDPHWU$���9êVWXS�JHQHUiWRUX�SUDYR~KOpKR
signálu (K0203) se nastaví na 0.

Krátkým VWLVNHP�WODþtWND�Ä9<ââË“ (zapnutí funkce „Forcen“) dojde ke startu definovaného generátoru pravoúhlého signálu
(hodnota dle P480 po dobu dle P481, potom hodnota dle P482 po dobu dle P483 atd.) a napojení na výstup (K0208).

Krátkým VWLVNHP�WODþtWND�Ä1,äâË“ (vypnutí funkce „Forcen“) se výstup generátoru pravoúhlého signálu (K0203) nastaví na
KRGQRWX���D�QDSRMt�VH�RS�W�VWDQGDUGQt�åiGDQi�KRGQRWD��GOH�SDUDPHWUX�3�����QD�YêVWXS��.������

Stisknutím klávesy P (QiYUDW�GR�URYLQ\�KRGQRW��GRMGH�URYQ�å�Y�Y\SQXWt�IXQNFH�Ä)RUFHQ³��*HQHUiWRU�SUDYR~KOpKR�VLJQiOX
�.������VH�GRVWDQH�GR�YROQRE�KX�D�MH�N�GLVSR]LFL�SUR�IXQNFL�Ä3HQGHOQ³�

P480

FDS

åiGDQi�KRGQRWD�����IXQNFH�Å3HQGHOQ´
(Pendelnsollwert 1)

�������Då�������
[%]
0,1%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=0,5
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P481

FDS

Doba 1 pro funkci „Pendeln“
(Pendelzeit 1)

����Då������
[s]
0,1 s

Ind: 4
WE=0,1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P482

FDS

åiGDQi�KRGQRWD�����IXQNFH�Å3HQGHOQ´
(Pendelnsollwert 2)

�������Då�������
[%]
0,1%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=0,4
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P483

FDS

Doba 2 pro funkci „Pendeln“
(Pendelzeit 2)

����Då������
[s]
0,1 s

Ind: 4
WE=0,1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV

11-58 Siemens AG • BA 9812-000-362 BB

P484
*

FDS

=GURM�VWDQGDUGQt�æiGDQp�KRGQRW\
(Quelle für den Standardsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�VORXåLW�MDNR�YêVWXSQt�KRGQRWD��SRNXG�QHQt
zvolená funkce „Pendeln“ nebo „Forcen“.

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=209
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P485
*

FDS

Zdroj pro volbu funkce „Pendeln“
(Quelle für die Pendelanwahl)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê�Pi��tGLW�DNWLYRYiQt�IXQFH�Ä3HQGHOQ³��VWDY�Ä�³� 
funkce je aktivována)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.24. Nastavení „motorového rozhraní“
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 37 a 38)

Pozor!
ýLGOD�SUR�P��HQt�D�NRQWUROX�GpON\�NDUWiþ$��VWDYX�ORåLVHN��YHQWLODFH�D�WHSORW\�PRWRUX�PXVt�EêW�HOHNWULFN\�EH]SHþQ��RGG�OHQp�RG
výkonového obvodu.

P490
*

9ROED�ÿLGOD�WHSORW\�SUR�DQDORJRYRX�NRQWUROX�WHSORW\�PRWRUX
(Wahl des Temperaturfühlers für die analogo Überwachung der
Motortemperatur)

L�������þLGOR�WHSORW\�QD�VYRUNiFK���������
L�������þLGOR�WHSORW\�QD�VYRUNiFK�����������

Nastavení:

������äiGQp�þLGOR�WHSORW\
1     KTY84
2     Termistor s R = 600 Ω 1)
3     Termistor s R = 1200 Ω 1)
4     Termistor s R = 1330 Ω 1)
5     Termistor s R = 2660 Ω 1)

�����7HUPLVWRU�GOH�QRUP\�',1���������������V�XGDQêP�RGSRUHP�5�S�L
MPHQRYLWp�Y\EDYRYDFt�WHSORW���X�PRWRU$�6LHPHQV������Ω (pak je
nutné nastavit hodnotu 4)

��Då��
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P491

FDS
Analogová kontrola teploty motoru: teplota pro varování
(Analoge Überwachung der Motortemperatur: Warntemperatur)

��Då����
[°C]
1 °C

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P492

FDS
Analogová kontrola teploty motoru: teplota pro odpojení
(Analoge Überwachung der Motortemperatur: Abschalttemperatur)

��Då����
[°C]
1 °C

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line



6,025(*�'&�0DVWHU���5$������1iYRG�N�REVOX]H�D�~GUåE�

6H]QDP�SDUDPHWU%

Siemens AG • BA 9812-000-362 BB 11-59

• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P493
*

FDS

7HSORWD�DQDORJ�����ÿLGOR�WHSORW\�MH�S�LSRMHQp�QD�VYRUNiFK����������
Aktivování varování a poruchy
(Motortemperatur analog 1 (Temperaturfühler an Klemmen 22 / 23):
Warnungs- und Störungsauslösung)

0    Kontrola je odpojená
�����9DURYiQt��$�����S�L�WHSORW��> P491
�����3RUXFKD��)�����S�L�WHSORW��> P492
�����9DURYiQt��$�����S�L�WHSORW��>�3����D�SRUXFKD��)�����S�L�WHSORW��>

P492

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P494
*

FDS

7HSORWD�DQDORJ�����ÿLGOR�WHSORW\�MH�S�LSRMHQp�QD�VYRUNiFK������������
Aktivování varování a poruchy
(Motortemperatur analog 2 (Temperaturfühler an Klemmen 204 / 205):
Warnungs- und Störungsauslösung)

0    Kontrola je odpojená
�����9DURYiQt��$�����S�L�WHSORW��> P491
�����3RUXFKD��)�����S�L�WHSORW��> P492
�����9DURYiQt��$�����S�L�WHSORW��>�3����D�SRUXFKD��)�����S�L�WHSORW��>

P492

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P495
*

FDS

'HWHNFH�GpON\�NDUWiÿ%��DNWLYRYiQt�YDURYiQt�D�SRUXFK\
(Bürstenlängenerfassung: Warnungs- und Störungsauslösung)

�����'HWHNFH�GpON\�NDUWiþ$�MH�RGSRMHQi��VYRUND�����QHQt�DNWLYQt�
�����%LQiUQt�GHWHNFH�GpON\�NDUWiþ$��VYRUND�����MH�DNWLYQt�

9DURYiQt��$�����S�L�VLJQiOX�����
����%LQiUQt�GHWHNFH�GpON\�NDUWiþ$��VYRUND�����MH�DNWLYQt�

3RUXFKRYp�KOiãHQt��)�����S�L�VLJQiOX����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P496
*

FDS

'HWHNFH�VWDYX�ORæLVHN��DNWLYRYiQt�YDURYiQt�D�SRUXFK\
(Lagerzustand: Warnungs- und Störungsauslösung)

�����'HWHNFH�VWDYX�ORåLVHN�MH�RGSRMHQi��VYRUND�����QHQt�DNWLYQt�
�����%LQiUQt�GHWHNFH�VWDYX�ORåLVHN��VYRUND�����MH�DNWLYQt�

9DURYiQt��$�����S�L�VLJQiOX����
�����%LQiUQt�GHWHNFH�VWDYX�ORåLVHN��VYRUND�����MH�DNWLYQt�

3RUXFKRYp�KOiãHQt��)�����S�L�VLJQiOX����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P497
*

FDS

.RQWUROD�FKOD]HQt��SURXGQt�Y]GXFKX���DNWLYRYiQt�YDURYiQt�D
poruchy
(Luftstrom: Warnungs- und Störungsauslösung)

�����.RQWUROD�FKOD]HQt��SURXG�Qt�Y]GXFKX��MH�RGSRMHQi��VYRUND����
není aktivní)

�����.RQWUROD�FKOD]HQt��SURXG�Qt�Y]GXFKX���VYRUND�����MH�DNWLYQt�
9DURYiQt��$�����S�L�VLJQiOX�±��

�����.RQWUROD�FKOD]HQt��SURXG�Qt�Y]GXFKX���VYRUND�����MH�DNWLYQt�
3RUXFKRYp�KOiãHQt��)�����S�L�VLJQiOX����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P498
*
FDS

7HSORWQt�VStQDÿ��DNWLYRYiQt�YDURYiQt�D�SRUXFK\
(Thermoschalter: Warnungs- und Störungsauslösung)

�����7HSORWQt�VStQDþ�QHQt�]DSRMHQê��VYRUND�����QHQt�DNWLYQt�
�����7HSORWQt�VStQDþ�MH�]DSRMHQê��VYRUND�����MH�DNWLYQt�

9DURYiQt��$�����S�L�VLJQiOX����
�����7HSORWQt�VStQDþ�MH�]DSRMHQê��VYRUND�����MH�DNWLYQt�

3RUXFKRYp�KOiãHQt��)�����S�L�VLJQiOX����

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.25. Nastavení struktury vstupu obálky momentu

P500
*

BDS

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�PRPHQWX�S�L�VOHGRYpP��YOHÿQpP��VHNYHQÿQLP�
provozu
(Quelle für den Momentensollwert bei Folgebetrieb)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�QDSRMHQ�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�PRPHQWX�S�L
sledovém provozu

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=170
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P501
*

BDS

=GURM�S�tGDYQp�æiGDQp�KRGQRW\�PRPHQWX
(Quelle für den Momentenzusatzsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�QDSRMHQ�MDNR�S�tGDYQi��GRGDWHþQi��åiGDQi
hodnota

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P502
*

BDS

=GURM�KRGQRW\��S�LÿtWDMtFt�VH�N�YëVWXSX�RWiÿNRYpKR�UHJXOiWRUX
(Quelle für den Additionswert zum Drehzahlreglerausgang)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�EêW�QDSRMHQ�MDNR�VþtWDFt�KRGQRWD��S�LþtWDMtFt�VH
N�YêVWXSX�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX��GRGDWHþQ��NH�NRPSHQ]DFL�W�HFtKR�D
VHWUYDþQpKR�PRPHQWX�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.26. 5HJXOiWRU�RPH]HQt�RWiÿHN
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 20)
9êVWXS�UHJXOiWRUX�RPH]HQt�RWiþHN�WYR�t�NODGQp��.������D�]iSRUQp��.������RPH]HQt�PRPHQWX��NWHUi�MVRX�S�LYiG�QD�QD�RPH]HQt
momentu.
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P509
*

=GURM�SUR�YVWXSQt�YHOLÿLQX��VNXWHÿQi�KRGQRWD�RWiÿHN��UHJXOiWRUX
omezení
(Quelle für Eingangsgröße (n-ist) des n-Begrenzungsreglers)

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=167
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P510
*

Zdroj kladné meze momentu regulátoru omezení
(Quelle für die pos. Momentengrenze des n-Begrenzungsreglers)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�VORXåLW�MDNR�mezní hodnota omezení momentu
1

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=2
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P511
*

Zdroj záporné meze momentu regulátoru omezení
(Quelle für die neg. Momentengrenze des n-Begrenzungsreglers)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�VORXåLW�MDNR�mezní hodnota omezení momentu
2

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=2
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P512
*
FDS

0D[LPiOQt�RWiÿN\�Y�NODGQpP�VPUX
(Maximaldrehzahl in positiver Drehrichtung)

����Då������
[%]
0,1%
MPHQRYLWêFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=105,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P513
*
FDS

0D[LPiOQt�RWiÿN\�Y�]iSRUQpP�VPUX
(Maximaldrehzahl in negativer Drehrichtung)

�������Då����
[%]
0,1%
MPHQRYLWêFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=105,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P515
*
FDS

=HVtOHQt���3�UHJXOiWRUX�RPH]HQt�RWiÿHN
(P-Vrestärkung des Drehzahlbegrenzungsreglers)

�����Då�������
0,01

Ind: 4
WE=3,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.27. .RPSHQ]DFH�W�HQt
(Viz také kapitola 8 blokové schéma 19)
3DUDPHWU\�3����Då�3����MVRX�SRW�HEQp�åiGDQp�KRGQRW\�NRWHYQtKR�SURXGX�D�PRPHQWX�SUR�VWDFLRQiUQt�RWiþN\������������Då������
PD[LPiOQtFK�RWiþHN��Y�NURFtFK�SR�������
7\WR�SDUDPHWU\�MVRX�RS�UQêPL�KRGQRWDPL�FKDUDNWHULVWLN\�W�HQt��'OH�SDUDPHWUX�3�������QHER����MVRX�åiGDQRX�KRGQRWRX�SURXGX�NRWY\
QHER�PRPHQWX�D�MVRX�DXWRPDWLFN\�QDVWDYHQp�E�KHP�RSWLPDOL]DFH�SUR�NRPSHQ]DFL�W�HFtFK�D�VHWUYDþQêFK�PRPHQW$��3���� �����
3DUDPHWU�3����VH�S�LWRP�QDVWDYt�QD�������
9�]iYLVORVWL�QD�VNXWHþQp�KRGQRW��RWiþHN��.������SUREtKi�PH]L�RS�UQêPL�KRGQRWDPL�OLQHiUQt�LQWHUSRODFH��S�LþHPå�YêVWXS�NRPSHQ]DFH
W�HQt�S�LMtPi�]QDPpQNR�VNXWHþQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiþHN�
3DUDPHWU�3����VH�]DGiYi�NRPSHQ]DFt�W�HQt�WDNp��SRNXG�MH�VNXWHþQi�KRGQRWD�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�>�������PD[LPiOQtFK�RWiþHN�
3�L�SURYR]X�Y�RERX�VP�UHFK�RWiþHQt�VH�GRSRUXþXMH��SRQHFKDW�SDUDPHWU�3����QD�KRGQRW���������DE\�GRãOR�N�]DEUiQ�Qt�NPLWiQt
NRWHYQtKR�SURXGX�S�L�RWiþNiFK�����
P520

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK���
(Reibung bei 0% Drehzahl)

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line



6,025(*�'&�0DVWHU���5$������1iYRG�N�REVOX]H�D�~GUåE�

6H]QDP�SDUDPHWU%

• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV

11-62 Siemens AG • BA 9812-000-362 BB

P521

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P522

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK���

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P523

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P524

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P525

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P526

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P527

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P528

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P529

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK����

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P530

FDS

7�HQt�S�L�RWiÿNiFK������D�Y\äätFK

1DVWDYHQt�Y���MPHQRYLWpKR�VWHMQRVP�UQpKR�SURXGX�P�QLþH���UHVSHNWLYH
MPHQRYLWpKR�PRPHQWX�P�QLþH

����Då������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=0,0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.28. .RPSHQ]DFH�PRPHQWX�VHWUYDÿQRVWL��S�LSRMHQt���GY�GW�
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 19)
P540

FDS

Doba zrychlení
(Beschleunigungszeit)

'RED�]U\FKOHQt�MH�NDåGi�GRED��NWHUi�E\�E\OD�QXWQi�N�XU\FKOHQt�SRKRQX�]
���QD������PD[LPiOQtFK�RWiþHN��S�L�DEVHQFL�W�HQt��V������MPHQRYLWêP
proudem kotvy a 100% jmenovitým proudem buzení (tzn. 100% tok). Je
P��tWNHP�VHWUYDþQpKR�PRPHQWX�QD�K�tGHOL�PRWRUX�
7HQWR�SDUDPHWU�VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�SU$E�KX�RSWLPDOL]DFH
NRPSHQ]DFH�W�HFtFK�D�VHWUYDþQêFK�KPRW��3���� �����

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P541

FDS

Zesílení - P zrychlení
(P-Verstärkung der Beschleunigung)

Proporcionální zesílení - P pro funkci „zrychlení závislé na SID“.
(Viz také parametr P543)

�����Då�������
0,01

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P542

FDS

þDVRYi�GLIHUHQFH�SUR�G\�GW�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Zeitdifferenz für dy/dt des Hochlaufgebers)

5R]E�KRYê�þOHQ�
Nastavení dt pro výstup dy/dt na konektoru, tzn. na konektoru K0191 se
JHQHUXMH�]P�QD�YêVWXSQt�YHOLþLQ\�UR]E�KRYpKR�þOHQX��.������]D�GREX�
nastavenou v parametru P542.

3�tNODG�
- 5R]E�KRYê�þOHQ�VH�Q\Qt�UR]EtKi�V�UR]E�KRYRX�GRERX�3��� �

V��W]Q��åH�UR]E�KRYê�G�M�]�\ ���QD�\ �����WUYi�SUiY����V�
- 9�SDUDPHWUX�3����MH�QDVWDYHQi�þDVRYi�GLIHUHQFH�GW�3��� �

s.
- ⇒�1D�NRQHNWRUX�.�����VH�REMHYt�G\�GW�Y�KRGQRW������

QHER"�]�QDVWDYHQp�GRE\�GW ��V�SO\QH�KRGQRWD���V��V������

�����Då�������
[s]
0,01 s

Ind: 4
WE=0,01
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P543

FDS

ÓURYH��SUR�]U\FKOHQt��]iYLVOp�QD�6,'��6,'� �UR]GtO�æiGDQp�D�VNXWHÿQp
KRGQRW\�RWiÿNRYpKR�UHJXOiWRUX�
(Schwelle für die SID-abhängige Beschleunigung)

8�WpWR�IXQNFH�VH�SURSRMt�SRX]H�WD�þiVW�UR]GtOX�åiGDQp�D�VNXWHþQp�KRGQRW\
RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX��MHMtå�KRGQRWD�S�HNUDþXMH�~URYH��QDVWDYHQRX�Y
tomto parametru P543 (viz také parametr P541).

vstup (regula þQt�RGFK\OND�

výstup (hodnota, která se násobí s P541)

199,99%

199,99%

-200,00%

-200,00%

záporná
úrove �

(-P543)

kladná
úrove �

(P543)

�����Då�������
[%]
0,01%
PD[LPiOQtFK�RWiþHN

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P546

FDS

þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�NRPSHQ]DFL�PRPHQWX�VHWUYDÿQRVWL
(Siebzeit für Kompensation des Trägheitsmomentes)

��Då������
[ms]
1 ms

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

2WiÿNRYë�UHJXOiWRU���DGDSWDFH��S�L]S%VREHQt��]HVtOHQt���3

Funkce:

vstup (vybírá se
prost �HGQLFWYtP�3����

úrove � 2
P559

úrove � 1
P556

P550

P225

KP
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P550

FDS

=HVtOHQt���3�Y�UR]VDKX�S�L]S%VREHQt��DGDSWDFH�
(P-Verstärkung im Adaptionsbereich)

0D[LPiOQt�KRGQRWD�.3��NG\�RYOLY�XMtFt�YHOLþLQD�≤�~URYH���

�����Då�������
0,01

Ind: 4
WE=3,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P553
*
FDS

=GURM�RYOLY�XMtFt�YHOLÿLQ\�DGDSWDFH
(Quelle für die Einflußgröße der Adaption)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�VORXåLW�MDNR�RYOLY�XMtFt�YHOLþLQD�SUR�S�L]S$VREHQt
�DGDSWDFL��]HVtOHQt���3�UHJXOiWRUX�RWiþHN

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 4
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P556

FDS

$GDSWDFH�]HVtOHQt���3�UHJXOiWRUX�RWiÿHN��~URYH���
(Adaption n-Regler P-Verstärkung: Schwelle 1)

�����Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P559

FDS

$GDSWDFH�]HVtOHQt���3�UHJXOiWRUX�RWiÿHN��~URYH���
(Adaption n-Regler P-Verstärkung: Schwelle 2)

�����Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

5HJXOiWRU�RWiÿHN���RPH]HQt�VWDWLN\

P562

FDS

Kladné omezení statiky
(pos. Begrenzung der Statik)

�����Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,00
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P563

FDS

Záporné omezení statiky
(neg. Begrenzung der Statik)

��������Då�����
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.29. 9VWXSQt�YHOLÿLQ\�SUR�KOiäHQt
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 39)
P590
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�SUR�ÅKOiäHQt���æiGDQi�KRGQRWD�RWiÿHN� 
VNXWHÿQi�KRGQRWD�RWiÿHN´
(Quelle für den Sollwert der „n-soll = n-ist – Meldung“)

+OiãHQt�RGFK\ON\�VNXWHþQp���åiGDQp�KRGQRW\�
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQD�ÄQåiGDQi�KRGQRWD “
SUR�KOiãHQt�RGFK\ON\�VNXWHþQp���åiGDQp�KRGQRW\�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=170
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• þWHQt
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P591
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�SUR�ÅKOiäHQt���æiGDQi�KRGQRWD�RWiÿHQ� 
VNXWHÿQi�KRGQRWD�RWiÿHN´
(Quelle für den Istwert der „n-soll = n-ist – Meldung“)

+OiãHQt�RGFK\ON\�VNXWHþQp���åiGDQp�KRGQRW\�
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQD�ÄQVNXWHþQi�KRGQRWD “
SUR�KOiãHQt�RGFK\ON\�VNXWHþQp���åiGDQp�KRGQRW\�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=167
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P592
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�SUR�ÅKOiäHQt���KRGQRWD�RWiÿHN���Q�<
SRURYQiYDFt�KRGQRWD�RWiÿHN´
(Quelle für den Istwert der „n < nVergl – Meldung“)

+OiãHQt���KRGQRWD�RWiþHN���Q�<�SRURYQiYDFt�KRGQRWD�RWiþHN�
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQD�RWiþHN����Q��SUR
KOiãHQt��KRGQRWD�RWiþHN���Q�<�SRURYQiYDFt�KRGQRWD�RWiþHN�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=167
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P593
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�SUR�ÅKOiäHQt���KRGQRWD�RWiÿHN���Q�< nmin“
(Quelle für den Istwert der „n < nmin – Meldung“)

Hlášení -  n < nmin :
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQD�RWiþHN����Q��SUR
hlášení: n < nmin

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=167
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P594
*

=GURM�YVWXSQt�YHOLÿLQ\�SUR�ÅKOiäHQt���SRODULWD´
(Quelle für die Eingangsgröße der „Polarität – Meldung“)

+OiãHQt���SRODULWD�åiGDQp�KRGQRW\�RWiþHN��
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQD�ÄQåiGDQi�KRGQRWD“
SUR�KOiãHQt�SRODULW\�åiGDQp�KRGQRW\�RWiþHN�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=170
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P595
*

=GURM�VNXWHÿQRX�KRGQRWX�SUR�ÅKOiäHQt���QDGRWiÿN\´
(Quelle für den Istwert der „Überdrehzahl – Meldung“)

+OiãHQt���QDGRWiþN\��
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQD�ÄQVNXWHþQi�KRGQRWD“
SUR�KOiãHQt���QDGRWiþN\�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=167
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.30. Struktura regulace

Hodnoty pro nastavení struktury momentové obálky

P600
*

=GURM�YVWXSX�JHQHUiWRUX�]DSDORYDFtFK�LPSXOV%��NRWY\�
(Quelle für den Steuersatzeingang (Anker))

Volba konektoru, který má napojit jako vstup generátoru zapalovacích
LPSXOV$��NRWY\�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=102
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P601
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�SUR�UHJXOiWRU�SURXGX�NRWY\
(Quelle für den Ankerstromregler-Sollwert)

L����L��������5HJXOiWRU�RPH]HQt�RWiþHN�
9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQ\
SUR�UHJXOiWRU�RPH]HQt�RWiþHN��2E��KRGQRW\�VH�VþtWDMt�

i03, i04      Proudové omezení:
9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD
UHJXOiWRUX�SURXGX�NRWY\��S�HG�SURXGRYêP�RPH]HQtP���2E�
KRGQRW\�VH�VþtWDMt�

Nastavení
0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=
i001: 141
i002: 0
i003: 134
i005: 0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P602
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�SUR�UHJXOiWRU�SURXGX�NRWY\
(Quelle für den Ankerstromregler-Istwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�QDSRMLW�MDNR�VNXWHþQi�KRGQRWD�UHJXOiWRUX
kotevního proudu

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=117
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P603
*

=GURM�SURPQQpKR�RPH]HQt�SURXGX�YH�VPUX�PRPHQWX�,
(Quelle für die variable Stromgrenze in Momentenrichtung I)

i01 ... i04   Volba konektoru, který má být napojen jako SURP�QQp
RPH]HQt�SURXGX�YH�VP�UX�PRPHQWX�,

i05             Volba konektoru, který má být napojen jako omezení
SURXGX�YH�VP�UX�PRPHQWX�,�S�L�rychlém stopu, respektive
vypnutí

Nastavení:
0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 5
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P604
*

=GURM�SURPQQpKR�RPH]HQt�SURXGX�YH�VPUX�PRPHQWX�,,
(Quelle für die variable Stromgrenze in Momentenrichtung II)

i01 ... i04   Volba konektoru, který má být napojen jako SURP�QQp
RPH]HQt�SURXGX�YH�VP�UX�PRPHQWX�,,

i05             Volba konektoru, který má být napojen jako omezení
SURXGX�YH�VP�UX�PRPHQWX�,,�S�L�rychlém stopu,
respektive vypnutí

Nastavení:
0 = konektor K0000
...
8 = konektor K0008
9 = hodnota dle P603.ixx * (-1)
10 = konektor K0010
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 5
WE=9
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P605
*

=GURM�SURPQQp�NODGQp�PH]H�PRPHQWX
(Quelle für die variable positive Momentengrenze)

Omezení momentu:
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�SURP�QQp�NODGQp�RPH]HQt
momentu
������KRGQRW\�NRQHNWRUX�RGSRYtGi�NODGQp�PH]L�PRPHQWX�]D�t]HQt�GOH
Ia = P171 a If = P102)

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=2
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P606
*

=GURM�SURPQQp�]iSRUQp�PH]H�PRPHQWX
(Quelle für die variable negative Momentengrenze)

Omezení momentu:
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�SURP�QQp�]iSRUQp�RPH]HQt
momentu
�������KRGQRW\�NRQHNWRUX�RGSRYtGi�]iSRUQp�PH]L�PRPHQWX�]D�t]HQt�GOH
Ia = P172 a If = P102)

0 = konektor K0000
...
8 = konektor K0008
9 = hodnota dle P605 * (-1)
10 = konektor K0010
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=9
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P607
*

=GURM�SUR�æiGDQRX�KRGQRWX�PRPHQWX�X��tGLFtKR�SRKRQX
(Quelle für denMomentensollwert bei Leitantrieb)

Omezení momentu:
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�PRPHQWX�X
�tGtFtKR�SRKRQX

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=148
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

5HJXOiWRU�RWiÿHN

P609
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�SUR�UHJXOiWRU�RWiÿHN
(Quelle für den Drehzahlregler-Istwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�QDSRMLW�MDNR�VNXWHþQi�KRGQRWD�UHJXOiWRUX
RWiþHN�S�L�3��� �

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

Hodnoty nastavení pro strukturu regulace buzení a EMS

P610
*

=GURM�SUR�YVWXS�JHQHUiWRUX�]DSDORYDFtFK�LPSXOV%��EX]HQt�
(Quelle für den Steuersatzeingang (Feld))

Volba konektoru, který má napojit na vstup generátoru zapalovacích
LPSXOV$��EX]HQt�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=252
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P611
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�SUR�UHJXOiWRU�EXGtFtKR�SURXGX
(Quelle für den Feldstromregler-Sollwert)

Omezení za regulátorem EMS:
9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�SUR�UHJXOiWRU
EXGtFtKR�SURXGX��.RQHNWRU\��]YROHQp�QD�W�FKWR���LQGH[HFK�VH�VþtWDMt�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=
i001: 277
i002: 0
i003: 0
i004: 0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P612
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�SUR�UHJXOiWRU�SURXGX�EX]HQt
(Quelle für den Feldstromregler-Istwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�Pi�QDSRMLW�MDNR�VNXWHþQi�KRGQRWD�UHJXOiWRUX
proudu buzení

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=266
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P613
*

=GURM�SURPQQp�KRUQt�PH]H�æiGDQp�KRGQRW\�EXGtFtKR�SURXGX
(Quelle für die variable Feldstromsollwertobergrenze)

Omezení za regulátorem EMS:
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�SURP�QQp�KRUQt�PH]H�åiGDQp
hodnoty budícího proudu

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P614
*

=GURM�SURPQQp�GROQt�PH]H�æiGDQp�KRGQRW\�EXGtFtKR�SURXGX
(Quelle für die variable Feldstromsollwertuntergrenze)

Omezení za regulátorem EMS:
9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�SURP�QQp�GROQt�PH]H�åiGDQp
hodnoty budícího proudu

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P615
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�SUR�UHJXOiWRU�(06
(Quelle für den EMK-Regler-Sollwert)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�SUR�UHJXOiWRU
(06��.RQHNWRU\��]YROHQi�QD�W�FKWR���LQGLFLtFK�VH�VþtWDMt�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=
i001: 289
i002: 0
i003: 0
i004: 0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P616
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�SUR�UHJXOiWRU�(06
(Quelle für den EMK-Regler-Istwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�VNXWHþQi�KRGQRWD�UHJXOiWRUX
EMS

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=286
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

Nastavení struktury napojení zrychlení

P619
*

=GURM�SUR�S�LSRMRYDFt�KRGQRWX�]U\FKOHQt
(Quelle für den Beschleunigungsaufschaltungswert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�S�LSRMRYDFt�KRGQRWD�]U\FKOHQt

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=191
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

5HJXOiWRU�RWiÿHN

5R]GtO�VNXWHÿQp�D�æiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN

)XQNFH��.RQHNWRU\��]YROHQp�Y�SDUDPHWUHFK�3����D�3�����VH�VþtWDMt��.RQHNWRU\��]YROHQp�Y�SDUDPHWUHFK�3����D�3�����VH�RGþtWDMt�
P620
*

=GURM�GLIHUHQFH�VNXWHÿQp�D�æiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für die Drehzahlregler Soll-Ist-Differenz)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�UHJXODþQt�RGFK\OND��GLIHUHQFH�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=165
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P621
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für den Drehzahlregler Sollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�SUYQt�RGHþtWDFt�KRGQRWD

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=176
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P622
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für den Drehzahlregler Sollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�GUXKi�RGHþtWDFt�KRGQRWD

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=174
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P623
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für den Drehzahlregler Istwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�SUYQt�VþtWDFt�KRGQRWD

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=179
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P624
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für den Drehzahlregler Istwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�GUXKi�VþtWDFt�KRGQRWD

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

5HJXOiWRU�RWiÿHN��ILOWURYiQt���æiGDQp�KRGQRW\��VNXWHÿQp�KRGQRW\��ILOWU

P625
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für den Drehzahlregler Sollwert)

Volba konektoru, který se má napojit jako vstupní signál pro filtrování
åiGDQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiþHN

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=170
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P626
*

=GURM�VNXWHÿQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für den Drehzahlregler Istwert)

Volba konektoru, který se má napojit jako vstupní signál pro filtrování
VNXWHþQp�KRGQRW\�UHJXOiWRUX�RWiþHN

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=167
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P627
*

=GURM�SUR�YVWXS�'�ÿOHQX
(Quelle für den Eingang des D-Gliedes)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�VLJQiO�SUR�'�þOHQ

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=178
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P628
*

=GURM�SUR�YVWXS�SiVPRYp�]iGUæH��
(Quelle für den Eingang des Sperrfilters 1)

Volba konektoru, který se má napojit jako vstupní signál pro pásmovou
]iGUå��

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=179
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P629
*

=GURM�SUR�YVWXS�SiVPRYp�]iGUæH��
(Quelle für den Eingang des Sperrfilters 2)

Volba konektoru, který se má napojit jako vstupní signál pro pásmovou
]iGUå��

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=177
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

6WDWLND�UHJXOiWRUX�RWiÿHN

P630
*

=GURM�SUR�RYOLY�XMtFt�YHOLÿLQX�VWDWLN\
(Quelle für die Einflußgröße für die Statik)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�YVWXSQt�YHOLþLQD

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=162
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

,QWHJUDÿQt�VORæND���,�UHJXOiWRUX�RWiÿHN���QDVWDYHQt

Funkce:
3�L�S�HFKRGX�]�KRGQRW\�ORJ�Ä�³�QD�ORJ�³�³�X�ELQHNWRUX��]YROHQpKR�Y�SDUDPHWUX�3�����VH�QDVWDYt�LQWHJUDþQt�VORåND���,�UHJXOiWRUX�RWiþHN�QD
KRGQRWX��GDQRX�XUþLWêP�NRQHNWRUHP��7HQWR�NRQHNWRU�VH�YROt�Y�SDUDPHWUX�3����
3RPRFt�WpWR�IXQNFH�MH�QDS�tNODG�PRåQp��VWHMQêP�VLJQiOHP��ELQHNWRUHP�����tGLW�RGEORNRYiQt�UHJXOiWRUX�D�QDVWDYHQt�,�VORåN\�
P631
*

=GURM�SUR�KRGQRWX�QDVWDYHQt�LQWHJUiWRUX�UHJXOiWRUX�RWiÿHN
(Quelle für den Setzwert für den Drehzahlregler-Integrator)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�QDVWDYXMtFt�KRGQRWD�SUR�,�VORåNX

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

+RGQRW\�SUR�QDVWDYHQt�VWUXNWXU\�~SUDY\�æiGDQp�KRGQRW\�D�UR]EKRYpKR�ÿOHQX

2PH]HQt�]D�UR]EKRYëP�ÿOHQHP��RPH]HQt�æiGDQp�KRGQRW\�

(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 16)

ÒþLQQi�RPH]HQt�MVRX�
+RUQt�PH]��PLQLPXP�]�3����D�þW\��NRQHNWRU$��QDVWDYHQêFK�Y�3���
'ROQt�PH]��PD[LPXP�]�3����D�þW\��NRQHNWRU$��QDVWDYHQêFK�Y�3���

3R]QiPND��������+RGQRW\�RPH]HQt��MDN�SUR�NODGQp��WDN�WDNp�SUR�]iSRUQp�PH]H�åiGDQp�KRGQRW\��PRKRX�PtW�NODGQp�QHER�]iSRUQp
]QDPpQNR��7tPWR�O]H�QDS�tNODG�QDVWDYLW�]iSRUQRX�PH]�åiGDQp�KRGQRW\�QD�NODGQRX�KRGQRWX��UHVSHNWLYH�NODGQRX�PH]
åiGDQp�KRGQRW\�QD�]iSRUQRX�KRGQRWX�
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*
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• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P632
*

=GURM�SUR�SURPQQp�NODGQp�RPH]HQt�]D�UR]EKRYëP�ÿOHQHP
(Quelle für die variable positive Begrenzung hinter dem Hochlaufgeber)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�QD�SURP�QQp�NODGQp�RPH]HQt�]D
UR]E�KRYêP�þOHQHP��RPH]HQt�åiGDQp�KRGQRW\�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P633
*

=GURM�SUR�SURPQQp�]iSRUQp�RPH]HQt�]D�UR]EKRYëP�ÿOHQHP
(Quelle für die variable negative Begrenzung hinter dem Hochlaufgeber)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�QD�SURP�QQp�]iSRUQp�RPH]HQt�]D
UR]E�KRYêP�þOHQHP��RPH]HQt�åiGDQp�KRGQRW\�

0 = konektor K0000
...
8 = konektor K0008
9 = hodnota, dle parametru P632 * (-1)
10 = konektor K0010
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=9
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P634
*

=GURM�SUR�YVWXS�RPH]HQt�]D�UR]EKRYëP�ÿOHQHP
(Quelle für den Eingang der Begrenzung hinter dem Hochlaufgeber)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�S�LþtVW�NH�YVWXSX�SUR�RPH]HQt�]D
UR]E�KRYêP�þOHQHP��RPH]HQt�åiGDQp�KRGQRW\�

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=
i001: 190
i002: 0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P635
*

=GURM�æiGDQp�KRGQRW\�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Quelle für den Hochlaufgeber-Sollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�åiGDQi�KRGQRWD�UR]E�KRYpKR
þOHQX

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=194
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P636
*

=GURM�SUR�UHGXNÿQt�VLJQiO�SUR�ÿDV\�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Quelle für das Reduktionssignal für die Hochlaufgeberzeiten)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�UHGXNþQt�VLJQiO�SUR�þDV\
UR]E�KRYpKR�þOHQX

L���S$VREt�QD�GREX�UR]E�KX�D�GRE�KX��3�����3����
L���S$VREt�QD�SRþiWHþQt�D�NRQFRYp�]DREOHQt��3�����3����

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=2
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS
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• (Jednotka)
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• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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P637
*
BDS

=GURM�SUR�YROEX�ÅUR]EKRYë�ÿOHQ���QDVWDYHQt��´
(Quelle für die Anwahl „Hochlaufgeber Einstellung 2“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�S�HStQiQt�QD�ÄUR]E�KRYê�þOHQ���QDVWDYHQt��³
3�L�VWDYX�ORJ�³�³�VH�QD�S�HSQH�QD�GUXKRX�VDGX�SDUDPHWU$�SUR�UR]E�KRYê
þOHQ��3������3������7DWR�IXQNFH�Pi�SULRULWX�S�HG�IXQNFt�UR]E�KRYpKR
integrátoru.

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P638
*
BDS

=GURM�SUR�YROEX�ÅUR]EKRYë�ÿOHQ���QDVWDYHQt��´
(Quelle für die Anwahl „Hochlaufgeber Einstellung 3“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�S�HStQiQt�QD�ÄUR]E�KRYê�þOHQ���QDVWDYHQt��³
3�L�VWDYX�ORJ�³�³�VH�QD�S�HSQH�QD�W�HWt�VDGX�SDUDPHWU$�SUR�UR]E�KRYê�þOHQ
�3������3������7DWR�IXQNFH�Pi�SULRULWX�S�HG�IXQNFt�UR]E�KRYpKR
integrátoru.

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P639
*

=GURM�SUR�QDVWDYXMtFt�KRGQRWX�UR]EKRYpKR�ÿOHQX
(Quelle für den Hochlaufgebersetzwert)

Volba konektoru, který se má napojit jako nastavující hodnota
UR]E�KRYpKR�þOHQX
3�L�VWDYX�ORJ�³�³�QD�ELQHNWRUX��QDVWDYHQpP�Y�SDUDPHWUX�3�����VH�YêVWXS
UR]E�KRYpKR�þOHQX�QDVWDYt�QD�KRGQRWX��GDQRX�NRQHNWRUHP��NWHUê�MH
nastaven v parametru P639.

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=167
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
≥off-line

P640
*
BDS

=GURM�SUR�YROEX�Å�QDVWDYLW�UR]EKRYë�ÿOHQ´
(Quelle für die Anwahl „Hochlaufgeber setzen“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�IXQNFL�Ä�QDVWDYLW�UR]E�KRYê�þOHQ³

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P641
*
BDS

=GURM�SUR�YROEX�Å�Y\�DGLW�UR]EKRYë�ÿOHQ´
(Quelle für die Anwahl „Hochlaufgeber umgehen“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�IXQNFL�Ä�Y\�DGLW�UR]E�KRYê�þOHQ³

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P642
*

=GURM�SUR�SURPQQp�NODGQp�RPH]HQt�KODYQt�æiGDQp�KRGQRW\
(Quelle für die variable positive Begrenzung des Hauptsollwertes)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�QD�SURP�QQp�NODGQp�RPH]HQt
KODYQt�åiGDQp�KRGQRW\
1HMQLåãt�DNWXiOQt�KRGQRWD�NRQHNWRU$��]YROHQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�W�FKWR��
LQGLFLt��S$VREt�MDNR�RPH]HQt

3R]QiPND���=iSRUQp�KRGQRW\�QD�]YROHQêFK�NRQHNWRUHFK�]S$VREt
zápornou maximální hodnotu na výstupu omezení

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=2
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P643
*

=GURM�SUR�SURPQQp�]iSRUQp�RPH]HQt�KODYQt�æiGDQp�KRGQRW\
(Quelle für die variable negative Begrenzung des Hauptsollwertes)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�QDSRMLW�QD�SURP�QQp�]iSRUQp�RPH]HQt
KODYQt�åiGDQp�KRGQRW\
1HMY\ããt�DNWXiOQt�KRGQRWD�NRQHNWRU$��]YROHQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�W�FKWR��
LQGLFLt��S$VREt�MDNR�RPH]HQt

3R]QiPND���.ODGQp�KRGQRW\�QD�]YROHQêFK�NRQHNWRUHFK�]S$VREt�NODGQRX
minimální hodnotu na výstupu omezení

0 = konektor K0000
...
8 = konektor K0008
9 = hodnota, dle parametru P642 * (-1)
10 = konektor K0010
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=9
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P644
*

FDS

=GURM�SUR�KODYQt�æiGDQRX�KRGQRWX
(Quelle für den Hauptsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�KODYQt�åiGDQi�KRGQRWD

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=206
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P645
*

FDS

=GURM�SUR�S�tGDYQRX�æiGDQRX�KRGQRWX
(Quelle für den Zusatzsollwert)

9ROED�NRQHNWRUX��NWHUê�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�S�tGDYQi�åiGDQi�KRGQRWD

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 4
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P646
*

BDS

=GURM�SUR�RGEORNRYiQt�S�HStQiQt�UR]EKRYpKR�LQWHJUiWRUX
(Quelle für die Freigabe der Umschaltung des Hochfahrintegrators)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�IXQNFL�RGEORNRYiQt�S�HStQiQt�UR]E�KRYpKR
integrátoru

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.31. �tGLFt�VORYR��VWDYRYp�VORYR

9ROED�]GURM%��tGLFtKR�VORYD���D��

P648
*

BDS

=GURM��tGLFtKR�VORYD��
(Quelle für das Steuerwort 1)

9ROED�NRQHNWRUX��RG�NWHUpKR�Pi�SRFKi]HW��tGLFt�VORYR��

0 = konektor K0000
...
8 = konektor K0008
�� �SDUDPHWU\�3����Då�3����MVRX�~þLQQp
�NDåGê�MHGQRWOLYê�ELW��tGLFtKR�VORYD���MH�]DGiYiQ�ELQHNWRUHP�
10 = konektor K0010
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 2
WE=9
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P649
*

BDS

=GURM��tGLFtKR�VORYD��
(Quelle für das Steuerwort 1)

9ROED�NRQHNWRUX��RG�NWHUpKR�Pi�SRFKi]HW��tGLFt�VORYR��
0 = konektor K0000
...
8 = konektor K0008
�� �SDUDPHWU\�3����Då�3����MVRX�~þLQQp

�NDåGê�MHGQRWOLYê�ELW��tGLFtKR�VORYD���MH�]DGiYiQ�ELQHNWRUHP�
10 = konektor K0010
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 2
WE=9
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

=REUD]HQt��tGLFtFK�VORY���D��

r650 =REUD]HQt��tGLFtKR�VORYD��
(Anzeige des Steuerwortes 1)

Zobrazení na ovládacím panelu (PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

6HJPHQW\���Då����RGSRYtGDMt���Då����ELWX��tGLFtKR�VORYD

6HJPHQW�VYtWt������������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³
6HJPHQW�QHVYtWt��������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3
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• Tovární
nastavení
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• þWHQt
• P�HSLV

r651 =REUD]HQt��tGLFtKR�VORYD��
(Anzeige des Steuerwortes 2)

Zobrazení na ovládacím panelu (PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

6HJPHQW\���Då����RGSRYtGDMt���Då����ELWX��tGLFtKR�VORYD

6HJPHQW�VYtWt�����������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³
6HJPHQW�QHVYtWt�������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

Zobrazení stavových slov 1 a 2

r652 Zobrazení stavového slova 1
(Anzeige des Zustandswortes 1)

Zobrazení na ovládacím panelu (PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

6HJPHQW\���Då����RGSRYtGDMt���Då����ELWX�VWDYRYpKR�VORYD

6HJPHQW�VYtWt�����������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³
6HJPHQW�QHVYtWt�������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r653 Zobrazení stavového slova 2
(Anzeige des Zustandswortes 2)

Zobrazení na ovládacím panelu (PMU):

3 2 1 04567

89101112131415

6HJPHQW\���Då����RGSRYtGDMt���Då����ELWX�VWDYRYpKR�VORYD

6HJPHQW�VYtWt�����������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³
6HJPHQW�QHVYtWt�������S�tVOXãQê�ELW�MH�YH�VWDYX�Ä�³

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

3RPRFt�QiVOHGXMtFtFK�SDUDPHWU$�VH�YROt�ELQHNWRU\��NWHUp�VH�QDSRMXMt�QD�MHGQRWOLYp�ELW\��tGLFtKR�VORYD��þiVWHþQ��Y]iMHPQ��VORXþHQp��
UHVSHNWLYH�VORXþHQp�V�MLQêPL�VLJQiO\��
1DVWDYHQt�YãHFK�W�FKWR�SDUDPHWU$�S�LWRP�MVRX�
0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

)XQNFH�D�Y]iMHPQp�YD]E\�MVRX�]Qi]RUQ�Qp�WDNp�Y�NDSLWROH���EORNRYp�VFKpPD����D����
�tGLFt�VORYR��
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P654
*

BDS

=GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��
(Quelle für das Steuerwort 1, Bit0)

(0=VYP1, 1=ZAP, vazba AND se svorkou 37)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P655
*
BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(0=VYP2,  vazba AND s 2. a 3. zdrojem bitu 1)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P656
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(0=VYP2,  vazba AND s 1. a 3. zdrojem bitu 1)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P657
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(0=VYP2,  vazba AND s 1. a 2. zdrojem bitu 1)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P658
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(0=VYP3=rychlý stop,  vazba AND s 2. a 3. zdrojem bitu 2)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P659
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(0=VYP3=rychlý stop,  vazba AND s 1. a 3. zdrojem bitu 2)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P660
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(0=VYP3=rychlý stop,  vazba AND s 1. a 2. zdrojem bitu 2)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P661
*

BDS

=GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

�� ]DEORNRYiQt�LPSXOV$��� RGEORNRYiQt��YD]ED�$1'�VH�VYRUNRX����

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P662
*

BDS

=GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

�� QDVWDYHQt�UR]E�KRYpKR�þOHQX�QD����� RGEORNRYiQt�UR]E�KRYpKR
þOHQX�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P663
*

BDS

=GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

�� VWRS�UR]E�KRYpKR�þOHQX��� VWDUW�UR]E�KRYpKR�þOHQX�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P664
*

BDS

=GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

�� RGEORNRYiQt�åiGDQp�KRGQRW\��� �]DEORNRYiQt�åiGDQp�KRGQRW\�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P665
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(hrana 0 → 1 = kvitování, vazba OR s 2. a 3. zdrojem bitu 7 )

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P666
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(hrana 0 → 1 = kvitování, vazba OR s 1. a 3. zdrojem bitu 7 )

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line



6,025(*�'&�0DVWHU���5$������1iYRG�N�REVOX]H�D�~GUåE�

6H]QDP�SDUDPHWU%

Siemens AG • BA 9812-000-362 BB 11-79

• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ
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P667
*

BDS

���]GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(hrana 0 → 1 = kvitování, vazba OR s 1. a 2. zdrojem bitu 7 )

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P668
*

BDS

=GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(1=tipování bit 0 )

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P669
*

BDS

=GURM�SUR�ELW�����tGLFtKR�VORYD��

(1=tipování bit 1 )

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P671
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

��� �]DEORNRYDQê�NODGQê�VP�U�RWiþHQt����� �RGEORNRYDQê�NODGQê�VP�U
RWiþHQt�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P672
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

��� �]DEORNRYDQê�]DSRUQê�VP�U�RWiþHQt���� �RGEORNRYDQê�]iSRUQê�VP�U
RWiþHQt�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P673
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(1=motorpotenciometr - vyšší hodnota)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P674
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

�� PRWRUSRWHQFLRPHWU���QLåãt�KRGQRWD�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P675
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(1=externí porucha, 0=bez externí poruchy)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

�tGtFt�VORYR��

P676
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

�YROED�VDG\�IXQNþQtFK�GDW�ELW���

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P677
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

�YROED�VDG\�IXQNþQtFK�GDW�ELW���

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P680
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

�YROED�SHYQp�åiGDQp�KRGQRW\���

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P681
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

�YROED�SHYQp�åiGDQp�KRGQRW\���

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P684
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(0=zablokovaná statika n-regulátoru, 1=odblokování)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P685
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(0=zablokování n-regulátoru, 1=odblokování n-regulátoru)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P686
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(0=externí porucha 2, 1=bez externí poruchy 2)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P687
*
BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

�� �tGtFt�SRKRQ��UHJXODFH�RWiþHN��� VHNYHQþQt��VOHGRYê��SRKRQ��UHJXODFH
momentu)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P688
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(0=externí varování 1, 1=bez externího varování 1)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P689
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(0=externí varování 2, 1=bez externího varování 2)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P690
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

(0=volba sady dat - Bico 1, 1=volba sady dat - Bico 2)

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P691
*

BDS

=GURM�SUR�ELW������tGLFtKR�VORYD��

�]S�WQp�KOiãHQt�KODYQtKR�VW\NDþH�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.32. 'DOät�QDVWDYRYiQt�UHJXODÿQt�VWUXNWXU\

P692
*
BDS

Zdroj pro volbu napojení klidového buzení
(Quelle für die Anwahl der Aufschaltung der Stillstandserregung)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�NOLGRYpKR�EX]HQt��VWDY�Ä�³� �S�LSRMLW
(aktivovat) klidové buzení)

Poznámka:
8�WpWR�IXQNFH�QHQt�~þLQQi�GRED�]SRåG�Qt��QDVWDYHQi�Y�SDUDPHWUX�3����

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P693
*
BDS

Zdroj pro volbu odblokování regulátoru - EMS
(Quelle für die Anwahl der Freigabe des EMK-Reglers)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�RGEORNRYiQt�UHJXOiWRUX���(06

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P694
*

BDS

=GURM�SUR�YROEX�RGEORNRYiQt�ÅS�HStQiQt���PH]t�PRPHQWX´
(Quelle für die Anwahl der Freigabe „Momentengrenzenumschaltung“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�RGEORNRYiQt�ÄS�HStQiQt���PH]t�PRPHQWX³���� 
IXQNFH�RGEORNRYiQD��YL]�WDNp�NDSLWROD���EORNRYp�VFKpPD�OLVW����D�3����Då
P183)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P695
*
BDS

=GURM�SUR�YROEX�IXQNFH�ÅQDVWDYHQt�LQWHJUDÿQt�VORæN\�,���UHJXOiWRUX
RWiÿHN�Å
(Quelle für die Anwahl der Funktion „Drehzahlregler I-Anteil setzen“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�IXQNFL�ÄQDVWDYHQt�LQWHJUDþQt�VORåN\�,��
UHJXOiWRUX�RWiþHN�Ä

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

3�L�S�HFKRGX�]�KRGQRW\�ORJ�Ä�³�QD�ORJ�³�³�X�ELQHNWRUX��]YROHQpKR�Y�WRPWR
SDUDPHWUX�3�����VH�QDVWDYt�LQWHJUDþQt�VORåND���,�UHJXOiWRUX�RWiþHN�QD
KRGQRWX��GDQRX�XUþLWêP�NRQHNWRUHP��7HQWR�NRQHNWRU�VH�YROt�Y�SDUDPHWUX
P631.
3RPRFt�WpWR�IXQNFH�MH�QDS�tNODG�PRåQp��VWHMQêP�VLJQiOHP��ELQHNWRUHP���
�tGLW�RGEORNRYiQt�UHJXOiWRUX�D�QDVWDYHQt�,�VORåN\�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P696
*
BDS

=GURM�SUR�YROEX�IXQNFH�Å]DGUæHQt�LQWHJUDÿQt�VORæN\�,���UHJXOiWRUX
RWiÿHN�Å
(Quelle für die Anwahl der Funktion „Drehzahlregler I-Anteil anhalten“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�IXQNFL�Ä]DGUåHQt�LQWHJUDþQt�VORåN\�,���UHJXOiWRUX
RWiþHNÄ

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

3�L�VWDYX�ORJ�³�³�QD�WRPWR�ELQHNWRUX��GOH�SDUDPHWUX�3������GRMGH�N
]DGUåHQt�LQWHJUDþQt�VORåN\�,���RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P697
*
BDS

Zdroj pro volbu odblokování napojení dv/dt
(Quelle für die Anwahl der Freigabe der dv/dt-Aufschaltung)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�RGEORNRYiQt�QDSRMHQt�GY�GW��VWDY�ORJ�³�³� 
odblokováno)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P698
*
BDS

=GURM�SUR�YROEX�RGEORNRYiQt�S�HStQiQt�RWiÿNRYpKR�UHJXOiWRUX�→ PI /
P regulátor
(Quelle für die Anwahl der Freigabe für die Umschaltung PI / P-Regler des
Drehzahlreglers)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�RGEORNRYiQt�S�HStQiQt�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX
→ PI / P regulátor (viz informace v parametru P222)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

Ind: 2
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.33. $QDORJRYp�YVWXS\��KODYQt�VNXWHÿQi�KRGQRWD��KODYQt�æiGDQi�KRGQRWD��SURJUDPRYDWHOQp��YROLWHOQp�
vstupy

$QDORJRYë�YVWXS����VYRUN\��������KODYQt�æiGDQi�KRGQRWD�

P700
*

7\S�VLJQiOX�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�æiGDQi�KRGQRWD´
(Signaltyp des Analogeinganges „Hauptsollwert“)

�� �QDS�"RYê�YVWXS���Då�± 10 V
�� �SURXGRYê�YVWXS���Då����P$
�� �SURXGRYê�YVWXS���Då����P$

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P701

FDS

1RUPRYiQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�æiGDQi�KRGQRWD´
(Normierung des Analogeingangs „Hauptsollwert“)

7HQWR�SDUDPHWU�XGiYi��MDNRX�SURFHQWXiOQt�KRGQRWX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt
QDS�Wt����9��UHVSHNWLYH�YVWXSQt�SURXG����P$��QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�

2EHFQ��SODWt�

3�L�QDS�"RYpP�YVWXSX�

P701 (%) = 10 V * Y/X
kde:
;�����YVWXSQt�QDS�Wt�YH�YROWHFK
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�QDS�Wt�;

3�L�SURXGRYpP�YVWXSX�

P701 (%) = 20 mA * Y/X
kde:
X ... vstupní proud v mA
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�SURXG�;

��������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P702 2IVHW�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�æiGDQi�KRGQRWD´
(Offset zum Analogeingang „Hauptsollwert“)

�������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P703
*

0yG�QDSRMHQt�VLJQiOX�QD�DQDORJRYë�YVWXS�ÅKODYQt�æiGDQi�KRGQRWD´
(Modus der Signalaufschaltung am Analogeingang „Hauptsollwert“)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P704
*

=GURM�SUR�YROEX�]PQ\�]QDPpQND�QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�ÅKODYQt
æiGDQi�KRGQRWD´
(Quelle für die Anwahl Vorzeichenumkehr am Analogeingang
„Hauptsollwert“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�]P�QX�]QDPpQND�QD�DQDORJRYpP�YVWXSX
ÄKODYQt�åiGDQi�KRGQRWD³��VWDY�ORJ�³�³� �]P�QD�]QDPpQND�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P705 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�DQDORJRYë�YVWXS�ÅKODYQt�æiGDQi
hodnota“
(Siebzeit für den Analogeingang „Hauptsollwert“)

3R]QiPND�����$NWLYQt�MH�YåG\�KDUGZDURYê�ILOWU�FFD����PV�

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P706
*

=GURM�SUR�QDSRMHQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�æiGDQi�KRGQRWD´
(Quelle für die Zuschaltung des Analogeingangs „Hauptsollwert“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÄKODYQt�åiGDQi
KRGQRWD³��VWDY�Ä�³� �S�LSRMHQ�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P707
*

5R]OLäHQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�æiGDQi�KRGQRWD´
(Auflösung des Analogeingangs „Hauptsollwert“)

1DS�Wt�QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�VH��]�KOHGLVND�GDOãtKR�]SUDFRYiYiQt�
S�HYiGt�QD�GLJLWiOQt�KRGQRWX��$�'���S�HYRGQtNHP���&KRYiQt�WRKRWR
S�HYRGQtNX�WYR�t�S�LWRP�VW�HGQt�KRGQRWX�YVWXSQtKR�QDS�Wt�]D�XUþLWRX�GREX
P��HQt��Y]RUNRYiQ��
%�KHP�$�'�S�HYRGX�GRFKi]t�N�UR]NODGX�QDS�"RYpKR�UR]VDKX���Då�± 10 V
QD�PQRåVWYt�Y]RUN$��GHILQRYDQp�Y�WRPWR�SDUDPHWUX��W]Q��]GH�O]H�QDVWDYLW
QHMPHQãt�UR]OLãLWHOQRX�]P�QX�YVWXSQtKR�QDS�Wt��NYDQWRYiQt���3RþHW�Y]RUN$
se nazývá „rozlišení“.

5R]OLãHQt�VH�E�åQ��XGiYi�Y�ELWHFK�
±����ELW$�]QDPHQi���������Y]RUN$
±����ELW$�]QDPHQi���������Y]RUN$
±����ELW$�]QDPHQi���������Y]RUN$
±����ELW$�]QDPHQi����������Y]RUN$

Platí:
ýtP�Y\ããt�MH�UR]OLãHQt��WtP�Y\ããt�MH�GRED�GHWHNFH��D�WtP�L�GRED�SU$WDKX�RG
VNRNRYp�]P�Q\�DQDORJRYp�KRGQRW\�Då�N�QHMEOLåãtPX�PRåQpPX�RNDPåLNX�
kdy je tato digitální hodnota k dispozici pro další zpracování.

-H�QXWQp�WHG\�QDOp]W�NRPSURPLV�PH]L�UR]OLãHQtP�D�GRERX�SU$WDKX�

+RGQRWD�������������5R]OLãHQt������������.YDQWRYiQt���������'RED�SU$WDKX
SDUDPHWUX�����������OHSãt��QHå
    11                    ± 11 Bit                 4,4 mV                 0,53 ms
    12                    ± 12 Bit                 2,2 mV                 0,95 ms
    13                    ± 13 Bit                 1,2 mV                 1,81 ms
    14                    ± 14 Bit                 0,56 mV               3,51 ms

9�S�tSDG���åH�DQDORJRYê�YVWXS�MH�SURYR]RYiQ�MDNR�SURXGRYê�YVWXS����Då
���P$�QHER���Då����P$���SODWt�DQDORJLFN\�WRWpå�

���Då���
[Bit]
1 Bit

,QG��åiGQê
WE=12
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

Analogový vstup  - svorky 6 / 7 (programovatelný (volitelný) analogový vstup 1)

P710
*

Typ signálu „programovatelného analogového vstupu 1“
(Signaltyp des „Analogen Wahleingangs 1“)

�� �QDS�"RYê�YVWXS���Då�± 10 V
�� �SURXGRYê�YVWXS���Då����P$
�� �SURXGRYê�YVWXS���Då����P$

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P711

FDS

Normování „programovatelného analogového vstupu 1“
(Normierung des „Analogen Wahleingangs 1“)

7HQWR�SDUDPHWU�XGiYi��MDNRX�SURFHQWXiOQt�KRGQRWX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt
QDS�Wt����9��UHVSHNWLYH�YVWXSQt�SURXG����P$��QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�

2EHFQ��SODWt�
3�L�QDS�"RYpP�YVWXSX�

P711 (%) = 10 V * Y/X
kde:
;�����YVWXSQt�QDS�Wt�YH�YROWHFK
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�QDS�Wt�;

3�L�SURXGRYpP�YVWXSX�

P711 (%) = 20 mA * Y/X
kde:
X ... vstupní proud v mA
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�SURXG�;

��������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P712 Ofset „programovatelného analogového vstupu 1“
(Offset zum „Analogen Wahleingang 1“)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P713
*

Mód napojení signálu na „programovatelný analogový vstup 1“
(Modus der Signalaufschaltung am „Analogen Wahleingang 1“)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P714
*

=GURM�SUR�YROEX�]PQ\�]QDPpQND�QD�ÅSURJUDPRYDWHOQpP
analogovém vstupu 1“
(Quelle für die Anwahl Vorzeichenumkehr am „Analogen Wahleingang 1“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�]P�QX�]QDPpQND�QD�ÄSURJUDPRYDWHOQpP
DQDORJRYpP�YVWXSX��³��VWDY�ORJ�³�³� �]P�QD�]QDPpQND�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P715 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�ÅSURJUDPRYDWHOQë�DQDORJRYë�YVWXS��´
(Siebzeit für den „Analogen Wahleingang 1“)

3R]QiPND������$NWLYQt�MH�YåG\�KDUGZDURYê�ILOWU�FFD����PV�

��Då������
[ms]
1ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P716
*

Zdroj pro napojení „programovatelného analogového vstup 1“
(Quelle für die Zuschaltung des „Analogen Wahleingangs 1“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�ÄSURJUDPRYDWHOQpKR�DQDORJRYpKR
YVWXS��³��VWDY�Ä�³� �S�LSRMHQ�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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*
FDS
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• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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P717
*

Rozlišení „programovatelného analogového vstup 1“
(Auflösung des „Analogen Wahleingangs 1“)

(viz parametr P707)

���Då���
[Bit]
1 Bit

,QG��åiGQê
WE=12
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

Analogový vstup  - svorky 8 / 9 (programovatelný (volitelný) analogový vstup 2)

P721

FDS

Normování „programovatelného analogového vstupu 2“
(Normierung des „Analogen Wahleingangs 2“)

7HQWR�SDUDPHWU�XGiYi��MDNRX�SURFHQWXiOQt�KRGQRWX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt
QDS�Wt����9��UHVSHNWLYH�YVWXSQt�SURXG����P$��QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�

2EHFQ��SODWt�
3�L�QDS�"RYpP�YVWXSX�

P721 (%) = 10 V * Y/X
kde:
;�����YVWXSQt�QDS�Wt�YH�YROWHFK
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�QDS�Wt�;

3�L�SURXGRYpP�YVWXSX�

P721 (%) = 20 mA * Y/X
kde:
X ... vstupní proud v mA
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�SURXG�;

��������Då�������
[%]
0,01%

Ind: 4
WE=100,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P722 Ofset „programovatelného analogového vstupu 2“
(Offset zum „Analogen Wahleingang 2“)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P723
*

Mód napojení signálu na „programovatelný analogový vstup 2“
(Modus der Signalaufschaltung am „Analogen Wahleingang 2“)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P724
*

=GURM�SUR�YROEX�]PQ\�]QDPpQND�QD�ÅSURJUDPRYDWHOQpP
analogovém vstupu 2“
(Quelle für die Anwahl Vorzeichenumkehr am „Analogen Wahleingang 2“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�]P�QX�]QDPpQND�QD�ÄSURJUDPRYDWHOQpP
DQDORJRYpP�YVWXSX��³��VWDY�ORJ�³�³� �]P�QD�]QDPpQND�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P725 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�ÅSURJUDPRYDWHOQë�DQDORJRYë�YVWXS��´
(Siebzeit für den „Analogen Wahleingang 2“)

3R]QiPND�����$NWLYQt�MH�YåG\�KDUGZDURYê�ILOWU�FFD����PV�

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P726
*

Zdroj pro napojení „programovatelného analogového vstup 2“
(Quelle für die Zuschaltung des „Analogen Wahleingangs 2“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�ÄSURJUDPRYDWHOQpKR�DQDORJRYpKR
YVWXS��³��VWDY�Ä�³� �S�LSRMHQ�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

Analogový vstup  - svorky 10 / 11 (programovatelný (volitelný) analogový vstup 3)

P731

FDS

Normování „programovatelného analogového vstupu 3“
(Normierung des „Analogen Wahleingangs 3“)

7HQWR�SDUDPHWU�XGiYi��MDNRX�SURFHQWXiOQt�KRGQRWX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt
QDS�Wt����9��UHVSHNWLYH�YVWXSQt�SURXG����P$��QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�

2EHFQ��SODWt�
3�L�QDS�"RYpP�YVWXSX�

P731 (%) = 10 V * Y/X
kde:
;�����YVWXSQt�QDS�Wt�YH�YROWHFK
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�QDS�Wt�;

3�L�SURXGRYpP�YVWXSX�

P731 (%) = 20 mA * Y/X
kde:
X ... vstupní proud v mA
<�������KRGQRWD��NWHURX�S�HGVWDYXMH�YVWXSQt�SURXG�;

��������Då�������
[%]
0,1%

Ind: 4
WE=100,0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P732 Ofset „programovatelného analogového vstupu 3“
(Offset zum „Analogen Wahleingang 3“)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P733
*

Mód napojení signálu na „programovatelný analogový vstup 3“
(Modus der Signalaufschaltung am „Analogen Wahleingang 3“)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P734
*

=GURM�SUR�YROEX�]PQ\�]QDPpQND�QD�ÅSURJUDPRYDWHOQpP
analogovém vstupu 3“
(Quelle für die Anwahl Vorzeichenumkehr am „Analogen Wahleingang 3“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�]P�QX�]QDPpQND�QD�ÄSURJUDPRYDWHOQpP
DQDORJRYpP�YVWXSX��³��VWDY�ORJ�³�³� �]P�QD�]QDPpQND�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• Tovární
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��þWHQt
��3�HSLV
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P735 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�ÅSURJUDPRYDWHOQë�DQDORJRYë�YVWXS��´
(Siebzeit für den „Analogen Wahleingang 3“)

3R]QiPND����$NWLYQt�MH�YåG\�KDUGZDURYê�ILOWU�FFD����PV�

��Då������
[ms]
1ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P736
*

Zdroj pro napojení „programovatelného analogového vstup 3“
(Quelle für die Zuschaltung des „Analogen Wahleingangs 3“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�ÄSURJUDPRYDWHOQpKR�DQDORJRYpKR
YVWXS��³��VWDY�Ä�³� �S�LSRMHQ�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

$QDORJRYë�YVWXS����VYRUN\������������KODYQt�VNXWHÿQi�KRGQRWD�

P741

FDS

1RUPRYiQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�VNXWHÿQi�KRGQRWD´
(Normierung für den „Hauptistwert“)

-PHQRYLWi�KRGQRWD�YVWXSQtKR�QDS�Wt�S�L�Qmax�� �QDS�Wt�WDFKRG\QDPD�S�L
PD[LPiOQtFK�RWiþNiFK�
7HQWR�SDUDPHWU�XUþXMH�PD[LPiOQt�RWiþN\�S�L�3���� ���

�������Då�������
[V]
0,01V

Ind: 4
WE=60,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P742 2IVHW�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�VNXWHÿQi�KRGQRWD´
(Offset zum Analogeingang „Hauptistwert“)

�������Då�������
[%]
0,01%

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P743
*

0yG�QDSRMHQt�VLJQiOX�QD�DQDORJRYë�YVWXS�ÅKODYQt�æiGDQi�KRGQRWD´
(Modus der Signalaufschaltung am Analogeingang „Hauptistwert“)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P744
*

=GURM�SUR�YROEX�]PQ\�]QDPpQND�QD�DQDORJRYpP�YVWXSX�ÅKODYQt
VNXWHÿQi�KRGQRWD´
(Quelle für die Anwahl Vorzeichenumkehr am Analogeingang
„Hauptistwert“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�]P�QX�]QDPpQND�QD�DQDORJRYpP�YVWXSX
ÄKODYQt�VNXWHþQi�KRGQRWD³��VWDY�ORJ�³�³� �]P�QD�]QDPpQND�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P745 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�DQDORJRYë�YVWXS�ÅKODYQt�VNXWHÿQi
hodnota“
(Siebzeit für den Analogeingang „Hauptistwert“)

3R]QiPND����$NWLYQt�MH�YåG\�KDUGZDURYê�ILOWU�FFD����PV�

��Då������
[ms]
1ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• þWHQt
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P746
*

=GURM�SUR�QDSRMHQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÅKODYQt�VNXWHÿQi�KRGQRWD´
(Quelle für die Zuschaltung des Analogeingangs „Hauptistlwert“)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê��tGt�QDSRMHQt�DQDORJRYpKR�YVWXSX�ÄKODYQt�VNXWHþQi
KRGQRWD³��VWDY�Ä�³� �S�LSRMHQ�

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.34. Analogové výstupy
(Viz také kapitola 8, blokové schéma list 7 a 8)
$QDORJRYë�YëVWXS����VYRUN\����������]REUD]HQt�VNXWHÿQp�KRGQRW\�

P749
*

�tGLFt�VORYR�SUR�VYRUNX�����]REUD]HQt�VNXWHÿQp�KRGQRW\�
(Steuerwort für die Klemme 12 (Stromistwertanzeige))

������������=REUD]HQt�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
�.ODGQp�QDS�Wt��SURXG�YH�VP�UX�PRPHQWX�,�
�=iSRUQp�QDS�Wt��SURXG�YH�VP�UX�PRPHQWX�,,�

������������=REUD]HQt�DEVROXWQt�KRGQRW\��SRX]H�NODGQp�QDS�Wt�
2           Invertované zobrazení hodnoty se znaménkem
3           Invertované zobrazení absolutní hodnoty (pouze záporné

QDS�Wt�

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

Analogový výstup  - svorky 14 / 15

P750
*

Zdroj výstupní hodnoty na analogovém výstupu 1
(Quelle für den Ausgabewert am Analogausgang 1)

9ROED�NRQHNWURX��MHKRå�KRGQRWD�VH�Pi�JHQHURYDW�QD�WRPWR�DQDORJRYpP
výstupu 1

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P751
*

Mód napojení signálu na analogový výstup 1
(Modus der Signalaufschaltung am Analogausgang 1)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P752 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�DQDORJRYë�YëVWXS��
(Siebzeit für den Analogausgang 1)

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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P753 Normování analogového výstupu 1
(Normierung des Analogausganges 1)

y (V) = x * P753/100 %
kde:
x ... vstup normování (odpovídá výstupu filtrace)

\�����YêVWXS�QRUPRYiQt��RGSRYtGi�YêVWXSQtPX�QDS�Wt�QD
DQDORJRYpP���YêVWXSX�S�L�RIVHWX� ���

�������Då�������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=10,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P754 Ofset analogového výstupu 1
(Offset zum Analogausgang 1)

������Då������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

Analogový výstup  - svorky 16 / 17

P755
*

Zdroj výstupní hodnoty na analogovém výstupu 2
(Quelle für den Ausgabewert am Analogausgang 2)

9ROED�NRQHNWURX��MHKRå�KRGQRWD�VH�Pi�JHQHURYDW�QD�WRPWR�DQDORJRYpP
výstupu 2

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P756
*

Mód napojení signálu na analogový výstup 2
(Modus der Signalaufschaltung am Analogausgang 2)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P757 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�DQDORJRYë�YëVWXS��
(Siebzeit für den Analogausgang 2)

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P758 Normování analogového výstupu 2
(Normierung des Analogausganges 2)

y (V) = x * P753/100 %

kde:
x ... vstup normování (odpovídá výstupu filtrace)
\�����YêVWXS�QRUPRYiQt��RGSRYtGi�YêVWXSQtPX�QDS�Wt�QD�DQDORJRYpP
YêVWXSX�S�L�RIVHWX� ���

�������Då�������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=10,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P759 Ofset analogového výstupu 2
(Offset zum Analogausgang 2)

�������Då������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

Analogový výstup  - svorky 18 / 19
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• (Jednotka)
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• Index
• Tovární
nastavení
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• þWHQt
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P760
*

Zdroj výstupní hodnoty na analogovém výstupu 3
(Quelle für den Ausgabewert am Analogausgang 3)

9ROED�NRQHNWRUX��MHKRå�KRGQRWD�VH�Pi�JHQHURYDW�QD�WRPWR�DQDORJRYpP
výstupu 3

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P761
*

Mód napojení signálu na analogový výstup 3
(Modus der Signalaufschaltung am Analogausgang 3)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P762 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�DQDORJRYë�YëVWXS��
(Siebzeit für den Analogausgang 3)

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P763 Normování analogového výstupu 3
(Normierung des Analogausganges 3)

y (V) = x * P753/100 %
kde:
x ... vstup normování (odpovídá výstupu filtrace)
\�����YêVWXS�QRUPRYiQt��RGSRYtGi�YêVWXSQtPX�QDS�Wt�QD�DQDORJRYpP

YêVWXSX�S�L�RIVHWX� ���

�������Då�������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=10,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P764 Ofset analogového výstupu 3
(Offset zum Analogausgang 3)

�������Då������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

Analogový výstup  - svorky 20 / 21

P765
*

Zdroj výstupní hodnoty na analogovém výstupu 4
(Quelle für den Ausgabewert am Analogausgang 4)

9ROED�NRQHNWRUX��MHKRå�KRGQRWD�VH�Pi�JHQHURYDW�QD�WRPWR�DQDORJRYpP
výstupu 4

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P766
*

Mód napojení signálu na analogový výstup 4
(Modus der Signalaufschaltung am Analogausgang 4)

�� �QDSRMHQt�VLJQiOX�EH]�]P�Q\�]QDPpQND
1 = napojení absolutní hodnoty signálu
2 = invertované napojení signálu se znaménkem
3 = invertované napojení absolutní hodnoty signálu

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P767 þDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX�SUR�DQDORJRYë�YëVWXS��
(Siebzeit für den Analogausgang 4)

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line



6,025(*�'&�0DVWHU���5$������1iYRG�N�REVOX]H�D�~GUåE�

6H]QDP�SDUDPHWU%
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*
FDS
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• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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P768 Normování analogového výstupu 4
(Normierung des Analogausganges 4)

y (V) = x * P753/100 %
kde:
x ... vstup normování (odpovídá výstupu filtrace)

\�����YêVWXS�QRUPRYiQt��RGSRYtGi�YêVWXSQtPX�QDS�Wt�QD
DQDORJRYpP�YêVWXSX�S�L�RIVHWX� ���

�������Då�������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=10,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P769 Ofset analogového výstupu 4
(Offset zum Analogausgang 4)

�������Då������
[V]
0,01 V

,QG��åiGQê
WE=0,00
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.35. Digitální (binární) výstupy
(Viz také kapitola 8 blokové schéma list 4)
P770
*

�tGLFt�VORYR�ELQiUQtFK�SURJUDPRYDWHOQëFK�YëVWXS%
(Steuerwort für die binären Wahlausgänge)

i01:   0     binární programovatelný výstup, svorka 46, se neinvertuje
         1    binární programovatelný výstup, svorka 46, se invertuje
i02:   0     binární programovatelný výstup, svorka 48, se neinvertuje
         1     binární programovatelný výstup, svorka 48, se invertuje
i03:   0     binární programovatelný výstup, svorka 50, se neinvertuje
         1     binární programovatelný výstup, svorka 50, se invertuje
i04:   0     binární programovatelný výstup, svorka 52, se neinvertuje
         1     binární programovatelný výstup, svorka 52, se invertuje

��Då��
1

Ind: 4
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P771
*

Zdroj výstupní hodnoty na binárním výstupu 1
(Quelle für den Ausgabewert am Binärausgang 1)

Volba binektoru, který se má napojit na programovatelný binární výstup,
svorka 46

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P772
*

Zdroj výstupní hodnoty na binárním výstupu 2
(Quelle für den Ausgabewert am Binärausgang 2)

Volba binektoru, který se má napojit na programovatelný binární výstup,
svorka 48

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P773
*

Zdroj výstupní hodnoty na binárním výstupu 3
(Quelle für den Ausgabewert am Binärausgang 3)

Volba binektoru, který se má napojit na programovatelný binární výstup,
svorka 50

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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• þWHQt
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P774
*

Zdroj výstupní hodnoty na binárním výstupu 4
(Quelle für den Ausgabewert am Binärausgang 4)

Volba binektoru, který se má napojit na programovatelný binární výstup,
svorka 52

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P775 =SRæGQt�YëVWXSQt�KRGQRW\�QD�ELQiUQtP�YëVWXSX��
(Verzögerung für den Ausgabewert am Binärausgang 1)

=P�QD�ORJLFNp�~URYQ��QD�ELQiUQtP�SURJUDPRYDWHOQpP�YêVWXSX�QDVWDYWH
WHSUYH�WHKG\��NG\å�LQWHUQt�~URYH��]$VWDQH�NRQVWDQWQt�SR�XUþLWRX�GREX
]SRåG�Qt��7DWR�GRED�]SRåG�Qt�VH�QDVWDYXMH�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�3���
�LQWHUQt�]P�Q\�~URYQ���NWHUp�MVRX�NUDWãt��QHå�MH�WDWR�QDVWDYHQi�GRED��VH
QHSURSRMXMt�QD�S�tVOXãQê�ELQiUQt�YêVWXS��

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P776 =SRæGQt�YëVWXSQt�KRGQRW\�QD�ELQiUQtP�YëVWXSX��
(Verzögerung für den Ausgabewert am Binärausgang 2)

=P�QD�ORJLFNp�~URYQ��QD�ELQiUQtP�SURJUDPRYDWHOQpP�YêVWXSX�QDVWDYWH
WHSUYH�WHKG\��NG\å�LQWHUQt�~URYH��]$VWDQH�NRQVWDQWQt�SR�XUþLWRX�GREX
]SRåG�Qt��7DWR�GRED�]SRåG�Qt�VH�QDVWDYXMH�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�3���
�LQWHUQt�]P�Q\�~URYQ���NWHUp�MVRX�NUDWãt��QHå�MH�WDWR�QDVWDYHQi�GRED��VH
QHSURSRMXMt�QD�S�tVOXãQê�ELQiUQt�YêVWXS��

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P777 =SRæGQt�YëVWXSQt�KRGQRW\�QD�ELQiUQtP�YëVWXSX��
(Verzögerung für den Ausgabewert am Binärausgang 3)

=P�QD�ORJLFNp�~URYQ��QD�ELQiUQtP�SURJUDPRYDWHOQpP�YêVWXSX�QDVWDYWH
WHSUYH�WHKG\��NG\å�LQWHUQt�~URYH��]$VWDQH�NRQVWDQWQt�SR�XUþLWRX�GREX
]SRåG�Qt��7DWR�GRED�]SRåG�Qt�VH�QDVWDYXMH�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�3���
�LQWHUQt�]P�Q\�~URYQ���NWHUp�MVRX�NUDWãt��QHå�MH�WDWR�QDVWDYHQi�GRED��VH
QHSURSRMXMt�QD�S�tVOXãQê�ELQiUQt�YêVWXS��

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P778 =SRæGQt�YëVWXSQt�KRGQRW\�QD�ELQiUQtP�YëVWXSX��
(Verzögerung für den Ausgabewert am Binärausgang 4)

=P�QD�ORJLFNp�~URYQ��QD�ELQiUQtP�SURJUDPRYDWHOQpP�YêVWXSX�QDVWDYWH
WHSUYH�WHKG\��NG\å�LQWHUQt�~URYH��]$VWDQH�NRQVWDQWQt�SR�XUþLWRX�GREX
]SRåG�Qt��7DWR�GRED�]SRåG�Qt�VH�QDVWDYXMH�Y�WRPWR�SDUDPHWUX�3���
�LQWHUQt�]P�Q\�~URYQ���NWHUp�MVRX�NUDWãt��QHå�MH�WDWR�QDVWDYHQi�GRED��VH
QHSURSRMXMt�QD�S�tVOXãQê�ELQiUQt�YêVWXS��

��Då������
[ms]
1 ms

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.36. 1DVWDYHQt�VpULRYëFK�UR]KUDQt�QD�PQLÿL��QD�]iNODGQtP�S�tVWURML�

G-SST 1 (RS485 / RS232 na X300) (viz také kapitola 8 blokové schéma list 25 a kapitola 9)

P780
*

9ROED�SURWRNROX�SUR�UR]KUDQt�PQLÿH�*�667�
(Protokollanwahl für die Grundgeräteschnittstelle G-SST1)

�äiGQi�IXQNFH
2Protokol - USS
�'LDJQRVWLFNê�PRQLWRU��SUR�WRYiUQt�LQWHUQt�WHVWRYDFt�~þHO\�

0, 2, 9
1

,QG��åiGQê
WE=2
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P781
*

3RÿHW�SURFHVQtFK�GDW�SUR�*�667�
(Anzahl der Prozeßdaten für G-SST1)

3�L�YROE��3��� ��QHER���QHPi�WHQWR�SDUDPHWU�åiGQê�Yê]QDP

3�L�YROE��866�SURWRNROX��3��� ����SRþHW�SUYN$�3='��SURFHVQtFK�GDW�

��������1HRþHNiYDMt�VH�D�QHY\VtODMt�VH�åiGQp�SURFHVQt�GDWD�Y�SURWRNROX�
USS

������������3RþHW�SURFHVQtFK�GDW���VORY�Y�SURWRNROX�866��VWHMQê�SRþHW
SUR�S�tMHP�D�Y\VtOiQt�
3�LMtPDQi�SURFHVQt�VORYD���Då�PD[�����MVRX�N�GLVSR]LFL��N
GDOãtPX�YQLW�QtPX�ÄSURGUiWRYiQt³��QD�NRQHNWRUHFK��.����
Då�.������D�þiVWHþQ��QD�ELQHNWRUHFK��ELWRY���
3URFHVQt�GDWD��3='����Då�����XUþHQi�SUR�Y\VtOiQt��VH�YROt
SRPRFt�SDUDPHWUX�3�������Då�3�������

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=2
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P782
*

'pOND�SDUDPHWURYëFK�S�tND]%���SUR�*�667�
(Länge von Parameter-Aufträgen für G-SST1)

7HQWR�SDUDPHWU�MH�~þLQQê�SRX]H�Y�S�tSDG���NG\�MH�QDVWDYHQ�3��� ���866�
protokol).

��������������1HRþHNiYDMt�VH�D�QHY\VtODMt�VH�åiGQp�3.:�GDWD (procesní
LGHQWLILNDþQt�GDWD��Y�866�SURWRNROX�

�������������2þHNiYDMt�VH�3 respektive 4 slova PKW v protokolu-USS a
��UHVSHNWLYH���VORYD�3.:�VH�Y\VtODMt��N�S�HQRVX�KRGQRW
SDUDPHWU$��

������������3RþHW�3.:�MH�XUþHQ�GpONRX�WHOHJUDPX

0, 3, 4, 127
1

,QG��åiGQê
WE=127
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P783
*

3�HQRVRYi�U\FKORVW�SUR�*�667�
(Baudrate für G-SST1)

1             300 Baud
2             600 Baud
3             1200 Baud
4             2400 Baud
5             4800 Baud
6             9600 Baud
7             19200 Baud
8             38400 Baud
9             56700 Baud
11           93750 Baud
13           187500 Baud

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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P784
*

Zdroj pro vysílaná data pro G-SST1
(Quelle für die Sendedaten für G-SST1)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�S�HQiãHW�MDNR�Y\VODQi�GDWD�SURVW�HGQLFWYtP
USS-rozhraní 1 k USS-master

i01:       volba pro slovo 1
i02:       volba pro slovo 2
...
i016:      volba pro slovo 16

Nastavení:
0 = konektor K0000
1 = konektor K0001¨
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 16
WE=
i001: 32
i002: 167
i003: 0
i004: 33
i005-i016: 0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P785 =DNRQÿHQt�VEUQLFH�SUR�*�667�
(Busabschluß für G-SST1)

�� �]DNRQþHQt�VE�UQLFH�MH�Y\SQXWp
�� �]DNRQþHQt�VE�UQLFH�MH�DNWLYQt

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=2
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P786
*

Busadresa USS pro G-SST1
(USS Busadresse für G-SST1)

7HQWR�SDUDPHWU�MH�~þLQQê�SRX]H��SRNXG�MH�3��� ���866�SURWRNRO��
$GUHVD��SRPRFt�NWHUp�S�tVWURM�NRPXQLNXMH�SR�VE�UQLFL�866�D�MH�GOH�WpWR
adresy identifikován.

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P787 Doba výpadku telegramu pro G-SST1
(Telegrammausfallzeit für G-SST1)

ýDV\��QDVWDYHQp�Y�WRPWR�SDUDPHWUX��MVRX�~þLQQp�SRX]H��SRNXG�MH
parametr P780=2 (protokol-USS).

��������������������������ýDVRYi�NRQWUROD�QHQt�DNWLYQt
����������������������'RED��NWHUê�P$åH�XE�KQRXW�PH]L�GY�PD�S�LMDWêPL

WHOHJUDP\��DGUHVRYDQêPL�QD�MHGHQ�S�tVWURM���DQLå
by došlo k poruchovému hlášení.

3RNXG�QHQt�S�LMDW�åiGQê�SODWQê�WHOHJUDP�SR�GREX�GHOãt��QHå�MH�WDWR
nastavená hodnota, dojde k poruchovému hlášení F011.

Poznámka:
Kontrola telegramu je aktivní:
• SR�S�tPX�SUYQtKR�SODWQpKR�WHOHJUDPX�SR�]DSQXWt�QDSiMHQt�HOHNWURQLN\
• SR�S�tPX�SUYQtKR�SODWQpKR�WHOHJUDPX�SR�]DSQXWt�NRQWURO\�WHOHJUDPX

(po uplynutí doby kontroly telegramu)

������Då������
[s]
0,001 s

,QG��åiGQê
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P788
*

Zdroj pro aktivování F011
(Quelle für die Auslösung von F011)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê�DNWLYXMH�S�L�VWDYX�ORJ�³�³�SRUXFKRYp�KOiãHQt�)���

2030 = binektor B2030
2031 = binektor B2031

2030, 2031 ,QG��åiGQê
WE=2030
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV

11-96 Siemens AG • BA 9812-000-362 BB

r789 Diagnostické informace pro G-SST1
(Diagnoseinformation für G-SST1)

SU$E�åQê�þtWDþ��S�HWHþHQt�S�L������

L���������IO7&�����SRþHW�EH]FK\EQêFK�WHOHJUDP$
L���������7HUU�����SRþHW�EH]FK\EQêFK�WHOHJUDP$��%\WH�)UDPH���3DULW\��

Overrun- nebo BCC-error
L����������)HUU����SRþHW�%\WH�IUDPH�HUURUV
L����������2UXQ���SRþHW�2YHUUXQ�HUURUV
i005:      Prty    Parity error
i006:      STX   STX-error

1HGRUåHQi�VWDUWRYDFt�SURGOHYD�S�HG�67;�
QHGRGUåHQD�GRED�]E\WNRYpKR�E�KX�WHOHJUDPX��S�tOLã
GORXKi�GRED�SU$WDKX�QiY�VWL���/*(��YDGQê�67;�W]Q��≠
02

L���������7UO]������SRãNR]HQt�GRE\�]E\WNRYpKR�E�KX�WHOHJUDPX
i008:     BCC    Block-Check-error
i009:     Tlen     vadná délka telegramu:
�������������������������SRX]H�S�L�3��� ��QHER���
�������������������������S�LMPXWê�WHOHJUDP�Pi�GpONX�≠ P781 + P782

��������������������������������SR]QiPND��SRNXG�MVRX�S�LMtPDQp�KRGQRW\�VSUiYQp�
jsou navzdory identifikaci poruchy dále zpracovávány)

i010:     Taus    Timeout-error:
1HE\O�S�LMDW�åiGQê�WHOHJUDP�SR�GREX�GHOãt��QHå�MH
nastavená v P787.
3R�YêVN\WX��7LPHRXW�SRUXFK\�MH�WHQWR�þtWDþ�RS�W
DNWLYRYiQ�SRWp��NG\�GRMGH�N�S�tMPX�SODWQpKR
telegramu.

Ind: 10
Typ: O2

P052 = 3

G-SST 2 (RS485 na X171) (viz také kapitola 8 blokové schéma list 26 a 28 a kapitola 9)

P790
*

9ROED�SURWRNROX�SUR�UR]KUDQt�PQLÿH�*�667�
(Protokollanwahl für die Grundgeräteschnittstelle G-SST2)

�����äiGQi�IXQNFH
2    Protokol - USS
5    Komunikace „Peer-to-Peer“
�����'LDJQRVWLFNê�PRQLWRU����YRGLþRYê�SURYR]��SUR�WRYiUQt�LQWHUQt

WHVWRYDFt�~þHO\�

0, 2, 5, 9
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P791
*

3RÿHW�SURFHVQtFK�GDW�SUR�*�667�
(Anzahl der Prozeßdaten für G-SST2)

3�L�YROE��3��� ��QHER���QHPi�WHQWR�SDUDPHWU�åiGQê�Yê]QDP

3�L�YROE��866�SURWRNROX��3��� ����SRþHW�SUYN$�3='��SURFHVQtFK�GDW�

�����������������1HRþHNiYDMt�VH�D�QHY\VtODMt�VH�åiGQp�SURFHVQt�GDWD�Y
protokolu-USS

���������������3RþHW�SURFHVQtFK�GDW���VORY�Y�SURWRNROX�866��VWHMQê�SRþHW
SUR�S�tMHP�D�Y\VtOiQt�
3�LMtPDQi�SURFHVQt�VORYD���Då�PD[�����MVRX�N�GLVSR]LFL��N
GDOãtPX�YQLW�QtPX�ÄSURGUiWRYiQt³��QD�NRQHNWRUHFK��.����
Då�.������D�þiVWHþQ��QD�ELQHNWRUHFK��ELWRY���
3URFHVQt�GDWD��3='����Då�����XUþHQi�SUR�Y\VtOiQt��VH�YROt
SRPRFt�SDUDPHWUX�3�������Då�3�������

3�L�YROE��3HHU�WR�3HHU��3��� ����SRþHW�S�HQiãHQêFK�VORY

0                Není povoleno
����������������3RþHW�S�HQiãHQêFK�VORY
6 ... 16       Není povoleno

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=2
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P792
*

'pOND�SDUDPHWURYëFK�S�tND]%���SUR�*�667�
(Länge von Parameter-Aufträgen für G-SST2)

7HQWR�SDUDPHWU�MH�~þLQQê�SRX]H�Y�S�tSDG���NG\�MH�QDVWDYHQ�3��� ���866�
protokol).

��������������1HRþHNiYDMt�VH�D�QHY\VtODMt�VH�åiGQp�3.:�GDWD (procesní
LGHQWLILNDþQt�GDWD��Y�866�SURWRNROX�

�������������2þHNiYDMt�VH�3 respektive 4 slova PKW v protokolu-USS a
��UHVSHNWLYH���VORYD�3.:�VH�Y\VtODMt��N�S�HQRVX�KRGQRW
SDUDPHWU$��

������������3RþHW�3.:�MH�XUþHQ�GpONRX�WHOHJUDPX

0, 3, 4, 127
1

,QG��åiGQê
WE=127
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P793
*

3�HQRVRYi�U\FKORVW�SUR�*�667�
(Baudrate für G-SST2)

1      300 Baud
2      600 Baud
3      1200 Baud
4      2400 Baud
5      4800 Baud
6      9600 Baud
7      19200 Baud
8      38400 Baud
9      56700 Baud
11    93750 Baud
13    187500 Baud

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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P794
*

Zdroj pro vysílaná data pro G-SST2
(Quelle für die Sendedaten für G-SST2)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�S�HQiãHW�MDNR�vyslaná data�SURVW�HGQLFWYtP
rozhraní 2

3�L�YROE��SURWRNROX�866��3��� ���

i01:     volba pro slovo 1
i02:     volba pro slovo 2
...
i016:   volba pro slovo 16

3�L�YROE��3HUU�WR�3HUU��3��� ���

i01:     volba pro slovo 1
i02:     volba pro slovo 2
...
i05:     volba pro slovo 5

L��������QHQt�SRXåLWê
...
L�������QHQt�SRXåLWê

Nastavení:
0 = konektor K0000
1 = konektor K0001¨
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 16
WE=
i001: 32
i002: 167
i003: 0
i004: 33
i005-i016: 0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P795 =DNRQÿHQt�VEUQLFH�SUR�*�667�
(Busabschluß für G-SST2)

�� �]DNRQþHQt�VE�UQLFH�MH�Y\SQXWp
�� �]DNRQþHQt�VE�UQLFH�MH�DNWLYQt

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P796
*

Busadresa USS pro G-SST1
(USS Busadresse für G-SST2)

7HQWR�SDUDPHWU�MH�~þLQQê�SRX]H��SRNXG�MH�3��� ���866�SURWRNRO��
$GUHVD��SRPRFt�NWHUp�S�tVWURM�NRPXQLNXMH�SR�VE�UQLFL�866�D�MH�GOH�WpWR
adresy identifikován.

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P797 Doba výpadku telegramu pro G-SST2
(Telegrammausfallzeit für G-SST2)

ýDV\��QDVWDYHQp�Y�WRPWR�SDUDPHWUX��MVRX�~þLQQp�SRX]H��SRNXG�MH
parametr P790=2 (protokol-USS) nebo P790=5 (Peer-to-Peer).

�������������������������ýDVRYi�NRQWUROD�QHQt�DNWLYQt
���������������������'RED��NWHUê�P$åH�XSO\QRXW�PH]L�GY�PD�S�LMDWêPL

WHOHJUDP\��DGUHVRYDQêPL�QD�MHGHQ�S�tVWURM���DQLå
by došlo k poruchovému hlášení.

3RNXG�QHQt�S�LMDW�åiGQê�SODWQê�WHOHJUDP�SR�GREX�GHOãt��QHå�MH�WDWR
nastavená hodnota, dojde k poruchovému hlášení F012.

Poznámka:
Kontrola telegramu je aktivní:
• SR�S�tMPX�SUYQtKR�SODWQpKR�WHOHJUDPX�SR�]DSQXWt�QDSiMHQt

elektroniky
• SR�S�tMPX�SUYQtKR�SODWQpKR�WHOHJUDPX�SR�]DSQXWt�NRQWURO\�WHOHJUDPX

(po uplynutí doby kontroly telegramu)

9]KOHGHP�N�WRPX��åH�GRED�S�HQRVX�WHOHJUDPX�]iYLVt�QD�QDVWDYHQp
S�HQRVRYp�U\FKORVWL��MVRX�GRSRUXþQp�QiVOHGXMtFt�PLQLPiOQt�KRGQRW\�SUR
nastavené parametru P797:

3�HQRVRYi�U\FKORVW�������������������'RSRUXþHQi�PLQLPiOQt�KRGQRWD
      dle P793:                                   pro nastavení P797:

    300   Baud                                      0,520s
    600   Baud                                      0,260s
  1200   Baud                                      0,140s
  2400   Baud                                      0,080s
≥4800   Baud                                      0,040s

Poznámka:
3RNXG�MH�~þDVWQtNHP�NRPXQLNDFH�3HUU�WR�3HHU�S�tVWURM�V�QDVWDYHQêP
ÄDXWRPDWLFNêP�RS�WQêP�UR]E�KHP³��3����> 0), pak je smysluplné pouze
nastavení P797 >�3�����QD�S�tVOXãQpP�S�tVWURML��

������Då�������
[s]
0,001 s

,QG��åiGQê
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P798
*

Zdroj pro aktivování F012
(Quelle für die Auslösung von F012)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê�DNWLYXMH�S�L�VWDYX�ORJ�³�³�SRUXFKRYp�KOiãHQt�)���

2030 = binektor B2030
2031 = binektor B2031

6030, 6031 ,QG��åiGQê
WE=6030
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV

11-100 Siemens AG • BA 9812-000-362 BB

r789 Diagnostické informace pro G-SST2
(Diagnoseinformation für G-SST2)

3U$E�åQê�þtWDþ��S�HWHþHQt�S�L������

L�������IO7&�����SRþHW�EH]FK\EQêFK�WHOHJUDP$
L�������7HUU����SRþHW�EH]FK\EQêFK�WHOHJUDP$��%\WH�)UDPH���3DULW\��

Overrun- nebo BCC-error
L�������)HUU�����SRþHW�%\WH�IUDPH�HUURUV
L�������2UXQ����SRþHW�2YHUUXQ�HUURUV
i005:   Prty     Parity error
i006:   STX    STX-error

1HGRUåHQi�VWDUWRYDFt�SURGOHYD�S�HG�67;��QHGRGUåHQD
GRED�]E\WNRYpKR�E�KX�WHOHJUDPX��S�tOLã�GORXKi�GRED
SU$WDKX�QiY�VWL���/*(��YDGQê�67;�W]Q��≠ 02

L�������7UO]������SRãNR]HQt�GRE\�]E\WNRYpKR�E�KX�WHOHJUDPX��SRX]H�S�L
USS-protokolu)

i008:   BCC    Block-Check-error
i009:   Tlen     vadná délka telegramu:

SRX]H�S�L�3��� ��QHER���
S�LMDWê�WHOHJUDP�Pi�GpONX�≠ P791 + P792
�SR]QiPND��SRNXG�MVRX�S�LMtPDQp�KRGQRW\�VSUiYQp�
jsou navzdory identifikaci poruchy dále zpracovávány)

i010:   Taus   Timeout-error:
1HE\O�S�LMDW�åiGQê�WHOHJUDP�SR�GREX�GHOãt��QHå�MH
nastavená v parametru P797.
3R�YêVN\WX��7LPHRXW�SRUXFK\�MH�WHQWR�þtWDþ�RS�W
DNWLYRYiQ�SRWp��NG\�GRMGH�N�S�tMPX�SODWQpKR�WHOHJUDPX�

Ind: 10
Typ: O2

P052 = 3

G-SST 3 (RS485 na X162) (viz také kapitola 8 blokové schéma list 27 a 29 a kapitola 9)

P800
*

9ROED�SURWRNROX�SUR�UR]KUDQt�PQLÿH�*�667�
(Protokollanwahl für die Grundgeräteschnittstelle G-SST3)

�����äiGQi�IXQNFH
2    Protokol - USS
5    Komunikace „Peer-to-Peer“
�����'LDJQRVWLFNê�PRQLWRU����YRGLþRYê�SURYR]��SUR�WRYiUQt�LQWHUQt

WHVWRYDFt�~þHO\�

0, 2, 5, 9
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P801
*

3RÿHW�SURFHVQtFK�GDW�SUR�*�667�
(Anzahl der Prozeßdaten für G-SST3)

3�L�YROE��3��� ��QHER���QHPi�WHQWR�SDUDPHWU�åiGQê�Yê]QDP

3�L�YROE��866�SURWRNROX��3��� ����SRþHW�SUYN$�3='��SURFHVQtFK�GDW�

��������1HRþHNiYDMt�VH�D�QHY\VtODMt�VH�åiGQp�SURFHVQt�GDWD�Y
protokolu-USS

������������3RþHW�SURFHVQtFK�GDW���VORY�Y�SURWRNROX�866��VWHMQê�SRþHW
SUR�S�tMHP�D�Y\VtOiQt�
3�LMtPDQi�SURFHVQt�VORYD���Då�PD[�����MVRX�N�GLVSR]LFL��N
GDOãtPX�YQLW�QtPX�ÄSURGUiWRYiQt³��QD�NRQHNWRUHFK��.����
Då�.������D�þiVWHþQ��QD�ELQHNWRUHFK��ELWRY���
3URFHVQt�GDWD��3='����Då�����XUþHQi�SUR�Y\VtOiQt��VH�YROt
SRPRFt�SDUDPHWUX�3�������Då�3�������

3�L�YROE��3HHU�WR�3HHU��3��� ����SRþHW�S�HQiãHQêFK�VORY

0             Není povoleno
�������������3RþHW�S�HQiãHQêFK�VORY
6 ... 16    Není povoleno

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=2
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P802
*

'pOND�SDUDPHWURYëFK�S�tND]%���SUR�*�667�
(Länge von Parameter-Aufträgen für G-SST3)

7HQWR�SDUDPHWU�MH�~þLQQê�SRX]H�Y�S�tSDG���NG\�MH�QDVWDYHQ�3��� ���866�
protokol).

��������������1HRþHNiYDMt�VH�D�QHY\VtODMt�VH�åiGQp�3.:�GDWD (procesní
LGHQWLILNDþQt�GDWD��Y�866�SURWRNROX�

�������������2þHNiYDMt�VH�3 respektive 4 slova PKW v protokolu-USS a
��UHVSHNWLYH���VORYD�3.:�VH�Y\VtODMt��N�S�HQRVX�KRGQRW
SDUDPHWU$��

������������3RþHW�3.:�MH�XUþHQ�GpONRX�WHOHJUDPX

0, 3, 4, 127 ,QG��åiGQê
WE=127
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P803
*

3�HQRVRYi�U\FKORVW�SUR�*�667�
(Baudrate für G-SST3)

1      300 Baud
2      600 Baud
3      1200 Baud
4      2400 Baud
5      4800 Baud
6      9600 Baud
7      19200 Baud
8      38400 Baud
9      56700 Baud
11    93750 Baud
13   187500 Baud

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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P804
*

Zdroj pro vysílané data pro G-SST3
(Quelle für die Sendedaten für G-SST3)

9ROED�NRQHNWRU$��NWHUp�VH�PDMt�S�HQiãHW�MDNR�vyslaná data�SURVW�HGQLFWYtP
rozhraní 2

3�L�YROE��SURWRNROX�866��3��� ���

i01: volba pro slovo 1
i02: volba pro slovo 2
...
i016: volba pro slovo 16

3�L�YROE��3HUU�WR�3HUU��3��� ���

i01: volba pro slovo 1
i02: volba pro slovo 2
...
i05: volba pro slovo 5

L����QHQt�SRXåLWê
...
L�����QHQt�SRXåLWê

Nastavení:
0 = konektor K0000
1 = konektor K0001¨
atd.

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$
1

Ind: 16
WE=
i001: 32
i002: 167
i003: 0
i004: 33
i005-i016: 0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P805 =DNRQÿHQt�VEUQLFH�SUR�*�667�
(Busabschluß für G-SST3)

�� �]DNRQþHQt�VE�UQLFH�MH�Y\SQXWp
�� �]DNRQþHQt�VE�UQLFH�MH�DNWLYQt

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P806
*

Busadresa USS pro G-SST3
(USS Busadresse für G-SST3)

7HQWR�SDUDPHWU�MH�~þLQQê�SRX]H��SRNXG�MH�3��� ���866�SURWRNRO��
$GUHVD��SRPRFt�NWHUp�S�tVWURM�NRPXQLNXMH�SR�VE�UQLFL�866�D�MH�GOH�WpWR
adresy identifikován.

��Då���
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P807 Doba výpadku telegramu pro G-SST3
(Telegrammausfallzeit für G-SST3)

ýDV\��QDVWDYHQp�Y�WRPWR�SDUDPHWUX��MVRX�~þLQQp�SRX]H��SRNXG�MH
parametr P800=2 (protokol-USS) nebo P800=5 (Peer-to-Peer).

�������������������������ýDVRYi�NRQWUROD�QHQt�DNWLYQt
���������������������'RED��NWHUê�P$åH�XSO\QRXW�PH]L�GY�PD�S�LMDWêPL

WHOHJUDP\��DGUHVRYDQêPL�QD�MHGHQ�S�tVWURM���DQLå
by došlo k poruchovému hlášení.

3RNXG�QHQt�S�LMDW�åiGQê�SODWQê�WHOHJUDP�SR�GREX�GHOãt��QHå�MH�WDWR
nastavená hodnota, dojde k poruchovému hlášení F013.

Poznámka:
Kontrola telegramu je aktivní:
• SR�S�tMPX�SUYQtKR�SODWQpKR�WHOHJUDPX�SR�]DSQXWt�QDSiMHQt

elektroniky
• SR�S�tMPX�SUYQtKR�SODWQpKR�WHOHJUDPX�SR�]DSQXWt�NRQWURO\�WHOHJUDPX

(po uplynutí doby kontroly telegramu)

9]KOHGHP�N�WRPX��åH�GRED�S�HQRVX�WHOHJUDPX�]iYLVt�QD�QDVWDYHQp
S�HQRVRYp�U\FKORVWL��MVRX�GRSRUXþQp�QiVOHGXMtFt�PLQLPiOQt�KRGQRW\�SUR
nastavené parametru P807:

3�HQRVRYi�U\FKORVW�������������������'RSRUXþHQi�PLQLPiOQt�KRGQRWD
      dle P093:                                   pro nastavení P807:

    300   Baud                                      0,520s
    600   Baud                                      0,260s
  1200   Baud                                      0,140s
  2400   Baud                                      0,080s
≥4800   Baud                                      0,040s

Poznámka:
3RNXG�MH�~þDVWQtNHP�NRPXQLNDFH�3HUU�WR�3HHU�S�tVWURM�V�QDVWDYHQêP
ÄDXWRPDWLFNêP�RS�WQêP�UR]E�KHP³��3����> 0), pak je smysluplné pouze
nastavení P807 >�3�����QD�S�tVOXãQpP�S�tVWURML��

������Då�������
[s]
0,01 s

,QG��åiGQê
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P808
*

Zdroj pro aktivování F013
(Quelle für die Auslösung von F013)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê�DNWLYXMH�S�L�VWDYX�ORJ�³�³�SRUXFKRYp�KOiãHQt�)���

9030 = binektor B9030
9031 = binektor B9031

9030, 9031 ,QG��åiGQê
WE=9030
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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r809 Diagnostické informace pro G-SST3
(Diagnoseinformation für G-SST3)

9ROQ��E�åtFt�þtWDþ��S�HWHþHQt�S�L������

L�������IO7&�������SRþHW�bezchybných�WHOHJUDP$
L�������7HUU�������SRþHW�bezchybných�WHOHJUDP$��%\WH�)UDPH���3DULW\��

Overrun- nebo BCC-error
L�������)HUU�������SRþHW�%\WH�IUDPH�HUURUV
L�������2UXQ������SRþHW�2YHUUXQ�HUURUV
i005:   Prty       Parity error
i006:   STX      STX-error

1HGRUåHQi�VWDUWRYDFt�SURGOHYD�S�HG�67;�
QHGRGUåHQD�GRED�]E\WNRYpKR�E�KX�WHOHJUDPX��S�tOLã
GORXKi�GRED�SU$WDKX�QiY�VWL���/*(��YDGQê�67;�W]Q��≠
02

L�������7UO]��������SRãNR]HQt�GRE\�]E\WNRYpKR�E�KX�WHOHJUDPX��SRX]H
S�L�866�SURWRNROX�

i008:   BCC      Block-Check-error
i009:   Tlen       vadná délka telegramu:

SRX]H�S�L�3��� ��QHER���
S�LMDWê�WHOHJUDP�Pi�GpONX�≠ P801 + P802
�SR]QiPND��SRNXG�MVRX�S�LMtPDQp�KRGQRW\�VSUiYQp�
jsou navzdory identifikaci poruchy dále zpracovávány)

i010:   Taus     Timeout-error:
1HE\O�S�LMDW�åiGQê�WHOHJUDP�SR�GREX�GHOãt��QHå�MH
nastavená v parametru P807.
3R�YêVN\WX��7LPHRXW�SRUXFK\�MH�WHQWR�þtWDþ�RS�W
DNWLYRYiQ�SRWp��NG\�GRMGH�N�S�tMPX�SODWQpKR
telegramu.

Ind: 10
Typ: O2

P052 = 3

r810 3�LMtPDQi�GDWD�QD�*�667�
(Empfangsdaten an G-SST1)

=REUD]HQt�GDW���S�LMtPDQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�USS-rozhraní 1

i01:     zobrazení procesních dat, slovo 1
...
i16:     zobrazení procesních dat, slovo 16
i17:     zobrazení parametrových dat, slovo 1
...
i20:     zobrazení parametrových dat, slovo 4

�����Då�))))�+
1

Ind: 20
Typ: L2

P052 = 3

r811 Vysílaná data na G-SST1
(Sendedaten an G-SST1)

=REUD]HQt�GDW��Y\VtODQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�USS-rozhraní 1

i01:     zobrazení procesních dat, slovo 1
...
i16:     zobrazení procesních dat, slovo 16
i17:     zobrazení parametrových dat, slovo 1
...
i20:     zobrazení parametrových dat, slovo 4

�����Då�))))�+
1

Ind: 20
Typ: L2

P052 = 3
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

r812 3�LMtPDQi�GDWD�QD�*�667�
(Empfangsdaten an G-SST2)

9�S�tSDG��QDVWDYHQt�SURWRNROX���866��3��� ���
=REUD]HQt�GDW���S�LMtPDQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�USS-rozhraní 2

i01:     zobrazení procesních dat, slovo 1
...
i16:     zobrazení procesních dat, slovo 16
i17:     zobrazení parametrových dat, slovo 1
...
i20:     zobrazení parametrových dat, slovo 4

3�L�YROE��3HHU�WR�3HHU��3��� ���
=REUD]HQt�GDW���S�LMtPDQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�Perr-to-Peer-rozhraní 2

L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
...
L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
L�������QHSRXåLWR
...
L�������QHSRXåLWR

�����Då�))))�+
1

Ind: 20
Typ: L2

P052 = 3

r813 Vysílaná data na G-SST2
(Sendedaten an G-SST2)

9�S�tSDG��QDVWDYHQt�SURWRNROX���866��3��� ���
=REUD]HQt�GDW��Y\VtODQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�USS-rozhraní 2

i01:     zobrazení procesních dat, slovo 1
...
i16:     zobrazení procesních dat, slovo 16
i17:     zobrazení parametrových dat, slovo 1
...
i20:     zobrazení parametrových dat, slovo 4

3�L�YROE��3HHU�WR�3HHU��3��� ���
=REUD]HQt�GDW��Y\VtODQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�Perr-to-Peer-rozhraní 2

L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
...
L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
L�������QHSRXåLWR
...
L�������QHSRXåLWR

�����Då�))))�+
1

Ind: 20
Typ: L2

P052 = 3
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*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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r814 3�LMtPDQi�GDWD�QD�*�667�
(Empfangsdaten an G-SST3)

9�S�tSDG��QDVWDYHQt�SURWRNROX���866��3��� ���
=REUD]HQt�GDW���S�LMtPDQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�USS-rozhraní 3

i01:     zobrazení procesních dat, slovo 1
...
i16:     zobrazení procesních dat, slovo 16
i17:     zobrazení parametrových dat, slovo 1
...
i20:     zobrazení parametrových dat, slovo 4

3�L�YROE��3HHU�WR�3HHU��3��� ���
=REUD]HQt�GDW���S�LMtPDQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�Perr-to-Peer-rozhraní 3

L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
...
L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
L�������QHSRXåLWR
...
L�������QHSRXåLWR

�����Då�))))�+
1

Ind: 20
Typ: L2

P052 = 3

r815 Vysílaná data na G-SST3
(Sendedaten an G-SST3)

9�S�tSDG��QDVWDYHQt�SURWRNROX���866��3��� ���
=REUD]HQt�GDW��Y\VtODQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�USS-rozhraní 3

i01:     zobrazení procesních dat, slovo 1
...
i16:     zobrazení procesních dat, slovo 16
i17:     zobrazení parametrových dat, slovo 1
...
i20:     zobrazení parametrových dat, slovo 4

3�L�YROE��3HHU�WR�3HHU��3��� ���
=REUD]HQt�GDW��Y\VtODQêFK�SURVW�HGQLFWYtP�Perr-to-Peer-rozhraní 3

L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
...
L�������S�LMtPDQi�GDWD��VORYR��
L�������QHSRXåLWR
...
L�������QHSRXåLWR

�����Då�))))�+
1

Ind: 20
Typ: L2

P052 = 3

5R]KUDQt�3HHU�WR�3HHU��2GEORNRYiQt�Y\VtOiQt�D�S�tMtPiQt�

3RNXG�MH�]DEORNRYDQp�Y\VtOiQt�QD�UR]KUDQt�3HHU�WR�3HHU��MVRX�S�tVOXãQp�YêVWXSQt�EXGLþH�]DSRMHQp�V�Y\VRNêP�RGSRUHP�
3RNXG�MH�]DEORNRYDQp�S�LMtPiQt�QD�UR]KUDQt�3HHU�WR�3HHU��QHQt�DNWLYQt�NRQWUROD�YêSDGNX�WHOHJUDPX�
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

P816 3HHU�WR�3HHU����=GURM�RGEORNRYiQt�S�tMPX
(Peer-to-Peer 2: Quelle für Freigabe Datenempfang)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P817 Peer-to-Peer 2: Zdroj odblokování vysílání
(Peer-to-Peer 2: Quelle für Freigabe Senden)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P818 3HHU�WR�3HHU����=GURM�RGEORNRYiQt�S�tMPX
(Peer-to-Peer 3: Quelle für Freigabe Datenempfang)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P819 Peer-to-Peer 3: Zdroj odblokování vysílání
(Peer-to-Peer 3: Quelle für Freigabe Senden)

0 = binektor B0000
1 = binektor B0001
atd.

þtVOD�YãHFK
ELQHNWRU$
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.37. Odpojení (deaktivování) kontrol

Výstraha
3RNXG�VH�GHDNWLYXMt�NRQWURO\��SDN�S�L�VNXWHþQpP�YêVN\WX�SRUXFKRYpKR�VWDYX�P$åH�GRMtW�N�RKURåHQt�RVRE��QHER�NH�]QDþQêP�PDWHULiOQtP
škodám.

P820
*

Odpojení poruchových hlášení
(Abschalten von Störmeldungen)

9�WRPWR�SDUDPHWUX�MVRX�þtVOD�YãHFK�SRUXFKRYêFK�KOiãHQt��NWHUp�VH�PDMt
GHDNWLYRYDW��3RVORXSQRVW�þtVHO�SRUXFK�P$åH�EêW�OLERYROQi��1HSRXåLWp
indexy parametru P820 je nutné nastavit na 0.

Tovární nastavení:

L��� ���������S�HS�Wt�
i02 = 28    (zkrat na binárních výstupech)
L��� ��������NRQWUROD�RWiþNRYpKR�UHJXOiWRUX�
i04 = 35    (pohon je blokován)
L��� ��������EORNRYiQt�SU$WRNX�NRWHYQtKR�SURXGX�
i06 = 37    (aktivovaná kontrola I2t-motoru)
L���Då�L��� ��

��Då����
1

Ind: 99
WE=
viz vlevo
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line
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*
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• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
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��þWHQt
��3�HSLV
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P821
*

Odpojení varování
(Abschalten von Warnungen)

9�WRPWR�SDUDPHWUX�MH�W�HED�QDVWDYLW�þtVOD�YãHFK�YDURYiQt��NWHUp�VH�PDMt
GHDNWLYRYDW��3RVORXSQRVW�þtVHO�YDURYiQt�P$åH�EêW�OLERYROQi��1HSRXåLWp
indexy parametru P821 je nutné nastavit na 0.

��Då����
1

Ind: 99
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

11.38. Vyrovnávací hodnoty

r824 Vyrovnávací hodnoty - A7006
(A7006-Abgleichwerte)

7\WR�~GDMH�REVDKXMt�Y\URYQiYDFt�KRGQRW\�SUR�DQDORJRYRX�þiVW�MHGQRWN\
elektroniky A7006.

��Då������
1

Ind: 10
Typ: O2

P052 = 3

P825 9\URYQiQt�RIVHWX�NDQiOX�VNXWHÿQp�KRGQRW\�EXGtFtKR�SURXGX
(Offsetabgleich für Feldstromistwertkanal)

7\WR�~GDMH�REVDKXMt�Y\URYQiYDFt�KRGQRW\�SUR�GHWHNFL�VNXWHþQp�KRGQRW\
EXGtFtKR�SURXGX��1DVWDYXMt�VH�DXWRPDWLFN\�S�L�ÄJHQHURYiQt�WRYiUQtKR
QDVWDYHQt³��3��� ����D�URYQ�å�S�L�DXWRPDWLFNpP�Y\URYQiQt��GRODG�Qt�
ofsetu (P051=22).

������Då������
1

Ind: 3
WE=19139
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

P826 .RUHNFH�S�LUR]HQpKR�RNDPæLNX�NRPXWDFH
(Korrektur der natürlichen Kommutierungszeitpunkte)

3RNXG�VH�Y\VN\WXMt�UR]GtOHQp�DPSOLWXG\�NXSRYLWpKR�SU$E�KX�NRWHYQtKR
SURXGX��QDY]GRU\�NRQVWDQWQtPX��tGLFtPX�~KOX��MH�PRåQp�W\WR�NRULJRYDW�
Tato korekce se provádí v�SDUDPHWUX�3����SRPRFt�SRVXQXWt�UHIHUHQþQtKR
þDVRYpKR�RNDPåLNX��tGLFtKR�~KOX�S�tVOXãQp�Ii]H�VtW���.DåGpPX�LQGH[X��L��
Då�L����MH�S�L�D]HQD�MHGQD�Ii]H�VtW���89��8:��9:��98��:8��:9��
=YêãHQt�SDUDPHWUX�R�KRGQRWX���RGSRYtGi�]Y�WãHQt��tGLFtKR�~KOX�R������
µV���������VWXS�$�S�L�IUHNYHQFL�VtW�����+]��D�]S$VREt�VQtåHQt�DPSOLWXG\
NXSRYLWpKR�SU$E�KX�NRWHYQtKR�SURXGX�S�tVOXãQp�Ii]H�
3����VH�QDVWDYXMH�DXWRPDWLFN\�E�KHP�RSWLPDOL]DFH�S�HGQDVWDYHQt�D
proudového regulátoru kotvy a buzení (P051=25).

Pozor:
7DNp�QHV\PHWULFNi�Vt"�]S$VREXMH�UR]GtOHQp�DPSOLWXG\�NXSRYLWpKR�SU$E�KX
NRWHYQtKR�SURXGX��1HV\PHWULH�VtW��VH�YãDN�P$åH�P�QLW�

�����Då�����������
>µs]
1,333 µs

Ind: 6
WE=0
Typ: I2

P052 = 3
P051 = 40
on-line

r827 9QLW�Qt�GLDJQRVWLND
(Interne Diagnose)

L����SRþHW�]iSLV$�GR�((3520
L����SRþHW�]iSLV$�Ä3DJH�:ULWH³�GR�((3520
L����þtWDþ�7LPHRXWV�'8$/�3257�5$0

��Då������
1

Ind: 3
Typ: O2

P052 = 3

r828 Údaje MLFB
(MLFB-Daten)

7\WR�GDWD�REVDKXMt�~GDMH�R�SURYHGHQt�YêNRQRYp�þiVWL

��Då������
1

Ind: 16
Typ: O2

P052 = 3
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

r829 Vyrovnávací hodnoty - A7001
(A7001-Abgleichwerte)

7\WR�~GDMH�REVDKXMt�Y\URYQiYDFt�KRGQRW\�SUR�DQDORJRYRX�þiVW�MHGQRWN\
elektroniky A7001.

��Då������
1

Ind: 68
Typ: O2

P052 = 3

11.39. 'LDJQRVWLND�W\ULVWRU%

P830
*

�tGLFt�VORYR�GLDJQRVWLN\�W\ULVWRU%
(Steuerwort für die Thyristordiagnose)

����7HVW�W\ULVWRU$�MH�RGSRMHQ
����7\ULVWRU\�VH�WHVWXMt�S�L�SUYQt�=$3187Ë�QHER�7,329È1Ë�SR�]DSQXWt

QDSiMHFtKR�QDS�Wt�HOHNWURQLN\
����7\ULVWRU\�VH�WHVWXMt�S�L�NDåGpP�=$3187Ë�QHER�7,329È1Ë
����7\ULVWRU\�VH�WHVWXMt�S�L�QiVOHGQpP�=$3187Ë�QHER�7,329È1Ë�

Pokud se nevyskytne porucha, nastaví se tento parametr P830
na 0

Poznámka:
- 7HVW�W\ULVWRU$�QHO]H�SRXåtW��MH�QXWQp�QDVWDYLW�3��� ���SRNXG�
- MH�SRXåLWi�IXQNFH�ÄRGEORNRYiQt�VP�UX�PRPHQWX�S�L�UHYHU]DFL

PRPHQWX�SURVW�HGQLFWYtP�SDUDO��SRKRQX³��YL]�NDSLWROD�####) a
- SRNXG�VH�QDSiMt�YHONp�LQGXNþQRVWL��QDS�tNODG�QDSiMHQt�EX]HQt�]H

VYRUHN�NRWY\��QDSiMHQt�]GYLKRYêFK�PDJQHW$��DWG���

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.40. Parametry pro SIMOVIS a OP1S

P831
Dæ
 r849

Parametry pro funkci „Trace“ - programu SIMOVIS
(Parameter für die Trace-Funktion von SIMOVIS)

P052 = 3

r850
Dæ
P899

Parametry pro nastavení OP1S
(Parameter für das OP1S)

P052 = 3

11.41. Profilové parametry
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P918 &%���DGUHVD�QD�VEUQLFL
(CB Busadresse)

$GUHVD�QD�VE�UQLFL��]iYLVOi�QD�SURWRNROX��SUR�NRPXQLNDþQt�MHGQRWNX
(Communication Boards), viz dokumentace k jednotce

Poznámka:
3ODWQRVW�WpWR�DGUHV\�MH�NRQWURORYiQD�NRPXQLNDþQt�MHGQRWNRX���$GUHV\���Då
��MVRX�UH]HUYRYiQ\�SUR�VWDQLFH�0DVWHU�D�WXGtå�QHMVRX�QDVWDYLWHOQp���3RNXG
KRGQRWD�DGUHV\�QHQt�DNFHSWRYiQD�NRPXQLNDþQt�MHGQRWNRX��GRMGH�N
poruchovému hlášení F080 s hodnotou 5.

3�HGSRNODG�
3��� ��QHER�3��� ���NRPXQLNDþQt�MHGQRWND�MH�S�LKOiãHQi�

��Då����
1

Ind: 2
WE=3
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

P927
*

Odblokování parametrování
(Parametrierfreigabe)

Odblokován rozhraní pro parametrování

0:
������NRPXQLNDþQt�MHGQRWND��&%�
2:    ovládací panel (PMU)
4:    sériové rozhraní G-SST1 a OP1S
8:    rezervováno
16:   technologická jednotka (TB)
32:   sériové rozhraní G-SST2
64:   sériové rozhraní G-SST3

Pokyny pro nastavení:
.DåGp�UR]KUDQt�MH�þtVHOQ��NyGRYDQp�
=DGiQtP�þtVOD��UHVSHNWLYH�VXP\�U$]QêFK�þtVHO��S�tVOXãQêFK�MHGQRWOLYêP
rozhraním), dojde k odblokování jednoho, nebo více rozhraní pro
parametrizaci.
3�tNODG�
Hodnota nastavení 6 (=4+2) znamená, se odblokují rozhraní PMU a G-
SST1.

��Då����
1

,QG��åiGQê
WE=6
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
off-line

11.42. 3RUXFKRYi�SDP#��YDURYQp�SDUDPHWU\
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

r947 3RUXFKRYi�SDP#
(Störspeicher)

Zobrazení aktivních poruch, vztahujících se k posledním poruchovým
VWDY$P��.DåGpPX�þtVOX�SRUXFK\�MH�S�L�D]HQD�hodnota poruchy a doba
poruchy��EOLåãt�LQIRUPDFH�þtVO$P�SRUXFK�D�KRGQRWiP�SRUXFK�YL]�NDSLWROD
�����6RXYLVORVW�V�S�tVOXãQêPL�SDUDPHWU\�MH�]Qi]RUQ�Qi�QD�XYHGHQpP
obrázku.

ýtVOD posledních (max. 8) poruch�MVRX�XORåHQi�Y�LQGH[HFK�SDUDPHWUX
U�����,QGH[�SDUDPHWUX�U��������XND]XMH�þtVOR�SRVOHGQt�DNWXiOQt
�QHNYLWRYDQp��SRUXFK\��LQGH[���SDN�REVDKXMH�þtVOR�SRVOHGQt�RGNYLWRYDQp
SRUXFK\��LQGH[����SDN�þtVOR�S�HGSRVOHGQt�NYLWRYDQp�SRUXFK\��DWG���S�LþHPå
XORåHQi�KRGQRWD���XGiYi���åH�VH�QD�WpWR�SR]LFL�QHDNWLYRYDOD�åiGQi
SRUXFKD��3URWRåH�VH�X�P�QLþH�6,025(*��5$���P$åH�S�L�SRUXFKRYpP
stavu vyskytnout pouze jedna porucha, mají smysl pouze indexy 1, 9, 17,
25, 33, 41, 49 a 57.

.DåGpPX�þtVOX�SRUXFK\�MH�S�L�D]HQD�MHMt�hodnota�Y�S�tVOXãQpP�LQGH[X
SDUDPHWUX�U�����7DWR�KRGQRWD�SRVN\WXMH�EOLåãt�LQIRUPDFH�N�WpWR�SRUXãH�

.URP��WRKR��MH�Y�SDUDPHWUX�U����XORåHQ�þDVRYê�RNDPåLN�NDåGp
DNWLYRYDQp�SRUXFK\��DNWXiOQt�VWDY�þtWDþH�SURYR]QtFK�KRGLQ���ÒGDMH�N
DNWXiOQtP�SRUXFKRYêP�VWDY$P��QHRGNYLWRYDQêP��VH�QDFKi]t�Y�LQGH[X��
MDNR�ÄVWDY�þtWDþH�SURYR]QtFK�KRGLQ���ÒGDMH�NH�NYLWRYDQêP�SRUXFKiP�MVRX�N
dispozici na následujících indexech.

Index 1

Index 9

Index 17

aktuální

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

1. kvitované

2. kvitované

. . .

aktuální

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

1. kvitované

2. kvitované

. . .

r947
þí slo poruchy

r949
hodnota poruchy

r049
doba poruchy [h]

Index 1

Index 2

Index 3

Index 4

Index 5

Index 6

Index 7

Index 8

aktuální

1. kvitované

2. kvitované

3. kvitované

4. kvitované

5. kvitované

6. kvitované

7. kvitované

7H[WRYp�~GDMH�N�þtVO$P�SRUXFK�MVRX�N�GLVSR]LFL�Y�S�tVOXãQpP�LQGH[X�
parametru r951.
3�L�YêSDGNX�QDSiMHFtKR�QDS�Wt�HOHNWURQLN\�VH�VLFH�XORåt�YãHFKQ\�þtVOD
SRUXFK��DOH�KRGQRW\�SRUXFK�D�S�tVOXãQp�þDVRYp�RNDPåLN\�MVRX�SDN�N
GLVSR]LFL�SRX]H�SUR�DNWXiOQt�D�SRVOHGQt�RGNYLWRYDQê�S�tSDG��3R�REQRYHQt
napájení obsahují všechny ostatní indexy hodnotu „0“.

Ind: 64
Typ: O2

P052 = 3
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r949 Hodnota poruchy
(Störwert)

9�S�tSDG��U$]QêFK�QDVWDYHQt��SRVN\WXMH�KRGQRWD�SRUXFK\�S�HVQ�Mãt
diagnostiku daného stavu.
+RGQRW\�SRUXFK�MVRX�XORåHQ\�YH�VWHMQêFK�LQGH[HFK�MDNR�þtVOD�S�tVOXãQêFK
poruch (r947) - viz parametr r947.

Ind: 64
Typ: O2

P052 = 3

r951 Text poruchy
(Störtext)

��Då������
1

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r952 3RÿHW�SRUXFK
(Störanzahl)

��Då������
1

,QG��åiGQê
Typ: O2

P052 = 3

11.43. 9L]XDOL]DÿQt�SDUDPHWU\��YDURYiQt���tGtFt�D�VWDYRYp�VORYR

r953 Parametr aktivních varování - 1
(Warnparameter 1)

9L]XDOL]DFH�H[LVWXMtFtFK�YDURYiQt�Y�ELWRYpP�WYDUX��$����Då�$����
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt�����������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

4 3 2 15678

910111213141516

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r954 Parametr aktivních varování - 2
(Warnparameter 2)

9L]XDOL]DFH�H[LVWXMtFtFK�YDURYiQt�Y�ELWRYpP�WYDUX��$����Då�$����
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt������������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

20 19 18 1721222324

2526272829303132

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r955 Parametr aktivních varování - 3
(Warnparameter 3)

Vizualizace existujících varování - 3
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt������������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

36 35 34 3337383940

4142434445464748

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

r956 Parametr aktivních varování - 4
(Warnparameter 4)

Vizualizace existujících varování - 4
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt������������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

52 51 50 4953545556

5758596061626364

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r957 Parametr aktivních varování - 5
(Warnparameter 5)

Vizualizace existujících varování - 5
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt������������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

68 67 66 6569707172

7374757677787980

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r958 Parametr aktivních varování - 6
(Warnparameter 6)

Vizualizace existujících varování - 6 (varování CB)
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt������������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

84 83 82 8185868788

8990919293949596

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r959 Parametr aktivních varování – 7
(Warnparameter 7)

Vizualizace existujících varování - 6 (TB varování 1)
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt�������������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

100 99 98 97101102103104

105106107108109110111112

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3
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��þWHQt
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r960 Parametr aktivních varování - 8
(Warnparameter 8)

Vizualizace existujících varování - 8 (TB varování 2)
3RNXG�VH�Y\VN\WQH�YDURYiQt��������������VYtWt�S�tVOXãQê�VHJPHQW�GLVSOHMH�

116 115 114 113117118119120

121122123124125126127128

Význam jednotlivých varování viz kapitola 7.2.

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r967 9L]XDOL]DFH��tGLFtKR�VORYD��
(Anzeige des Steuerwortes 1)

9L]XDOL]DþQt�SDUDPHWU��tGLFtKR�VORYD����ELW����������VKRGQê�V�U������tGLFt
slovo 1)

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

r968 Vizualizace stavového slova 1
(Anzeige des Zustandswortes 1)

9L]XDOL]DþQt�SDUDPHWU�VWDYRYpKR�VORYD����ELW����������VKRGQê�V�U���
(stavové slovo 1)

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

11.44. 5HVHW�SDUDPHWU%��XNOiGiQt�GR�SDPWL��VH]QDP�H[LVWXMtFtFK�D�]PQQëFK�SDUDPHWU%�W\SX��3�D��U

P970
*

Generování továrního nastavení
(Werkseinstellung herstellen)

1DVWDYHQt�SDUDPHWU$�QD�WRYiUQt�QDVWDYHQt

�����5HVHW�SDUDPHWU$��YãHFKQ\�SDUDPHWU\�VH�QDVWDYt�QD�S$YRGQt
hodnotu (na tovární nastavení). Nakonec se tento parametr
DXWRPDWLFN\�RS�W�QDVWDYt�QD�KRGQRWX���

�����5HVHW�SDUDPHWU$�QHQt�DNWLYQt

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
 off-line

P971
*

3�HSViQt�GR�((3520
(EEPROM-Übernahme)

3�HSViQt�KRGQRW�SDUDPHWU$�]�5$0�GR�((3520��S�L�S�HSQXWt�]���QD���
=SUDFRYiQt�YãHFK�KRGQRW�WUYi�FFD�����VHNXQG��%�KHP�WpWR�GRE\�VHWUYiYi
PMU v módu hodnot.

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
 off-line

r980 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��]DÿiWHN
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Beginn)

9L]XDOL]DþQt�SDUDPHWU�SUR�]REUD]HQt�SUYQtFK�����H[LVWXMtFtFK�þtVHO
SDUDPHWU$��W\SX�3��UHVSHNWLYH�U�����Då������

ýtVOD�SDUDPHWU$�MVRX�VH�D]HQi�Y�Y]HVWXSQpP�SR�DGt��2SDNRYiQt�þtVOD
SURVW�HGQLFWYtP�YtFH�LQGH[$�]QDPHQi��åH�Y�UR]VDKX���Då�����QHMVRX
k�GLVSR]LFL�åiGQi�GDOãt�þtVOD�SDUDPHWU$��6H]QDP�SRNUDþXMH�X�SDUDPHWUX�
MHKRå�þtVOR�VH�]REUD]t�Y�LQGH[X������3�LþHPå�

Viz také r989

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3
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• PNU
*
FDS
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• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

r981 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r982 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r983 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r984 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r985 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r986 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r987 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r988 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r989 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r990 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��]DÿiWHN
(Liste der geänderten Parameternummern, Beginn)

9L]XDOL]DþQt�SDUDPHWU�SUR�]REUD]HQt�SUYQtFK�����]P�Q�QêFK�SDUDPHWU$
�W\SX�3��UHVSHNWLYH�U�����Då������

ýtVOD�SDUDPHWU$�MVRX�VH�D]HQi�Y�Y]HVWXSQpP�SR�DGt��2SDNRYiQt�þtVOD
SURVW�HGQLFWYtP�YtFH�LQGH[$�]QDPHQi��åH�Y�UR]VDKX���Då�����QHMVRX
k�GLVSR]LFL�åiGQp�GDOãt�]P�Q�Qp�SDUDPHWU\��6H]QDP�SRNUDþXMH�X
SDUDPHWUX��MHKRå�þtVOR�VH�]REUD]t�Y�LQGH[X������3�LþHPå�

Viz také r989

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r991 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3
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r992 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r993 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r994 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r995 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r996 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r997 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r998 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

r999 6H]QDP�]PQQëFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz r990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

11.57. 1DVWDYHQt�GRGDWHÿQëFK�MHGQRWHN�Y�SDWLFtFK���D��

U710
*

,QLFLDOL]DFH�YD]E\��QDSRMHQt��GRGDWHÿQëFK�MHGQRWHN
(Kopplung zu Zusatzbaugruppen initialisieren)

i001
i002
�����������1RYi�LQLFLDOL]DFH�QDSRMHQt�GRGDWHþQêFK�MHGQRWHN��3R�]P�Q�

NRQILJXUDþQtFK�SDUDPHWU$�SUR�GRGDWHþQp�MHGQRWN\�MH�QXWQp
nastavit U710 na hodnotu 0, aby došlo k inicializaci nového
nastavení.
1DNRQHF�VH�WHQWR�SDUDPHWU�QDVWDYt�DXWRPDWLFN\�RS�W�QD
hodnotu 1

1          Neaktivní

��Då��
1

Ind: 2
WE=1
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
 off-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

U711
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 1 (CB-Parameter 1))

9L]�GRNXPHQWDFH�DSOLNRYDQp�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\

3DUDPHWU�MH�UHOHYDQWQt�SRX]H�S�L�DSOLNDFL�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\�
.RPXQLNDþQt�MHGQRWND�NRQWUROXMH�SODWQRVW�WpWR�KRGQRW\��3RNXG�WDWR
hodnota není akceptována, dojede k poruchovému hlášení F080 s
hodnotou 5.

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U712
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 2 (CB-Parameter 2))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U713
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 3 (CB-Parameter 3))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U714
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 4 (CB-Parameter 4))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U715
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 5 (CB-Parameter 5))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U716
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 6 (CB-Parameter 6))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U717
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 7 (CB-Parameter 7))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U718
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 8 (CB-Parameter 8))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U719
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU����&%���SDUDPHWU���
(Communication Board Parameter 9 (CB-Parameter 9))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U720
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU�����&%���SDUDPHWU����
(Communication Board Parameter 10 (CB-Parameter 10))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

U721
*

.RPXQLNDÿQt�MHGQRWND���SDUDPHWU�����&%���SDUDPHWU����
(Communication Board Parameter 11 (CB-Parameter 11))

Viz U711

��Då������
1

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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U722
*

Doba výpadku telegramu pro CB a TB
(Telegrammausfallzeit für CB und TB)

i01: doba výpadku telegramu pro patici 1
i02: doba výpadku telegramu pro patici 2

Nastavení:
��������������������������ýDVRYi�NRQWUROD�QHQt�DNWLYQt��QDVWDYLW�SUR

sporadické (neperiodické) telegramy
����������������������'RED��NWHUê�P$åH�XE�KQRXW�PH]L�GY�PL

YêP�QDPL�GDW��DQLå�E\�GRãOR�N�SRUXFKRYpPX
hlášení.

3RNXG�QHQt�SURYHGHQD�YêP�QD�GDW�V�S�tVOXãQRX�MHGQRWNRX�SR�GREX�GHOãt�
QHå�MH�WDWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD��GRMGH�N�SRUXFKRYpPX�KOiãHQt�)����
Kontrola provádí vzorkování s periodou 20 ms. Smysluplné je tedy
QDVWDYHQt�GHOãt��QHå����PV�

Poznámka:
Kontrola telegramu je aktivní:
- SR�SUYQt�EH]FK\EQp�YêP�Q��GDW�SR�]DSQXWt�QDSiMHQt�HOHNWURQLN\
- SR�SUYQt�EH]FK\EQp�YêP�Q��GDW�SR�]DSQXWt�NRQWURO\�WHOHJUDPX��SR

uplynutí doby kontroly telegramu)

��Då������
[ms]
1 ms

Ind: 2
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

n732 'LDJQRVWLND�&%��NRPXQLNDÿQt�NDUW\����7%��WHFKQRORJLFNp�NDUW\�
(CB/TB Diagnose)

Diagnostické informace instalovaných CB, respektive TB.
%OLåãt�LQIRUPDFH�YL]�S�tUXþND�N�&%��UHVSHNWLYH�7%�

Ind: 68
Typ: O2

P052 = 3

n733 3�LMtPDQi�GDWD�] CB/TB
(CB/TB Empfangsdaten)

=REUD]HQt��tGLFtFK�VORY�D�åiGDQêFK�KRGQRW��SURFHVQtFK�GDW���NWHUp�VH
S�HGiYDMt�QD�]iNODGQt�S�tVWURM��P�QLþ��]�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\���&%�
respektive technologické jednotky - TB.

i01:      1. procesní datové slovo z patice 2
...
i16:      16. procesní datové slovo z patice 2
i17:      1. procesní datové slovo z patice 3
...
i32:      16. procesní datové slovo z patice 3

�����Då�))))�+
1

Ind: 32
Typ: O2

P052 = 3
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

U734
*

9\VtODQi�GDW�QD�&%�7%�Y�SDWLFL����V�QLæätP�R]QDÿHQtP�
(Sendedaten für erstes CB/TB (niedriger Slotbuchstabe)

9ROED�NRQHNWRU$��MHMLFKå�REVDK�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�Y\VtODQi�GDW�QD�&%�
respektive TB v patici 2.

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

Vedle samotných vysílaných dat se definuje také jejich pozice ve
vysílaném telegramu.

L��������VORYR���Y�þiVWL�WHOHJUDPX��3='
L��������VORYR���Y�þiVWL�WHOHJUDPX��3='
...
L��������VORYR����Y�þiVWL�WHOHJUDPX��3='

6ORYR���E\�P�OR�EêW�REVD]HQR�VWDYRYêP�VORYHP����.������

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 16
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line

n735 Zobrazení vysílaných dat na jednotky v paticích 2 a 3
(Anzeige der Sendedaten an die CB/TB)

i01:     1. procesní datové slovo z patice 2
...
i16:     16. procesní datové slovo z patice 2
i17:     1. procesní datové slovo z patice 3
...
i32:     16. procesní datové slovo z patice 3

�����Då�))))�+
1

Ind: 32
Typ: O2

P052 = 3

U736
*

9\VtODQi�GDW�QD�&%�7%�Y�SDWLFL����V�Y\äätP�R]QDÿHQtP�
(CB/TB Sendedaten für CB mit höherem Slotbuchstabe)

9ROED�NRQHNWRU$��MHMLFKå�REVDK�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�Y\VtODQi�GDW�QD�&%�
respektive TB v patici 3.

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

Vedle samotných vysílaných dat se definuje také jejich pozice ve
vysílaném telegramu.

L��������VORYR���Y�þiVWL�WHOHJUDPX��3='
L��������VORYR���Y�þiVWL�WHOHJUDPX��3='
...
L��������VORYR����Y�þiVWL�WHOHJUDPX��3='

6ORYR���E\�P�OR�EêW�REVD]HQR�VWDYRYêP�VORYHP����.������

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 16
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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n738 =REUD]HQt�S�tND]%���3.:�RG�MHGQRWHN�Y�SDWLFtFK���D��
(Anzeige des PKW-Auftrags von den Zusatzbaugruppen in Steckplatz 2
und Steckplatz 3)

i01:     1. slovo PKW z patice 2
...
i04:     4. slovo PKW z patice 2
i05:     1. slovo PKW z patice 3
...
i08:     4. slovoPKW z patice 3

�����Då�))))�+
1

Ind: 32
Typ: O2

P052 = 3

n739 =REUD]HQt�RGSRYGt���3.:�QD�MHGQRWN\�Y�SDWLFtFK���D��
(Anzeige des PKW-Antwort von den Zusatzbaugruppen in Steckplatz 2
und Steckplatz 3)

i01:     1. slovo PKW z patice 2
...
i04:     4. slovo PKW z patice 2
i05:     1. slovo PKW z patice 3
...
i08:     4. slovo PKW z patice 3

�����Då�))))�+
1

Ind: 8
Typ: O2

P052 = 3

11.58. Nastavení rozhraní pro paralelní zapojení

U 800
*

�tGLFt�VORYR�SUR�SDUDOHOQt�]DSRMHQt�PQLÿ%�6,025(*
(Steuerwort für die Parallelschaltung von SIMOREG-Geräten)

0:    Paralelní zapojení není realizované
������3DUDOHOQt�]DSRMHQt�P�QLþ$�6,025(*

=DSDORYDFt�LPSXOV\�JHQHUXMH�NDåGê�P�QLþ�VDPRVWDWQ�
������3DUDOHOQt�]DSRMHQt�P�QLþ$�6,025(*

=DSDORYDFt�LPSXOV\�JHQHUXMH�P�QLþ�0DVWHU�SUR�YãHFKQ\�P�QLþH��
Slave

��Då��
1

Ind: zádný
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
 off-line

U 804
*

Rozhraní pro paralelní zapojení - vysílaná data
(Parallelschaltschnittstelle Sendedaten)

9ROED�NRQHNWRU$��MHMLFKå�REVDK�VH�Pi�QDSRMLW�MDNR�Y\VtODQi�GDWD�SUR�WRWR
rozhraní (Master na Slave, respektive Slave na Master)

0 = konektor K0000
1 = konektor K0001
atd.

Vedle samotných vysílaných dat se definuje také jejich pozice v vysílacím
telegramu.

i01:     1. slovo telegramu
...
i05:     5. slovo telegramu

þtVOD�YãHFK
NRQHNWRU$

Ind: 5
WE=0
Typ: L2

P052 = 3
 on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

U 805
*

�tGLFt�VORYR�SUR�]DNRQÿHQt�VEUQLFH�SDUDOHOQtKR�UR]KUDQt
(Steuerwort für den Busabschluß der Parallelschaltschnittstelle)

���EH]�]DNRQþHQt�VE�UQLFH
���]DNRQþHQt�MH�DNWLYRYDQp

��Då��
1

,QG��åiGQê
WE=0
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
 on-line

U806
*

$GUHV\�SDUDOHOQ�]DSRMHQëFK�PQLÿ%�6,025(*
(Adresse für die Parallelschaltung von SIMOREG-Geräten)

�������P�QLþ�6ODYH�V�DGUHVRX��
�������P�QLþ�6ODYH�V�DGUHVRX��
�������P�QLþ�6ODYH�V�DGUHVRX��
�������P�QLþ�6ODYH�V�DGUHVRX��
�������P�QLþ�6ODYH�V�DGUHVRX��
������P�QLþ�0DVWHU�SUR���P�QLþ�6ODYH�V�DGUHVRX��
������P�QLþ�0DVWHU�SUR���P�QLþH�6ODYH�V�DGUHVDPL���D��
������P�QLþ�0DVWHU�SUR���P�QLþH�6ODYH�V�DGUHVDPL������D��
������P�QLþ�0DVWHU�SUR���P�QLþH�6ODYH�V�DGUHVDPL���������D��
������P�QLþ�0DVWHU�SUR���P�QLþ$�6ODYH�V�DGUHVDPL������������D��

viz vlevo ,QG��åiGQê
WE=2
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
 off-line

U807 Doba výpadku telegramu na paralelním rozhraní
(Parallelschaltschnittstelle Telegrammausfallzeit)

Nastavení:
����������������������������ýDVRYi�NRQWUROD�QHQt�DNWLYQt
���������������������'RED��NWHUê�P$åH�XE�KQRXW�PH]L�GY�PL

YêP�QDPL�GDW��DQLå�E\�GRãOR�N�SRUXFKRYpPX
hlášení.

3RNXG�QHQt�SURYHGHQD�YêP�QD�GDW�PH]L�SDUDOHOQ��]DSRMHQêPL�P�QLþL
6,025(*�SR�GREX�GHOãt��QHå�MH�WDWR�QDVWDYHQi�KRGQRWD��GRMGH�N
poruchovému hlášení F014
Kontrola provádí vzorkování s periodou 20 ms. Smysluplné je tedy
QDVWDYHQt�GHOãt��QHå����PV�

Poznámka:
Kontrola telegramu je aktivní:
- SR�SUYQt�EH]FK\EQp�YêP�Q��GDW�SR�]DSQXWt�QDSiMHQt�HOHNWURQLN\
- SR�SUYQt�EH]FK\EQp�YêP�Q��GDW�SR�]DSQXWt�NRQWURO\�WHOHJUDPX��SR

uplynutí doby kontroly telegramu)

������Då�������
[s]
0,001 s

,QG��åiGQê
WE=0,000
Typ: O2

P052 = 3
P051 = 40
 on-line

U 808
*

Zdroj vybavení poruchy F014
(Quelle für die Auslösung von F104)

9ROED�ELQHNWRUX��NWHUê�S�L�VWDYX�ORJ�³�³�DNWLYXMH�SRUXFKRYp�KOiãHQt�)���

6040 = binektor B6040
6041 = binektor B6041

6040, 6041 ,QG��åiGQê
WE=6040
Typ: L2

P052 = 3
P051 = 40
 on-line
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV

11-122 Siemens AG • BA 9812-000-362 BB

n809 Diagnostické informace pro paralelní rozhraní
(Diagnoseinformation für die Parallelschaltschnittstelle)

3U$E�åQê�þtWDþ��S�HWHþHQt�S�L������

i001:     Faultlees Telegram Counter
i002:     Faulty Telegram Counter
i003:     Transmit Error Counter
i004:     Recive Error Counter
i005:     Phase Error Counter
i006:     Baudrate Error Counter
i007:     Bad BCC Counter
i008:     Timeout Counter
i009:     Rezerva

��Då������ Ind: 9
Typ: O2

P052 ≥ 0

n810 =REUD]HQt�DNWLYQtFK�S�tVWURM%�6ODYH
(Anzeige aktive Slaves)

1D�S�tVWURML�0DVWHU��]REUD]HQt�RGSRYtGDMtFtFK�S�tVWURM$�6ODYH
1D�S�tVWURML�6ODYH��]REUD]HQt�DGUHV�S�tVWURM$�6ODYH��QD�NWHUp�SRVtOi�0DVWHU
platné telegramy

,QG��åiGQê
Typ: V2

P052 = 3

n812 3�tMtPDQi�GDWD�QD�SDUDOHOQtP�UR]KUDQt
(Parallelschaltschnittstelle Empfangsdaten)

3�L�QDVWDYHQt�8��� ���0DVWHU�

L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
...
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
...
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
...
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
...
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��
...
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�6ODYH�V�DGUHVRX����VORYR��

3�L�QDVWDYHQt�8��� ��Då����6ODYH�

L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�0DVWHU��VORYR��
...
L������S�LMtPDQi�GDWD�RG�0DVWHU��VORYR��
L������QHQt�SRXåLWê
...
L������QHQt�SRXåLWê

�����Då�))))+
1

Ind: 25
Typ: L2

P052 ≥ 0
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

n813 Vysílaná data na paralelním rozhraní
(Parallelschaltschnittstelle Sendedaten)

3�L�QDVWDYHQt�8��� ���0DVWHU�

i01    Vysílaná data na Slave, slovo 1
...
i05    Vysílaná data na Slave, slovo 5

3�L�QDVWDYHQt�8��� ��Då����6ODYH�

i01    Vysílaná data na Master, slovo 1
...
i05    Vysílaná data na Master, slovo 5

�����Då�))))+ Ind: 5
Typ: L2

P052 ≥ 0

11.61. 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�D�]PQQëFK�SDUDPHWU%�W\SX�8��D�Q�

n980 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

9L]XDOL]DþQt�SDUDPHWU�SUR�]REUD]HQt�SUYQtFK�����H[LVWXMtFtFK�þtVHO
SDUDPHWU$��W\SX�8�UHVSHNWLYH�Q���þtVOD������Då�������

ýtVOD�SDUDPHWU$�MVRX�VH�D]HQi�Y�Y]HVWXSQpP�SR�DGt��6H]QDP�SRNUDþXMH
SDUDPHWUHP��MHKRå�þtVOR�VH�]REUD]t�Y�LQGH[X������3�LþHPå�

2981 = n981

3UYQt�XORåHQi���]QDPHQi��åH�GiOH�QHH[LVWXMt�åiGQi�GDOãt�þtVOD�SDUDPHWU$�

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n981 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n982 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n983 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n984 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n985 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n986 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3
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*
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• Tovární
nastavení
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n987 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n988 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n989 6H]QDP�H[LVWXMtFtFK�ÿtVHO�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der vorhandenen Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n980

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n990 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

9L]XDOL]DþQt�SDUDPHWU�SUR�]REUD]HQt�SUYQtFK�����]P�Q�QêFK�SDUDPHWU$
�W\SX�8�UHVSHNWLYH�Q���þtVOD������Då�������

ýtVOD�SDUDPHWU$�MVRX�VH�D]HQi�Y�Y]HVWXSQpP�SR�DGt��6H]QDP�SRNUDþXMH
SDUDPHWUHP��MHKRå�þtVOR�VH�]REUD]t�Y�LQGH[X������3�LþHPå�

2991 = n991

3UYQt�XORåHQi���]QDPHQi��åH�GiOH�QHH[LVWXMt�åiGQi�GDOãt�þtVOD�SDUDPHWU$�

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n991 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n992 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n993 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n994 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n995 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n996 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n997 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3

n998 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt Ind: 101 P052 = 3
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

• þWHQt
• P�HSLV

(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Typ: O2

n999 6H]QDP�]PQQëFK�SDUDPHWU%��SRNUDÿRYiQt
(Liste der geänderten Parameternummern, Fortsetzung)

Viz n990

Ind: 101
Typ: O2

P052 = 3
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• PNU
*
FDS

• Popis • Rozsah hodnot
• (Jednotka)
• „Krok“

• Index
• Tovární
nastavení
• Typ

��þWHQt
��3�HSLV
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