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Vystrahy, upozornéni a poznamky

Cilem nasledujicich vystrah, upozornéni a poznamek je zajistit vasi bezpecnost a
slouzit jako prostfedek k prevenci poSkozeni vyrobku a sou€asti k nému
pfipojenych zafizeni. Zvlastni vystrahy, upozornéni a poznamky vztahujici se ke
konkrétnim ukonim jsou uvedeny na zacatku pfisluSnych kapitol a znovu pak

na kritickych mistech textu t&chto &asti prirucky. Ctéte prosim tyto informace
pozorné, nebot jsou zafazeny s ohledem na vasi osobni bezpe€nost a mohou
pomoci prodlouzit Zivotnost vaSeho meéni¢e kmito¢tu MICROMASTER 430 a
zarizeni, ktera k nému pfipojujete.

/N

VYSTRAHY

>

Casti tohoto zafizeni jsou pod nebezpe&nym napétim. Zafizeni ovlada rotujici
mechanické soucastky, které mohou byt nebezpecné. Jednani v rozporu

s vystrahami nebo nedodrzeni pokyn(i obsazenych v této uzivatelské pfirucce
muze mit za nasledek smrt, zavazny Uraz nebo vaznou $kodu na hmotném
majetku.

Toto zafizeni by meély pouzivat pouze osoby s odpovidajici kvalifikaci, a to az
po seznameni se vSemi bezpe€nostnimi pfedpisy a s postupy instalace,
provozu a Udrzby uvedenymi v této pfiruéce. Usp&$ny a bezpeény provoz
zafizeni je podminén spravnym zachazenim s nim, spravnou instalaci,
uzivanim a udrzbou.

Kondenzatory stejnosmérnych meziobvod( zlstavaji nabité po dobu 5 min po
odpojeni od zdroje el. napéti. Neni proto dovoleno manipulovat s moduly po
dobu 5 min po odpojeni od zdroje el. napéti. Napéti v hnaci jednotce se béhem
této doby vybije.

PFistroj poskytuje interni ji§téni motoru proti pfetizeni v souladu s UL 508C, Cast
42 (viz P0610 a P0335). Tepelna &asova konstanta motoru I°t je standardné
aktivovana. Ochranu motoru proti pfetizeni Ize také zajistit pfipojenim externiho
pozistoru s kladnou teplotni charakteristikou (PTC) nebo teplotniho Cidla KTY84
(ve standardnim nastaveni P0601 neaktivni).

Pristroj Ize pouzivat v obvodech s proudy, jejichz efektivni hodnota nepfesahne
10 000 ampéra (RMS), pfi maximalnim napéti 460 V a pfi ochrané pojistkou
typu H, J nebo K, pferuSovadem obvodu nebo Fidici jednotkou motoru

s vlastnim zabezpec€enim.

Pouzivejte vyhradné médéné vodite uréené pro provoz pfi teplotach do 75°C,
tfida 1, jak je uvedeno v tomto Navodu k obsluze.

Napajeci vstup, svorky stejnosmérného meziobvodu a svorky pro pfipojeni
motoru vykazuji nebezpecné napéti i za situaci, kdy motor neni spustén. Po
vypnuti pfistroje vzdy vyckejte se zapocCetim instalacnich praci 5 minut, nez se
pfistroj vybije.

POZNAMKA

>

Pfed instalaci a uvedenim méni¢e do provozu si pozorné prostudujte vSechny
bezpecnostni pfedpisy a upozornéni véetné vSech vystraznych stitkl na
zarizeni.

Udrzujte vSechny vystrazné Stitky Citelné a chybéjici nebo poskozené Stitky
nahradte.

Maximalni povolena teplota prostfedi je 40°C pfi 100% povoleného vystupniho
proudu.

MICROMASTER 430
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1 Instalace

1.1 Minimalni vzdalenost mezi ménici

Ménice je mozné montovat vedle sebe. V pfipadé montaze ménicl nad sebe je
nutné dodrzet specifické podminky vyZadované danym prostfedim.

Nezavisle na téchto podminkach je nutné dodrzet nize uvedené minimaini
vzdalenosti.

» Konstrukéni velikost Cnad i pod méni¢em 100 mm

» Konstrukéni velikosti D, E nad i pod méni¢em 300 mm

» Konstrukéni velikost Fnad i pod méni€em 350 mm

» Konstrukéni velikosti FX, GXnad méni¢em 250 mm
pod méni¢em 150 mm
pfed mé&nicem 40 mm (FX), 50 mm (GX)

1.2 Montazni rozméry
Konstrukéni Rozméry vrtani Utahovaci moment
velikost \ S Sroub Nm
if M [mm] [mm]

( C 204 174 4 x M5 2,5

v D 486 235 4 x M8
| E 616,4 235 4 x M8 3,0

*‘? < ? F 810 300 4 x M8
FX 1375,5 250 6 x M8 13,0
GX 1508,5 250 6 x M8 13,0

Obrazek 1-1 Montazni rozméry

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny 5



Vydani 02/06 2 Elektricka instalace

2.2 Napajeci svorkovnice

Pristup ke svorkovnicim ziskate odejmutim pfedniho krytu.
Konstrukéni velikost C (Obrazek 2-1)

Konstrukéni velikosti D a E (Obrazek 2-2)

Konstrukéni velikost F (Obrazek 2-3)

Konstrukéni velikosti FX a GX (Obrazek 2-4)

Pohled na zapojeni ménice konstrukéni velikosti C—F (Obrazek 2-5)
Pohled na zapojeni ménice konstrukéni velikosti FX (Obrazek 2-6)
Pohled na zapojeni ménice konstrukeni velikosti GX (Obrazek 2-7)

VV V VY VYV

Konstrukéni velikost C

Obrazek 2-1 Sejmuti pfedniho krytu (konstrukéni velikost C)

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny 9



2 Elektricka instalace Vydani 02/06

Konstrukéni velikosti D a E

PE

Obrazek 2-2 Sejmuti pfedniho krytu (konstrukéni velikosti D a E)

MICROMASTER 430
10 Navod k obsluze - struény



Vydani 02/06 2 Elektricka instalace

Konstrukéni velikost F
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Obrazek 2-3 Sejmuti pfedniho krytu (konstrukéni velikost F)

MICROMASTER 430
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2 Elektricka instalace Vydani 02/06

Konstrukéni velikosti FX a GX
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Obrazek 2-4 Sejmuti pfedniho krytu (konstrukéni velikosti FX a GX)
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2 Elektricka instalace

PFistup k napajeni a svorkovnici motoru ziskate odejmutim pfedniho krytu.

Y&l &l

Erdung

Konstrukéni velikost A
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Erdung

Konstrukéni velikosti D, E
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Konstrukéni velikost F

Obrazek 2-5 Svorkovnice ménic¢a konstrukénich velikosti C-F

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny
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2 Elektricka instalace

Vydani 02/06

Hoisting eyes

Shield connection
Mains cable PE

Cable opening for
mains conection
uU1/L1, V1/L2, W1/L3

Mains cable
Phase U1/L1, V1/L2, W1/L3

Connection to
Y-Capacitor

Connection DCPA, DCNA

Top adjustment rail
Top retaining screw

Connection DCPS, DCNS

Status Display Panel

Elektronic box

Bottom adjustment rail

Bottom retaining screw

Fan screws

Fan

Shield connection
control leads

Fan fuses

Transformer adaption
Motor cable

Phase U2, V2, W2
Motor cable

PE Shield connection

e

AN
§

=\
S\

£

“'/,

Obrazek 2-6 Pohled na zapojeni ménice konstrukéni velikosti FX

14
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Vydani 02/06 2 Elektricka instalace

Hoisting eyes

Shield connection
Mains cable PE

Cable opening for
mains conection ) S
74
U1/L1, V1/L2, W1/L3 7 ); i%
Y&
) z
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D% 9
P 777
& s 7
774
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Mains cable ’
Phase U1/L1, V1/L2, W1/L3 9

Connection to %
Y-Capacitor

Connection DCPA, DCNA

®

®

°s

k)

I 17/
Top adjustment rail @ )

3
a

Top retaining screw

Connection DCPS, DCNS % %

Status Display Panel . E

Elektronic box

Bottom adjustment rail P ) N} 4
~» @
Bottom retaining screw % N © , ¢
- Q p@ s
& @
Fan screws % ‘ ’

Fan

Shield connection
control leads

Fan fuses

Transformer adaption

Motor cable T
Phase U2, V2, W2 [

Motor cable
PE Shield connection

Obrazek 2-7 Pohled na zapojeni ménice konstrukéni velikosti GX

MICROMASTER 430
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2 Elektricka instalace

Vydani 02/06

2.3 Ridici svorkovnice
Pouzitelné praméry kabeld: 0,08-2,5 mm? (AWG: 28 - 12)

Svorky Popis Funkce

1 — vstup +10 V

2 - vystup 0 V

3 ADC1+ analogovy vstup 1 (+)

4 ADC1- analogovy vstup 1 (-)

5 DIN1 digitalni vstup 1

6 DIN2 digitalni vstup 2

7 DIN3 digitalni vstup 3

8 DIN4 digitalni vstup 4

9 - izolovany vystup +24 V / max. 100 mA

10 ADC2+ analogovy vstup 2 (+)

11 ADC2- analogovy vstup 2 (-)

12 DAC1+ analogovy vystup 1 (+)

13 DAC1- analogovy vystup 1 (-)

14 PTCA vstup pro PTC/KTY84

15 PTCB vstup pro PTC/KTY84

16 DIN5 digitalni vstup 5

17 DIN6 digitalni vstup 6

18 DOUT1/NC digitalni vystup 1/ kontakt NC
(rozpinaci)

19 DOUT1/NO digitalni vystup 1 / kontakt NO
(spinaci)

20 DOUT1/COM digitalni vystup 1 / stfedni kontakt

21 DOUT2/NO digitalni vystup 2 / kontakt NO
(spinaci)

22 DOUT2/COM digitalni vystup 2 / stfedni kontakt

23 DOUT3/NC digitalni vystup 3 / kontakt NC
(rozpinaci)

24 DOUT3/NO digitalni vystup 3 / kontakt NO
(spinaci)

25 DOUT3/COM digitalni vystup 3 / stfedni kontakt

26 DAC2+ analogovy vystup 2 (+)

27 DAC2- analogovy vystup 2 (-)

28 - izolovany vystup 0 V / max. 100 mA

29 P+ port RS485

30 N- port RS485

Obrazek 2-8 Ridici svorkovnice méni¢e MICROMASTER 430
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2 Elektricka instalace

24

Blokové schéma meénice

247 kQ

PE

3AC380-480V

Externi napajeni 24 V

DN
|~ DIN2_o

6
| _~ DIN3_
hed

\/

|~ DiNd_

8

_/ﬂ"!‘é.91

6

|~ DIN6_
17

PNP

Izolace optoclenem

Vystup +24 V
max. 100 mA

nebo
NPN

(izolovany)
Vystup 0 V
max. 100 mA

(izolovany)

A/D

0-20mA
max. 500 Q

D/A

0-20 mA
max. 500 Q

D/A

30V DC/5 A (zbytkovy)

250 VAC/ 2 A (indukéni) & Relé2

L[ [
AR

Rozhrani
RS485

=3 (@]
o
é )

CPU

|[E

o
PE | L1, N/IL2, L3
=

Rozhrani

pro pfipojeni [

BOP

BOP/ACP

I|” "Konstrukeni |~ T T[T T
. velikosti C-F Bpc+
| _DC,,

_ . — ; ]
. Konstrukéni DCNA
velikosti DCP:
FX- GX — o
| DCNS
o

. DCPS
+— 0o

e 0 v o— o | — o e— e —

Rozhrani slouzi pouze pro ucely méfeni

ADCADC
1 2

DIP pfepinaé&
(na I/O desce)
1 2

0-20mA

proud
0-10V
napéti

cB

H
i
[

automaticky

volitelné

\
W

uyv.w

Obrazek 2-9 Blokové schéma ménice

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny
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3 Tovarni nastaveni
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3.1

18

Tovarni nastaveni

Frekvenéni méni¢ MICROMASTER 430 je z tovarny jiz nastaven (parametry
motoru P0304, P0305, P0307, P0310) na aplikace na standardnim &tyfpolovém
motoru Siemens 1LA7 vykonové tfidy shodné s vykonovou tfidou ménice (viz

typovy Stitek motoru).

Dalsi tovarni nastaveni:
» Chlazeni motoru

DIP1{1.2) = OFF

ADC1 = ADC2 =

P0335 =0 =0-10V
» Proudovy limit motoru

P0640 =110 %
> Min. kmitocet engovy

P1080 =0 Hz 0 - 20 mé,

. . (500 €3) ®

» Max. kmitoCet

P1082 = 50 Hz
» Doba rozbéhu motoru

P1120=10s
» Doba dob&hu motoru

P1121=10s 7

v v rs OFF

» Rezimy fizeni

P1300=0 Obrazek 3-1 Tovarni nastaveni vstupl
Vstup/Vystup Svorky Parametr | Funkce
digitalni vstup 1 5 P0701 =1 ZAP/NYP1 (1/0)
digitalni vstup 2 6 P0702 =12 reverzace (¥¥)
digitalni vstup 3 7 P0O703 =9 potvrzeni poruchy (Ack)
digitalni vstup 4 8 P0704 = 15 potvrzeni poruchy
digitalni vstup 5 16 P0705 = 15 fixni Zadana hodnota (pfimy vybér)
digitalni vstup 6 17 P0706 = 15 fixni Zadana hodnota (pfimy vybér)
digitalni vstup 7 pfes ADC1 P0707 =0 fixni Zadana hodnota (pfimy vybér)
digitalni vstup 8 pfes ADC2 | PO708 =0 digitalni vstup deaktivovan

DIP prepina€ 50/60 Hz

Na méni¢i MICROMASTER je
standardné frekvence sité 50 Hz.
Pro motory navrzené pro praci
v siti s frekvenci 60 Hz Ize zménu
standardné nastavené frekvence
ménice provést pomoci prepinace
DIP na pfedni sténé ménice.
» Poloha Vypnuto:
Implicitni nastaveni pro
Evropu (jmenovity kmitocet
motoru = 50 Hz, vykon uvadén
v kW apod.)
» Poloha Zapnuto:

Sejméte 1/0 desku

DIP50/60

Implicitni nastaveni pro Severni Ameriku (jmenovity kmitocet motoru = 60 Hz,

vykon uvadén v hp apod.)

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny
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4 Komunikace

4.1 Nastaveni spojeni mezi ménicem
MICROMASTER 430 a programem STARTER

Chcete-li nastavit spojeni mezi programem STARTER a méni¢em MICROMASTER
430, budete potfebovat nasledujici volitelné komponenty:

» sada pro pfipojeni ménice k pocitadi
» BOP-2 — pokud budete ménit standardni USS nastaveni (viz Cast 6.3.1
"Sériové rozhrani (USS), ktera jsou jiz ulozena v méni¢i MICROMASTER 430

POZNAMKA

» Peclivou kontrolou je nutné zajistit, zda je zafizeni spravné nainstalovano a
pfipojeno.

» Nachazi-li se zafizeni v bezchybném stavu, oranZova a zelena LED dioda na
rozhrani BOP nepferuSované sviti.

» Na pocitatovém konfiguranim zafizeni je nutné nastavit rozhrani COM (na
konfiguratorech PG vybavenych | boxem nastavte port COM2).

» Pokud se prenosova rychlost (v baudech) liSi od tovarniho nastaveni, nedojde
v nékterych pfipadech k jejimu rozpoznani testem provadénym na PC. Je-li to
nutné, nastavte pfenosovou rychlost ruéné v nastaveni rozhrani na PC.

» V takovych pfipadech doporu€ujeme pouzit panel BOP-2, ktery umoznuje
rychlou a snadnou kontrolu nastavenych parametra.

Sada pro pripojeni ménice k pocitaci Méni¢ MICROMASTER 430

Nastaveni USS, viz Cast 6.3.1 "Sériové
rozhrani (USS)"

Program STARTER

Zvolte: Menu, Options --> Set PG/PC
interface --> vyberte

"PC COM-Port (USS)" --> Properties -->
Interface "COM1", vyberte pfenosovou
rychlost

POZNAMKA

Nastaveni parametrd protokolu USS

v méni¢i MICROMASTER 430 a
nastaveni v programu STARTER musi
byt totozna!

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny 19



4 Komunikace
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4.2 Rozhrani sbérnice (CB)
Rozhrani sbérnice (CB)
I
v v v
‘ DeviceNet ‘ ‘ CANopen ‘ ‘ PROFIBUS ‘
v v v
\ P0918 \ \ P0918 \ \ P0918 *) \
v
Prenosova rychlost
je fizena
masterem
v \4 +
\ P2040 \ \ P2040 \ \ P2040 \
v v | v
‘ P2041 ‘ ‘ P2041 ‘ P2041
v v v
| P2051 | P2051 | P2051 |
*) Nastaveni DIP prepinace pro adresovani hardware je nutné zachovat
DeviceNet CANopen PROFIBUS
P2041[0] | Délka PZD stav/aktualni hodnota Typ datového prenosu
od T_PDO_1, T_PD0_5 o
P2041[1] | Délka PZD ovladani/zadana hodnota | Typ datového prenosu  T_PDO_6 | Nastaveni neni
R PDO 1 |nutné (pouze ve
R_PDO_5 zvlastnich
R_PDO_6 Sf‘p?d?,chl)- ,
P2041[2] | Prenosova rychlost  0: 125 kbaud | Mapovani CANopen <—> MM4 ot ftelny
1: 250 kbaud "
2. 500 kbaud PROFIBUS
‘5 au v Navodu k
P2041[3] | Diagnostika Mapovani CANopen <--> MM4 obsluze
P2041[4] | _ - odpoveéd na chyby v komunikaci
- pfenosova rychlost
MICROMASTER 430
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5 BOP-2 (volitelné)

5

BOP-2 (volitelné)

SIEMENS

150.00

5.1 Tlacitka a jejich funkce 20
Panel/ Funkce Projevy 8
Tlacitko @ @

0000 '”Sdtﬁjlfe LCD displej zobrazuje nastaveni, ktera ménié aktuainé pouziva.
7 Stisknutim tlacitka zapnete ménic. Toto tlagitko je z vyroby vypnuto.
apnout . R . o
o M&nic Tlacitko aktivujete nastavenim parametru:
P0700 = 1 nebo P0719 =10 ... 16
OFF1  Stisknuti tlagitka zplsobi plynulé zastaveni motoru podle nastavené
dobéhové rampy. Toto tlagitko je z vyroby vypnuto.
. Tlacitko aktivujete nastavenim parametrt: viz tlacitko "Zapnout
o Zastavit ménig"
ménic
OFF2 Dvoji stisknuti tlacitka (nebo jednou dlouze) zplsobi zastaveni
motoru s volnym dobéhem. Tato funkce je vzdy dostupna (nezavisle
na nastavenich P0700 nebo P0719).
Stisknutim tlacitka aktivujete ruéni rezim. Méni¢ pohonu je poté ovladan
podle nastaveni parametrd PO700[1] (volba vstupt) nebo P1000[1] (volba
@ Ruéni zadané hodnoty). Pro pfednastaveni plati nasledujici:
N rezim o Deaktivovany ruéni rezim (deaktivované CDS 2)
CDS 2: P0700[1] = 1 (BOP-2)
P1000[1] = 1 (MOP)
Stisknutim tlacitka aktivujete automaticky rezim. Méni¢ pohonu je poté
ovladan podle nastaveni parametrd P0700[0] (volba vstupt) nebo P1000[0]
~ Automaticky | (volba Zadané hodnoty). Pro pfednastaveni plati nasledujici:
@ rezim e Aktivovany automaticky rezim (aktivované CDS 1)
CDS 1:  P0700[0] = 2 (svorky)
P1000[0] = 2 (ADC)
Tlacitko slouzi k zobrazovani dal$ich informaci.
PFi stisknuti a podrzeni tlacitka se zobrazi nasledujici parametry:
1. hodnota napéti stejnosmérného meziobvodu
(oznaceno jako d, uvedeno ve [V]).
2. vystupni proud [A]
3. vystupni kmito€et [Hz]
4. hodnota vystupniho napéti (oznaceno jako o, uvedeno ve [V]).
5. hodnota uréena parametrem P0005
@ Funk (pokud je parametr PO005 nastaven na zobrazovani nékteré z vyse
unkee uvedenych hodnot (1-3), nezobrazi se nic).
PFi opakovaném stisknuti tlacitka se postupné zobrazuji jednotlivé hodnoty
Pfrepinani
Kratkym stisknutim tlacitka Fn Ize ze kteréhokoli parametru (rXXXX nebo
PXXXX) pfepnout na r0000, a jiny parametr pak podle potfeby zménit. Po
navratu k r0000 se pak stisknutim tlaCitka Fn vratite k vychozimu parametru.
Kvitovani
PFi poruSe nebo popladném hlaseni Ize kratkym stisknutim tlacitka Fn
kvitovat (potvrdit) poruchovy stav.
o Pristup k Tlacitko slouzi k vyvolani hodnoty parametru.
parametram
° Zvysit Tlacitko slouzi ke zvySeni zobrazené hodnoty.
hodnotu
° Snizit Tlacitko slouzi ke sniZeni zobrazené hodnoty.
hodnotu

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny
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UPOZORNENI

Méni¢e MICROMASTER 430 Ize ovladat pouze prostfednictvim panelu BOP-2.

P¥i pfipojeni paneld BOP nebo AOP se na displeji zobrazi

5.2 Zména parametri na prikladu P0004 — funkce Filtr
parametru

Krok Vysledek na displeji
L]

1| Stisknéte tlagitko o pro ptistup k parametram. e r0000
Rt

2 | Podrzte tlagitko ° stisknuté, dokud se nezobrazi PO004. " POCOY
Pin

3 Chcete-li zménit hodnotu parametru, stisknéte o . Vs 0

4 Tlagitky ° nebo ° nastavte pozadovanou hodnotu parametru . 1
Rt

5 | stisknutim tlagitka o potvrdte a uloZte nastavenou hodnotu. " POOOH

6 | Uzivateli se nyni budou zobrazovat pouze parametry poveld.

22
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6 Uvedeni do provozu

6 Uvedeni do provozu

6.1 Rychlé uvedeni do provozu

Funkce rychlé uvedeni do provozu nakonfiguruje méni¢ kmitotu pro konkrétni
motor a nastavi dulezité technické parametry. Rychlé uvedeni do provozu mlzete
vynechat, pokud pouZijete standardni Ctyfpdélovy tfifazovy indukéni motor Siemens
1LA, vykonové tfidy shodné s vykonovou tfidou ménice.

Parametry oznacené symbolem * ve skute€nosti nabizi vice moznosti nastaveni,
nez je uvedeno zde. Tyto moznosti najdete popsany v Seznamu parametr(.

START

P0O003 =3

-l

P0004

I}
o

<

PO010 =1

P0100 =...

!

P0100 = 1
P0100 =0,

Tovarni nastaveni

Uzivatelska pfistupova prava * 1
1 standardni (umozniuje pFistup k vétsiné ¢asto pouzivanych parametrd)
2 rozS8ifena (umoznuje rozsifeny pfistup k parametrdm, jako je napf.
nastaveni I/O funkci ménice)
3 pro odborniky (pouze pro odborné pouziti)

Filtr parametrd * 0
0 vSechny parametry
2  méni¢
3 pohon
4 snimac otacek
Parametr uvadéni do provozu * 0

0 pfipraven
1 rychlé uvedeni do provozu
30 tovarni nastaveni

POZNAMKA
Chcete-li pfifazovat parametrim hodnoty ze Stitku na motoru, parametr PO010 by
mél byt nastaven na hodnotu 1.

Evropal/ Severni Amerika 0
(uréuje frekvenci sitového napajeni a jednotky vykonu)
0 Evropa [kW], frekvence standardné 50 Hz
1 Severni Amerika [hp], frekvence standardné 60 Hz
2 Severni Amerika [kW], frekvence standardné 60 Hz
POZNAMKA
Pro P0100 = 0 nebo 1, pozice DIP pfepinace rozhoduje o nastaveni parametru
P0100.
vypnuto (OFF) = kW, 50 Hz
zapnuto (ON) = hp, 60 Hz

P0300 =...| [P0300 =...

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny

Zvolte typ pohonu L
1 asynchronni pohon (indukéni)
2 synchronni pohon
POZNAMKA
Pokud se P0300 = 2 (synchronni pohon), jsou povoleny pouze U/f rezimy Fizeni
(P1300 < 20).
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P0304 =...| [P0304 =...]

Jmenovité napéti motoru [FU-spec|
(jmenovité napéti motoru ve [V] na
typovém Stitku)

Vzhledem k moznosti zapojeni vinuti
motoru do hvézdy nebo do
trojuhelniku je nutné ovéfit typovy
Stitek, zda typ motoru odpovida typu
zapojeni na svorkovnici.

P0310 1 P0304

3-Mot.  1LATO964-4AAT0 @

EQ107/471101 01001 IEC/EN 60034 @ E

D-91058 Erlangs|n

| Jmenovity proud motoru |FU-spec.

16kg IMB3 090L IPS5 Th.CLF
50 Hz Z30M400 V ALY 60 Hz 460V /\
5 KW 5.9/3,4 A 175kW 34 A
s 0,81 | 1420/min cosp 081 1720min
v |y 440-480 V A

38042
[ 6-.2 A

(jmenovity proud motoru [A] na
typovém Stitku)

3633 A

| Jmenovity vykon motoru [FU-spec] |

v
[P0305 =...| [P0305 =
|Po3d7 =] |P030‘; =

v v
P0308 = [P0308 =. |

v o _J_ o
P0309 =...| 1P0309 =...!

v

P0335

P0640

PO700

24

P0307 IP0305
P0308 P0311
PFiklad typického typového Stitku motoru
(data odpovidaji motoru se zapojenim
vinuti do trojuhelniku).

(jmenovity vykon motoru [kW/hp] na
typovém Stitku)

Je-li P0100 = 0 nebo 2, hodnota
bude uvedena v kW. Je-li PO100 =1,
hodnota bude uvedena v hp.

Jmenovity souéinitel vykonu (kosinus fi) FU-spec.
(jmenovity soucinitel vykonu motoru (kosinus fi — cos ¢) na typovém Stitku)
Je-li PO308 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce méni¢em,

| Jmenovita uéinnost motoru

aniz by bylo nutné zasahovat. P0308 se zapisuje pro P0O100 =0 nebo 2.
FU-spec.
(jmenovita ucinnost motoru v [%] na typovém Stitku)

Nastaveni P0309 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce méni¢em,
aniz by bylo nutné zasahovat. P0309 se zapisuje pro P0100 =1.

Jmenovity kmitoéet motoru 50.00 Hz
(imenovity kmito€et motoru v [Hz] na typovém Stitku)

Jakmile je parametr zménén, dojde automaticky k pfepocteni hodnoty pélparu.

Jmenovité otaéky motoru FU-spec.
(jmenovité otacky motoru v [rpm] na typovém Stitku motoru)
Nastaveni P0311 na 0 zpusobi interni pfepocteni hodnoty.

POZNAMKA

V rezimu Fizeni U/f s FCC a pro kompenzaci skluzu je vlozeni této hodnoty nutné.
Magnetizacni proud motoru

[ 00 |
(hodnota odpovida [%] vzhledem k parametru P0305)
Magnetiza¢ni proud motoru je dan [%] vzhledem k P0305 (jmenovity proud
motoru). Je-li P0320 = 0, je magnetiza¢ni proud motoru vypogitan pfi zadani
P0340 = 1 nebo P3900 = 1 - 3 (ukon&eni rychlého uvadéni do provozu) a je
zobrazovan v parametru r0331.

F

Chlazeni motoru

(volba pouzitého systému chlazeni motoru)
0 vlastni chlazeni (na hfideli motoru je umistén chladici ventilator)
1 vynucené chlazeni (motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem)
2 vlastni chlazeni a zabudovany ventilator
3 vynucené chlazeni a zabudovany ventilator

Faktor pretizeni motoru \M
(faktor pretizeni motoru [%] vzhledem k P0305)

Definuje meze maximalniho proudu na vystupu jako [%] z jmenovitého proudu
motoru (P0305). Hodnota tohoto parametru je pro konstantni moment (CT)
nastavena parametrem P0205 na 150 % a pro proménny moment (VT) na 110 %.

Vybér zptisobu ovladani 2
(urCuje zdroj ptikazl)
0 tovarni nastaveni
BOP (klavesnice)
svorky
USS na rozhrani BOP
USS na rozhrani COM (kontakty 29 a 30 na fidici svorkovnici)
CB (komunika¢ni modul) na rozhrani COM

OO N -~

MICROMASTER 430
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MICROMASTER 430
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BOP

Svorkovnice F==q

1
Ussma | LPOT00=2 e
rozhrani BOP |  Ovladani sekvence

USS na
[rozhrani COM,|

Kanal
CBna 34dand Ovladani
rozhrani COM hodnaty motoru

Vybér zdroje zadané hodnoty * 2
(uréuje zdroj zadané hodnoty — viz také Cast 6.3.5)
1 motorpotenciometr
analogovy vstup
pevny kmitoCet
USS na rozhrani BOP
USS na rozhrani COM (kontakty 29 a 30 na Fidici svorkovnici)
CB (komunikaéni modul) na rozhrani COM
analogovy vstup 2

~NOoO O WN

Min. kmitocet 0.00 Hz

(urCuje minimalni kmito€et motoru v [Hz])

Nastavi minimalni kmitocet motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu
na zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem je platna
pro oba sméry otaceni.

Max. kmitodet 50.00 Hz
(urCuje maximalni kmitocet motoru v [Hz])

Nastavi maximalni kmito¢et motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu
na zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem je platna
pro oba sméry otaceni.

Doba rozbéhu motoru 10.00 s
(vlozte dobu rozb&éhu motoru v [s])

Doba nartstu vystupniho kmitoCtu z nuly na maximalni kmitocet motoru (P1082)
bez zaobleni rampy. Nastaveni pfili§ kratké doby rozbéhu je signalizovano
vystraznym hlasenim A0501 (dosaZzena hodnota proudového limitu) pfipadné
vypnutim ménice s chybovym hlaSenim F0001 (pfekroCeni proudu).

Doba dobéhu motoru 10.00 s
(doba poklesu vystupniho kmitoctu v [s])

Doba poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmito¢tu motoru (P1082) na
nulu bez zaobleni rampy. Nastaveni pfilis kratké doby dobé&hu je signalizovano
vystraznym hlaSenim A0501 (dosazena hodnota proudového limitu), AO501
(dosazena hodnota limitu napéti) pfipadné vypnutim ménice s chybovym
hlasenim FO001 (pfekroCeni proudu) nebo FO002 (pfepéti).

Doba dobé&hu motoru pii povelu OFF3 5.00s
(vlozte dobu dobéhu pfi rychlém zastaveni motoru v [s])

Definuje dobu poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmitotu P1082 na
nulu po vloZeni povelu OFF3 (rychlé zastaveni motoru). Nastaveni pfili§ kratké
doby dobéhu je signalizovano vystraznym hlasenim A0501 (dosazena hodnota
proudového limitu), AO501 (dosazena hodnota limitu napéti) pfipadné vypnutim
ménice s chybovym hlasenim FO001 (pfekro¢eni proudu) nebo F0002 (pfepéti).
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P1300 =...

v

Rezimy Fizeni 0
(nastavi pozadovany rezim fizeni)
0 Uff s linearni charakteristikou
U/f s FCC
U/f s kvadratickou charakteristikou
U/f s programovatelnou (vicebodovou) charakteristikou
U/f pro vyuziti v textilnim priimyslu
U/f s FCC pro vyuziti v textilnim prdmyslu
19 U/f s nezavislou Zadanou hodnotou napéti

O OTWN -

0 deaktivovano

P3900 =1

Volba identifikace dat motoru * \L‘
[ o |

Ukoncéeni rychlého uvedeni ménice do provozu
(zacatek vypoctu motoru)
0 ukonc&eni bez vypoctu nastaveni motoru, tj. bez rychlého nastaveni
1 vypocet nastaveni motoru a vymaz v8ech ostatnich parametr(, které nejsou
soucasti rychlého uvedeni ménice do provozu (s atributem ,QC“= no) a
jejich pfepsani tovarnim nastavenim
2 vypocet nastaveni motoru a pfepsani vSech I/O parametrd tovarnim
nastavenim
3 pouze vypocet nastaveni motoru (Nastaveni ostatnich parametr( zlstane
zachovano.)
POZNAMKA
Pokud P3900 = 1,2,3 —» P0340 je automaticky nastaven na hodnotu 1 a dojde k
vypoctu pfislusnych dat.

(_ KONEC )

26

Konec rychlého uvedeni ménice do provozu / nastaveni pohonu

Pokud je nutné nastavit ménici pohonu dal$i funkce, postupujte dle pokynl v ¢asti
"Nastaveni pro dané vyuziti" (viz Cast 6.3). Tento postup doporugujeme pro
pohony s velkou dynamickou odezvou.

MICROMASTER 430
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6 Uvedeni do provozu

6.2 Identifikace dat motoru

Tovarni nastaveni

P0625 = ?

| Teplota motoru -
P0625|< 5°C?

ano ne

Nechte motor
vychladnout

[

Teplota okoli motoru (vkladano v [°C]) L 20°C
Teplota okoli motoru je vkladana sou€asné s daty motoru. (Tovarni
nastaveni: 20 °C).

Rozdil mezi teplotou motoru a teplotou okoli motoru P0625 musi lezet

v toleranénim intervalu = 5 °C. Pokud tomu tak neni, Ize postup identifikace
dat motoru dokoncit az teplota motoru klesne.

P1910 = 1

Volba identifikace dat motoru nastavenim P1910 = 1 0

P1910 = 1: Identifikace parametri motoru probéhne se zménou ulozenych
parametrd. Ty jsou pfijaty a aplikovany.

PFi volbé P1910 = 1 méni€ zobrazi vystrazné hlaseni A0541 (identifikace dat

motoru aktivni) a parametr P0340 je automaticky nastaven na hodnotu 3.

ZAP |

Y

Spusténi procesu identifikace dat motoru s nastavenym P1910 = 1

Po zadani povelu ZAP (ON) dojde ke spusténi méfici procedury. Motor se
pootoci a protéka jim proud.

Po provedeni identifikace dat motoru je hodnota parametru P1910 vynulovana
(P1910 = 0, proces identifikace dat motoru je neaktivni) a vystraha A0541 je
vymazana (nezobrazuje se).

VYP1

Aby méni¢ mohl aplikovat zjist&€né hodnoty, je tfeba nejprve vilozit pfikaz VYP 1
(VYP1) a poté pokracovat provedenim dalSiho kroku.

b

KONEC

MICROMASTER 430
Navod k obsluze - stru¢ny
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Nastaveni pro dané vyuziti

Kombinaci méni¢e a motoru je nutné pfizpusobit/optimalizovat pro dané vyuziti
nastavenim potfebnych parametrl . Ménic¢e kmito¢tu nabizi mnozstvi funkci, ne
vSechny jsou v3ak pfi daném vyuziti ménice pozadovany. Tyto funkce je pfi
nastavovani ménice pro dané pouziti mozné vynechat. Velka ¢ast nastavitelnych
funkci je uvedena zde, ostatni funkce najdete v Seznamu parametra.

Parametry oznaené symbolem * nabizi, kromé& voleb uvedenych zde, jesté dalSi
moznosti nastaveni. Tyto mozZnosti najdete popsany v Seznamu parametru.

Uzivatelska pristupova prava * 1
1 standardni (umozriuje pfistup k vétSiné ¢asto pouzivanych parametr()
2 rozsSifena (umoznuje rozsSifeny pfistup k parametriim, jako je napf. nastaveni 1/0O
funkci ménice)
3 pro odborniky (pouze pro odborné pouziti)

Sériové rozhrani (USS)

Prenosova rychlost USS Mozna nastaveni:

Nastavi pfenosovou rychlost USS protokolu. 4 2400 bps
5 4800 bps
6 9600 bps
Adresa USS 7 19200 bps
Nastavi unikatni adresu ménice. 8 38400 bps
9 57600 bps

10 76800 bps
11 93750 bps
12 115200 bps

Nastavi poCet 16bitovych slov PZD v USS telegramu.

[ 6 |
o |
Délka PZD dat sériové linky USS 2
127

Délka PKW dat sériové linky USS
Nastavi poCet 16bitovych slov PKW v USS telegramu.

Vybér zptisobu ovladani

Vybér zpasobu ovladani 2 —
Zvoli zdroj povelu START/STOP:
0 tovarni nastaveni i
1 BOP (klavesnice) SHOROWIEE feey
2 svorky | P0700=2
4 USS na rozhrani BOP roz:rsa?-nng(w """"""" P Ovladani sekvence
5 USS na rozhrani COM —
’ na
6 CB narozhrani COM ik o |
Kanal A
CB na Sadand Ovladani
rozhrani COM hgd:o::r ) motoru

MICROMASTER 430
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6.3.3 Digitalni vstupy (DIN)

Po701 = ..| |Funkce digitalniho vstupu 1 1 | Dostupna nastaveni:
Svorka 5 digitalni vstup deaktivovan
! ZAP [ VYP1

0
v 1
P0702 = .| |Funkce digitalniho vstupu2 | 12 | 2 ZAP (zpétny chod)/VYP1
Svorka 6 3 VYP2 - zastaveni volnobéhem
' 5

VYP3 — rychlé zastaveni motoru
P0703= ] |Funkee digitalniho vstupu3 | 9 potvrzeni poruchy
A

10 krokovani (JOG) vpravo
Svorka 7
v 11 krokovani (JOG) vlevo

P0704 = .| |Funkce digitalniho vstupu 4 | 15 12 reverzace
A

13 motorpotenciometr (zvySeni kmitoctu)

EUEIH E

Svorka 8 14 motorpotenciometr (snizeni kmitoctu)
. 15 fixni zadana hodnota (pfimy vybér)
P0705 =] |Funkce digitalniho vstupu 5 | 15 16 fixni zadana hodnota (pfimy vybér + povel ZAP)
Svorka 16 17  fixni zadana hodnota (binarné kédovany vybér
1 + povel ZAP)
P0706 = ..| |Funkce digitalniho vstupu 6 15 {25  brzdéni stejnosmérnym proudem
Svorka 17 27 PID regulator povolen

28 prikaz k pfimému napajeni motoru (bypass)

29 externi vypnuti

33 deaktivuje dodate€nou zadanou hodnotu
kmitoctu

99 aktivuje parametrizaci BICO

P0707 =0 |Funkce digitainiho vstupu7 [ 0| ZAP>3.0V VYP <17V
g\rgsrkznglogovy vstup, DIN7 4 DINS 1

Funkce digitalniho vstupu 8 0
Pres analogovy vstup, Svorka 10

CO/BO: binarni zobrazeni hodnot vstupt
Zobrazuje nastaveni digitalnich vstup(.

Casova konstanta filtrace digitalnich vstupt 3
Parametrem je nastavena ¢asova konstanta filtrace pouzita pfi ¢teni digitalnich vstupu.
0 bezfiltrace
1 Casova konstanta filtrace 2,5 ms
2 cCasova konstanta filtrace 8,2 ms
3 c¢asova konstanta filtrace 12,3 ms

Po725 = ..| |Digitalni vstupy PNP / NPN 1

PFepina aktivni uroven vstupd mezi vysokou (H - high) a nizkou (L - low). Pfepnuti Urovné
je okamzité platné pro vSechny digitalni vstupy.

0 rezim NPN ==> nizka aktivni droveri vstupu (L)

1 rezim PNP ==> vysoka aktivni droveri vstupu (H)

DIN kanal (napi.DIN1- PNP(P 0725=1))

|
------------ QK. 9 PNP/NPN DIN
. P24(PNP) 0..1 P0701
o Kl 28 P0725(1)
| O V(NPN) 1 ; o
vy Casova filtraéni konstanta: DIN
I 24V 0.3
|
|

P0724(3) A 4
A ﬁ \ 4 Funkce

. % 24\, T 0
.o/--d)——o\ > I I P
|
|
|

[]

& r0722 Pxxxx Bt ...
07220 ) )

CO/BO:Hodnota binarniho vstupu

MICROMASTER 430
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6.3.4 Digitalni vystupy (DOUT)

= Bl: Funkce digitalniho 52.3 | Casta nastaveni: Sepnuto
P0731 = ...
vystupu 1* 52.0 pohon pfipraven k provozu 0
Uréuje zdroj digitalniho vystupu 1. gg; POEO” pripraven k zapnuti 8
v . ponon v chodu
P0732=:| BI: Funkce digitalniho 52.7 ggi egligzh;iﬁggzngFFz ?
Vystupu 2 52.5 vykon prikazu OFF3 1
U droj digitalniho vystupu 2 y
rcuje zdroj digitainino vystupu <. 52.6 blokovani zapnuti aktivni 0
L . P 52.7 vystrazné hlaseni pohonu aktivni 0
P0733 =..| |Bl: Funkce digitalniho L0020 4 hatesne/zadand hodnota odchylky 1
vystupu 3 52.9 fizeni PZD (Fizeni procesnich dat) 0
Urcuje zdroj digitalniho vystupu 3. 52.A dosazen maximalni kmitoget 0
v 52.B vystraha: Proudové omezeni motoru 1
r0747 = ...| | COIBO: Stav digitalnich vystupt 52.C brzda motoru odbrzdéna 0
Zobrazi stav digitalnich vystupt (véetné  |52.D pretizenimotoru 1
toho zda jsou vstupy invertovany ggE ;?éf}‘i’gﬁisgggigfce”' motoru ?
prostfednictvim P0748). 53.0 stejnosmémé brzdéni aktivni 0
z L i N 53.1 skutedny kmitocet f_act > P2167 (f_off) 0
P0748 = ..| |Inverze digitalnich vystupu \,L 532 Skuteny kmitoSet f_act <= P1080 (f_min) 0
Umoziuje invertovat vystupni signaly, 53.3 skute&ny proud r0027 > P2170 0
definuje stavy relé (H a L) pro danou 53.4 skutecny kmitocet f_act > P2155 (f_1) 0
funkai. 53.5 skute¢ny kmitocet f_act < P2155 (f_1) 0
53.6 skute€ny kmitocCet f_act >= Zddana hodnota 0
53.7 skutecné filtrované napéti
meziobvodu r0026 < P2172 0
53.8 skutecné filtrované napéti
meziobvodu r0026 > P2172 0
53.A vystup regulatoru PID
r2294 == P2292 (PID_min) 0
53.B vystup regulatoru PID
r2294 == P2291 (PID_max) 0
DOUT kanal Invertovani DOUT o o
o (())7487(0) COIBO: Stav DOUT Vnitini napajeni 24V
- Stav max. 100mA
T 0747 > | KLS
BI: Funkce DOUT 1 07470 ) LKIS
P0731.C C o0 I
Funkce — mxxxy ) (52:3)—o” y 1 X
XXXXY 0 1

P 0731 = xxxxy

Relé: Text
DC30V/5A
AC 250V /2A
max. doba rozepinani / spinani
5/10ms
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6.3.5

P1000 =...

Vybér zdroje zadané hodnoty

Vybér zdroje zadané hodnoty 2
bez hlavni hodnoty

motorpotenciometr

analogovy vstup

pevny kmitoCet

USS na rozhrani BOP

USS na rozhrani COM

CB na rozhrani COM

analogovy vstup 2

10 bez hlavni hodnoty + nastaveni kmito¢tu motorpotenciometrem
11 motorpotenciometr + nastaveni kmito¢tu motorpotenciometrem
12  analogovy vstup + nastaveni kmitoctu motorpotenciometrem

o

~NOoO O~ WN =

76 CB narozhrani COM + analogovy vstup 2
77 analogovy vstup 2  + analogovy vstup 2

POZNAMKA

Pomoci parametru P1000 Ize k hlavni zadané hodnoté stanovit pfidavnou zadanou
hodnotu.

Priklad P 1000=12:

P 1070 CI: Hlavni zadana hodnota
r 0755 CO: Skut. ADC po norm. [4000 h]
P 1075 Cl: Pfidavna zadana hodnota

P 1000=12= P1070=755

P 1000=12 = P 1075= 1050

r 1050 CO: Skut. vyst. kmitocet MOP

MOP  }eceeme-- -
Ovladaci sekvence
ADC - 7Y 7\
: Pridavna Y Y
FF H #adana M ol
: P 1000=12 hodnota ana A da&ni
USS na H sadané | Ovladani
rozhrani BOP : hodnoty »  motoru
USS na P 1000=12 v'“!'gV”", |
rozhrani COM | > zadana >
hodnota
CBna
rozhrani COM
ADC2
Bl: Blokovani pfidavné zadané hodnoty 0:0
Parametrem je mozno nastavit blokovani pfidavné Zzadané hodnoty.
Cl: Normovani pfidavné zadané hodnoty 1:0

Urc¢i zdroj hodnoty, kterou bude pfidavna zadana hodnota normovana.

Casta nastaveni:
1 normovani hodnotou 1,0 (100 %)
755  analogovy vstup
1024  pevny kmitoCet
1050 motorpotenciometr
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6.3.6 Analogovy vstup (ADC)
P0756 = ..| |Typ analogového vstupu (ADC)

Ur¢uje typ analogového vstupu a aktivuje funkci monitorovani
daného analogového vstupu.

510 S

0 jednopodlovy napétovy vstup (0 az +10 V) Ll s
1 monitorovany jednopodlovy napétovy ADCA1

vstup (0 az 10 V) OFFi[V],O-1OV
2 jednopélovy proudovy vstup (0 aZ 20 ON =[A], 0-20mA

mA). - - , ADC2
3 monitorovany jednopélovy proudovy OFF=[V],0-10V

vstup (0 az 20 mA) ON =[A],0-20 mA
4 dvoupodlovy napétovy vstup (-10 az +10 V)

POZNAMKA

Pro parametry P0756 az P0760 plati:
Index 0: analogovy vstup 1 (ADC 1), svorky 3, 4

Index 1: analogovy vstup 2 (ADC 2), svorky 10, 11

P0757 =...| |Hodnota x1 L oV | poret>0
normovani ADC 0 < P0758 < P0760 || 0 > P0758 > P0760
A4 %
@El Hodnota y1 0.0 % 100 % |
normovani ADC 4000 h
Tento parametr predstavuje ASPmax
hodnotu x1 jako [%] z hodnoty
parametru P2000 (referenéni P0760 |—»
kmitocet).
A4
P0759 =...| |Hodnota x2 10V
normovani ADC | v
PO758 | . >
P0760 =..] |Hodnota y2 1000 % | 10V Xoom
normovani ADC i /P0757 P0759 20 mA
Tento parametr predstavuje POZ.“
hodnotu x2 jako [%] z hodnoty " P0757 = PO761
v parametru P2000 (ref. kmitoCet). Ny
ASPmin
P0761 =...| |Péasmo necitlivosti ADC | 0V
Hodnota parametru uréuje Sifku
pasma necitlivosti analogového
vstupu ADC.
v
Po762 = ..| |Prodleva pfi ztraté signalu na analogovém vstupu (ADC) 10 ms

Urcuje prodlevu pfed zobrazenim chybového hlaseni FO080 pfi ztraté zadané hodnoty na
analogovém vstupu.

ADC kanal
r0754 P 1000

I DIP pfepinag P0756 P0753 P0761 I E—
| l I l l hodnota >

P0757
P0758
P0759
P0760

~KL3
oKL3 1 Apc H A ADC ADC ADC
ADC 4 4 )
; o~ o ami [ r0755) -»-Pxxxx
ka1 o | plT] Tnormovam necitivost
[
I :I ro752
PO756 P0761 P%GZ
I I T O
Sledovani  — |—| F0080
stavu
vodi&d ro7st
—7v r0722
| | r0722.9 -Pxxx
oj—[[&gv P0707
I » Funkce
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6.3.7 Analogovy vystup (DAC)
P0771 =..| |Cl: Vybér funkce analogového vystupu (DAC) 21

Urc¢uje funkce analogového vystupu 0—20 mA.

21 CO: vystupni kmito¢et (normovany dle parametru P2000)

24  CO: vystupni kmitoCet méni¢e (normovany dle parametru P2000)

25 CO: vystupni napéti (normované dle parametru P2001)

26 CO: vystupni napéti stejnosmérného meziobvodu (normované dle parametru P2001)
27 CO: vystupni proud (normovany dle parametru P2002)

POZNAMKA

Pro parametry PO771 az PO781 plati:
Index 0: analogovy vystup 1 (DAC 1), svorky 12, 13

Index 1: analogovy vystup 2 (DAC 2), svorky 26, 27

P0773 =...| |Doba vyhlazovani pro DAC 2ms
Urcuje dobu vyhlazovani [ms] pro analogovy vystupni signal. Parametr umoznuje
vyhlazovani pro DAC pouzitim PT1 filtru.

A 4
Po776 = ..| |Typ analogového vystupu (DAC) 0
Urcuje typ analogového vystupu.

0 proudovy vystup

1 napétovy vystup
POZNAMKA
e Parametr P0776 méni normovani r0774 (0-20 mA < 0-10 V)
e Parametry normovani P0778, PO780 a pasmo necitlivosti vzdy odpovidaji 0-20 mA

Parametry normovani P0778, P0780 a pasmo necitlivosti vzdy odpovidaji 0-20 mA

po777 = .| |Hodnota x1 normovani DAC [ 0.0%

Stanovi hodnotu vystupni
charakteristiky x1 v [%]. mA

analogovou hodnotu jako [%] z hodnoty
parametru P200x (v zavislosti na

! nastaveni parametru P0771). PO780

Po778 = .| |Hodnota y1 normovani DAC o | P078y12
Pfedstavuje hodnotu vystupni
charakteristiky x1 v [mA]. P077yS

P0779 = .| |Hodnota x2 normovani DAC [100.0%
Stanovi hodnotu vystupni
charakteristiky x2 v [%]. >
Tento parametr pfedstavuje nejnizsi PO777 PO779 100 % %

analogovou hodnotu jako % z hodnoty % %2
parametru P200x (v zavislosti na

nastaveni parametru P0771).

20

Hodnota y2 normovani DAC 20
PFedstavuje hodnotu vystupni charakteristiky x2 v [mA].
Pasmo necitlivosti DAC 0

Hodnota parametru urcuje Sitku pasma necitlivosti analogového vystupu DAC v [mA].

M~ 0 OO
SE5E r0774
DAC kanal cocoo
por7s =% %% pors !
T L !
DAC o0
P i o gl ST e :
o P 0771 = xxx normovani necitlivosti A —é
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6.3.8

P1031 =...

[Prose=_]

\4

P1040 =...

6.3.9

34

Motorpotenciometr (MOP)

Ukladani zadané hodnoty motorpotenciometru (MOP) 0
Parametr slouzi k ukladani Zadané hodnoty kmito€tu motorpotenciometru, ktera byla aktivni
pred povelem VYP nebo vypadkem napajeciho napéti.

0 ukladani zadané hodnoty MOP neni aktivni

1 zadana hodnota motorpotenciometru se ulozi (parametr P1040 se aktualizuje)

Zakaz reverzace motorpotenciometru 1
0 reverzace je povolena
1 reverzace neni povolena
Zadana hodnota motorpotenciometru 5.00 Hz

Stanovi zadané hodnoty pro ovladani motorpotenciometru.

Casy rozb&hu a dob&hu motorpotenciometru jsou definovany parametry P1120 a P1121.

Moznosti nastaveni parametrl pro funkci Motorpotenciometr (MOP)

Vybér MOP zvySovani | MOP snizovani
P0719 =0, PO700=2, P1000 =1 P0O702 = 13 PO703 = 14
DIN ] DIN2 DIN3
P0719 = 1, PO700 = 2 (DIN2) (DIN3)
P0719 = 0, PO700 = 1, P1000 = 1 ~ Tlagitko  Tlagitko
BOP nebo ZVYSIT HODNOTU | SNIZIT HODNOTU
P0719 = 11
USS na P0719 =0, Pozg?; 4,P1000 =1 USS fidici slovo USS fidici slovo
rozhrani BOP PO719 = 41 r2032 Bit13 r2032 Bit14
USS na PO719:=0,P0700=5,P1000=1 | yss fidicislovo | USS fidici slovo
rozhrani COM PO719 = 51 r2036 Bit13 r2036 Bit14
cB P0719=0,P0700=6,P1000=1 | cB fidicislovo | CB fidici slovo
P0719 = 61 r2090 Bit13 r2090 Bit14

Pevny kmitocet (FF)

Pevné kmitocty (parametry P1001 az P1016) Ize nastavit prostfednictvim
digitalnich vstupl (standardni zpUsob), pres sériové komunikacni rozhrani (porty)
nebo pouzitim BiCo parametru. V pfipadé digitalnich vstupu Ize pevné kmitocCty
nastavit parametry P070x ,funkce, digitalni vstup" (standardni zplsob) nebo
pomoci r0722 “stav, digitalni vstup“ (BiCo parametry).
Pokud pevné kmito¢ty nastavujete pomoci digitalnich vstupd, plati:
e Standardni zpusob ==> P070x =15, 16, 17
15 = pfimy vybér (binarné kédovany)
V tomto rezimu pfislusny digitalni vstup vzdy zvoli pfifazeny pevny kmitocet,
napfr.: digitalni vstup 3 = voli pevny kmitoCet 3. Je-li zaroven aktivnich nékolik
vstup(, jsou secteny. Dodate¢né je poZzadovan povel ZAP.
16 = primy vybér + povel ZAP (binarné kédovany + povel ZAP / VYP1)
V tomto rezimu jsou pevné kmitolty vybirany stejné jako pfi hodnoté 15,
nicméné jsou jiz kombinovany s povelem ZAP.
17 = binarné kédovany vybér + povel ZAP (BCD-kédovany + povel ZAP/
VYP1)
BCD-kédovany rezim provozu je platny pro digitalni vstupy 1 az 6.
e Pouziti BiCo parametrt ==> P070x =99, P102x =722.x, P1016 =1, 2, 3
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PFimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize provést pomoci DIN 6 (P0706 = 15, 16)

Pevny kmitocet 1 0.00 Hz
PFimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize provést pomoci DIN 1 (P0701 = 15, 16)
Pevny kmitocet 2 5.00 Hz
PFimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize provést pomoci DIN 2 (P0702 = 15, 16)
Pevny kmitocet 3 10.00 Hz
Pfimy vybér pevného kmitoctu FF Ize provést pomoci DIN 3 (P0703 = 15, 16)
Pevny kmitocet 4 15.00 Hz
Pfimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize provést pomoci DIN 4 (P0704 = 15, 16)
Pevny kmitocet 5 20.00 Hz
PFimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize provést pomoci DIN 5 (P0705 = 15, 16)
Pevny kmitocet 6 25.00 Hz

Pevny kmitocet 7

Pevny kmitocet 8

5.00 Hz

Pevny kmitocet 9

0.00 Hz

Pevny kmitocet 10

5.00 Hz

Pevny kmitocet 11

0.00 Hz

Pevny kmitocet 12

Pevny kmitocet 13

Pevny kmitocet 14

Pevny kmitocet 15

[ [ [ [ o N = w
o o = o
o o o o
S S S S
ac ac g g
N N N N

Kod pevného kmitoc¢tu — bit 0 1 1 pfimy vybér
Urcéuje metodu vybéru pevného kmitoétu. | 2  pfimy vybér + povel ZAP

Kod pevného kmito&tu — bit 1 1 POZNAMKA

Kod pevného kmito&tu — bit 2 1

hodnotu, aby méni¢ pfijal povel ZAP.
Kéd pevného kmitoétu — bit 3 1 Y priatp

3 binarné kédovany vybér + povel ZAP

Pfi nastaveni 2 a 3 musi byt vSechny parametry
P1016 az P1019 nastaveny na vybranou

Koéd pevného kmitoctu — bit 4 1 1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

Kéd pevného kmitodtu — bit5 | 1|
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6.3.10 Rezonanéni kmito€et motoru (HLG)

P1091 = ..| |Rezonanéni kmitocet 1
|:| (vkladan v [Hz]) 0.00 Hz

Parametr vymezuje ¢ast kmitoctového f
rozsahu, ve kterém se pohon muze dostat A"‘“
do stavu mechanické rezonance a ktery
proto nebude pouzit pro stacionarni provoz.
Sifka pasma rezonan¢niho kmitoctu je g LSRR
dana hodnotou +/- P1101. 1‘/ A
Rezonanéni kmitoget 2 0.00 Hz L. Bl |
i Sitka pasma

Rezonanéni kmitoéet 3 0.00 Hz ! —> = P1101 Lez,""?"e""h"

= i mitoctu

= Y b in
Rezonanéni kmitoéet 4 0.00 Hz P1001

Rezonanéni kmitocet

Sitka pasma rezonanéniho kmitol 2.00 Hz
(vkladana v [Hz])
Doba rozbé&éhu motoru 10.00 s Af
(doba narustu vystupniho kmitoctu v [s]) 810532
Doba dobé&hu motoru 10.00 s

(doba poklesu vystupniho kmitoctu v [s])

t— p1120 —> l—p1121 i

P1130 = ..| |Doba zaobleni po¢atku
nabé&hové rampy 0.00s | e
(vkladana v [s])

P1131=..| |Doba zaobleni konce

nabéhové rampy 0.00s
(vkladana v [s])

Doba zaobleni pocatku

P1132 © ;
dobéhové rampy 0.00s |y : : i
(vkladana v [s]) oo Py JLLCNLS

up down

dobéhové rampy 0.00s | Doporu¢ujeme zaobleni pouzivat, protoZe
chrani pfed prudkymi zmé&nami a tim sniZuje
namahani a opotfebeni mechanickych ¢asti

(vkladana v [s])

A

2 -]

P1 13E Doba zaobleni konce
y
=

P1134 Typ zaobleni ) systému.
0 plynulé zaobleni ) Doba rozbéhu a dob&hu motoru je
1 prerusovane zaobleni prodlouzena o doby zaobleni.
Doba dob&hu motoru po povelu VYP3 SO0l

Nastavi dobu poklesu vystupniho kmito€tu z maximalniho kmito¢tu motoru na nulu po
vloZeni povelu VYP3.
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6.3.11 Referenéni / mezni kmitocéty

P1080 = ..| |Minimalni kmitocet (vkladan v [Hz]) 0.00 Hz

Nastavi minimalni kmito¢et motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na Zadanou

hodnotu kmitoctu. Pokud je zadana hodnota kmitoCtu nizSi nez hodnota parametru P1080,
bude vystupni kmitoCet nastaven na P1080 s ohledem na plvodni smér otaceni.

v

P1082 = .| | Maximalni kmitoé€et (vkladan v [Hz]) 50.00 Hz
Nastavi maximalni kmitocet motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na
Zadanou hodnotu kmito¢tu. Pokud je Zadana hodnota vySSi, nez hodnota parametru P1082,
bude vystupni kmito€et snizen. Hodnota nastavena timto parametrem je platna pro oba
sméry otaceni.

\4
P2000 = .| |Referenéni kmitocet (vkladan v [Hz]) 50.00 Hz
Referenéni kmitoCet v Hz odpovida hodnoté 100 %.
Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pokud je pozadovana
maximalni vystupni frekvence 50 Hz nebo vy$si. Pokud je pomoci DIP50/60 prepinace
nebo parametru PO100 jako standardni kmito€et nastaveno 60 Hz je hodnota P2000
automaticky zvySena na 60 Hz.
POZNAMKA
Tento referen¢ni kmito€et ovliviiuje hodnotu zadaného kmito¢tu protoze obé analogické
zadané hodnoty (100% £ P2000) stejné jako hodnoty zadaného kmitoctu vkladané pres
USS (4000H £ P2000) odpovidaji této hodnoté.

\4
P2001 = .| |Referenéni napéti (vkladano ve [V]) 1000 V
Referencni napéti ve voltech (vystupni napéti) odpovida hodnoté 100 %.
POZNAMKA
Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pouze pokud je nutné vystupni
napéti normovat odliSné.

A 4
P2002 = .| |Referenéni proud (vkiadan v [A]) 0.10A
Referen¢ni napéti v ampérech (vystupni proud) odpovida hodnoté 100 %.
Tovarni nastaveni = 200 % jmenovitého proudu motoru (P0305).
POZNAMKA
Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pouze pokud je nutné vystupni
proud normovat odliSné.

A 4

P2003 = .| |Referenéni toéivy moment (vkladan v [Nm]) 0.12 Nm
Referencni to€ivy moment v [Nm] odpovida hodnoté 100 %.

Tovarni nastaveni = 200 % jmenovitého tocivého momentu motoru pfi konstantnim
momentu motoru (CT), ktery odpovida pfislusSnym datiim motoru.
POZNAMKA
Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pouze pokud je nutné vystupni
toCivy moment normovat odlisné.
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6.3.12

P0290 = ...

38

Ochrana ménice

Chovani ménice pri pretizeni 0
Nastavuje chovani ménice pfi vnitinim prehfati

0 snizit vystupni kmitocet

1 vypnout (FO004)

2 snizit pulzni kmitoCet a vystupni kmitoCet

3 snizit pulzni kmitoCet a poté vypnout (FO004)

Sledovani stavu ménice Reakce ménice na prehrati
................. P 0290
| | [ == |
ro036 I Pt i i |—>| A0504
Em—— : > .
| P 0294 | [ Rizeni i_max |
| | | (UK) | A0505
| Teplota : | |
ro037 > chladice I —>|i A0506
! P 0292 ool :
! | | Rizeni pulzniho ! F 0004
| Telg';t_l"j‘ I kmito&tu |
| P 0292 b =P ! F0005
e —— 1 e |
Hlaseni prehiati ménice \ﬁ

Volba rozdilu ve[°C] mezi teplotni mezi ménice pro vypnuti pfi jejim prekroceni a teplotni
mezi ménice pro zobrazeni vystrazného hlaseni. Teplotni mez ménice je ulozena v ménici
a nelze ji uzivatelsky zménit.

Teplotni mez ménice pro spusténi varovani T_warn
T =Ty, - P 0292

warn

Teplotni mez ménice pro vypnuti T_trip

Teplota MM430, konstrukéni velikost
C D-E F
Chladi¢ 110°C 95°C g0°C
IGBT 140°C 145°C 145°C
Prodleva vypnuti ventilatoru ménice \0—5

Parametr ur€uje dobu, po kterou je, po vypnuti ménice, ventilator chladiCe napéjen.
Pfi nastaveni P0295 = 0 je ventilator vypnut spolu s ménicem.
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6.3.13

P0335 = ...

P0601 = ...

PO61D = ...

v

P0640 = ...

Ochrana motoru

Kromé ochrany motoru proti pfehrati patfi teplota motoru mezi data, ktera mohou
vyvolat zménu v zapojeni motoru dle pfislusného schématu. V pfipadé ménice
MM430 Ize teplotu motoru méfit pouze pomoci teplotniho senzoru KTY84. P¥i
nastavenich parametru P0O601 = 0 nebo 1 je teplota motoru vypoc&tena/odhadnuta
na zakladé tepelného modelu motoru.

Pokud je méni¢ permanentné napajen zdrojem s napétim 24 V, je teplota motoru
také sledovana/korigovana pomoci tepelné ¢asové konstanty motoru — i ve chuvili,
kdy je sitové napajeni vypnuto.

Chlazeni motoru (volba pouzitého systému chlazeni motoru) 0
0 vlastni chlazeni (na hfideli motoru je umistén chladici ventilator)
1 vynucené chlazeni (motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem)
2 vlastni chlazeni a zabudovany ventilator
3 vynucené chlazeni a zabudovany ventilator

Teplotni senzor motoru (volba typu teplotniho senzoru motoru) \L
0 bez teplotniho senzoru
1 externi pozistor s kladnou teplotni charakteristikou (PTC termistor)
2 linearni teplotni senzor KTY84

Chybové
hlaseni
F0015 =
sy P 0601 —2}—> & r 0052
> Bit13
Ti=4s o]
Sledovani ool BEZ senzoru Reakce
ADC [ C > vypadku ey | PTC termistor . TDI N motoru
signalu 0 >1
20l KTY senzor = na
PTC prehfati
KTY 3 r0035
P 0601 |¥ Y :
v —|->—°~ 1
N 1:[ P0610
Data ovliviiujici _|'>_° 0
zapojeni motoru —, S—
at o epeiny r0631 P 0604
y na napajeni model
Pumet —=> motoru [1r0632
I—P ro633
Teplotni mez pro zobrazeni vystrazného hlaseni, teplota prehrati motoru 130.0°C

Urcuje teplotu v [°C], po jejimZ dosaZeni dojde ke spusténi ochrany motoru proti prehrati.
Teplotni mez pfehfati motoru, pfi které dojde k jeho vypnuti nebo ke snizeni vystupniho
kmitoCtu Imax (dle nastaveni P0610) je vzdy o 10 % vySSi nez teplotni mez pro zobrazeni
vystrazného hlaseni.
Ytrip=1.1- Qwarn =1.1-P0604 Swam : Teplotni mez pro zobrazeni vystrazného hlaseni (P0604)
Stip : Teplotni mez pro vypnuti motoru (max. povolena teplota)

Teplotni mez by méla byt minimalné o 40 °C vysSi nez teplota okoli (P0625).
P0604 > P0625 + 40 °C

Chovani ménice pri pretizeni motoru 2
Definuje chovani ménice, dojde-li k pfekroCeni teplotni meze pro zobrazeni vystrazného
hlaseni.

0 pouze vystrazné hlaseni, bez vypnuti

1 vystrazné hlaseni a snizeni vystupniho kmito¢tu snizenim vystupniho proudu Imax

2 vystrazné hlaseni a vypnuti (s poruchovym hlasenim F0011)

Proudovy limit motoru 150.0 %
Stanovi proudovy limit motoru v [%] vzhledem k parametru P0O305 (jmenovity proud
motoru). Hodnota parametru je omezena hodnotou maximalniho proudu ménic¢e nebo

400% jmenovitého proudu motoru (P0305); pouzita je nizsi z obou hodnot.
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6.3.14

P0400 =...

v

v

P0492 =...

P049"4 =..

40

Snimac otacek

Volba typu Lo | Tabulka zobrazuje hodnoty parametru P0400 jako funkci
snimace otacek = .
R poctu stop:
Zvolte typ snimace:
0 neaktivni Parametr|  Svorka Stopa Typ snimace
1 sqimaé otacek P 0400=1 A I I jedna stopa
s jednou stopu
2 snimac otacek A LI 11 diferencni
se dvéma stopami AN I jedna stopa
P¥i pouziti pohonu pro A
zdvihaci zafizeni P 0400=2 JJ Sy avé stopy
(¢tyrkvadrantni operace!) musi| B [ T I
by'tvpc:(uiit dvoustopy snimac¢ A 1T
otacek. AN _I_l_l_l_ diferenéni
B _l_I_l_I_ dveé stopy
N | L L

Aby snimac otacek pracoval spravné, DIP pfepinace na modulu snimace musi byt
nastaveny do nasledujicich poloh v zavislosti na typu snimace (TTL, HTL) a na jeho
vystupu:

Typ Vystup
jednoduchy diferenéni
TTL (Napr. 111111 010101
1XP 8001-2)
HTL (Napf.
1XP8001-1) 101010 000000
Pocet impulzl na otacku 1024

Ur¢uje pocet impulzd snimace na jednu otacku.

f st p0408 x rpm
max 60

Maximalni dovoleny rozdil vzorku otaéek 10.00 Hz
Parametr P0492 uréuje prahovou hodnotu pfi které je hlaSen vypadek signalu (chybovée
hlaSeni F0090).

Upozornéni

P0492 = 0 (funkce monitorovani je vypnuta):

PFi nastaveni P0492 = 0 je funkce monitorovani vypadku signalu pfi vysokych i nizkych
kmitoCtech deaktivovana. To znamena, Ze systém pfipadny vypadek signalu snimace
otaek nemonitoruje (chod pohonu mize byt nestabilni).

Max. doba vypadku signalu snimaée otaéek 10 ms
Vypadek signalu snimace otacek je detekovan pomoci parametru P0492. Pokud je rozdil
kmitoctl vétsi nez hodnota parametru P0492, je tento stav na zakladé prislusného
algoritmu vyhodnocen jako vypadek signalu snimace. Hodnota parametru P0494 urcuje
prodlevu mezi detekovanym vypadkem signalu a spusténim pfislusné reakce.
Upozornéni

P0494 = 0 (funkce monitorovani je vypnuta):

Pfi nastaveni P0494 = 0 neni vypadek signalu snimace otacek pfi nizkych kmitoctech
monitorovan. To znamena, Ze systém pfi nizkych kmitoctech pfipadny vypadek signalu
snimace nesleduje a chod pohonu muze byt nestabilni (monitorovani signalu snimace pfi
vysokych kmitoctech zustava aktivni dokud je nastaveni parametru P0492 > 0).
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6.3.15

P1300 =...

A4

[P1310=..

Rezimy fizeni U/f

Rezimy Fizeni 0
Tento parametr nastavuje rezim Fizeni. Pro Fizeni s U/f charakteristikou je definovan pomér
mezi vystupnim napétim ménice kmitoctu a vystupnim kmitoctem ménice.

0 Uff s lineérni charakteristikou

1 UlfsFCC

2 Uff s kvadratickou charakteristikou

3 U/f s programovatelnou charakteristikou (— P1320 — P1325)

Trvalé zvy$eni napajeciho napéti motoru (vkladano v [%]) 50.00 %
Zvyseni napajeciho napéti motoru je definovano v [%] vzhledem k parametram P0305
(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). P1310 je aplikovatelny na
vSechny U/f charakteristiky (viz P1300). Pro udrzeni plynulého chodu motoru je pfi nizkych
kmitoCtech nutné vzit v ivahu hodnoty skute¢ného odporu vinuti.

UA Linearni U/f
Narlst napéti Rozsah platnosti
Umax >
. V,
Un . (\'dee\\ ONA
(P0304) OFF >t

A
ConBoost 100

)

P 1310 aktivni

\

A
0 -t
* - f
0 fBoosLend fn f max
(P1316) (P0310) (P1082)
Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu (vkladano v [%]) 0.0%

ZvysSeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu/brzdéni je definovano v % vzhledem

k hodnotam parametrt P0305 a P0350. P1311 vyusti ve zvySeni napajeciho napéti pouze
pfi rozbéhu nebo dobéhu motoru a vytvari dodatecny tocivy moment pro rozbéh nebo
brzdéni. Na rozdil od parametru P1312, ktery je aktivovan pouze pro prvni zrychleni po
povelu ZAP, je P1311 ucinny vzdy, kdyz je vystupni kmitoCet jednotky pohonu zvySovan
nebo snizovan.

U, Narlst napéti Rozsah platnosti
Umax v
Un ont |
(PO304) suteene Uy, OFF >t

| fT —_—
\ \ _ ¢
‘\\ Q P 1311 aktivni
U AccBoost50 % “

\

1
0 -t
) : » f
0 fBoostend fn fmax
(P1316) (P0310) (P1082)
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P1312 =...

v

EEE

P1322 =...

<

w
1l

P13

(&)}
1

v v
- -
w w
N |¢ N |¢ N | ¢
< N
1l
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Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi startu (vkladano v [%])
ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi startu (po vliozeni povelu ON) je pfi pouziti linearni
nebo kvadratické U/f charakteristiky definovan v % vzhledem k parametriim P0305
(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). Napajeci napéti zistane

zvySeno dokud:

1) neni poprvé dosazeno zadané hodnoty
2) dokud neni zadana hodnota sniZzena pod hodnotu momentainiho rampového vystupu

0.0 %

Soufradnice f1 pro 0.0 Hz Ua ,
vicebodovou _ /
Umax - f U ICy Mmax
U/f charakteristiku Unax W ) / °
Nastaveni soufadnic U/f r0071
(P1320/1321 az P1324/1325) U,
pro definici U/f charakteristiky. P0304
Soufadnice U1 ve [V] oV
pro vicebodovou U/f P1325
charakteristiku
P1323
Soufadnice f2 v [Hz] 0,0 Hz
pro vicebodovou P1321 |ooees
U/f charakteristiku P1310
Soufadnice U2 ve [V] ov
pro vicebodovou
U/f charakteristiku : - £
- ) fO 1 f2 3 o frax
Soufadnice f3v[Hz]  (0.0HZ] 0Hz P1320 P1322  P1324 P0310  P1082
pro vicebodovou U/f . .
charakteristiku P1310[V]= P1310[%] r0395[%] -P0304[V]
100[%]  100[%)]
Soufadnice U3ve [V] | OV |
pro vicebodovou U/f
charakteristiku
Pog&ateéni kmito&et FCC fizeni 100% |5 &
(vkladan v [%]) g Fca
Nastavuje kmitoet pocatku aktivni regulace |’ I
buzeni motoru (FCC) jako [%] z hodnoty 3
jmenovitého kmito&tu motoru (P0310). £
froo - PO310 L a0
P0310
= -(P1 9 >
frcC+Hys 100 ( 333+6 A’) . frcerhys f
POZNAMKA
Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru
P1310 je prlibézné snizovano spolu se
zapojovanim FCC.
Kompenzace skluzu 0,0% |  Rozsah kompenzace skluzu
(vkladana v [%]) %
Parametr dynamicky upravuje vystupni +
kmitoCet ménice, €imz jsou zachovany P1335 i
konstantni otacky motoru nezavisle na
zatiZzeni motoru. fout
I » ou
6% 10%  100% fw
0.00

Zisk pro tlumeni rezonanci pfi fizeni U/f

Nastavuje zisk pro tlumeni rezonanci motoru pfi fizeni U/f.

MICROMASTER 430
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6.3.16

6.3.16.1

P1200 = ...

Zvlastni funkce ménice

Synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani)

Synchronizace na otaéejici se motor (letmé spinani) [ o |
Pfi aktivni synchronizaci na otacejici se motor ménic po spusténi provede rychlou zménu
vystupniho kmitoctu ménice tak, aby odpovidala kmito¢tu béziciho motoru. (Poté ji zacne
zvySovat nebo snizovat smérem k poZadované hodnoté.)
0 letmé spinani neaktivni
1 letmé spinani je vzdy aktivni, smér otaceni odpovida zadanému sméru
2 letmé spinani je aktivni po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po poruse
nebo po povelu VYP2, smér otaCeni odpovida zadanému sméru
3 letmé spinani je aktivni po poruSe nebo po povelu VYP2, smér ota€eni odpovida
zadanému sméru
4 letmé spinani je vzdy aktivni, ale pouze v zadaném sméru otaceni
5 letmé spinani je aktivni po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po poruse
nebo po povelu VYP2, ale pouze v zadaném sméru otaceni
6 letmé spinani je aktivni po poruse nebo po povelu VYP2, ale pouze v zadaném sméru
otaceni
Proud p¥i synchronizaci na otaéejici se motor (vkladan v [%]) 100 %
Parametr definuje proud pouzity pro synchronizaci na otacejici se motor.

Rychlost hledani pfi synchronizaci na otaéejici se motor (vkladana v [%]) 100 %
Nastavuje rychlost zmény vystupniho kmito¢tu méni¢e b&éhem synchronizace na otacejici
se motor.

Automaticky restart pohonu

Automaticky restart pohonu 1]
Nastaveni automatického restartu pohonu.
0 stfidani deaktivovano
1 vymaz poruchového hladeni po uplném preruseni napajeni
(ménic¢ se nespusti do zadani povelu ZAP)
automaticky restart po vypadku elektrické sité
automaticky restart po snizeni napéti nebo poruse v elektrické siti
automaticky restart po snizeni napéti v elektrické siti
automaticky restart po snizeni napéti a poruSe v elektrické siti
automaticky restart po snizeni napéti, vypadku nebo poruse v elektrickeé siti

o wWN
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6.3.16.3

P1215=...

44

Externi brzda

» Uvadeéni / sériové uvadéni ménicu do provozu v pfipadé vyuziti v oblasti
manipulace s nebezpecnymi naklady
spustte naklad k podlaze
pfi vyméné meénice kmitoCtu deaktivujte ovladani externi mechanické brzdy
(MHB) méni¢em
zajistéte naklad nebo deaktivujte ovladani externi mechanické brzdy motoru
(takze s brzdou nebude mozné manipulovat) a poté — pouze poté — spustte
proceduru rychlého uvadéni do provozu/stazeni parametrt z pocitace
(program STARTER)
» Nastavte parametry vyrovnani zatizeni zdvihaciho zafizeni
— doba magnetizace motoru P0346 > 0
— minimalni kmito€et P1080 by mél pfiblizné odpovidat jmenovitému skluzu
motoru r0330 (P1080 =~ r0330)
dle zatizeni pfizplsobte zvySeni napajeciho napéti motoru (P1310, P1311)
» Nestaci pouze zvolit bit 12 stavového signalu r0052 ,brzda motoru odbrzdéna®“
v nastaveni parametri PO731-P0733. Pro aktivaci (odbrzdéni) externi brzdy
motoru je nutné navic nastavit hodnotu parametru P1215 = 1.
» Externi mechanicka brzda nesmi byt pouzivana jako provozni brzda. Externi
mechanicka brzda je konstruovana/navrzena pouze pro omezeny pocet brzdéni
(v naléhavych pfipadech).
» Trvani dob spinani / vypinani brzdy Ize najit v pfislusném navodu. Nasledujici
typické hodnoty jsou pfevzaty z Katalogu motord M11 2003/2004:
Velikost motoru Typ brzdy Vypinaci doba [ms] | Spinaci doba [ms]
63 2LM8 005-1NAxx 25 56
71 2L.M8 005-2NAxx 25 56
80 2LM8 010-3NAxx 26 70
90 2L M8 020-4NAxx 37 90
100 2LM8 040-5NAxx 43 140
112 2LM8 060-6NAxx 60 210
132 2LM8 100-7NAxx 50 270
160 2LM8 260-8NAxx 165 340
180 2L M8 315-0NAxx 152 410
oo 2LM8 400-ONAXx 230 390
Povoleni externi brzdy 0 fA

Zapnuti/vypnuti ovladani externi
mechanické brzdy.

0 ovladani brzdy neni aktivni -

1 ovladani brzdy je aktivni (P1080) fmaifeneammennn,
POZNAMKA 5 R B
Pokud je relé externi brzdy ovladano P;?;i P1217
pres digitalni vystup, musi platit: r00s2 ‘FB Y
P0731 = 52 (viz &ast 6.3.4 "Digitalni B‘“%T— ------ g Bod 2

-

vystupy (DOUT)"). 0
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P0731=52.c| | Bl: Funkce digitalniho vystupu 1 |_523 |Gasta nastaveni: Sepnuto
Urcuje zdroj digitalniho vystupu 1. 52.0 pfipraven k zapnuti 0
POZNAMKA 52.1 pfipraven 0
Relé brzdy Ize ovladat i prostfednictvim 522 pohon v chodu 0
jiného digitalniho vystupu (pokud je 523 porucha pohonu 0
dostupny) nebo prostfednictvim 52.4  vykon pfikazu OFF2 1
distribuovaného 1/0 modulu. Jako v pripadé | 22-5 Vvykon prikazu OFF3 1
DOUT1 by mé&lo byt zajisténo oviadani 526 blokovani zapnuti aktivni -~~~ 0
vstupli a vystupt bitem 12 stavového slova 1| 927 vystrazné hiaSeni pohonu aktivni 0
,ovladani externi brzdy aktivni®. 52.8 skute¢na/zadana hodnota odchylky 1
v 52.9 fizeni PZD (fizeni procesnich dat) 0
P0O748 =0 Invertované digitalni vystupy 0 52.A dosazen maximalini kmitocet 0
Parametr umoznuje invertovat vystupni 52.B vystraha: Proudové omezeni motoru 1
signaly, definuje stavy relé pro danou funkci. |52.C brzda motoru odbrzdéna 0
52.D pretizeni motoru 1

52.E otaéeni motoru
ve sméru hodinovych rucic¢ek 0
52.F kmitoCet pretizeni ménice 1
53.0 stejnosmérné brzdéni aktivni 0
53.1 skuteny kmitoCet
f_act > P2167 (f_off) 0
DOUT kanal Invertovani DOUT
0..7 int. 24V
P0748(0) CO/BO: Stav DOUT max. 100mA
r0747 :
Bl: Funkce DOUT1 I !)7}("9
Funkce P0731.C 1 o0 I
ooy [0y ) (BRI, } COM._KL.20
P 0731=xxxxy NO! KI.19
U i or
NC, KI.18
Relé: Text I
DC30V/5A KI.28
AC 250V /2A

max. doba rozepinani / spinani

5/10ms

:

P1216 = ...

minimalniho kmito¢tu P1080.

Doba zpozdéni po vypnuti externi brzdy (vkladano v [s])
Parametr urcuje, jak dlouho pfed rozbéhem zUstane vystupni kmitoéet motoru na hodnoté

1.0s

P1216 > doba rozepnuti brzdy + doba rozepnuti kontaktl relé

P1217 = ...

Doba zpozdéni po sepnuti externi brzdy pfi dobéhu (vkladano v [s])
Parametr urcuje, jak dlouho po dobé&hu zlstane vystupni kmitocet motoru na hodnoté
minimalniho kmito¢tu P1080.

P1217 > doba sepnuti brzdy + doba sepnuti kontaktu relé

10s
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6.3.1

6.4

P1230 = ...

P123
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Stejnosmérné brzdéni

Bl: Brzdéni stejnosmérnym proudem

Aktivuje brzdéni stejnosmérnym proudem prostifednictvim signalu z externiho zdroje.
Stejnosmérné brzdéni zlistava aktivni po dobu, po kterou je signal z externim vstupu
pritomen. Funkce stejnosmérného brzdéni rychle zastavuje motor aplikaci stejnosmérného
proudu.

m N\ (O L
i U

Brzdéni ss. proudem aktivni
A

roos3 1
BitOO >

Pozn.: Brzdéni ss. proudem Ize aktivovat pouze pokud r0002=1,4,5

Proud stejnosmérného brzdéni (vkladan v [%]) [ 100% |
Stanovi hladinu stejnosmérného proudu v [%] vzhledem k jmenovitému proudu motoru
(P0305).

Doba stejnosmérného brzdéni (vkladana v [s]) Os
Urcuje, jak dlouho po povelu VYP1 nebo VYP3 ma byt stejnosmérné brzdéni aktivni.

@ ZAP-A

VYP1/VYP3 | -t
P0347
L Sl
VYP2
-t
If A Y iy Y
VYP2
P1234 Brzdéni sg.
proudem
Pt
Brzdéni ss. proudem aktivni
0053 1 s e 2 2 2 2 "
Bit00 g : >t
«— P1233 —>
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@ ek
VYP1/VYP3 -
A . P0347
VYP2
Pt
If A Y A
Rampa VYP
P1234 Vyp2
Brzdéni ss.
proudem
N
Pt
Brzdeéni ss. proudem aktivni i
A A
r0053 1
BitO0 g >t
P1233
P1234 =...| |Poé&ateéni kmitoéet stejnosmérného brzdéni (vkladan v [Hz]) 650 Hz
Urcuje pocatecni kmitoCet stejnosmérného brzdéni.

6.3.16.5

Kombinované brzdéni

Proud kombinovaného brzdéni (vkladan v [%]) 0%
Urcuje hladinu stejnosmérného proudu vlozeného na kfivku stfidavého proudu po
prekroceni prahu napéti stejnosmérného meziobvodu pro kombinované brzdéni. Hodnota
je uvadéna v [%] vzhledem k jmenovitému proudu motoru (P0305) (viz také 6.3.11).
Pii P1254 = 0:
Uroven sepnuti kombinovaného brzdéni U

b com =143 4/2 - Vimains =1.13 - /2 .P0210
V ostatnich pripadech:

Uroven sepnuti kombinovaného brzdéni

UDC_Comp =0.98-r1242

P1236 >0

S kombinovanym brzdénim

f_set

_f act

v

VA

P1236 =0
| Bez kombinovaného brzdéni |
f f
| A f_set | A
_f act
> t
i i
| UnUnh
LIDC-Iink |"IDC-Iink
A
LJD07Comp
|

v

v
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6.3.16.6

P1240 =...

6.3.16.7

P1260 = ...

48

Regulator napéti stejnosmérného meziobvodu (Vdc)

Nastaveni regulatoru napéti 1 Vpe 4
stejnosmérného meziobvodu (Vdc) 1242
Parametrem se aktivuje a deaktivuje \
regulator napéti stejnosmérného
meziobvodu. A~
0 regulator napéti stejnosmérného ~ reguldtor napet >t
meziobvodu zakézan Vbc_max ss. mezigbvodu
. vor . _— povolen A <— AC911 —p

1 regulator napéti stejnosmérného 1
meziobvodu povolen ro056 Bit14 0

Autodetekce Urovni pro zapnuti 1] ki

regulatoru napéti stejnosmérného \

meziobvodu

Parametr aktivuje/deaktivuje autodetekci \fakt

Grovni pro zapnuti regulatoru napéti

stejnosmérného meziobvodu. T et \
0 deaktivovano >t
1 deaktivovano

PFimé napajeni motoru (bypass)

Funkce pfimého napajeni motoru umoznuje prostfednictvim pfemostovaciho
okruhu (bypass) pfepinat mezi napajenim pohonu z ménie nebo pfimo. Tuto Ize
pouzit pfi poruse ménice k pfepnuti na pfimé napajeni pohonu a Ize ji také vyuzit u
pohonU s velkou setrvaénosti, kdy napajeni z ménice slouzi k rozbéhu pohonu a
po dosazeni pozadovaného vystupniho kmitoc¢tu je napajeni pfepnuto na pfimé.

Nastaveni funkce pfimého napajeni motoru 0
Parametr nastavuje podminky, za kterych dojde ke pfepnuti napajeni z ménice na pfimé.
0 pfimé napajeni motoru zakazano
1 aktivace pfimého napajeni motoru pfi poruchovém hlaSeni ménice
2 aktivace pfimého napajeni motoru signalem ze zdroje dle nastaveni P1266
3 aktivace pfimého napajeni motoru signalem ze zdroje dle nastaveni P1266 nebo pfi
poruchovém hlaseni ménice
aktivace pfimého napajeni motoru pfi dosazeni kmito¢tu P1265
aktivace pfimého napajeni motoru pfi dosazeni kmito¢tu P1265 nebo pfi poruchovém
hlageni ménice
6 aktivace pfimého napajeni motoru pfi dosazeni kmito¢tu P1265 nebo signalem ze
zdroje dle nastaveni P1266
7 aktivace pfimého napajeni motoru pfi dosazeni kmito€tu P1265 nebo signalem ze
zdroje dle nastaveni P1266 nebo pfi poruchovém hlaseni ménice

POZNAMKA

Pokud je pravdépodobné, Ze po pfepnuti napajeni motoru z pfimého zpét na napgjeni
z ménice se bude motor jesté tocit, je vhodné aktivovat také funkci Synchronizace na
otacejici se motor (P1200).

(6208

Hlavni vedeni
o

Mechanické
stavédlo

- * - -
* »|
] Stykace
. LI T )

Reléove vystupy
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Bl:Funkce DOUT1

P0731.C 1

52:3)
0

4

fma)(

+2f

& P 12649

P1263

\

r1261

P1264 =

P1265 = ...

i

P1266 = ...

skluz
. P

. Letmé spinani na
(Y otacejici se motor
[}

pfimé

/

NS
" Motor ‘\‘
\

fpohon, ménic

b))
«

\

—_

r1261
Bit00

r1261 1
Bit01

A
A

P1262 P1262

BO: Stavové slovo funkce pfimého napajeni motoru

Vystupni stavové slovo funkce pfimého napajeni motoru, které umoznuje provadéni
pfislusnych vnéjSich propojeni.

Bit00
Bit01

ANO
ANO

Motor napajen z ménice 0 NE 1
Motor napédjen pfimo ze sité 0 NE 1

Prodleva piepnuti funkce pfimého napajeni 1.000 s
Parametr P1262 je €as pferuseni mezi rozepnutim jednoho stykace a sepnutim druhého.
Minimalni hodnota by neméla byt nizsi nez hodnota P0347 (doba demagnetizace motoru).

Prodleva prepnuti na napajeni motoru z ménice 1.0s
Prodleva, ktera nastane ve vSech pfipadech prepnuti funkce pfimého napajeni do rezimu
napajeni motoru z ménice. Pokud je béhem této prodlevy zrusena pfic¢ina prepnuti zplsobu
napajeni (P1260) je asovac prodlevy vynulovan a k pfepnuti napajeni do rezimu napajeni

z ménice nedojde.

Prodleva po prepnuti funkce pfimého napajeni 10s
Prodleva, ktera nastane ve vSech pfipadech prepnuti rezimu napajeni motoru z ménice do
rezimu pfimého napajeni. Pokud je béhem této prodlevy zrusena pficina prepnuti zpisobu
napajeni (P1260) je ¢asovac prodlevy vynulovan a k pfepnuti napajeni do rezimu pfimého

napajeni nedojde.

Kmitocet prepnuti funkce napajeni pfimého napajeni motoru

Kmitoc&et pfi kterém dojde k pfepnuti napajeni do rezimu pfimého napajeni motoru.

50.00 Hz

BI: Zdroj povelu funkce pfimého napajeni motorul 00 |722.0 = digitaini vstup 1
Parametr Funkce pfimého napajeni motoru P1260 Ize %; - g:g:tg:z: ﬁﬂgg
ovladat prostifednictvim externiho pfepinace pfipojeného 7023 = digitalni vstup 4
k ménici. Parametrem BI: Zdroj povelu funkce pfimého 722.4 = digitalni vstup 5
napajeni motoru P1266 je voleno rozhrani (napf. DIN, USS, |722.5 = digitalni vstup 6
CB) ze kterého je povel vysilan. 722.6 = digitalni vstup 7

722.7 = digitalni vstup 8
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6.3.16.8

P2181 = ...

50

Rezim kontroly momentu

Tato funkce kontroluje zda pfenos hnaciho sily mezi motorem a hnanym zafizenim
probiha v ramci definovaného rozmezi kmitoc¢tu. Mezi typické priklady vyuziti patfi
detekce prasklého hnaciho femenu nebo pretizeni dopravniku.

Kontrola momentu spociva v porovnavani skuteéného kmitoctu/skuteéného
momentu s naprogramovanou charakteristikou kmito¢tu/momentu (viz P2182—
P2190). V zavislosti na nastaveni parametru P2181 systém sleduje, zda se
skute¢na kfivka momentu pohybuje v ramci povolené kfivky kmito¢tu/momentu .
Pokud skute¢na hodnota momentu lezi mimo toleranéni pole, po uplynuti doby
zpozdéni P2192 dojde ke zobrazeni poruchového hlaseni A0952 nebo chybového
hlaseni F0452.

Rezim kontroly momentu 0
Nastaveni parametru P2181 aktivuje nebo deaktivuje kontrolu momentu a urcuje reakci na
poruchu pfenosu hnaci sily.

rezim kontroly momentu neaktivni

Vystrazné hlaseni: Moment pohonu/kmitocet < vioZena kontrolni hodnota.

Vystrazné hlaseni: Moment pohonu/kmitocet > vioZena kontrolni hodnota.

Vystrazné hlaSeni: Moment pohonu/kmitoCet < nebo > nez vloZzena kontrolni hodnota.
Poruchové hlaseni: Moment pohonu/kmitoCet < vlozena kontrolni hodnota.
Poruchové hlaseni: Moment pohonu/kmitocet > vliozena kontrolni hodnota.
Poruchové hlaseni: Moment pohonu/kmitocet < nebo > nez vlozena kontrolni
hodnota.

DO WN =20

Kmitocet f1 rezimu kontroly momentu

Urcuje kontrolni frekvenci f1 pro zjisténi zda skuteény moment M1 lezi v ramci
toleran¢niho pole vymezeného horni a doIni mezi kontrolniho momentu M1.

Kmitocet f2 rezimu kontroly momentu
Urcuje kontrolni frekvenci f2.

Kmitocet f3 rezimu kontroly momentu
Urcuje kontrolni frekvenci f3.

Horni mez kontrolniho momentu M1
Horni mez kontrolniho momentu M1 pouZit4 pro srovnani se skute€nym momentem.

Dolni mez kontrolniho momentu M1
Dolni mez kontrolniho momentu M1 pouzité pro srovnani se skuteCnym momentem.

Horni mez kontrolniho momentu M2 99999.0
Horni mez kontrolniho momentu M2 pouzita pro srovnani se skute€nym momentem.

Dolni mez kontrolniho momentu M2 0.0
Dolni mez kontrolniho momentu M2 pouzita pro srovnani se skute€nym momentem.

Horni mez kontrolniho momentu M3 99999.0
Horni mez kontrolniho momentu M3 pouzita pro srovnani se skute€nym momentem.

Dolni mez kontrolniho momentu M3 0.0
Dolni mez kontrolniho momentu M3 pouzita pro srovnani se skute€nym momentem.
Prodleva hlaseni poruchy pienosu hnaci sily 10

Parametr P2192 nastavuje prodlevu pfed zobrazenim vystrazného/poruchového hlaseni.
Prodleva je pouzita pro eliminaci hlaseni zplsobenych pfechodnym kolisanim. Prodleva
se vztahuje na oba typu hlaseni.

MICROMASTER 430
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|Moment|[Nm]
P 1080 P 1082
Min. kmitocet Max. kmitocet
I

P2189

Horni mez kontrolniho momentu 3
P2190

P2187

P2188

P2185
Horni mez kontrolniho momentu 1

P2186
Dolni mez kontrolniho momentu 1

Dolni mez kontrolniho momentu 3

Horni mez kontrolniho momentu 2

Dolni mez kontrolniho momentu 2

B

Kontrolni kmitocet 1

Mezni zény

1 P2183 1
P2182 Kontrolni kmitocet 2 P2184

deaktivace sledovani

| Kmitocet |
[HZ]

Kontrolni kmitocet 3

Toleranéni pasmo
vloZené charakteristiky
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Regulator PID

PID regulator umoznuje ovladani procesnich hodnot (napf. tlak, vySka hladiny).
Z&dané hodnoty procesu (24dana hodnota PID) mohou byt nastaveny jako pevné
(napf PID-FF) nebo analogové (napf. analogovy vstup). Aktualni hodnota procesu
je vyhodnocovana senzorem pfipojenym k ménici prostfednictvim analogového
vstupu.

POZNAMKA

e Hodnoty PID-FF a PID-MOP jsou nastavovany jako Zadané hodnoty pevného
kmitoCtu FF (viz Cast 6.3.9) nebo Zadané hodnoty motorpotenciometru MOP
(viz Cast 6.3.8).

e Pro hodnoty PID-FF je vyhrazeno pasmo parametri P2201-P2228.
¢ Pro hodnoty PID-MOP je vyhrazeno pasmo parametr(i P2231-r2250.

F

BI: Aktivace PID regulatoru 0
Rezim PID uzivateli umoznuje aktivovat/deaktivovat PID regulator. Nastaveni P2200 = 1
aktivuje PID regulator a automaticky deaktivuje obvyklé doby rozbéhu a dobéhu nastavené
v parametrech P1120 a P1121 a obvyklé pozadované hodnoty vystupniho kmitoctu.

Cl: Zdroj zadané hodnoty PID | 00 |
Urcuje zdroj pro vloZzeni poZzadované hodnoty PID.
Cl: Zdroj pfidavné zadané hodnoty PID 0.0

Urcuje zdroj pfidavné hodnoty pro pozadovanou hodnotu PID. Hodnota signalu je pfi¢tena
k pozadované hodnoté PID.

Doba nabéhu pro pozadovanou hodnotu PID 1.00s
Nastavuje dobu nabé&hu pro pozadovanou hodnotu PID.

Doba dobéhu pro pozadovanou hodnotu PID 1.00 s
Nastavuje dobu dobé&hu pro pozadovanou hodnotu PID.

Cl: Zdroj zpétné vazby pro PID 755.0
Urcuje zdroj signalu zpétné vazby pro PID.

Maximalni hodnota zpétné vazby pro PID 100.00 %
Stanovi horni mez hodnoty signalu zpétné vazby pro PID v [%].

Minimalni hodnota zpétné vazby pro PID 0.00 %

Stanovi dolni mez hodnoty signalu zpétné vazby pro PID v [%].

CO: Odchylka PID regulatoru
Zobrazi rozdil mezi pozadovanou a skute¢nou hodnotou PID regulatoru v [%].

Derivaéni konstanta PID regulatoru 0.000

Nastavuje hodnotu derivaéni slozky PID regulatoru
P2274 = 0: Derivacni sloZzka nema zadny vliv (jako nasobeni hodnotou 1).

Proporcionalni konstanta PID 3.000
Umozni uzivateli nastavit proporcionalni konstantu PID regulatoru.

i EE

Integracni ¢asova konstanta pro PID 0.000 s
Stanovi integra¢ni ¢asovou konstantu PID regulatoru.

X

Horni mez vystupu PID 100.00
Stanovi horni mez vystupu PID regulatoru v [%].

:

Dolni mez vystupu PID 0.00 %
Stanovi doIni mez vystupu PID regulatoru v [%].

MICROMASTER 430
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Schéma PID regulatoru

PID
MOP 58 T 2 8
8 8 8 Q| §
ADC P2254 al ol o ol & .
0T\, Oviadani
PID I; P2253:| > SPLRI B ;}I:% 1 FF:'II’E PID — o motoru
FF 3
% E App PIDVystup
USS na ﬁl ﬁl &
rozhrani BOP Qf Q.
A
uss PID| ~—_|PID
rozhraniréaOM P2264 PT1 P > SCL
P2251
CBna f
rozhrani COM P2200 P2265 P2271
ADC2
Priklad
Parametr | Text parametru Priklad
P2200 BI: aktivace PID regulatoru P2200=1,0 aktivace PID regulatoru
P2253 Cl: zdroj zadané hodnoty PID P2253 = 2224 PID-FF1
P2264 Cl: zdroj zpétné vazby pro PID P2264 =755 ADC
P2267 max. hodnota zpétné vazby pro PID | P2267 pfizpusobit aplikaci
P2268 min. hodnota zpétné vazby pro PID | P2268 pFizpUsobit aplikaci
P2280 proporcionalni konstanta PID P2280 ur¢eno optimalizaci
P2285 integracni ¢asova konstanta pro PID | P2285 uréeno optimalizaci
P2291 horni mez vystupu PID P2291 prizpusobit aplikaci
P2292 dolni mez vystupu PID P2292 pfizpusobit aplikaci

6.3.16.10

P2370 = ...

P2371 = ...

Kaskadovani pohon

Funkce kaskadovani pohon(i umoznuje uzivateli ovladat prostfednictvim PID
regulatoru az tfi pfidavna Cerpadla nebo ventilatory. Cely systém se sklada

z Cerpadla/ventilatoru s regulaci otacek fizeného méni¢em a maximalné tfi
pfidavnych ¢erpadel/ventilatort s pevnymi otackami, které jsou fizeny pomoci
spinacl nebo spoustéct motoru. Spinace nebo spoustéce motoru jsou fizeny
pomoci vystupl méni¢e. Schéma nize ukazuje typicky systém cerpadel. Podobny
systém je mozno sestavit nahrazenim Cerpadel za ventilatory a potrubi za
vzduchové Sachty.

Zpusob zastaveni kaskady [ o ]
Tento parametr definuje zpUsob zastaveni externich motorti M1-M3 po vioZeni pfikazu
VYP1.

0 vSechny motory odpojeny souc¢asné

1 postupné odpojovani jednotlivych motor(

Konfigurace kaskady pohont [ o |
Voli konfiguraci spinani externich motord (M1, M2, M3).

M1 =1X, M2 = 2X, M3 = 3X
M1 =1X, M2 = 1X, M3 = 3X
M1 =1X, M2 = 2X, M3 = 3X

0 Rezim kaskadovani motor( neaktivni

1 M1=1X

2 M1=1X, M2=1X

3 M1=1X M2 =2X 1X.... 1x proud
4 M1=1X, M2=1X, M3 =1X 2X .... 2x proud
5 M1=1X, M2=1X, M3 =2X 3X.....3x proud
6

7

8
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Hlavni vedeni

Snimac tlaku

Ménig Spoustéée motord D
D D D K PID vstupu na ménici

|

MV — motor s regulaci otacek M2 — motor spinany pomoci relé 2

M1 — motor spinany pomoci relé 1 M3 — motor spinany pomoci relé 3

V tovarnim nastaveni jsou spoustéte motor( ovladany reléovymi vystupy (DOUT1,2,3).
Pripojovani stupnt

Jakmile méni¢ dosahne maximalniho kmitoc¢tu (P1082) a PID signalizuje, Ze je tfeba
dosahnout vy$siho kmitoctu, méni¢ spusti (pfipoji do kaskady) jeden z motortd M1-M3
ovladanych prostfednictvim relé. Méni€¢ pohonu zaroven snizi dobéhem kmitocet na
hodnotu kaskadovaciho kmito¢tu (P2378), pfi€emz zachovava chod regulovaného motoru
pokud mozno bez vykyv( kmitoctu. Proto je fizeni PID regulatorem béhem procesu
kaskadovani preruseno (viz P2378 a schéma uvedené nize).

Kaskadové spousténi pfidavnych motora M1, M2, M3 Spustit
1. 2. 3. 4. B 6. 7.
* * * * * * >t
P2371= 0 - - - - - - - -
1 - M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
2 - M1 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
3 - M1 M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
4 - M1 M1+M2 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3 M1+M2+M3 M1+M2+M3
5 - M1 M3 M1+M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3 M1+M2+M3
6 - M1 M2 M1+M2 M2+M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3
7 - M1 M1+M2 M3 M1+M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3  M1+M2+M3
8 - M1 M2 M3 M1+M3 M2+M3 M1+M2+M3  M1+M2+M3

Odpojovani stupiu

Jakmile méni¢ dosahne minimalniho kmito¢tu (P1080) a PID signalizuje, Ze je tfeba
dosahnout niz§iho kmitoétu, méni¢ vypne (odpoji od kaskady) jeden z motord M1-M3
ovladanych prostfednictvim relé. V tomto pfipadé méni¢ pohonu snizi dobéhem kmitocet

z minimalniho kmitoCtu na hodnotu kaskadovaciho kmitoctu (P2378) a to mimo ramec fidici

smycky PID regulatoru (viz P2378 a schéma uvedené nize).
Odpojovani stupit kaskady M1, M2, M3

Vypnout
. 1. 2 3 4. 5 6. 7.
i i i i i i i i rt

P2371= 0 - - - - - - - -
1 M1 - - - - - - -
2 M1+M2 M1 - - - - - -
3 M1+M2 M2 M1 - - - - -
4 M1+M2+M3  M2+M1 M1 - - - - -
5 M1+M2+M3  M3+M1 M3 M1 - - - -
6 M1+M2+M3  M3+M2 M2+M1 M2 M1 - - -
7 M1+M2+M3  M3+M1 M3 M2+M1 M1 - - -
8 M1+M2+M3  M3+M2 M3+M1 M3 M2 M1 - -

MICROMASTER 430
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P2372 = ...

F

Stridani pohont v kaskadé

Umozriuje stfidani pfimo napajenych pohont v kaskadeé.
0 stfidani deaktivovano
1 stfidani aktivovano

Je-li stfidani povoleno, pfi pfipojeni/odpojeni pohonu v kaskadé je prihlizeno k ¢itaci

provoznich hodin pohonu P2380. Neboli:

e pfi zapojovani pohonu je vzdy vybran motor s nejnizsi hodnotou cCitace

e pii odpojovani pohonu je vZdy vybran motor s nejvyssi hodnotou Citace

Motory se stejnou hodnotou &itae provoznich hodin jsou zapojovany/odpojovany podle

nastaveni parametru P2371.
Hystereze spinani ¢erpadel v kaskadé 20.0 %

Hodnota odchylky PID regulatoru z pozadované hodnoty PID v %, kterou musi odchylka
Prodleva sepnuti pohonu v kaskadé

PID regulatoru P2273 prekrocit pfed zapocetim prodlevy spusténi.
30s
Parametr nastavuje zpozdéni pfipojeni pohonu v kaskadé.

K pfipojeni dalSiho stupné dojde pouze tehdy, je-li odchylka PID regulatoru P2273 < P2373
Prodleva odpojeni pohonu v kaskadé

alespori po dobu prodlevy.

30s
Parametr nastavuje zpozdéni odpojeni pohonu v kaskadeé.
K odpojeni dal$iho stupné dojde pouze tehdy, je-li odchylka PID regulatoru P2273 < -P2373

alespori po dobu prodlevy.
Potlaéeni prodlevy pfepnuti pohonu v kaskadé 25 %
Pokud hodnota odchylky PID regulatoru prekro¢i hodnotu stanovenou timto parametrem,

dojde k pfipojeni/odpojeni externich pohonl bez prodievy.

Minimalni doba chodu pohonu pied piepnutim v kaskadé | 30s |
Po dobu nastavenou timto parametrem nedojde po pfipojeni/odpojeni externiho pohonu

k dalSimu pfipojeni/odpojeni externiho pohonu.

To zabranuje okamzitému pfipojeni/odpojeni dalSiho pohonu po pfedchozim v disledku

pfechodnych podminek zplsobenych pfipojenim/odpojenim tohoto pohonu.

Vychozi kmitoéet pii sepnuti/vypnuti pohonu v kaskadé 50 %
Nastaveny kmitoCet v % vzhledem k vystupnimu kmito€tu ménice na ktery je kmitocet
meénice zvySovan/snizovan rozbéhem/dobéhem po vyprseni doby zpozdéni pred
pfipojenim/odpojenim externiho pohonu. Jakmile je dosazeno kmitoctu pro prepnuti

v kaskadé, méni¢ pohonu vyda prostfednictvim reléovych vystupu povel

k pfipojeni/odpojeni motordt M1-M3.

Kaskadovani:
fA
P1082
set fad/-/
f
P1082»F’2378 / /
100 /
>t
%A <ty >e— P1121—»
Apip ,-\
P2373 /’ \\/A\-
> t
»
12379 P2374
0o 1
Bit02 0
wnq 1
Bit01 0
Bitoo |
> t
Podminky pro @ f,, >P1082 P2378
kaskadovani: ® App = P2373 ty:[1_ 5 )p1121

© tam > P2374
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P2390 = ...
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Odpojovani stupiit:

fA

Yt
P2378
P1082-
100 \
f

set

P1080

\4

<«—t > E— P1120—>

% A

W

-P2373 A

AN

Y Lt
12379 p2375

oo 1
Bito2 |

o 1
Bito1 |

oo 1
Bit00 |

> t

Podminky pro @ f
odpojovani stupil: act

< P1080
® App <-P2373 XZ(P23787P1080

J-P1120
© t®® > P2375 100  P1082

CO/BO: Stavové slovo prepnuti pohonu v kaskadé
Vystupni stavové slovo funkce pfipojeni/odpojeni pohonu, které umozriuje provadéni
prislusnych vnéjsich propojeni.

Bit0O0 Spustit motor 1 0 NE 1 ANO
Bit01 Spustit motor 2 0 NE 1 ANO
Bit02 Spustit motor 3 0 NE 1 ANO
Provozni doba pohonti kaskady 0.0h

Zobrazi dobu chodu jednotlivych pohont kaskady. Vymaz pocitadla Ize provést nastavenim
parametru P2380 = 0, jakakoliv jina hodnota je ignorovana.

Rezim uUspory energie

Pokud kmito€et na vystupu PID regulatoru klesne pod hodnotu reZimu uspory
energie (P2390), je spustén ¢asovac rezimu Uspory energie P2391. Po dosazeni
hodnoty ¢asovace reZimu uspory energie P2391 je kmitoCet méni¢e po dobéhové
rampé snizen na nulu a ménic vstupuje do rezimu uspory energie.

Pozadovana hodnota kmitoétu pro aktivaci éasovaée rezimu Gspory energie | 0%
RezZim
Uspory
energie L Snimag
— =5 e | | Oviddani tlaku
astaveni .
i Lyl o/ motoru
™ _pp_[PRFG PID [ zent 1 T —l
- f Motor
Skuteény P2273 —
stav PID (Apip)

Zatizenti
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% Zpétna vazba PID

Zadana hodnota PID
P 2392
> t
fA W
fset, PID setpoint
" Motor
Restart
P 2390[HZ]
P 1080
> t
«— P23or t le— <« t—>
il »ld
PID aktivni Rezim uspory energie PID aktivni
0,
fRestart = P2000 . L2390 + 5% \_ P1080 L.
100% "~ P1082
P2390 fRestart
P2390 [Hz] =P2000 - —— = .
[Hz] 100 % ty P1082 P1120

POZNAMKA

PFi nastaveni pozadovana hodnota P2390 = 0 je funkce deaktivovana.

Rezim uspory energie je pfidavna funkce vylepSujici moznosti PID regulatoru a ktera
vypina pohon pfi nizké pozadované hodnoté kmitoctu ménice.

P2391 = ...

Casovaé rezimu Uspory energie 0s
Po dosazeni hodnoty ¢asovace rezimu Uspory energie P2391 je kmitocet ménice po
dobéhové rampé snizen na nulu a méni¢ vstupuje do rezimu Uspory energie (viz popis a
schéma parametru P2390).

A 4

P2392 = ...

[

Pozadovana hodnota kmito¢tu pro deaktivaci rezimu uspory energie 0%
Zatimco se méni¢ nachazi v rezimu uspory energie, PID regulator neustale generuje
odchylku P2237 — jakmile jeji vySe dosahne hodnoty pro deaktivaci rezimu Uspory energie
P2392, je kmito€et ménice ihned zvySen po nab&hové rampé na pozadovanou hodnotu
vykalkulovanou PID regulatorem (viz popis a schéma parametru P2390).

Jakmile dojde k deaktivaci rezimu Uspory energie, |Ize jej opét aktivovat az poté, co byla
méni¢em dosazena hodnota vystupniho kmitoctu pro deaktivaci reZimu uspory energie.
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6.3.16.12 Volné funkéni bloky (FFB)

P2800 =...

58

A

A

Aktivace funkénich bloka (FFB) 0
Parametr P2800 je pouzivan k aktivaci vSech volnych funkénich blokd (obvykle P2800=1).

Dostupna nastaveni:

0 neaktivni
1 aktivni — funkéni bloky jsou vykonavany
Aktivace funkénich bloka 1 a nastaveni pofadi jejich vykonavani 0.0

Parametr P2801 aktivuje jednotlivé vykonavani volnych funkénich bloki P2801[0] az
P2801[16] (P2801[x] > 0).
Parametry P2801 a P2802 jsou pouzivany pro nastaveni chronologického poradi
vykonavani vSech funkénich blokd. Tabulka dole znazorfiuje narlst priority zleva doprava
a zdola nahoru.
Dostupna nastaveni:
0 Neaktivni
1 Uroven dulezitosti 1
2 Uroven dulezitosti 2
3 Uroven dulezitosti 3
PFiklad:
P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2
Funké&ni bloky jsou vykonavany v nasledujicim poradi:
P2802[3], P2801[3], P2801[4], P2802[4]
Aktivni funkéni bloky jsou vykonavany v cyklu 132 ms.

Aktivace funkénich blok{ 2 a nastaveni poradi jejich vykonavani
Parametr P2802 aktivuje jednotlivé vykonavani volnych funkénich blokd P2802[0] az
P2802[13] (P2802[x] > 0).
Dostupna nastaveni:
0 Neaktivni
1 Uroven dulezitosti 1
2 Uroveri dulezitosti 2
3 Uroveri dulezitosti 3

Lo Priorita 2
nizka 4—' vy

soka
Urovenn 3 -
B N ©
Uroveri 2 £
’ 51 o
Urovgn o
Neaktivni 0
™[N |~

rNNFNFNFN\—j?(:‘:LL::LLll:LLll:N‘_mN\—MN\—MN ™|~

oo Jddmman|2/2/2 2 W - | | | ppl[=)a)(a]

== 21222500 lEIEIEIE|lh|Bn kL |Ool0l0000X|x|x|Z Z|IZ| ®

oo oEZEnn|K<|FFFFEXZEO0Z|Z|Z]XX|X|O0|0|<|<|<| ¥
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FFB Vstupni parametry Vystupni parametry Parametry nastaveni
AND1 P2810[2] Bl: AND 1| r2811 BO: AND 1 -
AND2 P2812[2] Bl: AND 2| r2813 BO: AND 2 -
AND3 P2814[2] Bl: AND 3| r2815 BO: AND 3 -
OR1 P2816[2] Bl: OR 1| r2817 BO: OR 1 -
OR2 P2818[2] Bl: OR 2| r2819 BO: OR 2 -
OR3 P2820[2] Bl: OR 3| r2821 BO: OR 3 -
XOR1 P2822[2] Bl: XOR 1| r2823 BO: XOR 1 -
XOR2 P2824[2] Bl: XOR 2| r2825 BO: XOR 2 -
XOR3 P2826[2] Bl: XOR 3| r2827 BO: XOR 3 -
NOT1 P2828 Bl: NOT 1| r2829 BO: NOT 1 -
NOT2 P2830 Bl: NOT 2| r2831 BO: NOT 2 -
NOT3 P2832 Bl: NOT 3| r2833 BO: NOT 3 -
D-FF1 P2834[4] Bl: D-FF 1| r2835 BO: Q D-FF 1 -
r2836 BO: NOT-Q D-FF 1
D-FF2 P2837[4] Bl: D-FF 2| r2838 BO: QD-FF 2 -
r2839 BO: NOT-Q D-FF 2
RS-FF1 | P2840[4] BI: RS-FF 1| r2841 BO: Q RS-FF 1 -
r2842 BO: NOT-Q RS-FF 1
RS-FF2 | P2843[4] BIl: RS-FF 2| r2844 BO: Q RS-FF 2 -
r2845 BO: NOT-Q RS-FF 2
RS-FF3 | P2846[4] BIl: RS-FF 3| r2847 BO: Q RS-FF 3 -
r2848 BO: NOT-Q RS-FF 3
Timer1 | P2849 Bl: Timer 1| r2852 BO: Timer 1 | P2850 Prodleva ¢asovace Timer 1
r2853 BO: NOT Timer 1 | p2851  Rezim ¢asovace Timer 1
Timer2 | P2854 Bl: Timer 2| r2857 BO: Timer 2 | P2855 Prodleva ¢asovace Timer 2
r2858 BO: NOT Timer 2 | p2856  Rezim Gasovacée Timer 2
Timer3 | P2859 Bl: Timer 3| r2862 BO: Timer 3 | P2860 Prodleva ¢asovace Timer 3
r2863 BO: NOT Timer 3 | p2861  Rezim &asovadée Timer 3
Timer4 | P2864 Bl: Timer 4 | r2867 BO: Timer 4 | P2865 Prodleva ¢asovace Timer 4
r2868 BO: NOT Timer 4 | p2866 Rezim &asovade Timer 4
ADD1 P2869[2] Cl: ADD 1| r2870 CO: ADD 1 -
ADD2 P2871[2] Cl: ADD 2| r2872 CO: ADD 2 -
SUB1 P2873[2] Cl: SUB 1| r2874 CO: SUB 1 -
SUB2 P2875[2] Cl: SUB 2| r2876 CO:SUB 2 -
MUL1 P2877[2] Cl: MUL 1| r2878 CO: MUL 1 -
MUL2 P2879[2] Cl: MUL 2| r2880 CO: MUL 2 -
DIV1 P2881[2] Cl: DIV 1| r2882 CO: DIV 1 -
DIV2 P2883[2] Cl: DIV 2| r2884 CO:DIV2 -
CMP1 P2885[2] Cl: CMP 1| r2886 BO: CMP 1 -
CMP2 P2887[2] Cl: CMP 2| r2888 BO: CMP 2 -
FSW1 - - P2889 CO: FSW 1 v [%]
FSW2 - - P2890 CO: FSW 2 v [%]
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6.3.17

Sady dat pohonu a fFizeni

V mnoha pfipadech je vyhodné, pokud je mozné za béhu, &i ve stavu
pfipravenosti, zménit nastaveni nékolika parametrd najednou pomoci externiho
signalu. Pomoci indexace Ize do jednoho parametru ulozit nékolik riznych
nastaveni. Tato nastaveni jsou pak po zméné sady dat aplikovana. K dispozici
jsou nasledujici typy sad:

» Datova sada fizeni CDS

» Datova sada pohonu DDS

Rezimy “ru€ni/auto” (viz Kapitola 5) jsou pomnozinou datové sady fizeni.

Volba datové sady fizeni (vnitini/vné;jsi)

PO718 =...

@o =...

60

CO/BO: Piepinani rezimi fizeni ruéni/auto [ o ]
0 automaticky rezim (auto)- Fizeni prostfednictvim analogovych a digitalnich vstupu (s
otevienou smyc¢kou)
1 ruéni rezim (hand) — fizeni prostfednictvim panelu BOP-2
Nastaveni tohoto parametru Ize ménit pomoci tlacitek “Hand/Auto” na panelu BOP-2.

Bit12 | _l

vnitini 0 >t

r0019

@ Bit15 | _l

auto 0 >t

P0718
vnitfni 1

auto 0 » t

Tovarni nastaveni: P 0810=718: 0 = vnitini/auto < CDS1/CDS2

P0718=0: P0700[0]=2 (svorkovnice) P0718=1: P0700[1]=1 (BOP)
P1000[0]=2 (ADQC) P1000[1]=1 (MOP)

F

Zdroj bitu 0 prepinani datové sady fizeni CDS (vnitini/vnéjsi)
Nastavuje zdroj signalu bitu O fidiciho slova pro volbu datové sady Fizeni (CDS).

Volba CDS
Bl: CDS bit1 3 CO/BO:Akt. fid. sl. 2
@)
BI:CDS bit 0 vnit./ngj. CO/BO:AKt. Fid. sl. 1
— —— -
(©0)
0 -t
Doba prepinani Doba pfepinani
Aktivni CDS A > pfibl. 4ms —™ *—  prfibl. 4ms
r0050 3 ____
H-——————— - CO:Aktivni CDS
r 0050
K T s —_——
0 >t

Momentalné aktivni sadu dat fizeni (CDS) Ize zobrazit pomoci parametru r0050.

BI: Zdroj bitu 1 pfepinani datové sady Fizeni CDS (vnitFni/vnéjsi) [ 00 |
Parametrem se nastavuje zdroj signalu bitu 1 fidiciho slova pro volbu datové sady Fizeni
(viz P0810).

Ukazka vymény datové sady fizeni CDS

MICROMASTER 430
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CDS1: Rizeni prostfednictvim svorkovnic, zdroje zadané hodnoty: analogové vstupy (ADC).
CDS2: Rizeni prostiednictvim panelu BOP-2, zdroje zadané hodnoty: MOP.
Vymeéna datovych sad je aktivovana prostfednictvim digitalniho vstupu 4 (DIN 4).
Postup:

1. Uvedte pfistroj do provozu pomoci CDS1 (P0700[0] = 2 a P1000[0] = 2).

2. Je-li to nutné, pripojte P0810 (pfipadné P0811) ke zdroji signalu pro pfepnuti CDS
(P0O704[0] = 99, P0810 = 722,3).

3. Zkopirujte CDS1 do CDS2 (P0809[0] = 0, P0809[1] = 1, P0809[2] = 2).
4. Upravte parametry CDS2 (P0700[1] = 1 a P1000[1] = 1).

P 0810=7223
DIN4 D
P =2
Svorky 070010 > o
» Ovladani sekvence
BOP PQO700[1] =1 7Y Yy
v \ 4
P1000[0] =2 -
ADC 0122, Kanal Ovladani
No zadané —»  otoru

Datova sada pohonu DDS
P0820 = .| |Zdroj bitu 0 pfepinani datové sady pohonu DDS 0

Nastavuje zdroj signalu bitu O fidiciho slova pro volbu datové sady pohonu (DDS).
V béhu __ - __
Plipraven| | [#54 | Ees o
-t
Volba DDS
, A
BI: DDS bitt N CO/BO:AK. id. sl. 2
IR e I T [70055.05>
2
Bl: DDSbi0 CO/BO:AKL Fid. sl. 2
H— - ---
ool
-t
A Doba pfepinani Doba pfepinani
Ak DD o o
roggqr[‘;] S A ™ pfibl. 50ms pfibl. 50ms
- - -
CO: Aktivni DDS
________________ .
0 -t
Momentalné aktivni sadu dat pohonu (DDS) Ize zobrazit pomoci parametru r0051[1].
P0821 = | |BI: Zdroj bitu 1 pfepinani datové sady pohonu DDS [ 00 |
Parametrem se nastavuje zdroj signalu bitu 1 fidiciho slova pro volbu datové sady pohonu
l (viz P0820).
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Priklad:
1. Postup uvadéni pohonu do provozu

— Pripojte P0820 (pfipadné P0821) ke zdroji
P0704[0] = 99, P0820 = 722,3).

— Provedte uvedeni do provozu s datovou sadou pohonu DDS1.

— Zkopirujte DDS1 do DDS2 (P0819[0] = 0, P0819[1] = 1, P0819[2] = 2).
— Upravte parametry DDS2 (napf. ¢asy rozbéhu a dobéhu P1120[1] a P1121[1]).

signalu pro pfepnuti zdroje DDS (napf.

DIN Ovladani sekvence —>
A A A A o
©
: ()
v A 4 h 4 A 4 h 4 T
Sadaan Y
ADC [—» 2RI ) AFM || RFG | Ovidani |
motoru
A
P 0820=722.3
oiN4—[ )] vl
Ij{ T:I
P1120] [ [ |
P1121] [ [ |

DDS1 DDS2 DDS3

o M [

— Pripojte P0820 (pfipadné P0821) ke zdroj
P0704[0] = 99, P0820 = 722,3).

{ m1

MM4

2. Postup uvadéni do provozu dvojice pohonu (motor 1, motor 2)
— P¥i uvadéni motoru 1 do provozu, nastavte zbyvajici parametry DDS1.

— Prepnéte zdroj na DDS2 (zkontrolujte pomoci hlaseni r0051).
— Pfi uvadéni motoru 2 do provozu, nastavte zbyvajici parametry DDS2.

i signalu pro pfepnuti zdroje DDS (napf.

Motor 1

Motor 2
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Navod k obsluze - struény



Vydani 02/06 6 Uvedeni do provozu

6.3.18 Parametry pro diagnostiku

r0021 CO: Aktualni vystupni kmitocet
Zobrazi aktualni vystupni kmitocet ménice (r0021) bez pfic¢tenych hodnot kompenzace
skluzu, tlumeni rezonance a bez omezeni kmitoctu.

r0022 Aktualni otacky motoru
Zobrazi otacky motoru vypoctené na zakladé vztahu: vystupni kmitocet ménice [Hz] x 120 /
pocet poli motoru.

10022 [1/min] = r0021[Hz] - —°0

r0313

r0032 CO: Aktualni vystupni vykon
Zobrazi vykon motoru (vystupni vykon na hfideli motoru).

Pmech=0-M=2-n-f-M

oM = 1 r0022
r0032 [kW] = 2. [1/min] - r0031[Nm]
1000 60
A= r0032 [hp] = 0.75 - 0032 [KW]

r0035 CO: Teplota vinuti motoru
Zobrazi naméfenou/vypoctenou teplotu vinuti motoru ve [°C].

r0036 CO: Mira zatizeni ménice

Zobrazuje zatizeni ménice v [%] vzhledem k maximalni mozné hodnoté pretizeni. Hodnota
je vypoctena prostfednictvim It modelu ménice.

Mira zatizeni ménice je dana pomérem mezi aktualni hodnotou It a maximalni moznou
hodnotou It.

r0039 CO: Spotieba elektrické energie [kWh]
Zobrazi hodnotu elektrické energie spotfebované méni¢em od posledniho vynulovani
pocitadla (P0040).

tist tist

r0039 = [Py -dt = [3 -u-i-coso-dt
0 0

r0052 CO/BO: Stavové slovo ménice 1
Zobrazi prvni aktivni stavové slovo (ZSW) ménice kmitoctu (nastaveni jednotlivych bitt).
Zobrazeni Ize vyuzit ke zjiSténi stavu ménice.

Bit0O0 Pohon pfipraven k provozu 0 NE 1 ANO
Bit01 Pohon pfripraven k zapnuti 0 NE 1 ANO
Bit02 Pohon v chodu 0 NE 1 ANO
Bit03 Porucha pohonu 0 NE 1 ANO
Bit04 Vykon prikazu VYP2 0 ANO 1 NE
Bit05 Vykon ptrikazu VYP3 0 ANO 1 NE
Bit06 Blokovéani zapnuti aktivni 0 NE 1 ANO
Bit07 Vystrazné hlaseni pohonu aktivni 0 NE 1 ANO
Bit08 Skutecéna/zadana hodnota odchylky 0 ANO 1 NE
Bit09 Rizeni PZD (¥izeni procesnich dat) 0 NE 1 ANO
Bitlo0 Dosazen maximalni kmitocet 0 NE 1 ANO
Bitll Vystraha: Proudové omezeni motoru 0 ANO 1 NE
Bitl2 Brzda motoru odbrzdéna 0 NE 1 ANO
Bitl3 PretiZeni motoru 0 ANO 1 NE
Bitl4 Spravny smér otaceni motoru 0 NE 1 ANO
Bitl5 PretiZeni ménice 0 ANO 1 NE
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CO/BO: Aktualni hodnota fidiciho slova 1
Zobrazi stav prvniho fidiciho slova (STW) ménie kmitoCtu. Lze vyuzit ke zobrazeni
aktivnich pfikaza.

Bit00 Pohon v chodu / vykon pf¥ikazu VYP1 0 NE 1 ANO
Bit01 Vykon prikazu VYP2: Elektrické vypnuti 0 ANO 1 NE
Bit02 Vykon prikazu VYP3: Rychlé vypnuti 0 ANO 1 NE
Bit03 Povoleni pulsu 0 NE 1 ANO
Bit04 Zapnuti rampového generdtoru (RFG) 0 NE 1 ANO
Bit05 Start RFG 0 NE 1 ANO
Bit06 %Z4dand hodnota povolena 0 NE 1 ANO
Bit07 Potvrzeni poruchy 0 NE 1 ANO
Bitlo0 Pozadavek fizeni z *idiciho systému 0 NE 1 ANO
Bitll Reverzace (inverzni z&dand hodnoty) 0 NE 1 ANO
Bitl3 Motorpotenciometr MOP zvy$it hodnotu 0 NE 1 ANO
Bitl4 Motorpotenciometr MOP sniZit hodnotu 0 NE 1 ANO
Bitl5 Stav CDS Bit 0 (mistni/d&lkové ovladani) 0 NE 1 ANO
CO: Skute¢na hodnota kmitoctu
Zobrazi skuteCnou hodnotu kmitoCtu v HZ.
60
Skute&né hodnoty kmitogti r0313

Skute€na hodn. vyhlaz. rychlosti

Urf 160ms
P 1300 ¢ Skute€na hodn. vyhlaz. kmitoctu
SLVC —Pro <20 Skutecna hodn. kmitoctu
(Mé&Fici model) »ro 2022\6 ¢ ro063 >
0313 0400 o212
60- P0408 Skutedna hodnota
0|_ 0.1 ze snimace otacek

Snimac & l © roos1 >

otadek i

P 1300=21, 23 and P 0400= 0-->F 0090

CO: Max. vystupni proud po omezeni
Zobrazi maximalni platnou hodnotu vystupniho proudu ménice.
P 0305

P064

Ochrana motoru |—>

________________________________ Min. r0067

| Ochrana ménige  |—»

CO: Zadana hodnota po reverzaci
Zobrazi zadanou (referen¢ni) hodnotu kmito&tu v [Hz] po provedeni reverzace sméru
otaceni.

CO: Zadana hodnota kmitoétu za RFG
Zobrazi zadanou (referencni) hodnotu kmitoctu v [Hz] na vystupu rampového generatoru.
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Navod k obsluze - struény



Vydani 02/06 6 Uvedeni do provozu

(=]

4 Sériové uvadeéni do provozu

Pfipravenou sadu parametru je do dalSiho ménice kmito¢tu MICROMASTER 440
mozné prenést pomoci programu STARTER nebo DriveMonitor

(viz 4.1 "Nastaveni spojeni mezi ménicem MICROMASTER 430 a programem
STARTER").

Typickym vyuZitim sériového rozhrani jsou pfipady:

—_

. kdy je tfeba uvést do provozu nékolik stejné nakonfigurovanych jednotek se
stejnymi funkcemi. Nejprve je nutné uvést do provozu prvni jednotku (pomoci
rychlého uvedeni do provozu/prvotniho nastaveni). Hodnoty parametrd pak Ize
pfenést na ostatni jednotky.

kdy je nutné vyménit méni¢ MICROMASTER 430 za jiny kus.

N

6.5 Navrat k tovarnimu nastaveni parametrt

( START )
P0003 =1 | | UZivatelska pfistupova prava
1

standardni

P0004 =0 | |Filtr parametrd

lL 0 vSechny parametry

L1 ]

0
P001d = 30 | | Parametr uvadéni do provozu [ o |
[ o |

30 tovarni nastaveni

P0970 =1 | | Navrat k tovarnimu nastaveni parametru (reset)
0 vypnuto
1 prepsani parametrli tovarnim nastavenim

Méni¢ provede vymaz nastaveni parametru (trvani - cca 10 s) a poté automaticky opusti
nabidku a nastavi:

P0970=0: vypnuto

buSY
KONEC P0010=0: pfipraven

|
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Displeje a hlasen

r

71 Stavovy LED displej
LED diody indikujici
stav pohonu

® Nesviti

IE sviti

@® cca03s, blika

- o

cca 1 s, rozsvéci se
: Neni pfipojeno napajeci napéti PrekroCena dovolena teplota ménice
Eo: Pfioraven k zapnuti pohonu Vystraha — proudové omezeni
g [P pnutip obé& LED diody blikaji zarove
® | Porucha ménice, Jina vystraha
I | jind nez nize uvedené obé LED diody blikaji stridavé

®
f Ménic¢ v chodu ; Podpétové vypnuti / Vystraha — podpéti
. . . @ Lo
Porucha — pfekroceni proudu Pohon neni pfipraven
Porucha — prepéti ® | Porucha ROM
. prep @ |ob& LED diody blikaji zarover
Prekro¢ena dovolena teplota ® | Porucha RAM
¥ | motoru ® | obé LED diody blikaji stridavé
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7 Displeje a hlaseni

7.2 Poruchova a vystrazna hlaseni
Porucha | Vyznam Vystraha | Vyznam
FO001 PtfekroCeni proudu A0501 Proudové omezeni
F0002 Prepéti A0502 Prekroceni napéti meziobvodu
F0003 Podpéti A0503 Podpéti
FO004 PfekroCeni dovolené teploty ménice A0504 PrekroCeni dovolené teploty ménice
FO005 |Prekrogeni zatizeni ménice I°t A0505 | Prekrogeni zatizeni ménice It
FO011 Prekro&eni zatizeni motoru It A0511 Prekro&eni zatizeni motoru 1%t
Foo12 | Z4lrata signalu z teplotniho snimace A0522 | Vyprseni casové Ihaty 12t
ménice
Ztrata signalu z teplotniho snimace .
F0015 KTY84 A0523 Chyba vystupu
F0020 Vypadek napajeci faze A0541 Identifikace dat motoru aktivni
F0021 | Zemni zkrat A0590 | UPozoméni na vypadek signalu ze
snimace otacek
F0022 Sledovani HW aktivni A0600 Vystraha pfed pfetizenim systému
F0023 PrerusSena vystupni faze A0700 Vystrazné hlaseni CB 1
F0030 Vadny ventilator
F0035 Neuspésny autorestart A0709 Vystrazné hlaseni CB 10
FO041 Chyba automatické identifikace dat A0710 Komunikaéni chyba CB
motoru
F0051 Chyba paméti EEPROM A0711 Konfiguraéni chyba CB
F0052 Chyba napajeciho zasobniku A0910 Regulator napéti je zablokovan
F0053 I/O chyba EEPROM paméti A0911 Regulator max. napéti je aktivni
F0054 Chyba I/O desky A0912 Regulator min. napéti je aktivni
FOOB0 | Chyba asovani A0g20 | Parametry regulatoru napéti jsou
nespravné nastaveny
FO070 Chyba komunikace s komunikacnim A0921 Parametry DAC nespravné nastaveny
modulem (CB)
Chyba komunikace s komunikaénim o ixs
FO071 modulem USS (rozhrani BOP-2) A0922 Ménic¢ bez zatéze
Chyba komunikace s komunikacnim , -
F0072 modulem USS (rozhrani COM) A0952 Praskly hnaci femen
F0080 PferuSeni proudové smycky
F0085 Externi chyba
F0090 Vypadek signéalu ze snimace otacek
FO101 Preplnéni zasobniku
F0221 Zpétna vazba PID pod min.
hodnotou
F0222 Zpétna vazba PID nad max.
hodnotou
Porucha pfi provadéni vestavéného
F0450 N -
testu (pouze v servisnim rezimu)
F0452 Praskly hnaci femen

MICROMASTER 430
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Kde ziskate dalsi informace o méni¢i MICROMASTER 430:
Oblastni kontakty - Ceska republika

Technicka podpora: Servis:
tel: 800 122 552 tel: 326 713 888
adsupport.cz@siemens.com adservis.cz@siemens.com

Email pro Vase komentare a podnéty:
pohony.cz@siemens.com

Obchodni zastoupeni:

Siemens s.r.o. Praha: Evropska 33a, 160 00 Praha 6, tel: 233 032 441,
Siemens s.r.o. Brno:  Technicka 15, 616 00 Brno, tel: 541 191 740,
Siemens s.r.o0. Ostrava: Varenska 51, 702 00 Ostrava, tel: 596 658 658,

Ceské weby:
www.siemens.cz/pohony
www.siemens.cz/ad-online
http://mall.ad.siemens.com/cz

Centralni technicka podpora

fax: 233 032 495
fax: 541 191 749
fax: 596 658 659

Odborna poradenska sluzba pro feseni technickych problému s Sirokou fadou sluzeb
vytvarenych na zakladé pozadavkl zakaznika ke vSem produktim a systémdm

spole¢nosti Siemens.

Evropa / Afrika

Tel: +49 (0) 180 5050 222

Fax: +49 (0) 180 5050 223

Email: adsupport.asia@siemens.com
Amerika

Tel: +1 423 262 2522

Fax: +1 423 262 2589

Email: simatic.hotline@sea.siemens.com
Asie / Pacifik

Tel: +86 1064 757 575

Fax: +86 1064 747 474

Email: adsupport.asia@siemens.com

Sluzby & podpora online

Srozumitelny informacni systém dostupny kdykoli pomoci internetu zahrnujici Podporu

pro vyrobky, Sluzby & Podporu a Nastroje podpory v Obchodé.

http://www.siemens.com/automation/service&support

Internetova adresa

Zéakaznici mohou ziskat technické a obecné informace na adrese:

http://www.siemens.com/micromaster

Siemens AG
Bereich Automation and Drives (A&D)
Geschaftsgebiet Standard Drives (SD)

Postfach 3269, D-91050 Erlangen © Siemens AG. 2005

Bundesrepublik Deutschland subject to change without prior notice
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