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1 Definice a vystrahy

Kvalifikovana obsluha

NEBEZPECi

VYSTRAHA

UPOZORNENI

POZNAMKA

Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynd uvedenych na
samotném vyrobku jsou to osoby, které jsou znalé sestaveni, montaZe, uvedeni do
provozu a provozu vyrobku a maji odpovidajici kvalifikaci pro svou ¢innost:

+ vzdélani nebo Skoleni resp. opravnéni zapinat a vypinat, uzemiovat a oznacovat
elektricka zafizeni a pfistroje podle bezpecnostnich pfedpis(,

+ vzdélani nebo Skoleni podle norem bezpecnosti prace o pouzivani pfislusnych
ochrannych pracovnich pomlicek pfi praci a péci o né,

+ Skoleni prvni pomoci.

Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na
samotném vyrobku znacka nebezpedi znamend, ze v pfipadé nerespektovani
bezpecnostnich predpist dojde k t&Zkému nebo smrtelnému drazu nebo ke znaénym
hmotnym Skodam.

Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynd uvedenych na
samotném vyrobku znacka vystrahy znamena, Ze v pfipadé& nerespektovani
bezpecnostnich pfedpist dojde k tézkému nebo smrtelnému Urazu nebo k hmotnym
Skodam.

Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynd uvedenych na
samotném vyrobku znacka upozornéni znamena, Ze v pfipadé nerespektovani
bezpecnostnich pfedpisti mlZe dojit k Urazu nebo k poSkozeni zafizeni.

Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyn( uvedenych na
samotném vyrobku znacka poznamky znamena upozornéni na dulezitou informaci o
vyrobku nebo o pfislusné ¢asti v Navodu k obsluze a Udrzbé, na kterou je nutné zvlast
upozornit.

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ 141
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VYSTRAHA

POZNAMKA

O Na nékterych ¢astech méni¢e SIMOVERT MASTERDRIVES se vyskytuiji
nebezpecna elektricka napéti a méni¢ napdji rotujici mechanické zafizeni. Jestlize pfi
uvadéni ménice do provozu nebude postupovano podle tohoto navodu, mize dojit k
tézkym nebo smrtelnym Graz(m nebo ke znaénym hmotnym Skodam.

Q Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt
seznadmené se vdemi vystrahami a opatfenimi tykajicimi se dopravy, sestaveni a
obsluhy ménice, které jsou uvedeny v tomto navodu k obsluze a udrzbé.

Q Bezporuchovy a spolehlivy provoz tohoto zafizeni zavisi na pfiméfené doprave,
odborném skladovani, sestaveni, montaZzi, odborné obsluze a Udrzbé.

Tento Navod k obsluze a drzbé neobsahuije z dlivodu prehlednosti vSechny detailni
informace ke vSem ¢lenim a doplikdim ménice fady Motion Control a z téchto dlivod(
ani nemdze zohlednit kazdy myslitelny pfipad umisténi ménice, zpisob provozovani a
Udrzby ménice.

Budete-li potfebovat dal$i informace nebo vyskytnou-li se zvlastni problémy, které
nejsou v navodu dostatecné podrobné popsany, je mozné se obratit na zastoupeni
firmy Siemens AG.

Obsah tohoto navodu neni ¢asti dfivéjSi nebo stavajici smlouvy, slibu nebo pravniho
vztahu, nebo by tento mél zménit. VSechny povinnosti a zavazky firmy Siemens AG
vychazeji z pravé platné kupni smlouvy, ktera obsahuje UpIné a samostatné platici
zaruéni podminky. Tyto zaruéni podminky nemohou byt timto navodem k obsluze a
Udrzbé ani rozSifeny, ani omezeny.

1-2
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UPOZORNENI Soucastky poskoditelné elektrostatickym nabojem

Komponenty ménice obsahuji elektronické soucastky citlivé na elektrostaticky naboj.
Tyto soucastky mohou byt snadno zni¢eny pouhou neodbornou manipulaci. V pfipadé,
Ze budete manipulovat s jednotkami obsahujicimi tyto citlivé soucastky, dodrzujte
nasledujici zasady:

O Elektronickych jednotek, které jsou osazeny soucastkami citlivymi na
elektrostaticky naboj, se dotykejte jen tehdy, jestlize je to nevyhnutelné nutné.
Q Bezprostfedné pfed manipulaci s takovymi jednotkami musi byt t&lo vybito.

Q Jednotky nesméji pfijit do styku s izolaénimi materialy, na kterych se mize
vyskytnout elektrostaticky naboj, napf. s plastickymi hmotami, izolovanymi deskami
stoll, obleceni vyrobeného z umélych viaken atp.

a Jednotky se sméji odlozit jen na vodivou podlozku.
Q Hrot pajecky, kterym se dotykdme pajecich bodl na jednotce, musi byt uzemnén.

O Soucastky citlivé na elektrostaticky naboj a jednotky témito souéastkami osazené
musi byt uschovavany nebo pfepravovany i zasilany jen ve vodivém obalu (napf.
pokovena vodiva plasticka hmota nebo kovovéa objimka).

O Vpfipadé, Ze neni k dispozici vodivy obalovy material, musi byt jednotky nebo
soucastky pfed zabalenim obaleny vodivym materidlem, napf. vodivou pénovou gumou
nebo obyCejnym alobalem.

Na nasledujicich obrazcich jsou pfehledné znazornéna ochranna opatfeni proti
poSkozeni soucastek elektrostatickym nabojem.

a vodiva podlaha
b stll s uzemnénou pracovni deskou
¢ boty s uzemnénim

d uzemnény plast

e kovovy uzemnény naramek

f  uzemnéni skiiné

* & & 6 o o

= -
||}— —
||}— —

c a

poloha vsedé poloha vstoje poloha vsedé nebo vstoje

Obr. 1-1 Pracovisté s opatfenimi proti elektrostatickému naboji
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Bezpecnostni a provozni opatreni
pro ménic¢e kmitoétu
(podle smérnice pro zafizeni nizkého napéti 73/23/EWG)

1. VSeobecné

Pfi provozu, podle stupné kryti, se mohou na nékterych
Castech méniCe vyskytovat nebezpefna elektrickad napéti,
pohybujici se nebo rotujici Easti a také horké plochy.

V pfipadé odstranéni ochrannych krytli, nespravnym pouZitim
nebo chybnou instalaci mize dojit k Graz(im nebo k usmrceni
osob a ke hmotnym Skodam.

V8echny prace pii dopravé, instalaci a uvadéni do provozu a
také pfi Udrzbé zafizeni smi vykonavat pouze odborné
zpusobilé osoby (viz [EC 364 nebo CENELEC HD 384 nebo
DIN VDE 0100 a zprava IEC 664 nebo DIN VDE 0110
a narodni bezpec€nostni normy).

Pro Ucely téchto bezpeénostnich pokyni jsou odborné
zplsobilé osoby takovi pracovnici, ktefi jsou dikladné
seznameni s instalaci, montazi, uvadénim do provozu
a obsluhou zafizeni a maji potfebnou kvalifikaci pro praci na
zafizeni.

2. Urceni zafizeni

Ménic¢e kmitoCtu a jejich komponenty jsou urCeny k zaclenéni
do celkové elektrické instalace zafizeni nebo stroje.

V pfipadé instalace na pracovnim stroji je uvedeni ménice
kmito¢tu do provozu (napf. uvedeni do b&zného pracovniho
rezimu) podminéno dodrzenim nafizeni EC smémice pro
pracovni  stroje  89/392/EEC  (BezpeCnostni  zafizeni
pracovnich strojii). Musi byt dodrZena téz EN 60204.

Uvedeni méniCe do provozu je moZzné pouze tehdy, pokud
budou dodrZzeny normy elektromagnetické kompatibility
89/336/EEC.

Na méni¢e kmitotu se vztahuji pozadavky na zafizeni
nizkého napéti 73/23/EEC a také sjednocené normy Fady
prEN 50178/DIN VDE 0160 s pfihlédnutim k EN 60439-1/DIN
VDE 0660 ¢ast 500 a EN 60146/DIN VDE 0558.

Musi byt pfisné dodrzeny pozadavky na napajeci napéti,
které jsou uvedeny v technickych udajich ménice kmito¢tu na
vyrobnim Stitku a v dokumentaci.

3. Preprava, skladovani

Pfi dopravé a skladovani musi byt spinény pozadavky
uvedené v technické dokumentaci.

Klimatické podminky odpovidaji poZzadavkim prEN 50178.

4. Instalace

Pii instalaci a chlazeni zafizeni musi dodrzeny poZadavky
a technické Udaje uvedené dokumentaci k zafizeni.

MéniCe kmitoétu musi byt chranény pfed nadmémym
namahanim. Tzn. zadné Casti zafizeni nesmi byt ohybany a
musi byt dodrzeny potfebné vzdalenosti od zivych Casti pfi
pfepravé a umistovani zafizeni. Pfi manipulaci se osoby
nesmi pfimo nebo nastroji dotykat elektronickych jednotek
a soucastek.

Ménice kmito¢tu obsahuiji soucastky citlivé na elektrostaticky
naboj a mohou byt zni¢eny pii neodborné manipulaci.
Elektronické souCastky nesmi byt mechanicky poskozeny
nebo zni¢eny (pfi jejich poSkozeni muize dojit k Urazu
elektrickym proudem).

5. Elektrické pripojeni

Pfi praci na zafizeni pod napétim musi byt dodrZzeny nérodni
bezpec€nostni normy (napf. VBG 4).

Pfi elektrické instalaci se musi dbat na pozadavky
odpovidajici danému konkrétnimu zafizeni (napf. prifezy
vodi¢d, hodnota pojistek, pfipojeni PE vodiCe apod.). BIizsi
informace jsou uvedeny v dokumentaci k zafizeni.

Instrukce  pro instalaci  zafizeni dle  pozadavki
elektromagnetické kompatibility, jako jsou stinéni kabeld,
zemnéni, umisténi odruSovacich filtrd a zplsob propojeni,
jsou uvedeny v dokumentaci k zafizeni. Musi byt dodrzeny
vzdy i v pfipadé, Ze na méni¢i kmitoCtu je znacka CE.
Dodrzeni meznich hodnot, které byly stanoveny normami
EMC, je mozné pouze tehdy, pokud budou dodrZeny
doporuceni instalace zafizeni a konstrukce stroje.

6. Provoz

Zafizeni, pro kterd byly ménie kmitoctu vyvijeny, musi byt
vybavena indikacnimi a ochrannymi prvky, které v pfipadé
potfeby zajisti bezpe€nost zafizeni, napf. dodrzuji technické
podminky €innosti zafizeni, zabrani vzniku poruchy atd. Jsou
mozné zmény v ovlddani méni€e kmitoltu pfi zméné
programového vybaveni ménice.

Po odpojeni zafizeni od napajeciho napéti, se nesmi dotykat
ihned &asti, které byly dfive pod napétim a silovych svorek
acasti k nim pfipojenych, protoZze je mozné, ze se zde
vyskytuje naboj kondenzatori. Dodrzujte dusledné vystrazna
upozornéni umisténa na menici kmitoctu.

Pfi provozu musi byt Fadné upevnény vSechny ochranné kryty
a zavfeny dvefe.

7. Udrzba

Pii Udrzbé zafizeni musi byt dodrzeny pokyny uvedené
v dokumentaci k zafizeni.

Dodrzujte tyto bezpecnostni pokyny!
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2 Popis
Oblasti pouziti

Ménice kmitoctu

Stridace kmitoctu

Rada ménicl a stfidacd kmitodtu s nap&tovym meziobvodem MASTERDRIVES Motion
Control v provedeni Kompakt PLUS zaujiméa vykonové spektrum od 0,55 kW do 18 kW

Ménice kmitoctu jsou napajeny z tfifazové sité s napétim 380V az 480 V a kmitoctem
50/60 Hz. Trifazové napéti je usmérnéno usmérnovaéem a vyhlazeno kondenzatorem
ve stejnosmérném meziobvodu.

Méni¢ kmitoCtu obsahuje téz integrovanou brzdnou jednotku.

StfidaCe kmito&tu jsou napajeny ze zdroje stejnosmérného napéti 510V az 650V. Pro
napdjeni Ize pouzit stfida¢ kmitoCtu nebo napajeci jednotku v provedeni Kompakt
PLUS. Propojeni stejnosmérného napajeni je pfes stejnosmeérné pasnice.

V pfipadé napéjeni z jiného stejnosmérného zdroje, napf. napéjeci/rekuperaéni
jednotky, je pro pfipojeni napajeni potfebny propojovaci modul.

Elektronika ménice kmitoctu je napajena z vnitfniho zdroje stejnosmérného napéti

24 V. Zdroj napéti je pfipojen na stejnosmérny meziobvod ménice. Pokud je nutné, aby
fidici elektronika méniCe byla napajena i v pfipadé, Ze neni pfipojeno silové napajeni
(napf. zachovani komunikace po sbémici, zachovani polohy snimace otacek apod.),
ze ji napéjet z externiho stejnosmérého zdroje 20 az 28 V.

Elektronika stfidace kmito¢tu musi byt napajena z externiho zdroje stejnosmérného
napéti 24 V. Jako externi zdroj Ize vyuZit vystup 24V z ménice kmito&tu. V tomto
pfipadé z jednoho méni¢e kmito&tu Ize napéjet aZ dva stfidace kmitoctu.

Ménice umoznuji nastavit vystupni kmitoCet v rozsahu 0 az 400 Hz. Proménny vystupni
kmitoCet a proménné vystupni napéti je dosazeno metodou pulsné Sifkové modulace
(PWM).

Ménic je fizen interni fidici a regulacni elektronikou, jejiz hlavni ¢asti je mikroprocesor
(pP) a signalovy procesor (DPS). Viastni funkce ménice jsou uréeny programovym
vybavenim fidiciho mikroprocesoru. Program je nahran v paméti FEPROM a je ho
mozné aktualizovat pfes standardni sériovou linku ménice.

Vechny funkce ménice Ize nastavit a v nejjednodudsim pfipadé méni¢ ovliadat pomoci
standardniho ovladaciho panelu (PMU). Pro snazsi nastaveni ménice Ize pouzit
komfortni ovladaci panel OP1S (doplnék méniée) nebo sériovou linku RS232/RS485,
pfipadné pomoci rozsifujicich desek nékterou z primyslovych sbérnic (PROFIBUS,
CANBUS). Pro tyto Gely je méni¢ vybaven az 3 rozsifujicimi pozicemi pro pfidavné
komunikacni, rozsifujici a snimacové desky.

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ 2-1
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rozSifujici
doplrikové
desky

svorkovnice

fidici elektronika

interni
napajeni

sériové
rozhrani

U1/L1 o] 1 L o U2
N e > ol | L1 4 o g
W1/L3 o—i— —1 ? * ——o W2/T3
PE1 RS = i—o PE2
o -I usmérnovac pfednabijeni stejnosmérny  vystupni I_' °

il meziobvod stiidag l:
C/l+ o : : pfipojeni
D/L - o=ty A brzdného
PE3 omreed _I T odporniku

2 ¥

| i |

i brzdna jednotka | }

D e e e e e e — — — mr— mr——— ————— = :

Obr. 2-1 Blokové schéma ménice kmitoctu - provedeni Kompakt PLUS

P svorkovnice i

: rozsirujici <:> <:> i PMU

ggg,'(';,ko"e Fidici elektronika D eriovs

: : rozhrani
C/L+ ot II II ° [ o U2

: L |~ Vv2iT2 Ppripojeni

: T : motoru
D/L- o ¢ ——o W2/T3

stejnosmérny :
meziobvod  vystupni stfidac

Obr. 2-2 Blokové schéma stfidace kmitoctu - provedeni Kompakt PLUS
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Prvni uvedeni do provozu

3  Prvni uvedeni do provozu

Ménic vybalte
a prohlédnéte

’

Instalujte méni¢ a
vestavte rozsifujici
doplrkové jednotky,
které jsou potiebné

|

Je-li potiebné,
zformujte
kondenzatory
stejnosmérného
meziobvodu

v

Pfipojte ochranny
vodi¢, silové vodice
nebo pasy a pouziva-li
se, pak napajeni 24V
SS.

v

Pripojte ovladaci
vodice a kabely,
komunikacni kabely,
snimac otacek a
silovy kabel k motoru

Po vybaleni z pfepravniho obalu méni¢ prohlédnéte, zda neni kapitola ,Pfeprava,

poskozen. Do provozu sméji byt uvedeny jen neposkozena
zafizeni. Zkontrolujte téZ, zda ménic je kompletni, spravné

skladovani, vybaleni*

osazen volitelnymi doplriky a pokud byl objednan technologicky

software, zda je odblokovan.

Provedte montaz a do ménice vestavte rozSifujici dopliikové
jednotky, které dosud nebyly instalovany a jsou potiebné. P¥i
montazi dodrzujte pfedpisy souvisejici s pozadavky
bezpecnostnich predpisl a elektromagnetické kompatibility

(EMC).

kapitoly ,Montaz* a
,Pipojeni a projekto-
vani ménice

z hlediska EMC*

Pokud nebylo pfipojeno napéjeci napéti ménice déle nezjeden  kapitola ,Formovani
rok nebo byl ménic¢ skladovan déle nez jeden rok, je nutné znovu  kondenzator(*
zformovat kondenzatory ve stejnosmérném meziobvodu ménice.

Pfipojovani silovych vodici zacnéte pfipojenim ochranného

kapitoly ,Pfipojeni

vodice, pak pfipojte ostatni silové kabely, popf. pasy napétového silovych a ovliadacich
meziobvodu. Pokud se bude pouZivat, pfipojte pfivody napajeni  vodicl* a ,Pfipojeni

24V ss. P¥i pfipojovani a umistovani kabelli dbejte zasad

a projektovani ménice

popsanych v kapitole ,Pfipojeni a projektovani méniCe z hlediska  z hlediska EMC*

EMC". Pfipojte komfortni ovladaci panel OP1S, bude-li se
nastaveni ménice provadét prostfednictvim panelu OP1S.

Po kontrole zapojeni zapnéte externi napajeni 24V ss sitové
napéjeni, popf. stejnosmémé napéjeni z napéjeci jednotky v

kapitoly ,Pfipojeni
silovych a ovladacich

pfipadé pouziti stfidace kmitoctu. Vykonejte funkéni test podle vodicu“ a ,Pfipojeni

zpusobu vaseho nastaveni.

a projektovani ménice
z hlediska EMC*

UPOZORNENI  Kabel snimace otacek se nesmi
pfipojovat ani odpojovat, pokud je
pfipojeno napajeci nap éti !

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ
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|

Zapnéte externi
napéjeni 24V ss
(pouziva-li se) nebo
sitové napajeni

Po kontrole, zda jsou vSechny kabely a vodi¢e spravné zapojeny,
zapnéte, pokud se pouziva, externi napéjeni 24V ss nebo sitové
napajeni. Po pfipojeni napajeni prob&hne automaticky
inicializace a kontrola vnitfnich obvod( méniée. Tato ¢innost trva
nékolik sekund a na displeji PMU jsou rychle zobrazovany stavy
a parametry ménice.

|

Je-li potieba,
provedte nastaveni
parametri na vychozi
tovarni hodnoty.

Po ukonéeni po¢ateéni inicializace musi na displeji PMU byt kapitola ,Nastaveni
zobrazen stav °005. Pokud je zobrazen jiny stav, byl méni¢ ménice”
pravdépodobné jiz dfive nastaven. Proto zvolte tovarni nastaveni

parametrd.

y

Nastavte vhodnym
zplUsobem hodnoty
parametru

Pfi nastavovani parametr( Ize vyuzit nékolik zplisobd. Zvolte ten, kapitola ,Nastaveni
ktery je pro vas nejhodnéjsi, napf. nahrani pomoci funkce ménice"
,<download" z program( SIMOVIS, DRIVE ES nebo panelu OP1S,

pouziti pfednastavenych parametrovych moduld (rychlé

parametrovani), privodcem nastaveni v programech SIMOVIS a

DRIVE ES apod.

!

Funkéni test

VYSTRAHA  Pred piipojenim napajeni a také p fed
vykonanim testl se piesvédcete, zda
nemuze dojit k nebezpeci pro lidi nebo
véci!

Doporucuje se mechanicky propojit
pohanéné zafizeni az po uspésném
dokonéeni funkénich test .

Dale nastavte méni¢ podle konkrétnich pozadavk (i technologie.

3-2
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4 Preprava, skladovani, vybaleni

Baleni

Pfeprava

Skladovani

POZNAMKA

Vybaleni

Ménice kmitoctu a jejich doplriky jsou z vyrobniho zavodu expedovany konfiguraci
odpovidajici objednavce. Vyrobni Stitek je umistén jak na ménici kmitoétu tak na vné;jsi
strané obalu. Dbejte doplfiujicich pokynd tykajicich se dopravy, skladovani a
manipulace s vyrobkem umisténych na obalu.

Pfi dopravé se vyvaruite silnych otfesl a raz(, napf. pfi skladani a posunovani. V
pfipadé, Ze zjistite Skody vzniklé dopravou, obratte se ihned na pfisluSnou dopravni
firmu.

Ménice sméji byt skladovany jen v €istych a suchych prostorach, ve kterych je teplota v
mezich od -25° C do +70° C. Kolisani teploty vétSi nez 30 K za hodinu neni pfipustné.

Doba skladovani by neméla pfesahnout jeden rok. V pfipadé pfekroCeni této doby se
musi kondenzatory v napétovém meziobvodu znovu zformovat.

Postup formovani kondenzator( najdete v kapitole ,Formovani kondezatord".

Obal méni¢l provedeni Kompakt PLUS se sklada z kartonu z vinité lepenky. Tento
obal by mély byt recyklovan podle mistnich predpist pro nakladani s takovymi odpady.
Po vybaleni, kontrole Uplnosti dodavky a kontrole ménice a jeho dalSich souasti na
viditelnou neporudenost Ize zacit s montazi a uvadénim do chodu.
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5 Montaz

51  Montaz ménice

VYSTRAHA

Vzdalenosti

Pozadavky na umisténi
ménice

Spolehlivy provoz méniée je podminén tim, ze tento bude pfipeviiovan a uvadén do
chodu pouze kvalifikovanymi osobami za dodrZeni vSech upozornéni uvedenych zde v
tomto ,Navodu k obsluze a udrzb&“ nebo na ménici.

ZvIasté je nutné dodrzovat vSeobecné a narodni normy a pfedpisy upravujici praci na
elektrickych zafizenich, pouzivani ochrannych pomucek, specialniho naradi atd.

Jestlize pfi uvadéni ménice do provozu nebude postupovéano podle tohoto navodu a
nebudou dodrzovany bezpecnostni pfedpisy, mize dojit k tézkym nebo smrtelnym
Urazdm nebo ke znaénym hmotnym Skodam.

Pfi umistovani ménice je tfeba vzit v ivahu, Ze sitové silové svorky se nachazeji v
horni ¢asti ménice a motorové silové svorky pak ve spodni Casti ménice.
Ménice je mozné montovat tésné vedle sebe.

K zajisténi dostateCného pfivodu chladiciho vzduchu musi byt nad a pod ménicem
ponechan prostor 100 mm (prostor bez takovych soucasti, které by mohly znatelné
ovliviiovat proud chladiciho vzduchu).

Pfi vestavéni ménice do rozvadé&ové skfiné je nutné ventilaci nebo klimatizaci skfiné
dimenzovat v zavislosti na ztratovém vykonu ménice a dalSich komponentu a zafizeni
v rozvadéci. Potfebné Udaje k tomu naleznete v kapitole , Technické daje”.

¢ Cizitélesa
Méni¢e musi byt chranény pfed vnikanim cizich téles. V opaéném pfipadé neni
zaruCena bezchybna funkce ménice.

¢ Prach, plyny, pary
Mista, kde bude méni¢ provozovan, musi byt sucha a nepradna. Pfivadény
vzduch nesmi obsahovat Zadné vodivé plyny nebo pary, plyny, prach ¢i ¢astecky
jinym zplisobem ohroZujici provoz. Vzduch obsahujici prach musi byt vyfiltrovan.

¢ Chladici vzduch
Ménice sméji byt provozovany jen v mistech s klimatickymi podminkami
odpovidajicim normé DIN [EC 721-3-3, tfida 3K3. Pri teplotach chladiciho
vzduchu nad 45° C a v mistech provozovani s nadmofskou vySkou vétsi nez
1000 m n. m. je nutné pfistoupit k redukci vykonu / vystupniho proudu (viz kapitola
~rechnické Udaje®).
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Montaz
\ montazni plocha

3
N H £

8I

chladici vzduch Ny E

o

S

Obr. 5-1  Minimalni vzdalenosti kolem ménice
Montaz MontaZz ménice se provadi pfimo na montazni plochu. K montazi budete potfebovat:

Casti
vykres s rozméry ménice (viz obrazky dale)

dva, pfip. Ctyfi Srouby M5 s podlozkami pro upevnéni ménice v horni a spodni

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ

5-2



MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé

Montaz

montazni
r— 250 mm—»f
€
E £
0
le——220 mm —>|

pohled z boku

plocha vyfez pro upevnovaci
Sroub M5
22,5 mm 133,75 mm 1 45 mm
"145mm " 1.67,5mm " 190 mm

6SE7011-5EP50
6SE7012-0TP50
0,55/0,75 kW

6SE7013-0EP50
6SE7015-0EP50
6SE7014-0TP50
6SE7016-0TP50
1,1/1,6/2,2kW

pohled zepfedu

Obr. 5-2  Rozmérovy nacrtek ménici Sitky 45mm a 90 mm

montazni plocha

«——250 mm—?

e—— 360 mm ——»

vyfezy pro upevnovaci

Srouby M5

6SE7018-0EP50
6SE7021-0EP50
6SE7021-0TP50
3,0/4,0 kW

T T

414 mm

s
~ 135 mm - ~ 1.180 mm
——220 mm—»
6SE7021-4EP50 6SE7022-7EP50
6SE7022-1EP50 6SE7023-4EP50
6SE7021-3TP50 6SE7023-4TP50
6SE7021-8TP50 6SE7023-8TP50
6SE7022-6TP50 11/15/18,5 kW
55/7,5 kW
pohled z boku pohled zepfedu
Obr. 5-3  Rozmérovy néacrtek ménici Sitky 135mm a 180 mm
5-3
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5.2  Montaz jednotek volitelnych roz$ifeni

NEBEZPECI

VYSTRAHA

Sloty

UPOZORNENI

Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po vypnuti ménice kratkou dobu
jesté vysoké napéti. Prace na ménici a pfipojenych obvodech je mozné zacit az po 5
minutach po odpojeni ménice od napéti. Zviasté dulezité je toto opatfeni pfi pfipojovani
obvodi ke svorkam stejnosmérného meziobvodu ménice

Jednotky volitelnych roz8ifeni sméji byt vymériovany jen kvalifikovanymi osobami.

Jednotky volitelnych roz8ifeni nesméji byt vytahovany nebo zasunovény do konektoru
nebo slotu pod napétim.

U ménice provedeni Kompakt PLUS jsou k dispozici tfi sloty uréeny na zasunuti
jednotek volitelnych rozsifeni. Sloty jsou oznaCeny pismeny A, B a C.

Slot B neni v kazeté s elektronikou k dispozici, ten se pouziva v ménicich v provedeni
Kompakt Plus.

U ménice provedeni Kompakt PLUS neni mozné dalsi rozSifeni slotl, ani pouziti
dopliikovych desek velkého formatu (napf. T100, T300, TSY, ...).

Na Fidici desce a rozsifujicich deskach jsou umistény elektronické souéastky citlivé na
elektrostaticky naboj. Tyto souc¢astky mohou byt snadno zni¢eny pouhou neodbornou
manipulaci. V pfipadé, ze budete manipulovat s jednotkami obsahujicimi tyto citlivé
soucastky, dodrzujte zasady popsané v kapitole 1.

5.2.1  Montaz jednotek volitelnych rozSifeni u ménicu se Sifkou do 90 mm

Odpojte napajeni ménice  Odpojte ménic¢ od zdroje napajeni a vyckejte stanovenou dobu, dokud se nevybiji

Demontaz ménice

Odstranéni bo¢niho
krytu

kondenzatory meziobvodu. Odpojte napajeni elektroniky 24 V. Odpojte v8echny
pfipojovaci kabely.

Demontaz ménice provedte podle nasledujicich kroku:

+  Odklopte kryt stejnosmérnych past.

+  OdSroubuijte upeviiovaci Srouby , kterymi je méni¢ pfisroubovan k montazni plose.
+  Méni¢ povytahnéte smérem doll a tim ho odpojite od stejnosmérnych past.

+ Ménic vytahnéte k sobé a poloZte ho na levou stranu na stdl.

Pokud jste pouZili pouze samostatny méni¢ kmito&tu, stejnosmérny meziobvod neni
propojen s dalSimi jednotkami. Proto po od$roubovani upeviiovacich Sroubd Ize ménic¢
snhadno demontovat.

¢ Povolte dva upeviiovaci drouby krytu na pravé strang ménige. Srouby jsou
umistény u horni hrany v pravém rohu a u dolni hrany uprostfed pravého krytu
ménice.

+ Upevnovaci Srouby nemusite zcela vySroubovat, nebot kryci plech je opatien
vyfezy, které umoZiuji vysunuti krytu poté, co Srouby jsou pouze povoleny.

+ Odstrante kryt z pravé strany ménice. Abyste kryt odstranily, musite ho uchopit u
zadni stény ménice a vyklopit ho kolem Celni hrany, kde jsou umistény zapadky.

54
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Odstranéni krytu sloti + Vylomte plastovou krytku vybraného slotu, do kterého chcete umistit rozsifujici
desku.
+  Abyste krytku vylomili, musite opatrné uzkym nozem prefiznout étyfi upeviiovaci
mUstky mezi krytkou a ¢elnim panelem.

= upevnovaci Sroub /U/
%%%%iiii pravého kryciho plechu T ﬂ
L277722227 d N
) A
EEEE] S
2] 8
e lot A 5
. slo €
ErA
st 2
Q
O ©
€ i e
plosky pro umisténi 2 [:x’ 3
— nalepky s oznagenim < slot B €
o 8 rozsitujici desky > s
i o 2
=5 [} [=
: 2 g 5 ¢
>
2
X103 C_ ° slot C ‘
upevnovaci Sroub [:x _IE\_li
pravého kryciho plechu
Er JU
Obr. 5-4  Upevriovaci Srouby pravého krytu ménice Obr. 5-5 Demontaz pravého krytu ménice
MontaZ rozSifujicich ¢ Zasunte desku rozsitujici jednotky @ konektorem do vyfezu na Gelni sténé tak,
jednotek aby 64 dutinovy systémovy konektor nachazejiciho se na centraini desce ménice
s elektronikou a tentyz konektor rozSifujici desky @ byly proti sobé.
+ Zatlacte 64 dutinovy systémovy konektor rozsifujici desky do konektoru na
centréini desce ménice @.
+ Pevné pfiSroubuijte desku rozsifujici jednotky na urenych mistech dvéma
pfilozenymi Srouby ®.
] 7
: o o
O O
o7 2 2
- P -
§ @ i o §
slot C A\ % slot C >q§)
@‘9 = =
? 7 K

Obr. 5-6  Instalace rozsitujici desky do ménice
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Zpétna montaz ménice

Oznaceni rozsitujici
desky

Zpétné sestavte méni¢ nasledujicim zpdsobem:

.
.
.

*
*

Pravy kryt ménice zasurite do zapadek u &elni stény a pfiklopte ho.
Kryt pfiSroubujte dvéma upeviiovacimi Srouby.

Méni¢ zasurte na uréenou pozici a zespodu do dotlaéte do pas(, které propojuiji
stejnosmérné meziobvody jednotek.

PfiSroubuijte ho nahofe a dole upeviiovacimi Srouby.
Zavrete kryt stejnosmérnych pasu.

Pokud jste pouZili pouze samostatny méni¢ kmito&tu, stejnosmérny meziobvod neni
propojen s dalSimi jednotkami. Proto méni¢ Ize snadno instalovat a upevnit dvéma
Srouby k montazni plo3e.

*
*

Zapojte vSechny propojovaci kabely.

Zkontrolujte propojeni a stinéni vSech kabell, ze jsou spravné zapojeny a
umistény ve spravnych pozicich

Pro oznadeni vlozené rozsifujici desky je na Celni sténé méni¢e mala ploska. Na tuto
ploSku umistéte nalepku s oznacenim rozSifujici desky.

Po zapnuti napajeni jsou parametry jiz zpfistupnény konektory a binektory desky, které
mUzete pouzit pfi nastaveni ménice.

5.2.2 Montaz jednotek volitelnych roz§ifeni u ménicu se Sifkou 135 mm a 180 mm

Odpojte napajeni ménice

POZNAMKA

Odstranéni piedniho
krytu

Odstranéni krytu slotii

Demontaz rozsitujicich
jednotek

Odpojte ménic¢ od zdroje napajeni a vyékejte stanovenou dobu, dokud se nevybiji
kondenzétory meziobvodu. Odpojte napajeni elektroniky 24 V. Odpojte v8echny
pfipojovaci kabely.

U méniéa s konstrukéni Sifkou 135 mm a 180 mm neni nutné méni¢ demontovat z
montazniho panelu a roz3ifujici desky je mozné instalovat pfimo.

Povolte dva upevriovaci Srouby &elniho krytu na horni hrané méni¢e. Upeviiovaci
Srouby nemusite zcela vySroubovat, nebot kryt je opatien vyfezy, které umoziuji
vysunuti krytu poté, co Srouby jsou pouze povoleny.

Opatrné vyklopte horni ¢ast krytu pod Ghlem asi 30°.

U napéjeci svorkovnice zatladte zamky plochého kabelu, ktery propojuje ovladaci
panel a s deskou Fidici elektroniky.

Odejméte Celni kryt ménice jeho vytaZenim vpred..

Viylomte plastovou krytku vybraného slotu, do kterého chcete umistit rozsifujici
desku.

Abyste krytku vylomili, musite opatrné uzkym nozem prefiznout Etyfi upeviiovaci
mUstky mezi krytkou a ¢elnim panelem.

Pokud potfebujete nékterou z rozsifujicich jednotek vyjmout, postupuijte podle
nasledujicich krokU:

*
*

VySroubujte asi o jednu otacku oba upeviovaci Srouby rozsifujici desky.

Zlehka uvolnéte desku ze 64 dutinového systémového konektoru. Tim nedojde
k mechanickému pnuti, které by vzniklo, pokud byste ihned zcela vySroubovali
oba upevriovaci Srouby.

VlySroubujte oba upeviiovaci Srouby a rozsifujici desku vyjméte.

5-6
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Montaz rozsSifujicich .
jednotek

slot C ~

Zasunte desku rozsifujici jednotky @ konektorem do vyfezu na Celni sténé tak,
aby 64 dutinovy systémovy konektor nachézejiciho se na centraini desce ménice
s elektronikou a tentyZ konektor rozsifujici desky @ byly proti sobé.

Zatlacte 64 dutinovy systémovy konektor rozsifujici desky do konektoru na
centralni desce ménice @.

Pevné pfisroubuijte desku rozsifujici jednotky na uréenych mistech dvéma
pfilozenymi Srouby ®.

Obr. 5-7  Instalace rozsitujici desky do ménice

Zpétna montaz ménice Zpétné sestavte méni¢ nasledujicim zpdsobem:

*

Naklorite Eelni kryt ménic¢e pod thlem asi 30° a vsufite ho smérem zespodu do
zapadek v dolni &asti ménice.

Zapojte propojovaci kabel do objimky vykonového propojeni a zaklapnéte
upevnovaci zamek.

Opatrné zasurite elni kryt na misto. Ujist&te se, Ze vodici plechy na pravé strané
¢elniho krytu (pfi pohledu zepfedu) zapadnou do vyfezi v méniéi.

Kryt pfiSroubujte dvéma upeviiovacimi Srouby u svorkovnice napajeni.
Zapojte vSechny propojovaci kabely.

Zkontrolujte propojeni a stinéni vSech kabell, Ze jsou spravné zapojeny a
umistény ve spravnych pozicich

Oznaceni rozSifujici Pro oznadeni vlozené rozSifujici desky je na Celni sténé méni¢e mala ploska. Na tuto
desky ploSku umistéte nalepku s oznagenim rozsifujici desky.
Po zapnuti napajeni jsou parametry jiz zpfistupnény konektory a binektory desky, které
mUZete pouzit pfi nastaveni ménice.
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6  Pripojovani a projektovani pohonu s menicem
kmitoCtu z hlediska elektromagnetické kompatibility

V nasledujicich nékolika odstavcich je uvedeno nékolik zakladnich informaci a
doporuceni, které vam pomohou dodrzet smérnice elektromagnetické kompatibility
(EMC) a CE.

*

Dbejte na dobré vodivé spojeni mezi kostrou ménice a montazni plochou.
Doporuduje se pouzivat dobfe vodivé montézni plochy (napf. pozinkovany ocelovy
plech). Je-li montazni plocha elektricky izolovana, napf. pokud se jedna o montaz
na ocelovy plech opatfeny natérem, pouZijte v&jifové nebo kontaktni podlozky.

VSechny kovové soucasti skfiné museji byt spojeny vodivé co nejvétsi plochou
tak, aby takto vytvofena spojeni méla co mozna nejvétsi vodivost. Pokud je to
nutné, pouZijte véjifové nebo kontaktni podlozky.

Dvefe rozvadécové skiiné spojte co mozna nejkratsim zemnicim lanem s viastni
skFini (vodivé spojeni pfes panty dvefi neni dostacujici).

Na pfipojeni motoru k ménici pouZijte stinény kabel, ktery na obou koncich
uzemnéte co mozna nejvétsi plochou (kovovou objimkou, specialni EMC
priichodkou). Zkrouceni stinéni do pramenu a jeho uzemnéni do svorky neni
vhodné. Neponechavejte konce kabelll nestinéné - stinéni uzemnéte objimkou a
dale ho ponechejte kolem kabelu. Pouze nezbytné dlouhé konce vodiél az

v blizkosti svorkovnice méni¢e zbavte stinéni.

Je-li svorkovnicova skfifika motoru vyrobena z plastické hmoty, je nutné pouzit
jesté navic stiniciho lanka.

Stinéni kabelu k motoru musi byt pfipojeno na pfislusné pfipojovaci misto ménice
a co mozna nejvétsi plochou spojeno se zakladovou deskou motoru.

Stinéni kabelu k motoru nesmi byt poruseno pouZitim vystupnich tlumivek,
pojistek nebo stykacu.

Vodice vedouci Fidici signaly musi byt také stinéné. Zvlasté duleZité je stinéni u
kabelu snimace ot&&ek. Stinéné vodice navzajem oddélte podle signélovych
skupin. Vodice vedouci digitalni signaly nevedte vedle vodi¢l vedoucich
analogové signaly. Bude-li pouZit spolegny kabel, je nutné jednotlivé signaly stinit
zvlast.

Silové a fidici kabely vedte oddélené od sebe s minimalni vzdalenosti 20 cm.
Pokud je to mozné, pouZijte mezi silové a fidici vodi¢e oddélovaci plechové
pfepazky. Oddélovaci pfekazky museji byt uzemnény.

Rezervni Zily v kabelu uzemnéte na obou koncich. Tim docilite dodate¢ného
stiniciho ucinku.

Vodice vedte v blizkosti uzemnénych kovovych soucasti. Tim se omezi jejich
citlivost viici cizim ruSivym napétim.

Viyvarujte se zbyte¢né dlouhych kabell. Dlouhé kabely zvétSuji vzajemné kapacity
a indukénosti.

PouZivejte vodice s oplétanym stinénim. Vodice s foliovym stinénim jsou ve svém
stinicim U¢inku pétkrat horsi.

Do napéjeciho pfivodu méniée zafadte radiovy odrudovaci filtr. Tento odruSovaci
filtr spojte velkou plochou a prifezem se zemi a ménicem. Nejvyhodnéjsi je pfima
montéZ odruovaciho filtru na dobfe vodivou a stejnou montéZni plochu, na které
se soucasné nachazi méni¢. Mezi odruSovaci filtr a méni¢ zapojte sitovou
komutaéni tumivku.

Civky styka&l, napajené ze stejnych obvodu jako napajeni ménice nebo které se
nachazeji v tésné blizkosti napajeni ménice (napajeci jednotky, usmérfiovace)
musi byt opatieny pfepétovym odlehéovacim ¢lenem (napf. RC ¢lenem nebo
varistorem).

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ
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Dalsi pokyny a informace naleznete v informa¢ni brozufe ,Zasady pro navrhovani
pohon( s pozadavky elektromagnetické kompatibility
(obj. &. PA 9806-000-347 BB).
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7 Pripojeni silovych a fidicich vodicu

VYSTRAHA ¢ Ménice kmitoétu MASTERDRIVES jsou zafizeni vykonové elektroniky a na
nékterych ¢astech méniCe se vyskytuji vysoka napéti. VSechny prace souvisejici s
pfipojovanim provadéjte pfi vypnutém napajeni ménice.

+ Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt
seznamené se vSemi vystrahami a opatfenimi, tykajicimi se dopravy, sestaveni a
obsluhy ménice, které jsou uvedeny v tomto Navodu k obsluze a Udrzbé.

+ Nedodrzovani uvedenych opatfeni miize mit za nasledek smrt, téZka zranéni nebo
znacné hmotné Skody.

+ Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po vypnuti méniée kratkou
dobu je3té vysoké napéti. Prace na ménici a pfipojenych obvodech je mozné zait
az po 5 minutach po odpojeni ménice od napéti. ZvIasté duleZité je toto opatfeni pfi
pfipojovani obvodu ke svorkam stejnosmérného meziobvodu ménice

+ | kdyZ se motor jiz neto¢i, mlze se na silovych svorkach vyskytovat nebezpeéné
vysoké napéti.

+ P¥i centralnim napajeni stfidaci kmitoctu musi byt pfi praci na stfidaci kmitoétu
stejnosmérny meziobvod bezpecéné odpojen !

+ Pfi manipulaci s odkrytym méni¢em je tfeba dat pozor na to, Ze na nékterych
Castech jsou vysoka, Zivotu nebezpeéna napéti.

+ Uzivatel je zodpovédny za to, ze motor, méni€ a dalSi stroje, pfistroje a elektricka
zafizeni jsou pfipevnény, zapojeny a provozovany dle pravidel a pfedpisG platnych
v pfislusné zemi. Proto je tfeba klast zvySenou pozornost na dimenzovani a
provedeni kabelu, pojistek, odpinacli, zemnéni, galvanického oddéleni a
nadproudové ochrany.

Proudovy chrani¢ V dusledku své fyzikalni podstaty mohou ménice vytvaret chybovy stejnosmémy proud.
Pokud pro ochranu osob je na vstupu napajeni ménice kmito¢tu zapojen proudovy
chranic (jisti¢ s vyhodnocenim zemniho proudu), musi byt pouZit typ s charakteristikou
B, podle IEC 755.

V ménici kmitoCtu jsou ve vstupnich obvodech odruSovaci kondenzatory, vystup

ménice je Casto propojen s motorem stinénym kabelem, ktery ma parazitni kapacitu

vici zemi. Tyto vlivy zplsobuji nespravné vyhodnoceni tnikovych proudi proudovym

chrani¢em.

Obecné Ize pouzit proudovy chrani¢ pouze, pokud budou dodrZzeny nasleduijici

opatfeni:

+ Jmenovity unikovy proud chraniée, na ktery chrani¢ reaguje, musi byt vy3si nez
300mA.

¢ Motorovy kabel musi byt co nejkrat3i (I < 20m).

+ Na vstupu méni¢e nesmi byt zapojen radiovy odruSovaci filtr.

+ Jednim proudovym chrani¢em smi byt chranén pouze jeden méni¢ kmitoctu.

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ 7-1
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71 Umisténi svorkovnic

svorky pro pfipojeni
sitového napéjeni X1
pfipojeni brzdného odporniku
a kondenzatorového modulu X6
i L propojeni stejnosmérného
externi napajeni 24V X9 ——————v@zzzzzz7zz7777, meziobvodu X3
EEEL)
ovladaci panel PMU 2]
vystup napajeni 24V e
sériova linka RS485 X100 — 2L} X
S1
pfepina¢ zakonéovacich odpord —— |
sbérnice RS485 X1 slot A
X101 B
fidici svorkovnice X101 ——»
slot B
sériova linka
RS232 / RS485 (USS) X103 slot C
svorky pro pfipojeni motoru X2
27
» o Z drzak pro pfipojeni
drZak pro pfipojeni —— ﬂ ﬂﬂ ﬂ stinéni motorového kabelu
stinéni ovladacich kabell
Obr. 7-1 Svorkovnice ménice kmitoctu Sifky 45mm, 67,5 mm a 90 mm
zzrzenz277/
207777224777,
rrr 1074700077,

|I PE3 — s
ropojeni stejnosmémého
svorkovnice pro vyvolani R 22222222227, A - ?nesiojbvodu Jx3
funkce bezpecény stop X533

[BAAR
o

ovladaci panel PMU
vstup napajeni 24V fidicich obvodu P
sériova linka RS485 X100 — 7} “

A

v

S1
pfepina¢ zakoncovacich odport t
sbérnice RS485 X1 slot A
X101 B
fidici svorkovnice X101 ———| E3
i slot B
X103 C
sériova linka
RS232 / RS485 (USS) X103 ’ slot C
svorky pro pfipojeni motoru X2

drZzak pro pfipojeni
stinéni motorového kabelu

drZak pro pfipojeni ——— | 100
stinéni ovladacich kabelu

Obr. 7-2 Svorkovnice stfidace kmitoctu Sifky 45 mm, 67,5 mm a 90 mm
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svorky pro pfipojeni

sitového napéajeni X1

propojeni stejnosmérného

meziobvodu X3

(o LLLL22222222222227, j =

pfipojeni brzdného odporniku
| — a kondenzatorového modulu X6

—— externi napgjeni 24V X9

Y1114

ovladaci panel PMU ——

[EHGH

lal
F ™

vystup napéjeni 24V
sériova linka RS485 X100

pfepina¢ zakonc¢ovacich odport
sbérnice RS485 X1

Fidici svorkovnice X101

sériova linka
RS232/ RS485 (USS) X103

svorky pro pfipojeni motoru X2 ——

— PEra

S1

+

svorkovnice pro vyvolani
funkce bezpecény stop X533
(doplnek K80)

X
2

slot A

slot B

O

@
O

6000
000005

0

Obr. 7-3  Svorkovnice ménice kmitoctu Sitky 135mm

propojeni stejnosmérného
meziobvodu X3

slot C

LLZ222222222222222227

7

svorkovnice pro vyvolani

11/1/7

funkce bezpecény stop X533

slot A

slot B

slot C

- EEoL
ovladaci panel PMU S
vstup napajeni 24V fidici elektroniky [e] &1
sériova linka RS485 X100 PEra_
pfepina¢ zakonc¢ovacich odport —851
sbérnice RS485 S1
LIl
X101 B
Fidici svorkovnice X101 —{[#
(Il
X103 C
sériova linka 9
RS232/RS485 (USS) X103 — ~
.
svorky pro pfipojeni motoru X2

Obr. 7-4  Svorkovnice stfidace kmitoctu Sifky 135mm
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pfipojeni brzdného odporniku X6

pfipojeni kondenzatorového modulu X7

externi napdjeni 24V X9

LIS

EEEE]
ovladaci panel PMU—1| [
[P] [+
vystup napajeni 24V TEEA

sériova linka RS485 X100

prepina¢ zakon€ovacich odpord
sbérmice RS488 81— |

Fidici svorkovnice X101

sériova linka

RS232 / RS485 (USS) X103

svorky pro pfipojeni motoru X2 ——»

S1

y

Obr. 7-5 Svorkovnice ménice kmitoctu Sitky 180 mm

propojeni stejnosmérného

j/;iiiiiiiiiﬂiiiiiiiiiiiiiii
Iiimiiiiiiiii/ﬂiim%%

meziobvodu X3

27

LIS

ovladaci panel PMU

vstup napdjeni 24V fidici elektroniky
sériova linka RS485 X100

pfepina¢ zakongovacich odport /lrﬂ

sbérnice RS485 S1

fidici svorkovnice X101 ———

sériova linka
RS232 / RS485 (USS) X103

svorky pro pfipojeni motoru X2 ——

00cCcoyo

svorky pro pfipojeni
sitového napéjeni X1

propojeni stejnosmérného
meziobvodu X3

svorkovnice pro vyvolani
funkce bezpecény stop X533
(doplnek K80)

slot A

slot B

slot C

svorkovnice pro vyvolani
funkce bezpecny stop X533

slot A

O
I

X
2
@

slot B

=

X
8
o

slot C

]
|

Obr. 7-6 Svorkovnice stfidace kmitoctu Sitky 180 mm
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7.2

VYSTRAHA

Ochranny vodi¢

Silové privody

Pfi zaméné napajecich a motorovych svorek dojde ke zni¢eni ménice !

Pfi zaméné polarity svorek napétového meziobvodu ménice dojde ke znieni ménice !

Ochranny vodi¢ se pfipojuje jak na stranu sité, tak na stranu motoru.

¢ Je-li méni¢ elektricky vodivé pfipevnén k elektricky dobfe vodivé a uzemnéné

podlozce (montazni ploSe), mize byt priifez ochranného vodice stejné velky jako
prifez fazovych vodicu.
+ Neni-li méni¢ dostate¢né elektricky vodivé pfipevnén k elektricky montazni plose
vodivé nebo montovan na elektricky nevodivou podlozku, musi byt prifez
ochranného vodice, kvlli svodovym proudim tekoucim odruSovacimi
kondenzatory, alesponi 10 mm2,

Méni¢ kmitoctu Strana sité Strana
motoru
Vstupni | Prifez | Pojistky Hlavni styka¢ | Prirez
Obj. ¢. Jm. | proud | vodic¢i |gR (SITOR) gL vodicu
vykon kabelu | proud | obj.é. proud | obj.é. obj. &. kabelu
Napajeci napéti 3AC 380 az 480V
6SE7011-5EP50 | 0,55kW | 1,7A | 15mm2| 16A | 3NE1813-0 | 10A 3NA 3803 3RT1015 | 1,5mm?
6SE7013-0EP50 | 1,1kW | 33A |[15mm2| 16A | 3NE1813-0 | 10A 3NA 3803 3RT 1015 | 1,5mm?
6SE7015-0EP50 | 1,5kW | 55A |25mm2| 16A | 3NE1813-0 | 10A 3NA 3803 3RT1015 | 1,5mm?
6SE7018-0EP50 | 3,0kW | 88A |25mm2| 16A | 3NE1813-0 | 16A 3NA 3805 3RT 1015 | 1,5mm?
6SE7021-0EP50 | 4,0kW | 97A | 4mm? 16A | 3NE1813-0 | 16A 3NA 3805 3RT1015 | 2,5mm?
6SE7021-4EP50 | 55W | 12,6A | 4mm? 20A | 3NE1814-0 | 25A 3NA 3810 3RT 1016 | 2,5mm?
6SE7022-1EP50 | 7,5kW | 16,7A | 10mm2 | 25A | 3NE1815-0 | 25A 3NA 3810 3RT 1016 4 mm?
6SE7022-7EP50 | 11kW | 23,2A | 16mm2 | 35A | 3NE1803-0 | 35A 3NA 3814 3RT 1025 10 mm?
6SE7023-4EP50 | 15kW | 31,7A | 25mm? | 40A | 3NE1802-0 | 50A 3NA 3820 3RT 1034 16 mm?
Strida¢ kmitoctu DC napajeni Strana
motoru
Obj. ¢. Jm. Vstupni ss Prirez
vykon proud vodicu
kabelu
Napajeci napéti DC 510 az 650V
6SE7012-0TP50 | 0,75kW 2,5A 1,5 mm?
6SE7014-0TP50 | 1,5kW 50A 1,5mm?
6SE7016-0TP50 | 2,2kW 75A 1,5 mm?
6SE7021-0TP50 | 4,0kW 12,1A 2,5mm?
6SE7021-3TP50 | 5,5kW 15,7A 2,5mm?
6SE7021-8TP50 | 7,5kW 20,8A 4 mm?
6SE7022-6TP50 | 11kW 30,4A 10 mm?
6SE7023-4TP50 | 15kW 40,5A 16 mm?2
6SE7023-8TP50 | 18,5kW 446A 16 mm?
Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ 75
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POZNAMKA

VYSTRAHA

Uvedené prafezy napajecich vodicu a jisténi jsou u ménicd kmitoctu platné pouze,
je-li méni¢ kmito¢tu provozovan samostatné (ke stejnosmérnému meziobvodu neni
pfipojen Zadny dal$i stfida¢ kmitoCtu.

¢ Hodnoty priifez( pfipojovacich vodi¢t uvedené v tabulce plati pro médéné vodice a
teploté okoli +40° C (dle DIN VDE 0298, ast 4 / 02.88 skupina 5) a doporucené
jisténi je die DIN VDE 0100 ¢ast 430.

o Pojistky SITOR s charakteristikou gR jisti jak pfivodni vodice, tak vykonové
polovodice.

Provoz ménice kmito¢tu s hlavnim stykaem neni bezpodminecné nutny.

+ Pojistky s charakteristikou gL jisti pouze pfivodni vodice. Polovodic¢e nejsou
chranény spolehlive.

¢ Bude-li méni¢ kmitoCtu provozovan bez hlavniho stykace, ktery by v pfipadé
poruchy odpojil sitové napajeni, mlze dojit v takovém pfipadé téZ k poskozeni
ménice.

7.3 Kombinace zapojeni ménicl a stfidacu

Napajeni stiidacl
kmitoétu z ménice
kmitoctu

Napajeni elektroniky
stiidact kmitoctu

Kapacitni a propojovaci
modul

Pouziti méni¢d fady Kompakt PLUS je velmi vyhodné v pfipadé vicemotorovych
pohond. K jednomu ménici kmitoctu Ize pfipojit jeden nebo vice stfidaci kmitoctu
prostfednictvim past stejnosmémého meziobvodu.

Pro pfipojeni stfidaCe kmitoCtu nebo vice stfidacd kmitogtu k ménici kmitoctu plati, ze
celkovy jmenovity vykon stfidaci kmitoctu nesmi pfekrocit jmenovity vykon ménice a
celkovy vykon motord pracujicich sou¢asné nesmi prekrocit jmenovity vykon ménice
kmitodtu vynasobeny koeficientem 0,8.

Pfiklad: Jeden stfida¢ kmitoCtu o vykonu 4 kW a jeden stfida¢ kmito&tu o vykonu

1,5 kKW smi byt sou€asné pfipojen k ménici kmitoctu s jmenovitym vykonem 5,5 kW.
Celkovy vykon motor(i (pfipojenych k ménici kmitoCtu a stfidaciim kmitoctu) nesmi
prekroCit 8,8 kW.

Komponenty na napajeci stfidavé strané musi byt navrzeny na soucet vykon ménice
kmitodtu a vSech stfidacl kmitoCtu. V pfipadé pouziti ménice kmitodtu o vykonu
5,5kW, jednoho stfidace kmito&tu o vykonu 4 kW a jednoho stfidace kmitoétu o vykonu
1,5 kW, musi byt vstupni komponenty navrzeny stejnym zpdsobem jako u jednoho
ménice o vykonu 11 kW. Pokud celkovy vykon neodpovida pfesné nékterému z fady

vykonem.

Elektronika stfidacti kmitoCtu mdze byt napajena pfimo ze zdroje 24 V ménice kmitoctu.
Takto Ize napajet pouze dva stfidace kmito&tu; z méni¢e kmitoctu Sifky 45 mm Ize
napajet pouze jeden stfida¢ kmitoctu. Pokud pocet stfidacd kmitoétu je vy$Si, musi byt
pro napajeni elektroniky pouZit externi stejnosmérny zdroj 24 V.

K ménic¢i kmitoGtu mudze byt pfipojen jeden kapacitni modul.

Pokud je pro napajeni stfidacd kmitoCtu pouzita napajeci jednotka / rekuperaéni
jednotka kompaktniho nebo vestavného provedeni, musi byt z dlvod mechanického
pfipojeni pouZzit jeden propojovaci modul.

7-6
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7.4  Pripojeni silovych vodicu

7.4.1  Silové pfipojeni ménicu a stfidacu Sifky 45 mm az 90 mm

Uzemnéni

X1 - napéjeci
svorkovnice
(pouze ménicée kmitoctu)

[

---.J@

BHHHE

X3 - propojeni
stejnosmérnych
meziobvodl

X2 - silova svorkovnice
motoru

® [

¢M 2N\ 2NZd

Eess
EHHBA

Na horni sténé ménice vedle svorkovnice X1 je Sroub M4 pro pfipojeni ochranného
vodiée PE. Toto pfipojeni se pouziva pouze v pfipadé, Ze méni¢ neni pfipevnén na
dobfe vodivou montazni plochu.

Svorkovnice napajeni ménice kmitoCtu je umisténa na horni strané méni¢e kmitoctu.
Max. priifez pfipojovanych vodicl je 4 mm?2.

oznaceni vyznam rozsah napéti
PE1 ochranna svorka napajeni
W1 napéjeci faze W1 /L3 3AC 380-480V
V1 napéjeci faze V1/L2 3AC 380-480V
U1 napéjeci faze U1 /L1 3AC 380 -480V

Svorka U1 se nachazi vpredu.
Aby byl zajistén spolehlivy kontakt , musi byt konektor pevné zaSroubovan v ménici.

Pfes tyto pasnice jsou napajeny stejnosmérné meziobvody stfidac¢i kmitoGtu z ménice

kmito¢tu. Propojeni je nutné u stfidacd kmito&tu. U ménicl kmitoctu se pouziva
propojeni pouze v pfipadé, Ze jsou z ného napajeny pfipojené stfidace kmitoctu.
Propojeni stejnosmérnych meziobvodu je pod krytem na horni strané ménice.
Pro propojeni jsou potfebné médéné pasnice prifezu 3 x 10 mm.

pas oznaceni vyznam rozsah napéti
3 PE3 propojeni uzemnéni
2 D/L+ ss meziobvod + DC 510 - 650V
1 C/L- ss meziobvod - DC 510 - 650V

Pasnice 1 se nachazi vpredu.

Svorkovnice pro pfipojeni motoru je umisténa na spodni strané ménice.
Max. priifez pfipojovanych vodicl je 4 mm?2.

oznaceni vyznam rozsah napéti
PE2 ochranna svorka pro motorovy kabel
U2 motor faze U2 / T1 3AC0-480V
V2 motor faze V2 /T2 3AC0-480V
W2 motor faze W2/ T3 3AC0-480V

Svorka PE2 se nachazi vpiedu.
Aby byl zajistén spolehlivy kontakt , musi byt konektor pevné zaSroubovan v ménici.

Po pfipojeni vodicu ke konektoru, musi byt stinéni motorového kabelu upevnéno k
plechovému drzaku co nejvétsi plochou.

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ
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X6 - brzdny odpornik Svorkovnice pro pfipojeni brzdného odporniku a kondenzatorového modulu ménice
a kondenzatorovy modul  kmitodtu je umisténa na horni strané ménice.

(pouze ménice kmitoCtu)  \ax. prafez pripojovanych vodica je 4 mm2.

s o oznaceni vyznam rozsah napéti
1 md|fe) (03 kondenzatorovy modul DC510-650V
el brzdng odpornik DC 750 V
: % z_ H brzdny odpornik DC 750 V
D’ kondenzatorovy modul DC510-650V
Svorka D’ se nachazi vpfedu.
Aby byl zajistén spolehlivy kontakt , musi byt konektor pevné zaSroubovan v ménici.
VYSTRAHA + |hned po zapnuti napajeni ménice kmitoctu je na svorkach pro pfipojeni

kondenzatorového modulu napajeci napéti meziobvodu ménice.

+ Béhem pfednabijeni stejnosmérného meziobvodu ménice teCe do
kondenzatorového modulu nabijeci proud.

+ Aby byla zajiSténa spolehliva ochrana, musi byt kondenzatorovy modul pfipojen
vodiéi o prifezu 4 mm2,

7-8 Siemens AG + BA 0010-000-011 PZ
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Pfipojeni

7.4.2  Silové pfipojeni ménicu a stfidacd Sirky 135 mm

X1 - napéjeci
svorkovnice

(pouze ménice kmitoctu)

%,

@

%,

%)

X3 - propojeni
stejnosmérnych
meziobvod

X2 - silova svorkovnice

motoru

%,

@

%,

%,

X6 - brzdny odpornik
a kondenzatorovy modul
(pouze ménice kmitoctu)

1 o|@Xd
1 (@
1 o|X™d
1| o]
@® @]
VYSTRAHA

Svorkovnice napajeni ménice kmitotu je umisténa na horni strané ménice kmitoctu.
Max. prifez pfipojovanych vodicd je 10 mm2,

oznaceni vyznam rozsah napéti
PE ochrannd svorka napajeni
U1 napéjeci faze U1/ L1 3AC 380 -480V
Vi1 napéjeci faze V1/1L2 3AC 380 -480V
W1 napajeci faze W1 /L3 3AC 380 -480V

Pfi pohledu zepfedu se svorka PE nachazi vievo.

Pfes tyto pasnice jsou napajeny stejnosmérné meziobvody stfidac¢i kmitoGtu z ménice

kmitoGtu. Propojeni je nutné u stfidacd kmito&tu. U ménicl kmitoctu se pouziva
propojeni pouze v pfipadé, Ze jsou z ného napajeny pfipojené stfidace kmitoctu.
Propojeni stejnosmérnych meziobvodu je pod krytem na horni strané ménice.
Pro propojeni jsou potfebné médéné pasnice prifezu 3 x 10 mm.

pas oznaceni vyznam rozsah napéti
3 PE3 propojeni uzemnéni
2 D/L+ ss meziobvod + DC 510 - 650V
1 C/L- ss meziobvod - DC 510 - 650V

Pasnice 1 se nachazi vpredu.

Svorkovnice pro pfipojeni motoru je umisténa na spodni strané ménice.
Max. priifez pfipojovanych vodicd je 10 mm2,

oznaceni vyznam rozsah napéti
PE ochranna svorka pro motorovy kabel
U2 motor faze U2 / T1 3AC0-480V
V2 motor faze V2 /T2 3AC0-480V
W2 motor faze W2/ T3 3AC0-480V

Pfi pohledu zepfedu se svorka PE nachazi vievo.

Svorkovnice pro pfipojeni brzdného odporniku a kondenzatorového modulu méniée
kmitoCtu je umisténa na horni strané ménice.

Max. prifez pfipojovanych vodicd je 4 mm?,

oznaceni vyznam rozsah napéti
D’ kondenzatorovy modul DC 510-650V
H brzdny odpornik DC750V
G brzdny odpornik DC750V
C' kondenzatorovy modul DC510-650V

Svorka C’ se nachazi vpfedu.
Aby byl zajistén spolehlivy kontakt , musi byt konektor pevné zasroubovan v ménici.

+ |hned po zapnuti napajeni ménice kmitoctu je na svorkach pro pfipojeni
kondenzatorového modulu napajeci napéti meziobvodu ménice.

¢ Béhem pfednabijeni stejnosmérného meziobvodu ménice teCe do
kondenzatorového modulu nabijeci proud.

+ Aby byla zajiSténa spolehliva ochrana, musi byt kondenzatorovy modul pfipojen
vodici o priifezu 4 mm2,

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ
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7.4.3  Silové pfipojeni ménicu a stfidacd Sirky 180 mm

X1 - napéjeci Svorkovnice napajeni ménice kmitotu je umisténa na horni strané ménice kmitoctu.
5V°"k°V“'v°e_' o Max. prifez pfipojovanych vodicl je 25 mm2.
(pouze ménice kmitoctu)
oznaceni vyznam rozsah napéti
DD DD PE ochranna svorka napéjeni
u1 napajeci faze U1/ L1 3AC 380-480V
V1 napéjeci faze V1/1L2 3AC 380 -480V
W1 napajeci faze W1 /L3 3AC 380-480V

Pfi pohledu zepfedu se svorka PE nachazi vievo.

X3 - propojeni Pres tyto pasnice jsou napajeny stejnosmérné meziobvody stfidacl kmitoCtu z ménice
stejnosmérnych kmitoGtu. Propojeni je nutné u stfidacd kmito&tu. U ménicl kmitoctu se pouziva
meziobvodi propojeni pouze v pfipadé, Ze jsou z ného napajeny pfipojené stfidace kmitoctu.

Propojeni stejnosmérnych meziobvodu je pod krytem na horni strané ménice.
Pro propojeni jsou potfebné médéné pasnice prifezu 3 x 10 mm.

pas oznaceni vyznam rozsah napéti
3 PE3 propojeni uzemnéni
2 D/L+ ss meziobvod + DC 510 - 650V
1 C/L- ss meziobvod - DC 510 - 650V

Pasnice 1 se nachazi vpredu.

X2 - silova svorkovnice  Svorkovnice pro pfipojeni motoru je umisténa na spodni strané ménice.

motoru Max. prifez pfipojovanych vodicd je 16 mm2,
oznaceni vyznam rozsah napéti
PE ochranna svorka pro motorovy kabel
U2 motor faze U2 / T1 3AC0-480V
DD DD V2 motor faze V2 / T2 3AC0-480V
W2 motor faze W2/ T3 3AC0-480V

Pfi pohledu zepfedu se svorka PE nachazi vievo.

X6 - brzdny odpornik Svorkovnice pro pfipojeni brzdného odporniku a kondenzatorového modulu ménice
(pouze ménice kmitoctu)  kmitoCtu je umisténa na horni strané ménice.

Max. priifez pfipojovanych vodicl je 4 mm?2.

oznaceni vyznam rozsah napéti

PE ochranna svorka
H brzdny odpornik DC 750 V
@ @ @ G brzdny odpornik DC 750V

Pfi pohledu zepfedu se svorka PE nachazi vievo.
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X7 - kondenzatorovy

(pouze ménicée kmitoctu)

modul

[@®

(@)}

BHBR

a.a .o .d

VYSTRAHA

Svorkovnice pro pfipojeni brzdného odporniku a kondenzatorového modulu méniée

kmitoCtu je umisténa na horni strané ménice.

Max. prifez pfipojovanych vodicu je 4 mm?,

oznaceni vyznam rozsah napéti
C kondenzatorovy modul DC510-650V
(63 kondenzatorovy modul DC510-650 V
D' kondenzatorovy modul DC510-650 V
D' kondenzatorovy modul DC 510-650 V

Svorka C’ se nachazi vpfedu.

Aby byl zajistén spolehlivy kontakt , musi byt konektor pevné zasroubovan v ménici.

+ |hned po zapnuti napajeni ménice kmitoctu je na svorkach pro pfipojeni

kondenzatorového modulu napajeci napéti meziobvodu ménice.

+ Béhem pfednabijeni stejnosmérného meziobvodu ménice teCe do

kondenzatorového modulu nabijeci proud.

+ Aby byla zajiSténa spolehliva ochrana, musi byt kondenzatorovy modul pfipojen

vodici o priifezu 4 mm2,

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ
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7.5  Qvladacisignaly

Ridici svorkovnice

Méni¢ kmitoCtu Motion Control Kompakt PLUS ve standardnim provedeni bez

rozSifujicich desek ma nasledujici svorkovnice s ovladacimi signaly:
+ externi napajeni 24 V

¢ sériovérozhrani SST1 - RS 485/RS 232 pro fizeni prostfednictvim osobniho
pocitace nebo komfortniho oviadaciho panelu OP1S, komunikaéni protokol USS

+ svorkovnice s binarnimi a analogovymi vstupy a vystupy

svorkovnice X100 stfidace kmitoctu
X100
vstup napajeni _{|24V B P24V
Fidici elektroniky 24v=| [ -1+ 7
34 N M4
Y 1
35 RS485P
sériové rozhrani SST1
RS 485, protokol USS LS RS485N
36 L—
(O] ®®
svorkovnice X9 a X100 ménice kmitoctu
X9
11—
vstup pomocného |24\/ 2 & ~
napajeni 24V= -+ —S M interni napéjeni
X100 fidici elektroniky
vystup pomocného 33 [\, p24v m <
napajeni 24V= 34 ™| M4
\Y + <
sériové rozhrani SST1 35 LS RS485P spinace zakoncovacich rezistord
RS 485, protokol USS RS485N sbérnice SST1 - RS485
N ON _OFF +5V
36— 1 2.
ﬁﬂl RS485P
[0} @ Q @
RS485N
' _, | XD ~_
[ " reD) > %__
0 stabilizator “ L‘J EN_RS232 -
X101 napéti L volba RS232
; , — mikro- nebo RS485
vysty_p ppmocneho 1 N —_ P24V Aux EN_RS485 BOOT
napale% §4X= - procesor = a
(max. 150mA) 2 N M24 = &
N o
3 2 2
Z* . > OHe—> «—{Out ) @
vystup | vstup —{In 7 2
4 binami B_4 L 4| ©fe—>| Outin «—Out
vstupy —{In
a vystupy 5 _
(lvyst<=20mA) —— | O <« ut
> 6 S-He—> - %ut
vystupy 4 vstupy / vystupy
7 5V
b . > >
2 binarni vstupy ® Q 24v In <::'|>
L 8l 5V wlin
vstupy R JEJ 24V "
9
1 analogovy vstup 10|e Q ) <I::> slot A X103
1| g * _ <> st
1 analogovy vystup 12 N A; < <::"> slot C
1
Obr. 7-7 Blokové schéma zapojeni ovladacich obvodt
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X9 - externi napajeni Externi napajeci zdroj 24 V je nutné pouzit v pfipadé oviaddani hlavniho stykace,
ridicich obvodu v ostatnich pfipadech ho Ize pouzit pro zalohovani napéjeni Fidicich obvodu pfi vypnuti
(pouze ménice kmitoétu)  silového napajeni ménice kmitoctu.

Po pfipojeni silového napajeni jsou obvody fidici elektroniky napajeny z interniho

zdroje.

Odbér proudu ménice kmitoctu (bez pfipojenych stfidadli kmitoctu a rozsifujicich

desek) je 700 mA.

Pr{ifez pfipojovacich vodicli 2,5 mm2,

B svorka oznaceni vyznam rozsah
) 1

2 +24V pomocné napajeci napéti +24 V DC18V-30V
1 ov vztazny potenciél ext. zdroje 24V DC18V-30V

Svorka 1 se nachazi vpredu

X100 - napajeni fidicich U ménice kmitoCtu je na svorkach X100: 33 - 34 k dispozici napajeci napéti 24 V pro

obvody, napajeni fidicich obvodd pfipojenych stfidacli kmitoctu.

sériova linka RS485 7 jednoho ménice kmitodtu je mozné napajet a dva stfidace kmitoGtu. V pfipadé

(plati pro ménic kmitoctu) manige kmitogtu iky 45 mm (0,55 kW) je mozné napajet pouze jeden stiidaé kmitoGtu.
Sériova linka RS485 na svorkach X100:35 - 36 je paralelné spojena se svorkami
X103:3 - 8 na konektoru D-Sub. Pokud je zvolena sériova linka RS232 (X103:1 spojeno
s X103:5), neni RS485 na svorkovnici X100 aktivni.
Zakoncovaci resistory (S1 sepnut) se pfipojuji v pfipadé, ze méni¢ kmitoctu je posledni
zafizeni pfipojené na shérnici RS485.
Pr{ifez pfipojovacich vodicli 2,5 mm2,

svorka oznaceni vyznam rozsah
g 3 % % ° 33 +24V vystup pomocné napéajeci napéti +24 V DC 24V
R =0=(C 34 oV referenéni potencial zdroje 24V DC24V
(o ] | 36 =@ EHle
35 RS485P sériova shérnice SST1, protokol RS485
36 RS485N uss RS485
Svorka 33 se nachazi nahofe
X100 - napéjeni fidicich Ridici elektronika stfidace kmitotu musi byt napéjena z externiho zdroje 24 V. K
obvody, tomuto Ucelu slouzi svorky X100: 33 - 34, které se spoji paralelné se svorkami

sériova linka RS485 X100: 33 - 34 ménic¢e kmitoctu.

(plati pro stfidac kmitoCtu)  Sériové linka RS485 na svorkach X100:35 - 36 je paralelné spojena se svorkami
X103:3 - 8 na konektoru D-Sub. Pokud je zvolena sériova linka RS232 (X103:1 spojeno
s X103:5), neni RS485 na svorkovnici X100 aktivni.
ZakonCovaci resistory (S1 sepnut) se pfipojuji v pfipadé, ze stfida¢ kmitoctu je
posledni zafizeni pfipojené na sbérnici RS485.
Pr(ifez pfipojovacich vodicli 2,5 mm2,

svorka oznaceni vyznam rozsah
g 3 % % ° 33 +24V vstup napajeni fidici ele?ktronik.y 24V DC24V
(o | | 35 @A 34 ov referencni potencial zdroje 24V DC24V

(o ] | 36 | E=EHle
3 RS485P sériova shérnice SST1, protokol RS485
36 RS485N uss RS485

Svorka 33 se nachazi nahofe

UPOZORNENI Pozor na odli§ny vjznam svorek X100:33, X100:34 u ménice kmitodtu a stfidade

kmitoGtu.

V pfipadé ménice kmitoCtu se jedna o vystup zdroje 24V, v pfipadé stfidace kmitoCtu o
vstup napajeciho napéti 24 V pro fidici obvody.

Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ 7-13



Pfipojeni

MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé

X101 - fidici svorkovnice

VYSTRAHA

N OB W®ON -

X103 - sériové rozhrani

O [@ boooood&o

| 5

Na fidici svorkovnici X101 se nachazeji nasledujici svorky:

4 parametrovatelné binarni vstupy &i vystupy (funkci lze nastavit pomoci parametri)
2 binarni vstupy

1 analogovy vstup

1 analogovy vystup

pomocné napajeni 24 V (max. 60 mA) uréené pro binarni vstupy a vystupy

* & & o o

Pokud jsou digitaIni vstupy spinany z externiho zdroje 24V, musi byt OV externiho
zdroje spojeno se svorkou X101.2 (M24 AUX). Svorka X101.1 (P24 AUX) s externim
zdrojem spojena byt nesmi.

Pr(ifez pfipojovacich vodicli 0,14 az 1,5 mm2.

svorka oznaceni vyznam rozsah

1 P24 AUX pomocné napéjeni DC24V/150mA
2 M24 AUX vztazny potencial pom. napéjeni oV

3 DIO1 binarni vstup/ vystup 1 24V,10mA/20 mA
4 DIO2 binarni vstup/ vystup 2 24V,10mA/20 mA
5 DIO3 binarni vstup/ vystup 3 24V,10mA/20mA
6 DIO4 binarni vstup/ vystup 4 24V,10mA/20mA
7 DI5 binarnivstup 5 24V, 10 mA

8 DI6 binérnivstup 6 24V,10mA

9 Al- analogovy vstup - 11 bitl + znaménko

- diferencni vstup

10 Al+ analogovy vstup + +10V/Ri=40kO
1 AO analogovy vystup 11 bitd + znaménko
12 MAO vztazny potencial analog. vystupu £10V,5mA

Svorka 1 se nachazi nahofe
Na konektor X103 je moZné pfipojit bud pocitac fady PC nebo komfortni ovladaci OP1S.

Na 9 pélovém konektoru D-Sub s dutinkami je vyvedeno sériové rozhrani SST1, které je
paralelné téz vyvedeno na fidici svorkovnici X103, svorky 27 a 28. Sou€asné |ze pouzit
pouze jedno z rozhrani RS 232 anebo RS 485. Volba je uréena zapojenim pinu X103:1.
Pokud je pin X103:1 nezapojen, je aktivni rozhrani RS485; pokud je pin X103:1 spojen
s pinem X103:5, je aktivni rozhrani RS232.

Rozhrani RS485 / RS232 Ize vyuzit téZ pro aktualizaci firmware ménice. Pokud se
spoji pin X103:4 s pinem X103:5 Ize provést aktualizaci firmware ménice.

pin oznaceni vyznam rozsah

1 RS232 ID fidici signal pro volbu rozhrani RS485 L ~aktivni RS232,
nebo RS232 nezapojeno ~ RS485
2 RS232RxD pijem RS232 RS232
3 RS485P dataRS485 RS485
4 Boot fidici signal pro aktualizaci firmware L ~ aktivni aktualizace,
ménice nezapojeno ~ komunikace

5 M5V vztazny potencial zdroje 5V oV
6 P5V zdroj 5V (pro napajeni OP1S) +5V, Imax=200 mA
7 RS232TxD vysilaniRS232 RS232
8 RS485N dataRS485 RS485
9 GND uzemnéni (pfes malou indukénost)

7-14
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X533 - bezpeény stop Funkce ,bezpeény stop” zajisti odpojeni ovladaciho napajeciho napéti budic
vystupnich tranzistort a tim zru$eni toCivého pole na vystupu stfidace. Funkce se
aktivuje pfi rozpojeni svorek X533: 3 a X533: 4 (externim rozpinacim kontaktem).
Pokud je funkce ,bezpeény stop* aktivni, je kontakt relé mezi svorkami X533: 1 a
X533: 2 spojen.

Funkci ,bezpecny stop“ Ize pouZit v pfipadé, Ze je nutné provadét mechanické prace
na poh&néném zafizeni pfi pfipojeném napéjecim napéti ménice. Nelze vSak provadét
prace na silovych obvodech ménice véetné obvodl pfipojeni motoru!

(plati pro méni¢ kmitoctu
velikosti 135 mm a 180 mm
a pro stfidace kmitoctu
vSech velikosti)

VAROVANI o . _ o

+  P¥iaktivované funkci , bezpe€ny stop* nejsou izolovany silové obvody ménice a
obvody pfipojeni motoru.

&V pfipadé poruchy mize byt na motorovych svorkach U2/T1, V2/T2, W2/T2
nebezpeCné napéti i pfi aktivované funkci ,bezpeény stop*!

POZNAMKA Funkce ,bezpeény stop* neni vhodna pro rychlé zastaveni motoru, napf. zastaveni
pohonu v pfipadé nebezpeti Urazu. Pohon je zastavovan pouze pasivnimi momenty
zatéZe, proto muze byt doba zastaveni v pfipadé velkého momentu setrvacnosti zatéze
pomérné dlouha.

Kontaktem relé X533: 1,2 Ize spinat max. napéti 30 V.
Max. priifez pfipojovacich vodi€d 1,5 mm?
svorka oznaceni vyznam rozsah napéti
! 1 K1.11
2 rozpinaci kontakt relé DC24V,1A
3 2 K1.12
4 3 Kl.a vstup ovladani funkce ,bezpecny stop”
4 P24 pomocné napajeci napéti DC 24V DC24V
Svorka 4 se nachazi u ménice kmitoctu Sifky 135mm a 180 mm u pfedni ¢asti ménice.
Svorka 1 se nachazi u stfidace kmito¢tu Sifky 45 mm, 67,5mm a 90 mm u pfedni ¢asti ménice.
Svorka 1 se nachazi u stfidace kmito¢tu Sitky 135 mm a 180 mm u zadni ¢asti ménice.
Prepinace prepinac vyznam
S1 SST1(X100: 35, 36 a X103: 3, 8)
zakoncovaci rezistoryshérnice RS485
e rozpojeny e rezistory nezapojeny
e spojeny o rezistory pfipojeny

Pfipojeni rozsifujicich Kazda rozsifujici deska ma vlastni konektory. Vyznam svorem je odlisny podle typu desky

desek - pfipojeni snimace otacek, komunikacni sbérnice, rozsifeni vstupli a vystupd.

Podrobné informace o vyznamu a znaCeni svorek jsou uvedeny v dokumentaci popisujici
jednotlivé rozSifujici desky.
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misto na poznamky
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8 Nastaveni ménice

Prizplsobeni funkci ménice na konkrétni podminky aplikace se provede
prostrednictvim parametrd. Kazdy parametr je jednoznacné uréen a oznacen svym
Cislem a nazvem. Vedle nazvu parametrd a jejich Gisel maji mnohé parametry také
index. Pomoci indexl je mozné pfifadit jednomu parametru se stejnym islem vice
hodnot..

Cisla parametr(i se skladaji z pismene a tfimistného &isla. Velka pismena P a U
oznacuji parametry, jejichz hodnotu Ize ménit, parametry ozna¢ené malymi pismeny
r a n pak oznaduji parametry, jejichZ hodnotu Ize jen ¢ist. Takové parametry budou
déle oznacovany jako tzv. ,monitorovaci‘ parametry.

Piiklady Napéti meziobvodu r006 = 541 jméno parametru: Napéti meziobvodu
Cislo parametru: r006
index parametru: parametr nema index
hodnota parametru: 541V

Zdroj povelu ZAP/VYP1 P554.2 = 20 jméno parametru: Zdroj povelu ZAPNYP1

Cislo parametru: P554
index parametru: 2
hodnota parametru: 20

Zména hodnot parametrd a jgjich éteni je mozna prostfednictvim:
+ jednoduchého ovladaciho panelu PMU umisténého na ¢elnim panelu ménice
+ komfortniho ovladaciho panelu OP1S (doplnék ménice)

+ osobniho poditaCe a programu SIMOVIS nebo DRIVE ES po sériové sbérnici nebo
sbérnici PROFIBUS

Zména hodnot parametrd je mozna pouze za urcitych podminek. Na zménu parametri

museji byt spinény nasledujici pfedpoklady:

¢ Musi se jednat o parametr, ktery je moZné ménit (oznageny velkym pismenem P
nebo L).

+ Musi byt povoleno pfepisovani hodnot parametrii z daného mista, napf. pfi
nastaveni P053 = 6 je mozna zména parametr(i pouze prostfednictvim PMU nebo
OP1S.

+ Méni¢ se musi nachazet ve stavu, ktery pfipousti zménu hodnoty daného
parametru (pozn. prvni nastaveni méniée Ize provést jen v klidovém stavu pohonu).

+ Zamkovy mechanismus (pFistup k parametrdm je blokovan &iselnym heslem, viz
P358, P359) nesmi byt aktivovan (deaktivace se pak provede nastavenim hodnot
parametr(i na tzv. vychozi tovarni nastaveni).
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MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS ¢ Navod k obsluze a udrzbé

8.1
PMU

Zmeéna hodnot parametrii prostfednictvim jednoduchého ovladaciho panelu

Jednoduchy ovladaci panel PMU je standardni sougasti ménice a je umistén na celnim
panelu méniCe. Sklada se ze Ctyfmistného sedmisegmentového displeje LED a tfi

tlacitek.

™

tlagitko VICE —

tlagitko MENE —————

tlacitko P ——

Obr. 8-1

Ve

na Ctyfmistném 7 segmentovém displeji

jsou zobrazovany:
stavy ménice

]
3
~ -
=2

]

poruchova
a vystrazna
hlaseni

iy
™~ -
]
-~
-~ -

171
1123
1123
1123
[
1123
123
1123
ZI

1 123
1 123
1 122
= r
(L
1123
1123

12
—~—

~ |
~~

Cisla parametrt

I
I
I
I
13
2
I
-
N
S
I
x
I
I

indexy parametr(i

-

-
|
-

hodnoty parametru

Jednoduchy ovladaci panel PM

Tlacitko

Vyznam

Popis funkce

P

tlacitko P

e Prepinani z ¢isel parametr(i na indexy a hodnoty (pfepnuti nastane pfi
uvolnéni stisknutého tlacitka).

e Pri poruse: nulovani (potvrzeni) poruchy.

VAN

tlagitko VICE

ZvySovani zobrazované hodnoty:
o pii kratkém stisku zvySeni hodnoty o jeden krok
o pfi dlouhém stisku rychlé zvySovani zobrazené hodnoty.

tlacitko MENE

Snizovani zobrazované hodnoty:
o pfi kratkém stisku sniZeni hodnoty o jeden krok
o  pfi dlouhém stisku rychlé snizovani zobrazené hodnoty.

soucasné sthéeni
tladitek P a VICE

Stisknout tlagitko P a drzet ho, poté stisknout tla&itko VICE.

e P¥izobrazeném Cisle parametru: zobrazeni stavu ménice (hodnoty
parametru r000).

e Pri poruse: zobrazeni Cisla parametru (bez nulovani poruchy).

e Pfi zobrazené hodnoté parametru vétsi nez Ctyfmistné Cislo: posun
zobrazované hodnoty o jedno misto doprava (po posunu blika leva ¢islice na
displeji, jsou-li jesté dalsi Cislice nalevo od této blikajici neviditelné).

souCasné stla{:enj
tlacitek P a MENE

Stisknout tlagitko P a drzet ho, poté stisknout tlaitko MENE.

e Pfi zobrazeném Cisle parametru: zobrazeni stavu ménice (hodnoty
parametru r000).

e Pfi zobrazené hodnoté parametru vétsi nez Ctyfmistné Cislo: posun
zobrazované hodnoty o jedno misto doleva (prava Eislice blika, jsou-li jesté
dal$i Cislice vpravo od této blikajici neviditelné).

8-2
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Tlacitko P Jelikoz na jednoduchém ovladacim panelu PMU je jen &tyfmistny sedmisegmentovy
displej LED, nemohou byt souCasné zobrazovany viechny tfi vlastnosti parametru,
které ho jednoznacéné identifikuji:

+  (Cislo parametru

¢ index parametru (je-li parametr indexovan)

¢ hodnota parametru

Proto se musi mezi jednotlivymi urovnémi pfepinat. Pfepinani se provadi stiskem
tladitka P. Po volbé poZadované Urovné se miZe pfistoupit ke zméné hodnoty smérem
dolii nebo nahoru pomoci tlagitek ,VICE* nebo ,MENE®.

Tlagitkem P se pfepina: Cislo parametru

o od Cisla parametru k indexu
parametru E \ E
e od indexu parametru k hodnoté

parametru (neni-li parametr index hodnota
indexovan, skoci se rovnou k hodnoté  parametru N__ " parametru

parametru) E

o 0od hodnoty parametru k islu
parametru

POZNAMKA Zménite-li hodnotu parametru, zacne tato zména okamzité platit. Jen u parametrd,
jejichz zménu je nutné jesté potvrdit (v seznamu parametrd jsou oznaCeny
hvézdickou *), nabude jejich zména ucinnosti az po pfepnuti do urovné indikace Cisel
parametrQ.

Zmény parametr(i, které se provadéji prostfednictvim jednoduchého oviadaciho panelu
PMU, se po potvrzeni tlaCitkem P ulozi do paméti EEPROM. Tato pamét uchovava
ulozena data i po odpojeni napajeci sité.
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Pfiklad V nasledujicim pfikladu je v jednotlivych krocich znazornén postup nastaveni vech
parametrd do tovarniho nastaveni prostfednictvim jednoduchého ovladaciho panelu

PMU.

Parametr PO53 nastavte na hodnotu 0002 (= zména parametrii mozna prostrednictvim PMU):

ZEN z@u z@u

APl

P053 \ \ 0000 \ \ 0001 \ \ 0002 \ \ P053
Zvolte parametr PO60:
4]y
P053 \ \ P060 \

Parametr PO60 nastavte na hodnotu 0002 (= menu “pevné nastaveni”):

ZEN z@u z@u

P060 | 1 | 2 | P060
Zvolte parametr P970:
A [4]
\ P060 | P970

Parametr P970 nastavte na hodnotu 0000
(= zadani povelu “zména hodnot parametr(i do tovarniho nastaveni”):

ZEN z@x z@x

\ P970 | 1 | 0 | °005

84
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8.2  Zména hodnot parametrd prostfednictvim komfortniho ovladaciho panelu

OP1S

Objednaci éisla

POZNAMKA

Komfortni oviadaci panel OP1S (Operation Panel, dodavany jako dopinék ménice)
slouzi k nastaveni ménice a uvadéni ménice do chodu. Nastavovani je snazsi nez s
PMU, nebot displej panelu OP1S je vicefadkovy alfanumericky a zobrazuje se
soucasné €islo, index a struény nazev vybraného parametru

Komfortni oviadaci panel OP1S je vybaven paméti, jejiz obsah zlistane zachovan i po
odpojeni panelu od méniée. Tato vlastnost umoZziuje archivovat nékolik kompletnich
sad parametri ménicd. Sady parametr( musi byt nejprve z ménice do ovladaciho
panelu nacteny. Této funkci se fika Upread. UloZené sady parametr(i pak mohou byt
pfeneseny do jinych ménicd (funkce Download).

Komunikace mezi komfortnim ovladacim panelem OP1S a ménicem, pfip. vice ménici,
se uskuteCiiuje prostiednictvim sériového rozhrani (RS 485) a protokolu USS. Pfi
komunikaci pfevezme komfortni ovladaci panel OP1S funkci MASTER a ovladané
ménice pak funkci SLAVE.

Komfortni oviadaci panel OP1S m0Zze komunikovat rychlosti 9,6 kBd nebo 19,2 kBd.
Soucasné mize komunikovat az s 32 ménici (s adresami 0 az 31). M{ize byt pouzito
jak propojeni pouze s jednim méni¢em (Point To Point), napf. pfi prvnim nastaveni
ménice), tak komunikace po sbérnici s vice ménici, které jsou navzajem prepinany.
Zobrazovani informaci je mozné zvolit v nékterém z téchto jazyka:

némecky

anglicky

Spanélsky

francouzsky

italsky.

Viybér jazyka se provadi parametrem P050 ovladaného ménice.

* 6 O o o

Komponent Objednaci ¢islo
Komfortni ovladaci panel OP1S 6SE7090-0XX84-2FK0
Propojovaci kabel v délce 3 m 6SX7010-0AB03
Propojovaci kabel v délce 5 m 6SX7010-0AB05
Montazni sada pro vestavbu panelu OP1S na dvefe 6SX7010-0AA00
skfiné vetné propojovaciho kabelu v délce 5 m

Popis a vyznam parametrd ménice je uveden v rozsifené dokumentaci ménice
(Kompendium).
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8.2A 25V 00 i (A s s
# 100.000 min-1 LCD displej (4 fadky x 16 znaku)
* 100.000 min-1
Betrieb (\ 9 polovy konektor
typu SUB-D
Cervena LED O Fault nz;:lﬂnl strané
zelena LED O Run P
tlacitko REVERZACE
tlacitko ZAP I tlagitko VICE
tlacitko VYP (0] tlagitko MENE
tlacitko pro potvrzeni
tlacitko J zadavané hodnoty
KROKOVANI o9

Ciselna klavesnice 0 az 9

tlacitko RESET
tlagitko ZMENA ZNAMENKA

Obr. 8-2 Komfortni ovlddaci panel OP1S

POZNAMKA Po obdrzeni ménice z tovarny, popf. po provedeni tzv. tovarmniho nastaveni, je mozné
bez dalSich opatfeni zacit nastavovat parametry ménice pfi pfipojeni komfortniho
ovladaciho panelu s konektorem X103 ménice.

7777477777477/,
i H4
|
|
g::;n (777272722277
L] Eal
Ll [+
AR
AEn &
123 E E
B
OP1S propojovaci kabel
strana panelu OP1S: strana ménice:
9 polova zasuvka SUB-D 9 polovy konektor SUB-D —
(Canon 9, dutinky) (Canon 9, koliky) v

Obr. 8-3 Propojovaci kabel pro propojeni OP1S a ménice
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Nastaveni ménice

Tlacitko Vyznam Popis funkce
| tlagitko ZAP e Zapnuti chodu pohonu. Funkce tlagitka musi byt povolena
parametrem P554.
0 tlagitko VYP o Vypnuti chodu pohonu (typu VYP1, VYP2, VYP3 podle nastaveni
parametr(i P554 az P560, viz uvedené parametry).
S tla¢itko KROKOVANI e Zapnuti chodu pohonu s krokovacim kmitoCtem 1. Funkce se provede
= pouze, je-li méni¢ ve stavu ,pfipraven k zapnuti“ a funkce byla
soucasné povolena parametrem P569.
o~ tlacitko REVERZACE e Reverzace smyslu otaCeni elektromagnetického pole (sméru otaceni
motoru). Funkce tlacitka musi byt povolena parametry P571 a P572.
= tlaCitko P e Prepinani z Cisel parametri na indexy a hodnoty. Aktualni Groveri je
indikovana polohou kurzoru na displeji LCD (pfepnuti nastane pfi
uvolnéni stisknutého tlacitka).
e Potvrzeni volby zadané Ciselné hodnoty.
Reset tlaitko RESET e Opusténi Grovné menu.
e  Pii poruse: nulovani (potvrzeni) poruchy. Funkce musi byt povolena
jednim z parametri P565 az P567.
A tlaitko VICE Zvy$ovani zobrazované hodnoty:
o pfi kratkém stisku zvySeni hodnoty o jeden krok
e  pfi dlouhém stisku rychlé zvySovani zobrazené hodnoty.
e zvySovani zadané hodnoty motorpotenciometru - funkce musi byt
povolena parametrem P573.
7 tlagitko MENE Snizovani zobrazované hodnoty:
o pfi kratkém stisku sniZeni hodnoty o jeden krok
o  pfi dlouhém stisku rychlé snizovani zobrazené hodnoty.
e snizovani Zadané hodnoty motorpotenciometru - funkce musi byt
povolena parametrem P574.
+ tlaéitko,ZMENA e Stisk tlaCitka zplisobi zménu znaménka hodnoty parametru.
- ZNAMENKA
0 numericka kl&vesnice e Numerickou klavesnici Ize zadavat Cisla, indexy a hodnoty parametrd.
az
POZNAMKA V pfipadé zmény hodnoty parametru zaéne byt zména hodnoty u¢innéa teprve po stisku

tlacitka "P".

Zmény parametrdi, které se provadéji prostrednictvim komfortniho oviadaciho panelu
OP18S, se po potvrzeni tlagitkem P uloZi do paméti EEPROM. Tato pamét uchovavé
ulozena data i po odpojeni napajeci sité.

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Nastaveni ménice Ize provést i bez pfimého zadavani hodnot parametrd. Pomoci
komfortniho ovladaciho panelu se vybere z menu funkce RYCHLE PARAMETROVANI

(volba ptedem zvolenych zplisob(i ovladani) nebo PEVNE NASTAVEN (nastaveni
meéniCe do tovarniho nastaveni).

Priklad V nésledujicim pfikladu je v jednotlivych krocich zndzornén postup nastaveni vSech
parametr(i do tovarniho nastaveni prostfednictvim komfortniho ovladaciho panelu
OP1S.
Vybér v menu pevné nastaveni:
2l A [Pl » V¥l
0.0 A 0V 00|MotionControl Meniiauswahl Meniiauswahl
# 0.00 min-1||*Meniiauswahl *Anwenderpar. *Anwenderpar.
* 0.00 min-1|| OP: Upread Parametermend. . Parametermenii..
Einsch.ber. OP: Download Festeinst... #Festeinst...
Vybér tovarniho nastaveni:
Py AV LN N
Festeinstellung ||Festeinstellung ||Werkseinstellung ||Werkseinstellung
*Ausw.Werkseinst ||*Ausw.Werkseinst Werkseinst. #Werkseinst.
Werkseinst. #Werkseinst. *keineWerkseinst ||*keineWerkseinst
Start tovarniho nastaveni:
E Cekejte
N A N
Werkseinstellung ||Mentiauswahl
#Werkseinst. *Anwenderpar.
*keineWerkseinst Parametermendt. .
busy......covon. Festeinst...
POZNAMKA Nastaveni meénice do tovariho nastaveni neni mozné, pokud je pohon v chodu.
8-8
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8.3  Nastaveni parametri ménice do tovarniho nastaveni

Tovarni nastaveni parametrl ménice je vychozi stav nastaveni vSech hodnot
parametr(i ménice. V tomto stavu jsou ménice dodavany z vyrobniho zavodu.
Obnoveni tovarniho nastaveni je mozné kdykoliv, budou tim ovS§em zruSeny vSechny
zmény v nastaveni parametr(, které jste dosud vykonali.

Vyjimkou jsou hodnoty parametrd, které urcuiji zakladni technické (idaje ménice,
uvolnéni technologického software (F01), &ita¢ provoznich hodin a poruchova pamét

ménice:
Cislo parametru Nazev parametru
P070 Objednaci ¢islo ménice 6SE70..
P072 Jmenovity proud ménice
P073 Jmenovity vykon ménice
P366 Typ tovamiho nataveni
U976 V/yrobni Cislo ménice
uar7 Kod technologického software
r825 Cita& provoznich hodin
ro47 Stavova pamét poruch
ro949 Upfesnéni poruchy
1782 Cas poruchy

P053 = 6 Volba pfistupu k parametrum

6. Parametry je mozné ménit prostfednictvim jednoduchého ovladaciho
+ panelu PMU na ménici a pfes sériové rozhrani SST1 (OP1S a PC)

PO60 = 2 Volba menu ,,PEVNE NASTAVENI

v

Volba zplisobu tovarniho nastaveni

P366 = ?

0: Standardni

i Poznamka: Tento parametr byl jiz dfive nastaven spravné a zménit ho je nutné
pouze ve vyjimeénych pfipadech.

P970 =0 Vykonani povelu tovarni nastaveni ménice

0. Tovarni nastaveni parametrdl ménice
v 1: Pfikaz nebude vykonn

Vykona se tovarni nastaveni
parametrii a ménic prejde do
stavu 5 ,,nastaveni pohonu“
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8.4  Nastaveni parametri ménice funkci DOWNLOAD

Download s OP1S

Komfortni oviadaci panel OP1S je vybaven paméti, jejiz obsah zlistane zachovan i po
odpojeni panelu od ménice. Tato vlastnost umoziuje archivovat nékolik kompletnich
sad parametr(i ménicu. Ulozené sady parametr(i pak mohou byt pfeneseny do jinych
ménicu (funkce Download). Tento zpdsob pfenosu parametrd je vhodnou metodou
uchovani parametri a jejich preneseni do nového ménicée v pfipadé servisniho zasahu.

Pfi aktivovani funkce Download se vychazi z toho, Ze se méni¢ nachazi ve stavu
tovarniho nastaveni parametr(i. Hodnoty parametr(i souvisejici s definici silové asti se
proto nepfenesou (viz téZ kapitola Nastaveni parametrd ménic¢e do tovarniho
nastaveni). Taktéz se neméni nastaveni uvolnéni technologického software (F01).

Pomoci funkce "OP: Download" je mozné prenést do pfipojeného méniée sadu
parametrd ulozenou v komfortnim oviadacim panelu OP1S. Funkce "OP: Download" se
zvoli z menu pomoci tlacitek ,VICE" nebo ,MENE" a aktivuje tlacitkem ,P*.

Priklad volby a aktivace funkce"OP: Download"

7||E|u

MotionControl Download
*Mentiauswahl *1909199701

OP: Upread MASTERDRIVES MC
#0P: Download PLUS

Nyni je nutné zvolit mezi sadami parametr(i ulozenymi v komfortnim ovladacim panelu
OP1S a to opét pomoci tlagitek ,VICE* nebo ,MENE® (viz &islo na druhém fadku). Poté
se volba potvrdi (aktivuje) tlacitkem ,P“. Nyni jsou vidét zakladni technické udaje
ovladaného ménice. Postupné zobrazeni jednotlivych technickych idajd je mozné opét
tlagitky,VICE* a ,MENE*,

Stiskem tlacitka ,P" se odstartuje viastni funkce Download a parametry se pfenaseji do
méniCe. Béhem provadéni funkce se na displeji zobrazuje pravé pfenadeny parametr.

Priklad potvrzeni poZadované sady parametr( a vykonavani funkce Download

7||E|>| ZIE‘N

Download Download MotionControl 00
*1909199701 *1909199701 Download
MASTERDRIVES MC MASTERDRIVES MC Pxxx

PLUS PLUS

Tlacitkem ,RESET" je mozné proces prenosu parametr(i v kazdém okamziku prerusit.
Podafi-li se Uspésné prenést funkci Download vSechny parametry do ménice, objevi se
hladeni "Download ok" a zobrazi se zakladni menu.

Nesouhlasi-li softwarova verze sady dat parametr(i, které byly vybrany pro pfenos, s
verzi software pravé ovladaného ménice, objevi se na dobu cca 2 s vystrazné hlaseni
"Different IDs". Poté se objevi otdzka, zda ma byt funkce Download pferusena.

ZIE'N ZIE'N ZIEIN

Download Download Fehler: MotionControl 00
*1909199701 *1909199701 Kennungen Download abbr.?
MASTERDRIVES MC MASTERDRIVES MC ungleich #ja

PLUS PLUS nein

Ja: Funkce Download bude ukon¢ena
Nein:  Prenos parametrii do méniée bude proveden

8-10

Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ



MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé Nastaveni ménice

8.5  Rychlé nastaveni méniCe s pfednastavenymi moduly

V ménici jsou jiz pfeddefinovany rizné moduly (vhodné zpUsoby nastaveni oviadani).
Tyto moduly s parametry Ize rizné spojovat a tak je mozné méni¢ pfizplsobit konkrétni
aplikaci jen v nékolika malo krocich. Detailni znalosti téchto modult a v nich zvoleny
zpusob nastaveni parametr(i nejsou v takovém pfipadé nutné.

Moduly s parametry existuji pro nasledujici skupiny funkci:

1. technické Udaje motoru

2. typ snimace otacek

3. mod fizeni a regulace

4. zplsob ovladani a zadavani poZadované hodnoty otacek

Parametrovani se pak provadi tak, Ze se z kazdé skupiny zvoli jeden modul a poté se
odstartuje rychlé parametrovani.

V zavislosti na volbé uzivatele se pak automaticky nastavi pfislusné parametry.
Parametry potfebné na jemné dostaveni regulaéni smycky se automaticky pfenesou do
uzivatelského menu (zobrazi se pfi volbé menu P060 = 0).

POZNAMKA Pokud pfed volbou rychlého parametrovani byly jiz nékteré parametry zménény, je
vhodné nejprve nastavit méni¢ do tovarniho nastaveni a teprve poté vyuzit funkce
rychlého parametrovani pro nastaveni parametr(i ménice.

POGO = 3 Volba menu ,,PEVNE RYCHLE PARAMETROVANI*

PO71 = 2 Jmenovité napéti napéjeci sité [V]

v pfipadé ménice kmitoCtu: efektivni hodnotu sdruZzeného napéti
+ v piipadé stfidaCe kmitoCtu: stejnosmérné napéti meziobvodu

Typ motoru

P095 =?

0: Motor nebude pfipojen
1 2 1: Synchronni servomotor fady ROTEC 1FT6 nebo 1FK6

2. Asynchronni motor s kotvou nakrétko fady ROTEC 1PH7/1PAG nebo 1PL6
v nebo 1PH4

P96 = ? Kod pripojeného motoru 1FK6 / 1FT6

(viz tabulka Seznam motor()

Kéd pripojeného motoru 1PH7 (=1PA6) / 1PH4 / 1PL6

=7
PO97 = " (viz tabulka Seznam motord)

P115 = 1 Vypocet parametri motoru

P130 = ? Typ snimace otacek

motor nema snimac¢ otacek (pouze pfi nastaveni P367 = 0)
2 polovy resover

resolver se stejnym poctem p6lG jako méa motor

opticky snimac otacek 2048 imp./ot.

viceotackovy absolutni snima¢ otacek 2048 imp./ot.
inkrementalni snima¢ otacek 1024 imp./ot.

a2 O
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Nastaveni ménice MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS ¢ Navod k obsluze a udrzbé

Zplsob regulace
=9
P 367 = 1 0: kfivka U/f bez snimace otacek

2: momentova regulace
3. otackova regulace

P368 = 2 Vybér zplisobu ovladani a zadavani zadané hodnoty

P368=0123 47 5 6 0: ovladaci pane[ PMU -
1: analogové a digitalni vstupy na svorkovnici
2. prednastavené rychlosti a digitalni vstupy na svorkovnici
3: motorpotenciometr a digitalni vstupy na svorkovnici
4: sériova linka SST1 s protokolem USS (napf. SIMATIC)
5. SIMOLINK (s komunika&ni deskou SLB) - neni zobrazeno ve schématech
6: PROFIBUS (s komunikacni deskou CBP) - neni zobrazeno ve schématech
7. ovladaci panel OP1S a prednastavené rychlosti (pfes sériové rozhrani
SST1)
v
P700.1 = 2 Adresa ménice na sbhérnici USS
v
P740 =2 Adresa ménice na sbérnici SIMOLINK
v
P918.1 = 2 Adresa ménice na shérnici PROFIBUS
v v v
P370 = 1 Sltartul"ychleho paramgtrovanl
0: prikaz se nevykona
1: podle vySe zvolenych nastaveni modull se vykona automatické
nastaveni parametrd ménice
Poznamka: Pfed vykonanim pfikazu rychlé parametrovani se nastavi
v8echny parametry do tovarniho nastaveni s volbou P366 = 0.
P0G0 =0 Navrat do menu ,,UZIVATELSKE PARAMETR
Funkéni diagramy Funkéni diagramy modull rychlého parametrovani jsou zobrazeny jako na sebe
modult rychlého navazujici samostatné ¢asti. Skladaji se z:
parametrovani ¢ zdroji zadanych hodnot a ovladacich poveld

+ analogovych vystupll a zobrazovacich parametrd

+ regulacnich algoritmu

+ snimacl rychlosti otaeni motoru.

V misté ¢arkované ¢ary je vhodné jednotlivé ¢asti oddélit a vzajemné propojit tak, jak
na sebe skutecné navazuje zvoleny zplsob ovladani a regulacéni algoritmus. Tim
dostanete pfehled o vyznamu jednotlivych parametri ménice a pfifazeni vstupl a
vystupl na svorkovnici ménice.

Nastavovaci a zobrazovaci parametry obsazené ve funkénich diagramech modull
rychlého parametrovani jsou automaticky pfeneseny do menu ,uZivatelské parametry”

a zde je Ize snadno zménit nebo precist. Cisla parametrd jsou ulozena v jednotlivych
indexech parametru P360.
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MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé Nastaveni ménice

ZpUsob ovladani a zadavani zadané hodnoty:
[ ]
Svorkovnlcg X101 A P24
a analogovy vstup V
-X101/2 A M24
.
-X101/3 A 1= chod‘
o <
. -
-X101/4 1 0= poruc‘ba
1
-X101/5 & 0= V)'Istra‘ha
| X016 :\ 1 = odblokovani ménice
5 >
-X101/7 nastupna h{ana = nulovani poruchy
X ;
-X101/8 8 1=ZAP Q=VYP
— O >
dif éni .
trerencni . zesileni filtrace
izai%g\(}vy vstup an. vstupu ofset an. vstupu
P630 an. vstupu P634
S A+ A0V ...+ 10V P631
-X101/9 6— odpovida
[] A -100 % ... +100 %
. D 1%
o Al-
-X101/100——
.
Zpusob regulace:
Otackova
regl"ace —>| r003 napéti motoru
—>| r004 proud motoru
vztazné —>| r006 napéti meziobvodu
otécky [-¥norm.
P353
zobrazeni n-reg. Kp1 n-reg. Tn
zadané hodn. i B P235.1 P240.1 omezeni
(= zadané otacky) n(max, kladny smér) T kladného M
r041.1 P452.1 P263.1
_I_ l \ \L \I/ proudovy —p
lator
/ \- T T regu motor
3~
:L _T_ n(max, zap. smér) omezeni y
P453.1 zap. M .-
doba doba P264.1 I
rozbéhu dobéhu
P462.1 P464.1 - P
sesileni filtrace snimac¢
analogovy vystup ofset an. vystupu an. vystupu motoru
+-10V . anﬁgiﬁt%pu I.:’643.1 P642.1
" AA - zobrazeni
X101 O—="— A y X .| akt. hodnoty
101112 oL D Oy P643.1 ]/_ ¥ (= skutedné otacky)
- Q— — r041.2
.
—————————————————————————————————————————————— -
Snimac otacek:
Resolver
Detailni popis desky SBR1/2 6
(deska snimani otadek pomoci resolveru) oo .S.BF.QZ. eeee .S.BF:172. A
je uveden v publikaci M ; r?.\
obj. & 477 752 4070 76 JAC-74 -X410/90 ~ stopa A+ sin + o ® | -X414/3
g & -X410/91 9 stopa A- sin - : : -X414/4
Technické Udaje resolveru: ° B _-Xx410/92 ¢ stopa B+ cos+ . o | -x414/6
-2 pélovy ‘—3 > _-x410/93 X stopa B- cos- o o xa1417
NS
Technické tdaje simulace IRC: % % -X410/94 6 nulovy impuls + buzeni : : -X414/9
- 1024 imp./ot. =4 -X410/95 ¢ nulovy impuls - OVbuzeni : e | -X414/11
L)
L[]
[ /

Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ 8-13



Nastaveni ménice MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS ¢ Navod k obsluze a udrzbé

8-14 Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ



MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé

Nastaveni ménice

———————————————————————————————————————————————— >
ZpUsob ovladani a zadavani zadané hodnoty:
Svorkovnice a prednastavené hodnoty
]
]
]
-X101/1 A P24
-X101/2 & M24
.
-X101/3
0 =porucha
-X101/5 ¢ volba rychlosti bit 0
— O vens
B . i bi
_ -X101/6 o volba rychlgsn bit 1
- -X101/7 é nastupna h;ana = nulovani poruchy i
- -X101/8 o 1=ZAP O’: VYP zadana hodn. 1 (P401.1) —»0 0
:’ zadana hodn. 2 (P402.1) —» 0 1
. zadana hodn. 3 (P403.1) —»1 0
' 7adana hodn. 4 (P404.1) — N 1 1
777777777777777777777777777777777777777777777777 >
ZpUsob regulace:
Momentova
regulace ——] 1003 napsti motoru
—>| 1004 proud motoru
vztazny _>| r006 napéti meziobvodu
moment norm.
pP354 zobrazeni B
Z4dané hodn. omezeni
(= zadany moment) kladného M
r039.1 P263.1
_f \l’ A — » proudovy Y <{ ( motor
/ I N ’ . regulator
n(max, kladny smér) v
omezeni P452.1
zaporného M I 9
P264.1
1
snimac
n(max, zap. smer) otacek
P453.1
P filtrace .
zesileni ) b
analogovy vystup of§et an. vystupu an. vystupu aﬁg r:géiglty
+-10V an. vystupu P643.1 PB42.1  skuteény moment)
o s 1039.2
-X101/11 zobrazeni
?L— A : _I_ matemat. _I akt. hodnoty
D model "I (= skute&né otadky)
-X101/12 < ?— y
r041.2
.
Smimaodel, oo >
Inkrementalni snimac otacek
Detailni popis desky SBP R .
(deska snimani otacek pomoci IRC) R 5
je uvedeno v publikaci :SBP Us X400/60
obj. €. BA 0008 - 000 - 377 VH Technické udaje inkrementalniho snimade: : -X400/61
- troven HTL (15V) . stopa A+ -X401/68
- 2021 'mtp-/?t;h ndl . stopa B+ & -X401/70
- .
2 konirainfo signalu e nulovyimp. Z+ A -X401/72
............

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé

Nastaveni ménice

ZpUsob ovladani a zadavani zadané hodnoty:
Svorkovnice a motorpotenciometr (MOP)

L]
[}
[}
-X101/1. 8 P24
[
X101/2 o M24 doba poklesu MOP
.
-X101/3 8 1=chod . doba nartstu MOP
o P431
-X101/4 a 0= porucpa MOP max
v « P421
L X015 = MOP vige . T
L -X101/6 & 1=MOP méné
s nastupna hrana " I
~ -X101/7 = ani poruchy MOP min
i P422
L~ -X101/8 a4 1=ZAP Q=VYP kofigurace MOP
Q »
M P425
o 00x0 = ... po ZAP zag¢ina od MOP min
' 00x1 = ... ukladani posledni zadané hodnoty

ZpUsob regulace:
U/f fizeni _,| r003 napéti motoru

_>| r004 proud motoru

vztazné _>| r006 napéti meziobvodu
otadky norm.
P353
napéti
U/ kfivy
vztazny P327.i
kmitocet
n(max, kladny smér)  P352 T Y
P452.1 T 3.4
M\ —
—> norm. 2 ~{
/L T ol )
_Al_ _Al_ n(max, zap. smér) Z\Q;Sp%q:,l_’
P453.1 P325 2 13 L4
doba doba
rozbshu dobéhu T
P462.1 P464.1 kmitoget otacek
fil U kiivky
o iltrace P326.i
analogovy vystup ofset zesileni an. vystupu I
+-10V an. vystupu an. vystupu P642.1
. P644.1 P643.1
] .
-X101/11 OL A zobrazeni
. 1 : ’I akt. hodnoty
-X101/12 Q— (= skute¢ny kmitocet)
. r043.2
Snimac otacek:
bez snimace
———————————————————————————————————————————————— >
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Nastaveni ménice

ZpUsob ovladani a zadavani zadané hodnoty:

Sériova linka SST1 s protokolem USS

-X100/35,

[]
-X100/360

: : RS485P

RS485N

PKW:4
PZD:2

rychlost:
9.6 KB

&as hlaseni
vypadku tlg.:
0 =bez
kontroly

c
£ 3
% c© = =
s c = 5
0 O = O x > c
o-—w)@)N Q c o
S 6 a® ] g o
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g ox 8 o ©° ® o ~
= Q O —
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= n © @ X o > > 8 [
gEg 258258555 32
325 S8 22 SS9 83
NG EgS5ELS 2555528 82
P25 8¢ NB 29 6 &6 6 £ & i
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«— [ PKW | eeee [ PKW | [ data slovo1 ][ data, slovo2 —e—
vysilani skute¢na hodn.
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——— > PKW | +e+e[ PKW | [ data, slovo1]| | data, slovo2 F——
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MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé

Nastaveni ménice

8.6  Seznam motorl

1FK6/ 1FT6 Koéd motoru | Objednaci €islo motoru | Jmenovité Jmenovity Jmenovity
zadavany (MLFB) otacky moment proud
v P096 Np [1/min] My, [Nm] In[A]
1 1FK6032-6AK7 6000 08 1,5
2 1FK6040-6AK7 6000 08 1,8
3 1FK6042-6AF7 3000 2,6 24
4 1FK6060-6AF7 3000 4,0 3,1
5 1FK6063-6AF7 3000 6,0 49
6 1FK6080-6AF7 3000 6,8 53
7 1FK6083-6AF7 3000 10,5 78
8 1FK6100-8AF7 3000 12,0 9,0
9 1FK6101-8AF7 3000 15,5 10,8
10 1FK6103-8AF7 3000 16,5 11,6
11 1FT6031-4AK7_ 6000 0,75 1,2
12 1FT6034-1AK7_-3A
1FT6034-4AK7_ 6000 14 2,1
13 1FT6041-4AF7_ 3000 2,15 1,7
14 1FT6041-4AK7_ 6000 1,7 24
15 1FT6044-1AF7_-3A
1FT6044-4AF7 _ 3000 43 29
16 1FT6044-4AK7_ 6000 3,0 41
17 1FT6061-6ACT7_ 2000 3,7 1,9
18 1FT6061-1AF7_-3A
1FT6061-6AF7_ 3000 35 2,6
19 1FT6061-6AHT7_ 4500 29 34
20 1FT6061-6AK7_ 6000 2,1 3,1
21 1FT6062-6AC7_ 2000 52 2,6
22 1FT6062-1AF7_-3A
1FT6062-6AF7_ 3000 4.6 34
23 1FT6062-6AHT7 _ 4500 36 39
24 1FT6062-6AK7_ 6000 2,1 3,2
25 1FT6064-6ACT7_ 2000 8,0 38
26 1FT6064-1AF7_-3A
1FT6064-6AF7_ 3000 7,0 49
27 1FT6064-6AHT7 _ 4500 48 55
28 1FT6064-6AK7_ 6000 2,1 35
29 1FT6081-8ACT7_ 2000 75 41
30 1FT6081-8AF7_ 3000 6,9 56
31 1FT6081-8AHT7_ 4500 58 7,3
32 1FT6081-8AK7_ 6000 4.6 7,7
33 1FT6082-8AC7_ 2000 11,4 6,6
34 1FT6082-1AF7_-1A
1FT6082-8AF7_ 3000 10,3 8,7
35 1FT6082-8AHT7_ 4500 8,5 11,0
36 1FT6082-8AK7_ 6000 55 9,1
37 1FT6084-8ACT7_ 2000 16,9 8,3
Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ 8-21
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Koéd motoru | Objednaci €islo motoru [ Jmenovité Jmenovity Jmenovity
zadavany (MLFB) otacky moment proud
v P096 Np [1/min] My, [Nm] In[A]

38 1FT6084-1AF7_-1A

1FT6084-8AF7_ 3000 14,7 11,0
39 1FT6084-8AHT7_ 4500 10,5 12,5
40 1FT6084-8AK7_ 6000 6,5 9,2
41 1FT6084-8SC7_ 2000 23,5 12,5
42 1FT6084-8SF7_ 3000 22,0 17,0
43 1FT6084-8SH7_ 4500 20,0 245
44 1FT6084-8SK7_ 6000 17,0 255
45 1FT6086-8ACT7_ 2000 23,0 10,9
46 1FT6086-1AF7_-1A

1FT6086-8AF7_ 3000 18,5 13,0
47 1FT6086-8AHT7 _ 4500 12,0 12,6
48 1FT6086-8SC7_ 2000 33,0 17,5
49 1FT6086-8SF7_ 3000 31,0 245
50 1FT6086-8SH7_ 4500 27,0 31,5
51 1FT6086-8SK7_ 6000 22,0 29,0
52 1FT6102-8AB7_ 1500 245 8,4
53 1FT6102-1AC7_-1A

1FT6102-8AC7_ 2000 23,0 11,0
54 1FT6102-8AF7_ 3000 19,5 13,2
55 1FT6102-8AH7_ 4500 12,0 12,0
56 1FT6105-8AB7_ 1500 42,0 14,5
57 1FT6105-1AC7_-1A

1FT6105-8AC7_ 2000 38,0 17,6
58 1FT6105-8AF7_ 3000 31,0 22,5
59 1FT6105-8SB7_ 1500 57,0 215
60 1FT6105-8SC7_ 2000 55,0 28,0
61 1FT6105-8SF7_ 3000 49,0 35,0
62 1FT6108-8AB7_ 1500 61,0 20,5
63 1FT6108-8AC7_ 2000 55,0 245
64 1FT6108-8SB7_ 1500 83,0 31,0
65 1FT6108-8SC7_ 2000 80,0 39,0
66 1FT6132-6AB7_ 1500 62,0 19,0
67 1FT6132-6AC7_ 2000 55,0 23,0
68 1FT6132-6AF7_ 3000 36,0 23,0
69 1FT6132-6SB7_ 1500 100,0 36,0
70 1FT6132-6SC7_ 2000 98,0 46,0
71 1FT6132-6SF7_ 3000 90,0 62,0
72 1FT6134-6AB7_ 1500 75,0 24,0
73 1FT6134-6AC7_ 2000 65,0 27,0
74 1FT6134-6SB7_ 1500 130,0 45,0
75 1FT6134-6SC7_ 2000 125,0 57,0
76 1FT6134-6SF7_ 3000 110,0 72,0
77 1FT6136-6AB7_ 1500 88,0 27,0
78 1FT6136-6AC7_ 2000 74,0 30,0
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Koéd motoru | Objednaci €islo motoru [ Jmenovité Jmenovity Jmenovity
zadavany (MLFB) otacky moment proud
v P096 Ny [1/min] Mp [Nm] In [A]
79 1FT6136-6SB7_ 1500 160,0 55,0
80 1FT6136-6SC7_ 2000 150,0 72,0
81 1FT6108-8SF7_ 3000 70,0 53,0
82 1FKB033-7AF71 1) 1) 1)
83 1FKB043-7TAF7_ 3000 2,80 34
84 1FKB043-7AHT7 2) 4500 2,6 4,1
85 1FK6044-7TAF7_ 2) 3000 35 4,0
86 1FKB044-7TAHT7_ 2) 4500 30 48
87 1FKB6061-7AF7_ 2) 3000 54 53
88 1FK6061-7AHT7_ 2) 4500 43 6,3
89 1FK6064-7AF7_ 2) 3000 8,0 75
90 1FKB081-7AF71 1) 1) 1)
91 1FKB081-7AH71 1) 1) 1)
92 1FKB084-7AF71 1) 1) 1)
93 1FKB084-7AHT71 1) 1) 1)

1) Technické Udaje nejsou ve verzi V1.40 zadané

2)  Pedbézné technické udaje
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1PHT (=1PA6) /

1PL6 / 1PH4
POZNAMKA 1PH7xxx je nové oznaceni pro fadu motord s dfivéjSim oznacenim 1PA6xxx. Z tohoto
ddvodu jsou kédy motord a technické udaje motord s oznadenim 1PH7xxx a 1PABXxx
shodné.
Kéd motoru Objednaci ¢islo Jmenovité Jmenovity Jmenovity
zadavany motoru (MLFB) otacky moment proud
v P097 Ny, [1/min] Mp, [Nm] In [A]
1 1PA6101-4_F 1750 24 9,0
2 1PA6103-4_D 1150 36 9,6
3 1PA6103-4_F 1750 34 12,7
4 1PA6103-4_G 2300 31 15,4
5 1PA6105-4_F 1750 44 16,2
6 1PA6107-4_D 1150 60 16,0
7 1PA6107-4_F 1750 57 20,1
8 1PA6131-4_F 1750 71 23,7
9 1PA6133-4_D 1150 112 27,5
10 1PA6133-4_F 1750 96 33,1
11 1PA6133-4_G 2300 93 42,3
12 1PA6135-4_F 1750 117 40,0
13 1PA6137-4_D 1150 162 40,6
14 1PA6137-4_F 1750 136 53,0
15 1PA6137-4_G 2300 127 53,9
16 1PA6163-4_B 400 227 28,2
17 1PA6163-4_D 1150 208 52,1
18 1PA6163-4_F 1750 185 69,0
19 1PA6163-4_G 2300 158 78,5
20 1PA6163-4_B 400 310 35,6
21 1PA6167-4_D 1150 257 66,4
22 1PA6167-4_F 1750 224 752
23 1PA6184-4_B 400 390 51,0
24 1PA6184-4_D 1150 366 89,0
25 1PA6184-4_F 1750 325 122,0
26 1PA6184-4_L 2900 265 158,0
27 1PA6186-4_B 400 506 68,0
28 1PA6186-4_D 1150 485 116,0
29 1PA6186-4_F 1750 465 168,0
30 1PA6186-4_L 2900 333 205,0
31 1PA6224-4 B 400 725 89,0
32 1PA6224-4_D 1150 670 162,0
33 1PA6224-4_F 1750 605 205,0
34 1PA6224-4_| 2900 490 275,0
35 1PA6226-4_B 400 935 116,0
36 1PA6226-4_D 1150 870 200,0
37 1PA6226-4_F 1750 737 255,0
38 1PAG226-4_L 2900 610 35,0
39 1PA6228-4_B 400 1145 13,8
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Koéd motoru Objednaci Cislo Jmenovité Jmenovity Jmenovity
zadavany motoru (MLFB) otacky moment proud
v P097 Np [1/min] Mp [Nm] In[A]
40 1PA6228-4_D 1150 1070 24,0
41 1PA6228-4_F 1750 945 35,0
42 1PA6228-4_L 2900 710 40,5
43 1PL6184-4_B 400 585 6,9
44 1PL6184-4_D 1150 540 12,1
45 1PL6184-4_F 1750 486 16,6
46 1PL6184-4_L 2900 372 20,9
47 1PL6186-4_B 400 752 9,0
48 1PL6186-4_D 1150 706 15,8
49 1PL6186-4_F 1750 682 231
50 1PL6186-4_L 2900 494 284
51 1PL6224-4_B 400 1074 11,7
52 1PL6224-4_D 1150 997 21,8
53 1PL6224-4_F 1750 900 29,2
54 1PL6224-4_L 2900 675 36,5
55 1PL6226-4_B 400 1361 14,5
56 1PL6226-4_D 1150 1287 27,5
57 1PL6226-4_F 1750 1091 35,5
58 1PL6226-4_L 2900 889 48,5
59 1PL6228-4_B 400 1719 18,1
60 1PL6228-4_D 1150 1578 33,4
61 1PL6228-4_F 1750 1448 473
62 1PL6228-4_L 2900 988 53,4
63 1PH4103-4HF 1500 48 20,2
64 1PH4105-4HF 1500 70 27,3
65 1PH4107-4HF 1500 89 349
66 1PH4133-4HF 1500 95 341
67 1PH4135-4HF 1500 140 51,2
68 1PH4137-4HF 1500 172 60,5
69 1PH4163-4HF 1500 236 86,3
70 1PH4167-4HF 1500 293 103,3
71 1PH4168-4HF 1500 331 113,0
72 1PH7107-2_G 2000 50 248
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8.7  Identifikace motoru

Od verze programového vybaveni V1.30 je k dispozici funkce automatické identifikace
motoru. V pfipadé motor( SIEMENS (P095 = 1 nebo 2) je pfimo vybran ur¢ity motor
parametrem P096 nebo P097. V pfipadé motor(, které nejsou vyrobkem firmy
SIEMENS (P095 = 3 nebo 4), musi byt zadany technické Udaje uvedené na vyrobnim
Stitku motoru. Poté musi byt vyvolana funkce automatického vypoctu parametru
P115=1.

Tim je ukonéena prvni éast nastaveni pohonu (r001 = 5) a je mozné zménit parametr
P060 = 1. Pokud jsou parametry zadany korektné, ménic¢ prejde do stavu ,pfipraven k
provozu® r001 = 9. Poté se musi vykonat automaticka identifikace pohonu.

Protoze pfi automatické identifikaci pohonu je nutné zadat povel ,ZAP*, musite nejdfive
zvolit zdroj tohoto povelu, napf. nastavenim P554.1 = 5 zvolite ovladaci panel PMU.

Nastavte parametr P115 = 2. Méni¢ hlasi vystrazné hlaseni A078, coZ znamena, ze je
nutné do 30 sekund zadat povel ,ZAP* dle pfedchozi volby zdroje povelu, napf.
tladitkem ,ZAP* na ovladacim panelu PMU.

UPOZORNENI Béhem méfeni automatické identifikace pohonu se hfidel motoru miize zvolna otacet.
Na silovém kabelu, motorovych svorkach ménice a svorkach motoru je nebezpeéné
napéti. Nedotykejte se silovych obvod( a dodrZujte bezpeénostni opatfeni.

VYSTRAHA Pfed spusténim funkce automaticka identifikace pohonu se ujist éte, ze vam nebo
dalSim osobam nehrozi nebezpeci Urazu elektrickym proudem a za fizeni méze
byt uvedeno do chodu.

Pokud nebude do 30 s po zadani povelu automatickd identifikace pohonu (P115 = 2)
zadan povel ,ZAP*, méfeni se ukonéi a ménic ohlasi poruchu F114.

Béhem méfeni ménié prejde do stavu ,MERENI{ V KLIDU* (r001 = 18). Mé&feni je
ukon&eno automaticky pfechodem ménice do stavu ,PRIPRAVEN K ZAPNUT*
(r001 = 9),v pfipadé zadani povelu ,ZAP* z panelu PMU nebo OP1S,nebo do stavu
,BLOKOVANI ZAPNUTI* (r001 = 8) v piipadé zadani povelu ,ZAP* spinadem pres
fidici svorkovnici. V tomto pfipadé rozepnéte spina¢ pro pfechod ménice do stavu
,PRIPRAVEN K ZAPNUTI* (r001 = 9).

POZNAMKA V pfipadé maddu fizeni se zpétnou otackovou vazbou (P290 = 0) je automatickou
identifikaci pohonu nutné vykonat vzdy.

8.8  Kompletni nastaveni ménice

Pokud chcete vyuzit vdech funkci ménice, pro nastavovani parametri ménice vyuzijte
rozsifenou dokumentaci ,Kompendium®“. Zde najdete instrukce, jakym zplsobem
navzajem propojovat funkéni bloky ménice, kompletni funkéni diagramy, seznam v3ech
parametr(i ménice s jejich popisem i seznam vSech binektortl a konektord.

V elektronické podobé je Kompendium na CD SIMOVIS, které je dodavano s ménicem.

Jazyk Objednaci ¢islo
némecky 6SE7080-0QX50
anglicky 6SE7087-6QX50

francouzsky 6SE7087-7QX50
$panélsky 6SE7087-8QX50
italsky 6SE7087-2QX50
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Nastaveni ménice

8.9  Ridici slovo
RIDICi SLOVO MENICE
bit |log. Groven H log. Groven L pz;arr:jgtr
0 |ZAP (1 = start pohonu) VYP1 (zastaveni pohonu) P554.B
1 VYP2  (volny dobé&h) P555.B
P556.B
P557.B
2 VYP3  (rychlé zastaveni / stejnosmémé brzdéni)| P558.B
P559.B
P560.B
3 |ODBLOKOVANI STRIDACE ZABLOKOVANI STRIDACE P561.B
4 |ODBLOKOVANiI RAMPOVEHO GENERATORU |ZABLOKOVANiI RAMPOVEHO GENERATORU | P562.B
5 ZASTAVENI RAMPOVEHO GENERATORU P563.B
6 |ODBLOKOVANI ZADANE HODNOTY ZADANA HODNOTA NULOVA P564.B
7 |NULOVANI PORUCHY (1) P565.B
P566.B
P567.B
ZAP KROKOVANI 1, 3 (1) VYP KROKOVANI 1, 3 P568.B
ZAP KROKOVANI 2, 3 (1) VYP KROKOVANI 2, 3 P569.B
10 |RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU POVEL Z RS NEBUDE VYKONAN
11 |SMER OTACENI MAG. POLE VPRAVO P571.B
12 |SMER OTACEN| MAG. POLE VLEVO P572.B
13 [MOTORPOTENCIOMETR VICE P573.B
14 |MOTORPOTENCIOMETR MENE P574.B
15 EXTERNI PORUCHA 1 P575.B
16 |VYBER SADY FUNKCNICH DAT bit 0 (index 1 az index 4 P576.B
17 |VYBER SADY FUNKCNICH DAT bit 1 parametrd xxxx.F - FDS1+4) | p5778
18 |nevyuzito
19 [nevyuZito
20 |VYBER PREDNASTAVENE RYCHLOSTI bit 0 P580.B
21 |VYBER PREDNASTAVENE RYCHLOST! bit 1 P581.B
22 |nevyuzito
23 |POVOLENI SYNCHRONIZACE NA OTACEJICi P583.B
SE MOTOR
24 |ODBLOKOVANI KOREKCE POKLESU OTACEK P584.B
25 |ODBLOKOVAN| OTACKOVEHO REGULATORU P585.B
26 EXTERNI PORUCHA 2 P586.B
27 |PODRIZENY POHON NADRIZENY POHON P587.B
28 EXTERNI VYSTRAHA 1 P588.B
29 EXTERNI VYSTRAHA 2 P589.B
30 |VYBER SADY DAT NASTAVEN{ VSTUPU A VYSTUPU P590
BICO2 (index 2 parametrd xxxx.B) BICO1 (index 1 parametrd xxxx.B)
31 |ZPETNE HLASENI HLAVNIHO STYKACE NENi ZPETNE HLASENI HL. STYKACE P591.B
Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ 8-27
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Nastaveni ménice

MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS ¢ Navod k obsluze a udrzbé

RiDICi SLOVO (CW)
Bit0: povel ,ZAP“ /[ VYP1“ (1 = ,ZAP“ /L = ,VYP1“) start / stop pohonu

uroven signalu

vyznam povelu

uroven signalu

vyznam povelu

Stav ménice Ize precist jako hodnotu zobrazovaciho parametru r001, napt. stav
LPripraven k zapnuti“ r001 = 009. Ciselné oznadeni stavu je v popisu uvacno
v zavorkach. Stav nastaveni bitll 0+15 Ize pfecist jako hodnotu parametru r550
(K030), stav nastaveni bitll 16+31 jako hodnotu parametru r551 (K031).

Sled udalosti je popisovan v takovém pofadi, v jakém udalosti skuteéné
nasleduji. Funkéni diagramy 180 a 190 odkazuji na navazujici funkéni
diagramy, které jsou detailné popsany v pfiru¢ce ,Kompendium®.

Urovné signalu jsou v popisu zobrazeny nasledujicim zpisobem:

L logicka uroven 0, na digitalnim vstupu je nulové napéti
H logicka Uroven 1, na digitalnim vstupu je napéti +24V
1 nastupna hrana fidiciho signalu (pfechod signalu z log. 0 na log.1).

Nastupna hrana fidiciho signalu 1
Povel se provede jen pii zméné urovné fidiciho signalu z log 0 do log 1 (L—H) a jeho
setrvani v log 1. Méni¢ musi byt pfitom ve stavu ,PRIPRAVEN K ZAPNUTI" (stav 009).

PREDNABIJENI (010)

- Sepne se hlavni styka¢ (pfi oviadani hlavniho stykace P601 = 124, hlavni
styka€ je volitelny doplnék ménice).

- Kondenzator stejnosmérného meziobvodu se zaéne nabijet pfes vstupni
usmérfiovaC a omezovaci rezistory.

PRIPRAVEN (011)

- Pokud byl méni¢ pfed povelem ,ZAP* vypnut povelem VYP2*, musi nejdfive
dojit k odmagnetovani motoru, aby nedoslo ke vzniku proudoveé Spicky i
pfipojeni napéti k motoru. Doba odmagnetovani je dana hodnotou parametru
P603.

TEST NA ZEMNI ZKRAT (012)
- Test na zemni zkrat probiha pouze, je-li nastaven parametrem P375.

SYNCHRONIZACE NA OTACEJiCi SE MOTOR (013)
- Synchronizace na ot&cejici se motor se provede pouze, je-li zvolena povelem
fidiciho slova 2, bit 23, pfi nastaveném parametru P583.

CHOD (014)
- Pohon prejde do bézného provozniho stavu a motor se zaCne otacet.

Logicka uroveri L

VYP1 (015), pokud byl vystupni stfida¢ pfed povelem ,VYP1* odblokovan

- Pfi nastaveném nadfizeném pohonu (master) je na vstupu rampového
generatoru nastavena nulova zadana hodnota. Pohon za¢ne sniZovat otacky
po nastavené dob&hové rampé (P464) az na hodnotu vypinaci frekvence
(P800).

Pfi nastaveném podfizeném pohonu (slave) systém ¢eka, dokud nadfizeny
pohon nedostane povel k vypnuti.

- Po uplynuti ¢ekaci doby (P801) se zablokuiji fidici impulsy vystupniho stfidace
a vypne se vstupni styka¢ (pfi ovladani hlavniho stykace P601 = 124, hlavni
stykac je volitelny dopInék ménice).

- Pokud je béhem dobéhu pohonu po dobéhové rampé zadan povel ,ZAP*, je
povel ,VYP1“ zruSen a pohon se vraci do stavu CHOD (014), otacky se zvy3uji
po nastavené rozbéhové rampé na Zadanou hodnotu.

PokraCovani na dalS$i strance
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Pokracovéni z pfedchozi stranky

e Pii stavu PREDNABIJENI (010), PRIPRAVEN (011), TEST NA ZEMNi ZKRAT
(012), SYNCHRONIZACE NA OTACEJICi SE MOTOR (013)nebo
AUTOMATICKA IDENTIFIKACE MOTORU V KLIDU (018)se okamZité zablokuiji
fidici impulsy vystupniho stfidace a vypne se vstupni stykac (pfi ovladani hlavniho
stykace P601 = 124).

e Pii stavu BLOKOVANI ZAPNUTI (008) - viz popis bitu 6 Fidiciho slova 1.
e PRIPRAVEN K ZAPNUTI (009) pokud nejsou aktivni povely ,VYP2* nebo ,VYP3*.

Bit1: povel ,,VYP2“ (L =,VYP2“) volny dobéh motoru

uroven signalu

vyznam povelu

Logicka uroven L

e Okamzité se zablokuiji fidici impulsy vystupniho stfidace a vypne se vstupni styka¢
(pfi ovladani hlavniho stykace P601 = 124).

e ZABLOKOVANI ZAPNUTI (008) po dobu, kdy je prikaz ,VYP2* aktivni. Pohon
nelze rozbéhnout povelem ,ZAP*.

Poznamka

¢ Povel ,VYP2* muze byt sou¢asné aktivovan ze tfi nezavislych zdroji (P555, P556
a P557).

Poznamka

% Povel ,VYP2* ma nejvyssi prioritu (VYP2“ > VYP3*> VYP1").

Bit2: povel ,VYP3“ (L =,VYP3“) rychlé zastaveni nebo stejnosnerné brzdéni

uroven signalu

vyznam povelu

Logicka uroveri L
Povel ,VYP3* ma rozdilny vyznam podle nastaveného zpisobu fizeni (P290):

e Vektorové fizeni (P290 = 0)

- Na vystupu rampového generéatoru je nastavena nulova Zadana hodnota.
Pohon zacne snizovat otaéky, bez ohledu na nastavenou dol&hovou rampu,
s maximalnim povolenym momentem nebo proudem az na hodnotu vypinaci
frekvence (P800).

- Po uplynuti ¢ekaci doby (P801) se zablokuiji fidici impulsy vystupniho stfidace
a vypne se vstupni stykac (pfi ovliadani hlavniho stykace P601 = 124, hlavni
stykac je volitelny dopInék ménice).

- Pokud béhem dobéhu pohonu je zruden povel ,VYP3¥, pohon pokracuje v
dobéhu.

o Ulffizeni (P290 = 1)

- Na vstupu rampového generatoru je nastavena nulova zadana hodnota. Pohon
podle nastavené doby dobéhu P464 zacne snizovat otacky az na hodnotu
vypinaci frekvence (P800).

- Po uplynuti ¢ekaci doby (P801) se zablokuji fidici impulsy vystupniho stfidace
a vypne se vstupni styka€ (pfi ovladani hlavniho stykace P601 = 124, hlavni
stykac je volitelny dopInék ménice).

- Pokud je béhem dobéhu pohonu po dobéhové rampé zrusen povel ,VYP3*,
pohon pokracuje v dobéhu po nastavené dobéhové rampé.

Pokracovani na dalSi strance
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Pokracovéni z pfedchozi stranky

e Pii stavu PREDNABIJENI (010), PRIPRAVEN (011), SYNCHRONIZACE NA
OTACEJICI SE MOTOR (013) nebo AUTOMATICKA IDENTIFIKACE MOTORU V
KLIDU (018) se okamzité zablokuji fidici impulsy vystupniho stfidace a vypne se
vstupni stykac (pfi ovladani hlavniho stykace P601 = 124).

o ZABLOKOVANI ZAPNUTI (008) po dobu, kdy je pfikaz ,VYP3* aktivni. Pohon
nelze rozbéhnout povelem ,ZAP*.

e  Pfi nastaveném podfizeném pohonu (slave), pohon pfechazi automaticky do
rezimu nadfizeného pohonu.

Poznamka

¢+ Povel ,VYP3* muze byt sou¢asné aktivovan ze ffi nezavislych zdroji (P558, P559
a P560).

Poznamka
«¢+ Priorita povell k vypnuti pohonu je nasledujici: nejvyssi prioritu ma VYP2, poté

v v

Bit 3: povel ,ODBLOKOVANiSTRIDACE* (H = ,,odblokovani stfidaée“ / L = ,zablokovani sffidace)
uroven signalu Logicka uroven H

Aby se povel vykonal, musi byt ménié ve stavu PRIPRAVEN (011) a uplynout doba
potfebna k odmagnetovani motoru (P603).

vyznampovelu e CHOD (014)
Odblokuiji se Fidici impulsy tranzistorii vystupniho stfidace a pozadovana hodnota
frekvence se zaCne zvétSovat podle nastavenych hodnot rampového generatoru.

uroven signalu Logicka uroven L

vyznampovelu e  Pokud je méni¢ ve stavu SYNCHRONIZACE NA OTACEJICi SE MOTOR (013)
nebo CHOD (014) a jsou odblokovany fidici impulsy meénic prejde do stavu
PRIPRAVEN (011) a zablokuji se fidici impulsy vystupniho sffidace .

e Pokud je aktivni povel ,VYP1 (015):
zablokuiji se fidici impulsy vystupniho stfidace, vypne se vstupni stykac (pfi
ovladani hlavniho stykace P601 = 124) a ménic prejde do stavu ZABLOKOVANI
ZAPNUTI (008).

e Pokud je aktivni povel ,VYP3* (016) - rychlé zastaveni:
nebude méni¢ na povel ,ZABLOKOVANI STRIDACE® reagovat, je dokoncen povel
,VYP3* - rychlé zastaveni a teprve po jeho ukonCeni (zavisi na nastaveni P800 a
P801) se Ffidici impulsy vystupniho stfidace zabloku;ji .

Bit 4: povel ,,ODBLOKOVANi RAMPOVEHOGENERATORU* (H = ,,odblokovani RG* /
L = ,,zablokovani RG¥)
uroven signalu Logicka uroven L
Povel méa vyznam pouze je-li méni¢ ve stavu CHOD (014).

vyznampovelu e  Na vystupu rampového generatoru bude nulova hodnota.

Bit5: povel ,ZASTAVENi RAMPOVEHOGENERATORUF (L = ,,zastaveniRG")
uroven signalu  Logické uroven L
Povel méa vyznam pouze je-li méni¢ ve stavu CHOD (014).

vyznam povelu e  Na vystupu rampového generatoru bude zachovana posledni aktualni hodnota.
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Bit6: povel ,ODBLOKOVANi ZADANEHODNOTY“ (H = ,,odblokovani ZH)
urover signalu  Logicka uroven H
Aby se povel vykonal, musi uplynout doba pofebna k namagnetovani motoru (P602).

vyznam povelu e Na vstupu rampového generatoru se nastavi zadana hodnota.

Bit7: povel ,NULOVANi PORUCHY* (1 = ,potvrzeni / nulovani poruchového stavu ménice®)
uroveri signalu  Néastupna hrana fidiciho signélu 1

Povel se provede jen pokud méni¢ je v stavu PORUCHA (007)
vyznam povelu

V8echny poruchy ve stavové paméti ménice se posunou o jednu pozici vzad.
Nejstarsi porucha ve stavové paméti ménice se odstrani. Sou¢asné se vynuluji
v8echny aktuélni poruchy.

e Pokud je aktivni povel ,ZAP*: o )
ménic prejde do stavu ZABLOKOVANI ZAPNUTI (008).

e Pokud néktera z poruch i nadale trva:
méni¢ znovu pfejde do stavu PORUCHA (007).

Poznamka

< Povel NULOVANiI PORUCHY* muze byt soucasné aktivovan az ze i nezavislych
zdroju (P565, P566 a P567) a vzdy z ovladaciho panelu PMU .

Bit8: povel ,ZAP KROKOVANI 1, 3¢ (1 = ,,zapnuti krokovani 1, 3“ / L = ,,vypnuti krokovani 1, 3)
uroven signalu  N&stupna hrana fidiciho signélu 1
Povel se provede jen pokud ménié je ve stavu ,PRIPRAVEN K ZAPNUTI* (009)

vyznam povelu e  Viykona se povel ,ZAP“ (viz bit O fidiciho slova) a jako pozadovana hodnota se
nastavi zvolena krokovaci frekvence (P448, popf. P450). Pokud byl pfedtim vypnut
pohon, vy¢ka se nez uplyne doba demagnetizace motoru (P603).
Pokud je soucasné zadan povel ,ZAP, bude povel ,ZAP* béhem povelu
~ZAP KROKOVANI 1, 3“ignorovan.

uroven signalu  Logicka uroven L

vyznam povelu e Je vykonan povel ,VYP1“ (viz bit 0 fidiciho slova).

Bit9: povel ,ZAP KROKOVANI 2, 3¢ (1 = ,,zapnuti krokovani 2, 3“ / L = ,vypnuti krokovani 2, 3“)
uroven signalu Nastupné hrana fidiciho signalu 1
Povel se provede jen pokud méni¢ je ve stavu ,PRIPRAVEN K ZAPNUTI* (009)

vyznam povelu e  Vykona se povel ,ZAP“ (viz bit O fidiciho slova) a jako poZadovana hodnota se
nastavi zvolena krokovaci frekvence (P449, popr. P450). Pokud byl pfedtim
vypnut pohon, vycka se nez uplyne doba demagnetizace motoru (P603).
Pokud je soucasné zadan povel ,ZAP*, bude povel ,ZAP* béhem povelu
~ZAP KROKOVANI 2, 3“ignorovan.

uroven signalu Logicka uroven L
vyznam povelu e Je vykonan povel ,VYP1“ (viz bit O fidiciho slova).

Poznamka

%+ Ktera hodnota krokovani bude aktivni zavisi na kombinaci obou biti (bit 8 a bit 9)
fidiciho slova. Pfi volbé bit8 =1, bit 9=0 ... ,ZAP KROKOVANI 1“ (P448),
bit8=0,bit9=1 ... ZAP KROKOVANI 2 (P449),
bit8=1,bit9=1... ,ZAP KROKOVANI 3* (P450).
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Bit 10: povel ,,RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU* (H = ,,povel z fidiciho systému)
uroven signalu Logicka uroven H

VSechna data (fidici slovo, Zadané hodnoty), ktera jsou pfijimana pfes vnéjsi
komunika¢ni rozhrani ménice (sériova rozhrani SST1/SST2, komunikace pomoci
doplrikové desky CBP/CBC) jsou akceptovana pouze tehdy, ma-li bit 10fidiciho slova
log. uroven H.

vyznampovelu o Pokud je pro komunikaci vyuZito vice komunikacnich rozhrani, néni¢ bude =~
reagovat pouze na takove rozhrani, ze kterého byl soucasre vyslan povel ,RIZENI
Z RIDICIHO SYSTEMU".

e  Pokud bit 10 mé log. Uroven L, budou data méni¢em pouze pfijata do dvouportové
paméti RAM, méni¢ na né nebude reagovat.

Poznamka

< Zda alespor jedno komunikagni rozhrani vyslalo povel RIZENi Z RIDICIHO
SYSTEMU® (bit 10=1), Ize zjistit ze zobrazovaciho parametru r550 dle nastaveni
bitu 10.

Bit 11: povel ,SMER OTACENi MAGNETICKEHO POLEVPRAVO* (H = ,,smér otaéeni mag. pole
vpravo*)

uroven signalu Logicka uroven H

vyznam povelu e  Povelem se ovlivni znaménko hlavni pozadované hodnoty. Na povel ma viv
nastaveni bitu 12 fidiciho slova (viz funk&ni diagramy zadavani poZzadované
hodnoty).

Bit 12: povel ,SMER OTACENi MAGNETICKEHO POLEVLEVO* (H = ,smér otaéeni mag. pole
vlevo“)

uroven signalu Logicka uroven H

vyznam povelu e  Povelem se ovlivni znaménko hlavni pozadované hodnoty. Na povel ma viv
nastaveni bitu 11 fidiciho slova (viz funk&ni diagramy zadavani pozadované
hodnoty).

Bit 13: povel ,MOTORPOTENCIOMETRVICE* (H = ,MOP vice)
uroven signalu Logicka uroven H

vyznam povelu e  Povelem se aktivuje zvySovani zadané hodnoty pomocimotorpotenciometru. Na
povel ma vliv nastaveni bitu 14 fidiciho slova (viz funkéni diagramy zadavani
pozadované hodnoty).

Bit 14: povel ,MOTORPOTENCIOMETRMENE* (H = ,MOP mén&)
uroven signalu Logicka urovei H

vyznam povelu e  Povelem se aktivuje snizovani Zzadané hodnoty pomocimotorpotenciometru. Na
povel ma vliv nastaveni bitu 13 fidiciho slova (viz funkéni diagramy zadavani
pozadované hodnoty).

Bit 15: povel LEXTERNi PORUCHA 1“(L = ,,externi porucha 1)
uroveri signalu  Logické uroved L

vyznam povelu e  Povelem se vyvola poruchové hlaseni F035 a méni¢ priejde do stavu 007.

Zablokuji se fidici impulsy vystupniho stfidace a vypne se vstupni stykac (pfi
ovladani hlavniho stykace P601 = 124).
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Bit 16: povel ,VYBER SADY FUNKCNICH DATbit 0 (nizsi bit sady FDS)

vyznampovelu o  Tento povel umoZiiuje ve spojeni s fidicim bitem 17 (VYBER SADY FUNKCNICH
DAT bit 1) pfepinat mezi Ctyfmi moZnymi sadami nastaveni ménice. Parametry
ovlivnéné vybérem sady FDS1, FDS2, FDS3 nebo FDS4 jsou symbolicky
oznaceny indexem F.

Bit 17: povel ,VYBER SADY FUNKCNICH DATbit 1 (vy$si bit sady FDS)

vyznam povelu e  Tento povel umoziuje ve spojeni s fidicim bitem 16 (VYBER SADY FUNKCNICH
DAT bit 0) pfepinat mezi Ctyfmi moZnymi sadami nastaveni ménice. Parametry
ovlivnéné vybérem sady FDS1, FDS2, FDS3 nebo FDS4 jsou symbolicky
oznaceny indexemF.

Bit 18: u ménice Motion Control nema vyznam
Bit 19: u ménice Motion Control nema vyznam

Bit 20: povel ,,VYBER PREDNASTAVENE RYCHLOSTIbit 0“ (nizsi bit sady FSW)

vyznampovelu o  Tento povel umoZiuje ve spojeni s fidicim bitem 21 (VYBER PREDNASTAVENE
RYCHLOSTI bit 1) pfepinat mezi &tyfmi zvolenymi zadanymi hodnotami.

Bit 21: povel ,VYBER PREDNASTAVENE RYCHLOSTIbit 1 (vy$si bit sady FSW)

vyznam povelu e  Tento povel umoziuje ve spojeni s fidicim bitem 20 (VYBER PREDNASTAVENE
RYCHLOSTI bit 0) pfepinat mezi &tyfmi zvolenymi Zzadanymi hodnotami.

Bit 22: u ménice Motion Control nema vyznam

Bit 23: povel ,POVOLENi SYNCHRONIZACE NA OTACEJiCi SEMOTOR*
(H = ,synchronizace povolena")

uroveri signalu  Logicka uroven H

vyznam povelu e  Povelem se povoluje synchronizace ménice na otacejici se motor.

Bit 24: povel ,,0DBLOKOVANiI KOREKCE POKLESUOTACEK*
(H = ,,odblokovani korekce poklesu n*)

urovenr signalu  Logicka uroven H

vyznam povelu e  Povel odblokuje funkci odecitani zvolené hodnoty od Zadané hodnoty otacek (viz
P245 zdroj odecitané zvolené hodnoty a P246 zesileni odecitané zvolené
hodnoty).
Méni¢ musi byt v reZzimu vektorového fizeni (P290 =0), parametr P246 = 0 a
vystupni tranzistorovy sffida¢ musi byt odblokovan.

Bit 25: povel ,,0DBLOKOVANi OTACKOVEHOREGULATORU* (H = ,,odblokovani regulatoru n“)
uroven signalu  Logicka uroven H
Aby se povel vykonal, musi byt tranzistorovy sfida¢ odblokovan.

vyznam povelu eV rezimu vektorového fizeni (P290 = 0) je odblokovan otackovy regulator.
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Bit 26: povel LEXTERNi PORUCHA 2¢ (L = ,,externi porucha 1)
uroven signalu  Logicka uroven L

Povel se vykova pouze je-li ménic ve stavu PRIPRAVEN (011) nebo TEST NA ZEMNI
ZKRAT (012) nebo SYNCHRONIZACE NA OTACEJICI SE MOTOR (013) nebo CHOD
(014) a povel trva nejméné 200ms.

vyznam povelu e  Povelem se vyvola poruchové hlaseni FO36 a ménic prejde do stavu 007.

Zablokuji se fidici impulsy vystupniho sffidaCe a vypne se vstupni stykac (pfi
ovladani hlavniho stykace P601 = 124).

Bit 27: povel volby ,NADRIZENY / PODRIZENY POHON* (L=nadfizeny pohon / H=podfizeny pohon)
uroven signalu  Logicka uroven L

vyznam povelu e  Povelem se zvoli nadfizeny pohon.
V rezimu vektorového fizeni (P290 = 0) je pohon fizen v otaCkovém rezimu
(otackové fizeni se zpétnou otackovou vazbou).

uroven signalu  Logicka uroven H

Povel se vykova pouze, je-li zvolen zplsob vektorového fizeni (P290 = 0) a je
odblokovan vystupni tranzistorovy sffidac.

vyznam povelu e  Povelem se zvoli podfizeny pohon.
Pohon pfejde z rezimu otackového fizeni do reZimu momentového fizeni (Zadana
hodnota je poZzadovana hodnota momentu, otacky pohonu jsou zavislé na
pozadované hodnoté momentu a momentu zatéze).

Bit 28: povel ,,EXTERNi VYSTRAHA 1“(L = ,,externi vystraha 1%)
uroven signalu  Logicka uroveri L

vyznam povelu e  Povelem se vyvola vystrazné hlaseni A015. Stav ménice, ve kterém se pravé
nachéazi, zastava nezmeénén.

Bit29: povel ,EXTERNi VYSTRAHA 2(L = ,.externi vystraha 2“)
uroven signalu  Logicka uroven L

vyznam povelu e Povelem se vyvola vystrazné hlaseni A016. Stav ménice, ve kterém se pravé
nachézi, zastava nezmeénén.

Bit 30: povel ,VYBER SADY DAT NASTAVENi VSTURU A VYSTUPU“
(L=,sadaBICO1“/H = ,sadaBICO2")

uroven signalu  Logicka uroven L

vyznam povelu  ® Povelem se zvoli prvni sada dat nastaveni vstupl a vystupl ménice (sada BICO1 -
BICO = BINECTOR/CONNECTOR). Parametry ovlivréné vybérem sady BICO1 a
BICO2 jsou symbolicky oznageny indexem B.

uroven signalu  Logicka uroven H

vyznam povelu ~ ® Povelem se zvoli 2. sada dat nastaveni vstupd a vystupl ménice (sada BICO2).

Bit 31: povel ,ZPETNE HLASENi HLAVNIHOSTYKACE* (H = ,hlavni stykaé¢ sepnut)

uroveri signalu  Logicka uroven H

vyznam povelu e  Pokud je zvolena parametrem P591 (zdroj zpétného hlaseni hlavniho stykace)
kontrola sepnuti hlavniho stykage (P591 = 0), po uplynuti doby dané P600
(prodleva sepnuti hlavniho stykace) je vyhodnocovaci logikou kontrolovan stav H
bitu 31 fidiciho slova. Pokud tomu tak neni, je vyvolano poruchové hlaseni F001
(zadné zpétné hlaSeni od hlavniho stykace.

8-36 Siemens AG ¢ BA 0010-000-011 PZ



MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a udrzbé

Nastaveni ménice

8.10 Stavove slovo

STAVOVE SLOVO MENICE

bit |log. uroven H log. uroven L binector

0 |PRIPRAVEN K ZAPNUTI B100

1 |PRIPRAVEN B102

2 |CHOD B104

3 |PORUCHA B106

4 VYP2 B108

5 VYP3 B110

6 |BLOKOVANI ZAPNUTI B112

7 |VYSTRAHA B114

8 ODCHYLKA SKUTECNE HODN. OTACEK B116

9 |POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO --- (signal je trvale v log. drovni H)
SYSTEMU

10 | DOSAZENA KOMPARACNI FREKVENCE B120

11 |PORUCHA PODPETI B122

12 |HLAVNi STYKAC SEPNUT HLAVNI STYKAC VYPNUT B124

13 |/RAMPOVY GENERATOR JE AKTIVNI B126

14 |SMER OTACENI MAG. POLE VPRAVO  |SMER OTACENI MAG. POLE VLEVO B128

15 |--- (signél je trvale v log. urovni L) 0

16 | SYNCHRONIZACE NA OTACEJICI SE B132
MOTOR JE AKTIVNI

17 |--- (signal je trvale v log. trovni L) 0

18 PREKROCENI OTACEK B136

19 |[EXTERNI PORUCHA 1) B138

20 |EXTERNI PORUCHA 2 B140

21 |EXTERNI VYSTRAHA ™) B142

22 |VYSTRAHA PREKROCENI 1t MENICE ™) B144

23 |PORUCHA PREKROCENI TEPLOTY B146
MENICE ™)

24 \VYSTRAHA PREKROCENI TEPLOTY B148
MENICE ™)

25 |VYSTRAHA PREKROCENI TEPLOTY B150
MOTORU ™)

26 |PORUCHA PREKROCENI TEPLOTY B152
MOTORU ™)

27 |- (signél je trvale v log. urovni L) 0

28 |PORUCHA MOTOR ZABLOKOVAN ™) B156

29 |PREKLENOVACI STYKAC SEPNUT PREKLENOVACI STYKAC ROZEPNUT B158

30 |- (signél je trvale v log. Urovni L) 0

31 |PREDNABIJENI B162

™) Pokud je signal vyslan na nékterou z fidicich svorkovnic ménice (X101, EB1/2), je vysilan s logickou
urovni L.
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Stav bitl 0+15 Ize pfeCist jako hodnotu parametru r552 (K032), stav bitl
16+31 jako hodnotu parametru r553 (K033).

STAVOVE SLOVO (SW)

Bit0: signal ,,PRIPRAVEN K ZAPNUTI¢ (H)

stav ménice PRIPRAVEN K ZAPNUTI (009) nebo BLOKOVANI ZAPNUTI (008)
uroven signalu  Logicka uroven H

vyznamsignalu e Obvody napajeni fidici elektroniky a regulace jsou v ¢innosti.

e Ridici impulsy tranzistorti vystupniho stfidage jsou zablokovany.

o  Pokud je fidici elektronika napajena z vnéj$iho zdroje a na vstupu ménice je hlavni
stykac (volitelny doplnék méniCe), nemusi byt v tomto stavu v napétovém
meziobvodu ménice Zadné napéti.

Bit1: signal ,,PRIPRAVEN¢ (H)

stav ménice PREDNABIJENI (010) nebo PRIPRAVEN (011)

uroven signélu  Logicka uroven H

vyznam signélu e Obvody napajeni fidici elektroniky a regulace jsou v ¢innosti.
e Byl zadan povel k zapnuti pohonu.

o  Probiha nabijeni meziobvodu ménice nebo napétovy meziobvod ménice je jiz nabit
na plné napéti.

e Ridici impulsy tranzistorti vystupniho stfidage jsou dosud zablokovany.

Bit2: signal ,CHOD* (H)

stav ménice SYNCHRONIZACE NA OTACEJICi SE MOTOR (013) nebo CHOD (014) nebo VYP1
(015)
nebo VYP3 (016)

Uroven signalu  Logicka uroven H
vyznam signélu e  Pohon je v chodu.
e Ridici impulsy tranzistorti vystupniho stfidace jsou odblokovany.

o Na vystupnich svorkach ménice je napéti.

Bit 3: signal ,PORUCHA® (H)

stav ménice PORUCHA (007)

uroven signédlu  Logicka uroven H

vyznamsignalu e  Méni¢ hlasi poruchové hlaseni.

e Ridici impulsy tranzistor(i vystupniho stfidade jsou zablokovany.
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Bit4: signal ,VYP2“ (L)
uroven signalu  Logicka uroveri L
vyznamsignélu e Byl zadan povel VYP2 (viz bit 1 fidiciho slova).

e Ridici impulsy tranzistor(i vystupniho stfidade jsou zablokovany, na vystupnich
svorkach ménice neni napéti.

e Motor voIné dobiha a je pouze mechanicky brzdén nebo se jiz zastavil.

Bit5: signal ,VYP3“ (L)
stav ménice VYP3 (016)
uroven signalu  Logicka uroven L

vyznamsignalu e Byl zadan povel VYP3 (viz bit 2 fidiciho slova).

Bit6: signal ,,BLOKOVANIZAPNUTI“ (H)

stav ménide BLOKOVANI ZAPNUTI (008)

uroven signalu  Logicka uroven H

vyznam signélu e  Obvody napajeni fidici elektroniky a regulace jsou v ¢innosti.

o  Pokud je fidici elektronika napajena z vnéjSiho zdroje a na vstupu ménice je hlavni
stykaC (volitelny doplnék ménice), nemusi byt v tomto stavu v napétovém
meziobvodu ménice zadné napéti.

¢ Signal je vysilan tak dlouho:
- pokud je aktivni povel VYP2 (Uroved L bitu 1 fidiciho slova)

- nebo pokud je aktivni povel VYP3 (Urover L bitu 2 fidiciho slova) a souasné
probiha snizovani zadané hodnoty

- nebo pokud zustal aktivni povel ZAP (Uroveri H bitu 0 Fidiciho slova) po

skon&eni povelu VYP2 nebo VYP3 (povel ZAP bude aktivni az po vyhodnoceni
nastupné hrany (1) bitu 0 fidiciho slova, proto je nutné zadat povel VYP a
nasledné ZAP pro uvedeni pohonu do chodu).

Bit7: signal ,VYSTRAHA® (H)

stav ménice VYSTRAHA (Axxx)

uroven signalu  Logicka uroven H

vyznam signélu e  Méni¢ indikuje vystrazné hlaseni.

e Signal je aktivni dokud nebyla odstranéna pficina vystrazného hlaseni.

Bit8: signal ,,ODCHYLKA SKUTECNE HODNOTYOTACEK" (L)

stav ménice VYSTRAHA ,Odchylka skutetné a zadané hodnoty otadek* (A034)

uroven signalu  Logicka uroven L

vyznam signdlu e  Otacky motoru se lisi vice od Zadané hodnoty neZ je povolena hranice (P792)
vCetné nastavené hystereze (P793) po dobu delSi nez P794. Meni¢ indikuje
vystrazné hlaseni A034.

e Signal piejde do Urovné H, pokud je odchylka mensi nez P792.

Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ 8-41



Nastaveni ménice MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS ¢ Navod k obsluze a udrzbé

Bit9: signal ,,POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU* (H)
Uroven signalu  Logicka uroven H

vyznamsignélu e  Bit 9 je trvale nastaven v log. Grovni H.

Bit 10: signal ,,DOSAZENA KOMPARACNIFREKVENCE* (H)
Uroven signalu  Logicka uroven H

vyznamsignédlu e  Absolutni hodnota vystupni frekvence meénice (P290 =1) nebo skutecna hodnota
otacek (P290 = 0) je v&tSi nebo rovna nez hodnota porovnavana (P796) po dobu
delSi nez P798.

o  Signal pfejde do Urovné L, pokud je vystupni frekvence / skuteéné otacky mensi
nez P796 - P797 (hystereze porovnévané frekvence).
Bit 11: signal ,,PODPETI“ (H)
stav ménice PORUCHA F008
uroven signélu  Logicka uroven H
vyznam signalu e  Méni¢ indikuje poruchové hlaseni FO08 (,Podpéti v napétovém meziobvodu®).
e Hodnota napéti v napétovém meziobvodu poklesla pod minimalni dovolenou
hodnotu.
Bit 12: signal ,HLAVNi STYKAC SEPNUT* (H)
uroven signalu  Logicka uroven H
vyznamsigndlu e Je sepnut hlavni styka¢ ménice nebo prednabijeci styka¢ ss meziobvodu stfidace
(hlavni stykac / pfednabijeci stykaé je volitelny doplnék ménice).
Bit 13: signal ,RAMPOVY GENERATOR JEAKTIVNI“ (H)
uroven signélu  Logicka uroven H
vyznamsigndlu e  Probiha rozbéh nebo dobéh pohonu. Hodnota na vystupu rampového generatoru

(KKO073) neni totozna s hodnotou na vstupu rampového generatoru KK072).

Bit 14: signal ,SMER OTACENi MAGNETICKEHO POLEVPRAVO*
(H = smér vpravo, L = smér vlevo)
Uroven signalu  Logicka uroven H

vyznamsignalu e Sled fazi vystupniho napéti ma pravotocivy smér.
Z4dana hodnota vystupni frekvence / otaCek (r472,KK075) je vétsi nez 0.

uroven signédlu  Logicka uroven L

vyznamsignalu e Sled fazi vystupniho napéti m4 levotogivy smér.
Z4dana hodnota vystupni frekvence / otacek (r472,KK075) je mensi nez 0.
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Bit 15: u ménice Motion Control nema vyznam

uroven signalu  Logicka uroveri L

Bit 16: signal ,,SYNCHRONIZACE NA OTACEJiCi SE MOTOR JEAKTIVNi“ (H)
uroven signalu  Logicka uroven H

vyznamsignalu e  Probiha nabuzovani motoru (P602) nebo funkce synchronizace na otacejici se
motor.

o \ystup ménice je pfipojen k otaCejicimu se motoru.

e Aby se zabranilo pfekroeni max. proudu ménice, je postupné snizovana vystupni
frekvence az se dosahne shody vystupni frekvence a otaéek motoru. Hi hledani
vhodné vystupni frekvence je po kratkou dobu aktivni vystupni tranzistorovy stida¢
a méni¢ méfi proud motoru. Ukonceni synchronizace na otacejici se motor je
indikovano binektorem B132 = 0.

e Ukonceni nabuzeni motoru je indikovano binektorem B255 = 1.
Bit 17: u ménice Motion Control nema vyznam
uroven signalu  Logicka uroveri L
Bit 18: signal ,PREKROCENI OTACEK* (L)
stav ménice VYSTRAHA ,Piekrogeny povolené otacky* (A033)
uroveri signalu  Logicka uroven L
vyznamsignélu e  Skuteéné otacku pohonu jsou:

- VetSi nez je povolena max. vystupni frekvence pro smér otaceni vpravo (P452)

- nebo vétsi nez je povolend max. vystupni frekvence pro smér otaceni vievo
(P453).

e Signal pfejde do urovné H, pokud absolutni hodnota skutecnych otaéek bude
mensi nez nebo rovna max. frekvenci odpovidajiciho sméru.

Bit 19: signal ,EXTERNi PORUCHA 1¢ (H)

stav ménice PORUCHA F035

uroveri signalu  Logicka urovei H

vyznamsignélu e  Méni¢ indikuje poruchové hlaseni F035 (,Externi porucha 19).
e Byl zadan povel ,Externi porucha 1 bit 15 fidiciho slova.

Poznamka

¢+ Pokud je signal ,Externi porucha 1* vyslan na nékterou z fidicich svorkovnic
méniCe (X101, EB1/2), je vysilan s logickou drovniL.

Bit 20: signal ,EXTERNi PORUCHA ¢ (H)
stav ménice PORUCHA F036

uroven signalu Logicka uroven H

vyznam signélu e  Ménic indikuje poruchové hlaseni FO36 (,Externi porucha 2¢).
e Byl zadan povel ,Externi porucha 2 bit 26 fidiciho slova.

Poznamka

+«+ Pokud je signal ,Externi porucha 2* vyslan na nékterou z fidicich svorkovnic
ménice (X101, EB1/2), je vysilan s logickou urovniL.
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Bit21: signal ,,EXTERNi VYSTRAHA® (H)
stav ménice VYSTRAHA A015 nebo A016
uroven signalu Logicka uroven H

vyznamsignalu e Méni¢ indikuje vystrazné hlaseni A015 (,Externi vystraha 1) nebo A016 (,Externi
vystraha 2).

o Byl zadan povel ,Externi vystraha 1“ bit 28 fidiciho slova nebo povel ,Externi
vystraha 2“ bit 29 fidiciho slova.

Poznamka

«»+ Pokud je signal ,Externi vystraha® vyslan na nékterou z fidicich svorkovnic ménice
(X101, EB1/2), je vysilan s logickou urovni L.
Bit 22: signal ,VYSTRAHA PREKROCENI Pt MENICE* (H)
stav ménice VYSTRAHA A025
uroven signalu Logicka uroven H
vyznamsignélu e Ménic indikuje vystrazné hlaseni A025 (,Integral Pt ménice*).

o Vypoctem stanovené tepelné zatizeni ménice prekrocilo max. hodnotu. Pokud
nebude zatizeni snizeno, dojde k pretiZzeni ménice.

Poznamka

+«»+ Pokud je signal ,Vystraha pfekroceni 12t méni¢e* vyslan na nékterou z fidicich
svorkovnic ménice (X101, EB1/2), je vysilén s logickou Urovni L.

Bit 23: signal ,,PORUCHA PREKROCENI TEPLOTY MENICE“ (H)

stav ménice PORUCHA F023

uroven signalu  Logicka uroven H

vyznam signélu e Méni¢ indikuje poruchové hlaseni F023 (,Povolena teplota ménice prektocena®).
o Byla pfekroena max. pfipustna teplota chladi¢e ménice.
Poznamka

«» Pokud je signal ,Porucha prekroceni teploty ménice” vyslan na nékterou z fidicich
svorkovnic ménice (X101, EB1/2), je vysilén s logickou urovni L.
Bit 24: signal ,VYSTRAHA PREKROCENI TEPLOTY MENICE“ (H)
stav ménice VYSTRAHA A022
uroveri signalu  Logicka uroven H
vyznamsignélu e  Méni¢ indikuje vystrazné hlaseni A022 (,Teplota ménice”).
e Teplota chladice ménice je pfili§ vysoka.

Poznamka

¢ Pokud je signal ,Vystraha pfekroceni teploty méniée* vyslan na nékterou z fidicich
svorkovnic ménice (X100, EB1/2), je vysilén s logickou urovni L.
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Bit 25: signal ,VYSTRAHA PREKROCENI TEPLOTY MOTORU* (H)
stav ménice VYSTRAHA A029
uroven signalu  Logicka uroven H

vyznam signalu

Ménic indikuje vystrazné hlaSeni A029 (,Integral Bt motoru®).
e  Pfinastaveni P380 > 1:
- teplota motoru méfena teplotnim snimacem KTY84 je vy3Si nez P380.

e Pfinastaveni P380 = 1:
- teplota motoru méfena teplotnim snimacem PTC je vy3Si nez povolena.

e Pfinastaveni P380 = 0:
- VypoCtem stanovené teplotni zatiZzeni motoru v zavislosti na typu chlazeni
motoru (P382), tepelné Easové konstan® motoru (P383) a povoleném
tepelném zatizeni motoru (P384) pfekrocilo max. hodnotu.

e  Pokud nebude zatizeni snizeno, dojde pravaépodobné k tepelnému pretizeni
motoru.

Poznamka

¢ Pokud je signal ,Vystraha pfekroCeni teploty motoru® vyslan na nékterou z fidicich
svorkovnic ménice (X100, EB1/2), je vysilén s logickou urovni L.

Bit 26: signal ,,PORUCHA PREKROCENi TEPLOTY MOTORU (H)

stav ménice PORUCHA F021

uroveri signalu  Logické urovei H

vyznamsigndlu e  Méni¢ indikuje poruchové hlaseni F021 (,Povolena teplota motoru pektocena®).

o  Pfinastaveni P380 > 1:
- teplota motoru méfena teplotnim snimaéem KTY84 je vy3Si nez P381.

e Pfinastaveni P380 = 1:
- teplota motoru méfena teplotnim snima¢em PTC je vy3Si neZ povolena.

o  Pfinastaveni P380 = 0:
- Vypoctem stanovené teplotni zatiZzeni motoru v zavislosti na typu chlazeni
motoru (P382), tepelné Easové konstang motoru (P383) a povoleném
tepelném zatizeni motoru (P384) pfekroCilo max. hodnotu.

Poznamka

+«» Pokud je signal ,Porucha piekroceni teploty motoru® vyslan na nékterou z fidicich
svorkovnic ménice (X100, EB1/2), je vysilan s logickou Urovni L.

Bit 27: bez vyznamu

uroven signalu Logicka uroven L
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Bit 28: signal ,,PORUCHA MOTORZABLOKOVAN* (H)
stav ménice PORUCHA F015
uroven signalu Logicka uroven H

vyznamsigndlu e Ménic indikuje poruchové hlaseni FO15 (,Motor je zablokovan®). Odchylka
skuteCné hodnoty otaéek prekrodila stanovenou mez (bit 8 stavového slova),
regulaéni obvody jsou na momentovém omezeni (B234), otacky jsou nizsi nez 2%
jmenovité hodnoty a byla pfekroena doba P805.

Poznamka

¢+ Pokud je signal ,Porucha motor zablokovan* vyslan na rékterou z fidicich
svorkovnic ménice (X100, EB1/2), je vysilan s logickou urovni L.

Bit29: signal ,PREKLENOVACI STYKAC SEPNUT* (H)
uroven signalu Logicka uroven H

vyznamsignélu e  Pfednabijeni je ukonceno a je sepnut preklenovaci stykac, ktery premostil
resistory, pres které se nabiji kondenzator stejnosmérného meziobvodu ménice.
Tato funkce je mozna pouze ménicu, které jsou vybaveny preklenovacim
stykacem.

Bit 30: u ménice Motion Control nema vyznam

uroven signalu  Logicka uroveri L

Bit 31: signal ,PREDNABIJENI" (H)
stav ménice PREDNABIJENI (010)
uroven signalu  Logicka uroven H

vyznam signédlu e  Probiha pfednabijeni stejnosmérného meziobvodu ménice po povelu ,ZAP*.
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9  Udrzba

VYSTRAHA a

Ménice a stfidace kmito¢tu SIMOVERT MASTERDRIVES jsou zafizeni vykonové
elektroniky a na nékterych ¢astech pristroje se vyskytuji vysoka napéti.

V8echny prace na pfistroji musi byt provadény v souhlase s mistnimi
bezpe¢nostnimi pfedpisy a zakonnymi Gpravami (v Némecku je to soubor
predpist VBG 4). Pfipojeni ménice, uvedeni do provozu a odstrariovani poruch
mohou provadét pouze kvalifikovani pracovnici, ktefi museji byt dikladné
seznameni se vSemi vystraznymi pokyny a pravidly pro provadéni tdrzby podle
tohoto Navodu k obsluze a udrzbé.

Pfi opravach a vyménéach se sméji pouzivat jen originalni nahradni dily dodané
vyrobcem.

Je nutné dodrZovat pfedepsané intervaly mezi kontrolami a udrzbou a pokyny

souvisejici s Udrzbou ménice a vymeénou dild.

Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po i po odpojeni napajeni

ménice jistou dobu jesté vysoké napéti. Méni¢ je dovoleno otevfit minimainé 5

minut po odpojeni od napéti. Pfi praci u otevieného ménice je tfeba davat pozor

na volné pfistupné Casti pod napétim. Je proto nutné zajistit, aby nedo$lo k dotyku

s témito ¢astmi.Také pfi netoCicim se motoru se mdze na nasledujicich svorkach

vyskytovat nebezpeéné napéti:

- pfivodni svorky pro pfipojeni sitového napéti U1/L1, V1/L2, W1/L3

- vystupni svorky k motoru U2/T1, V2/T2, W2/T3

- silové svorky motoru

- propojeni stejnosmérného meziobvodu C+, D-

JestliZe je z néjakého dlivodu nutné provadét prace na zapnutém ménici:

- nedotykejte se Casti pod napétim;

- pouzivejte jen bezpe€né a dobfe vybrané nafadi a méfici pfistroje, télo
chrarite vhodnym ochrannym odévem;

- stljte na neuzemnéné a izolované podlozce, ktera bude odpovidat
pozadavk(im kladenym na pracovni prostredi pfi praci se souéastkami, které
mohou byt poSkozeny elektrostatickym polem.

Nerespektovani uvedenych vystrah mize mit za nasledek smrt, téZké drazy nebo
zna¢né hmotné Skody.
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9.1 Vyména chladiciho ventilatoru

Ventilator mé technickou Zivotnost L1o > 35 000 hodin pfi teploté okoli 45° C. Musi byt
pravidelné vymériovan pred uplynutim doby jeho Zivotnosti, aby se zachovala
funkEnost ménice.

Ventilator je umistén ve spodni ¢asti ménice tak, aby chladil vykonovou ¢ast ménice.

Ventilator je napajen ze zdroje 24 V a zapojen tak, Ze se roztoCi nebo vypne jakmile
teplota chladi¢e pfesahne stanovenou mez.

9.1.1  Vyména chladiciho ventilatoru ménicu a stfidaca Sitky 45 mm az 90 mm
Demontaz + Odpojte napajeci napéti ménice.

+ Vytdhnéte napajeci konektor X20.

+ Vyhnéte upevilovaci plechové zapadky a ventilator vyjméte.

Montaz + Novy ventilator vioZte do méniCe a ohnéte zpét plechové zapadky. Dbejte na to,
aby Sipka umisténa na ventilatoru sméfovala nahoru a chladici vzduch proudil
nahoru, dovnitf ménice.

+ Zapojte konektor X20. Konektor ma kli€, ktery neumozni zménit polaritu
napajeciho napéti.

9.1.2 Vyména chladiciho ventilatoru ménicl a stfidach Sitky 135mm

Demontaz + Odpojte napajeci napéti ménice.
+ VySroubuijte upeviiovaci Srouby ventilatoru a ventilator uvolnéte.
+ Odpojte napajeci vodice. Pfed odpojenim si poznamenejte pofadi vyvodu.
+ Ventilator vyjméte.

Montaz + Novy ventilator zabudujte do ménie v obraceném sledu instrukci. Dbejte na to,
aby Sipka umisténa na ventilatoru sméfovala nahoru a chladici vzduch proudil
nahoru, dovnitf ménice.

POZNAMKA Polarita napajeciho napéti ventilatoru musi byt dodrzena, jinak se ventilator nebude
otacet !

9-2 Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ
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9.1.3  Vyména chladiciho ventilatoru ménicl a stfidach Sitky 180 mm

Ve spodni ¢asti ménice jsou umistény dva chladici ventilatory. Vnitini ventilator chladi
elektroniku Fidici ¢asti, ventilator chladi¢e ochlazuje chladi¢, na kterém jsou
piSroubovany tranzistory vystupniho stfidace.

Oba ventilatory jsou napajeny z vnitfniho zdroje 24 V. Ventilator chladice je spinan
podle teploty chladice.

Ventilator fidici ¢
elektroniky N

* & o o

Ventilator chladice

* & & o o

Pfed vyménou starého ventilatoru odpojte napajeci napéti ménice.

Uvolnéte dva upeviiovaci Srouby vpiedu na horni ¢asti ménice. Upeviiovaci
Srouby neni nutné zcela vySroubovat. PFistup ke slotim rozsifujicich desek je
mozny po uvolnéni ¢elniho krytu ménice.

Opatrné vyklopte Celni kryt v thlu asi 30° smérem k sobé.

Uvolnéte zamek propojovaciho kabelu fidicich obvod( vedle vykonové
svorkovnice.

Viyklopte Celni kryt zcela ven a odejméte ho.
Odpojte napajeci konektor X20 ventilatoru.
VySroubujte Etyfi upeviiovaci Srouby ventilatoru a ventilator vyjméte.

Novy ventilator zabuduijte do méni¢e v obraceném sledu instrukci. Dbejte na to,
aby Sipka umisténa na ventilatoru sméfovala dovniti ménice.

Pfed vyménou starého ventilatoru odpojte napajeci napéti ménice.
VySroubujte Etyfi upeviiovaci Srouby ventilatoru.

Odpojte napajeni ventilatoru

Ventilator vyjméte.

Novy ventilator zabudujte do méniCe v obraceném sledu instrukci. Dbejte na to,
aby Sipka umisténa na ventilatoru sméfovala nahoru a chladici vzduch proudil
nahoru, dovnitf ménice.

POZNAMKA Polarita napajeciho napéti ventilatoru musi byt dodrzena, jinak se ventilator nebude
otacet !

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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10 Formovani kondenzatord meziobvodu

Pokud byl méni¢ skladovan nebo pokud byl provoz ménice pierusen po dobu delsi nez
jeden rok, musi byt kondenzatory stejnosmérného meziobvodu znovu zformovany.
Pokud se zformovani neprovede, mize dojit po zapnuti ménice, ktery nebyl déle nez
jeden rok v provozu, k jeho poSkozeni.

V pfipadé, Ze méni¢ je uvadén do chodu do doby jednoho roku od data vyroby, neni
nutné kondenzatory meziobvodu formovat. Datum vyroby ménice je mozné urcit z
vyrobniho Cisla ménice:

Kodovani vyrobniho

N N pozice priklad vyznam
¢isla ménice
1az3 RFU - misto vyroby
4 J 1997
K 1998
L 1999
M 2000
5 1az9 leden az z&fi
0 fijen
N listopad
D prosinec
6az15 pro Ucely formovani neni dllezité
Pfiklad vyrobniho Cisla ménice: RFU-J60147512345

vyrobeno v ¢ervnu 1997

Pro formovani kondenzator( ménice je nutné pouzit externi zdroj, jehoz schéma je
uvedeno na nasledujicim obrazku. Sitové napéti je usmérnéno diodovym

usmérfovacem A, vyhlazeno kondenzatorem C a formovaci proud je omezen
rezistorem R.

Pouzity obvod zaruci definované napéti meziobvodu a omezeny proud a tim jsou
vytvofeny vhodné podminky pro zformovani kondenzatord.

3 AC 400V SZ SZ SZ
—
— 1~
— : A C L [] R
— i B
i 1 V
| S— ~~
formovani H ¥ ¥ ¥
t
(sepnout) E
"""""""""""""""""""""""""" pripojeni
C/L+ D/L- motoru
hlavni PLL R e e R e ER e E e EEEERELEEEERELEELECEE] SECEEE RECEee e e e e E e e L E e L EREREL LR
stykaé : :
(rozepnut) U1/L1: ot 1 U2
\ . 4 l I 4 4 - O
Vi/L2: R—I _L _| i V2IT2
~ : —0
W1/L3: N | :w2rs
s —— P P 7 LSS
: R—I stejnosmérny
i usmériovad prednabijeni meziobvod " yystupni stfida¢
PET i PE2
O e e e e e e e e e e i e FE o)
Obr. 10-1 Schéma zapojeni zdroje pro formovani kondenzatoru ménice kmitoctu
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pripojeni
"""""""""""""""""""""""""" motoru
ARK :

- : U2
 — A iv2/m2
——_ T w2rrs
— : IR
. ) : :

formovani : : ss :
(sepnout) m @ @ Emeziobvod vystupni stfida¢
| ] | ................................................. PE3 & i PE2

Soucastky externiho
zdroje (pfiklad)

VYSTRAHA

Postup pfi formovani

(O e o o ! 5 _E
uzemnéni samostaného

stfidace kmitoctu -

Obr. 10-2 Schéma zapojeni zdroje pro formovani kondenzatoru stfidace kmitoctu

+ Usmériovac (A): SKD 62/16
¢ Rezistor (R): 470, 100 W
¢ Kondenzator (C): 22nF, 1600V

Na kondenzatorech ve stejnosmérném meziobvodu je po i po odpojeni napajeni
formovaciho zdroje jistou dobu jesté vysoké napéti. Zdroj odpojte az po uplynuti
minimalné 5 minut po odpojeni od napéti.

+  Pfed formovanim kondenzatoru meziobvodu ménice odpojte sitové napajeni
méniCe kmitoCtu, popf. stejnosmérné napéjeni stfidace kmito¢tu.

+  Pokud stfida¢ kmitoGtu neni propojen uzemnovaci pasnici PE3 s uzemnénym
méniem kmitoCtu, uzemnéte ho pomoci svorky PE2.

Zapojte dle schématu soucastky externiho formovaciho zdroje.
Zapnéte napajeni obvodu a dobu formovani uréete podle grafu nize.

6 4 doba formovani
T [hodiny]

51

41

31

24

doba skladovani
[roky]

| | | | 1
T T T

1 2 3 4 5

Obr. 10-3 Zavislost doby formovani na délce skladovani ménice

10-2
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Technické udaje

e ENS50178
e ENG1800-3
o EN60204-1
e E 145153
o LR21927

Ménice a stfidaCe kmitoctu splfiuji nasledujici evropské smérnice a normy:

Pocet pfipojeni sitového napajeciho
napéti u ménice kmitoctu

2 za minutu

ZpUsob chlazeni

vzduchové chlazeni pomoci vestavéného ventilatoru

Teplota chladiciho vzduchu

0°C az +45° C (do 50° C pfi redukci vykonu, viz. graf redukce vykonu)

Skladovaci teplota

-25°Caz+70°C

Teplota pfi dopravé

-25°Caz+70°C

Nadmofrska vyska pfi provozu ménice

<1000 m nad mofem - zatiZitelnost 100%
> 1000 m az 4000 m nad mofem - zatizitelnost dle grafu redukce vykonu

Vihkost vzduchu

< 85 % pii provozu (oroseni neni pripustné)
<95 % pfi dopravé a skladovani

Podminky ¢innosti dle DIN [EC 721-3-3

klimatické podminky: 3K3
pusobeni chemikali: 3C1

Stupen znegisténi

2 dle IEC 664-1 (DIN VDE 0110, ¢ast 1),
(oroseni za provozu neni pfipustné)

Piepétova kategorie

[l dle IEC 664-1 (DIN VDE 0110, ¢ast 2)

Stupef kryti

IP20 dle EN 60529

Tfida ochrany

1 dle IEC 536 (DIN VDE 0106, Cast 1)

Ochrana proti dotyku

dle EN 60204-1 a DIN VDE 0106, ¢ast 100 (VBG4)

Stupeni odruseni
e standardni provedeni
e s dopliikovym odrusovacim filtrem

dle EN 61800-3
zakladni odruseni
tfida B1 dle EN 55011

Odolnost proti ruseni

primyslové prostfedi dle EN 61800-3

pfi stacionarnim provozu:
konstantni amplituda
- vychylky

- zrychleni

pfi dopravé:
konstantni amplituda
- vychylky
- zrychleni
o razy

e pady, pfevrzeni

Natér odpovida narokiim v uzavieném prostoru
Mechanické pevnost
e chvéni dle DIN IEC 68-2-6

0,15 mm v kmito&tovém pasmu od 10 Hz do 58 Hz (u ménica Sifky 45 mm a 90 mm)

0,15 mm v kmito&tovém pasmu od 10 Hz do 58 Hz (u ménica Sifky 135 mm a 180 mm)
19,6 m/s? v kmitoCtovém pasmu od 58 Hz do 500 Hz (u ménicu Sitky 45 mm a 90 mm)
9,8 m/s? v kmitoCtovém pasmu od 58 Hz do 500 Hz (u ménich Sitky 135mm a 180mm)

3,5mm v kmitoétovém pasmu od 5Hz do 9Hz
9,8 m/s? v kmito&tovém pasmu od 9 Hz do 500 Hz
dle DIN IEC 68-2-27 / 08.89

30G, 16 ms, raz s priibéhem poloviéni sinusovky
dle DIN IEC 68-2-31/04.84

na plochu a na jeden roh

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Ménice kmitoctu

Objednaci ¢islo ménice kmitoctu | 6SE7011-5EP50 | 6SE7013-0EP50 | 6SE7015-0EP50 | 6SE7018-0EP50 | 6SE7021-0EP50
Napéjeni
Napajeni
napéjeci napét| 3AC 380az480V ('15 % [+10 %)
kmitocet 50/60Hz £ 6%
proud 1,7A 3,3A 55A 8,8A 9,7A
max. proud (pfi pfipojeni 34A 6,6A 11,0A 17,6 A 19,4 A
stfidacu)
Napéti meziobvodu 510...650V

Napajeni fidici elektroniky

DC 24V (20...30V) /0,8 A bez doplrikovych desek, 1,5A véetné doplrikovych desek

Zatizitelnost dle EN60146-1-1

Jm. hodnota
vystupniho proudu
vykonu
kmitoCtu

1,5A
0,55 kW

3,0A
1,1 kW

50A
1,5 kW

0...400 Hz

8,0A
3kwW

10,0A
4 kW

Zakladni proud

Max. vystupni proud

Doba pretizitelnosti
Opakovaci cyklus

Spickova pretizitelnost
Doba $pickové pretizitelnosti
Opakovaci cyklus $p. pretiz.

0,91 x jm. vystupni proud
1,6 x jm. vystupni proud

30s
300s

3 x jm. vystupni proud pfi fspin. = SkHz /2,1 x jm. vystupni proud pfi fspin. = 10 kHz

250 ms
1s

Vystupni napéti

3ACO ... vstupni napajeci napéti x 0,86

Spinaci frekvence

5,0kHz - 10,0 kHz

Max.proud interni brzdné jednotky 20A 20A | 2A | 20A 20A
Ztraty, chlazeni, Uginik
Uginik

sité cosqin (1. harm.) >0,97

celkovy cosou 0,93 - 0,96 (pfi pouziti 2% vstupni tlumivky)
Uginnost 1 pfi fspin. = 10kHz >90 % >92% >93 % >96 % >97 %
Ztrat. vykon pfi fspin. = 10 kHz 0,070kW 0,104 kW 0,150 kW 0,216 kW 0,240kW
Spotfeba chladiciho vzduchu 0,002 m3/s 0,009 m3/s 0,009 m3/s 0,018 m3/s 0,018 m3/s
Hluénost, rozméry, hmotnost
Urovei hiuku 18dB 40dB 40dB 37dB 37dB
Konstrukéni velikost Sitka 45mm §itka 67,5mm Sitka 67,5 mm Sitka 90 mm Sitka 90 mm
Vyska 360 mm 360 mm 360 mm 360 mm 360 mm
Sitka 45 mm 67,5mm 67,5 mm 90 mm 90 mm
Hloubka 260 mm 260 mm 260 mm 260 mm 260 mm
Hmotnost 3 kg 4 kg 4 kg 5kg 5kg
11-2 Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ
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Ménice kmitoctu

Objednaci ¢islo ménice kmitoctu

6SE7021-4EP50 | 6SE7022-1EP50 | 6SE7022-7EP50 | 6SE7023-4EP50

Napéjeni
Napajeni
napéjeci napét| 3AC 380 az480V ('15 % 1 +10 %)
kmitocet 50/60Hz +6 %
proud 12,6A 16,7A 232A 31,7A
max. proud (pfi pfipojeni 25,2A 334A 46,4 A 63,4A
stfidacu)
Napéti meziobvodu 510...650V
Napéjeni fidici elektroniky DC 24V (20...30V) /1,0 A bez dopliikovych desek, 2,0 A vCetné
dopliikovych desek
Zatizitelnost dle EN60146-1-1
Jm. hodnota
vystupniho proudu 140A 205A 27,0A 34,0A
vykonu 5,5 kW 7,5 kW 11,0 kW 15,0 kW
kmitoCtu 0...400Hz
Zakladni proud 0,91 x jm. vystupni proud
Max. vystupni proud 1,6 x jm. vystupni proud
Doba pretizitelnosti 30s
Opakovaci cyklus 300s
Spitkova pretizitelnost 3 x jm. vyst. proud pfi fspin. = 5kHz /2,1 x jm. vyst. proud pfi fspin. = 10 kHz
Doba $pickové pretizitelnosti 250 ms
Opakovaci cyklus $p. pretiz. 1s
Vystupni napéti 3ACO ... vstupni napajeci napéti x 0,86
Spinaci frekvence 5,0kHz - 10,0 kHz
Max.proud interni brzdné jednotky 40A | wA | 70A | 70A
Ztraty, chlazeni, Uginik
Uginik
sité cosqin (1. harm.) >0,97
celkovy cospu 0,93 - 0,96 (pfi pouziti 2% vstupni tlumivky)
Uginnost 1 pfi fspin. = 10kHz >97% >97 % >98% >98%
Ztrat. vykon pfi fspin. = 10 kHz 0,27 kW 0,34 kW 0,47 kW 0,63 kW
Spotfeba chladiciho vzduchu 0,041 md/s 0,041 m3/s 0,061 m3/s 0,061 m¥/s
Hluénost, rozméry, hmotnost
Urover hluku 43dB 43dB 59dB 59dB
Konstrukéni velikost Sifka 135mm Sitka 135 mm Sitka 180 mm Sitka 180 mm
Vyska 360 mm 360 mm 360 mm 360 mm
Sitka 135 mm 135 mm 180 mm 180 mm
Hloubka 260 mm 260 mm 260 mm 260 mm
Hmotnost 11,1 kg 11,2 kg 15,3 kg 15,5 kg
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Stridace kmitoctu

Objednaci &islo stfidade kmitottu | 6SE7012-0TP50 | 6SE7014-0TP50 | 6SE7016-0TP50 | 6SE7021-0TP50 | 6SE7021-3TP50
Napéjeni
Napajeni

napéjeci napét| DC510az 650V ('15 % [+10 %)

proud 2,5A | 50A | 75A | 12,5A 15,7A

Napéti meziobvodu

= napajeci napéti

Napajeni fidici elektroniky

DC 24V (20...30V) /0,8 A bez doplrikovych desek, 1,5A véetné doplrikovych desek

Zatizitelnost dle EN60146-1-1

Jm. hodnota
vystupniho proudu 2,0A 40A 6,1A 10,2A 13,2A
vykonu 0,75 kW 1,5 kW 2,2 kW 4,0 kW 5,5 kW
kmitoctu 0...400Hz
Zakladni proud 0,91 x jm. vystupni proud
Max. vystupni proud 1,6 x jm. vystupni proud
Doba pietizitelnosti 30s
Opakovaci cyklus 300s
Spickova pretizitelnost 3 x jm. vystupni proud pfi fspin. = 5kHz /2,1 x jm. vystupni proud pfi fspin. = 10 kHz
Doba $pickové pretizitelnosti 250 ms
Opakovaci cyklus $p. pretiz. 1s
Vystupni napéti 3ACO ... vstupni napajeci napéti x 0,64
Spinaci frekvence 5,0kHz - 10,0 kHz
Ztraty, chlazeni, Gginik
Uginnost n pfi fspin. = 10kHz >90 % >92 % >93% >96 % >97 %
Ztrat. vykon pfi fspin. = 10 kHz 0,066 kW 0,086 kW 0,116 kW 0,156 kKW 0,240 kW
Spotfeba chladiciho vzduchu 0,002 m3/s 0,009 m3/s 0,009 m3/s 0,018 m3/s 0,018 m3/s
Hluénost, rozméry, hmotnost
Urovefi hluku 18dB 40dB 40dB 37dB 37dB
Konstrukéni velikost Sitka 45mm Sitka 67,5mm Sitka 67,5 mm Sitka 90 mm Sitka 135mm
Vyska 360 mm 360 mm 360 mm 360 mm 360 mm
Sitka 45 mm 67,5 mm 67,5 mm 90 mm 135 mm
Hloubka 260 mm 260 mm 260 mm 260 mm 260 mm
Hmotnost 3kg 4 kg 4 kg 5kg 9,1kg
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MASTERDRIVES Motion Control « Navod k obsluze a udrzbé

Technické udaje

Stridace kmitoctu

Objednaci ¢islo ménice kmitoCtu | 6SE7021-8TP50 | 6SE7022-6TP50 | 6SE7023-4TP50 | 6SE7023-8TP50
Napéjeni
Napajeni

napéjeci napét| DC510az 650V ('15 % 1 +10 %)

proud 20,8A 30,4A 40,5A 446A

Napéti meziobvodu

= napajeci napéti

Napajeni fidici elektroniky

DC 24V (20...30V) /1,0 A bez dopliikovych desek, 2,1 A vCetné

dopliikovych desek
Zatizitelnost dle EN60146-1-1
Jm. hodnota
vystupniho proudu 17,5A 255A 34,0A 37,5A
vykonu 7,5kW 11,0 kW 15,0 kW 18,5 kW
kmitoCtu 0...400Hz
Zakladni proud 0,91 x jm. vystupni proud
Max. vystupni proud 1,6 x jm. vystupni proud
Doba pietizitelnosti 30s
Opakovaci cyklus 300s
Spitkova pretizitelnost 3 x jm. vyst. proud pfi fspin. = 5kHz /2,1 x jm. vyst. proud pfi fspin. = 10 kHz
Doba $pickové pretizitelnosti 250 ms
Opakovaci cyklus $p. pretiz. 1s
Vystupni napéti 3ACO ... vstupni napajeci napéti x 0,64
Spinaci frekvence 5,0kHz - 10,0 kHz
Ztraty, chlazeni, Gginik
Uginnost 1 pfi fspin. = 10kHz >97 % >97 % >98 % >98 %
Ztrat. vykon pfi fspin. = 10 kHz 0,30 kW 0,41kwW 0,55 kW 0,66 kW
Spotfeba chladiciho vzduchu 0,041 md/s 0,041 m3/s 0,061 m3/s 0,061 m¥/s
Hluénost, rozméry, hmotnost
Uroveri hluku 48dB 48dB 59dB 59dB
Konstrukéni velikost Sitka 135mm §itka 135 mm Sitka 180 mm Sitka 180 mm
Vyska 360 mm 360 mm 360 mm 360 mm
Sitka 135 mm 135 mm 180 mm 180 mm
Hloubka 260 mm 260 mm 260 mm 260 mm
Hmotnost 9,2kg 9,3kg 13,8 kg 14,0 kg

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Odlehéovaci
charakteristiky jmenovité napajeci napéti [%]
dle VDE 0110/ IEC 664-1
(neplati dle norem UL / CSA)
100
75
50
0 1000 2000 3000 4000
|
nadmorska vyska [m nad m.]
pfipustny jmenovity proud [%]
100
vyska |odlehéovaci
90 [m] faktor K1
1000 1,0
80
2000 0,9
70 3000 0,845
4000 0,8
60
0 1000 2000 3000 4000
nadmorska vyska [m nad m.]
pfipustny jmenovity proud [%]
100 teplota | odlehcovaci
\ [°C] | faktor K2
75 50 0,879
45 1,0
50 40 1,125
35 1,25*
25 30 1,375
0 25 15"
0 10 20 30 40 50 * viz poznamka dale
>
teplota chladiciho vzduchu [°C]
Obr. 11-1 Odlehcovaci charakteristiky
PFepocitani pfipustného jmenovitého proudu v zavislosti na nadmofské vySce pro
>1000m n. m. se pro teplotu chladiciho vzduchu niz$i nez 45° C je nasledujici:
vysledny koeficient = koeficientyyska X koeficientoolni teplota
K=K1xKa
POZNAMKA V zadném pfipadé nesmi byt redukéni koeficient vétsi nez 1!
Priklad: nadmorska vySka: 3000 m K1=0,845

okolni teplota: 35 °C Ko =125
= vysledny koeficient = 0,845 x 1,25=1,056 (=1,0)
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Vyrobni stitek

MASTER DRIVES MC ————}— oznageni fady ménica —t————— MASTER DRIVES MC
AC/AC DRIVE typ ménide DG/AC DRIVE
TN P—r= | (TN F—— i
Bestelinummer: 6SE7011-5EP50-Z — | ©biednaci&islo Bestellnummer: 6SE7012-0TP50-Z
Model number Z=0C10 + G10 | fneéz:ig? doplrikh Model number Z=C10+ G10
(TN — . TR —
- rok data vyroby - N
Fabrik-Nr. s RFU Ha1547500012 Fabrik Nr. s RFU H41547500011
Serial no. mésic data vyroby Serial no. N
Eingang/Input 3AC 380..480V  15A Eingang/Input DC 510...650 V
§0/60 Hz Zmin=1%
Ausgang/Output 3AC 0-380..480V 0-400 Hz Ausgang/Output 3AC 0-380..480V 0-400 Hz
Dauerstrom/Cont. current  1.5A i Dauerstrom/Cont. current 2 A
Spitzenstrom/Peak current  4.5A (0.25s) Spitzenstrom/Peak current  6A (0.255s)
Erz.Stand/Issue A povoleni technologického |  Erz.Stand/Issue A
sw (uvolnéni ozna¢eno
Techn. Opt. usTED kfizkem)

Made in Germany

®

@ CE€

PWR.CONV.EQ.

Datum vyroby

Made in Germany

el @ @ C€

PWR.CONV.EQ.

Obr. 11-2P¥iklad vyrobniho Stitku (vlevo ménice kmitoCtu, vpravo stfidace kmitoctu)

Z vyrobniho Cisla ménice Ize dekddovat datum vyroby:

pismeno rok vyroby Cislice / mésic vyroby
pismeno
J 1997 1az9 leden az z&fi
K 1998 0 fijen
L 1999 N listopad
M 2000 D prosinec

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Vyznam zkratek
volitelnych doplikd

dopInék vyznam doplInék vyznam
SBP: inkrementalni snima¢ otacek CBP2: PROFIBUS (umoZziiuje synchronizaci
C11 Slot A taktu)
C12 Slot B G Slot A
C13 Slot C G92 Slot B
G93 Slot C
C23 SBR1: resolverovy snimac otacek CBC: CAN-Bus
Slot C G21 Slot A
SBR2: resolverovy snima¢ otacek se ggg gllg: g
simulaci IRC
C33 Slot C
SBM: absolutni snima¢ otaek EB1: rozSifent vstupl a vystupd 1
G61 Slot A
C51 Slot A
G62 Slot B
C5h2 Slot B G63 Slot C
C53 Slot C
SLB: SIMOLINK EB2: rozsifeni vstupl a vystupl 2
G71 Slot A
G41 Slot A
G72 Slot B
G43 Slot C
CBP: PROFIBUS (nahrazen K80 funkce bezpecny stop
doplfikovou deskou CBP2)
G11 Slot A
G12 Slot B
G13 Slot C

11-8
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Poruchova a vystrazna hlaseni

12 Poruchova a vystrazna hlaseni

12.1

Poruchova hlaseni

Ke kazdému poruchovému hlaseni je mozné zjistit doplfujici informace, které jsou
ulozeny v nasledujicich parametrech:

o 1947
1949
1951
o P952
® 782

Cislo poruchy

upfesnéni poruchy

seznam popistl poruch pfislusnych k €islu poruchy a indexu
podet pfipadll poruch

doba vzniku poruchy

Nepotvrdi-li se pfed vypnutim méni¢e poruchové hlaseni, objevi se toto poruchové
hlaseni po nasledném zapnuti (pfipojeni napajeciho napéti) opét. Méni¢ neni mozné
bez potvrzeni poruchového hlaseni (tzv. kvitovani“) uvést do chodu. Jedinou vyjimkou
je moznost, Ze v pfipadé potlaceni uréitych poruchového hlaseni u ménice byla zvolena
funkce automatického znovuzapnuti po obnoveni dodavky elektrické energie (viz téz

P373).

Poruchova hlaseni

g;srt)chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
Foo1 Zadné zpétné hlaseni od hlavniho stykaée |0  Zkontrolujte téZ smycku zpétného hladeni od hlavniho
stykace, popf. smycku zpétného hlaseni od zdroje

Tato vystraha ma smysl jen tehdy, je-li buzeni.
projektovano zpétné hladeni od hlavniho . . L
stykaCe. Po povelu k zapnuti nepfiSlo béhem Zkon}:oluﬁg na}itavem parﬁmgtruvIE’S’T (ﬁld,rvoj “,d'f;,'ho ]
¢asoveho intervalu daného obsahem rs]'lgna,ﬂ ur(;elr:ev o“na vyvolani zpetneno hiaseni ,rizent
parametru P600 Zadné zpétné hiageni od avniho stykace’).
hlavniho stykace. Q ProdluZte dobu prodlevy P600.

F002 Prednabijeni Q Zkontrolujte velikost napéjeciho napéti.

- . . 0 .

Nepodafilo se dosahnout minimalni hodnoty };l]gdg.oetgiagﬁ' g&%??}'iﬂu ?:]fdo;aéwigfg r{;’itso%lfcmu
napéti v meziobvodu nebo byla pfekroCena g 180"/ P07p1 fidace k ’ " Ejt u
maximalni doba pfednabijeni 3 s. Nebo L% u stridgace kmitoctu.

Q Zkontrolujte spravny kéd ménice P070 podle
objednaciho €isla.

F006 Piepéti v napétovém meziobvodu Q Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti a téz parametr
Napéti v meziobvodu ménice presahlo P071 (napéajeci napéti ménice).
hodnotu 820 V. - . e . .

Q Meéni¢ pracuje v generatorickém rezimu bez moznosti
rekuperovat energii zpét do sité.

O Lezi-li hodnota napéjeciho napéti ménice na horni
hranici tolerance, mdze byt poruchové hlaseni F006
vyvoldno pfi plném zatiZzeni ménice a vypadku jedné
faze.

Q Zvyste hodnotu parametru P464 (doba poklesu

frekvence).
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Poruchova hlaseni

Cislo
poruchy

Nazev poruchy

Odstranéni poruchy

F008

Podpéti v napétovém meziobvodu
Hodnota napéti v napétovém meziobvodu
poklesla pod minimélni dovolenou hodnotu
76% jmenovité hodnoty 76% x (1,34 x P071).
Vyskytl se kratkodoby vypadek dodavky
elektrické energie, ktery byl rozpoznam az po
obnoveni dodavky energie.

a Zkontrolujte:
+ hodnotu parametru P071 (napajeci napéti ménice)
+ vstupni usmérfiova¢

+ stejnosmérny meziobvod.

F011

Nadproud

Byla pfekroena hodnota maximalniho
proudu.

Fazi, ve které doslo k prekrogeni proudu
uréuje parametr r949. Hodnota je binarné
kédovana, tzn. pokud doslo k prekrogeni ve
vice fazich sou¢asné, niZe uvedené hodnoty
se vzajemné sCitaji:

r949 = 1: faze U - bit 0 (r949) = 1

r949 = 2: faze V - bit 1 (r949) = 1

r949 = 4: faze W - bit 2 (r949) = 1

Q Zkontrolujte:

+ vystup ménice na zkrat mezi fazemi nebo na zemni zkrat
+ zda neni motor mechanicky pfetizen

+ zda vykon ménic¢e odpovida vykonu motoru

+ zda nejsou na pohon kladeny pfili§ velké dynamické
pozadavky.

F015

Motor je zablokovan

Motor je zablokovan nebo pfesel za bod
zvratu pravdépodobné z nasledujicich
ddvodu:

« piiili$ velké statické zatiZzeni pohonu

+ prili§ rychly narGst ¢i pokles vystupni
frekvence nebo pfili§ velka a rychla zména
zatizeni

* jsou chybné nastaveny parametry snimace
otacek

+ z dGvodd rudeni na pfivodu snimace otacek
(napf. nepfipojené stinéni kabelu)

Porucha se objevi az po uplynuti doby
nastavené P805 (prodleva mezi hlasenim
,dosazeni odchylky mezi skute¢nou a
pozadovanou hodnotou otacek” a hlaenim
,motor je zablokovan nebo za bodem
zvratu®).

Soucasné s poruchovym hlasenim je
nastaven binektor B156 - stavové slovo 2, bit
28 (r553).

Zda je pohon zablokovan nebo pfekro€il bod
zvratu zavisi na parametrech P792 (rozdil
mezi skuteCnou a pozadovanou hodnotou
otacek) a P794 (min. doba trvani rozdilu mezi
skuteCnou a poZadovanou hodnotou).
Poruchové hlaseni Ize ovlivnit parametrem
P806.

U zpusobu regulace n/f (vektoroveé fizeni) je
moznym dlvodem vyskytu poruchy dosazeni
meze momentového omezeni (B234).

Pii U/f Fizeni musi byt aktivovan regulator Imax
(P331).

Q Snizte velikost zatéze.

O Uvolnéte mechanickou nebo elektromagnetickou
brzdu.

Q Zvyste hodnotu proudového omezeni.

Q Prodluzte dobu prodlevy (P805) mezi hiasenim
,<dosaZeni odchylky mezi skuteCnou a pozadovanou
hodnotou otacek” a hlasenim ,motor je zablokovan
nebo za bodem zvratu®.

O ZvétSete pasmo odchylky (P792) mezi skute¢nou
a pozadovanou hodnotou otacek.

Q Pifizeni U/f prodluzte dobu rozbéhu P462 a
zkontrolujte nastaveni charakteristiky U/f.

12-2

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ




MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a Udrzbé

Poruchova a vystrazna hlaseni

Poruchova hlaseni

g(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy

Fo17 Bezpeény STOP je aktivni O Zkontrolujte, zda spina¢ bezpeény STOP - X533 /3,4

je sepnut.

F020 Povolena teplota motoru piekroéena O Zkontrolujte, zda motor neni pfetéZovan a zda funguje
Povolena maximaini hodnota teploty motoru spravné ventilace. Aktualni hodnotu teploty motoru Ize
byla pfekro¢ena. pfeCist z parametru r009 (teplota motoru - pouze pfi
949 = 1: max. teplota motoru byla pouziti linearniho snimace teploty KTY84).
pfekro€ena Q Zkontrolujte hodnotu parametru P381 (prahova teplota
r949 = 2: zkrat mezi pfivody snimace teploty poruchového hlaseni ,povolena teplota motoru
nebo vadny snima¢ teploty pfekroCena®).
r949 = 4: pferudené pfivody snimace teploty . . .
nebo vadny snimaé teploty a Zkont"rql’ultz vsliup terrE|sttoru KTY84kna §vorkach
r949 = 5: pferusené pfivody snimace teploty rozsirjicl des 3(/jnghz ra d.rvnne2| svorkamiana
nebo pfekroCeni mezni hodnoty ze snimace prerusent privodnich vodicu.
teploty O Zkontrolujte chlazeni motoru - ventilator, zatiZeni

motoru.

F021 Motor 12t Q Zkontrolujte nastaveni parametru P383 (tepelna

¢asova konstanta T1 motoru).

Byla pfekro¢ena hodnota oteplovaciho . )

integralu 12t motoru. Motor je pfi provozu Zkontrolujte nastaveni parametru P384.2.

pretizen. Tepelné zatizeni motoru I?t je kontrolovano pfi
nastaveni P383>=100s a pfi P381>200°C. Kontrolu
tepelného zatiZeni Ize vypnout pfi nastaveni
P383<100s.

F023 Povolena teplota ménice prekroéena Q Zkontrolujte pfivod chladiciho vzduchu, jeho teplotu

Povolend maximalni hodnota teploty ménice
byla pfekro¢ena.

r949 = 1: max. teplota chladi¢e ménice byla
pfekroCena

r949 = 2: teplotni Cidlo 1 - pfivody od idla
jsou poskozené (pferusené, zkratované)
nebo Cidlo teploty je poSkozeno

r949 = 18: teplotni ¢idlo 2 - pfivody od idla
jsou poSkozené (pferuené, zkratované)
nebo €idlo teploty je poSkozeno

r949 = 34: teplotni Cidlo 3 - pfivody od Eidla
jsou poskozené (pferusené, zkratované)
nebo €idlo teploty je poSkozeno

r949 = 50: teplotni Cidlo 4 - pfivody od Cidla
jsou poSkozené (pferusené, zkratované)
nebo Cidlo teploty je poSkozeno

a teplotu okoli. Pfi teploté > 45°C je nutné redukovat
zatizeni ménice.

Zkontrolujte:

+ zda je pfipojen ventilator -E1 a zda se otaci ve spravném
sméru

+ zda nejsou zmenseny otvory sani a vyfuku chladiciho
vzduchu nedistotami

« Cidlo teploty pfipojené na svorkovnici -X30.
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Poruchova hlaseni

g(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F025 Piekroceni ,,Uce” tranzistoru spinajictho | Zkontroluijte:
kladného napéti + zda se v obvodu faze L1 motoru nevyskytl zkrat, popf.
V obvodu faze L1 (horniho spinage) bylo zemni zkrat
provedeno odepnuti z divodu vyskytu Lo . .
nespravné hodnoty napéti Uce (napf. velké Poukz cu sltr!dacudkompakvtnblho prf)vgdSeTnol.P .
napéti Uce na sepnutém tranzistoru nebo |3 Zkontrolujte, zda spinaC bezpecny neni rozepnut
malé na nesepnutém). (svorky X533: 3,4)
F026 Piekroceni ,,Uce” tranzistoru spinajiciho  |Q  Zkontrolujte:
Zaporne napéti + zda se v obvodu faze L2 motoru nevyskytl zkrat, popf.
V obvodu faze L2 (dolniho spinace) bylo zemni zkrat
provedeno odepnuti z divodu vyskytu S . .
nespravné hodnoty napéti Uce (napf. velké Poukz © ? sltr!?ac%kompakvtn;ho prf)vgdst?rn(ljp . t
napéti Uce na sepnutém tranzistoru nebo uz ?(n ;?5%3(?,3243 spinaC bezpecny neni rozepnu
malé na nesepnutém). (svorky X533: 3,4)
F027 Piekroceni ,,Uce” tranzistoru brzdné Q Zkontrolujte:
jednotky , .
+ zda se v obvodu faze L3 motoru nevyskytl zkrat, popf.
V obvodu faze L3 (spinage brzdného odporu) [zemni zkrat
bylo provedeno odepnuti z divodu vyskytu e . .
nespravné hodnoty napéti Uce (napf. velké Poukz © ? sltr!?ac%kompakvtn;ho prf)vgdst?rn(ljp . t
napéti Uce na sepnutém tranzistoru nebo uz ?(n ;?5%3(?,3243 spinaC bezpecny neni rozepnu
malé na nesepnutém). (svorky X533: 3,4)
F029 Chyba méreni napéti Q Je mozné, ze doslo k defektu v obvodech méfeni
I . napéti.
PFi méfeni napéti se vyskytla nespravna
hodnota. Q Je mozné, ze dolo k poruSe usmériiovace (nezaviraji
r949 = 1 neni mozné vykompenzovat ofset ve |se usmériiovaci tyristory).
fazi L1
r949 = 2 neni mozné vykompenzovat ofset ve
faziL3
r949 = 3 neni mozné vykompenzovat ofset ve
fazichL1a L3
r949 = 65 neni mozna automaticka
kompenzace ofsetu analogovych vstup
méfeni napéti
F035 Externi porucha €. 1 a Zkontrolujte:
Byla aktivovéna externi porucha &. 1. + zda obvody pfipojené ke vstupu externi poruchy nejsou
aktivovany
+ zda nejsou preruseny vodice k binarnimu vstupu externi
poruchy
+ hodnotu parametru P575 (zdroj fidiciho signélu ,externi
porucha 1%).
F036 Externi porucha ¢. 2 Q Zkontrolujte:
Byla aktivovéna externi porucha &. 2. + zda obvody pfipojené ke vstupu externi poruchy nejsou
aktivovany
+ zda nejsou preruSeny vodice k binarnimu vstupu externi
poruchy
+ hodnotu parametru P585 (zdroj fidiciho signélu ,externi
porucha 2°).
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Poruchova hlaseni

giil:’chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F038 Vypadek napéti pfi ukladani parametru O Znovu zadejte hodnotu parametru. Cislo chybné
PF ukladani nové hodnoty parametru dodlo k | Z2PSaného parametru udava ra49.
vypadku napajeciho napéti fidicich obvodd.
F040 Chybny provozni stav Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
F041 Chyba pfi ukladani do paméti EEPROM Q Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
Pfi ukladani hodnot do paméti EEPROM se
vyskytla chyba.
F042 Vypocetni éas O ZmenSete vypocetni zatizeni mikroprocesoru. Snizte
Doglo k broblémim s vipocetnim casem hodnotu parametru P340 (spinaci kmitoCet)
0Sl0 k problemum $ vypocetnim casem. a zkontrolujte hodnotu parametru r829 (rezerva
vypodetniho vykonu).
Q Prodluzte dobu vzorkovani volnych funkénich bloku.
F043 Preruseni komunikace mezi procesory O ZmenSete vypocetni zatizeni mikroprocesoru. Snizte
Interni k ik i sianalovy hodnotu parametru P340 (spinaci kmitocet). Mohlo
nterni komunikace mezi signaiovym dojit k pfekro&eni doby vypocetniho ¢asu.
procesorem a fidicim procesorem byla
pferusena. Chyba fidici elektroniky. Vyméfite ménic.
F044 Propojeni BICO Viypnéte a znovu zapnéte napajeni fidicich obvodu.
Chyba v propojeni bloku binektor / konektor. |Q@  Zvolte tovarni nastaveni meénice a znovu nastavte
o . viechny parametry.
r949 > 1000 chyba v propojeni sw konektorl o . L
r949 > 2000 chyba v propojeni sw binektord |3@  Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
r949’|: 1(,)28 t%%lf"fa propojeni mez Snizte poCet propojeni mezi signalovym procesorem a
S|vgn:;\ ovym a fidicim procesorem J& fidicim procesorem, tzn. nastavte konektory
prepinena propojujici vzajemné nasledujici obvody na nulu:
zadavani zadané hodnoty, polohovy regulator,
otackovy regulator, omezeni a snimani momentu ,
proudovy regulator (obvody, které zpracovava
signalovy procesor) s ostatnimi obvody, napf. vstupy a
vystupy, trasovaci pamét, volné funkéni bloky apod.
F045 Hardwarova chyba pfistupu k rozsifujici |0 Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
desce . - _ L
Q PrezkouSejte spravné zasunuti rozSifujicich desek v
Vyskytla se hardwarova chyba pfi pfistupu konektoru desky Fidici elektroniky.
k rozSifujici desce. Yy v
Vymeénte rozSifujici desku.
F046 Chyba pfi povelu k zépisu parametru O Opakujte ¢innost, pokud se chyba znovu objevi,
o - vymérite ménic.
Vyskytla se chyba pfi povelu k zapisu
parametru v obvodech signalového
procesoru.
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g(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F051 Chyba snimace otaéek Resolverovy snima¢ ota&ek, opticky snimad otacek:

Doslo k poruse snimace otacek nebo jeho  |r949 = 9 Signal z resolveru chybi
propojent. 1949 = 25 Inicializaéni signal nebo signal C/D optického
+ signél z resolveru ma malou amplitudu snimace chybi

* chyba pfi pfenosu sériovych dat po sbérnici {Q VyzkouSejte pfip. vyménte snimac otacek.
SSI/EnDat pfi pouZiti absolutniho snimace

polohy Q Zkontrolujte pfivodni vodiCe k snimadi otacek.

O Provéfte spravné uzemnéni stinéni kabelu snimace

r949 < 100 Snimac otacek motoru. "y
otacek.

r949 > 100 Externi snima¢ ot&d&ek motoru. . . . , ,
Q Zkontrolujte spravné nastaveni parametrd konfigurace
snimace.

r949 = 26 Nulovy impuls optického snimace je mimo
povoleny rozsah.

r949 = 27 Nulovy impuls chybi.
r949 = 28 Snimac otatek nemé napajeni.
Q Vyzkousejte pfip. vyménte snimac otacek.

Q Provéfte napajeni snimace, pfip., zda neni napajeni
zkratované.

Q Vypnéte napajeni fidici elektroniky a znovu zapnéte.

O Znovu nastavte vSechny parametry konfigurace
snimace otacek.

r949 = 29 Chybi signal ze snimade otadek, popf. chybi
signal C/D.

Q Zkontrolujte pfivodni vodiCe k snimadi otacek.

O Zkontrolujte, zda jste pouzili spravny typ kabelu.
Opticky snima¢ otacek a viceotad&kovy snimac jsou
propojeny riznymi typy kabelt !

Vymérite snimacovou desku SBR/SBM.
Chyba Fidici elektroniky. Vyménte ménic.

Viypnéte napdjeni fidici elektroniky a znovu zapnéte.

0O 0 0 DO

Znovu nastavte vSechny parametry konfigurace
snimace otacek.

Absolutni snimag otacek:

r949 = 30 Chyba kontrolniho souctu (CRC) nebo parity pfi
pfenosu dat

r949 = 31 PrekroCeni asového intervalu EnDat.

r949 = 32 Obecna chyba.

r949 = 33 PrekroCeni doby pro inicializaci.

Q Zkontrolujte nastaveni konfigurace snimace P149.
Q Zkontrolujte pfivodni vodiCe k snimaci otacek.

Q VyzkouSejte pfip. vymérite snimac otacek.

(pokracovani na nasledujici strané)
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Poruchova hlaseni

otacek
Pfi inicializaci rozSifujici desky snimace
otacek doslo k chybé.

g(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F051 a Vyméiite snimacovou desku SBM.
(pokra- O Chyba fidici elektroniky. Vyméite m&nic.
covéni)
r949 = 34 Chybna adresa protokolu EnDat. &teni nebo
zapis parametrd neni spravny.
Q Zkontrolujte adresu a MRS kod P149.
r949 = 40 az 48 Vystrazné hlaeni pfi komunikaci EnDat.
O Zkontrolujte napdjeni snimace otacek a jeho zaloZni
baterii.
r949 = 49 Nastaven bit vystrazného hlaseni EnDat.
r949 = 50 az 59 Vystrazné hlaseni pfi komunikaci EnDat.
r949 = 100 + vySe uvedené upiesnéni poruchy
porucha se vyskytla u externiho snimace otacek.
F053 Chybny parametr pfi vykonavani piikazu
Pfi ¢innosti, pfi které byly zménény nékteré
parametry, doslo k chybé vypoétu ménénych
parametrd.
F054 Chyba pfi inicializaci desky snimace @ Moznou pfiCinu Ize nalézt jako obsah parametru r949:

r949 = 1:
r949 = 3:
ro49 = 4:
ro49 = 5:
r949 = 6:
r949 = 7.
ro49 = 21:
ro49 = 23:
ro49 = 24:
ro49 = 30:
ro49 = 31:
ro49 = 32:
r949 = 40:
ro49 = 41:
ro49 = 42:
r949 = 50:
r949 = 60:

chybny kéd jednotky

jednotka SBP neni kompatibilni

jednotka SBR neni kompatibilni

jednotka SBM neni kompatibilni

¢asova chyba pfi inicializaci jednotky SBM
jednotka je v ménici dvakrat

jednotka SBR je v ménici dvakrat

jednotka SBM je v ménici trikrat

jednotka SBP je v ménidi trikrat

jednotka SBR je zasunuta v nespravném slotu
jednotka SBM je zasunuta v nespravném slotu
jednotka SBP je zasunuta v nespravném slotu
v ménici chybi jednotka SBR

v ménici chybi jednotka SBM

v ménici chybi jednotka SBP

v ménici jsou tfi jednotky pro snimace

vnitfni chyba obvodu

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Poruchova hlaseni

g(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F056 Vypadek telegramu (SIMOLINK) Q Zkontrolujte:
Komunikacni okruh SIMOLINK je pferusen. |+ neporusenost komunikacniho okruhu (svétlovodice)

+ neni-li jedna jednotka SLB (SIMOLINK) komunikacniho
okruhu bez napéti
* nehlasi-li néktera z jednotek SLB (SIMOLINK)
komunika¢niho okruhu poruchu
+ dobu vypadku telegramu SLB - P741.

F058 Chyba pfi nastavovani parametrii
Pfi nastavovani parametru nastala chyba pfi
vykonavani ¢innosti souvisejici s
nastavovanym parametrem.

F059 Chyba po uvedeni méniée do tovarniho |0 Cislo chybné nastaveného parametru udava ro49.
nastaveni Zménte ruéné hodnotu parametru (vSech jeho indexd),
B&h L 14 i vypnéte a znovu zapnéte napajeci napéti. Porucha

€ tem ngztaylovkan;]ps[ametru 0 tovarniho miZe nastat u vice parametrii. Proto opakuite tuto
nastavent doslo K chybe. ginnost u véech chybné nastavenych parametru.

F060 Chybi hodnota objednaciho ¢isla MLFB | Po potvrzeni poruchy doplfite chybéjici objednaci &islo
V parametru P70 nen uvedeno objednaci (némecka zkratka MLFB) jako hodnotu parametru
o s z P070.

Cislo ménice (P070 = 0).
F061 Chybné hodnoty parametrii Q Chybné nastaveny parametr udava r949. Poruchu
. , e potvrdte a pfisluSnou hodnotu parametru zmérite.
Né&ktery z parametr(i zadavanych pfi
nastavovani pohonu lezi mimo povoleny
rozsah, ktery zavisi na zvoleném zpUsobu
regulace.

F063 Chybi uvolnéni technologického sw Q Zadejte spravnou hodnoty PIN (U977.1 a U977.2).
Jsou pouzivany funkce technologického O Nepouzivejte funkce technologického software, napf.
software, aniz by tento byl povolen. polohovani, synchronizace, elektronicka vacka.

a VyprSel as volného uvolnéni technologického
software (specialni PIN umozni v kterémkoliv ménici
Motion Control uvolnéni technologického software po
dobu 500 hodin, napf. pro servisni Ucely, viz U977).

F065 Telegram z/do SST ro49 = 1: SST1
Doslo k chybé pfi pfijmu nebo vysilani r949 = 2: SST2
telegramu pres sériové rozhrani méni¢e SST . .

(protokol USS). O Zkontrolujte nastaveni parametru P704.

O PrezkouSejte spojeni mezi jednotkou PMU a fidici
elektronikou.

Q Zkontrolujte zapojeni na svorkovnici X100:35, 36.

Q Chyba fidici elektroniky. Vyménte ménic.
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Poruchova hlaseni

S(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F072 Chyba pfi inicializaci jednotky rozsifeni  |r949 = 2: Prvni jednotka EB1 neni kompatibilni.
vstupd / vystupd EB 1949=3:  Druha jednotka EB1 neni kompatibilni.
r949 = 4: Prvni jednotka EB2 neni kompatibilni.
r949 = 5: Druhé jednotka EB2 neni kompatibilni.
r949 =21.  Jednotka EB1 je v ménici tfikrat.
r949 =22:  Jednotka EB2 je v ménidi tfikrat.
r949 = 110: Chyba v prvni jednotce EB1
r949 = 120: Chyba v druhé jednotce EB1
r949 = 210:  Chyba v prvni jednotce EB2
r949 = 220: Chyba v druhé jednotce EB2
F080 Chyba pri inicializaci jednotky CB r949 = 1: chybné zadani Cisla jednotky
Doslo k chybé pfi inicializaci nékteré z r949=2:  jednotka CB neni kompatibilni
Jednotek pripojenjch na rozhrani DPR. r949=3:  jednotka CB neni kompatibilni
r949 = 5: chyba konfigura¢nich parametr(i
ro49 = 6: timeout pfi inicializaci
r949="7. jednotka CB je v ménici dvakrat
r949 =10:  chybny konfiguraéni kanal
O Zkontrolujte, zda technologicka jednotka nebo
komunikacni jednotka je spravné zasunuta v
konektoru.
Q Zkontrolujte zdrojovou desku PSU.
Q Zkontrolujte nastaveni konfiguraénich parametru:
+P918.1 adresa jednotky CB
+ P711.1 az P721.1 parametry 1 aZ 11 jednotky CB
Fo081 Chyba ¢asovani jednotky CB r949 = 0: CB kontrolni ¢ita¢
Jednotky volitelnych roz8ifeni nezpracovavaji [r949 = 2: doplrikovy kontrolni ¢ita¢ CB
signaly z kontrolnino Citace. Q Potvrdte poruchu ruéné, ¢imz se uskute¢ni
automatické nulovani. Pokud se porucha objevi
znowy, vytadhnéte jednotku CB z konektoru a vymérite
ji.
F082 Telegram z/do jednotky CB r949 = 1: chyba jednotky CB
Doslo k pferuSeni komunikace s jednotkou  {r949 = 2: chyba druhé jednotky CB

CB.

Q PrezkouSejte propojeni jednotky CB.

Q Zkontrolujte hodnotu parametru P722 (doba vypadku
telegramu mezi jednotkou CB a okolim).

Q Vyménte jednotku CB.

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Poruchova hlaseni

S(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F085 Chyba pfi inicializaci druhé jednotky CB  |r949 = 1: chybné zadani &isla jednotky
Doslo k chybé pfi inicializaci nékteré z r949=2:  jednotka CB neni kompatibilni
Jednotek pripojenych na rozhrani DPR. r949=3:  jednotka CB neni kompatibilni
r949 = 5; chyba konfiguraénich parametr
ro49 = 6: timeout pfi inicializaci
r949=7:  jednotka CB je v méni¢i dvakrat
r949 =10:  chybny konfiguracni kanal
O Zkontrolujte, zda technologicka jednotka nebo
komunikaéni jednotka je spravné zasunuta v
konektoru.
Q Zkontrolujte zdrojovou desku PSU.
O Zkontrolujte nastaveni konfiguraénich parametr(:
+ P918.2 adresa jednotky CB
+ P711.2 az P721.2 parametry 1 az 11 druhé jednotky CB.
Fo087 Chyba pfi inicializaci jednotky SLB Q Vytahnéte jednotku SLB z konektoru a vyménte ji.
(SIMOLINK) Q Chyba fidici elektroniky. Vyménte ménic.
F099 Zaznam prechodové charakteristiky byl ~ |Obsahem upfesiiujiciho parametru r949 je binarni soucet
pierusen vah jednotlivych bitd.
Prechodova charakteristika U215/U216 bit 0:  Prekro¢eni max. kladné rychlosti r949 =1
ﬁgﬁ?zgf‘ ;ep'at”é data nebo charakteristika |y 4. prekrogeni max. kladné rychlosti 949 = 2
bit2:  Chybi signal pro povoleni daného sméru otaceni,
uvolnéni ménice, uvolnéni regulatoru r949=4
bit 3:  V regulanich obvodech neni propojen obvod fizeni
rychlosti r949 =8
bit 4:  Prerueni pfikazu r949 = 16
bit5:  Chybny vybér dat ro49 = 32
bit 6: Prekroceni ¢asu ro49 = 64
bit 7:  Chyba méfeni ro49 = 128
F109 Odpor rotoru motoru se lisi
Pfi méfeni stejnosmérnym proudem byly
zméfeny pfili§ rozdilné hodnoty pfi
jednotlivych méfenich.
F111 Chyba pfi identifikaci motoru
Pii testu identifikace motoru se vyskytla
chyba.
F112 Chyba méfeni indukénosti
Pri testu identifikace motoru se vyskytla
chyba pfi méfeni hlavni nebo rozptylovych
induk&nosti motoru.
12-10 Siemens AG « BA 0010-000-011 PZ
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Poruchova hlaseni

g(i)srll?chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
F114 Méreni preruSeno O Nastavte znovu funkci automatické identifikace pohonu
M&nic pierusil méfeni automatické v klidu (P115 = 2). B&hem asového intervalu 20s (po
Mienic preru utomaticke tuto dobu se objevuje vystrazné hiaseni A078) musi
identifikace pohonu, nebot byl pfekroCen . . “
. P AL byt zadan povel ,ZAP*.
¢asovy limit, dokdy musi byt silové obvody
pod napétim nebo byl zadan povel ,VYP* Q Zruste povel ,\VYP* a opakujte méfeni.
b&hem méfeni a tim byla zruSena funkce
zvolena P115.
F148 Porucha 1 ve funkénich blocich Q Zjistéte a zkontrolujte moZnou pfi€inu poruchy, viz téZ
Na vstupu chybového bloku volného blokove schéma 710.
funkéniho bloku je aktivni signal binektoru
uo61.
F149 Porucha 2 ve funkénich blocich Q Zjistéte a zkontrolujte moZnou pfi€inu poruchy, viz téZ
Na vstupu chybového bloku volného blokove schéma 710.
funkéniho bloku je aktivni signal binektoru
u062.
F150 Porucha 3 ve funkénich blocich Q Zjistéte a zkontrolujte moZnou pfi€inu poruchy, viz téZ
lokové schéma 710.
Na vstupu chybového bloku volného blokove schéma 710
funkéniho bloku je aktivni signal binektoru
u063.
F151 Porucha 4 ve funkénich blocich Q Zjistéte a zkontrolujte moZnou pfi€inu poruchy, viz téZ
lokové schéma 710.
Na vstupu chybového bloku volného blokove schéma 710
funkéniho bloku je aktivni signal binektoru
u064.
F244 Chyba interniho propojeni parametru Q Pravdépodobné se jedna o rizné verze programového
vybaveni desky budi¢l a centralni fidici jednotky.
Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
F255 Chyba paméti EEPROM Ménic¢ vypnéte a znovu zapnéte. Pokud se porucha

objevi znovu, vymérite ménic.
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Poruchova a vystrazna hlaseni

12.2  Vystrazna hlaSeni

Za normalniho provozu jsou vystrazna hlaseni indikovana na jednoduchém ovladacim
panelu PMU pomoci blikajiciho pismene A (alarm) + pfislusného tfimistného Cisla,
které vystrazné hlaseni dale specifikuje. Vystrazné hlaseni se nepotvrzuje (ani to
nelze). Vystrazné hldSeni samo zmizi po zaniku pficiny, ktera vedla k jeho vyvolani,
vyjimkou jsou vystrazna hladeni vztahujici se k technologickému software (A129 a
vy$8i). Je mozné, Ze v jeden okamzik je generovano vice vystraznych hladeni. Pak se
jejich tfimistny blikajici Ciselny kod objevuje na displeji postupné.

Pfi provozu ménie vybaveného komfortnim ovladacim panelem OP1S se za
normalniho provozu objevuje vystrazné hladeni ve spodni fadce displeje. Navic blika
Cervena svitiva dioda LED (vystraha), viz téZ Navod k obsluze a (drzbé komfortniho

ovladaciho panelu OP1S.

Vystrazna hlaseni

pohon(, pohony nejsou vzajemné
synchronizovany.

Mozné pficiny jsou:
+ neprobiha dostatecné rychle komunikace

(jednotlivé telegramy jsou €asto ruSeny
poruchami)

+ Dlouha doba cyklu sbérnice (v pfipadé, ze
shérnice silné zatiZzena a doba ¢asovani
bloku synchronizace je dlouha, mlZe proces
synchronizace trvat az 1-2 minuty)

+ Nespravné propojeni CitaCe (pouze v
pfipadé P754 > P746/T0)

C!ssltorah Nazev vystrahy Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
yysirany hlégeni
Cislo par.
Cislo bitu
A001 Vyuziti CPU je pfili§ vysoké O Zkontrolujte hodnotu parametru r829 (rezerva
19530 |Vypodetni vyuziti CPU na Fidici jednotce vipocatnino vikonu).
elektroniky je pfili§ vysokeé. Snizte spinaci kmitocet P340.
Nastavte delSi dobu ¢asovani pfi vykonavani
jednotlivych funkénich blokl (P950 az P953).
A002 Neprobihd komunikace SIMOLINK Q Zkontrolujte:
r953 b1  |Dosud se nerozbéhla komunikace okruhu + komunika¢ni kruh ze svétiovodu
SIMOLINK: + zda neni néktera z komunikacnich jednotek SIMOLINK
(SLB) bez napéti
+ zda neni néktera z komunikacnich jednotek SIMOLINK
(SLB) vadna nebo nehlasi poruchu.
A003 Pohony nejsou synchronizovany Q Zkontrolujte, zda nedochazi pfi pfenosu k chybam
r953 b2  |Ackoliv byla aktivovana funkce synchronizace | r748.2 (pocet CRC chyb pfi pfenosu)

r748.3 (podet pfekroCeni Casu pro komunikaci)
Zkontrolujte propojeni jednotek SLB optickymi viakny.

Nastavte spravné parametr P751 na strané dispeceru
sbérnice SIMOLINK (konektor K260 musi byt propojen)
a parametr P753 na strané pfijimacCe sbérice
SIMOLINK (konektory K70xx) musi byt propojeny.

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Vystrazna hlaseni

%ss't‘:ahy Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
X hlaseni
Cislo par.
Cislo bitu
A005 Preplnéna propojovaci pamét DSPayP |0 Omezte pocet propojeni mezi signdlovym a fidicim
953b4  |Bidici Lo . procesorem, tj. propojeni konektor( mezi obvody
r Ridici obvody ménice Motion Control regulace a v/v, volnymi funk&nimi bloky apod.
obsahuji dva mikroprocesory - signalovy
(DSP) afidici (uP). Pfenos dat mezi témito
procesory je omezen poétem propojovacich
kanall. Vystraha A005 se objevi v pfipadé,
Ze tyto kanaly jsou jiz v8echny obsazeny a
neni mozné pfenaset vétsi objem dat.
A014 Simulace je aktivni Nastavte hodnotu P372 = 0.
r953 b13 |Hodnota napéti v meziobvodu v rezimu O Zmen3ete hodnotu napéti v meziobvodu - odpojte ménic¢
simulace (P372 = 1) neni nulova. od sité nebo vyckejte, az se vybije ss meziobvod
ménice.
A015 Externi vystraha 1 O Zkontrolujte, zda nejsou poskozeny &i pferuseny vodice
953 b14 |Vstup externi vystrahy 1 je aktivni. vedouci signal k pfislusnému binarnimu vstupu.
Q Zkontrolujte hodnotu parametru P588 (zdroj fidiciho
signalu ,externi vystraha 1°).
A016 Externi vystraha 2 O Zkontrolujte, zda nejsou poskozeny &i pferuSeny vodice
1953 b15 |Vstup externi vystrahy 2 je aktivni. vedouci signal k pfislusnému binarnimu vstupu.
Q Zkontrolujte hodnotu parametru P589 (zdroj fidiciho
signalu ,externi vystraha 2°).
A017 Bezpeény STOP je aktivni O Sepnéte spinac -X533: 3,4 a tim odblokujte impulsy
r953 b16 |Pouze u stfidaél kompaktniho provedeni: z generdtoru fidicich impulsu stridace.
spina¢ bezpegny STOP -X533: 3,4 byl
rozepnut.
A018 Chybny signal snimace otacek Pfiginy vystrazného hla3eni jsou obdobné jako u F051.
r954 b1 |Amplituda signalu z resolveru nebo optického |0 Nastavte opétovné vychozi podminky innosti
snimace otaCek ma malou hodnotu. vyhodnocovacich obvodd snimade otacek. vypnutim a
zapnutim napéjeciho napéti.
O Pokud se vystrazné hlaseni objevi ve stavu ménice
r001 = 009 (méni¢ pfipraven k provozu), signal ze
snimace otatek ma malou amplitudu nebo doslo k
preruseni signalu C/D.
O Pokud opticky snimac otaCek neni vybaven signélem
C/D, nastavte spravné parametr P130 = 7 (opticky
snimac bez stopy C/D).
A019 Chyba sériové shérnice SSI/EnDat Q PFiciny vystraZného hlaSeni jsou obdobné jako u F051.
r954 b2 absolutniho snimace polohy Nastavte opétovné vychozi podminky &innosti
Na sériové sbérnici SSI nebo EnDat se vyhodnocovacich obvodu snimace otacek. vypnutim a
vyskytla chyba. zapnutim napajeciho napéti.
A020 Chybny signal externiho snimace polohy |Q  Pficiny vystrazného hladeni jsou obdobné jako u F051.
r954 b3  |Amplituda signalu z resolveru nebo optického |0 Nastavte opétovné vychozi podminky innosti
snimace polohy, ktery je zapojen jako externi vyhodnocovacich obvodu snimace otacek. vypnutim a
snimac polohy, mé malou hodnotu. zapnutim napajeciho napéti.
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Vystrazna hlaseni

%ss't‘:ahy Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
X hlaseni
Cislo par.
Cislo bitu
A021 Chyba sériové shérnice SSI/EnDat Q  PFiciny vystrazného hlaseni jsou obdobné jako u F051.
r954 b4 absolutniho externiho snimace polohy Nastavte op&tovné vychozi podminky ¢innosti
Na sériové sbérnici SSI nebo EnDat snimace vyhodnocovacich obvodi snimace otacek. vypnutim a
polohy, ktery je zapojen jako externi snimad zapnutim napéjeciho napéti.
polohy, se vyskytla chyba.
A022 Teplota ménice O Hodnota parametru r833 (teplota ménice) indikuje
r954 b5 |Doslo k pfekrogeni dovolené hodnoty teploty mgﬁigalnl teplotu menice ze vsech méfenych mist na
ménice. '
Q Zkontrolujte:
* pfivod chladiciho vzduchu, jeho teplotu a teplotu okoli. Pfi
teploté > 45°C je nutné redukovat vykon. Viz
kapitola “Technické Udaje*.
+ zda je pfipojen ventilator E1 a zda se otaci ve spravném
sméru
+ zda nejsou zaneseny otvory sani a vyfuku chladiciho
vzduchu nedistotami nebo ucpany
+ teplotni Cidlo na svorkovnici -X30.
A023 Teplota motoru Q Zkontrolujte motor, zda neni pfetéZovan a zda funguje
. G , spravné ventilace. Aktualni hodnotu teploty motoru (pfi
r954 b6 E]o?k; k prekroceni dovolené hodnoty teploty méfeni teploty snimadem KTY84) Ize predist
otoru. z parametru r009 (teplota motoru).
Q Zkontrolujte vstup termistoru KTY84 rozSifujici desky na
zkrat mezi svorkami a na pferuSeni pfivodniho vodice.
O Nastavte spravnou hodnotu max. teploty motoru
parametrem P380.
A025 Integral 12t ménice O Zkontrolujte, zda jmenovita, popF. Spitkova, hodnota
1954 b8 | Pokud nedojde k odleheni zatze, bude vistupniho proudu neni prekracovna.
pfekro¢ena hodnota oteplovaciho integrélu 1t (@ Zkontrolujte hodnoty nasledujicich parametrd:
ménice.
+ PO72 jmenovity proud ménice
+ zda objednaci €islo ménice P070 je souhlasné s typem
ménice
+ P128 maximalni vystupni proud
+ 1010 tepelné zatiZzeni ménice
A029 Integral 1t motoru Q Zatézovaci cyklus motoru je vétsi nez povoleny.
. i iius Zkontrolujte, zda jmenovita, popF. Spi¢kova, hodnota
r954 b12 Pf)kudvnedOJde k odlehéeni zat’eze., bude' vjstupniho proudu neni prekracovana.
prekroCena hodnota oteplovaciho integralu 12t
motoru. Q Zkontrolujte hodnoty nasledujicich parametru:

+ P382 zplisob chlazeni motoru
+ P383 tepelna ¢asova konstanta motoru

» P384 meze zatéZovani motoru

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ
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Vystrazna hlaseni

%ss't‘:ahy Nézev vystrahy Odstranéni pficiny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
X hlaseni
Cislo par.
Cislo bitu
A033 Piekroceny povolené otacky Q Byla pfekroeny maximalni otacky vpravo P452 nebo
r955b0  |Otacky motoru prekrocily povolenou hranici maximain otacky vievo P453.
véetné nastavené hystereze. SouCasné byl |0  Zvétsete hodnotu vy$e uvedenych parametri nebo
nastaven bit 3 parametru r553 stavového zmen3ete velikost generatorické zatéze.
slova 2.
A034 Odchylka skuteéné a pozadované hodnoty |Q  Zkontrolujte, zda:
r955b1  |Absolutni hodnota rozdilu skutecné a ;0%?\1/2%% rr]mforr)r?gr?tr& kladeny priliS velké naroky z hlediska
pozadované hodnoty frekvence je vétsi nez « nebvl poddi . "
nastavend hodnota po dobu del3i nez je neby! poddimenzovan motor.
povoleny Cas. Soucasné byl nastaven bit8 |0 zyyste hodnotu parametru P792 (rozdil mezi skutecnou
parametru r552 stavového slova 1. a pozadovanou hodnotou vystupni frekvence), popf.
P794 (minimalni doba trvani rozdilu mezi skuteCnou
a pozadovanou hodnotou)
A035 Nepovoleny smér otaceni Q Zkontrolujte:
r955 b2 |Neni povolen poZadovany smér otaceni + vodi¢, popf. vodie, vedouci k pFislusnym binarnim vstuptm
motoru nebo doSlo k preruSeni nékterého pozadovaného sméru otaceni
fidiciho vodice (oba bity fidiciho slova jsou ) L .
nulové). + oba parametry P571 (zdroj povelu otageni vpravo) i P572
(zdroj povelu ota&eni vlevo) jsou nastaveny na nulovou
hodnotu nebo vstupy zdrojl jsou v drovni log 0.
A036 Zpétné hlaseni od brzdy ,brzda je jesté (O  Zkontrolujte zpétné hladeni od brzdy (viz funkéni
955 b3 zabrzdéna“ diagram 470) a pfislu$ny binarni vstup.
A037 Zpétné hlaseni od brzdy ,brzda je jeSté (O  Zkontrolujte zpé&tné hlaseni od brzdy (viz funkéni
odbrzdéna“ diagram 470) a pfislusny binarni vstup.
r955 b4
A042 Motor je zablokovan Q Zkontrolujte, zda:
r955b9 |Vystraha neni ovliviiovana nastavenim * pohon neni zablokovan
parametru P805 (prodleva mezi hlaenim . .. . . ., . _—
,dosazeni odchylky mezi skuteénou a . vodlcg og c[dlg gtacek nejsou prerudené a zda je spravné
pozadovanou hodnotou otacek” a hlagenim ~ {UZemnene stinéni kabelu
/motor je zablokovan nebo za bodem + pohon neni nadmérné zatézovan nebo brzdén.
zvratu"), ale nastavenim parametru P794
(min. doba trvani rozdilu mezi skute¢nou a
pozadovanou hodnotou).
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Vystrazna hlaseni

%ss't‘:ahy Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
X hlaseni
Cislo par.
Cislo bitu
A061 Vystraha 1 ve funkénich blocich Q Zjistéte a zkontrolujte moznou pfi€inu vystrahy, viz téz
lokové schéma 710.
r956 b12 [Na vstupu bloku vystrahy volného funkéniho blokove schema 710
bloku je aktivni signal binektoru U0GS5.
A062 Vystraha 2 ve funkcénich blocich Q Zjistéte a zkontrolujte moznou pficinu vystrahy, viz téz
1956 b13 |Na vstupu bloku vystrahy volného funkéniho blokove schéma 710.
bloku je aktivni signal binektoru U066.
A063 Vystraha 3 ve funkénich blocich O Zjistéte a zkontrolujte moznou pficinu vystrahy, viz téZ
1956 b14  |Na vstupu bloku vystrahy volného funkéniho blokove schéma 710.
bloku je aktivni signal binektoru U067.
A064 Vystraha 4 ve funkénich blocich O Zjistéte a zkontrolujte moznou pficinu vystrahy, viz téZ
r956 b15 [Na vstupu bloku vystrahy volného funkéniho blokove schema 710.
bloku je aktivni signal binektoru U0GS.
A072 Chyba inicializace prevodni Q Zadejte povel ZAP.
(957 b7 charakteristiky
Automaticka inicializace pfevodni
charakteristiky (funk&ni diagram 399) byla jiz
vybrana, ale nebyl vydan povel ZAP.
Pokud nebude zadan povel ZAP do 30 s,
inicializace pfechodové charakteristiky bude
ukoncena a méni¢ zahlasi poruchu F099.
A073 Automaticka inicializace pfevodni O Odstrante pficinu vypnuti pohonu a zadejte znovu povel
(957 b8 charakteristiky byla pferusena ZAP.
Automaticka inicializace pfevodni
charakteristiky (funkéni diagram 399) byla
pferudena povelem VYP.
Pokud nebude do 5 minut zadan povel ZAP,
inicializace pfechodové charakteristiky bude
ukon&ena a méni¢ zahlasi poruchu F099.
A075 Rozptyl méfrenych hodnot Q Hodnoty parametri P120 (hlavni indukénost), P121
" e (odpor statoru), P122 (rozptylova indukénost), P123
r957 b10 Prrr']?;’tr?maft,'ﬂ(? |d§'r|1rt1|fl|kr?c(|jrr:othornu btylly ch (reaktance rotoru), P124 (€asova konstanta rotoru) se
z deke' y pt’l S boz It © qh 03(/1 ozptylovye nastavi pfi automatické identifikaci jako primér
NAUKCNOSH NELO FOOroveno odporu. zméfenych hodnot. Pokud hodnoty jednotlivych méfeni
se vyrazné lisi od vypocteného priméru, nezapisi se
jako vysledek automatického méfeni.

Q Vysledky automatického méfeni je nutné oveéfit v
pfipadé, Ze se jedna o pohon s vysokymi naroky na
dynamiku momentu nebo pfesnost otacek.

A078 Méreni pohonu v klidu Q Pokud mlZze prob&hnout automaticka identifikace
o Ly . -y pohonu v klidovém stavu bez nebezpedi Urazu osob v
957 b13 | Pri zapnuti ménice probehne automaticka blizkosti pohonu: - zapnate ménic (povel ZAP).
identifikace pohonu v klidovém stavu. Pfi
tomto méfeni m0ze dojit k opakovanému
natoCeni hfidele motoru.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A081
r958 b0

Vystraha z jednotky CB

Nasledujici popis odpovida v pfipadé, ze
vystrahu zpUsobila prvni jednotka CBP.
Pokud je vystraha zpUsobena druhou CBP,
vyhledejte popis vystrahy v Navodu k obsluze
a udrzbé pfislusné doplikové desky.

Kombinace nastaveni bit(i ID bajtu posilané z
masteru neodpovida povolené kombinaci ID.
Komunikace s masterem nebyla navézana.

Q Z masteru musi byt vyslan novy konfiguraéni ID bajt.

A082
r958 b1

Vystraha z jednotky CB

Nasledujici popis odpovida v pfipadé, ze
vystrahu zpusobila prvni jednotka CBP.
Pokud je vystraha zpisobena druhou CBP,
vyhledejte popis vystrahy v Navodu k obsluze
a Udrzbé pfislusné doplrikové desky.

Byl identifikovan neplatny typ PPO bajtu
posilaného masterem. Komunikace s
masterem nebyla navézéna.

Q Z masteru musi byt vyslan novy typ PPO.

A083
r958 b2

Vystraha z jednotky CB

Nésledujici popis odpovida v pfipadé, Ze
vystrahu zpUsobila prvni jednotka CBP.
Pokud je vystraha zpUsobena druhou CBP,
vyhledejte popis vystrahy v Navodu k obsluze
a udrzbé pfislusné dopliikové desky.

Nebyla pfijata data nebo data jsou neplatna
(napf. celé slovo STW1 = 0).

Data nejsou zapsana do dvouportové RAM.
Pokud hodnota P722 (P695) neni nulova,
bude vygenerovéno poruchové hladeni F082.

A084
r958 b3

Vystraha z jednotky CB

Nasledujici popis odpovida v pfipadé, ze
vystrahu zpUsobila prvni jednotka CBP.
Pokud je vystraha zpUsobena druhou CBP,
vyhledejte popis vystrahy v Navodu k obsluze
a udrzbé pfislusné doplikové desky.

Pfenos dat mezi masterem a CBP byl
preru$en (napf. pferusené vodice, vytazeny
konektor, vypadek napajeni masteru.

Pokud hodnota P722 (P695) neni nulova,
bude vygenerovano poruchové hlaseni F082.

12-18
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Vystrazna hlaseni

sz't‘:ah Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného

yysirany hiageni

Cislo par.

¢islo bitu

A085 Vystraha z jednotky CB

r958 b4  [Nasledujici popis odpovida v pfipadg, ze
vystrahu zpUsobila prvni jednotka CBP.
Pokud je vystraha zpUsobena druhou CBP,
vyhledejte popis vystrahy v Navodu k obsluze
a udrzbé pfislusné doplikové desky.
Tato vystraha neni generovana CBP.

A086 Vystraha z jednotky CB

r958 b5  |Nasledujici popis odpovida v pfipadé, Ze
vystrahu zpUsobila prvni jednotka CBP.
Pokud je vystraha zpUsobena druhou CBP,
vyhledejte popis vystrahy v Navodu k obsluze
a udrzbé pfislusné dopliikové desky.
Chyba asovace fidici elektroniky. Nebyl
inkrementovan dohlizeci asovac.
Komunikace mezi fidici elektronikou a CBP
byla pferusena.

A087 Vystraha z jednotky CB

r958 b6  [Nasledujici popis odpovida v pfipadg, ze
vystrahu zpusobila prvni jednotka CBP.
Pokud je vystraha zpUsobena druhou CBP,
vyhledejte popis vystrahy v Navodu k obsluze
a udrzbé pfislusné doplikové desky.
Chyba hlidacich obvodi desky CBP.

A088 Vystraha z jednotky CB

r958 b7 |Viz Navod k obsluze CBx.

A089 Vystraha z jednotky CB

r958 b§ |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A081 prvni jednotky CBP.

A090 Vystraha z jednotky CB

r958 b9 |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A082 prvni jednotky CBP.

A091 Vystraha z jednotky CB

r958 b10 |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A083 prvni jednotky CBP.

A092 Vystraha z jednotky CB

r958 b11 |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A084 prvni jednotky CBP.
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Vystrazna hlaseni

Cislo |\ szev vystrahy Odstranéni pficiny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
vystrahy hlageni

Cislo par.

¢islo bitu

A093 Vystraha z jednotky CB

r958 b12 |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A085 prvni jednotky CBP.

A094 Vystraha z jednotky CB

r958 b13 |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A086 prvni jednotky CBP.

A095 Vystraha z jednotky CB

r958 b14 |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A087 prvni jednotky CBP.

A096 Vystraha z jednotky CB

r958 b15 |Vystraha druhé jednotku CBP. Popis
odpovida A088 prvni jednotky CBP.
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Vystrazna hlaseni

Pfi provadéni pohybu byl vyslan povel VYP3. (O

Cinnost:

Pohon zastavi takovym zplisobem, Ze proud
motoru pfi zastavovani bude omezen
maximalni nastavenou hodnotou. Poté se
zablokuiji tranzistory vystupniho stfidace.

%ss't‘:ahy Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného

X hlaseni

Cislo par.

Cislo bitu

A129 Osa 1 neexistuje Q Zadejte spravné hodnotu strojnich dat MD1
Ve strojnich datech MD1 neni (P501.1.20).
nakonfigurovana osa 1 (MD1 = 0).

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen, polohovy regulator
je zablokovan.

A130 Byl zadan povel k pohybu a méni¢ nenive (Q Zadejte povel ZAP, tzn. zadejte VYP2 =1, VYP3 =1,
stavu CHOD ODBLOKOVANI STRIDACE = 1 a zadejte povel ZAP.
Technologickym sw byl zadan prikaz k 0  Zkontrolujte spravné nastaveni fidicich signald a stav
pohybu, ale méni¢ nebyl ve stavu CHOD bitll stavového slova B108, B110, B112.

1% 14), tzn. chybi néktery z nasledujicich
(r00 |?.t ) tzn. chybi nektery z nasledujcic Odstrante pfi¢inu poruchy a nulujte poruchu povelem
povell: ACK F
+ je aktivni néktery z fidicich poveld VYP1, o o L
VIYP2, VYP3 (P554, P555+P557 Q  Zkontrolujte, zda ménic neni ve stavu BLOKOVANI
P558;P560) ' ’ ZAPNUTI (r001 = 008). Pokud tomu tak je, zadejte
nejdfive povel VYP a poté ZAP.
* vystupni stfidac je zablokovan povelem
ODBLOKOVANI STRIDACE = 0 (P561)
* ménic je ve stavu PORUCHA
Cinnost:
Pfikaz k pohybu vydany technologickym sw je
zruSen.

A132 Chybi signal VYP1 Q Zkontrolujte stav povelu ZAP a pficinu pro€ byl zruSen.
Pfi provadéni pohybu byl vyslan povel VYP1.

Cinnost:

Pohon zastavi po dob&hové rampé dané
strojnimi daty MD43 (doba zastaveni pfi
poruse). Poté pfikaz k pohybu vydany
technologickym sw bude zru3en.

A132 Chybi signal VYP2 Zkontrolujte stav povelu VYP2 a pfi¢inu pro€ byl vydan.
Pfi provadéni pohybu byl vyslan povel VYP2. |0 Zkontrolujte spravné nastaveni parametril P555 az
Cinnost: Po57.
Okamzité se zablokuji tranzistory vystupniho {Q  Po zrueni povelu VYP2 je nutné zadat nejdFive povel
stfidaCe. Pokud motor neni vybaven VYP a teprve poté pove| ZAP.
mechanickou brzdou, bude volné dobihat.

A133 Chybi signal VYP3 Zkontrolujte stav povelu VYP3 a pfi¢inu pro€ byl vydan.

Zkontrolujte spravné nastaveni parametrli P558 az
P560.

Po zrueni povelu VYP3 je nutné zadat nejdfive povel
VYP a teprve poté povel ZAP.
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Cislo |\ azev vystrahy Odstranéni pficiny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
yystrany hisSeni
Cislo par.
Cislo bitu
A134  [Chybi signal ODBLOKOVANI STRIDACE |0 Zkontrolujte stav povelu ODBLOKOVANI STRIDACE a
Pfi provadéni pohybu byl vyslan povel pricinu proc byl zrusen.
ZABLOKOVANI STRIDACE. Q Zkontrolujte spravné nastaveni parametru P561.
Cinnost:
Okamzité se zablokuji tranzistory vystupniho
stfidaCe. Pokud motor neni vybaven
mechanickou brzdou, bude volné dobihat.
A135 Chyba pii méreni polohy Q Zkontrolujte spravné nastaveni binektor( BO70 a B071
L , (Udaj o poloze je spravny) a nastaveni parametru U529
Obvody snimate polohy vyhodnotily (Fidici bit TSW daj o poloze je spravny).
nespravny Udaj o méfeni polohy.
Q VyzkouSejte pfip. vyméite snimac otalek.
Zkontrolujte pfivodni vodie k snimaci otacek.
A136 Strojni data MD1 byla zménéna Pokud se zméni typ osy (strojni data MD1) musi byt
- . vydal povel RST (nulovani technologie). Lze téz vypnout
zll\isgr)ojnwh datech byl zménén typ osy a znovu zapnout zapajeni ménice.
Cinnost:
Pfikaz k pohybu vydany technologickym sw je
zruSen.
A137 Nespravné oznaceni osy O Zméiite oznageni osy pomoci strojnich dat MD2 tak, aby
Ve stroinich datech bvlo dve . pro kazdou osu bylo jedinecné oznaceni, tzn. napf. neni
& strojnich datech bylo dvema osam mozné oznacit dvé osy soucasné jako X.
pfifazeno stejné oznaceni (MD2).
Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.
Cinnost:
Pfikaz k pohybu vydany technologickym sw
jel zruSen.
A138 Nespravny typ osy Q MD1=1,MD1=2: Blok NC nesmi obsahovat islo
V blocich NC je osa oznacena jako rotaéni, rotacni osy.
ale ve strojich datech je definovanajakoosa |0 MD1=3: V kazdém bloku musi byt oznageno, Ze se
s linearnim snimanim polohy (MD1 = 1 nebo jedna o rotaéni osu.
2).
Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.
Cinnost:
Viykonavani bloku NC je zruSeno.
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* Rozdil mezi zadanou a skute¢nou polohou
pfi pohybu pohonu je vétsi nez strojni data
MD15.

+ Mechanika stroje nemize sledovat Zadanou
hodnotu polohy polohového regulatoru.

+ Skute¢nd hodnota polohy je chybna.

* Nesprévné nastaveni otackového nebo
polohového regulatoru.

* Moment motoru je men$i nez moment
zatéZe nebo pohon je mechanicky
zablokovan.

Cinnost:

Pohon zastavi po dob&hové rampé dané
strojnimi daty MD43 (doba zastaveni pfi
poruse). Poté pfikaz k pohybu vydany
technologickym sw bude zruSen.

%ss't‘:ahy Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
X hlaseni
Cislo par.
Cislo bitu
A140 Piekroceni odchylky polohy v klidu Nastavte spravnou hodnotu strojnich dat MD14 a MD17.
* Rozdil mezi Zadanou a skute¢nou polohou Nastavte spravné konstanty otackového a polohového
je v&tsi nez strojni data MD14. regulatoru.
* Zadana hodnota pasmo dojezdu MD17 je Odstrarite mechanickou pfiginu samovolného pohybu
vétsi nez povolena odchylka v klidovém stavu pohonu.
MD14.
+ Pohon byl mechanicky vychylen ze své
polohy.
Cinnost:
Pohon zastavi po dob&hové rampé dané
strojnimi daty MD43 (doba zastaveni pfi
poruse). Poté pfikaz k pohybu vydany
technologickym sw bude zru3en.
A141 Piekroceni odchylky polohy za pohybu Nastavte spravnou hodnotu strojnich dat MD15.

Nastavte spravné konstanty otackového a polohového
regulatoru.

Zkontrolujte spravné odméfovani polohy (Udaj ze
snimace polohy, nastaveni kalibrace odméfovani a
zad&véni polohy).

Odstrarite mechanickou pfiinu pfilis velké zatéze
pohonu.

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ

12-23




Poruchova a vystrazna hlaseni

MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a Udrzbé

Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A142

Poloha nebyla dosazena

* Rozdil mezi zadanou a skute¢nou polohou
pfi dojezdu je i po uplynuti doby MD16 vétsi
nez MD17.

+ Pasmo pfesnosti dojezdu MD17 je pfilis
malé.

* Doba dojezdu MD16 do pasma pfesnosti
dojezdu je kratka.

* Nesprévné nastaveni otackového nebo
polohového regulatoru.

+ Mechanika stroje nemize sledovat Zadanou
hodnotu polohy polohového regulatoru.
Moment motoru je menSi nez moment zatéZe
nebo pohon je mechanicky zablokovan.

Cinnost:

Pfikaz k pohybu vydany technologickym sw je
zruden.

Nastavte spravnou hodnotu strojnich dat MD17 a MD16.

O Nastavte spravné konstanty otackového a polohového
regulatoru.

Q Odstrante mechanickou pfi€inu pfili§ velké zatéze
pohonu.

A145

Zakazani skutecné hodnoty polohy neni
povoleno

Digitalni vstup nakonfigurovany pro
ZAKAZANI SKUTECNE HODNOTY POLOHY
je aktivni a souasné probiha pohyb.

Cinnost:

Pohyb osy je zastaven po nastavené
dobéhové rampé. Pfikaz ZAKAZANI
SKUTECNE HODNOTY POLOHY neni
vykonan.

O  Pikaz zadany digitainim vstupem ZAKAZANI
SKUTECNE HODNOTY POLOHY je mozné zadat
pouze v pfipadé, Ze neprobiha pohyb pohonu - osa
stoji.

A146

Zadany smér pohybu neni mozny

Pfikaz k pohybu byl zruSen. Aby se dosahla
pozadovana poloha pfi zastavovani, rotacni
osa se zaCala otaCet v opaéném sméru nez je
povoleny. Smér otaceni pohonu pfi zrudeni
pohybu je povolen strojnimi daty MD37
(chovani osy pfi zruSeni pfikazu pohybu).

Davody k prejeti Zadané hodnoty polohy
mohou byt rizné, napf.:

+ motor volné dobiha (vystupni tranzistory
jsou zablokovany

* pohyb osy byl zadan umysiné, napf. v
rezimu NASTAVENI

Cinnost:

Pohyb osy je zastaven.

Q Pfed zadanim Zadané hodnoty zvolte v reZimu
NASTAVENI vhodnou polohu osy.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A148

Doba dobéhu je nulova

Zvolena doba dobéhu je 0. Mohla se
vyskytnout chyba v datech ulozenych v RAM
nebo se jedna o chybu ve firmware.

Cinnost:

Pohon zastavi po dob&hové rampé dané
strojnimi daty MD43 (doba zastaveni pfi
poruse). Poté pfikaz k pohybu vydany
technologickym sw bude zru3en.

Tato chyba by se neméla bézné vyskytovat. Vystrazné
hlaseni je pouZito jako obecné s dlisledkem zastaveni
pohonu, pokud se vyskytne neoCekavana chyba pfi
vykonavani technologického software.

Q Chyba fidici elektroniky. Vyméite ménic.

A149

Cilova poloha je vypocitana chybné

Pfi vypoCtu pozadované trajektorie pohybu je
vysledek zaporny.

Cinnost:

Pohon zastavi po dobéhové rampé dané
strojnimi daty MD43 (doba zastaveni pfi
porue). Poté pfikaz k pohybu vydany
technologickym sw bude zru$en.

Tato chyba by se neméla b&zné vyskytovat. Vystrazné
hlaseni je pouZito jako obecné s dusledkem zastaveni
pohonu, pokud se vyskytne neo¢ekavana chyba pfi vypoctu
pozadované trajektorie pohybu technologickym software.

A150

Osa je jiz svazana s jinou osou

Pfi vykonavani NC bloku vleéena osa je jiz
svazana s jinou osou, napf. pfi interpolaci os
XaY je jinym NC blokem poZadovana
interpolace os Za Y.

Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:
Viykonavani bloku NC je zruSeno.

O Jedna osa nemize byt pouzita jako vlecena v nékolika
NC blocich soucasné.

A151

Osa neni nakonfigurovana jako vleena

Pfi zadani pfikazu je poZzadovano, aby
zvolena osa byla vle¢ena. Konfigurace osy
tomu neodpovida.

Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:
Vlykonavani bloku NC je zruSeno. Osa zastavi
po nastavené dob&hové rampé.

O Zvolena osa musi byt nakonfigurovana jako vlecena.

A152

Konfigurace vleéené osy byla zménéna za
pohybu

Pfi pohybu vie€ené osy nesmi dojit ke zméné
jeji konfigurace.
Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:
Vlykonavani bloku NC je zruSeno. Osa zastavi
po nastavené dobéhové rampé.

Q Zvolené osa musi zlistat nakonfigurovana jako vie¢ena.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A153

Chyba vilecené osy

PFi pohybu doslo k hlaseni poruchy viecenou
0sou.

Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:
Viykonavani bloku NC je zruSeno. Osa zastavi
po nastavené dobéhové rampé.

Blok NC programu se vykona pouze za pfedpokladu, Ze
vSechny vleéené osy nehlasi Zadné poruchové nebo
vystrazné hladeni a jsou schopny pohybu.

O Odstrarte pfi¢inu poruchy u vie€ené osy.

A154

U vlecené osy je aktivni signal FUM

U osy, ktera byla zvolena jako vleCna, je
aktivni signdl FUM (méd sledovéni). Proto
osa, ktera pracuje jiz jako vle¢ena, nemuize
byt pouZita jako vleéna.

Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:
Vlykonavani bloku NC je zruSeno. Osa zastavi
po nastavené dob&hové rampé.

Q Zruste nejdfive reZim vle¢ené osy. Teprve poté zvolte
osu jako vle¢nou.

A155

U vle€ené osy je aktivni signal RST

U vleGené osy je aktivni signal RST (nulovani
technologie). Proto tato osa nem(ze byt
pouzita jako vie€ena.

Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:
Viykonavani bloku NC je zruSeno. Osa zastavi
po nastavené dobéhové rampé.

Q Zruste u vle€ené osy povel RST (nulovani technologie).

A156

Vlecena osa je nakonfigurovana jako
rotacni

V' NC bloku je jako vle¢ena osa pouZita
takova, ktera je nakonfigurovana jako rotaéni.

Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:
Viykonavani bloku NC je zruSeno. Osa zastavi
po nastavené dob&hové rampé.

Q Osu nakonfigurovanou jako rotacni nelze pouzit jako
vle€enou. U rotaéni osy Ize pouzit pouze urcité NC
piikazy.

A160

Zadana rychlost v rezimu NASTAVENI je
nulova

Rychlost (rychlost 1 nebo rychlost 2 dle
fidiciho bitu F_S) zvolena v rezimu
NASTAVENI je nulova.

Cinnost:
Piikaz k pohybu je zru$en.

Q Zvolte vhodnou rychlost pohybu nastavenim parametru
U510.1 (rychlost 1, F_S = 0) nebo U510.2 (rychlost 2,
F_S = 1) a omezeni max. rychlosti MD23.
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Vystrazna hlaseni

sz't‘:ah Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného

yysirany hiageni

Cislo par.

Cislo bitu

A161 Zadana rychlost v rezimu NAJEZD NA Q Zvolte vhodnou rychlost pohybu pfi najezdu na
REFERENCI je nulova referencni bod strojnimi daty MD7 a omezeni max.
Rychlost najezdu na referenéni bod MD7 je rychiosti MD23.
nulova.

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen.

A162 Zadana rychlost na referenénim spinaCiv |0  Zvolte vhodnou rychlost pohybu po najezdu na
rezimu NAJEZD NA REFERENCI je nulova referencni bod strojnimi daty MD6 a omezeni max.
Rychlost pohybu po najezdu na referenéni rychlosti MD23.
spina¢ MD6 je nulova.

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen nebo pohyb osy je
zastaven.

A165 Cislo MDI bloku nelze pouzit Q Lze pouZit pouze MDI bloky od 0 do 10. Volbou fidicich
Zadané cislo MDI bloku MDI_NO 2 11. signéll pouzite povoleny DI biok.

Cinnost:
Piikaz k pohybu je zru$en.

A166 V MDI bloku neni zadana poloha Q Zvolte spravné poradi vykonavani pfikazu:
Signalem STA (start polohovani) byl + nastavte cilovou polohu pohybu a rychlost pohybu
aktivovan MDI blok, aniz by v ném byla o .
specifikovana pozadovana poloha. + aktivujte signal STA (start polohovani).

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen.

A167 V MDI bloku neni zadana rychlost Q Zvolte spravné poradi vykonavani pfikaz{:
Signalem STA (start polohovani) byl + nastavte cilovou polohu pohybu a rychlost pohybu
aktivovan MDI blok, aniz by v ném byla o .
specifikovana pozadovana rychlost pohybu. ~ |* @ktivujte signal STA (start polohovani).

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen.

A168 V MDI bloku je pozadovan najezd na 0 Vrezimu LETMEHO ZACHYCENI Ize pouzit v MDI
relativni polohu v reZimu LETMEHO bloku pouze funkci G90 (ndjezd na absolutni polohu).
ZACHYCENI
V MDI bloku jako prvni funkce byla zvolena
G91 (najezd na relativni polohu). Tato funkce
neni dovolena, pokud je pouzit rezim
LETMEHO ZACHYCENI.

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen nebo pohyb osy je
zastaven.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A169

Nejsou spinény vychozi podminky
LETMEHO ZACHYCENI

Aby funkce LETMEHO ZACHYCENI mohla
byt vykonana nesmi byt aktivni:

+ fidici signal RST (nulovani technologie)
+ fidici signal FUM (mod sledovani)

Cinnost:
Piikaz k pohybu je neni vykonan.

]

Ovérte, zda fidici signaly RST a FUM jsou opravnéné
aktivovany.

A170

Blok prikazu v AUTOMATICKEM REZIMU
neexistuje

V AUTOMATICKEM REZIMU byl aktivovan
NC blok, aniz by pfenesen.

Cinnost:
Viykonévani bloku NC je zru$eno.

Q

NejdFive je nutné pozadovany NC blok vybrat.

A172

Cislo programu v AUTOMATICKEM
REZIMU neexistuje

Cislo programu zvolené Fidicimi bty
PROG_NO v AUTOMATICKEM REZIMU
neni ulozeno v paméti.

Cinnost:
Viykonavani bloku NC je zrudeno.

NejdFive je nutné pozadované NC bloky ulozit do paméti
a pfifadit jim Cislo.

Viyberte Cislo programu jiz ulozenych NC bloku.

A173

Cislo programu v AUTOMATICKEM
REZIMU nelze pouzit

Cislo programu zvolené fidicimi bity
PROG_NO v AUTOMATICKEM REZIMU lezi
mimo povoleny rozsah.

Cinnost:
Viykonévani bloku NC je zrudeno.

Povoleny rozsah programovych blok( je 1 ... 200.

A174

Cislo programového bloku v
AUTOMATICKEM REZIMU bylo v pribéhu
vykonavani zménéno

Pfi vykonavani programu v AUTOMATICKEM
REZIMU bylo zvoleno Fidicimi bity PROG_NO
Cislo jiného programového bloku.

Cinnost:

Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Pokud se néktery z programovych blokd jiz vykonava,
nesmi byt zvolen jiny programovy blok.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A175

Programovy blok neni ukonéen

NC bloky nejsou ukoncéeny blokem ,0“. Pro
zjiSténi mista, kde nastala chyba mizete
pouzit parametr pro indikaci aktualnich
hodnot U540. Index 24 udava Cislo programu,
index 25 Cislo NC bloku, ve kterém nastala
chyba.

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Opravte NC blok.

Q Posledni NC blok v programu musi obsahovat
identifikator ,0"

A177

Cislo podprogramu neexistuje

Cislo programu, které je volano z hlavniho
programu (Uroveri 0), neexistuje.

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruSeno.

Q V hlavnim programu uvedte spravné €islo podprogramu.

A178

Cislo podprogramu nelze pouzit

Cislo programu, které je volano z hlavniho
programu (Uroven 0), je odli$né od Cisla
pfeneseného programu.

Podprogram volany z hlavniho programu neni
ukongen.

Qdlisné gislo programu je ulozeno jako
ukonceni podprogramu.

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruSeno.

Q Pro funkci volani podprogramu je nutné pfi volbé Cisla
programu PROG_NO specifikovat NC blok tak, ze
podprogram bude volan z hlavniho programu.

A179

Cislo podprogramu v Grovni 1/2 neexistuje

Cislo programu, které je volano z Grovné
programu 1 nebo 2, neexistuje.

Cinnost:

Vlykonavani dalSich NC blok je zru$eno.

Q Vprogramu s Urovni 1 nebo 2 uvedte spravné ¢islo
podprogramu.

A180

Cislo podprogramu volané z programu
urovné 1 nelze pouzit

Cislo programu, které je volano z programu
Urovné 1, je odli$né od Cisla pfeneseného
programu.

Cinnost:
Vykonavani dalSich NC blokd je zruSeno.

Q  Pro funkci volani podprogramu je nutné v NC bloku
specifikovat spravné, ze podprogram bude volan z
programu urovné 1.

Siemens AG * BA 0010-000-011 PZ

12-29




Poruchova a vystrazna hlaseni

MASTERDRIVES Motion Control Kompakt PLUS * Navod k obsluze a Udrzbé

Vystrazna hlaseni

%ss't‘:ahy Nézev vystrahy Odstranéni pficiny, ktera vedla k vyvolani vystrazného

X hlaseni

Cislo par.

Cislo bitu

A181 Cislo podprogramu volané z programu Q  Pro funkci volani podprogramu je nutné v NC bloku
Urovné 2 nelze pouzit specifikovat spravné, ze podprogram bude volan z
X - . programu urovné 2.

Cislo programu, které je volano z programu
Urovné 2, je odli$né od Cisla pfeneseného
programu.

Cinnost:

Vlykonavani dalSich NC blok je zruSeno.

A183 Cislo bloku tGrovné 0 neexistuje Q Pro funkci volani boku je nutné v NC bloku specifikovat
Gislo bloku, které je volano z hlavniho spravné, Ze NC blok bude volan z hlavniho programu.
programu (Uroven 0), neexistuje v hlavnim
programu.

Cinnost:
Viykonavani dalSich NC blok je zru$eno.

A184 Cislo bloku Girovné 0 neexistuje Q Pro funkci volani bloku ¢islo bloku s volanym
- . o podprogramem musi byt specifikovano jako blok pro
Et'SIC,) E l?kL; [;]ro hlr?vnl p(rjo?rarrn r(Tl:roven 0) hlavni program (Uroveri 0), jestlize podprogram je

ery byl prenesen z podprogramu, vykondvan v podprogramu urovné 1.
neobsahuje podprogram pro volani
podprogramu Urovné 1.
Cinnost:
Vlykonavani dalSich NC blok je zru$eno.

A185 Cislo bloku tirovné 1 neexistuje Q Pro funkci volani bloku je nutné v NC bloku specifikovat
- - . spravné, Ze NC blok bude volan z podprogramu Urovné
Cislo bloku, které je volano z podprogramu 1
Urovné 1, neexistuje v podprogramu. '

Cinnost:
Vlykonavani dalSich NC blok je zru$eno.

A186 Cislo bloku Girovné 1 neexistuje Q Pro funkci volani bloku ¢islo bloku s volanym
- I , podprogramem musi byt specifikovano jako blok pro
g||slorbrl10ku r{:ro pogprrogrra:]w urr?vng 1,hkt_ery podprogram Grovné 1), jestlize podprogram je

y! prenesen z podprogramu, néobsanuje vykondvan v podprogramu urovné 2.
podprogram pro volani podprogramu Urovné
2.
Cinnost:
Vlykonavani dalSich NC blok je zru$eno.

A187 Cislo bloku rovné 2 neexistuje Q Pro funkci volani bloku je nutné v NC bloku specifikovat
- - . spravné, Ze NC blok bude volan z podprogramu Urovné
Cislo bloku, které je volano z podprogramu 2
Urovné 2, neexistuje v podprogramu. '

Cinnost:
Vlykonavani dalSich NC blok je zruSeno.

A188 Nelze volat dal$i podprogramy Q  Pro funkci volani bloku je povoleno specifikovat
Podet volani. bF ch d zbyvaijici potet smycek mezi 0 a pottem
" OCeL voiani, prenesenych s podprogramy programovanych smycek - 1.

Urovné 1 a 2, je vetsi neZ povoleny podet
volani.

Cinnost:

Vlykonavani dalSich NC blok je zru$eno.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A190

Digitalni vstup neni naprogramovan

NC blok obsahuje funkci ,pribézné méfeni*

nebo ,letmé nastaveni reference” a pro tuto
funkci nebyl vybran zadny digitaini vstup.

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

]

Nastavte néktery z digitalnich vstupd na funkci
poZzadovanou v NC bloku (U536 a MD45).

A191

Digitalni vstup neni naprogramovan

NC blok obsahuje funkci ,externi zména
bloku® a pro tuto funkci nebyl vybran zadny
digitalni vstup.

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Nastavte néktery z digitalnich vstupl na funkci
poZzadovanou v NC bloku (U536 a MD45).

A195

Prekro¢ena max. zaporna poloha

+ Koncova poloha lezi za limitni hodnotou v
zaporném sméru pohybu.

+ Omezeni max. zaporné polohy je Spatné
nastaveno MD12.

+ Nastaveni referenéniho bodu MD3 lezi za
hranici max. zaporné polohy MD12.
+ Nespravny udaj o méfeni polohy.

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Nastavte spravné strojni data MD12 (max. z&porné
poloha) a MD3 (poloha referenéniho bodu).

VyzkouSejte pfip. vymérite snimac otacek.

Zkontrolujte pfivodni vodice k snimaci ota&ek.

A196

Prekro¢ena max. kladna poloha

+ Koncova poloha leZi za limitni hodnotou v
kladném sméru pohybu.

+ Omezeni max. zaporné polohy je Spatné
nastaveno MD13.

+ Nastaveni referenéniho bodu MD3 lezi za
hranici max. kladné polohy MD13.
+ Nespravny udaj o méfeni polohy.

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Nastavte spravné strojni data MD13 (max. kladna
poloha) a MD3 (poloha referenéniho bodu).

VyzkouSejte pfip. vymérite snimac otacek.

Zkontrolujte pfivodni vodice k snimaci ota&ek.
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Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A200

Nebyla zadana poloha pro rotacni osu

V NC bloku nebyla zadana Zadana hodnota
polohy rotaéni osy, i kdyZ osa jako rotaéni je
konfigurovana.

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q V pfipadé rotacni osy musi byt v kazdém NC bloku

uvedeno Cislo osy a Zadana hodnota polohy.

A201

Nebyla zadéana rychlost

V' NC bloku nebyla zad&na zadané hodnota
rychlosti.

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Pokud je pouzita linearni interpolace funkci GO1, musi
byt zadéna pozadovana hodnota rychlosti F.

Pokud je pouzita rotacni osa a funkce G01, musi byt
zadana pozZadovana hodnota rychlosti F.

Pokud je pouzita Usekova interpolace funkci G77, musi
byt zadany jednotlivé pozadované rychlosti FX, FY, ...

A202

Osa neni pojmenovana

V NC bloku byla pouzita osa, ktera nebyla
pojmenovana. Strojnimi daty MD2 musi byt
kazdé ose pfifazeno jméno (X, Y, Z, A, B, C).
Pouze tyto jméno mohou byt pouZita v NC
blocich.

Pozn. Tato chyba se nemuze bézné
vyskytnout, protoze jména os jsou
kontrolovana iz pfi nastavovani NC blokd.
Chyba by mohla nastat v pfipadg, ze po
nastaveni NC bloku se zméni strojni data
MD2.

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Nastavte spravné pojmenovani os ve strojnich datech
MD2.

A203

Prvni G funkce neni povolena

V MDI bloku nebo v NC bloku G funkce
uvedend na 1. mist& neni povolena.

Pro zji$téni mista, kde nastala chyba mizete
pouzit parametr pro indikaci aktualnich
hodnot U540. Index 24 udava Cislo programu,
index 25 Cislo NC bloku, ve kterém nastala
chyba.

Cinnost:
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

V MDI bloku Ize na prvnim misté pouzit pouze funkci
G90 (najezd na absolutni polohu) nebo G91 (néjezd na
relativni polohu). Pro rotaCni osu je povolena pouze
funkce G91.

V NC bloku Ize na prvnim misté pouzit pouze funkci
uvedenou v tabulce funkci (viz Programovaci pfirucka).
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A204

Druha G funkce neni povolena

V MDI bloku nebo v NC bloku G funkce
uvedend na 2. mist& neni povolena.

Pro zjiténi mista, kde nastala chyba mlzete
pouzit parametr pro indikaci aktualnich
hodnot U540. Index 24 udava Cislo programu,
index 25 Cislo NC bloku, ve kterém nastala
chyba.

Cinnost:

Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q V MDI bloku Ize na druhém misté pouzit pouze funkce
G30 az G39 (vahovy koeficient doby rozbéhu).

@ VNC bloku Ize na druhém misté pouZit pouze funkci
uvedenou v tabulce funkci (viz Programovaci pfirucka).

A203

Treti G funkce neni povolena

V NC bloku G funkce uvedena na 3. misté
neni povolena.

Pro zjiténi mista, kde nastala chyba mlzete
pouzit parametr pro indikaci aktuélnich
hodnot U540. Index 24 udava Cislo programu,
index 25 Cislo NC bloku, ve kterém nastala
chyba.

Cinnost:

Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q V MDI bloku na tfetim misté nelze pouzit Zadnou funkci.

Q VNC bloku Ize na tfetim misté pouZit pouze funkci
uvedenou v tabulce funkci (viz Programovaci pfirucka).

A204

Ctvrta G funkce neni povolena

V NC bloku G funkce uvedena na 4. misté
neni povolena.

Pro zji$téni mista, kde nastala chyba mlzete
pouzit parametr pro indikaci aktualnich
hodnot U540. Index 24 udava ¢islo programu,
index 25 Cislo NC bloku, ve kterém nastala
chyba.

Cinnost;

Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q V MDI bloku na étvrtém misté nelze pouZzit Zadnou
funkci.

Q VNC bloku Ize na ¢tvrtém misté pouzit pouze funkci
uvedenou v tabulce funkci (viz Programovaci pfirucka).

A208

D funkce neni povolena

V NC bloku byla nastavena D funkce s
Cislem > 20

Pro zji$téni mista, kde nastala chyba mizete
pouzit parametr pro indikaci aktualnich
hodnot U540. Index 24 udava ¢islo programu,
index 25 €islo NC bloku, ve kterém nastala
chyba.

Cinnost;

Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte Cislo D funkce v NC bloku.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A210

Interpolace 3 os neni povolena

V NC bloku byla pouzita interpolace se 3
nebo vice osami.

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku. Je mozna pouze
interpolace mezi dvéma osami.

A211

Neni povolena kombinace funkci G68 a
G91

V NC bloku byla pouZita kombinace funkci
G68 (pojezd o nejkratsi vzdalenost) a G91
(najezd na relativni polohu), napf.

N10 G91 G68 X20.000
Tato kombinace neni povolena.

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku. Funkci G68 Ize
kombinovat pouze s funkci G90 (ndjezd na absolutni
polohu).

A212

Pouziti riznych os neni dovoleno

V nasledujicich NC blocich byly pouzity
kombinace rlznych os, napf.

N10 G50 X100 F1000
N15G90Y200 ... nespravné
N15 G90 X200 ovves SPravné

Pozn.: Plati pouze pro M7, ne pro FO1.

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku. Pouziti specialnich funkci
je mozné pouze v pfipadé spravného pouZiti nazv( os.

A213

Neni povoleno vicenasobné pouziti D
funkci

V NC bloku byla pouZita kombinace nékolika
D funkci, napf.

N10 G41 D3 D5
Tato kombinace neni povolena.

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A214

Neni povoleno vicenasobné pouziti funkci
pro zménu doby rozbéhu

V NC bloku byla pouZita kombinace nékolika
funkci G30 az G39 pro zménu vahového
koeficientu doby rozbéhu, napf.

N1 G34 G35

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.

A215

Neni povoleno vicenasobné pouziti
specialnich funkci

V NC bloku byla pouzita nepovolena
kombinace nékolika specialnich funkci G87,
(88, G89, G50, G51, napf.

N1 G88 G50

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

O Opravte nastaveni NC bloku.

A216

Neni povoleno vicenasobné pouziti
piechodovych funkci

V NC bloku byla pouzita nepovolena
kombinace nékolika vzajemné vazanych
funkci G60, G64, G66, G67, napF.

N1 G64 G66 X1.000 FX100.00

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

O Opravte nastaveni NC bloku.

A217

Neni povoleno vicenasobné pouziti stejné
osy

V NC bloku byla pouZita stejna osa pro riizné
Ukony, napf.

N1 G90 GO1 X100.000 X200.000 F100.00

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.
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Vystrazna hlaseni

Cislo
vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A218

Neni povoleno souéasné pouziti riznych
interpolacnich funkci

V NC bloku byla pouZita nepovolena
kombinace riznych interpolaénich funkci
G00, G01, G76, G77, napf.

N1 G01 G77 X10 F100

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.

A219

Neni povoleno souc¢asné pouziti
absolutniho a relativniho polohovani

V NC bloku byla pouzita kombinace
absolutniho a relativniho polohovani
funkcemi G90, G91, napf.

N1 G90 G91

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

O Opravte nastaveni NC bloku.

A220

Neni povoleno vicenasobné pouziti funkci
pro zménu ofsetu

V NC bloku byla pouzita kombinace nékolika
funkci pro nastaveni ofsetu G53 az G59,
napf.

N1 G54 G58

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

O Opravte nastaveni NC bloku.

A221

Neni povoleno vicenasobné pouziti funkci
pro nastaveni ofsetu nastroje

V NC bloku byla pouZita kombinace nékolika
funkci pro nastaveni ofsetu nastroje G43,
G44, napf.

N1 G43 G44 D2

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.
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Vystrazna hlaseni

Cislo

vystrahy
Cislo par.
¢islo bitu

Nazev vystrahy

Odstranéni pfi€iny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
hlaseni

A223

Cislo podprogramu neexistuje

V NC bloku byl volan podprogram, jehoz kéd
neni uloZen v paméti.

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.

A224

Hloubka volani podprogramii piekro¢ena

Pfi volani podprogramu byla pfekro¢ena
hloubka vnofenych podprogramu.
Pravdépodobné byl podprogram volan
rekurzivné.

Cinnost:

Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.
Q Max. hloubka vnofenych podprogram jsou dvé trovné.

A225

Soucasné volani kolizniho stavu

V NC bloku byla pouzita sou¢asné kombinace
volani vyhodnocovani a nevyhodnocovani
kolizniho stavu G96, G97, napf.

N1 G96 G97 X100

Cinnost:

Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.
Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

O Opravte nastaveni NC bloku.

A227

Piekroceni max. zaporné polohy v NC
bloku

Viypocitand koncova poloha pfi provadéni NC
bloku lezi za limitni hodnotou v zaporném
sméru pohybu.

Viz téz vystrazné hlaseni A195.
Cinnost:
Vykonavani dalSich NC blokd je zruseno.

Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.

O Nastavte spravné strojni data MD12 (max. zaporna
poloha).

A227

Piekroceni max. kladné polohy v NC bloku

Viypocitana koncova poloha pfi provadéni NC
bloku lezi za limitni hodnotou v zaporném
sméru pohybu.

Viz téz vystrazné hlaseni A196.
Cinnost:
Viykonavani dalSich NC blokU je zruSeno.

Pfikaz k pohybu je zruSen a pohyb osy je
zastaven.

Q Opravte nastaveni NC bloku.

O Nastavte spravné strojni data MD13 (max. kladna
poloha).
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Vystrazna hlaseni

%ss't‘:ahy Nazev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
< hlaseni
Cislo par.
¢islo bitu
A241 Zmeéna tabulky NC bloku Q Nabhrajte znovu tabulku NC blok.
Pfi vykonavani pfikaz NC bloku do$lo ke Pozn. Tabulka blokd m{iZe byt pouze znovu nahrana, ale
zméné tabulky 1 na tabulku 2 nebo naopak. |nesmi se vybrat. Tato vystraha je automaticky nulovana,
% . pokud byla tabulka Uspé3né nahrana.
Cinnost:
Tabulka NC bloki nemdze byt vykonana.
A242 Tabulka 1 NC bloku nebyla spravné Q Nabhrajte znovu tabulku 1 NC blok.
nahrana Pozn. Tabulka 1 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
Pfi nahravani tabulky 1 NC blokl doslo k nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovana,
chybé nebo byla vynulovéana. pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
Cinnost:
Tabulka 1 NC blokd nem(ze byt vykonana.
A243 Tabulka 2 NC bloku nebyla spravné Q Nahrajte znovu tabulku 2 NC blok.
nahrana Pozn. Tabulka 2 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
Pfi nahravani tabulky 2 NC blokl doslo k nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovana,
chybé nebo byla vynulovana. pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
Cinnost:
Tabulka 2 NC blokd nem(ze byt vykonana.
A244 Tabulka 3 NC bloku nebyla spravné Q Nahrajte znovu tabulku 3 NC blok.
nahrana Pozn. Tabulka 3 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
Pfi nahravani tabulky 3 NC blokl doslo k nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovana,
chybé nebo byla vynulovéana. pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
Cinnost:
Tabulka 3 NC blokd nem(ze byt vykonana.
A245 Tabulka 4 NC bloku nebyla spravné O Nahrajte znovu tabulku 4 NC blokd.
nahrana Pozn. Tabulka 4 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
Pfi nahravani tabulky 4 NC blokl doslo k nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovana,
chybé nebo byla vynulovana. pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
Cinnost:
Tabulka 4 NC blokd nem(ze byt vykonana.
A246 Tabulka 5 NC bloku nebyla spravné O Nahrajte znovu tabulku 5 NC blokd.
nahrana Pozn. Tabulka 5 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
Pfi nahravani tabulky 5 NC blokl doslo k nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovana,
chybé nebo byla vynulovana. pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
Cinnost:
Tabulka 5 NC blokd nem0ze byt vykonana.
A247 Tabulka 6 NC bloku nebyla spravné O Nahrajte znovu tabulku 6 NC blokd.
nahrana Pozn. Tabulka 6 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
Pfi nahravani tabulky 6 NC blokl doslo k nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovana,
chybé nebo byla vynulovana. pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
Cinnost:
Tabulka 6 NC blokd nem(ze byt vykonana.
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Vystrazna hlaseni

nahrana

Pfi nahravani tabulky 8 NC blokd doslo k
chybé nebo byla vynulovana.

Cinnost:

Tabulka 8 NC blok(i nem0ze byt vykonana.

Cislo |\ szev vystrahy Odstranéni priciny, ktera vedla k vyvolani vystrazného
yystrany hisSeni
Cislo par.
Cislo bitu
A248 Tabulka 7 NC bloku nebyla spravné Q Nabhrajte znovu tabulku 7 NC bloku.
nahrana Pozn. Tabulka 7 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
Pfi nahravani tabulky 7 NC blokd doslo k nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovana,
chybé nebo byla vynulovéana. pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
Cinnost:
Tabulka 7 NC blok(i nem0ze byt vykonana.
A249 Tabulka 8 NC bloku nebyla spravné Q Nahrajte znovu tabulku 8 NC blok.

Pozn. Tabulka 8 NC blok( mdze byt nahrana znovu, pokud
nebyla vybrana. Tato vystraha je automaticky nulovéna,
pokud byla tabulka nahrana Uspésné.
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12.3  Fatalni chyby

Fatalnimi chybami se rozuméji vazné softwarové nebo hardwarové chyby & poruchy,
které znemoziuji normalni provoz ménice. Vznik fatalni chyby se projevi objevenim se
pismen FF a Ciselného kédu chyby na jednoduchém ovladacim panelu PMU. Stisk
jakéhokoliv tlaCitka povede k novému restartu oviddaciho programu ménice.

Objevi-li se hladeni FFxx, kde xx je Ciselny kod poruchy, vypnéte ménic¢ a poté znovu
zapnéte. Objevi-li se znovu hlaSeni fatalni chyby ¢ poruchy (FF), kontaktujte

dodavatele ménice.

Fatalni chyby ¢i poruchy (FF)

S:)Srt)chy Nazev poruchy Odstranéni poruchy
FFO01 Piekroceni doby vypoctu Snizte hodnotu spinaciho kmitoGtu.
Doba vypoctu prekrocila povolenou dobu. Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
FFO03 Chyba dopliikové desky Viytahnéte fidici jednotku z konektoru v kazeté
Chyba pfi pfistupu Fidici desky k nékteré § elektronikou a vymente ji
z rozSifujicich desek (CB, ...). Vyméiite rozsifujici desku.
FF04 Chyba testu RAM Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
Pfi pocétenim testu RAM doSlo k chybé.
FF05 Chyba testu EEPROM Q Chyba Fidici elektroniky. Vyménte ménic.
Pfi po¢ateénim testu nesouhlasi kontrolni
soucet paméti programu EEPROM.
FF06 Pieteceni zasobniku Q SniZte hodnotu spinaciho kmitoCtu P340.
FF10
FF13 Chybna programova verze Q Chyba Fidici elektroniky. Vyménte ménic.
Verze programového vybaveni nesouhlasi s |Q Zmérite verzi programového vybaveni ménice.
obvody fidici desky.
FF14 Neocekévana fatélni chyba a Chyba fidici elektroniky. Vymérite ménic.
Pfi vykonavani programu doslo k chybé, ktera
nebyla pfi vytvofeni programu zachycena.
FF15 Pieteceni zasobniku C prekladace Q Chyba Fidici elektroniky. Vyménte ménic.
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13 Ekologie

Ekologické aspekty pfi Ve srovnani se star§imi fadami ménicl se silné zredukoval poget pouzivanych dild a to
vyvoji ménice zasluhou pouZiti sougastek s vysokou integraci a modularnim uspofadanim celé fady
méni¢t MASTERDRIVES. Taktéz poklesla silné spotfeba energie pfi vyrobé.

Zvlatni pozornost byla vénovana snizeni objemu, hmotnosti a riznym druhdm plast(i a
pouzivanych kovd.

Pouzité plastické hmoty  PC: ¢elni sténa ménich Sitky 135mm a 180 mm
ABS:  mfizka ventilatoru, nosna deska ovladaciho panelu PMU, logo
PP: drzak panelu PMU

PAG: Celni kryt, izolaéni félie, svorkovnice, podpéry, upeviiovaci zamky, rotor
ventilatoru

PA6.6:  kryt propojeni stejnosmérnych meziobvodi, svorkovnice na Fidici desce,
propojovaci svorkovnice

PBTB: téleso ventilatoru

PC: mfizka ventilatoru

HP2061: izolatni pasové podlozky

NOMEX: izolacni papir

Ohnivzdorna ochranna bariéra, ktera se bézné vyrabi ze Skodlivych halogenu, byla
vyrobena z jinych neskodlivych materiald.

Pfi vybéru subdodavatelli a jejich vyrobku byla ekologie jednim z nejduleZitéjSich
kritérii.

Ekologické aspekty pfi Dily od subdodavatelli byly dopravovany zejména ve vratnych obalech.
vyrobé ménice Od potahovani vnéjsich ploch se s vyjimkou pozinkovani bo¢nich plechl zcela upustilo.

Na deskach s plodnymi spoji byly pouzity souéastky ASIC a technologie plosné
montéZze.

Viyroba byla prosta emisi.

Ekologickeé aspekty prfi Ménic Ize snadno rozloZit na jednotlivé recyklovatelné Casti, nebot je spojen jen
recyklaci ménice pomoci Sroubt a plastickych zamku.
Dily z plastickych hmot a vylisek skFifiky ménice je oznacen dle normy DIN 54840 a
symboly usnadnujici identifikaci material(i a recyklaci.
Rozebrani a dalsi zpracovani vyfazenych pouzitych ménicl by se mélo provadét v
certifikovanych provozovnach. Adresy vam sdéli pobocka firmy Siemens AG.
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14  Prohlaseni

SI E M E N S Automatisierungs- und Antriebstechnik

Bestatlgung Erlangen, den 15.09.1998

Hiermit wird bestatigt, dal das

Betriebsmittel Frequenzumrichter

e Typ SIMOVERT
MASTERDRIVES

e Bestellnummer 6SE70xx-xxPxx "

unter Beachtung der Bestimmungen in EN 60204 Abschnitt 6.2
(entspricht DIN VDE 0113 Abschnitt 6.2) hergestellt ist.

1) Vollsténdige Typenbezeichnung, Fabriknummer und technische Daten siehe Typenschild

Das Betriebsmittel erfillt die Bestimmungen fur den Beriihrungsschutz nach
DIN VDE 0106 Teil 100, wenn folgende Sicherheitsregeln beachtet werden:

e Servicearbeiten im Betrieb sind nur am spannungsfrei geschalteten Gerat zulassig

e zum Austausch von Betriebsmitteln ist das Gerat spannungsfrei zu schalten

o wahrend des Betriebs mussen die Verkleidungen und die Zwischenkreisklemmen
geschlossen sein.

Damit entspricht das Betriebsmittel den in der Bundesrepublik Deutschland gultigen
Anforderungen von VBG 4 §2 (2).

Far den Betrieb des Betriebsmittels sind die 6rtlichen Betriebsvorschriften
(EN 50110-1, EN 50110-2) zu beachten.

A&D DS A P1

Automation
Drives
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SI E M E N S Automatisierungs- und Antriebstechnik

PrUfbeSCheinigung Erlangen, den 15.09.1998

Betriebsmittel Frequenzumrichter

e Typ SIMOVERT
MASTERDRIVES

e Bestellnummer 6SE70xx-xxPxx

Die Stickprifung erfolgte nach Prifanleitung Motion Control 6SE7 0xx-xxPxx.

Prufumfang: 1. Schutzleiterpriifung o nach DIN VDE 0411

nach EN 50178, Abschnitt 9.4.5.2 und
UL508/CSA 22.2-14.M 91, Abschnitt 6.8

Urladen und Inbetriebsetzung
Kundenklemmentest
Kontrolle Leistungsteil
Kontrolle Schutz- und
Uberwachungseinrichtungen

IV.RUN-IN e Dauerlauf gréf3er 5 Stunden
bei Umgebungstemperatur 55 °C

II. Isolationsprifung

[ll. Funktionsprifung
nach EN 50178

V. Funktionsprifung e siehe Ill. Funktionspriifung
nach EN 50178

Die Stuckprifung wurde in allen Punkten bestanden.
Das Prifergebnis wurde in der Prufdatenbank dokumentiert.

1) Vollsténdige Typenbezeichnung, Fabriknummer und technische Daten siehe Typenschild.

A&AD DSAPEDP

“
/' Lo G'YXU‘ Au ttbmra '_t@

Schildgel
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SIEMENS

Werksbescheinigung *

zur elektromagnetischen Vertraglichkeit

EMV 0998 / Motion Control

Hersteller: Siemens Aktiengesellschaft
Bereich Automatisierungs- und Antriebstechnik
Geschaftsgebiet Drehzahlveranderbare Antriebe
Geschéftszweig AC-Antriebssysteme

Anschrift: Postfach 3269

D-91050 Erlangen

Produktbezeichnung: SIMOVERT
Typ 6SE70xx-xxPxx

Das bezeichnete Produkt erfiillt bei bestimmungsgemiBer Verwendung die
Anforderungen der Richtlinie 89/336/EWG iiber die elektromagnetische
Vertraglichkeit.

Wir bestéatigen die Konformitidt mit den folgenden Normen:

EN 61800-3 10-1996

EN 61000-4-2 (alt IEC 801-2)

EN 61000-4-4 (alt IEC 801-4)

EN 61000-4-5 (alt IEC 801-5)

IEC 1000-4-3 (alt IEC 801-3)

Hinweis:

Angaben zur EMV-gerechten Installation und fiir den bestimmungsgemiRen Betrieb
sowie die jeweils zutreffenden AnschluBbedingungen und weitere zutreffende
Hinweise in der mitgelieferten Produktdokumentation miissen beachtet werden.

1) Vollstédndige Typenbezeichnung, Fabriknummer und technische Daten siehe Typenschild.

Erlangen, den 15.09.1998

Automation
Drives
H. Mickal o

A&D DS A P1 *) nach EN 10204 (DIN 50049)

Diese Bescheinigung ist keine Zusicherung von Eigenschaften.

A&S DS 4102x Copyright (©) SIEMENS AG 1997 Alle Rechte vorbehalten Seite 1 von 1
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4 Preprava, skladovani a vybaleni 2 10.1998
5 Montaz 8 10.1998
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